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2ਲਾ ਸਾਲ / Year

ਟ੍੍ਰਰੇਡ ਥਿਊਰਰੀ
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ਸੈਕਟਰ : ਪਾਵਰ
Sector : POWER
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ਡਾਇਰੈਕਟ਼੍ੋਰਰੇਟ੍ ਜਨਰਲ ਆਫ਼ ਟ੍ਰਰੇਥਨੰਿ
ਹੁਨਰ ਥਵਕਾਸ ਅਤਰੇ ਉੱਦਮਤਾ ਮੰਤਰਾਲਾ

ਭਾਰਤ ਸਰਕਾਰ
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ਮਰੀਡਰੀਆ ਇੰਸਟ੍ਰੀਥਚਊਟ੍, ਚਰੇਨਈ
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(ii)

ਸੈਕਟ੍ਰ : ਪਾਵਰ

ਅਵਿਰੀ  : 2 ਸਾਲ

ਟ੍੍ਰਰੇਡ : ਇਲੈਕਟ੍੍ਰਰੀਸ਼ਰੀਅਨ -  2ਲਾ ਸਾਲ -  ਟ੍੍ਰਰੇਡ ਥਿਊਰਰੀ - NSQF ਲੈਵਲ - 4 (ਸੰਸ਼਼ੋਥਿਤ 2022)

ਥਵਕਸਤ ਅਤਰੇ ਪ੍ਰਕਾਥਸ਼ਤ ਦੁਆਰਾ   

ਨੈਸ਼ਨਲ ਇੰਸਟ੍੍ਰਕਸ਼ਨਲ ਮਰੀਡਰੀਆ ਇੰਸਟ੍ਰੀਥਚਊਟ੍

ਪ਼ੋਸਟ੍ ਬਾਕਸ ਨੰ. 3142,  
CTI ਕੈਂਪਸ, ਥਿੰਡਰੀ, ਚਰੇਨਈ - 600 032

ਈ - ਮਰੇਲ : chennai-nimi@nic.in 

ਵੈੱਬਸਾਈਟ੍ : www.nimi.gov.in

ਕਾਪੀਰਾਈਟ © 2023 ਨੈਸ਼ਨਲ ਇੰਸਟ੍ਰਕਸ਼ਨਲ ਮੀਡੀਆ ਇੰਸਟੀਚਿਊਟ, ਿੇਨਈ

ਪਚਿਲਾ ਐਡੀਸ਼ਨ : ਸਤੰਬਰ, 2023      ਕਾਪੀਆਂ : 1,000

Rs./-

ਸਾਰੇ ਿੱਕ ਰਾਖਵੇਂ ਿਨ.

ਇਸ ਪ੍ਰਕਾਸ਼ਨ ਦੇ ਚਕਸੇ ਵੀ ਚਿੱਸੇ ਨੰੂ ਨੈਸ਼ਨਲ ਇੰਸਟ੍ਰਕਸ਼ਨਲ ਮੀਡੀਆ ਇੰਸਟੀਚਿਊਟ, ਿੇਨਈ ਦੀ ਚਲਖਤੀ ਇਜਾਜ਼ਤ ਤੋਂ ਚਬਨਾਂ, ਫੋਟੋਕਾਪੀ, ਚਰਕਾਰਚਡੰਗ ਜਾਂ ਚਕਸੇ 

ਵੀ ਜਾਣਕਾਰੀ ਸਟੋਰੇਜ ਅਤੇ ਪ੍ਰਾਪਤੀ ਪ੍ਰਣਾਲੀ ਸਮੇਤ, ਚਕਸੇ ਵੀ ਰੂਪ ਚਵੱਿ ਜਾਂ ਚਕਸੇ ਵੀ ਤਰੀਕੇ ਨਾਲ, ਇਲੈਕਟ੍ਰਾਚਨਕ ਜਾਂ ਮਕੈਨੀਕਲ ਦੁਆਰਾ ਦੁਬਾਰਾ ਚਤਆਰ ਜਾਂ 

ਪ੍ਰਸਾਚਰਤ ਨਿੀਂ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਿੈ। 
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(iii)

ਫ਼ੋਰਵਰਡ

ਭਾਰਤ ਸਰਕਾਰ ਨੇ ਰਾਸ਼ਟਰੀ ਿੁਨਰ ਚਵਕਾਸ ਨੀਤੀ ਦੇ ਚਿੱਸੇ ਵਜੋਂ ਨੌਕਰੀਆਂ ਸੁਰੱਚਖਅਤ ਕਰਨ ਚਵੱਿ ਮਦਦ ਕਰਨ ਲਈ 2020 

ਤੱਕ 30 ਕਰੋੜ ਲੋਕਾਂ, ਿਰ ਿਾਰ ਚਵੱਿੋਂ ਇੱਕ ਭਾਰਤੀ ਨੰੂ ਿੁਨਰ ਪ੍ਰਦਾਨ ਕਰਨ ਦਾ ਇੱਕ ਅਚਭਲਾਸ਼ੀ ਟੀਿਾ ਰੱਚਖਆ ਿੈ। ਉਦਯੋਚਗਕ 

ਚਸਖਲਾਈ ਸੰਸਥਾਵਾਂ (ITIs) ਚਵਸ਼ੇਸ਼ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਿੁਨਰਮੰਦ ਮਨੱੁਖੀ ਸ਼ਕਤੀ ਪ੍ਰਦਾਨ ਕਰਨ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਚਵੱਿ ਇਸ ਪ੍ਰਚਕਚਰਆ ਚਵੱਿ 

ਮਿੱਤਵਪੂਰਨ ਭੂਚਮਕਾ ਚਨਭਾਉਂਦੀਆਂ ਿਨ। ਇਸ ਨੰੂ ਚਿਆਨ ਚਵੱਿ ਰੱਖਦੇ ਿੋਏ, ਅਤੇ ਚਸਚਖਆਰਥੀਆਂ ਨੰੂ ਮੌਜੂਦਾ ਉਦਯੋਗ ਨਾਲ 

ਸਬੰਿਤ ਿੁਨਰ ਚਸਖਲਾਈ ਪ੍ਰਦਾਨ ਕਰਨ ਲਈ, ITI ਚਸਲੇਬਸ ਨੰੂ ਿਾਲ ਿੀ ਚਵੱਿ ਵੱਖ-ਵੱਖ ਚਿੱਸੇਦਾਰਾਂ ਦੀ ਸਲਾਿਕਾਰ ਕੌਂਸਲਾਂ 

ਦੀ ਮਦਦ ਨਾਲ ਅੱਪਡੇਟ ਕੀਤਾ ਚਗਆ ਿੈ। ਉਦਯਗੋਾਂ, ਉੱਦਮੀਆਂ, ਚਸੱਚਖਆ ਸ਼ਾਸਤਰੀਆਂ ਅਤੇ ਆਈ.ਟੀ.ਆਈਜ਼ ਦੇ ਨੁਮਾਇੰਦੇ।

ਨੈਸ਼ਨਲ ਇੰਸਟ੍ਰਕਸ਼ਨਲ ਮੀਡੀਆ ਇੰਸਟੀਚਿਊਟ (NIMI), ਿੇਨਈ ਿੁਣ ਸੰਸ਼ੋਚਿਤ ਪਾਠਕ੍ਰਮ ਦੇ ਅਨੁਕੂਲ ਿੋਣ ਲਈ ਚਿਦਾਇਤ 

ਸਮੱਗਰੀ ਲੈ ਕੇ ਆਇਆ ਿੈ। ਇਲੈਕਟ੍੍ਰਰੀਸ਼ਰੀਅਨ - 2ਲਾ ਸਾਲ - ਟ੍੍ਰਰੇਡ ਥਿਊਰਰੀ - NSQF ਲੈਵਲ - 4 (ਸ਼ੋਥਿਆ ਹ਼ੋਇਆ 2022) - 

ਪਾਵਰ ਸੈਕਟਰ ਚਵੱਿ ।  NSQF ਲੈਵਲ - 4 (ਸੰਸੋ਼ਚਿਤ 2022) ਟਰੇਡ ਪ੍ਰੈਕਟੀਕਲ ਚਸਚਖਆਰਥੀਆਂ ਨੰੂ ਇੱਕ ਅੰਤਰਰਾਸ਼ਟਰੀ 

ਸਮਾਨਤਾ ਚਮਆਰ ਪ੍ਰਾਪਤ ਕਰਨ ਚਵੱਿ ਮਦਦ ਕਰੇਗਾ ਚਜੱਥੇ ਉਨ੍ਹਾ ਾਂ ਦੀ ਿੁਨਰ ਦੀ ਮੁਿਾਰਤ ਅਤੇ ਯੋਗਤਾ ਨੰੂ ਪੂਰੀ ਦੁਨੀਆ ਚਵੱਿ 

ਮਾਨਤਾ ਚਦੱਤੀ ਜਾਵੇਗੀ ਅਤੇ ਇਿ ਪਚਿਲਾਂ ਦੀ ਚਸੱਚਖਆ ਦੀ ਮਾਨਤਾ ਦੇ ਦਾਇਰੇ ਨੰੂ ਵੀ ਵਿਾਏਗਾ। NSQF ਲੈਵਲ - 4 (ਸਚੋਿਆ 

ਿੋਇਆ 2022) ਚਸਚਖਆਰਥੀਆਂ ਨੰੂ ਜੀਵਨ ਭਰ ਚਸੱਖਣ ਅਤੇ ਿੁਨਰ ਚਵਕਾਸ ਨੰੂ ਉਤਸ਼ਾਚਿਤ ਕਰਨ ਦੇ ਮੌਕੇ ਵੀ ਚਮਲਣਗੇ। ਮੈਨੰੂ 

ਕੋਈ ਸੱ਼ਕ ਨਿੀਂ ਿੈ ਚਕ NSQF ਲੈਵਲ - 4 (ਸੰਸ਼ੋਚਿਤ 2022) ITIs ਦੇ ਟ੍ਰੇਨਰ ਅਤੇ ਚਸਚਖਆਰਥੀ, ਅਤੇ ਸਾਰੇ ਚਿੱਸੇਦਾਰ ਇਿਨਾਂ 

IMPs ਤੋਂ ਵੱਿ ਤੋਂ ਵੱਿ ਲਾਭ ਪ੍ਰਾਪਤ ਕਰਨਗੇ ਅਤੇ ਇਿ ਚਕ NIMI ਦੇ ਯਤਨ ਦੇਸ਼ ਚਵੱਿ ਵੋਕੇਸ਼ਨਲ ਚਸਖਲਾਈ ਦੀ ਗੁਣਵੱਤਾ ਚਵੱਿ 

ਸੁਿਾਰ ਕਰਨ ਲਈ ਇੱਕ ਲੰਮਾ ਸਫ਼ਰ ਤੈਅ ਕਰਨਗੇ।

ਡਾਇਰੈਕਟਰ ਜਨਰਲ ਆਫ ਟ੍ਰੇਚਨੰਗ ਚਨਮੀ ਦੇ ਕਾਰਜਕਾਰੀ ਚਨਰਦੇਸ਼ਕ ਅਤੇ ਸਟਾਫ਼ ਅਤੇ ਮੀਡੀਆ ਚਵਕਾਸ ਕਮੇਟੀ ਦੇ ਮੈਂਬਰ 

ਇਸ ਪ੍ਰਕਾਸ਼ਨ ਨੰੂ ਪ੍ਰਕਾਸ਼ਤ ਕਰਨ ਚਵੱਿ ਉਨ੍ਹਾ ਾਂ ਦੇ ਯੋਗਦਾਨ ਲਈ ਪ੍ਰਸੰ਼ਸਾ ਦੇ ਿੱਕਦਾਰ ਿਨ।

ਜੈ ਚਿੰਦ

 ਅਤੁਲ ਕੁਮਾਰ ਥਤਵਾਰਰੀ I.A.S   
 ਸੈਕਟਰੀ   
 ਿੁਨਰ ਚਵਕਾਸ ਉੱਦਮਤਾ ਮੰਤਰਾਲਾ 
ਸਤੰਬਰ 2023 ਭਾਰਤ ਸਰਕਾਰ
ਨਵੀਂ ਚਦੱਲੀ - 110 001
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(iv)

ਥਪ੍ਰਫਰੇਸ

ਨੈਸ਼ਨਲ ਇੰਸਟ੍ਰਕਸ਼ਨਲ ਮੀਡੀਆ ਇੰਸਟੀਚਿਊਟ (NIMI) ਦੀ ਸਥਾਪਨਾ 1986 ਚਵੱਿ ਭਾਰਤ ਸਰਕਾਰ ਦੇ ਚਕਰਤ ਅਤੇ ਰੋਜ਼ਗਾਰ 
ਮੰਤਰਾਲੇ (ਿੁਣ ਿੁਨਰ ਚਵਕਾਸ ਅਤੇ ਉੱਦਮਤਾ ਮੰਤਰਾਲੇ ਦੇ ਅਿੀਨ) ਦੇ ਉਸ ਸਮੇਂ ਦੇ ਰੋਜ਼ਗਾਰ ਅਤੇ ਚਸਖਲਾਈ ਦੇ ਡਾਇਰੈਕਟੋਰੇਟ 
ਜਨਰਲ (D.G.E&T) ਦੁਆਰਾ ਿਨੇਈ ਚਵੱਿ ਕੀਤੀ ਗਈ ਸੀ। ਸਰਕਾਰ ਤੋਂ ਸਿਾਇਤਾ ਜਰਮਨੀ ਦੇ ਸੰਘੀ ਗਣਰਾਜ ਦੇ. ਇਸ ਸੰਸਥਾ ਦਾ 
ਮੁੱ ਖ ਉਦੇਸ਼ ਚਸ਼ਲਪਕਾਰ ਅਤੇ ਅਪ੍ਰੈਂਚਟਸਚਸ਼ਪ ਚਸਖਲਾਈ ਸਕੀਮਾਂ ਦੇ ਤਚਿਤ ਚਨਰਿਾਰਤ ਚਸਲੇਬਸ  (NSQF ਲੈਵਲ-4) ਦੇ ਅਨੁਸਾਰ 
ਵੱਖ-ਵੱਖ ਟਰਡੇਾਂ ਲਈ ਚਸੱਚਖਆ ਸਮੱਗਰੀ ਚਵਕਚਸਤ ਕਰਨਾ ਅਤੇ ਪ੍ਰਦਾਨ ਕਰਨਾ ਿੈ।

ਚਿਦਾਇਤ ਸਮੱਗਰੀ ਭਾਰਤ ਚਵੱਿ NCVT/NAC ਅਿੀਨ ਵੋਕੇਸ਼ਨਲ ਟਰੇਚਨੰਗ ਦੇ ਮੁੱ ਖ ਉਦੇਸ਼ ਨੰੂ ਚਿਆਨ ਚਵੱਿ ਰੱਖ ਕੇ ਬਣਾਈ ਗਈ 
ਿੈ, ਜੋ ਚਕ ਇੱਕ ਚਵਅਕਤੀ ਨੰੂ ਨੌਕਰੀ ਕਰਨ ਲਈ ਿੁਨਰਾਂ ਚਵੱਿ ਮਿੁਾਰਤ ਿਾਸਲ ਕਰਨ ਚਵੱਿ ਮਦਦ ਕਰਨਾ ਿੈ। ਚਿਦਾਇਤ ਸਮੱਗਰੀ 
ਇੰਸਟ੍ਰਕਸ਼ਨਲ ਮੀਡੀਆ ਪੈਕੇਜਾਂ (IMPs) ਦੇ ਰੂਪ ਚਵੱਿ ਚਤਆਰ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਿੈ। ਇੱਕ IMP ਚਵੱਿ ਚਥਊਰੀ ਚਕਤਾਬ, ਪ੍ਰੈਕਟੀਕਲ 
ਚਕਤਾਬ, ਟੈਸਟ ਅਤੇ ਅਸਾਈਨਮੈਂਟ ਬੁੱ ਕ, ਇੰਸਟ੍ਰਕਟਰ ਗਾਈਡ, ਆਡੀਓ ਚਵਜ਼ਅੂਲ ਏਡ (ਵਾਲ ਿਾਰਟ ਅਤੇ ਪਾਰਦਰਸ਼ਤਾ) ਅਤੇ 
ਿੋਰ ਸਿਾਇਤਾ ਸਮੱਗਰੀ ਸ਼ਾਮਲ ਿੁੰ ਦੀ ਿੈ।

ਟਰੇਡ ਪ੍ਰੈਕਟੀਕਲ ਚਕਤਾਬ ਚਵੱਿ ਵਰਕਸ਼ਾਪ ਚਵੱਿ ਚਸਚਖਆਰਥੀਆਂ ਦੁਆਰਾ ਪੂਰਾ ਕੀਤੇ ਜਾਣ ਵਾਲੇ ਅਚਭਆਸਾਂ ਦੀ ਲੜੀ ਸ਼ਾਮਲ ਿੈ। 
ਇਿ ਅਚਭਆਸਾਂ ਨੰੂ ਇਿ ਯਕੀਨੀ ਬਣਾਉਣ ਲਈ ਚਤਆਰ ਕੀਤਾ ਚਗਆ ਿੈ ਚਕ ਚਨਰਿਾਰਤ ਚਸਲੇਬਸ ਚਵੱਿ ਸਾਰੇ ਿੁਨਰਾਂ ਨੰੂ ਕਵਰ 
ਕੀਤਾ ਚਗਆ ਿੈ। ਟਰੇਡ ਚਥਊਰੀ ਚਕਤਾਬ ਚਸਚਖਆਰਥੀ ਨੰੂ ਨੌਕਰੀ ਕਰਨ ਦੇ ਯੋਗ ਬਣਾਉਣ ਲਈ ਲੋੜੀਂਦਾ ਚਸਿਾਂਤਕ ਚਗਆਨ ਪ੍ਰਦਾਨ 
ਕਰਦੀ ਿੈ। ਟੈਸਟ ਅਤੇ ਅਸਾਈਨਮੈਂਟ ਇੰਸਟ੍ਰਕਟਰ ਨੰੂ ਚਸਚਖਆਰਥੀ ਦੇ ਪ੍ਰਦਰਸ਼ਨ ਦੇ ਮੁਲਾਂਕਣ ਲਈ ਅਸਾਈਨਮੈਂਟ ਦੇਣ ਦੇ ਯੋਗ 
ਬਣਾਉਣਗੇ। ਕੰਿ ਿਾਰਟ ਅਤੇ ਪਾਰਦਰਸ਼ਤਾ ਚਵਲੱਖਣ ਿਨ, ਚਕਉਂਚਕ ਇਿ ਨਾ ਚਸਰਫ਼ ਇੰਸਟ੍ਰਕਟਰ ਨੰੂ ਚਕਸੇ ਚਵਸ਼ੇ ਨੰੂ ਪ੍ਰਭਾਵਸ਼ਾਲੀ 
ਢੰਗ ਨਾਲ ਪੇਸ਼ ਕਰਨ ਚਵੱਿ ਮਦਦ ਕਰਦੇ ਿਨ ਸਗੋਂ ਚਸਚਖਆਰਥੀ ਦੀ ਸਮਝ ਦਾ ਮਲੁਾਂਕਣ ਕਰਨ ਚਵੱਿ ਵੀ ਮਦਦ ਕਰਦੇ ਿਨ। 
ਇੰਸਟ੍ਰਕਟਰ ਗਾਈਡ ਇੰਸਟ੍ਰਕਟਰ ਨੰੂ ਆਪਣੀ ਿਦਾਇਤ ਦੀ ਸਮਾਂ-ਸਾਰਣੀ ਦੀ ਯੋਜਨਾ ਬਣਾਉਣ, ਕੱਿੇ ਮਾਲ ਦੀਆਂ ਜ਼ਰੂਰਤਾਂ, ਰੋਜ਼ਾਨਾ 
ਪਾਠਾਂ ਅਤੇ ਪ੍ਰਦਰਸ਼ਨਾਂ ਦੀ ਯੋਜਨਾ ਬਣਾਉਣ ਦੇ ਯੋਗ ਬਣਾਉਂਦਾ ਿੈ।

ਕੁਸ਼ਲਤਾਵਾਂ ਨੰੂ ਉਤਪਾਦਕ ਢੰਗ ਨਾਲ ਪ੍ਰਦਰਸ਼ਨ ਕਰਨ ਲਈ ਚਨਰਦੇਸ਼ਕ ਵੀਡੀਓਜ਼ ਨੰੂ ਅਚਭਆਸ ਦੇ QR ਕੋਡ ਚਵੱਿ ਇਸ ਿਦਾਇਤ 
ਸਮੱਗਰੀ ਚਵੱਿ ਸ਼ਾਮਲ ਕੀਤਾ ਚਗਆ ਿੈ ਤਾਂ ਜੋ ਅਚਭਆਸ ਚਵੱਿ ਚਦੱਤੇ ਗਏ ਚਵਿੀਗਤ ਚਵਿਾਰਕ ਕਦਮਾਂ ਨਾਲ ਿੁਨਰ ਚਸੱਖਣ ਨੰੂ ਜਚੋੜਆ 
ਜਾ ਸਕੇ। ਚਨਰਦੇਸ਼ਕ ਵੀਡੀਓ ਚਵਿਾਰਕ ਚਸਖਲਾਈ ‘ਤੇ ਚਮਆਰ ਦੀ ਗੁਣਵੱਤਾ ਚਵੱਿ ਸਿੁਾਰ ਕਰਨਗੇ ਅਤੇ ਚਸਚਖਆਰਥੀਆਂ ਨੰੂ ਚਿਆਨ 
ਕੇਂਦਚਰਤ ਕਰਨ ਅਤੇ ਿੁਨਰ ਨੰੂ ਚਨਰਚਵਘਨ ਪ੍ਰਦਰਸ਼ਨ ਕਰਨ ਲਈ ਪ੍ਰੇਚਰਤ ਕਰਨਗੇ।

IMPs ਪ੍ਰਭਾਵਸ਼ਾਲੀ ਟੀਮ ਦੇ ਕੰਮ ਲਈ ਚਵਕਸਤ ਕੀਤੇ ਜਾਣ ਵਾਲੇ ਗੁੰ ਝਲਦਾਰ ਿੁਨਰਾਂ ਨਾਲ ਵੀ ਨਚਜੱਠਦੇ ਿਨ। ਚਸਲੇਬਸ ਚਵੱਿ ਦੱਸੇ 
ਅਨੁਸਾਰ ਸਿਾਇਕ ਿੰਚਦਆਂ ਦੇ ਮਿੱਤਵਪੂਰਨ ਿੁਨਰ ਖੇਤਰਾਂ ਨੰੂ ਸ਼ਾਮਲ ਕਰਨ ਲਈ ਵੀ ਜ਼ਰੂਰੀ ਚਿਆਨ ਰੱਚਖਆ ਚਗਆ ਿੈ।

ਇੱਕ ਇੰਸਟੀਚਿਊਟ ਚਵੱਿ ਇੱਕ ਸੰਪੂਰਨ ਇੰਸਟ੍ਰਕਸ਼ਨਲ ਮੀਡੀਆ ਪੈਕੇਜ ਦੀ ਉਪਲਬਿਤਾ ਟ੍ਰੇਨਰ ਅਤੇ ਪ੍ਰਬੰਿਨ ਦਵੋਾਂ ਨੰੂ ਪ੍ਰਭਾਵਸ਼ਾਲੀ 
ਚਸਖਲਾਈ ਦੇਣ ਚਵੱਿ ਮਦਦ ਕਰਦੀ ਿੈ।

IMPs NIMI ਦੇ ਸਟਾਫ਼ ਮੈਂਬਰਾਂ ਅਤੇ ਮੀਡੀਆ ਚਵਕਾਸ ਕਮੇਟੀਆਂ ਦੇ ਮੈਂਬਰਾਂ ਦੇ ਸਮਚੂਿਕ ਯਤਨਾਂ ਦਾ ਨਤੀਜਾ ਿਨ ਜੋ ਚਵਸ਼ੇਸ਼ ਤੌਰ 
‘ਤੇ ਜਨਤਕ ਅਤੇ ਚਨੱਜੀ ਖੇਤਰ ਦੇ ਉਦਯੋਗਾਂ, ਡਾਇਰੈਕਟੋਰੇਟ ਜਨਰਲ ਆਫ਼ ਟਰਚੇਨੰਗ (DGT), ਸਰਕਾਰੀ ਅਤੇ ਪ੍ਰਾਈਵੇਟ ITIs ਦੇ 
ਅਿੀਨ ਵੱਖ-ਵੱਖ ਚਸਖਲਾਈ ਸੰਸਥਾਵਾਂ ਤੋਂ ਚਖੱਿੀਆਂ ਗਈਆਂ ਿਨ।

NIMI ਵੱਖ-ਵੱਖ ਰਾਜ ਸਰਕਾਰਾਂ ਦੇ ਰੋਜ਼ਗਾਰ ਅਤੇ ਚਸਖਲਾਈ ਦੇ ਚਨਰਦੇਸ਼ਕਾਂ, ਜਨਤਕ ਅਤੇ ਚਨੱਜੀ ਦੋਵਾਂ ਖੇਤਰਾਂ ਚਵੱਿ ਉਦਯੋਗਾਂ 
ਦੇ ਚਸਖਲਾਈ ਚਵਭਾਗਾਂ, DGT ਅਤੇ DGT ਫੀਲਡ ਸੰਸਥਾਵਾਂ ਦੇ ਅਚਿਕਾਰੀਆਂ, ਪਰੂਫ ਰੀਡਰਾਂ, ਚਵਅਕਤੀਗਤ ਮੀਡੀਆ ਚਡਵੈਲਪਰਾਂ 
ਦਾ ਚਦਲੋਂ ਿੰਨਵਾਦ ਕਰਨ ਲਈ ਇਸ ਮੌਕੇ ਦਾ ਲਾਭ ਉਠਾਉਣਾ ਿਾਿੇਗਾ। ਕੋਆਰਡੀਨੇਟਰ, ਪਰ ਚਜਨ੍ਹਾ ਾਂ ਦੇ ਸਰਗਰਮ ਸਮਰਥਨ ਲਈ 
NIMI ਇਸ ਸਮੱਗਰੀ ਨੰੂ ਚਲਆਉਣ ਦੇ ਯੋਗ ਨਿੀਂ ਿੋਵੇਗਾ।

ਿੇਨਈ - 600 032 ਪ੍ਰਬੰਿਕ ਥਨਰਦਰੇਸ਼ਕ

© N
IM

I 

NOT T
O B

E R
EPUBLI

SHED



(v)

ਮਾਨਤਾ
ਨੈਸ਼ਨਲ ਇੰਸਟ੍ਰਕਸ਼ਨਲ ਮੀਡੀਆ ਇੰਸਟੀਚਿਊਟ (NIMI) ਇਲੈਕਟ੍੍ਰਰੀਸ਼ਰੀਅਨ (NSQF ਲੈਵਲ - 4) ਦੇ ਵਪਾਰ ਲਈ ਇਸ 

ਚਨਰਦੇਸ਼ਕ ਸਮੱਗਰੀ (ਟ੍ਰੇਡ ਚਥਊਰੀ) ਨੰੂ ਬਾਿਰ ਚਲਆਉਣ ਲਈ ਿੇਠਾਂ ਚਦੱਤੇ ਮੀਡੀਆ ਚਡਵੈਲਪਰਾਂ ਅਤੇ ਉਿਨਾਂ ਦੇ ਸਪਾਂਸਰ 
ਕਰਨ ਵਾਲੀਆਂ ਸੰਸਥਾਵਾਂ ਦੁਆਰਾ ਚਦੱਤੇ ਗਏ ਸਚਿਯੋਗ ਅਤੇ ਯੋਗਦਾਨ ਲਈ ਚਦਲੋਂ ਿੰਨਵਾਦ ਕਰਦਾ ਿੈ (ਸੰਸੋ਼ਚਿਤ 2022) 
ITIs ਲਈ ਪਾਵਰ ਸੈਕਟਰ ਦੇ ਅਿੀਨ।

ਮਰੀਡਰੀਆ ਥਵਕਾਸ ਕਮਰੇਟ੍ਰੀ ਦਰੇ ਮੈਂਬਰ

ਸ਼੍ਰੀ ਬੀ. ਸਚਤਆਨਾਰਾਇਣ  - ਉਪ ਚਸਖਲਾਈ ਅਚਿਕਾਰੀ    
  ਸਰਕਾਰ, I.T.I, (ਪੁਰਾਣਾ) ਚਵਸ਼ਾਖਾਪਟਨਮ - 530007,  
  ਆਂਿਰਾ ਪ੍ਰਦੇਸ਼

ਸ਼੍ਰੀ ਐਮ. ਨਗੇਂਦਰ ਪ੍ਰਸਾਦ  -  ਉਪ ਚਸਖਲਾਈ ਅਚਿਕਾਰੀ    
  ਸਰਕਾਰ, DLTC/ I.T.I, ਕੁਰਨੂਲ - 518001, ਆਂਿਰਾ 
  ਪ੍ਰਦੇਸ਼

ਸ਼੍ਰੀ ਸੀ.ਐਿ. ਸੁਨੀਲ ਪ੍ਰਭਾਤ  -  ਚਡਪਟੀ ਟਰੇਚਨੰਗ ਅਫਸਰ    
  ਸਰਕਾਰ, DLTC/ I.T.I, ਗੁੰ ਟੂਰ - 522004, ਆਿਂਰਾ  
  ਪ੍ਰਦੇਸ਼

ਸ਼੍ਰੀ ਕੇਆਰ ਚਨਚਬਨ  -  ਜੂਨੀਅਰ ਇੰਸਟ੍ਰਕਟਰ

  ਸਰਕਾਰ, ਆਈ.ਟੀ.ਆਈ., ਕਲਾਮਸੇਰੀ - 683503,  
  ਕੇਰਲਾ

ਸ਼੍ਰੀ D.S. ਵਰਦਾਰਾਜੁਲੁ  -  DD/ਚਪ੍ਰੰ ਸੀਪਲ, (ਸੇਵਾਮੁਕਤ,),    
  ਸਰਕਾਰ ਆਈ.ਟੀ.ਆਈ., ਅੰਬਤੂਰ, ਿੇਨਈ - 98.

ਸ਼੍ਰੀ ਟੀ. ਮੁਥੂ  -  ਚਪ੍ਰੰ ਸੀਪਲ (ਸੇਵਾਮੁਕਤ),     
  ਸਰਕਾਰ ITI (W), ਮਦੁਰੈ, ਤਾਚਮਲਨਾਡੂ

ਸ਼੍ਰੀ ਕੇ. ਲਕਸ਼ਮਣਨ  -  ਸਿਾਇਕ ਚਸਖਲਾਈ ਅਚਿਕਾਰੀ (ਸੇਵਾਮੁਕਤ),  
  ਸਰਕਾਰ ਆਈ.ਟੀ.ਆਈ., ਅੰਬਤੂਰ, ਿੇਨਈ

ਥਨਮਰੀ ਕ਼ੋ-ਆਰਡਰੀਨੇਟ੍ਰਜ਼

ਸ਼੍ਰੀ ਚਨਰਮਚਲਆ ਨਾਥ - ਚਡਪਟੀ ਡਾਇਰੈਕਟਰ,
   NIMI, ਿੇਨਈ - 32.

ਸ਼੍ਰੀ ਜੀ. ਮਾਈਕਲ ਜੌਨੀ  -  ਮੈਨੇਜਰ,      
   NMI, ਿੇਨਈ - 32

ਸ਼੍ਰੀ ਐੱਨ. ਅਸਫਾਕ ਅਚਿਮਦ - ਅਚਸਸਟੈਂਟ ਮੈਨੇਜਰ,
   NIMI, ਿੇਨਈ - 32. 

NIMI ਡੇਟਾ ਐਟਂਰੀ, CAD, DTP ਆਪਰੇਟਰਾਂ ਲਈ ਇਸ ਚਨਰਦੇਸ਼ਕ ਸਮੱਗਰੀ ਦੇ ਚਵਕਾਸ ਦੀ ਪ੍ਰਚਕਚਰਆ ਚਵੱਿ ਸ਼ਾਨਦਾਰ ਅਤੇ 
ਸਮਰਚਪਤ ਸੇਵਾਵਾਂ ਲਈ ਆਪਣੀ ਪ੍ਰਸੰ਼ਸਾ ਚਰਕਾਰਡ ਕਰਦਾ ਿੈ।

NIMI ਿੋਰ ਸਾਰੇ NIMI ਸਟਾਫ ਦੁਆਰਾ ਕੀਤੇ ਗਏ ਅਣਮੁੱ ਲੇ ਯਤਨਾਂ ਨੰੂ ਵੀ ਿੰਨਵਾਦ ਦੇ ਨਾਲ ਸਵੀਕਾਰ ਕਰਦਾ ਿੈ ਚਜਨ੍ਹਾ ਾਂ ਨੇ 
ਇਸ ਚਨਰਦੇਸ਼ਕ ਸਮੱਗਰੀ ਦੇ ਚਵਕਾਸ ਚਵੱਿ ਯੋਗਦਾਨ ਪਾਇਆ ਿੈ।

NIMI ਿਰ ਉਸ ਚਵਅਕਤੀ ਦਾ ਵੀ ਿੰਨਵਾਦੀ ਿੈ ਚਜਨ੍ਹਾ ਾਂ ਨੇ ਇਸ ਚਨਰਦੇਸ਼ਕ ਸਮੱਗਰੀ ਨੰੂ ਚਵਕਸਤ ਕਰਨ ਚਵੱਿ ਚਸੱਿੇ ਜਾਂ ਅਚਸੱਿੇ 
ਤੌਰ ‘ਤੇ ਮਦਦ ਕੀਤੀ ਿੈ।
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ਜਾਣ-ਪਛਾਣ
ਵਪਾਰ ਪ੍ਰੈਕਟ੍ਰੀਕਲ 
ਵਪਾਰ ਪ੍ਰੈਕਟੀਕਲ ਲਈ ਇਿ ਮੈਨੂਅਲ ITI ਵਰਕਸ਼ਾਪ ਚਵੱਿ ਵਰਤਣ ਲਈ ਿੈ। ਇਸ ਚਵੱਿ ਚਵਿਾਰਕ ਅਚਭਆਸਾਂ ਦੀ ਇੱਕ ਲੜੀ ਸ਼ਾਮਲ ਿੰੁਦੀ ਿੈ ਜੋ 
ਚਸਚਖਆਰਥੀਆਂ ਦੁਆਰਾ ਕੋਰਸ ਦੇ ਪਚਿਲੇ ਸਾਲ ਦੌਰਾਨ ਪੂਰੀ ਕੀਤੀ ਜਾਣੀ ਿੈ, ਪਾਵਰ ਸੈਕਟਰ ਦੇ ਅਿੀਨ ਇਲੈਕਟ੍੍ਰਰੀਸ਼ਰੀਅਨ ਵਪਾਰ ਿੈ। ਇਿ ਰਾਸ਼ਟ੍ਰਰੀ 
ਹੁਨਰ ਯ਼ੋਿਤਾ ਫਰਰੇਮਵਰਕ NSQF ਲੈਵਲ - 4 (ਸੰਸ਼਼ੋਥਿਤ 2022) ਿੈ, ਅਚਭਆਸ ਕਰਨ ਚਵੱਿ ਚਸਚਖਆਰਥੀਆਂ ਦੀ ਸਿਾਇਤਾ ਲਈ ਚਨਰਦੇਸ਼ਾਂ/
ਜਾਣਕਾਰੀ ਦੁਆਰਾ ਪੂਰਕ ਅਤੇ ਸਮਰਚਥਤ ਿੈ। ਅਚਭਆਸਾਂ ਨੰੂ ਇਿ ਸਚੁਨਸ਼ਚਿਤ ਕਰਨ ਲਈ ਚਤਆਰ ਕੀਤਾ ਚਗਆ ਿੈ ਚਕ ਚਸਲੇਬਸ ਚਵੱਿ ਚਨਰਿਾਰਤ 
ਸਾਰੇ ਿੁਨਰਾਂ ਨੰੂ ਸ਼ਾਮਲ ਕੀਤਾ ਚਗਆ ਿੈ ਚਜਸ ਚਵੱਿ ਸਿਾਇਕ ਟਰੇਡ ਸ਼ਾਮਲ ਿਨ। ਪਾਵਰ ਸੈਕਟਰ ਟ੍ਰੇਡ ਪ੍ਰੈਕਟੀਕਲ ਦੇ ਅਿੀਨ ਦੂਜਾ ਸਾਲ ਦੇ 
ਇਲੈਕਟ੍੍ਰਰੀਸ਼ਰੀਅਨ ਟਰੇਡ ਲਈ ਚਸਲੇਬਸ ਨੰੂ ਬਾਰ੍ਹਾਾਂ ਮਾਚਡਊਲਾਂ ਚਵੱਿ ਵੰਚਡਆ ਚਗਆ ਿੈ। ਵੱਖ-ਵੱਖ ਮਾਚਡਊਲਾਂ ਲਈ ਸਮੇਂ ਦੀ ਵੰਡ ਿੇਠਾਂ ਚਦੱਤੀ ਗਈ ਿੈ :

ਮੋਡੀਊਲ 1 - DC ਜਨਰੇਟਰ 
ਮੋਡੀਊਲ 2 - DC ਮੋਟਰ 
ਮੋਡੀਊਲ 3  - AC ਥ੍ਰੀ ਫੇਜ਼ ਮੋਟਰ
ਮੋਡੀਊਲ 4  - AC ਚਸੰਗਲ ਫੇਜ਼ ਮੋਟਰ
ਮੋਡੀਊਲ 5 - ਅਲਟਰਨੇਟਰ 
ਮੋਡੀਊਲ 6 - ਚਸੰਕ੍ਰੋਨਸ ਮੋਟਰ ਅਤੇ MG ਸੈੱਟ 
ਮੋਡੀਊਲ 7 - ਇਲੈਕਟ੍ਰਾਚਨਕ ਅਚਭਆਸ 
ਮੋਡੀਊਲ 8 - ਕੰਟਰੋਲ ਪੈਨਲ ਵਾਇਚਰੰਗ 
ਮੋਡੀਊਲ 9 - AC/DC ਮੋਟਰ ਡਰਾਈਵ 
ਮੋਡੀਊਲ 10 - ਇਨਵਰਟਰ ਅਤੇ UPS 
ਮੋਡੀਊਲ 11 - ਪਾਵਰ ਜਨਰੇਸ਼ਨ ਅਤੇ ਸਬਸਟੇਸ਼ਨ 
ਮੋਡੀਊਲ 12 - ਟ੍ਰਾਂਸਚਮਸ਼ਨ ਅਤੇ ਚਡਸਟ੍ਰੀਚਬਊਸ਼ਨ 
ਮੋਡੀਊਲ 13 - ਸਰਕਟ ਬ੍ਰੇਕਰ ਅਤੇ ਰੀਲੇਅ

ਮੋਡੀਊਲ 14 - ਇਲੈਕਚਟ੍ਰਕ ਵਾਿਨ 

    
ਚਸਲੇਬਸ ਅਤੇ ਮੈਚਡਊਲ ਚਵੱਿ ਸਮੱਗਰੀ ਆਪਸ ਚਵੱਿ ਜੁੜੇ ਿੋਏ ਿਨ। ਚਜਵੇਂ ਚਕ ਇਲੈਕਟ੍ਰੀਕਲ ਸੈਕਸ਼ਨ ਚਵੱਿ ਉਪਲਬਿ ਵਰਕਸਟੇਸ਼ਨਾਂ ਦੀ ਸੰਚਖਆ 
ਮਸ਼ੀਨਰੀ ਅਤੇ ਸਾਜੋ਼-ਸਾਮਾਨ ਦੁਆਰਾ ਸੀਚਮਤ ਿੈ, ਇੱਕ ਸਿੀ ਚਸੱਚਖਆ ਅਤੇ ਚਸੱਖਣ ਦਾ ਕ੍ਰਮ ਬਣਾਉਣ ਲਈ ਮਚੌਡਊਲਾਂ ਚਵੱਿ ਅਚਭਆਸਾਂ ਨੰੂ ਇੰਟਰਪੋਲੇਟ 
ਕਰਨਾ ਜ਼ਰੂਰੀ ਿੈ। ਚਿਦਾਇਤਾਂ ਦਾ ਕ੍ਰਮ ਚਨਰਦੇਸ਼ ਦੇ ਅਨੁਸੂਿੀ ਚਵੱਿ ਚਦੱਤਾ ਚਗਆ ਿੈ ਜੋ ਇੰਸਟ੍ਰਕਟਰ ਦੀ ਗਾਈਡ ਚਵੱਿ ਸ਼ਾਮਲ ਕੀਤਾ ਚਗਆ ਿੈ। ਿਫ਼ਤੇ 
ਚਵੱਿ 5 ਕਾਰਜਕਾਰੀ ਚਦਨਾਂ ਦੇ 25 ਚਵਿਾਰਕ ਘੰਚਟਆਂ ਦੇ ਨਾਲ ਪ੍ਰਤੀ ਮਿੀਨਾ 100 ਘੰਟੇ ਪ੍ਰੈਕਟੀਕਲ ਉਪਲਬਿ ਿਨ।

ਵਪਾਰ ਥਵਹਾਰਕ ਦਰੀਆਂ ਸਮੱਿਰਰੀਆਂ

1 ਸਾਲ ਲਈ 106 ਅਚਭਆਸਾਂ ਦੁਆਰਾ ਖਾਸ ਉਦੇਸ਼ਾਂ ਦੇ ਨਾਲ ਕੰਮ ਕਰਨ ਦੀ ਚਵਿੀ ਚਜਵੇਂ ਚਕ ਿਰੇਕ ਅਚਭਆਸ ਦੇ ਅੰਤ ਚਵੱਿ ਚਸੱਖਣ ਦੀ ਪ੍ਰਚਕਚਰਆ 
ਚਦੱਤੀ ਗਈ ਿੈ ਇਿ ਚਕਤਾਬ ਿੈ

ਅਚਭਆਸ ਕਰਨ ਲਈ ਲੋੜੀਂਦੇ ਿੁਨਰ ਦੇ ਉਦੇਸ਼ ਅਤੇ ਔਜ਼ਾਰ/ਯੰਤਰ, ਸਾਜੋ਼-ਸਾਮਾਨ/ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਅਤੇ ਸਮੱਗਰੀ ਿਰੇਕ ਅਚਭਆਸ ਦੀ ਸੁ਼ਰੂਆਤ ਚਵੱਿ 
ਚਦੱਤੀ ਜਾਂਦੀ ਿੈ। ਦੁਕਾਨ ਦੇ ਮੰਚਜ਼ਲ ਚਵੱਿ ਿੁਨਰ ਚਸਖਲਾਈ ਨੰੂ ਚਵਿਾਰਕ ਅਚਭਆਸਾਂ/ਪ੍ਰਯੋਗਾਂ ਦੀ ਇੱਕ ਲੜੀ ਦੁਆਰਾ ਯੋਜਨਾਬੱਿ ਕੀਤਾ ਚਗਆ ਿੈ ਤਾਂ 
ਜੋ ਸੰਬੰਚਿਤ ਚਸਿਾਂਤ ਦਾ ਸਮਰਥਨ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕੇ। ਚਸਚਖਆਰਥੀਆਂ ਨੰੂ ਇਲੈਕਟ੍ਰੀਸ਼ੀਅਨ ਟਰੇਡ ਚਵੱਿ ਚਸਖਲਾਈ ਦੇ ਨਾਲ-ਨਾਲ ਲੈਵਲ ਲਈ ਢੁਕਵੇਂ 
ਸੰਬਚੋਿਤ ਿੁਨਰਾਂ ਦੀ ਚਸਖਲਾਈ ਚਮਲਦੀ ਿੈ। ਚਸਖਲਾਈ ਨੰੂ ਿੋਰ ਪ੍ਰਭਾਵਸ਼ਾਲੀ ਬਣਾਉਣ ਅਤੇ ਟੀਮ ਚਵੱਿ ਕੰਮ ਕਰਨ ਦਾ ਰਵੱਈਆ ਚਵਕਚਸਤ ਕਰਨ 
ਲਈ ਘੱਟੋ-ਘੱਟ ਪ੍ਰੋਜੈਕਟ ਸ਼ਾਮਲ ਕੀਤੇ ਗਏ ਿਨ। ਅਚਭਆਸਾਂ ਚਵੱਿ ਚਿੱਤਰਕਾਰੀ, ਯੋਜਨਾਬੱਿ, ਵਾਇਚਰੰਗ ਅਤੇ ਸਰਕਟ ਡਾਇਗ੍ਰਾਮ ਸ਼ਾਮਲ ਕੀਤੇ ਗਏ 
ਿਨ, ਚਜੱਥੇ ਚਕਤੇ ਵੀ ਲੋੜ ਿੋਵੇ, ਚਸਚਖਆਰਥੀਆਂ ਨੰੂ ਉਿਨਾਂ ਦੇ ਚਵਿਾਰਾਂ ਨੰੂ ਵਿਾਉਣ ਚਵੱਿ ਸਿਾਇਤਾ ਕਰਨ ਲਈ। ਚਿੱਤਰਾਂ ਚਵੱਿ ਵਰਤੇ ਗਏ ਚਿੰਨ੍ਹਾ  
ਚਬਊਰੋ ਆਫ਼ ਇੰਡੀਅਨ ਸਟੈਂਡਰਡਜ਼ (BIS) ਦੀਆਂ ਚਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾਵਾਂ ਦੀ ਪਾਲਣਾ ਕਰਦੇ ਿਨ।

ਇਸ ਮੈਨੂਅਲ ਚਵਿਲੇ ਚਿੱਤਰ, ਚਵਿਾਰਾਂ ਅਤੇ ਸੰਕਲਪਾਂ ਦੇ ਚਵਜ਼ਅੂਲ ਪਚਰਪੇਖ ਨੰੂ ਚਸਖਲਾਈ ਦੇਣ ਚਵਿ ਮਦਦ ਕਰਦੇ ਿਨ। ਅਚਭਆਸਾਂ ਨੰੂ ਪੂਰਾ ਕਰਨ 
ਲਈ ਅਪਣਾਈਆਂ ਜਾਣ ਵਾਲੀਆਂ ਪ੍ਰਚਕਚਰਆਵਾਂ ਵੀ ਚਦੱਤੀਆਂ ਗਈਆਂ ਿਨ। ਚਸਚਖਆਰਥੀ ਤੋਂ ਚਸਚਖਆਰਥੀ ਅਤੇ ਚਸਚਖਆਰਥੀ ਤੋਂ ਇੰਸਟ੍ਰਕਟਰ ਦੇ 
ਆਪਸੀ ਤਾਲਮੇਲ ਨੰੂ ਵਿਾਉਣ ਲਈ ਅਚਭਆਸਾਂ ਚਵਿ ਇੰਟਰਮੀਡੀਏਟ ਟੈਸਟ ਦੇ ਪ੍ਰਸ਼ਨਾਂ ਦੇ ਵੱਖ-ਵੱਖ ਰਪੂਾਂ ਨੰੂ ਸ਼ਾਮਲ ਕੀਤਾ ਚਗਆ ਿੈ।

ਹੁਨਰ ਜਾਣਕਾਰਰੀ

ਿੁਨਰ ਦੇ ਖੇਤਰ ਜੋ ਕੁਦਰਤ ਚਵੱਿ ਦਿੁਰਾਉਣ ਵਾਲੇ ਿੁੰ ਦੇ ਿਨ, ਨੰੂ ਵੱਖਰੀ ਿੁਨਰ ਜਾਣਕਾਰੀ ਸ਼ੀਟਾਂ ਵਜੋਂ ਚਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਿੈ। ਿੁਨਰ ਜੋ ਖਾਸ ਖੇਤਰਾਂ ਚਵੱਿ 
ਚਵਕਸਤ ਕੀਤੇ ਜਾਣੇ ਿਨ, ਅਚਭਆਸ ਚਵੱਿ ਿੀ ਸ਼ਾਮਲ ਕੀਤੇ ਜਾਂਦੇ ਿਨ। ਚਸਲੇਬਸ ਨੰੂ ਚਿਆਨ ਚਵਿ ਰੱਖਦੇ ਿੋਏ ਅਚਭਆਸਾਂ ਦੇ ਕ੍ਰਮ ਨੰੂ ਪੂਰਾ ਕਰਨ 
ਲਈ ਕੁਝ ਉਪ-ਅਚਭਆਸ ਚਵਕਚਸਤ ਕੀਤੇ ਜਾਂਦੇ ਿਨ।

ਵਪਾਰਕ ਚਵਿਾਰਕ ਰੂਪਾਂ ਬਾਰੇ ਇਿ ਮੈਨੂਅਲ ਚਲਖਤੀ ਿਦਾਇਤ ਸਮੱਗਰੀ (ਡਬਲਯੂਆਈਐਮ) ਦਾ ਚਿੱਸਾ ਿੈ। ਚਜਸ ਚਵੱਿ ਵਪਾਰ ਚਸਿਾਂਤ ਅਤੇ 
ਅਸਾਈਨਮੈਂਟ/ਟੈਸਟ 'ਤੇ ਮੈਨੂਅਲ ਸ਼ਾਮਲ ਿੈ।
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(vii)

 ਅਥਭਆਸ ਨੰ. ਅਥਭਆਸ ਦਾ ਥਸਰਲਰੇਖ ਥਸੱਖਣ ਦਾ ਪੰਨਾ ਨੰ.     ਨਤਰੀਜਾ

ਸਮੱਿਰਰੀ

  ਮ਼ੋਡਰੀਊਲ 1 : DC ਜਨਰਰੇਟ੍ਰ (DC Generator)

 2.1.108&     
        109 DC ਜਨਰੇਟਰ - ਚਸਿਾਂਤ - ਭਾਗ - ਚਕਸਮ - ਫੰਕਸ਼ਨ - e.m.f. ਸਮੀਕਰਨ (DC generator - principle -     
  parts - types - function - e.m.f. equation)  1

 2.1.109 ਡੀਸੀ ਸੰ਼ਟ ਜਨਰੇਟਰ ਦਾ ਵੋਲਟੇਜ ਬਣਾਉਣਾ (Building up voltage of a DC shunt generator)  11

 2.1.110 ਚਨਰੰਤਰਤਾ ਅਤੇ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਪ੍ਰਤੀਰੋਿ ਲਈ ਇੱਕ DC ਮਸ਼ੀਨ ਦੀ ਜਾਂਿ ਕਰ ੋ(Test a DC machine for    
   continuity and insulation resistance) 1 13

 2.1.111 DC ਮੋਟਰ ਦੀ ਸਟਾਰਟ, ਰਨ ਅਤੇ ਚਰਵਰਸ ਚਦਸ਼ਾਇਸ (Start,run and reverse direction of DC motor)  13

 2.1.112&113 ਡੀਸੀ ਜਨਰੇਟਰ ਦੀਆਂ ਚਵਸੇ਼ਸ਼ਤਾਵਾਂ (Characteristics of DC generator)  14

  ਮ਼ੋਡਰੀਊਲ 2 : DC ਮ਼ੋਟ੍ਰ (DC motor)

 2.2.111&          
 114-119  ਡਰੀਸਰੀ ਮ਼ੋਟ੍ਰ - ਥਸਿਾਂਤ ਅਤਰੇ ਥਕਸਮਾਂ (DC motor - principle and types)  23

 2.2.120 ਇੱਕ DC ਮੋਟਰ ਅਤੇ ਉਿਨਾਂ ਦੀਆਂ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨਾਂ ਦੇ ਸਪੀਡ ਚਨਯੰਤਰਣ ਦੇ ਤਰੀਕੇ (Speed control methods     
  of a DC motor and their applications) 2&3 34

 2.2.121 ਡੀਸੀ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਚਵੱਿ ਸਮੱਚਸਆ ਦਾ ਚਨਪਟਾਰਾ (Troubleshooting in DC machines)  36

 2.2.122 ਵਾਇਥਨੰਿ ਲਈ ਵਰਤਰੀ ਜਾਣ ਵਾਲਰੀ ਸਮੱਿਰਰੀ - ਫਰੀਲਡ ਕ਼ੋਇਲ ਵਾਇਥਨੰਿ (Materials used for  winding -     
  field coil winding)  42

  ਮ਼ੋਡਰੀਊਲ 3 : AC ਿ੍ਰਰੀ ਫਰੇਜ਼ ਮ਼ੋਟ੍ਰ (AC Three Phase Motor)

 2.3.123-131 ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮ਼ੋਟ੍ਰ ਦਾ ਥਸਿਾਂਤ਼ੋ (Principle of induction motor)  53 

 2.3.132 AC ਵਾਇਥਨੰਿ ਥਵੱਚ ਵਰਤਰੇ ਜਾਣ ਵਾਲਰੇ  ਬਥੁਨਆਦਰੀ ਸ਼ਬਦ (Fundamental terms used in ac winding) 4,5,6 79

 2.3.133 AC 3 ਫੇਜ਼ ਸਕੁਇਰਲ ਕੇਜ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰ ਅਤੇ ਸਟਾਰਟਰਾਂ ਚਵੱਿ ਰੱਖ-ਰਖਾਅ, ਸੇਵਾ ਅਤੇ ਸਮੱਚਸਆ ਚਨਪਟਾਰਾ     

  (Maintenance, service and troubleshooting in AC 3 phase squirrel cage induction motor     
  and starters)  98

  ਮ਼ੋਡਰੀਊਲ 4 : AC ਥਸੰਿਲ ਫਰੇਜ਼ ਮ਼ੋਟ੍ਰ (AC Single Phase Motor)

 2.4.134-142 ਥਸੰਿਲ ਫਰੇਜ਼ ਮ਼ੋਟ੍ਰਾਂ - ਸਪਥਲਟ੍ ਫਰੇਜ਼ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮ਼ੋਟ੍ਰ - ਇੰਡਕਸ਼ਨ-ਸਟ੍ਾਰਟ੍, ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਰਨ ਮ਼ੋਟ੍ਰ਼ੋ (Single     
  phase motors - split phase induction motor - induction-start, induction-run motor) 7,8,9 105 

  ਮ਼ੋਡਰੀਊਲ 5 : ਅਲਟ੍ਰਨੇਟ੍ਰ (Alternator)

 2.5.143-147 ਅਲਟਰਨੇਟਰ - ਚਸਿਾਂਤ - ਖੰਚਭਆਂ, ਗਤੀ ਅਤੇ ਬਾਰੰਬਾਰਤਾ ਚਵਿਕਾਰ ਸਬੰਿ (Alternator - principle -     
  relation between poles, speed and frequency) 10 123

  ਮ਼ੋਡਰੀਊਲ 6 : ਥਸੰਕ੍ਰ਼ੋਨਸ ਮ਼ੋਟ੍ਰ ਅਤਰੇ MG ਸੈੱਟ੍ (Synchronous Motor and MG Set)

 2.6.148 &     
         149 ਥਸੰਕ੍ਰ਼ੋਨਸ ਮ਼ੋਟ੍ਰ (Synchronous motor) 10 134

 2.6.150 &      
          151 ਅਤੇ ਰੋਟਰੀ ਕਨਵਰਟਰ (MG set and rotary converter)  138

  ਮ਼ੋਡਰੀਊਲ 7 : ਇਲੈਕਟ੍੍ਰਾਥਨਕ ਅਥਭਆਸ (Electronic Practice)

 2.7.152 ਰ਼ੋਿਕ, ਰੰਿ ਕ਼ੋਡ, ਥਕਸਮਾਂ ਅਤਰੇ ਥਵਸ਼ਰੇਸ਼ਤਾਵਾਂ (Resistors, Colour code, types and characteristics)  141
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(viii)

 2.7.153 ਸੈਮਰੀਕੰਡਕਟ੍ਰ ਥਿਊਰਰੀ-ਐਕਥਟ੍ਵ ਅਤਰੇ ਪਥੈਸਵ ਕੰਪ਼ੋਨੈਂ ਟ੍ਸ (Semiconductor theory-Active and     
  passive components)  144

 2.7.154 PN ਜੰਕਸ਼ਨ - ਅਰਿ ਕੰਡਕਟ੍ਰ ਡਾਇਡਸ (PN Junction - semi conductor diodes)  150 

 2.7.155 ਰਰੀਕਟ੍ਰੀਫਾਇਰ (Rectifiers)  153

 2.7.156 ਟ੍ਰਾਂਥਜ਼ਸਟ੍ਰ (Transistors)  159

 2.7.157 ਟਰਾਂਚਜ਼ਸਟਰ ਬਾਈਚਸੰਗ ਅਤੇ ਚਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾਵਾਂ (Transistor biasing and characteristics)  163

 2.7.158 ਇੱਕ ਸਚਵੱਿ, ਲੜੀ ਵੋਲਟੇਜ ਰੈਗੂਲੇਟਰ ਅਤੇ ਐਪਂਲੀਫਾਇਰ ਦੇ ਰੂਪ ਚਵੱਿ ਟਰਾਂਚਜ਼ਸਟਰ (Transistor as a     
  switch, series voltage regulator and amplifiers)  167

 2.7.159 ਫੰਕਸ਼ਨ ਜਨਰੇਟਰ ਅਤੇ ਕੈਥੋਡ ਰੇ ਔਚਸਲੋਸਕੋਪ (Function generator and cathode ray oscilloscope     
  (CRO)  172

 2.7.160 ਥਪ੍ਰੰ ਥਟ੍ਡ ਸਰਕਟ੍ ਬ਼ੋਰਡ (Printed circuit boards (PCB) 11 177

 2.7.161 ਯੂਨੀਜੰਕਸ਼ਨ ਟਰਾਂਚਜ਼ਸਟਰ (UJT) ਅਤੇ FET ਅਤੇ ਇਸਦਾ ਉਪਯੋਗ (Unijunction transistor (UJT) and     
  FET and its application)  179

 2.7.162 ਪਾਵਰ ਸਪਲਾਈ-ਸਮੱਚਸਆ ਚਨਪਟਾਰਾ (Power supplies-troubleshooting)  183

 2.7.163 SCR, DIAC, TRIAC ਅਤੇ IGBT ਦੀ ਵਰਤੋਂ ਕਰਦੇ ਿੋਏ ਪਾਵਰ ਕੰਟਰੋਲ ਸਰਕਟ (Power control circuit     
  using SCR,DIAC,TRIAC & IGBT)  185

 2.7.164 ਏਕੀਚਕ੍ਰਤ ਸਰਕਟ ਵੋਲਟੇਜ ਰੈਗੂਲੇਟਰ (Integrated circuit voltage regulators)  193

 2.7.165 ਬਾਈਨਰੀ ਨੰਬਰ, ਤਰਕ ਦਰਵਾਜ਼ੇ ਅਤੇ ਕਾਮਬੀਨੇਸ਼ਨਲ ਸਰਕਟ (Binary numbers, logic gates and     
  combinational circuits)  196

 2.7.166 ਵੇਵ ਆਕਾਰ - ਔਚਸਲੇਟਰ (Wave shapes - Oscillators)  202

  ਮ਼ੋਡਰੀਊਲ 8 : ਕੰਟ੍ਰ਼ੋਲ ਪੈਨਲ ਵਾਇਥਰੰਿ (Control panel wiring)

 2.8.167 -     
         169 ਚਨਯੰਤਰਣ ਤੱਤ, ਸਿਾਇਕ ਉਪਕਰਣ - ਚਨਯੰਤਰਣ ਕੈਬਚਨਟ ਦਾ ਖਾਕਾ) (Control elements, accessories -     
  layout of control cabinet) 12 205

 2.8.170 &      
          171 ਕੰਟਰੋਲ ਪੈਨਲ ਚਵੱਿ ਯੰਤਰਾਂ ਅਤੇ ਸੈਂਸਰਾਂ ਦੀ ਸਥਾਪਨਾ ਅਤੇ ਇਸਦੇ ਪ੍ਰਦਰਸ਼ਨ ਦੀ ਜਾਂਿ (Installation of     
  instruments and sensors in control panel and its performance testing)  219

  ਮ਼ੋਡਰੀਊਲ 9 : AC/DC ਮ਼ੋਟ੍ਰ ਡਰਾਈਵ (AC/DC motor drives)

 2.9.172 AC/DC ਡਰਾਈਵਸ  (AC/DC drives) 13 221

 2.9.173 &                    
         174  VVVF/AC ਡਰਾਈਵ ਉਦੇਸ਼ਾਂ ਦੁਆਰਾ 3 ਫੇਜ਼ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰ ਦਾ ਸਪੀਡ  (Speed control of 3 phase     
  induction motor by VVVF/AC drive)  226

  ਮ਼ੋਡਰੀਊਲ 10 : ਇਨਵਰਟ੍ਰ ਅਤਰੇ UPS (Inverter and UPS)

 2.10.175 ਵੋਲਟੇਜ ਸਟੈਬੀਲਾਈਜ਼ਰ ਅਤੇ UPS(Voltage stabilizer and UPS)  234

 2.10.176 ਐਮਰਜੈਂਸੀ ਰੋਸ਼ਨੀ (Emergency light)  239 

 2.10.177 ਬੈਟਰੀ ਿਾਰਜਰ ਅਤੇ ਇਨਵਰਟਰ (Battery charger and inverter) 14 241

 2.10.178 &      
           179 ਵੋਲਟੇਜ ਸਟੈਬੀਲਾਈਜ਼ਰ, ਬੈਟਰੀ ਿਾਰਜਰ, ਐਮਰਜੈਂਸੀ ਲਾਈਟ, ਇਨਵਰਟਰ ਅਤੇ ਯੂ.ਪੀ.ਐਸ (Trouble     
  shooting of voltage stabiliser, battery charger, emergency light, inverter and UPS)  244 

 ਅਥਭਆਸ ਨੰ. ਅਥਭਆਸ ਦਾ ਥਸਰਲਰੇਖ ਥਸੱਖਣ ਦਾ ਪੰਨਾ ਨੰ.     ਨਤਰੀਜਾ
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(ix)

 2.10.180 ਘਰਰੇਲੂ ਵਾਇਥਰੰਿ ਥਵੱਚ ਇਨਵਰਟ੍ਰ ਦਰੀ ਸਿਾਪਨਾ (Installation of inverter in domestic wiring)  250 

  ਮ਼ੋਡਰੀਊਲ 11 : ਪਾਵਰ ਜਨਰਰੇਸ਼ਨ ਅਤਰੇ ਸਬਸਟ੍ਰੇਸ਼ਨ (Power Generation and Substation)

 2.11.181 ਊਰਜਾ ਦੇ ਸਰੋਤ - ਥਰਮਲ ਪਾਵਰ ਉਤਪਾਦਨ  (Sources of energy - Thermal power generation)  252

 2.11.182 ਿਾਈਡਲ ਪਾਵਰ ਪਲਾਂਟ  (Hydel power plants)  255

 2.11.183 ਟਰਾਂਸਚਮਸ਼ਨ ਅਤੇ ਚਡਸਟ੍ਰੀਚਬਊਸ਼ਨ ਸਬ ਸਟੇਸ਼ਨ ਦਾ ਦੌਰਾ ਕੀਤਾ (Visiting to transmission and     
  distribution sub station) 15,16 258

 2.11.184 ਸਬ ਸਟੇਸ਼ਨ ਅਤੇ ਇਸਦੇ ਭਾਗਾਂ ਦਾ ਸਰਕਟ ਚਿੱਤਰ (Circuit diagram of sub station and its     
  components)  263

 2.11.185-187 ਗੈਰ-ਰਵਾਇਤੀ ਤਰੀਚਕਆਂ ਨਾਲ ਚਬਜਲੀ ਉਤਪਾਦਨ (Electrical power generation by non     
  conventional methods)  264

  ਮ਼ੋਡਰੀਊਲ 12 : ਟ੍੍ਰਾਂਸਥਮਸ਼ਨ ਅਤਰੇ ਥਡਸਟ੍੍ਰਰੀਥਬਊਸ਼ਨ (Transmission and Distribution)

 2.12.188-193 ਇਲੈਕਟ੍ਰੀਕਲ ਸਪਲਾਈ ਚਸਸਟਮ - ਟਰਾਂਸਚਮਸ਼ਨ ਅਤੇ ਚਡਸਟ੍ਰੀਚਬਊਸ਼ਨ ਨੈੱਟਵਰਕ - ਲਾਈਨ ਇੰਸੂਲੇਟਰ     

  (Electrical supply system - transmission and distribution network - line insulators) 17 271

 2.12.194 ਬੱਸ-ਬਾਰ ਚਸਸਟਮ - ਪਾਵਰ ਟਚੈਰਫ ਚਨਯਮਾਂ ਅਤੇ ਪਚਰਭਾਸ਼ਾਵਾਂ (Bus-bar system - power tariff terms     
  and definitions)  285

  ਮ਼ੋਡਰੀਊਲ 13 : ਸਰਕਟ੍ ਬ੍ਰਰੇਕਰ ਅਤਰੇ ਰਰੀਲਰੇਅ (Circuit Breakers and Relays)

 2.13.195 &      
           196 ਰੀਲੇਅ ਦੀਆਂ ਚਕਸਮਾਂ ਅਤੇ ਇਸਦੀ ਕਾਰਵਾਈ  (Types of relays and its operation)  290

 2.13.197 &      
           198 ਸਰਕਟ ਤੋੜਨ ਵਾਲੇ - ਚਿੱਸੇ - ਫੰਕਸ਼ਨ - ਚਟ੍ਰਚਪੰਗ ਚਵਿੀ (Circuit breakers - parts - functions-     
  tripping mechanism) 18 293 

 2.13.199 CBs ਦੀ ਮੁਰੰਮਤ ਅਤੇ ਰੱਖ-ਰਖਾਅ (Repair and maintenance of CBs)  299

  ਮ਼ੋਡਰੀਊਲ 14 : ਇਲੈਕਥਟ੍੍ਰਕ ਵਾਹਨ (Electric vehicle)

 2.14.200 -      
          202 ਭਾਰਤ ਚਵੱਿ EV ਚਦ੍ਰਸ਼ ਅਤੇ EV ਿਾਰਚਜੰਗ (EV scenario in India and EV charging) 19 301

  ਪ੍ਰ਼ੋਜੈਕਟ੍ ਦਾ ਕੰਮ (Project work)  304

 ਅਥਭਆਸ ਨੰ. ਅਥਭਆਸ ਦਾ ਥਸਰਲਰੇਖ ਥਸੱਖਣ ਦਾ ਪੰਨਾ ਨੰ.     ਨਤਰੀਜਾ
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(x)

LEARNING / ASSESSABLE OUTCOME

On completion of this book you shall be able to

 SI.No. Learning Outcome Exercise No.

1 Plan, execute commissioning and evaluate performance of DC
machines. (NOS: PSS/N4402) 2.1.107 - 2.1.113

2 Execute testing, and maintenance of DC machines and motor starters.
 (NOS: PSS/N4402) 2.2.111 - 2.2.122

3 Plan, execute commissioning and evaluate performance of AC motors.
(NOS: PSS/N1709) 2.2.111 - 2.2.122

4 Distinguish, organise and perform motor winding
(Mapped NOS: PSS/N4402) 2.3.123 - 2.3.133

5 Plan, Execute commissioning and evaluate performance of AC motors.
(Mapped NOS: PSS/N1709) 2.3.123 - 2.3.133

6 Execute testing, and maintenance of AC motors and starters.
(NOS: PSS/N1709) 2.3.123 - 2.3.133

7 Plan, execute testing, evaluate performance and carry out
maintenance of Alternator / MG set. (NOS: PSS/PSS/N9405) 2.4.134 - 2.4.142

8 Execute parallel operation of alternators. (NOS: PSS/N9405) 2.4.134 - 2.4.142

9 Distinguish, organise and perform motor winding. (NOS: PSS/N4402) 2.4.134 - 2.4.142

10 Assemble simple electronic circuits and test for functioning.
(NOS: PSS/N9406) 2.5.143 - 2.6.151

11 Assemble accessories and carry out wiring of control cabinets and
equipment. (NOS: PSS/N9407) 2.7.152 - 2.7.166

12 Perform speed control of AC and DC motors by using solid state devices.
(NOS: PSS/N9408) 2.8.167 - 2.8.171

13 Detect the faults and troubleshoot inverter, stabilizer, battery charger,
emergency light and UPS etc. (NOS: PSS/N6002) 2.9.172 - 2.9.174

14 Plan, assemble and install solar panel. (NOS: PSS/N9409) 2.10.175 - 2.10.180

15 Erect overhead domestic service line, outline various power plant
layout and explain smart distribution grid and its components.
(NOS: PSS/N0106) 2.11.181 - 2.11.187

16 Examine the faults and carry out repairing of circuit breakers.
(NOS: PSS/N7001) 2.11.181 - 2.11.187

17 Install and troubleshoot Electric Vehicle charging stations.
(NOS: PSS/N9410) 2.12.188 - 2.12.194

18 Read and apply engineering drawing for different application in the
field of work. (NOS: PSS/N9401) 2.13.195 - 2.13.199

19 Demonstrate basic mathematical concept and principles to perform
practical operations. Understand and explain basic science in the field
of study. (NOS: PSS/N9402) 2.14.200 - 2.14.202

NOTE :

• ITI students can obtain certificate of competency (Trade license) from respective
Labour/ Industries department under State/ UT Govt.

• Refer to notification available in public domain for concern states/ UT. Principal &
Trade Instructors to facilitate trainees.
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(xi)

QR CODE

MODULE 2

Ex.No. 2.2.111 & 114 -119

MODULE 3

Ex.No. 2.4.134 - 142

MODULE 4

Ex.No. 2.6.148 & 149

MODULE 6

Ex.No. 2.3.123 - 131 Ex.No. 2.3.132

MODULE 7

Ex.No. 2.2.122

Ex.No. 2.7.152 Ex.No. 2.7.153
Ex.No. 2.7.154

Ex.No. 2.7.155
Ex.No. 2.7.156

Ex.No. 2.7.160

MODULE 9 MODULE 10

Ex.No. 2.9.172 Ex.No. 2.10.180
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(xii)

SYLLABUS

 Professional Knowledge (Trade

Theory)
Duration

Reference
Learning
Outcome

Professional Skills
(Trade Practical)

With Indicative Hours

Professional
Skill 35 Hrs.;

Professional
K n o w l e d g e
09 Hrs.

Plan, execute
commissioning and
evaluate performance
of DC machines.
(Mapped NOS:
PSS/N4402)

107. Identify terminals, parts and
connections of different types of DC
machines. (05 Hrs.)

108. Measure field and armature
resistance of DC machines. (05 Hrs.)

109. Determine build up voltage of DC
shunt generator with varying field
excitation and performance analysis on
load. (10 Hrs.)

110. Test for continuity and insulation
resistance of DC machine. (5 Hrs.)

111. Start, run and reverse direction of
rotation of DC series, shunt and
compound motors. (10 Hrs.)

General concept of rotating
electrical machines.

Principle of DC generator.

Use of Armature, Field Coil, Polarity,
Yoke, Cooling Fan, Commutator, slip
ring and Brushes, Laminated core
etc.

E.M.F. equation

Separately excited and self-excited
generators.

Series, shunt and compound
generators. (09 Hrs.)

Professional
Skill 77 Hrs.;
Professional
K n o w l e d g e
24 Hrs.

Execute testing,
and maintenance of
DC machines and
motor starters.
(Mapped NOS:
PSS/N4402)

112. Perform no load and load test and
determine characteristics of series and
shunt generators. (08 Hrs.)

113. Perform no load and load test and
determine characteristics of compound
generators (cumulative and differential).
(07 Hrs.)

114. Practice dismantling and assembling
in DC shunt motor. (10 Hrs.)

115. Practice dismantling and assembling
in DC compound generator. (10 Hrs.)

116. Conduct performance analysis of DC
series, shunt and compound motors.
(14 Hrs.)

117. Dismantle and identify parts of three
point and four-point DC motor starters.
(06 Hrs.)

118. Assemble, Service and repair three
point and four-point DC motor starters.
(10 Hrs.)

119. Practice maintenance of carbon
brushes, brush holders, Commutator
and sliprings. (12 Hrs.)

Principle and types of DC motor.

Relation between applied voltage
back e.m.f., armature voltage drop,
speed and flux of DC motor.

DC motor Starters, relation between
torque, flux and armature current.

Changing the direction of rotation.

Characteristics, Losses &
Efficiency of DC motors.

Routine and maintenance. (12 Hrs.)

Professional
Skill 35 Hrs.;
Professional
K n o w l e d g e
09 Hrs.

D i s t i n g u i s h ,
organise and
perform motor
winding. (Mapped
NOS: PSS/
N4402)

120. Perform speed control of DC motors
- field and armature control method. (10
Hrs.)

121. Carry out overhauling of DC
machines. (10 Hrs.)

122. Perform DC machine winding by
developing connection diagram, test on
growler and assemble. (15 Hrs.)

Methods of speed control of DC
motors.

Lap and wave winding and related
terms. (09 Hrs.)
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(xiii)

Professional
Skill 80 Hrs.;
Professional
K n o w l e d g e
26 Hrs.

Plan, Execute
commissioning
and evaluate
performance of AC
motors. (Mapped
NOS: PSS/N1709)

Execute testing,
and maintenance
of AC motors and
starters. (Mapped
NOS: PSS/N1709)

123. Identify parts and terminals of three
phase AC motors. (5 Hrs.)

124. Make an internal connection of
automatic star-delta starter with three
contactors. (10 Hrs.)

125. Connect, start and run three phase
induction motors by using DOL, star-
delta and auto-transformer starters.
(17 Hrs.)

126. Connect, start, run and reverse
direction of rotation of slip-ring motor
through rotor resistance starter and
determine performance characteristic.
(13 Hrs.)

127. Determine the efficiency of squirrel
cage induction motor by brake test.
(05 Hrs.)

128. Determine the efficiency of three
phase squirrel cage induction motor
by no load test and blocked rotor test.
(05 Hrs.)

129. Measure slip and power factor to
draw speed-torque (slip/torque)
characteristics. (10 Hrs.)

130. Test for continuity and insulation
resistance of three phase induction
motors. (5 Hrs.)

131. Perform speed control of three phase
induction motors by various methods
like rheostatic control, autotransformer
etc. (10 Hrs.)

Working principle of three phase
induction motor.

Squirrel Cage Induction motor, Slip-
ring induction motor; construction,
characteristics, Slip and Torque.

Different types of starters for three
phase induction motors, its
necessity, basic contactor circuit,
parts and their functions. (13 Hrs.)

Professional
Skill 23 Hrs.;

Professional
Know ledge
09 Hrs.

D i s t i n g u i s h ,
organise and
perform motor
winding. (Mapped
NOS: PSS/N4402)

132. Perform winding of three phase AC
motor by developing connection
diagram, test and assemble. (18
Hrs.)

133. Maintain, service and troubleshoot
the AC motor starter. (05 Hrs.)

Concentric/ distributed, single/
double layer winding and related
terms.

Single phasing prevention.

No load test and blocked rotor
test of induction motor.

Losses & efficiency.

Various methods of speed
control.

Braking system of motor.

Maintenance and repair. (13 Hrs.)

Professional Skill
39 Hrs.;

P r o f e s s i o n a l
K n o w l e d g e
12 Hrs.

Plan, Execute
commissioning and
e v a l u a t e
performance of AC
motors. (Mapped
NOS: PSS/N1709)

Execute testing,
and maintenance of
AC motors and
starters. (Mapped
NOS: PSS/N1709)

134. Identify parts and terminals of
different types of single-phase AC
motors. (5 Hrs.)

135. Install, connect and determine
performance of single-phase AC
motors. (10 Hrs.)

136. Start, run and reverse the direction
of rotation of single-phase AC
motors. (08 Hrs.)

137. Practice on speed control of single-
phase AC motors. (08 Hrs.)

138. Compare starting and running
winding currents of a capacitor run
motor at various loads and measure
the speed. (08 Hrs.)

Working principle, different method
of starting and running of various
single-phase AC motors.

Domestic and industrial
applications of different single-
phase AC motors.

Characteristics, losses and
efficiency. (12 hrs.)
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(xiv)

Professional
Skill 50 Hrs.;

Professional
Knowledge
12 Hrs.

D i s t i n g u i s h ,
organise and
perform motor
w i n d i n g .
(Mapped NOS:
PSS/N4402)

139. Carry out maintenance, service and
repair of single-phase AC motors. (10
Hrs.)

140. Practice on single/double layer and
concentric winding for AC motors,
testing and assembling. (25 Hrs.)

141. Connect, start, run and reverse the
direction of rotation of universal motor.
(10 Hrs.)

142. Carry out maintenance and
servicing of universal motor. (05 Hrs.)

Concentric/ distributed, single/ double
layer winding and related terms.

Troubleshooting of single-phase AC
induction motors and universal motor.
(12 hrs.)

P r o f e s -
sional Skill
75 Hrs.;

P r o f e s -
s i o n a l
Knowledge
22 Hrs.

Plan, execute
testing, evaluate
performance and
carry out
maintenance of
Alternator / MG
set. Execute
parallel operation
of alternators.

143. Install an alternator, identify parts
and terminals of alternator. (5 Hrs.)

144. Test for continuity and insulation
resistance of alternator. (5 Hrs.)

145. Connect, start and run an alternator
and build up the voltage. (5 Hrs.)

146. Determine the load performance and
voltage regulation of three phase
alternator. (5 Hrs.)

147. Parallel operation and
synchronization of three phase
alternators. (15 Hrs.)

Principle of alternator, e.m.f. equation,
relation between poles, speed and
frequency.

Types and construction.

Efficiency, characteristics, regulation,
phase sequence and parallel
operation.

Effect of changing the field excitation
and power factor correction. (10 Hrs.)

148. Install a synchronous motor, identify
its parts and terminals. (10 Hrs.)

149. Connect, start and plot V-curves for
synchronous motor under different
excitation and load conditions. (10
Hrs.)

Working principle of synchronous
motor.

Effect of change of excitation and load.

V and anti V curve.

Power factor improvement. (06 Hrs.)

150. Identify parts and terminals of MG
set. (5 Hrs.)

151. Start and load MG set with 3 phase
induction motor coupled to DC shunt
generator. (15 Hrs.)

Rotary Converter, MG Set description
and Maintenance. (06 Hrs.)

Professional
Skill 99 Hrs.;

Professional
Knowledge
31 Hrs.

Assemble simple
electronic circuits
and test for
functioning.

152. Determine the value of resistance by
colour code and identify types. (03
Hrs.)

153. Test active and passive electronic
components and its applications. (05
Hrs.)

Resistors – colour code, types and
characteristics.

Active and passive components.

Atomic structure and semiconductor
theory. (04 Hrs.)

154. Determine V-I characteristics of
semiconductor diode. (05 Hrs.)

155. Construct half wave, full wave and
bridge rectifiers using semiconductor
diode. (08 Hrs.)

156. Check transistors for their functioning
by identifying its type and terminals. (10
Hrs.)

P-N junction, classification,
specifications, biasing and
characteristics of diodes.

Rectifier circuit - half wave, full wave,
bridge rectifiers and filters.

Principle of operation, types,
characteristics and various configuration
of transistor.

Application of transistor as a switch,
voltage regulator and amplifier. (12 Hrs.)
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(xv)

157. Bias the transistor and determine its
characteristics. (05Hrs.)

158. Use transistor as an electronic switch
and series voltage regulator. (05Hrs.)

159. Operate and set the required
frequency using function generator.
(05Hrs.)

160. Make a printed circuit board for power
supply. (09 Hrs.)

161. Construct simple circuits containing
UJT for triggering and FET as an
amplifier. (05 Hrs.)

162. Troubleshoot defects in simple power
supplies. (09 Hrs.)

Basic concept of power electronics
devices.

IC voltage regulators

Digital Electronics - Binary numbers,
logic gates and combinational
circuits. (06 hrs.)

Working principle and uses of
oscilloscope.

Construction and working of SCR,
DIAC, TRIAC and IGBT. (09 Hrs.)

163. Construct power control circuit by
SCR, Diac, Triac and IGBT. (12 Hrs.)

164. Construct variable DC stabilized power
supply using IC. (08 Hrs.)

165. Practice on various logics by use of
logic gates and circuits. (05 Hrs.)

166. Generate and demonstrate wave
shapes for voltage and current of
rectifier, single stage amplifier and
oscillator using CRO. (05 Hrs.)

Professional
Skill 82 Hrs.;

Professional
Knowledge
24 Hrs.

A s s e m b l e
accessories and
carry out wiring
of control
cabinets and
equipment.

Study and understand Layout
drawing of control cabinet, power
and control circuits.

Various control elements: Isolators,
pushbuttons, switches, indicators,
MCB, fuses, relays, timers and limit
switches etc. (12 Hrs.)

167. Design layout of control cabinet,
assemble control elements and wiring
accessories for:

(i) Local and remote control of induction
motor. (09 Hrs.)

(ii) Forward and reverse operation of
induction motor. (09 Hrs.)

(iii) Automatic star-delta starter with
change of direction of rotation.
(12 Hrs.)

(iv) Sequential control of three motors.
(09 Hrs.)

168. Carry out wiring of control cabinet as
per wiring diagram, bunching of XLPE
cables, channeling, tying and checking
etc. (13 Hrs.)

169. Mount various control elements e.g.
circuit breakers, relays, contactors and
timers etc. (09 Hrs.)

170. Identify and install required measuring
instruments and sensors in control
panel. (09 Hrs.)

171. Test the control panel for its
performance. (12 Hrs.)

Wiring accessories: Race ways/
cable channel, DIN rail, terminal
connectors, thimbles, lugs,
ferrules, cable binding strap,
buttons, cable ties, sleeves,
gromats and clips etc.

Testing of various control elements
and circuits. (12 Hrs.)

Professional
Skill 50 Hrs.;

Perform speed
control of AC and

172. Perform speed control of DC motor
using thyristors / DC drive. (18 Hrs.)

Working, parameters and applications
of AC / DC drive.
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(xvi)

Professional
Knowledge
11 Hrs.

DC motors by
using solid
state devices.

173. Perform speed control and reversing the
direction of rotation of AC motors by using
thyristors / AC drive. (18 Hrs.)

174. Construct and test a universal motor speed
controller using SCR. (14 Hrs.)

Speed control of 3 phase
induction motor by using VVVF/
AC Drive. (11 Hrs.)

Professional
Skill 50 Hrs.;

Professional
Knowledge
10 Hrs.

Detect the faults
and troubleshoot
inverter, stabilizer,
battery charger,
emergency light
and UPS etc.
(Mapped NOS:
PSS/N6002)

175. Assemble circuits of voltage stabilizer and
UPS. (10 Hrs.)

176. Prepare an emergency light. (10 Hrs.)

177. Assemble circuits of battery charger and
inverter. (10Hrs.)

178. Test, analyze defects and repair voltage
stabilizer, emergency light and UPS.
(05Hrs.)

179. Maintain, service and troubleshoot battery
charger and inverter. (07Hrs.)

180. Install an Inverter with battery and connect
it in domestic wiring for operation. (08Hrs.)

Basic concept, block diagram
and working of voltage
stabilizer, battery charger,
emergency light, inverter and
UPS.

Preventive and breakdown
maintenance. (10 Hrs.)

Professional
Skill 23 Hrs.;

Professional
Knowledge
04 Hrs.

Erect overhead
domestic service
line, outline various
power plant layout
and explain smart
distribution grid
and its
c o m p o n e n t s .
(Mapped NOS:
PSS/N0106)

181. Draw layout of thermal power plant and
identify function of different layout elements.
(5 Hrs.)

182. Draw layout of hydel power plant and
identify functions of different layout elements.
(5 Hrs.)

183. Visit to transmission / distribution
substation. (08 Hrs.)

184. Draw actual circuit diagram of substation
visited and indicate various components.
(5 Hrs.)

Conventional and non-
conventional sources of energy
and their comparison.

Power generation by thermal
and hydel power plants.
(04 Hrs.)

Professional
Skill 25 Hrs.;

Professional
Knowledge
07 Hrs.

Plan, assemble
and install solar
panel

185. Prepare layout plan and Identify different
elements of solar power system. (05 Hrs.)

186. Prepare layout plan and Identify different
elements of wind power system. (05 Hrs.)

187. Assemble and connect solar panel for
illumination. (15 Hrs.)

Various ways of electrical
power generation by non-
conventional methods.

Power generation by solar and
wind energy.

Principle and operation of solar
panel. (07 Hrs.)

Professional
Skill 50 Hrs.;

Professional
Knowledge
10 Hrs.

Erect overhead
domestic service
line, outline various
power plant layout
and explain smart
distribution grid and
its components.
(Mapped NOS:
PSS/N0106)

188. Practice installation of insulators used in
HT/LT line for a given voltage range. (04hrs.)

189. Draw single line diagram of transmission
and distribution system. (04Hrs.)

190. Measure current carrying capacity of
conductor for given power supply. (04hrs.)

191. Fasten jumper in pin, shackle and
suspension type insulators. (07Hrs.)

Transmission and distribution
networks.

Line insulators, overhead
poles and method of joining
aluminum conductors.
(05 Hrs.)

192. Erect an overhead service line pole for single
phase 230V distribution system in open
space. (10 Hrs.)

193. Practice on laying of domestic service line.
(10 Hrs.)

Safety precautions and IE rules
pertaining to domestic service
connections.

Various substations.

Various terms like – maximum
demand, average demand, load

© N
IM

I 

NOT T
O B

E R
EPUBLI

SHED



(xvii)

factor, diversity factor, plant
utility factor etc. (05 Hrs.)

194. Install bus bar and bus coupler on LT
line. (5 Hrs.)

Professional
Skill 25 Hrs.;

Professional
Knowledge
04 Hrs.

Examine the faults
and carry out
repairing of circuit
b r e a k e r s .
(Mapped NOS:
PSS/N7001)

195. Identify various parts of relay and
ascertain the operation. (5 Hrs.)

196. Practice setting of pick up current and
time setting multiplier for relay operation.
(5 hrs.)

197. Identify the parts of circuit breaker,
check its operation. (5Hrs.)

198. Test tripping characteristic of circuit
breaker for over current and short circuit
current. (5 hrs.)

199. Practice on repair and maintenance of
circuit breaker. (5 hrs.)

Types of relays and its operation.

Types of circuit breakers, their
applications and functioning.

Production of arc and quenching.
(04 Hrs)

Professional
Skill 22 Hrs.;
Professional
Knowledge
04 Hrs.

Install and
t r o u b l e s h o o t
Electric Vehicle
c h a r g i n g
stations.

200. Demonstrate different charger
specifications. (05 hrs)

201. Perform installation of EV charging
Station for Public places. (10 hrs)

202. Perform installation of Home EV
charging stations. (10 hrs)

EV scenario in India and EV
Charging basic theory.

EV Charging safety requirements
(04 Hrs)

Project work / Industrial visit:

a) Battery charger/Emergency light

b) Control of motor pump with tank level

c) DC voltage converter using SCRs

d) Logic control circuits using relays e) Alarm/indicator circuits using sensors© N
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1

ਪਾਵਰ (Power)  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.1.107 & 108
ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ  (Electrician) -  ਡੀਸੀ ਜਨਰੇਟਰ

DC ਜਨਰੇਟਰ - ਭਸਿਾਂਤ - ਿਾਗ - ਭਕਸਮ - ਫੰਕਸ਼ਨ - e.m.f. ਸਮੀਕਰਨ (DC generator - principle - parts - 
types - function - e.m.f. equation)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• ਰੋਟੇਭਟੰਗ ਇਲੈਕਟਰਰੀਕਲ ਮਸ਼ੀਨ ਦੇ ਆਮ ਸੰਕਲਪਾਂ ਨੂੰ ਭਬਆਨ ਕਰੋ

• DC ਜਨਰੇਟਰ ਦਾ ਭਸਿਾਂਤ ਦੱਸੋ

• ਇਲੈਕਟਰਰੋ ਮੈਗਨੈਭਟਕ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਦੇ ਫੈਰਾਡੇ ਦੇ ਭਨਯਮਾਂ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ

• ਗਤੀਸ਼ੀਲ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਪਰਰੇਭਰਤ e.m.f. ਦੇ ਉਤਪਾਦਨ, ਇਸਦੀ ਤੀਬਰਤਾ ਅਤੇ ਭਦਸ਼ਾ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ

• ਇੱਕ DC ਜਨਰੇਟਰ ਦੇ ਭਿਭੱਸਆਂ ਅਤੇ ਉਿਨਾਂ ਦੇ ਕਾਰਜਾਂ ਦਾ ਵਰਣਨ ਕਰੋ

• ਵੱਿ-ਵੱਿ ਭਕਸਮਾਂ ਦੇ ਜਨਰੇਟਰਾਂ ਅਤੇ ਉਿਨਾਂ ਦੇ ਟਰਮੀਨਲ ਭਿੰਨਿਰਾਂ ਨੂੰ ਸਰ਼ਰੇਣੀਬੱਿ ਕਰੋ ਅਤੇ ਪਛਾਣੋ     

• ਈਐਮਐਫ ਸਮੀਕਰਨ ਅਤੇ ਡੀਸੀ ਜਨਰੇਟਰ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰੋ

• ਵੱਿ-ਵੱਿ ਭਕਸਮਾਂ ਦੀਆਂ ਭਵੰਭਡੰਗਾਂ ਵਾਲੇ ਵੱਿਰੇ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਉਤਸ਼ਾਭਿਤ DC ਜਨਰੇਟਰ ਬਾਰੇ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ।

ਰੋਟੇਭਟੰਗ ਇਲੈਕਟਰਰੀਕਲ ਮਸ਼ੀਨ ਦੀ ਆਮ ਿਾਰਨਾ

ਰੋਟੇਵਟੰਗ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਵਿੱਚ, ਦੋ ਭਾਗ ਹੁੰਦੇ ਹਨ, ਸਟੇਟਰ ਅਤੇ ਰੋਟਰ। ਰੋਟਵੇਟੰਗ 

ਇਲੈਕਟਰਰੀਕਲ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਿੀ ਦੋ ਤਰਹਰਾਂ ਦੀਆਂ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਨ- DC ਅਤੇ AC 

ਮਸ਼ੀਨਾਂ। ਇਲੈਕਟਰਰੀਕਲ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਦੀ ਵਿਆਪਕ ਿਰਤੋਂ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ. DC 

ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਵਿੱਚ ਸਟੇਟਰ ਨੂੰ ਇੱਕ ਫੀਲਡ ਦੇ ਤੌਰ ਤੇ ਿਰਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਰੋਟਰ 

ਨੂੰ ਇੱਕ ਆਰਮੇਚਰ ਿਜੋਂ ਿਰਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਜਦੋਂ ਵਕ AC ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਲਈ ਉਲਟਾ 

ਕੇਸ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਸਮਕਾਲੀ ਜਨਰੇਟਰ ਅਤੇ ਸਮਕਾਲੀ ਮੋਟਰਾਂ ਹਨ. ਇੰਡਕਸ਼ਨ 

ਮੋਟਰ ਇਕ ਹੋਰ ਵਕਸਮ ਦੀ ਏਸੀ ਮਸ਼ੀਨ ਹੈ, ਜੋ ਇਕੱਲੇ ਹੀ ਉਤਸ਼ਾਵਹਤ ਹੈ; ਯਾਨੀ 

AC ਸਪਲਾਈ ਿੋਲਟੇਜ ਵਸਰਫ ਸਟੇਟਰ ਨੂੰ ਵਦੱਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਰੋਟਰ ਨੂੰ ਕੋਈ 

ਸਪਲਾਈ ਨਹੀਂ ਵਦੱਤੀ ਜਾਂਦੀ। ਡੀਸੀ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਅਤੇ ਸਮਕਾਲੀ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਵਿੱਚ, ਖੇਤਰ 

ਹਮੇਸ਼ਾਂ ਉਤਸ਼ਾਵਹਤ ਹੁੰਦਾ ਹੈ.

ਜਨਰੇਟਰ : ਇੱਕ ਇਲੈਕਟਰਰੀਕਲ ਜਨਰੇਟਰ ਇੱਕ ਮਸ਼ੀਨ ਹੈ ਜੋ ਮਕੈਨੀਕਲ 

ਊਰਜਾ ਨੂੰ ਵਿਜਲੀ ਊਰਜਾ ਵਿੱਚ ਿਦਲਦੀ ਹੈ।

ਜਨਰੇਟਰ ਦੇ ਭਸਿਾਂਤ : ਇਸ ਊਰਜਾ ਪਵਰਿਰਤਨ ਦੀ ਸਹੂਲਤ ਲਈ, ਜਨਰੇਟਰ 

ਫੈਰਾਡੇ ਦੇ ਇਲੈਕਟਰਰੋਮੈਗਨੈਵਟਕ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਦੇ ਵਨਯਮਾਂ ਦੇ ਵਸਧਾਂਤ ‘ਤੇ ਕੰਮ ਕਰਦਾ 

ਹੈ।

ਇਲੈਕਟਰਰੋਮੈਗਨਭੈਟਕ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਦੇ ਫੈਰਾਡੇ ਦੇ ਭਨਯਮ :ਦੋ ਕਾਨੂੰਨ ਹਨ।

ਪਭਿਲਾ ਕਾਨੂੰਨ ਦੱਸਦਾ ਿੈ

ਪਭਿਲਾ ਕਾਨੂੰਨ :ਜਦੋਂ ਿੀ ਵਕਸੇ ਕੰਡਕਟਰ ਨਾਲ ਪਰਰਿਾਹ ਜੋੜਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇੱਕ 

e.m.f. ਉਸੇ ਕੰਡਕਟਰ ਵਿੱਚ ਪਰਰੇਵਰਆ ਜਾਿੇਗਾ।

ਦੂਜਾ ਕਾਨੂੰਨ ਕਭਿੰਦਾ ਿੈ :ਅਵਜਹੇ ਪਰਰੇਵਰਤ e.m.f. ਦੀ ਤੀਿਰਤਾ ਪਰਰਿਾਹ ਵਲੰਕੇਜ 

ਦੀ ਤਿਦੀਲੀ ਦੀ ਦਰ ‘ਤੇ ਵਨਰਭਰ ਕਰਦੀ ਹੈ। 

e.m.f. ਦੀਆਂ ਭਕਸਮਾ ਂ:ਫੈਰਾਡੇ ਦੇ ਵਨਯਮਾਂ ਦੇ ਅਨੁਸਾਰ, ਇੱਕ emf ਨੂੰ ਪਰਰੇਵਰਤ 

ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ, ਜਾਂ ਤਾਂ ਕੰਡਕਟਰ ਅਤੇ ਚੁਿੰਕੀ ਖੇਤਰ ਦੀ ਸਾਪੇਵਖਕ ਗਤੀ 

ਦੁਆਰਾ ਜਾਂ ਇੱਕ ਸਟੇਸ਼ਨਰੀ ਕੰਡਕਟਰ ‘ਤੇ ਜੋੜਨ ਿਾਲੇ ਪਰਰਿਾਹ ਦੀ ਤਿਦੀਲੀ 

ਦੁਆਰਾ।

ਗਤੀਸ਼ੀਲ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਪਰਰੇਭਰਤ e,m,f  : ਜੇਕਰ, ਇੰਵਡਊਸਡ emf ਇੱਕ ਸਵਿਰ 

ਚੁੰਿਕੀ ਖੇਤਰ ਵਿੱਚ ਕੰਡਕਟਰ ਦੀ ਗਤੀ ਦੇ ਕਾਰਨ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 1a ਵਿੱਚ 

ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ ਜਾਂ ਇੱਕ ਸਵਿਰ ਕੰਡਕਟਰ ਉੱਤੇ ਚੁਿੰਕੀ ਖੇਤਰ ਦੀ ਗਤੀ 

ਦੇ ਕਾਰਨ ਹੈ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 1b ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, ਪਰਰੇਵਰਤ emf ਨੂੰ 

ਗਤੀਸ਼ੀਲ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਪਰਰੇਵਰਤ emf ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। .

ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 1a ਅਤੇ 1b ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, ਕੰਡਕਟਰ ਇੱਕ emf 

ਨੂੰ ਪਰਰੇਵਰਤ ਕਰਨ ਲਈ ਦੋਿਾਂ ਮਾਮਵਲਆਂ ਵਿੱਚ ਿਲ ਦੀਆਂ ਰੇਖਾਿਾਂ ਨੂੰ ਕੱਟਦਾ ਹੈ, 

ਅਤੇ emf ਦੀ ਮੌਜੂਦਗੀ ਗੈਲਿੈਨੋਮੀਟਰ `G’ ਦੀ ਸੂਈ ਦੇ ਉਲਟਣ ਦੁਆਰਾ ਲੱਭੀ 

ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ। ਇਹ ਵਸਧਾਂਤ ਡੀਸੀ ਅਤੇ ਏਸੀ ਜਨਰੇਟਰਾਂ ਵਿੱਚ ਵਿਜਲੀ ਪੈਦਾ ਕਰਨ 

ਲਈ ਿਰਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਗਤੀਸ਼ੀਲ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਪਰਰੇਭਰਤ emf ਦਾ ਉਤਪਾਦਨ : ਜਦੋਂ ਿੀ ਕੋਈ ਕੰਡਕਟਰ 

ਚੁੰਿਕੀ ਪਰਰਿਾਹ ਨੂੰ ਕੱਟਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਇਸ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਗਤੀਸ਼ੀਲ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਪਰਰੇਵਰਤ 

emf ਪੈਦਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਜੇਕਰ ਕੰਡਕਟਰ ਦਾ ਸਰਕਟ ਿੰਦ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ emf 

ਕਰੰਟ ਿਵਹਣ ਦਾ ਕਾਰਨ ਿਣਦਾ ਹੈ।

ਗਤੀਸ਼ੀਲ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਪਰਰੇਵਰਤ emf ਪੈਦਾ ਕਰਨ ਲਈ, ਲੋੜਾਂ ਹਨ :
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•  ਚੁਿੰਕੀ ਖੇਤਰ

•  ਕੰਡਕਟਰ

•  ਕੰਡਕਟਰ ਅਤੇ ਚੁਿੰਕੀ ਖੇਤਰ ਦੇ ਵਿਚਕਾਰ ਸਾਪੇਵਖਕ ਗਤੀ।

ਜੇਕਰ ਕੰਡਕਟਰ ਫੀਲਡ ਦੇ ਸਿੰਧ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਸਾਪੇਵਖਕ ਿੇਗ ‘v’ ਨਾਲ ਅੱਗੇ 

ਿਧਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਪਰਰੇਵਰਤ emf `E’ ਹਿੋੇਗਾ

E = BLV Sinθ ਿੋਲਟ

ਵਕੱਿੇ

B = ਚੁੰਿਕੀ ਪਰਰਿਾਹ ਘਣਤਾ, ਟੇਸਲਾ ਵਿੱਚ ਮਾਪੀ ਗਈ

L = ਮੀਟਰਾਂ ਵਿੱਚ ਖੇਤਰ ਵਿੱਚ ਕੰਡਕਟਰ ਦੀ ਪਰਰਭਾਿੀ ਲੰਿਾਈ

V = ਮੀਟਰ/ਸਵੈਕੰਡ ਵਿੱਚ ਫੀਲਡ ਅਤੇ ਕੰਡਕਟਰ ਵਿਚਕਾਰ ਸਾਪੇਵਖਕ ਿੇਗ

θ = ਉਹ ਕੋਣ ਵਜਸ ‘ਤੇ ਕੰਡਕਟਰ ਚੁੰਿਕੀ ਖੇਤਰ ਨੂੰ ਕੱਟਦਾ ਹੈ।

ਆਉ ਅਸੀਂ ਵਚੱਤਰ 2a ਤੇ ਵਿਚਾਰ ਕਰੀਏ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਕੰਡਕਟਰ A ਤੋਂ I ਨੂੰ ਚੁਿੰਕੀ 

ਖਵੰਭਆਂ ਦੇ ਹੇਠਾਂ ਆਰਮੇਚਰ ਦੇ ਘੇਰੇ ਉੱਤੇ ਰੱਵਖਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਵਚੱਤਰ 2a ਵਿੱਚ 

ਵਦਖਾਏ ਗਏ ਇਸ ਖਾਸ ਜਨਰੇਟਰ ਲਈ ਮੰਨ ਲਓ, BLV = 100V ਦਾ ਮੁੱਲ।

ਇਸ ਅਨੁਸਾਰ ਕੰਡਕਟਰ A ਇੱਕ emf ਨੂੰ ਪਰਰੇਵਰਤ ਕਰਦਾ ਹੈ

= BLV Sin θ ਵਜੱਿੇ θ = ਜ਼ੀਰੋ ਅਤੇ ਵਸਨ ਜ਼ੀਰੋ ਜ਼ੀਰੋ ਦੇ ਿਰਾਿਰ ਹੈ

= 100 x 0 = ਜ਼ੀਰੋ।

ਇਸੇ ਤਰਹਰਾਂ ਪੈਰੀਫੇਰੀ ਵਿੱਚ ਿਾਕੀ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਦੀ ਹਰੇਕ ਸਵਿਤੀ ਲਈ, ਪਰਰੇਵਰਤ 

emf ਦੀ ਗਣਨਾ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ। ਜੇਕਰ ਇਹਨਾਂ ਮੁੱਲਾਂ ਨੂੰ ਇੱਕ ਗਰਰਾਫ਼ ਉੱਤੇ 

ਪਲਾਟ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਇਹ ਇੱਕ ਕੰਡਕਟਰ ਵਿੱਚ ਪਰਰੇਵਰਤ emf ਦੇ ਸਾਈਨ 

ਿੇਿ ਪੈਟਰਨ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਜਦੋਂ ਇਹ ਇੱਕਸਾਰ ਚੁੰਿਕੀ ਖੇਤਰ ਦੇ N ਅਤੇ S 

ਧਰਿੁਾਂ ਦੇ ਹੇਠਾਂ ਘੁੰਮਦਾ ਹੈ।

ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 2b ਵਿੱਚ ਇਸ ਪਰਰਵਕਵਰਆ ਦੁਆਰਾ ਪਰਰੇਵਰਤ emf ਮੂਲ ਰੂਪ 

ਵਿੱਚ ਪਰਰਵਕਰਤੀ ਵਿੱਚ ਿਦਲਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਇਹ ਅਲਟਰਨੇਵਟੰਗ ਕਰੰਟ ਕਵਮਊਟੇਟਰ 

ਦੁਆਰਾ ਇੱਕ DC ਜਨਰੇਟਰ ਵਿੱਚ ਵਸੱਧੇ ਕਰੰਟ ਵਿੱਚ ਿਦਲ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਫਲੇਭਮੰਗ ਦੇ ਸੱਜੇ ਿੱਥ ਦਾ ਭਨਯਮ :ਗਤੀਸ਼ੀਲ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਪਰਰੇਵਰਤ emf ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ 

ਨੂੰ ਇਸ ਵਨਯਮ ਦੁਆਰਾ ਪਛਾਵਣਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਸੱਜੇ ਹੱਿ ਦੇ ਅੰਗੂਠੇ, ਤਜੁਰਲੀ 

ਅਤੇ ਵਿਚਕਾਰਲੀ ਉਂਗਲੀ ਨੂੰ ਸੱਜੇ ਕੋਣਾਂ ‘ਤੇ ਇੱਕ ਦੂਜੇ ਦੇ ਨਾਲ ਫੜੋ ਵਜਿੇਂ ਵਕ 

ਵਚੱਤਰ 3 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਤਜਿੀ ਦੀ ਉਂਗਲੀ ਪਰਰਿਾਹ ਦੀ 

ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਹਿੋੇ ਅਤੇ ਅੰਗੂਠਾ ਕੰਡਕਟਰ ਦੀ ਗਤੀ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਹੋਿੇ, ਵਫਰ ਮੱਧ 

ਉਂਗਲੀ emf ਪਰਰੇਵਰਤ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦੀ ਹੈ, ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਨਰੀਖਕ ਿੱਲ ਜਾਂ 

ਵਨਰੀਖਕ ਤੋਂ ਦੂਰ।

ਕਲਪਨਾ ਕਰੋ ਵਕ ਇੱਕ ਕੰਡਕਟਰ ਉੱਤਰੀ ਅਤੇ ਦੱਖਣ ਧਰੁਿਾਂ ਦੇ ਵਿਚਕਾਰ ਇੱਕ 

ਉਲਟ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਘੁੰਮ ਵਰਹਾ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 4a ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਫਲੇਵਮੰਗ ਦੇ ਸੱਜੇ ਹੱਿ ਦੇ ਵਨਯਮ ਨੂੰ ਲਾਗੂ ਕਰਦੇ ਹੋਏ, ਅਸੀਂ ਪਾਇਆ ਵਕ ਕੰਡਕਟਰ 

1 ਜੋ ਉੱਤਰੀ ਧਰੁਿ ਦੇ ਹੇਠਾਂ ਉੱਪਰ ਿੱਲ ਿਧ ਵਰਹਾ ਹੈ, ਵਿੰਦੂ ਵਚੰਨਹਰ ਦੁਆਰਾ ਦਰਸਾਏ 

ਗਏ ਵਨਰੀਖਕ ਿੱਲ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਇੱਕ emf ਨੂੰ ਪਰਰੇਵਰਤ ਕਰੇਗਾ ਅਤੇ ਕੰਡਕਟਰ 2 

ਜੋ ਦੱਖਣੀ ਧਰਿੁ ਦੇ ਹੇਠਾਂ ਹੇਠਾਂ ਿੱਲ ਿਧ ਵਰਹਾ ਹੈ, ਇੱਕ ਨੂੰ ਪਰਰੇਵਰਤ ਕਰੇਗਾ। ਪਲੱਸ 

ਵਚੰਨਹਰ ਦੁਆਰਾ ਦਰਸਾਏ ਗਏ ਵਨਰੀਖਕ ਤੋਂ ਦੂਰ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ emf.

ਵਚੱਤਰ 4b ਇੱਕ ਤੀਰ ਦੇ ਰੂਪ ਵਿੱਚ ਮੌਜੂਦਾ ਵਦਸ਼ਾ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਵਿੰਦੀ ਦਾ 

ਵਚੰਨਹਰ ਤੀਰ ਦਾ ਨੁਕੀਲਾ ਵਸਰ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਜੋ ਅਿਜ਼ਰਿਰ ਿੱਲ ਮੌਜੂਦਾ ਵਦਸ਼ਾ 

ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਪਲੱਸ ਵਚੰਨਹਰ ਤੀਰ ਦੇ ਕਰਾਸ-ਫੇਦਰ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਜੋ 

ਦਰਸ਼ਕ ਤੋਂ ਦੂਰ ਮੌਜੂਦਾ ਵਦਸ਼ਾ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ

ਡੀਸੀ ਜਨਰੇਟਰ ਦੇ ਭਿੱਸੇ

ਇੱਕ DC ਜਨਰੇਟਰ ਵਿੱਚ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਜ਼ਰੂਰੀ ਵਹੱਸੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 5 ਵਿੱਚ 

ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ. 

1  ਫਰੇਮ ਜਾਂ ਜੂਲਾ

2  ਫੀਲਡ ਖੰਭੇ ਅਤੇ ਖੰਭੇ-ਜੁੱਤੇ (ਅੰਜੀਰ 6,7 ਅਤੇ 8)

3  ਫੀਲਡ ਕੋਇਲ ਜਾਂ ਫੀਲਡ ਿਾਇਵਨੰਗ (ਵਚੱਤਰ 8)

4  ਆਰਮੇਚਰ ਕੋਰ

5  ਆਰਮੇਚਰ ਵਿੰਵਡੰਗਜ਼ ਜਾਂ ਆਰਮੇਚਰ ਕੰਡਕਟਰ

6  ਕਵਮਊਟੇਟਰ

7  ਿੁਰਸ਼
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8  ਿੇਅਵਰੰਗਸ ਅਤੇ ਅੰਤ ਦੀਆਂ ਪਲੇਟਾਂਪੱਖੇ ਲਈ 

9  ਏਅਰ ਵਫਲਟਰ

10 ਸ਼ਾਫਟ

ਜੂਲਾ : ਿਾਹਰੀ ਫਰੇਮ ਜਾਂ ਜੂਲਾ ਦੋਹਰੇ ਮਕਸਦ ਲਈ ਕੰਮ ਕਰਦਾ ਹੈ। ਸਭ ਤੋਂ 

ਪਵਹਲਾਂ, ਇਹ ਖਵੰਭਆਂ ਲਈ ਮਕੈਨੀਕਲ ਸਹਾਇਤਾ ਪਰਰਦਾਨ ਕਰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਪੂਰੀ 

ਮਸ਼ੀਨ ਲਈ ਸੁਰੱਵਖਆ ਕਿਰ ਿਜੋਂ ਕੰਮ ਕਰਦਾ ਹੈ। ਦੂਜਾ, ਇਹ ਚੁੰਿਕੀ ਸਰਕਟ 

ਨੂੰ ਇਸਦੇ ਦੁਆਰਾ ਪੂਰਾ ਕਰਨ ਦੀ ਆਵਗਆ ਵਦੰਦਾ ਹੈ. ਛੋਟੇ ਜਨਰੇਟਰਾਂ ਵਿੱਚ ਵਜੱਿੇ 

ਭਾਰ ਦੀ ਿਜਾਏ ਸਸਤਾ ਹੋਣਾ ਮੁੱਖ ਵਿਚਾਰ ਹੈ, ਜੂਲੇ ਕੱਚੇ ਲੋਹੇ ਦੇ ਿਣੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ। 

ਪਰ ਿੱਡੀਆਂ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਲਈ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਕਾਸਟ ਸਟੀਲ ਜਾਂ ਰੋਲਡ ਸਟੀਲ ਦੀ 

ਿਰਤੋਂ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਪੋਲ ਕੋਰ ਅਤੇ ਪੋਲ ਜੁੱਤੇ (ਭਿੱਤਰ 9 ) :ਫੀਲਡ ਮੈਗਨੇਟ ਵਿੱਚ ਪੋਲ ਕੋਰ ਅਤੇ 

ਪੋਲ ਜੁੱਤੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ। ਖੰਭੇ ਦੀਆਂ ਜੁੱਤੀਆਂ ਦੋ ਉਦੇਸ਼ਾਂ ਦੀ ਪੂਰਤੀ ਕਰਦੀਆਂ ਹਨ; (i) 

ਉਹ ਹਿਾ ਦੇ ਪਾੜੇ ਵਿੱਚ ਪਰਰਿਾਹ ਨੂੰ ਇਕਸਾਰ ਰੂਪ ਵਿੱਚ ਫੈਲਾਉਂਦੇ ਹਨ ਅਤੇ ਇਹ 

ਿੀ, ਇੱਕ ਿੱਡੇ ਕਰਾਸ-ਸੈਕਸ਼ਨ ਦੇ ਹੋਣ ਕਰਕੇ, ਚੁੰਿਕੀ ਮਾਰਗ ਦੀ ਅਸੰਤੁਸ਼ਟਤਾ 

ਨੂੰ ਘਟਾਉਂਦੇ ਹਨ, ਅਤੇ (ii) ਉਹ ਫੀਲਡ ਕੋਇਲਾਂ ਦਾ ਸਮਰਿਨ ਿੀ ਕਰਦੇ ਹਨ।

ਪੋਲ ਕੋਇਲ (ਫੀਲਡ ਕੋਇਲ) :ਫੀਲਡ ਕੋਇਲ ਜਾਂ ਪੋਲ ਕੋਇਲ, ਵਜਸ ਵਿੱਚ 

ਤਾਿਂੇ ਦੀਆਂ ਤਾਰਾਂ ਜਾਂ ਪੱਟੀਆਂ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਨ, ਸਹੀ ਮਾਪ ਲਈ ਪੁਰਾਣੇ ਜ਼ਖ਼ਮ ਹਨ। 

ਵਫਰ ਪਵਹਲੇ ਨੂੰ ਹਟਾ ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਜ਼ਖ਼ਮ ਦੀਆਂ ਕੋਇਲਾਂ ਨੂੰ ਕੋਰ ਦੇ ਉੱਪਰ 

ਰੱਵਖਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 8 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਜਦੋਂ ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਕੋਇਲਾਂ ਵਿੱਚੋਂ ਲੰਘਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਉਹ ਖਵੰਭਆਂ ਨੂੰ ਚੁੰਿਕੀ ਿਣਾਉਂਦੇ 

ਹਨ ਜੋ ਲੋੜੀਂਦੇ ਪਰਰਿਾਹ ਪੈਦਾ ਕਰਦੇ ਹਨ ਜੋ ਘੁੰਮਦੇ ਆਰਮੇਚਰ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਦੁਆਰਾ 

ਕਵੱਟਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।
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ਮੋਟੀ ਗੇਜ ਿਾਇਰ ਵਿਵੰਡੰਗ (ਸੀਰੀਜ਼) ਅਤੇ ਪਤਲੇ ਗੇਜ ਿਾਇਵਰੰਗ (ਸ਼ੰਟ) ਦਿੋੇਂ ਜ਼ਖ਼ਮ 

ਹਨ, ਇੱਕ ਦੂਜੇ ਉੱਤੇ ਿੱਖਰੇ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਦੇ ਨਾਲ, ਅਤੇ ਟਰਮੀਨਲਾਂ ਨੂੰ ਿੱਖਰੇ ਤੌਰ 

‘ਤੇ ਿਾਹਰ ਵਲਆਂਦਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਆਰਮੇਿਰ ਕੋਰ : sਆਰਮੇਚਰ ਕੋਰ ਆਰਮੇਚਰ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਨੂੰ ਰੱਖਦਾ ਹੈ ਅਤੇ 

ਚੁੰਿਕੀ ਖੇਤਰ ਵਿੱਚ ਘੁੰਮਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਨੂੰ ਚੁੰਿਕੀ ਪਰਰਿਾਹ ਨੂੰ ਕੱਟਣ 

ਲਈ ਿਣਾਇਆ ਜਾ ਸਕੇ। ਇਸ ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ, ਇਸਦਾ ਸਭ ਤੋਂ ਮਹੱਤਿਪੂਰਨ ਕਾਰਜ 

ਫੀਲਡ ਫਲੈਕਸ ਲਈ ਿਹੁਤ ਘੱਟ ਸੰਕੋਚ ਦਾ ਮਾਰਗ ਪਰਰਦਾਨ ਕਰਨਾ ਹੈ, ਵਜਸ 

ਨਾਲ ਚੁੰਿਕੀ ਸਰਕਟ ਨੂੰ ਜੂਲੇ ਅਤੇ ਖਵੰਭਆਂ ਦੁਆਰਾ ਪੂਰਾ ਕਰਨ ਦੀ ਆਵਗਆ 

ਵਮਲਦੀ ਹੈ।

ਆਰਮੇਚਰ ਕੋਰ ਿੇਲਨਾਕਾਰ ਜਾਂ ਡਰੱਮ ਦੇ ਆਕਾਰ ਦਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 10 

ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, ਅਤੇ ਵਚੱਤਰ 11. ਵਿੱਚ ਦਰਸਾਏ ਅਨੁਸਾਰ ਲਗਭਗ 

0.5mm ਮੋਟੀ ਗੋਲਾਕਾਰ ਸ਼ੀਟ ਸਟੀਲ ਵਡਸਕਾਂ ਜਾਂ ਲੈਮੀਨੇਸ਼ਨਾਂ ਦਾ ਵਨਰਮਾਣ 

ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਆਰਮਿੇਰ ਵਾਇਭਨੰਗਜ਼ : ਆਰਮੇਚਰ ਵਿੰਵਡੰਗਜ਼ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਪੁਰਾਣੇ ਜ਼ਖ਼ਮ 

ਹੁੰਦੇ ਹਨ। ਇਹ ਪਵਹਲਾਂ ਸਮਤਲ ਆਇਤਾਕਾਰ ਕੋਇਲਾਂ ਦੇ ਰੂਪ ਵਿੱਚ ਜ਼ਖ਼ਮ ਹੁੰਦੇ 

ਹਨ ਅਤੇ ਵਫਰ ਇੱਕ ਕੋਇਲ ਵਖੱਚਣ ਿਾਲੇ ਨਾਲ ਉਹਨਾਂ ਦੀ ਸਹੀ ਸ਼ਕਲ ਵਿੱਚ ਵਖੱਚੇ 

ਜਾਂਦੇ ਹਨ।

ਕਭਮਊਟੇਟਰ :ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਦਾ ਕੰਮ ਆਰਮੇਚਰ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਤੋਂ ਕਰੰਟ ਨੂੰ ਇਕੱਠਾ 

ਕਰਨ ਦੀ ਸਹੂਲਤ ਦੇਣਾ ਹੈ। ਇਹ ਠੀਕ ਕਰਦਾ ਹੈ ਅਰਿਾਤ ਿਾਹਰੀ ਲੋਡ ਸਰਕਟ 

ਲਈ ਆਰਮੇਚਰ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਵਿੱਚ ਪਰਰੇਵਰਤ ਿਦਲਿੇਂ ਕਰੰਟ ਨੂੰ ਯੂਨੀ-ਵਦਸ਼ਾਿੀ 

ਕਰੰਟ ਵਿੱਚ ਿਦਲਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਿੇਲਨਾਕਾਰ ਿਣਤਰ ਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਉੱਚ ਚਾਲਕਤਾ, 

ਸਖ਼ਤ-ਵਖੱਵਚਆ ਜਾਂ ਡਰਾਪ-ਜਾਅਲੀ ਤਾਂਿੇ ਦੇ ਪਾੜਾ-ਆਕਾਰ ਦੇ ਵਹੱਵਸਆਂ ਨਾਲ 

ਿਵਣਆ ਹੈ। ਇਹ ਵਹੱਸੇ ਮੀਕਾ ਦੀਆਂ ਪਤਲੀਆਂ ਪਰਤਾਂ ਦੁਆਰਾ ਇੱਕ ਦੂਜੇ ਤੋਂ 

ਇੰਸੂਲੇਟ ਕੀਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ। ਖੰਡਾਂ ਦੀ ਵਗਣਤੀ ਆਰਮੇਚਰ ਕੋਇਲਾਂ ਦੀ ਵਗਣਤੀ ਦੇ 

ਿਰਾਿਰ ਹੈ

ਹਰੇਕ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਖੰਡ ਨੂੰ ਆਰਮੇਚਰ ਕੰਡਕਟਰ ਨਾਲ ਤਾਂਿੇ ਦੇ ਲੇਗ ਜਾਂ ਰਾਈਜ਼ਰ 

ਦੁਆਰਾ ਜਵੋੜਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਵਜਸਦੀ ਆਮ ਵਦੱਖ ਜਦੋਂ ਇਕੱਠੀ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਤਾਂ 

ਵਚੱਤਰ 12 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਬੁਰਸ ਼: ਿੁਰਸ਼ ਵਜਨਹਰਾਂ ਦਾ ਕੰਮ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਤੋਂ ਕਰੰਟ ਇਕੱਠਾ ਕਰਨਾ ਹੈ ਆਮ ਤੌਰ 

‘ਤੇ ਕਾਰਿਨ ਅਤੇ ਗਰਰੈਫਾਈਟ ਦੇ ਿਣੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਅਤੇ ਇਕ ਆਇਤਾਕਾਰ ਿਲਾਕ 

ਦੀ ਸ਼ਕਲ ਵਿਚ ਹੁੰਦੇ ਹਨ।

ਇਹ  ਿੁਰਸ਼-ਧਾਰਕਾਂ ਵਿੱਚ ਰੱਖੇ ਗਏ ਹਨ, ਵਚੱਤਰ 13 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, 

ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਿੁਰਸ਼ ਲਈ ਇੱਕ ਿਾਕਸ-ਹੋਲਡਰ, ਿੁਰਸ਼ ਤਣਾਅ ਨੂੰ ਿਣਾਈ ਰੱਖਣ 

ਲਈ ਇੱਕ ਸਪਵਰੰਗ ਅਤੇ ਧਾਰਕ ਨੂੰ ਰੌਕਰ ਿਾਂਹ ਵਿੱਚ ਵਫਕਸ ਕਰਨ ਲਈ ਇੱਕ 

ਮੋਰੀ ਹੈ।

ਬੁਰਸ਼-ਰੋਕਰ : ਸਵਪੰਡਲ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਇੱਕ ਿੱਡੀ ਮਸ਼ੀਨ ਵਿੱਚ ਕਈ ਿੁਰਸ਼ਾਂ ਨੂੰ ਜੋੜਨ 

ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਇੱਕ ਛੋਟੀ ਮਸ਼ੀਨ ਲਈ ਵਸਰਫ ਦੋ ਿੁਰਸ਼ ਹੋ ਸਕਦੇ ਹਨ। 

ਸਾਰੇ ਸਵਪੰਡਲ ਇੰਸੂਲੇਟ ਕੀਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ ਅਤੇ ਿੁਰਸ਼ ਰੌਕਰ ਨਾਲ ਜੁੜੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ।

ਿੁਰਸ਼-ਰੌਕਰ ਨੂੰ ਜਾਂ ਤਾਂ ਇੱਕ ਛੋਟੀ ਮਸ਼ੀਨ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਿੇਅਵਰੰਗ ਕਿਰ ਦੁਆਰਾ ਜਾਂ 

ਜੂਲੇ ਨਾਲ ਜੁੜੇ ਿਰੈਕਟਾਂ ਦੁਆਰਾ ਸਮਰਿਤ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 

14 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਿੁਰਸ਼-ਰੋਕਰ ਦੀ ਸਵਿਤੀ ਨੂੰ ਿਦਲ ਕੇ ਵਨਰਪੱਖ 

ਧੁਰੇ ਤੱਕ ਿੁਰਸ਼ ਦੀ ਸਵਿਤੀ ਨੂੰ ਸੈੱਟ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।
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ਬੇਅਭਰੰਗਸ (ਭਿੱਤਰ 15) :ਉਹਨਾਂ ਦੀ ਭਰੋਸੇਯੋਗਤਾ ਦੇ ਕਾਰਨ ਿਾਲ ਿੇਅਵਰੰਗਾਂ ਨੂੰ 

ਅਕਸਰ ਲਗਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਹਾਲਾਵਂਕ ਭਾਰੀ ਵਡਊਟੀਆਂ ਲਈ ਰੋਲਰ ਿੇਅਵਰੰਗਾਂ 

ਨੂੰ ਤਰਜੀਹ ਵਦੱਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਅੰਤ ਦੀਆਂ ਪਲੇਟਾਂ (ਭਿੱਤਰ 16) :ਿੇਅਵਰੰਗਾਂ ਨੂੰ ਇਹਨਾਂ ਵਸਰੇ ਦੀਆਂ ਪਲੇਟਾਂ 

ਵਿੱਚ ਰਵੱਖਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਉਹਨਾਂ ਨੂੰ ਜੂਲੇ ਨਾਲ ਸਵਿਰ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਹ 

ਆਰਮੇਚਰ ਨੂੰ ਰਗੜ ਰਵਹਤ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਲਈ ਅਤੇ ਫੀਲਡ ਖਵੰਭਆਂ ਦੇ ਹਿਾ ਦੇ ਪਾੜੇ 

ਵਿੱਚ ਆਰਮੇਚਰ ਦੀ ਸਵਿਤੀ ਵਿੱਚ ਮਦਦ ਕਰਦੇ ਹਨ।

ਕੂਭਲੰਗ ਪਿੱਾ

ਡੀਸੀ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਨੂੰ ਅਕਸਰ ਵਕਸੇ ਖਾਸ ਕੰਮ ਜਾਂ ਲੋਡ ਦੀ ਲੋੜ ਦੇ ਆਧਾਰ ‘ਤੇ ਚੁਵਣਆ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਵਜ਼ਆਦਾਤਰ ਮਾਮਵਲਆਂ ਵਿੱਚ, ਡੀਸੀ ਮਸ਼ੀਨ ਸ਼ਾਫਟ ‘ਤੇ ਵਫੱਟ ਕੀਤੇ 

ਕਵੂਲੰਗ ਪੱਖੇ ਦੁਆਰਾ ਗਰਮੀ ਦੀ ਖਪਤ ਨੂੰ ਪਰਰਾਪਤ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਡੀਸੀ ਮਸ਼ੀਨ 

ਤੋਂ ਗਰਮੀ ਨੂੰ ਹਟਾਉਣ ਦਾ ਇੱਕ ਹੋਰ ਤਰੀਕਾ ਹੈ ਜ਼ਿਰਦਸਤੀ ਏਅਰ ਕਵੂਲੰਗ 

ਪਰਰਦਾਨ ਕਰਨਾ।

ਡੀਸੀ ਜਨਰੇਟਰਾਂ ਦੀਆਂ ਭਕਸਮਾ ਂ:ਡੀਸੀ ਜਨਰੇਟਰ ਦੀ ਵਕਸਮ ਉਸ ਤਰੀਕੇ ਦੁਆਰਾ 

ਵਨਰਧਾਰਤ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਫੀਲਡ ਉਤਸ਼ਾਹ ਪਰਰਦਾਨ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ। ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ, ਫੀਲਡ ਅਤੇ ਆਰਮੇਚਰ ਵਿੰਵਡੰਗਜ਼ ਨੂੰ ਜੋੜਨ ਲਈ ਿਰਤੀਆਂ 

ਜਾਂਦੀਆਂ ਵਿਧੀਆਂ, ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਸਮੂਹਾਂ ਵਿੱਚ ਆਉਂਦੀਆਂ ਹਨ। (ਵਚੱਤਰ17)

ਵੱਿਰੇ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਉਤਸ਼ਾਭਿਤ ਜਨਰੇਟਰ :ਿੱਖਰੇ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਉਤਸ਼ਾਵਹਤ ਜਨਰੇਟਰ 

ਲਈ ਫੀਲਡ ਐਕਸਾਈਟੇਸ਼ਨ, ਵਚੱਤਰ 18 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, ਇੱਕ 

ਸੁਤੰਤਰ ਸਰੋਤ ਤੋਂ ਸਪਲਾਈ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਸਟੋਰੇਜ ਿੈਟਰੀ, ਿੱਖਰਾ DC 

ਜਨਰੇਟਰ ਜਾਂ AC ਸਰੋਤ ਤੋਂ ਸੁਧਾਵਰਆ DC ਸਪਲਾਈ। 

ਫੀਲਡ ਐਕਸਾਈਟੇਸ਼ਨ ਿੋਲਟੇਜ ਉਤਪੰਨ (ਆਰਮੇਚਰ) ਿੋਲਟੇਜ ਦੇ ਸਮਾਨ ਹੋ 

ਸਕਦਾ ਹੈ ਜਾਂ ਿੱਖਰਾ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ, ਐਕਸਾਈਟੇਸ਼ਨ ਿੋਲਟੇਜ ਘੱਟ 

ਿੋਲਟੇਜ ਦੀ ਹਿੋੇਗੀ, 24, 36 ਜਾਂ 48V DC ਕਹੋ।

ਸਵੈ-ਉਤਸ਼ਾਭਿਤ ਜਨਰੇਟਰ :ਫੀਲਡ ਉਤੇਜਨਾ ਇਸਦੇ ਆਪਣੇ ਆਰਮੇਚਰ 

ਦੁਆਰਾ ਪਰਰਦਾਨ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਇਸ ਵਕਸਮ ਦੇ ਜਨਰੇਟਰਾਂ ਵਿੱਚ, ਸ਼ੁਰੂ ਵਿੱਚ 

ਿੋਲਟੇਜ ਖੇਤਰ ਦੇ ਖਵੰਭਆਂ ਵਿੱਚ ਿਰਕਰਾਰ ਰਵਹ ਗਏ ਚੁੰਿਕਤਾ ਦੁਆਰਾ ਿਣਾਈ 

ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਸਿੈ-ਉਤਸ਼ਾਵਹਤ ਜਨਰੇਟਰਾਂ ਨੂੰ ਅੱਗੇ ਸ਼ੰਟ, ਲੜੀ ਅਤੇ ਵਮਸ਼ਵਰਤ 

ਜਨਰੇਟਰਾਂ ਿਜੋਂ ਸ਼ਰਰੇਣੀਿੱਧ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਸ਼ੰਟ ਜਨਰੇਟਰ :ਫੀਲਡ ਿਾਇਵਨੰਗ ਆਰਮੇਚਰ ਟਰਮੀਨਲਾਂ ਨਾਲ ਜੁੜੀ ਹੋਈ ਹੈ 

ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 19 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਸ਼ੰਟ ਫੀਲਡ ਵਿੱਚ ਮੁਕਾਿਲਤਨ 

ਿਰੀਕ ਤਾਰਾਂ ਦੇ ਿਹੁਤ ਸਾਰੇ ਮੋੜ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਅਤੇ ਇੱਕ ਮੁਕਾਿਲਤਨ ਛੋਟਾ ਕਰੰਟ 

ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਜਨਰੇਟਰ ਦੇ ਰੇਟ ਕੀਤੇ ਕਰੰਟ ਦਾ ਇੱਕ ਛੋਟਾ ਪਰਰਤੀਸ਼ਤ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਸੀਰੀਜ਼ ਜਨਰੇਟਰ :ਫੀਲਡ ਿਾਇਵਨੰਗ ਆਰਮੇਚਰ ਵਿੰਵਡੰਗ ਨਾਲ ਲੜੀ ਵਿੱਚ 

ਜੁੜੀ ਹੋਈ ਹੈ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 20 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਸੀਰੀਜ ਫੀਲਡ 

ਿਾਇਵਨੰਗ ਵਿੱਚ ਭਾਰੀ ਤਾਰ ਦੇ ਕੁਝ ਮੋੜ ਹੁੰਦੇ ਹਨ। ਵਕਉਂਵਕ ਇਹ ਆਰਮੇਚਰ ਨਾਲ 

ਲੜੀ ਵਿੱਚ ਹੈ, ਇਹ ਲੋਡ ਕਰੰਟ ਨੂੰ ਚੁੱਕਦਾ ਹੈ।

ਭਮਸ਼ਰਤ ਜਨਰੇਟਰ :ਫੀਲਡ ਉਤੇਜਨਾ ਸ਼ੰਟ ਅਤੇ ਲੜੀਿਾਰ ਫੀਲਡ ਵਿਵੰਡੰਗਜ਼ ਦੇ 

ਸੁਮੇਲ ਦੁਆਰਾ ਪਰਰਦਾਨ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।
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ਸ਼ਾਰਟ-ਸ਼ੰਟ ਕੰਪਾਊਂਡ ਜਨਰੇਟਰ :ਇਹ ਇੱਕ ਜਨਰੇਟਰ ਹੈ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਸ਼ੰਟ ਫੀਲਡ 

ਵਸੱਧੇ ਆਰਮੇਚਰ ਦੇ ਪਾਰ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 21 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਲੰਬੇ-ਸ਼ੰਟ ਭਮਸ਼ਭਰਤ ਜਨਰੇਟਰ : ਇਹ ਇੱਕ ਜਨਰੇਟਰ ਹੈ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਸ਼ੰਟ ਫੀਲਡ 

ਲੜੀਿਾਰ ਫੀਲਡ ਤੋਂ ਿਾਅਦ ਜੁਵੜਆ ਹੋਇਆ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 22 ਵਿੱਚ 

ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਅੰਤਰ ਅਤੇ ਸੰਿਤ ਭਮਸ਼ਭਰਤ ਜਨਰੇਟਰ : ਵਮਸ਼ਵਰਤ ਜਨਰੇਟਰਾਂ ਨੂੰ ਸੰਚਤ ਅਤੇ 

ਵਿਵਭੰਨਤਾ ਦੇ ਰੂਪ ਵਿੱਚ ਿੀ ਅੱਗੇ ਸ਼ਰਰੇਣੀਿੱਧ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਸੰਚਤ ਵਮਸ਼ਵਰਤ 

ਜਨਰੇਟਰਾਂ ਵਿੱਚ ਸ਼ੰਟ ਦੀਆਂ ਚੁੰਿਕੀ ਸ਼ਕਤੀਆਂ ਅਤੇ ਲੜੀਿਾਰ ਫੀਲਡ ਐਂਪੀਅਰ-

ਟਰਨ ਸੰਚਤ ਹੁੰਦੇ ਹਨ, ਅਰਿਾਤ ਇਹ ਦਿੋੇਂ ਇੱਕੋ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਹਿਾ ਦੇ ਪਾੜੇ ਵਿੱਚ 

ਪਰਰਿਾਹ ਸਿਾਪਤ ਕਰਦੇ ਹਨ। ਹਾਲਾਂਵਕ, ਜੇਕਰ ਸ਼ੰਟ ਵਿਵੰਡੰਗ ਦੇ ਐਂਪੀਅਰ ਮੋੜ 

ਸੀਰੀਜ਼ ਵਿਵੰਡੰਗ ਦੇ ਵਿਰੋਧ ਵਿੱਚ ਹੁੰਦੇ ਹਨ, ਤਾਂ ਮਸ਼ੀਨ ਨੂੰ ਵਿਵਭੰਨਤਾ ਨਾਲ ਵਮਸ਼ਵਰਤ 

ਜ਼ਖ਼ਮ ਜਨਰੇਟਰ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਦੋਿੇਂ ਵਕਸਮਾਂ ਨੂੰ ਵਚੱਤਰ 23 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ 

ਵਗਆ ਹੈ।

ਟਰਮੀਨਲ ਭਿੰਨਿਰ : BIS 4718-1975 ਦੇ ਅਨੁਸਾਰ DC ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਮਸ਼ੀਨਾਂ 

ਲਈ ਟਰਮੀਨਲ ਵਨਸ਼ਾਨ ਮਾਰਵਕੰਗ ਵਸਧਾਂਤਾਂ (ਵਚੱਤਰ 24) ਦੇ ਅਨੁਸਾਰ ਹੋਣਗੇ। 

ਕਭਮਊਟੇਟਰ (ਸਪਭਲਟ ਭਰੰਗ)

ਇੱਕ ਜਨਰੇਟਰ ਇੱਕ ਚੁਿੰਕੀ ਖੇਤਰ ਵਿੱਚ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਦੇ ਸਮੂਹ ਦੇ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦੀ ਮਦਦ 

ਨਾਲ ਵਿਜਲੀ ਪੈਦਾ ਕਰਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਇੰਪੁੱਟ ਮਕੈਨੀਕਲ ਪਾਿਰ ਨੂੰ ਇਲੈਕਟਰਰੀਕਲ 

ਪਾਿਰ ਵਿੱਚ ਿਦਲਣ ਲਈ ਇਲੈਕਟਰਰੋਮੈਗਨੈਵਟਕ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਦੇ ਵਸਧਾਂਤ ਦੀ ਿਰਤੋਂ 

ਕਰਦਾ ਹੈ।

ਸਭਲੱਪ ਭਰੰਗ :ਆਉ ਅਸੀਂ ਇੱਕ ਸਧਾਰਨ AC ਜਨਰੇਟਰ ਤੇ ਵਿਚਾਰ ਕਰੀਏ 

ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਤਾਰ ਦਾ ਇੱਕ ਵਸੰਗਲ ਲੂਪ ਹੈ ਅਤੇ ਇੱਕ ਸਵਿਰ ਚੁੰਿਕੀ ਖੇਤਰ ਵਿੱਚ 

ਘੁੰਮਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 25 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਵਸੰਗਲ ਲੂਪ ਕੋਇਲ ਦੇ ਹਰੇਕ ਵਸਰੇ ਨੂੰ ਵਪੱਤਲ ਜਾਂ ਵਪੱਤਲ ਦੀਆਂ ਵਰੰਗਾਂ ਨਾਲ 

ਜੋਵੜਆ ਜਾਿੇ ਵਜਸਨੂੰ ਸਵਲੱਪ ਵਰੰਗ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਸਵਲੱਪ-ਵਰੰਗਾਂ ਨੂੰ 

ਇੱਕ ਦੂਜੇ ਤੋਂ ਇੰਸੂਲੇਟ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਇਨਸੂਲੇਟ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਸ਼ਾਫਟ 

‘ਤੇ ਮਾਊਂਟ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਵਿਆਪਕ ਅਰਿਾਂ ਵਿੱਚ ਇਸ ਰੋਟੇਵਟੰਗ ਅਸੈਿਂਲੀ 

(ਕੋਇਲ, ਸ਼ਾਫਟ ਅਤੇ ਸਵਲਪ-ਵਰੰਗ) ਨੂੰ ਆਰਮੇਚਰ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਿਾਇਰ ਲੂਪ 

(ਆਰਮੇਚਰ ਕੋਇਲ) ਦੋ ਿੁਰਸ਼ਾਂ ਦੁਆਰਾ ਇੱਕ ਿਾਹਰੀ ਸਰਕਟ ਨਾਲ ਜਵੁੜਆ ਹੁੰਦਾ 

ਹੈ ਜੋ ਸਵਲੱਪ-ਵਰੰਗਾਂ ਦੇ ਵਿਰੁੱਧ ਰਗੜਨ ਲਈ ਸਵਿਤੀ ਵਿੱਚ ਹੁੰਦੇ ਹਨ। ਵਜਿਂੇ ਵਕ 

ਆਰਮੇਚਰ ਨੂੰ ਇਕਸਾਰ ਐਂਗੁਲਰ ਿੇਗ ‘ਤੇ ਘੁੰਮਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਲੂਪ ਕੰਡਕਟਰ 

ਵਿਚ ਪੈਦਾ ਹੋਈ ਿੋਲਟੇਜ ਅਸਲ ਵਿਚ ਿਦਲਿਂੇ ਿੋਲਟੇਜ ਦੀ ਹੋਿੇਗੀ।

ਦਰਸਾਏ ਗਏ ਘੜੀ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਲਈ, ਉਤਪੰਨ ਿੋਲਟੇਜ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਅਤੇ 

ਉੱਤਰੀ ਧਰੁਿ ਦੇ ਹੇਠਾਂ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡ ਵਿੱਚ ਨਤੀਜੇ ਿਾਲੇ ਕਰੰਟ ਨੂੰ A ਤੋਂ B ਿੱਲ 

ਸੇਵਧਤ ਕੀਤਾ ਜਾਿੇਗਾ ਅਤੇ ਸਵਲੱਪ-ਵਰੰਗ 2 ਨੂੰ ਨੈਗਵੇਟਿ ਿਣਾਇਆ ਜਾਿੇਗਾ। 

ਫਲੇਵਮੰਗ ਦੇ ਸੱਜੇ ਹਿੱ ਦੇ ਵਨਯਮ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰਕੇ ਇਸਦੀ ਪੁਸ਼ਟੀ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ 
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ਹੈ। ਇਸੇ ਤਰਹਰਾਂ ਦੱਖਣ ਧਰੁਿ ਦੇ ਹੇਠਾਂ ਪਰਰੇਵਰਤ ਿੋਲਟੇਜ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਅਤੇ ਨਤੀਜੇ 

ਿਜੋਂ ਕਰੰਟ ਨੂੰ C ਤੋਂ D ਿੱਲ ਸੇਵਧਤ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਜੋ ਸਵਲਪ ਵਰੰਗ 1 ਨੂੰ 

ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਿਣਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਜਦੋਂ ਕੰਡਕਟਰ AB ਉੱਤਰੀ ਧਰਿੁ ਤੋਂ ਦੱਖਣ ਧਰਿੁ 

ਿੱਲ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਇਸ ਵਿੱਚ ਪਰਰੇਵਰਤ emf ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਉਲਟ ਜਾਿੇਗੀ, ਵਜਸ ਨਾਲ 

ਕਰੰਟ ਹੁਣ B ਤੋਂ A ਿੱਲ ਿਵਹ ਜਾਿੇਗਾ ਅਤੇ ਸਵਲੱਪ-ਵਰੰਗ 2 ਨੂੰ ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਿਣਾ 

ਦਿੇੇਗਾ। ਉਸੇ ਸਮੇਂ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡ ਸੀਡੀ ਉੱਤਰੀ ਧਰੁਿ ਖੇਤਰ ਵਿੱਚ ਚਲੀ ਗਈ ਹੈ 

ਅਤੇ ਇਸਦਾ ਪਰਰੇਵਰਤ emf ਉਲਟਾ ਵਦੱਤਾ ਵਗਆ ਹੈ ਅਤੇ ਕਰੰਟ D ਤੋਂ C ਿੱਲ ਿਵਹ 

ਜਾਿੇਗਾ ਅਤੇ ਸਵਲਪ-ਵਰੰਗ 1 ਨੂੰ ਨੈਗੇਵਟਿ ਿਣਾ ਦੇਿੇਗਾ।

ਇਸ ਤਰਹਰਾਂ ਇੱਕ ਕਰਰਾਂਤੀ ਦੇ ਅੱਧੇ ਵਹੱਸੇ ਲਈ (ਦੋ-ਪੋਲ ਜਨਰੇਟਰ ਲਈ) emf ਨੂੰ 

ਕੋਇਲ A ਤੋਂ B & C ਤੋਂ D ਦੇ ਦੁਆਲੇ ਵਨਰਦੇਵਸ਼ਤ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਕਰਰਾਂਤੀ ਦੇ ਦੂਜੇ 

ਅੱਧ ਲਈ emf ਨੂੰ ਕੋਇਲ D ਤੋਂ C ਅਤੇ B ਦੇ ਦੁਆਲੇ ਵਨਰਦੇਵਸ਼ਤ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। 

A. ਸਵਲਪ ਵਰੰਗਾਂ `1’ ਅਤੇ `2’ ਦੇ ਜੋੜੇ ਦੇ ਸੰਪਰਕ ਵਿੱਚ ਸਟੇਸ਼ਨਰੀ ਿੁਰਸ਼ਾਂ ਦੁਆਰਾ 

ਿਾਹਰੀ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਜੁੜੇ ਲੋਡ ਰੋਧਕ ਵਿੱਚ ਕਰੰਟ ਕੁਦਰਤ ਵਿੱਚ ਿਦਲਿੇਂ (AC) ਹੋਿੇਗਾ।

ਪਰਰੇਭਰਤ ਵੋਲਟੇਜ ਦੀ ਤਰੰਗ-ਆਕਾਰ :ਜਦੋਂ ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਨੂੰ ਪਾਿਰ 

ਵਡਗਰੀ ਦੇ ਵਿਰੁੱਧ ਪਲਾਟ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਸਾਨੂੰ ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੇਿ-ਫਾਰਮ 

ਵਮਲਦਾ ਹੈ।

ਵਚੱਤਰ 26 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ, ਲੋਡ ਦੇ ਪਾਰ ਪਰਰਾਪਤ ਕੀਤਾ ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੇਿ-

ਫਾਰਮ ਗੈਰ-ਯੂਨੀਫਾਰਮ ਮੈਗਨੈਵਟਕ ਫੀਲਡ ਦੇ ਕਾਰਨ ਸਾਈਨਸਾਇਡਲ ਆਕਾਰ 

ਦਾ ਨਹੀਂ ਹਿੇੋਗਾ।

ਆਊਟਪੁੱਟ ਿੇਿ-ਫਾਰਮ ਸਾਈਨਸਾਇਡਲ ਆਕਾਰ ਦਾ ਹੋਿੇਗਾ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 26 

ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਸਪਭਲਟ-ਭਰੰਗਾਂ ਵਾਲਾ ਸਿਾਰਨ ਜਨਰੇਟਰ :ਇੱਕ ਡਾਇਰੈਕਟ ਕਰੰਟ ਜਨਰੇਟਰ 

ਇੱਕ AC ਜਨਰੇਟਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਸਵਲੱਪ-ਵਰੰਗਾਂ ਦੀ ਿਜਾਏ ਸਪਵਲਟ ਵਰੰਗਾਂ ਨਾਲ 

ਪਰਰਦਾਨ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਸਪਵਲਟ ਵਰੰਗ ਇੱਕ ਵਰੰਗ ਹੈ ਜੋ ਕਠੋਰ ਵਖੱਚੀ ਹੋਈ ਤਾਂਿੇ ਦੀ ਿਣੀ ਹੋਈ ਹੈ ਜੋ ਦੋ 

ਵਹੱਵਸਆਂ ਵਿੱਚ ਕੱਟੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਇੱਕ ਦੂਜੇ ਤੋਂ ਇੰਸੂਲੇਟ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਸ਼ਾਫਟ 

ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਇਸਨੂੰ ਮਾਊਂਟ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇੱਕ ਿਪਾਰਕ ਜਨਰੇਟਰ ਿਹੁਤ ਸਾਰੇ 

ਸਪਵਲਟ ਵਰੰਗਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰਦਾ ਹੈ ਵਜਨਹਰਾਂ ਨੂੰ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। 

ਸਪਵਲਟ ਵਰੰਗ ਆਰਮੇਚਰ ਕੋਇਲ ਟਰਮੀਨਲਾਂ ਦੇ ਨਾਲ ਿੁਰਸ਼ ਦੇ ਸੰਪਰਕ ਨੂੰ 

ਉਲਟਾਉਣ ਲਈ ਇੱਕ ਉਪਕਰਣ ਹੈ, ਹਰ ਿਾਰ ਜਦੋਂ ਕੋਇਲ ਵਿੱਚ ਪਰਰੇਵਰਤ ਕਰੰਟ 

ਉਲਟ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਜੋ ਿੁਰਸ਼ ਦੁਆਰਾ ਵਲਆ ਵਗਆ ਆਉਟਪੁੱਟ ਕਰੰਟ ਹਮੇਸ਼ਾਂ 

ਉਸੇ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਰਹੇ।

ਵਚੱਤਰ 27 ਇੱਕ ਸਧਾਰਨ DC ਜਨਰੇਟਰ ਦੀ ਵਤਆਰ ਕੀਤੀ ਿੋਲਟੇਜ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦਾ 

ਹੈ। ਸਪਵਲਟ ਵਰੰਗ ਐਕਸ਼ਨ ਕਾਰਨ ਿੋਲਟੇਜ ਇਕ-ਵਦਸ਼ਾਿੀ ਹੈ। 

ਇੱਕ ਵਸੰਗਲ ਲੂਪ (ਇੱਕ ਮੋੜ) ਕੋਇਲ ਦੁਆਰਾ ਪਰਰੇਵਰਤ emf ਤੀਿਰਤਾ ਵਿੱਚ 

ਿਹੁਤ ਛੋਟਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਕੁਦਰਤ ਵਿੱਚ pulsating ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 27 

ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਕੋਇਲ, ਲੜੀ ਵਿੱਚ ਕਈ ਿਾਰੀ ਹੁੰਦੇ ਹਨ, ਉਤਪੰਨ 

ਕੀਤੇ emf ਨੂੰ ਉਸੇ ਸਵੰਖਆ ਨਾਲ ਗੁਣਾ ਕਰਦੇ ਹਨ। ਹਾਲਾਵਂਕ ਇੱਕ ਸਵਿਰ (DC) 

ਕਰੰਟ ਪਰਰਾਪਤ ਕਰਨ ਲਈ ਆਰਮੇਚਰ ਵਿੱਚ ਪੈਦਾ ਹੋਣ ਿਾਲੀਆਂ ਦਾਲਾਂ ਨੂੰ 

ਿਧਾਉਣਾ ਜ਼ਰੂਰੀ ਹੈ; ਇਸ ਤਰਹਰਾਂ ਉਹਨਾਂ ਦਾ ਔਸਤ ਮੁੱਲ ਸਵਿਰ ਹੈ।

ਆਰਮੇਚਰ ਦੇ ਹਰ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦੌਰਾਨ ਦਾਲਾਂ ਦੀ ਵਗਣਤੀ ਿਧਾਉਣ ਦੇ ਦੋ ਤਰੀਕੇ ਹਨ। 

•  ਖੇਤ ਦੇ ਖਵੰਭਆਂ ਦੀ ਵਗਣਤੀ ਿਧਾਓ।

•  ਆਰਮੇਚਰ ਵਿੱਚ ਿੱਖਰੇ ਕੋਇਲਾਂ (ਮਲਟੀ-ਕੋਇਲ) ਦੀ ਵਗਣਤੀ ਿਧਾਓ।

ਮਲਟੀ-ਕੋਇਲਜ਼ ਨੂੰ ਇੱਕ ਮਲਟੀਪਲ ਸੈਗਮੈਂਟ ਸਪਵਲਟ-ਵਰੰਗਾਂ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ 

ਵਜਸਨੂੰ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਆਰਮੇਿਰ ਭਵੰਭਡੰਗ (ਭਿੱਤਰ 28 ਲੈਪ ਵਾਇਭਨੰਗ, ਭਿੱਤਰ 29 ਵੇਵ ਭਵੰਭਡੰਗ): 

ਅਸੀਂ ਪਵਹਲਾਂ ਦੇਵਖਆ ਹੈ, ਜਦੋਂ ਇੱਕ ਵਸੰਗਲ ਲੂਪ ਕੰਡਕਟਰ ਨੂੰ ਇੱਕ ਚੁੰਿਕੀ 

ਖੇਤਰ ਦੁਆਰਾ ਘੁੰਮਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਇਸ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਿਦਲਿੀਂ ਿੋਲਟੇਜ ਪੈਦਾ 

ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਇਸ ਿਦਲਿਂੇ ਿੋਲਟੇਜ ਨੂੰ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਦੁਆਰਾ ਵਸੱਧੀ ਿੋਲਟੇਜ (ਸੁਧਾਰ) 

ਵਿੱਚ ਿਦਵਲਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਅਵਭਆਸ ਵਿੱਚ, ਆਰਮੇਚਰ ਵਿੱਚ ਕਈ ਕੋਇਲ 

ਹੁੰਦੇ ਹਨ, ਹਰ ਇੱਕ ਆਰਮੇਚਰ ਕੋਰ ਦੇ ਸਲਾਟ ਵਿੱਚ ਿੱਡੀ ਵਗਣਤੀ ਵਿੱਚ ਮੋੜਾਂ ਦੇ 

ਨਾਲ ਰਵੱਖਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਕੋਇਲ ਦੀ ਇਸ ਵਿਿਸਿਾ ਨੂੰ ਆਰਮੇਚਰ ਵਿੰਵਡੰਗ ਵਕਹਾ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਕੋਇਲ ਦੇ ਵਸਰੇ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਰਾਈਜ਼ਰਾਂ ਨੂੰ ਸੋਲਡ ਕੀਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ, ਜੋ 

ਵਕ ਵਿਵੰਡੰਗ ਦੀ ਵਕਸਮ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਲੈਪ ਜਾਂ ਿੇਿ ‘ਤੇ ਵਨਰਭਰ ਕਰਦਾ ਹੈ, ਜੋ ਆਰਮੇਚਰ 

ਵਿੱਚ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਮਾਰਗਾਂ ਦੀ ਵਗਣਤੀ ਦਾ ਫੈਸਲਾ ਕਰਦਾ ਹੈ।

ਅਰਿਾਤ ਲੈਪ ਜਾਂ ਿੇਿ, ਜੋ ਆਰਮੇਚਰ ਵਿੱਚ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਮਾਰਗਾਂ ਦੀ ਸਵੰਖਆ ਨੂੰ 

ਵਨਰਧਾਰਤ ਕਰਦੀ ਹੈ।

ਵਿਵਭੰਨ ਵਕਸਮਾਂ ਦੇ ਜਨਰੇਟਰਾਂ ਵਿੱਚ ਪਰਰੇਵਰਤ ਿੋਲਟੇਜ ਦੀ ਗਣਨਾ ਨਾਲ ਸੰਿੰਵਧਤ 

ਸਮੱਵਸਆਿਾਂ ਨਾਲ ਨਵਜੱਠਣ ਲਈ ਵਿਵਭੰਨ ਵਕਸਮਾਂ ਿਾਰੇ ਇੱਕ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਵਗਆਨ 

ਜ਼ਰੂਰੀ ਹੈ।

ਲੈਪ ਅਤੇ ਿੇਿ ਵਿਵੰਡੰਗ ਨੂੰ ਆਸਾਨੀ ਨਾਲ ਪਛਾਵਣਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਵਜਸ ਤਰੀਕੇ 

ਨਾਲ ਕੋਇਲ ਦੇ ਵਸਰੇ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਿਾਰਾਂ ਨਾਲ ਜੁੜੇ ਹੋਏ ਹਨ। ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 28 

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.1.107 & 108
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ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, ਇੱਕ ਸਧਾਰਨ ਲੈਪ ਿਾਇਵਨੰਗ ਵਿੱਚ, ਇੱਕ ਕੋਇਲ ਦੇ 

ਵਸਰੇ ਨੇੜੇ ਦੇ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਖੰਡਾਂ ਨਾਲ ਜੁੜੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ। ਵਚੱਤਰ 29 ਵਸੰਪਲੈਕਸ ਿੇਿ 

ਵਿਵੰਡੰਗ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਕੋਇਲ ਦੇ ਵਸਰੇ ਇੱਕੋ ਪੋਲਵਰਟੀ ਦੇ ਖੰਵਭਆਂ 

ਵਿਚਕਾਰ ਦੂਰੀ ਦੇ ਲਗਭਗ ਿਰਾਿਰ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਖੰਡਾਂ ਨਾਲ ਜੁੜੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ।

ਸਾਰਣੀ 1 ਲੈਪ ਅਤੇ ਵੇਵ ਭਵੰਭਡੰਗ ਭਵਿਕਾਰ ਮੁੱਿ ਅੰਤਰ ਭਦਿਾਉਂਦਾ ਿੈ।

ਸਾਰਣੀ 1 

 ਲੈਪ ਵਾਇਭਨੰਗ  ਵੇਵ ਭਵੰਭਡੰਗ

 ਹਰੇਕ ਆਰਮੇਚਰ ਕੋਇਲ ਦੇ ਦੋ ਵਸਰੇ ਵਸੰਪਲੈਕਸ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ ਨੇੜੇ ਦੇ ਹਰੇਕ ਕੋਇਲ ਦੇ ਦੋ ਵਸਰੇ ਇੱਕੋ ਧਰਿੁਤਾ ਦੇ ਨਾਲ ਲੱਗਦੇ ਧਰਿੁਾਂ ਦੇ ਵਿਚਕਾਰ   

 ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਖੰਡਾਂ ਨਾਲ ਜੁੜੇ ਹੋਏ ਹਨ, ਡੁਪਲੈਕਸ ਵਿੱਚ ਦੋ ਖੰਡ ਅਤੇ ਰੱਖੇ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਖੰਡਾਂ ਨਾਲ ਜੁੜਦੇ ਹਨ।    

 ਵਟਰਰਪਲੈਕਸ ਵਿੱਚ ਵਤੰਨ ਖੰਡਾਂ ਦੇ ਇਲਾਿਾ। 

 ਕਰੰਟ ਲਈ ਿਹੁਤ ਸਾਰੇ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਮਾਰਗ ਹਨ ਵਕਉਵਂਕ ਲੈਪ ਵਿੰਵਡੰਗ ਦੇ ਵਸੰਪਲੈਕਸ ਿੇਿ ਵਿਵੰਡੰਗ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ ਫੀਲਡ ਖਵੰਭਆਂ ਦੀ ਵਗਣਤੀ ਦੀ  

 ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ ਫੀਲਡ ਪੋਲ ਹਨ ਪਰਿਾਹ ਕੀਤੇ ਵਿਨਾਂ ਦੋ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਮਾਰਗ ਹਨ। 

 ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਮਾਰਗਾਂ ਦੀ ਸੰਵਖਆ = ਖਵੰਭਆਂ ਦੀ ਸੰਵਖਆ x ਵਿਵੰਡੰਗ ਿੇਿ ਵਿੰਵਡੰਗਜ਼ ਵਿੱਚ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਮਾਰਗਾਂ ਦੀ ਸੰਵਖਆ = ਵਿਵੰਡੰਗ ਦਾ 2 x  

 ਦੇ ਪਲੇਕਸ ਪਲੇਕਸ ਵਜੱਿੇ ਵਸੰਪਲੈਕਸ ਲਈ ਪਲੇਕਸ 1, ਡੁਪਲੈਕਸ 2 ਅਤੇ ਵਟਰਰਪ  

  ਲੈਕਸ 3 ਹੈ।

 ਿੁਰਸ਼ ਅਹਵੁਦਆਂ ਦੀ ਵਗਣਤੀ ਖੰਵਭਆਂ ਦੀ ਵਗਣਤੀ ਦੇ ਿਰਾਿਰ ਹੈ। ਫੀਲਡ ਖਵੰਭਆਂ ਦੀ ਵਗਣਤੀ ਦੀ ਪਰਿਾਹ ਕੀਤੇ ਵਿਨਾਂ ਵਸਰਫ ਦੋ ਿੁਰਸ਼   

  ਪੋਜੀਸ਼ਨਾਂ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। 

 ਘੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਅਤੇ ਉੱਚ ਮੌਜੂਦਾ ਸਮਰੱਿਾ ਿਾਲੀਆਂ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਲਈ ਿਰਵਤਆ  ਘੱਟ ਮੌਜੂਦਾ ਅਤੇ ਉੱਚ ਿੋਲਟੇਜ ਸਮਰੱਿਾ ਿਾਲੀਆਂ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਵਿੱਚ ਿਰਵਤਆ  

 ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਜਾਂਦਾ ਹੈ। 

DC ਜਨਰੇਟਰ ਦਾ EMF ਸਮੀਕਰਨ

ਜਦੋਂ ਇੱਕ DC ਜਨਰੇਟਰ ਦਾ ਆਰਮੇਚਰ, ਇੱਕ ਵਿਵੰਡੰਗ ਦੇ ਰੂਪ ਵਿੱਚ ਕਈ 

ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਨੂੰ ਰੱਖਦਾ ਹੈ, ਚੁਿੰਕੀ ਖੇਤਰ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਖਾਸ ਗਤੀ ਨਾਲ ਘੁੰਮਦਾ ਹੈ, 

ਤਾਂ emf ਆਰਮੇਚਰ ਵਿਵੰਡੰਗ ਵਿੱਚ ਪਰਰੇਵਰਤ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਿੁਰਸ਼ਾਂ ਵਿੱਚ ਉਪਲਿਧ 

ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਉਦਾਹਰਨਾਂ ਿਜੋਂ ਵਦੱਤੀਆਂ ਗਈਆਂ ਸਮੀਕਰਨਾਂ ਅਤੇ ਸੰਵਖਆਤਮਕ 

ਸਮਵੱਸਆਿਾਂ ਇੱਕ ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ ਨੂੰ DC ਮਸ਼ੀਨ ਦੇ ਵਨਰਮਾਣ ਿਾਰੇ ਉਸਦੀ 

ਸਮਝ ਨੂੰ ਵਿਹਤਰ ਿਣਾਉਣ ਵਿੱਚ ਮਦਦ ਕਰੇਗੀ।

ਇੱਕ DC ਜਨਰੇਟਰ ਵਿੱਚ ਪਰਰੇਵਰਤ emf ਦੀ ਗਣਨਾ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ 

ਹੇਠਾਂ ਦੱਵਸਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਵਚੱਤਰ 30 ਤੁਹਾਡੇ ਹਿਾਲੇ ਲਈ ਵਦੱਤਾ ਵਗਆ ਹੈ।

LetØ = ਿੈਿਰ ਵਿੱਚ ਪਰਰਿਾਹ/ਪੋਲ

Z = ਆਰਮੇਚਰ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਦੀ ਕੁੱਲ ਸਵੰਖਆ = ਸਲਾਟਾਂ ਦੀ ਸਵੰਖਆ X ਕੰਡਕਟਰਾਂ 

ਦੀ ਸਵੰਖਆ/ਸਲਾਟ ਪੀ = ਜਨਰੇਟਰ ਵਿੱਚ ਖੰਵਭਆਂ ਦੀ ਸੰਵਖਆ

A = ਆਰਮੇਚਰ ਵਿੱਚ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਮਾਰਗਾਂ ਦੀ ਸੰਵਖਆ

N = ਆਰਮੇਚਰ ਕਰਰਾਂਤੀ ਪਰਰਤੀ ਵਮੰਟ (r.p.m.)

E = emf ਜਨਰੇਟਰ ਵਿੱਚ ਪਰਰੇਵਰਤ।

ਔਸਤ emf ਉਤਪੰਨ = ਪਰਰਿਾਹ ਦੇ ਿਦਲਾਅ ਦੀ ਦਰ

ਇੱਕ ਕਰਰਾਂਤੀ ਵਿੱਚ ਪਰਰਤੀ ਕੰਡਕਟਰ (ਫੈਰਾਡੇ ਦੇ ਇਲੈਕਟਰਰੋਮੈਗਨਵੈਟਕ ਇੰਡਕਸ਼ਨ 

ਦੇ ਵਨਯਮ ਹੁਣ, 

ਇੱਕ ਕਰਰਾਂਤੀ ਵਿੱਚ ਪਰਰਿਾਹ ਕੱਟ/ਕੰਡਕਟਰ, (dØ) = PØ Wb

ਕਰਰਾਂਤੀਆਂ ਦੀ ਸਵੰਖਆ/ਸੈਵਕੰਡ = N/60

ਇੱਕ ਕਰਰਾਂਤੀ ਲਈ ਸਮਾਂ, (dt) = 60/N ਸਵਕੰਟ

ਫੈਰਾਡੇ ਦੇ ਇਲੈਕਟਰਰੋਮੈਗਨਵੈਟਕ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਦੇ ਵਨਯਮਾਂ ਦੇ ਅਨੁਸਾਰ, ਸਾਡੇ ਕੋਲ 

emf ਜਨਰੇਟ/ਕੰਡਕਟਰ/ਸਵੈਕੰਡ ਹੈ

ਆਰਮੇਚਰ ਵਿੱਚ `Z’ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਵਿੱਚ ਉਤਪੰਨ emf ਇਹ ਮੰਨ ਕੇ ਵਕ ਉਹ ਸਾਰੇ 

ਲੜੀ ਵਿੱਚ ਹਨ =

DC ਜਨਰੇਟਰ ਦੇ ਆਰਮੇਚਰ ਵਿੱਚ ਉਤਪੰਨ emf ਜਦੋਂ ਉੱਿੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.1.107 & 108
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ਆਰਮੇਚਰ ਵਿੱਚ `A’ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਮਾਰਗ

A = 2 - ਵਸੰਪਲੈਕਸ ਿੇਿ ਵਿੰਵਡੰਗ ਲਈ

    = P - ਵਸੰਪਲੈਕਸ ਲੈਪ ਵਿੰਵਡੰਗ ਲਈ।

ਉਦਾਿਰਨ : ਇੱਕ ਚਾਰ-ਪੋਲ ਜਨਰੇਟਰ, ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਵਸੰਪਲੈਕਸ ਿੇਿ-ਿਾਊਂਡ 

ਆਰਮੇਚਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਵਿੱਚ 51 ਸਲਾਟ ਹੁੰਦੇ ਹਨ, ਹਰੇਕ ਸਲਾਟ ਵਿੱਚ 20 ਕੰਡਕਟਰ 

ਹੁੰਦੇ ਹਨ। 1500 r.p.m ‘ਤੇ ਚਲਾਏ ਜਾਣ ‘ਤੇ ਮਸ਼ੀਨ ਵਿੱਚ ਿੋਲਟੇਜ ਕੀ ਹੋਿੇਗਾ, 

ਇਹ ਮੰਨਦੇ ਹੋਏ ਵਕ ਪਰਰਤੀ ਖੰਭੇ 7.0 mWb ਹੈ?

ਇੱਿੇ, Ø= 7x 10-3 Wb, Z = 51 x 20 = 1020, P=4, N = 1500 r.p.m.

ਇੱਕ 8-ਪੋਲ DC ਜਨਰੇਟਰ ਵਿੱਚ 960 ਆਰਮੇਚਰ ਕੰਡਕਟਰ ਹਨ ਅਤੇ 500 

r.p.m ‘ਤੇ ਚੱਲਦਾ 20mWb ਦਾ ਇੱਕ ਪਰਰਿਾਹ ਪਰਰਤੀ ਖੰਭੇ ਹੈ। ਜਦੋਂ ਆਰਮੇਚਰ 

ਜੁਵੜਆ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਉਤਪੰਨ ਹੋਏ emf ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰੋ (i) ਇੱਕ ਵਸੰਪਲੈਕਸ ਲੈਪ 

ਵਿੰਵਡੰਗ, (ii) ਇੱਕ ਵਸੰਪਲੈਕਸ ਿੇਿ ਵਿੰਵਡੰਗ।

ਦਾ ਿੱਲ: 

ਵੱਿਰੇ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਉਤਸ਼ਾਭਿਤ ਡੀਸੀ ਜਨਰੇਟਰ

ਜਾਣ-ਪਛਾਣ : ਇੱਕ DC ਜਨਰੇਟਰ ਸਭ ਤੋਂ ਿੱਧ ਿਰਵਤਆ ਜਾਣ ਿਾਲਾ ਿੱਖਰਾ 

ਉਤਸ਼ਾਵਹਤ ਜਨਰੇਟਰ ਹੈ, ਜੋ ਇਲੈਕਟਰਰੋਪਲੇਵਟੰਗ ਅਤੇ ਿੈਟਰੀ ਚਾਰਵਜੰਗ ਲਈ 

ਿਰਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇੱਕ ਿੱਖਰਾ ਉਤਸ਼ਾਵਹਤ ਜਨਰੇਟਰ ਉਹ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਵਜਸ ਵਿੱਚ 

ਚੁੰਿਕੀ ਖੇਤਰ ਇੱਕ ਿਾਹਰੀ DC ਸਰੋਤ ਤੋਂ ਉਤਸਾਵਹਤ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। DC ਸਰੋਤ ਇੱਕ 

DC ਜਨਰੇਟਰ ਜਾਂ ਇੱਕ ਿੈਟਰੀ ਜਾਂ ਇੱਕ AC ਸਪਲਾਈ ਨਾਲ ਜੁਵੜਆ ਇੱਕ ਮੈਟਲ 

ਰੀਕਟੀਫਾਇਰ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਇੱਕ ਸੰਭਾਿੀ ਵਿਭਾਜਕ DC ਸਰੋਤ ਵਿੱਚ ਜਵੁੜਆ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ 

ਲੋੜੀਂਦਾ DC ਿੋਲਟੇਜ ਫੀਲਡ ਨੂੰ ਸਪਲਾਈ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 31 

ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਫੀਲਡ ਕਰੰਟ ਨੂੰ ਮਾਪਣ ਲਈ ਫੀਲਡ ਸਰਕਟ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਐਮਮੀਟਰ ਜੁਵੜਆ 

ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਜਨਰੇਟਰ ਦੀ ਸ਼ਾਫਟ ਨੂੰ ਪਰਰਾਈਮ ਮੂਿਰ ਨਾਲ ਜੋਵੜਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਵਿੱਰੇ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਉਤਸ਼ਾਭਿਤ ਜਨਰੇਟਰ ਦੇ ਫਾਇਦੇ

ਸਿੈ-ਉਤਸ਼ਾਵਹਤ ਜਨਰੇਟਰਾਂ ਦੀ ਤੁਲਨਾ ਵਿੱਚ ਟਰਮੀਨਲ ਿੋਲਟੇਜ ਲਗਭਗ 

ਸਵਿਰ ਰਵਹੰਦਾ ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ ਫੀਲਡ ਸਰਕਟ ਪਰਰੇਵਰਤ ਿੋਲਟੇਜ ਤੋਂ ਸੁਤੰਤਰ ਹੁੰਦਾ 

ਹੈ। ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਫੀਲਡ ਸੁਤੰਤਰ ਹੈ, ਆਰਮੇਚਰ ਵਿੱਚ ਆਈਆਰਏ ਡਰਰੌਪ ਫੀਲਡ 

ਫਲੈਕਸ ਨੂੰ ਪਰਰਭਾਿਤ ਨਹੀਂ ਕਰੇਗੀ। ਇਹ ਜਨਰੇਟਰ ਿਰਵਤਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਵਜੱਿੇ 

ਟਰਮੀਨਲ ਿੋਲਟੇਜ ਦੀ ਇੱਕ ਵਿਆਪਕ ਲੜੀ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ.

ਨੁਕਸਾਨ

1  ਿੱਖਰੇ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਉਤਸ਼ਾਵਹਤ ਜਨਰੇਟਰ ਦਾ ਨੁਕਸਾਨ ਉਤਸ਼ਾਹ ਲਈ ਇੱਕ ਿੱਖਰਾ 

DC ਸਰੋਤ ਪਰਰਦਾਨ ਕਰਨ ਦੀ ਅਸੁਵਿਧਾ ਹੈ।

2  ਇਸ ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ ਇਹ ਮਵਹੰਗਾ ਹੈ 

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.1.107 & 108
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ਸਾਰਣੀ 2 

 ਕਾਰਨ  ਉਪਾਅ

 ਆਰਮੇਚਰ ਜਾਂ ਫੀਲਡ ਸਰਕਟ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਿਰੇਕ ਜਾਂ ਖੁੱਲਣਾ। ਓਪਨ ਸਰਕਟ ਲਈ ਫੀਲਡ ਅਤੇ ਆਰਮੇਚਰ ਸਰਕਟਾਂ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ।   

  ਨੁਕਸ ਲੱਭੋ ਅਤੇ ਸੁਧਾਰੋ.

 ਆਰਮੇਚਰ ਜਾਂ ਫੀਲਡ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਸ਼ਾਰਟ ਸਰਕਟ। ਸ਼ਾਰਟ ਸਰਕਟ ਲਈ ਫੀਲਡ ਅਤੇ ਆਰਮੇਚਰ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ। ਨੁਕਸ ਲੱਭੋ   

  ਅਤੇ ਸੁਧਾਰੋ.

 ਵਿੱਲੇ ਿੁਰਸ਼ ਕਨੈਕਸ਼ਨ ਜਾਂ ਵਿੱਲੇ ਿੁਰਸ਼ ਸੰਪਰਕ। ਿੁਰਸ਼ ਕਨੈਕਸ਼ਨਾਂ ਨੂੰ ਕੱਸੋ। ਿੁਰਸ਼ ਤਣਾਅ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ. ਅਡਜੱਸਟ ਕਰੋ, ਜੇ   

  ਲੋੜ ਹੋਿੇ। ਜੇ ਿੁਰਸ਼ ਖਰਾਿ ਹੋ ਗਏ ਹਨ, ਤਾਂ ਉਹਨਾਂ ਨੂੰ ਿਦਲ ਵਦਓ।

 ਇੱਕ ਗੰਦਾ ਜਾਂ ਿੁਰੀ ਤਰਹਰਾਂ ਟੋਏ ਿਾਲਾ ਕਵਮਊਟੇਟਰ। ਗੰਦਗੀ, ਧੂੜ ਅਤੇ ਵਚਕਨਾਈ ਸਮੱਗਰੀ ਲਈ ਕਵਮਊਟਰ ਨੂੰ ਸਾਫ਼    

  ਕਰੋ। ਟਰਰਾਈਕਲੋਰੋਇਿੀਲੀਨ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰੋ। ਜੇ ਵਹੱਸੇ ਟੋਏ ਹੋਏ ਹਨ, ਤਾਂ   

  ਉਹਨਾਂ ਨੂੰ ਵਤਆਰ ਕਰੋ.

 ਗਤੀ ਿਹੁਤ ਘੱਟ ਹੈ। ਜਨਰੇਟਰ ਦੀ ਗਤੀ ਨੂੰ ਇਸਦੀ ਰੇਟ ਕੀਤੀ ਗਤੀ ਤੱਕ ਿਧਾਓ।

 ਉਤੇਜਨਾ ਲਈ ਡੀਸੀ ਸਪਲਾਈ ਗੈਰਹਾਜ਼ਰ ਹੈ। ਫੀਲਡ ਿਾਇਵਨੰਗ ਟਰਮੀਨਲਾਂ ਵਿੱਚ ਡੀਸੀ ਸਪਲਾਈ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ।   

  ਜੇਕਰ ਸਪਲਾਈ ਉੱਿੇ ਨਹੀਂ ਹੈ, ਤਾਂ ਸਪਲਾਈ ਸਰੋਤ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ ਅਤੇ   

  ਨੁਕਸ ਨੂੰ ਠੀਕ ਕਰੋ ਵਜੱਿੇ AC ਮੇਨ ਸਪਲਾਈ ਨੂੰ ਰੈਕਟੀਫਾਇਰ ਦੁਆਰਾ  

  ਡੀਸੀ ਸਪਲਾਈ ਿਜੋਂ ਿਦਵਲਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਨੁਕਸ ਰੀਕਟੀਫਾਇਰ ਸਰਕਟ   

  ਵਿੱਚ ਸਵਿਤ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.1.107 & 108
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ਪਾਵਰ (Power)  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.1.109
ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ  (Electrician) -  ਡੀਸੀ ਜਨਰੇਟਰ

ਡੀਸੀ ਸ਼ੰਟ ਜਨਰੇਟਰ ਦਾ ਵੋਲਟੇਜ ਬਣਾਉਣਾ (Building up voltage of a DC shunt generator)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• ਇੱਕ DC ਸ਼ੰਟ ਜਨਰੇਟਰ ਭਵੱਿ ਵੋਲਟੇਜ ਬਣਾਉਣ ਦੀਆਂ ਸਭਥਤੀਆਂ ਅਤੇ ਭਵਿੀ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ 

• ਇੱਕ DC ਜਨਰੇਟਰ ਦੇ ਿੰਭਿਆਂ ਭਵੱਿ ਰਭਿੰਦ-ਿੂੰਿਦ ਿੁੰਬਕਤਾ ਬਣਾਉਣ ਦੀ ਭਵਿੀ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ 

• ਇੱਕ DC ਸ਼ੰਟ ਜਨਰੇਟਰ ਦੀ ਿੰੁਬਕੀਕਰਣ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਨੂੰ ਭਨਰਿਾਰਤ ਕਰੋ।

ਵੋਲਟੇਜ ਬਣਾਉਣ ਲਈ ਇੱਕ ਸਵੈ-ਉਤਸ਼ਾਭਿਤ ਡੀਸੀ ਜਨਰੇਟਰ ਲਈ 

ਸਭਥਤੀ :ਿੋਲਟੇਜ ਿਣਾਉਣ ਲਈ ਇੱਕ ਸਿੈ-ਉਤਸ਼ਾਵਹਤ DC ਜਨਰੇਟਰ ਲਈ, 

ਹੇਠ ਵਲਖੀਆਂ ਸ਼ਰਤਾਂ ਪੂਰੀਆਂ ਹੋਣੀਆਂ ਚਾਹੀਦੀਆਂ ਹਨ, ਇਹ ਮੰਨਦੇ ਹੋਏ ਵਕ 

ਜਨਰੇਟਰ ਸਹੀ ਸਵਿਤੀ ਵਿੱਚ ਹੈ।

•  ਫੀਲਡ ਕੋਰ ਵਿੱਚ ਿਕਾਇਆ ਚੁੰਿਕਤਾ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ।

•  ਫੀਲਡ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਫੀਲਡ ਨਾਜ਼ੁਕ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਮੁੱਲ ਤੋਂ ਹੇਠਾਂ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

•  ਜਨਰੇਟਰ ਨੂੰ ਰੇਟ ਕੀਤੀ ਗਤੀ ‘ਤੇ ਚੱਲਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

•  ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਅਤੇ ਫੀਲਡ ਕਰੰਟ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿਚਕਾਰ ਇੱਕ ਸਹੀ ਸਿੰਧ 

ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਹੇਠਾਂ ਦੱਸੇ ਅਨੁਸਾਰ ਸਮਝਾਇਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਇਵੰਡਊਸਡ ਿੋਲਟੇਜ ਦੀ ਪੋਲਵਰਟੀ ਅਵਜਹੀ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ , ਵਕ 

ਿਕਾਇਆ ਚੁੰਿਕਤਾ ਦੀ ਸਹਾਇਤਾ ਲਈ ਫੀਲਡ ਕਰੰਟ ਪੈਦਾ ਕਰੇ।

ਪਰਰੇਵਰਤ emf ਦੀ ਧਰਿੁਤਾ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ‘ਤੇ ਵਨਰਭਰ ਕਰਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਫੀਲਡ 

ਪੋਲਾਂ ਦੀ ਧਰਿੁਤਾ ਫੀਲਡ ਮੌਜੂਦਾ ਵਦਸ਼ਾ ‘ਤੇ ਵਨਰਭਰ ਕਰਦੀ ਹੈ।

ਉਪਰੋਕਤ ਸ਼ਰਤਾਂ ਨੂੰ ਪੂਰਾ ਕਰਨ ਤੋਂ ਿਾਅਦ ਿੀ, ਜੇਕਰ ਸਿੈ-ਉਤਸ਼ਾਵਹਤ DC ਸ਼ੰਟ 

ਜਨਰੇਟਰ ਿੋਲਟੇਜ ਿਣਾਉਣ ਵਿੱਚ ਅਸਫਲ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਸਾਰਣੀ 1 ਵਿੱਚ 

ਸੂਚੀਿੱਧ ਹੋਰ ਕਾਰਨ ਿੀ ਹੋ ਸਕਦੇ ਹਨ।

ਸਾਰਣੀ 1

 ਨੰ.  ਕਾਰਨ  ਕਾਰਨ  ਉਪਾਅ

 1 ਫੀਲਡ ਜਾਂ ਆਰਮੇਚਰ ਸਰਕਟ ਵਿੱਚ ਖੇਤ ਵਿੱਚ ਜਾਂ ਆਰਮੇਚਰ ਵਿੱਚ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਓਪਨ ਸਰਕਟ ਲੱਭੋ ਅਤੇ ਠੀਕ ਕਰੋ।   

  ਿਰੇਕ ਜਾਂ ਖੁੱਲਣਾ। ਤੋੜਨਾ ਜਾਂ ਵਿੱਲਾ ਕਰਨਾ ।       

   ਿਾਇਵਨੰਗ/ਸਰਕਟ।

   ਫੀਲਡ ਨਾਜ਼ੁਕ ਤੋਂ ਪਰੇ ਫੀਲਡ ਸਰਕਟ ਵਿੱਚ ਫੀਲਡ ਰੈਗੂਲੇਟਰ ਦੇ ਵਿਰੋਧ ਨੂੰ ਘਟਾਓ।  

   ਉੱਚ ਪਰਰਤੀਰੋਧਵਿਰੋਧ ਮੁੱਲ.

 2 ਵਿੱਲੇ ਿੁਰਸ਼ ਕਨੈਕਸ਼ਨ ਜਾਂ ਸੰਪਰਕ। ਗਲਤ ਿੁਰਸ਼ਸੰਪਰਕ/ਵਿੱਲੇ ਿੁਰਸ਼ ਕਨੈਕਸ਼ਨ। ਿਹੁਤ ਵਜਆ਼ਦਾ ਲਈ ਿੁਰਸ਼ ਚੈੱਕ ਕਰੋ ਪਵਹਨੋ,   

    ਅਤੇ ਉਹਨਾਂ ਨੂੰ ਿਦਲੋ, ਜੇ ਜ਼ਰੂਰੀ. ਕਵਮਊਟੇਟਰ   

    ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋਵਪਵਟੰਗ ਲਈ. ਜੇ ਜਰੂਰੀ   

    ਹਿੋੇ, ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਨੂੰ ਿੰਦ ਕਰੋ। ਨੂੰ ਹਮੇਸ਼ਾ ਸਾਫ਼   

    ਕਰੋ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਜਦੋਂ ਖਰਾਿ ਿੁਰਸ਼    

    ਸੰਪਰਕ ਲਵੱਭਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਿੁਰਸ਼ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ   

    ਤਣਾਅ ਅਤੇ ਇਸ ਨੂੰ ਠੀਕ ਕਰੋ, ਜੇ ਜਰੂਰੀ ਹ ੈ  

    ਵਕਸੇ ਿੀ ਵਿੱਲੇ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਨੂੰ ਕੱਸੋ.

 3 ਇੱਕ ਗੰਦਾ ਜਾਂ ਗੰਭੀਰ ਟੋਆਕਵਮਊਟੇਟਰ ਓਿਰਲੋਡ ਕਾਰਨ ਗੰਭੀਰ ਸਪਾਰਵਕੰਗ. ਇਸ ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ, ਉਸੇ ਦੀ ਪਾਲਣਾ ਕਰੋ ਉਪਰ   

    ਦੱਸੇ ਅਨੁਸਾਰ ਵਿਧੀ।

 4 ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਸ਼ਾਰਟ ਸਰਕਟਆਰਮੇਚਰ  ਓਿਰਲੋਡ ਜਾਂ ਿਾਧੂ ਹੀਵਟੰਗ। ਇੱਕ ਵਿਰੋਧ ਜਾਂਚ ਕਰੋ, ਪਤਾ ਲਗਾਓ, ਲੱਭੋ   

    ਅਤੇ ਨੁਕਸ ਨੂੰ ਹਟਾਓ।

ਡੀਸੀ ਸ਼ੰਟ ਜਨਰੇਟਰ ਭਵੱਿ ਵੋਲਟੇਜ ਬਣਾਉਣ ਦਾ ਤਰੀਕਾ :ਵਚੱਤਰ 1 ਇੱਕ 

DC ਸ਼ੰਟ ਜਨਰੇਟਰ ਵਿੱਚ ਿੋਲਟੇਜ ਿਣਾਉਣ ਲਈ ਸਰਕਟ ਵਚੱਤਰ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ। 

ਜਦੋਂ ਜਨਰੇਟਰ ਨੂੰ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਇਸਦੀ ਰੇਟ ਕੀਤੀ ਗਤੀ ‘ਤੇ ਚਲਾਉਣ ਲਈ 

ਿਣਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਿੋਲਟਮੀਟਰ 4 ਤੋਂ 10 ਿੋਲਟ ਦੀ ਇੱਕ ਛੋਟੀ ਵਜਹੀ ਮਾਤਰਾ 

ਨੂੰ ਪੜਹਰਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਿਕਾਇਆ ਚੁਿੰਕਤਾ ਦੇ ਕਾਰਨ ਹੈ. ਵਕਉਵਂਕ ਫੀਲਡ ਕੋਇਲ 

ਆਰਮੇਚਰ ਟਰਮੀਨਲਾਂ ਦੇ ਪਾਰ ਜੁੜੇ ਹੋਏ ਹਨ, ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਿੋਲਟੇਜ ਫੀਲਡ 

ਕੋਇਲ ਦੁਆਰਾ ਿੋੜਹਰੇ ਵਜਹੇ ਕਰੰਟ ਦਾ ਪਰਰਿਾਹ ਕਰਨ ਦਾ ਕਾਰਨ ਿਣਦੀ ਹੈ। 

ਜੇਕਰ ਫੀਲਡ ਕੋਇਲਾਂ ਵਿੱਚ ਮੌਜੂਦਾ ਪਰਰਿਾਹ ਸਹੀ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਹੈ, ਤਾਂ ਇਹ ਿਚੇ 

ਹੋਏ ਚੁਿੰਕੀ ਨੂੰ ਮਜ਼ਿੂਤ ਕਰੇਗਾ ਅਤੇ ਹੋਰ ਿੋਲਟੇਜ ਪੈਦਾ ਕਰੇਗਾ।
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ਇਸ ਤਰਹਰਾਂ, ਪੈਦਾ ਹੋਈ ਿੋਲਟੇਜ ਮਾਮੂਲੀ ਿਧ ਜਾਿੇਗੀ। ਿੋਲਟੇਜ ਵਿੱਚ ਇਹ ਿਾਧਾ, 

ਿਦਲੇ ਵਿੱਚ, ਿਧ ਰਹੇ ਫੀਲਡ ਕਰੰਟ ਨੂੰ ਹੋਰ ਮਜਿ਼ੂਤ ਕਰੇਗਾ ਅਤੇ ਹੋਰ ਿੋਲਟੇਜ 

ਪੈਦਾ ਕਰੇਗਾ। ਿੋਲਟੇਜ ਵਿੱਚ ਇਹ ਿਾਧਾ, ਿਦਲੇ ਵਿੱਚ, ਿਧ ਰਹੇ ਫੀਲਡ ਕਰੰਟ 

ਨੂੰ ਹੋਰ ਮਜ਼ਿੂਤ ਕਰੇਗਾ। ਇਹ ਸੰਚਤ ਵਕਵਰਆ ਸਵੰਤਰਰਪਤ ਹੋਣ ਤੱਕ ਿੋਲਟੇਜ ਦਾ 

ਵਨਰਮਾਣ ਕਰੇਗੀ। ਸਵੰਤਰਰਪਤ ਹੋਣ ਤੋਂ ਿਾਅਦ, ਫੀਲਡ ਕਰੰਟ ਵਿੱਚ ਕੋਈ ਿੀ ਿਾਧਾ 

ਪਰਰੇਵਰਤ ਿੋਲਟੇਜ ਵਿੱਚ ਿਾਧਾ ਨਹੀਂ ਕਰੇਗਾ। ਹਾਲਾਂਵਕ, ਿੋਲਟੇਜ ਨੂੰ ਿਣਾਉਣ ਦੀ 

ਪੂਰੀ ਪਰਰਵਕਵਰਆ ਵਿੱਚ ਵਸਰਫ ਕੁਝ ਸਵਕੰਟ ਲੱਗਦੇ ਹਨ।

ਬਕਾਇਆ ਿੁੰਬਕਤਾ ਬਣਾਉਣ ਦਾ ਤਰੀਕਾ : ਿਕਾਇਆ ਚੁਿੰਕਤਾ ਤੋਂ ਵਿਨਾਂ, 

ਇੱਕ ਸਿੈ-ਉਤਸ਼ਾਵਹਤ ਜਨਰੇਟਰ ਆਪਣੀ ਿੋਲਟੇਜ ਨਹੀਂ ਿਣਾਏਗਾ। ਇੱਕ 

ਜਨਰੇਟਰ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਵਕਸੇ ਇੱਕ ਕਾਰਨ ਕਰਕੇ ਆਪਣੀ ਿਚੀ ਹੋਈ ਚੁੰਿਕਤਾ ਨੂੰ 

ਗੁਆ ਸਕਦਾ ਹੈ।

- ਜਨਰੇਟਰ ਨੂੰ ਲਿੇੰ ਸਮੇਂ ਲਈ ਵਿਹਲਾ ਰੱਵਖਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

-  ਭਾਰੀ ਸ਼ਾਰਟ ਸਰਕਟ.

-  ਭਾਰੀ ਓਿਰਲੋਵਡੰਗ.

-  ਜਨਰੇਟਰ ਿਹੁਤ ਵਜਆ਼ਦਾ ਗਰਮੀ ਦੇ ਅਧੀਨ ਹੈ.

ਜਦੋਂ ਜਨਰੇਟਰ ਆਪਣੀ ਿਚੀ ਹੋਈ ਚੁਿੰਕਤਾ ਨੂੰ ਗੁਆ ਵਦੰਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਇਸਨੂੰ ਹੇਠਾਂ 

ਵਦੱਤੇ ਅਨੁਸਾਰ ਦੁਿਾਰਾ ਿਣਾਇਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਿੇਤਰ ਦਾ ਫਲਭੈਸ਼ੰਗ :ਰਵਹੰਦ-ਖੂੰਹਦ ਨੂੰ ਿਣਾਉਣ ਦੇ ਿੰਗਾਂ ਵਿੱਚੋਂ ਇੱਕ ਨੂੰ ‘ਫੀਲਡ’ 

ਦੀ ਫਲੈਵਸ਼ੰਗ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਸ਼ੰਟ ਫੀਲਡ ਨੂੰ ਿੈਟਰੀ ਜਾਂ ਵਕਸੇ ਿੀ DC 

ਸਰੋਤ ਵਿੱਚ ਕੁਝ ਵਮੰਟਾਂ ਲਈ ਜੋੜ ਕੇ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 2 ਵਿੱਚ 

ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਫੀਲਡ ਨੂੰ ਫਲੈਸ਼ ਕਰਦੇ ਸਮੇਂ, ਚੁਿੰਕੀ ਖੇਤਰ ਦੀ ਪੋਲਵਰਟੀ, ਜੋ ਹੁਣ ਿਣਾਈ ਗਈ 

ਹੈ, ਉਹੀ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ ਜੋ ਪਵਹਲਾਂ ਗੁਆਚ ਗਈ ਿਚੇ ਹੋਏ ਚੁੰਿਕੀ ਖੇਤਰ ਦੀ 

ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ।

ਇੱਕ DC ਸ਼ੰਟ ਜਨਰੇਟਰ ਦੀ ਿੰੁਬਕੀ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾ :ਵਚੱਤਰ 3 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ 

ਵਗਆ ਚੁੰਿਕੀਕਰਨ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਿਕਰ ਫੀਲਡ ਕਰੰਟ ਅਤੇ ਪਰਰੇਵਰਤ ਿੋਲਟੇਜ 

ਵਿਚਕਾਰ ਸਿੰਧ ਵਦੰਦਾ ਹੈ। emf ਸਮੀਕਰਨ ਦਾ ਹਿਾਲਾ ਵਦੰਦੇ ਹੋਏ, ਇੱਕ ਜਨਰੇਟਰ 

ਵਿੱਚ ਪਰਰੇਵਰਤ emf ਜਨਰੇਟਰ ਦੇ ਪਰਰਤੀ ਵਮੰਟ ਪਰਰਿਾਹ ਅਤੇ ਕਰਰਾਂਤੀ ਦੇ ਅਨੁਪਾਤੀ 

ਹੈ। ਇੱਕ ਸਵਿਰ ਗਤੀ ਤੇ, ਉਤਪੰਨ emf ਫੀਲਡ ਪਰਰਿਾਹ ਦੇ ਵਸੱਧੇ ਅਨੁਪਾਤਕ ਿਣ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇੱਕ ਵਦੱਤੀ ਮਸ਼ੀਨ ਵਿੱਚ, ਿਹਾਅ ਫੀਲਡ ਕਰੰਟ ਉੱਤੇ ਵਨਰਭਰ ਕਰਦਾ 

ਹੈ। ਗਰਰਾਫ (ਵਚੱਤਰ 3) ਇਸ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਿਕਾਇਆ ਚੁੰਿਕਤਾ ਦੇ 

ਕਾਰਨ, ਵਿੰਦੂ ‘a’ ਦੇ ਹੇਠਾਂ ਿਕਰ ਿਾਲਾ ਵਹੱਸਾ ਜ਼ੀਰੋ ਤੋਂ ਸ਼ੁਰੂ ਨਹੀਂ ਹੁੰਦਾ। ਵਿੰਦੂਆਂ 

‘ab’ ਦੇ ਵਿਚਕਾਰ, ਕਰਿ ਲਗਭਗ ਇੱਕ ਵਸੱਧੀ ਲਾਈਨ ਵਿੱਚ ਹੈ ਜੋ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ 

ਵਕ ਖੇਤਰ ਵਿੱਚ ਿੋਲਟੇਜ ਫੀਲਡ ਕਰੰਟ ਦੇ ਅਨੁਪਾਤੀ ਹੈ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.1.109
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ਪਾਵਰ (Power)  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.1.110
ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ  (Electrician) -  ਡੀਸੀ ਜਨਰੇਟਰ

ਭਨਰੰਤਰਤਾ ਅਤੇ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਪਰਰਤੀਰੋਿ ਲਈ ਇੱਕ DC ਮਸ਼ੀਨ ਦੀ ਜਾਿਂ ਕਰੋ (Test a DC machine for conti-
nuity and insulation resistance)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• ਇੱਕ ਇਲੈਕਟਰਰੀਕਲ ਮਸ਼ੀਨ ਦੇ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਪਰਰਤੀਰੋਿ ਨੂੰ ਮਾਪਣ ਦੀ ਜ਼ਰੂਰਤ ਬਾਰੇ ਦੱਸੋ 

• ਟੈਸਟਾਂ ਲਈ ਲੋੜੀਂਦੀਆਂ ਸ਼ਰਤਾਂ ਦੱਸੋ

• ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਭਵੱਿ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਪਰਰਤੀਰੋਿ ਦੇ ਘੱਟ ਮੁੱਲ ਦੇ ਕਾਰਨ ਦੱਸੋ 

• DC ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਦੇ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਪਰਰਤੀਰਿੋ ਨੂੰ ਭਬਿਤਰ ਬਣਾਉਣ ਦਾ ਤਰੀਕਾ ਦੱਸੋ।

ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਪਰਰਤੀਰਿੋ ਨੂੰ ਮਾਪਣ ਦੀ ਜ਼ਰੂਰਤ :ਡੀਸੀ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਦੇ ਰੱਖ-ਰਖਾਅ 

ਵਿੱਚ ਸਭ ਤੋਂ ਮਹੱਤਿਪੂਰਨ ਪਵਹਲੂ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਦਾ ਵਧਆਨ ਰੱਖਣਾ ਹੈ। ਡੀਸੀ 

ਮਸ਼ੀਨ ਵਿੰਵਡੰਗਜ਼ ਦੀ ਪਾਿਰ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਨੂੰ ਵਨਰਧਾਵਰਤ ਿੋਲਟੇਜ, ਤਾਪਮਾਨ ‘ਤੇ 

ਤਸੱਲੀਿਖਸ਼ ਸੰਚਾਲਨ ਲਈ ਅਤੇ ਕਈ ਸਾਲਾਂ ਦੇ ਸੰਚਾਲਨ ਦੌਰਾਨ ਪਾਿਰ ਅਤੇ 

ਮਕੈਨੀਕਲ ਤਾਕਤ ਅਤੇ ਅਯਾਮੀ ਸਵਿਰਤਾ ਨੂੰ ਿਰਕਰਾਰ ਰੱਖਣ ਲਈ ਵਤਆਰ 

ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ। ਸਿੇਾ ਵਿੱਚ ਡੀਸੀ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਦੇ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਦੀ ਸਮੇਂ ਸਮੇਂ 

ਤੇ ਜਾਂਚ ਕੀਤੀ ਜਾਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ,

ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਨੂੰ ਮਾਪਣ ਲਈ ਇੱਕ ਆਮ ਯੰਤਰ ਇੱਕ ਵਸੱਧਾ ਸੰਕੇਤਕ 

ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਟੈਸਟਰ ਜਾਂ ਮੇਗਰ ਹੈ। ਮਸ਼ੀਨ ਦੀ ਿੋਲਟੇਜ ਰੇਵਟੰਗ ਦੇ ਆਧਾਰ ‘ਤੇ 

ਮਾਪ ਿੋਲਟੇਜ 500/1000 ਿੋਲਟ ਡੀਸੀ ‘ਤੇ ਕੀਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ।

ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਪਰਰਤੀਰੋਿ ਦਾ ਮਾਪ :ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਨੂੰ ਵਿਵੰਡੰਗ ਅਤੇ 

ਫਰੇਮ (ਧਰਤੀ) ਦੇ ਵਿਚਕਾਰ ਅਤੇ ਵਿਵੰਡੰਗ ਦੇ ਵਿਚਕਾਰ ਮਾਵਪਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ 

ਹੈ।

ਘੱਟ ਅਤੇ ਮੱਧਮ ਿੋਲਟੇਜ ਰੇਟ ਿਾਲੀਆਂ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਲਈ, ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਪਰਰਤੀਰੋਧ, 

ਜਦੋਂ ਉੱਚ ਿੋਲਟੇਜ ਟੈਸਟ ਲਾਗੂ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, B.I.S ਦੇ ਅਨੁਸਾਰ ਇੱਕ ਮੇਗੋਹਮ 

ਤੋਂ ਘੱਟ ਨਹੀਂ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। 9320 - 1979. ਇੰਸੂਲੇਸ਼ਨ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਨੂੰ 

ਲਗਭਗ 500 V ਦੀ ਇੱਕ DC ਿੋਲਟੇਜ ਨਾਲ ਮਾਵਪਆ ਜਾਿੇਗਾ ਜੋ ਸੰਕੇਤਕ 

ਨੂੰ ਵਿਹਾਰਕ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਸਵਿਰ ਹੋਣ ਲਈ ਕਾਫ਼ੀ ਸਮੇਂ ਲਈ ਲਾਗੂ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ, 

ਅਵਜਹੀ ਿੋਲਟੇਜ ਇੱਕ ਸੁਤੰਤਰ ਸਰੋਤ ਤੋਂ ਲਈ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਜਾਂ ਮਾਪਣ ਿਾਲੇ ਯੰਤਰ 

ਵਿੱਚ ਵਤਆਰ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਜਦੋਂ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਪਰਰਤੀਰੋਿ ਦੇ ਘੱਟੋ-ਘੱਟ ਮੁੱਲ ਨੂੰ ਪਰਰਾਪਤ ਕਰਨ 

ਲਈ ਸਾਈਟ ‘ਤੇ ਭਵੰਭਡੰਗਾਂ ਨੂੰ ਸੁਕਾਉਣ ਦੀ ਲੋੜ ਿੁੰਦੀ ਿੈ, ਤਾਂ ਇਿ 

ਭਸਫ਼ਾਰਸ਼ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਿੈ ਭਕ IS:900- 1965 ਭਵੱਿ ਦਰਸਾਏ 

ਅਨੁਸਾਰ ਸੁੱਕਣ ਦੀ ਪਰਰਭਕਭਰਆ ਦੀ ਪਾਲਣਾ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਿੈ।

ਘੱਟ ਮੁੱਲ ਦੇ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਦੇ ਕਾਰਨ:ਡੀਸੀ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਵਿੱਚ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ 

ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਦਾ ਘੱਟ ਮੁੱਲ ਉਹਨਾਂ ਦੇ ਪੂਰੀ ਤਰਹਰਾਂ ਨਾਲ ਕੰਮ ਕਰਨ ਦੇ ਰੂਟੀਨ ਦੇ 

ਕਾਰਨ ਵਿਵੰਡੰਗ ਵਿੱਚ ਵਿਕਸਤ ਿਾਧੂ ਗਰਮੀ ਦੇ ਕਾਰਨ ਹੈ।

ਲੋਡ ਦੀ ਸਵਿਤੀ ਜਾਂ ਕਈ ਿਾਰ ਓਿਰਲੋਵਡੰਗ ਜਾਂ ਅਕਸਰ ਲੋਡ ਨਾਲ ਸ਼ੁਰੂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। 

ਇਸ ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ, ਉੱਚ ਿਾਤਾਿਰਣ ਦਾ ਤਾਪਮਾਨ ਿੀ ਘੱਟ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਪਰਰਤੀਰੋਧ 

ਦਾ ਕਾਰਨ ਹੈ।

ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਨੂੰ ਸੁਧਾਰਨ ਦਾ ਤਰੀਕਾ:ਕਮਜ਼ੋਰ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਪਰਰਤੀਰੋਧ 

ਦੀ ਪਛਾਣ ਕਰਨ ‘ਤੇ, ਇੱਕ DC ਮਸ਼ੀਨ ਵਿੱਚ ਰੋਕਿਾਮ ਦੇ ਰੱਖ-ਰਖਾਅ ਦੇ ਵਨਰੀਖਣ 

ਦੇ ਦੌਰਾਨ, ਇਸਨੂੰ ਇੱਕ ਸੁਰਵੱਖਅਤ ਮੁੱਲ ਵਿੱਚ ਿਹਾਲ ਕਰਨ ਲਈ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ 

ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਵਿੱਚ ਸੁਧਾਰ ਕਰਨਾ ਜ਼ਰੂਰੀ ਹੈ।

ਮਸ਼ੀਨਰੀ ਤੋਂ ਧੂੜ ਅਤੇ ਗੰਦਗੀ ਨੂੰ ਸਾਫ਼ ਕਰਨ ਤੋਂ ਿਾਅਦ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਪਰਰਤੀਰੋਧ 

ਵਿੱਚ ਸੁਧਾਰ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਤਰੀਵਕਆਂ ਵਿੱਚੋਂ ਵਕਸੇ ਇੱਕ ਦੁਆਰਾ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

•  ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਰਾਹੀਂ ਗਰਮ ਹਿਾ ਉਡਾ ਕੇ।

•  ਮਸ਼ੀਨ ਨੂੰ ਕਾਰਿਨ ਵਫਲਾਮੈਂਟ ਜਾਂ ਇਨਕੈਂਡੀਸੈਂਟ ਲੈਂਪ ਨਾਲ ਗਰਮ ਕਰਕੇ।

•  ਮਸ਼ੀਨ ਦੀ ਵਿਵੰਡੰਗ ਨੂੰ ਖਤਮ ਕਰਕੇ ਅਤੇ ਿਾਰਵਨਸ਼ ਕਰਕੇ।

ਸਾਰਣੀ 1

ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਪਰਰਤੀਰੋਿ ਟੈਸਟ

 ਤਾਰੀਿ਼  ਸਮਾਂ  ਮੌਸਮ ਭਡਊਟੀ ਟਰਮੀਨਲ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ  ਭਟੱਪਣੀ   

   ਿਾਲਤ ਿੱਕਰ ਭਵਿਕਾਰ ਭਵਰੋਿ ਆਂ   

     ਟੈਸਟ

ਪਾਵਰ (Power)  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.1.111
ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ  (Electrician) -  ਡੀਸੀ ਜਨਰੇਟਰ

DC ਮੋਟਰ ਦੀ ਸਟਾਰਟ, ਰਨ ਅਤੇ ਭਰਵਰਸ ਭਦਸ਼ਾਇਸ  (Start, run and reverse direction of DC motor)

ਅਵਭਆਸ ਲਈ ਐਕਸ. ਨੰ. 2.2.116 - 119
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ਪਾਵਰ (Power)  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.1.112 & 113
ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ  (Electrician) -  ਡੀਸੀ ਜਨਰੇਟਰ

ਡੀਸੀ ਜਨਰੇਟਰ ਦੀਆਂ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾਵਾਂ (Characteristics of DC generator)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• ਡੀਸੀ ਸੀਰੀਜ਼ ਜਨਰੇਟਰ ਦੀਆਂ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾਵਾਂ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ

• DC ਸ਼ੰਟ ਜਨਰੇਟਰ ਦੀਆਂ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾਵਾਂ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ

• DC ਕੰਪਾਊਂਡ ਜਨਰੇਟਰ ਦੀਆਂ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾਵਾਂ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ

• DC ਸ਼ੰਟ ਜਨਰੇਟਰਾਂ ਦੇ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਦੇ ਸੰਿਾਲਨ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ

• ਆਰਮੇਿਰ ਪਰਰਤੀਭਕਰਰਆ ਅਤੇ ਉਪਿਾਰਾਂ ਦੇ ਪਰਰਿਾਵ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ

• DC ਜਨਰੇਟਰਾਂ ਦੇ ਨੁਕਸਾਨ ਅਤੇ ਕੁਸ਼ਲਤਾ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ

• DC ਜਨਰੇਟਰ ਦੀ ਰੁਟੀਨ ਅਤੇ ਰਿੱ-ਰਿਾਅ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ।

ਸੀਰੀਜ਼ ਜਨਰੇਟਰ ਦੀਆਂ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾਵਾ ਂ:

ਇਸ ਵਕਸਮ ਦੇ ਜਨਰੇਟਰਾਂ ਵਿੱਚ ਫੀਲਡ ਵਿੰਵਡੰਗਜ਼, ਆਰਮੇਚਰ ਵਿਵੰਡੰਗਜ਼ ਅਤੇ 

ਿਾਹਰੀ ਲੋਡ ਸਰਕਟ ਸਾਰੇ ਵਚੱਤਰ 1 ਵਿੱਚ ਦਰਸਾਏ ਅਨੁਸਾਰ ਲੜੀ ਵਿੱਚ ਜੁੜੇ 

ਹੋਏ ਹਨ।

ਇਸ ਲਈ, ਉਹੀ ਕਰੰਟ ਆਰਮੇਚਰ ਵਿੰਵਡੰਗ, ਫੀਲਡ ਵਿੰਵਡੰਗ ਅਤੇ ਲੋਡ ਦੁਆਰਾ 

ਿਵਹੰਦਾ ਹੈ। ਚਲੋ, I = la = lsc = lL ਇੱਿੇ, I a = ਆਰਮੇਚਰ ਮੌਜੂਦਾ lsc = ਸੀਰੀਜ਼ 

ਫੀਲਡ ਕਰੰਟ lL = ਲੋਡ ਕਰੰਟ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਸੀਰੀਜ਼ ਜ਼ਖ਼ਮ DC ਜਨਰੇਟਰ ਦੀਆਂ 

ਵਤੰਨ ਸਭ ਤੋਂ ਮਹੱਤਿਪੂਰਨ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਨ ਜੋ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਮਾਤਰਾਿਾਂ 

ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਸੀਰੀਜ਼ ਫੀਲਡ ਕਰੰਟ ਜਾਂ ਵਿਚਕਾਰ ਸਿੰਧ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦੀਆਂ ਹਨ। 

ਐਕਸਾਈਟੇਸ਼ਨ ਕਰੰਟ, ਜਨਰੇਵਟਡ ਿੋਲਟੇਜ, ਟਰਮੀਨਲ ਿੋਲਟੇਜ ਅਤੇ ਲੋਡ 

ਕਰੰਟ।

ਲੜੀ ਦੇ ਜ਼ਿ਼ਮ ਡੀਸੀ ਜਨਰੇਟਰ ਦੀ ਿੁੰਬਕੀ ਜਾਂ ਓਪਨ ਸਰਕਟ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾ

ਿਕਰ ਜੋ ਨੋ ਲੋਡ ਿੋਲਟੇਜ ਅਤੇ ਫੀਲਡ ਐਕਸੀਟੇਸ਼ਨ ਕਰੰਟ ਦੇ ਵਿਚਕਾਰ ਸਿੰਧ 

ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ, ਨੂੰ ਚੁਿੰਕੀ ਜਾਂ ਓਪਨ ਸਰਕਟ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਿਕਰ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। 

ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਿਨਾਂ ਲੋਡ ਦੇ ਦੌਰਾਨ, ਲੋਡ ਟਰਮੀਨਲ ਖੁੱਲਹਰੇ ਸਰਕਟ ਹੁੰਦੇ ਹਨ, ਫੀਲਡ 

ਵਿੱਚ ਕੋਈ ਫੀਲਡ ਕਰੰਟ ਨਹੀਂ ਹੋਿੇਗਾ, ਵਕਉਂਵਕ ਆਰਮੇਚਰ, ਫੀਲਡ ਅਤੇ ਲੋਡ ਹਨ

ਲੜੀ ਜੁੜੀ ਹੋਈ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਵਤੰਨ ਸਰਕਟ ਦਾ ਇੱਕ ਿੰਦ ਲੂਪ ਿਣਾਉਂਦੇ ਹਨ। 

ਇਸ ਲਈ, ਇਹ ਕਰਿ ਫੀਲਡ ਵਿਵੰਡੰਗ ਨੂੰ ਿੱਖ ਕਰਕੇ ਅਤੇ ਿਾਹਰੀ ਸਰੋਤ ਦੁਆਰਾ 

ਡੀਸੀ ਜਨਰੇਟਰ ਨੂੰ ਵਦਲਚਸਪ ਿਣਾ ਕੇ ਵਿਹਾਰਕ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਪਰਰਾਪਤ ਕੀਤਾ ਜਾ 

ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਇੱਿੇ AB ਕਰਿ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਵਚੱਤਰ ਵਿੱਚ ਲੜੀਿਾਰ ਜ਼ਖ਼ਮ DC ਜਨਰੇਟਰ ਦੀ ਚੁੰਿਕੀ 

ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਵਦਖਾ ਵਰਹਾ ਹੈ। ਕਰਿ ਦੀ ਰੇਵਖਕਤਾ ਖੰਵਭਆਂ ਦੇ ਸਵੰਤਰਰਪਤ ਹੋਣ ਤੱਕ 

ਜਾਰੀ ਰਹੇਗੀ। ਉਸ ਤੋਂ ਿਾਅਦ ਫੀਲਡ ਕਰੰਟ ਨੂੰ ਿਧਾਉਣ ਲਈ DC ਜਨਰੇਟਰ 

ਦੇ ਟਰਮੀਨਲ ਿੋਲਟੇਜ ਵਿੱਚ ਕੋਈ ਹੋਰ ਮਹੱਤਿਪੂਰਨ ਿਦਲਾਅ ਨਹੀਂ ਹੋਿੇਗਾ। 

ਿਕਾਇਆ ਚੁਿੰਕਤਾ ਦੇ ਕਾਰਨ ਆਰਮੇਚਰ ਦੇ ਪਾਰ ਇੱਕ ਛੋਟੀ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਿੋਲਟੇਜ 

ਹੋਿੇਗੀ ਵਜਸ ਕਾਰਨ ਕਰਿ ਇੱਕ ਵਿੰਦੂ A ਤੋਂ ਸ਼ੁਰੂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਮੂਲ O ਤੋਂ ਿੋੜਹਰਾ 

ਉੱਪਰ ਹੈ।

ਸੀਰੀਜ਼ ਜਿ਼਼ਮ ਡੀਸੀ ਜਨਰੇਟਰ ਦੀ ਅੰਦਰੂਨੀ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾ

ਅੰਦਰੂਨੀ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਿਕਰ ਆਰਮੇਚਰ ਵਿੱਚ ਉਤਪੰਨ ਿੋਲਟੇਜ ਅਤੇ ਲੋਡ 

ਕਰੰਟ ਵਿਚਕਾਰ ਸਿੰਧ ਵਦੰਦੀ ਹੈ। ਇਹ ਿਕਰ ਨੋ ਲੋਡ ਿੋਲਟੇਜ ਤੋਂ ਆਰਮੇਚਰ 

ਪਰਰਤੀਵਕਰਰਆ ਦੇ ਡੀਮੈਗਨੇਟਾਈਵਜ਼ੰਗ ਪਰਰਭਾਿ ਕਾਰਨ ਿੂੰਦ ਨੂੰ ਘਟਾ ਕੇ ਪਰਰਾਪਤ 

ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ, ਅਸਲ ਪੈਦਾ ਕੀਤੀ ਿੋਲਟੇਜ (ਉਦਾਹਰਨ ਲਈ ) ਨੋ 

ਲੋਡ ਿੋਲਟੇਜ (E0 ) ਤੋਂ ਘੱਟ ਹਿੋੇਗੀ। ਇਹੀ ਕਾਰਨ ਹੈ ਵਕ ਕਰਿ ਓਪਨ ਸਰਕਟ 

ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਿਕਰ ਤੋਂ ਿੋੜਹਰਾ ਘੱਟ ਵਰਹਾ ਹੈ। ਇੱਿੇ OC ਕਰਿ ਦੇ ਹੇਠਾਂ ਵਚੱਤਰ ਵਿੱਚ 

ਲੜੀ ਦੇ ਜ਼ਖ਼ਮ DC ਜਨਰੇਟਰ ਦੀ ਅੰਦਰੂਨੀ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਜਾਂ ਕੁੱਲ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਵਦਖਾ 

ਵਰਹਾ ਹੈ। (ਵਚੱਤਰ 2)

ਸੀਰੀਜ਼ ਜਿ਼਼ਮ ਡੀਸੀ ਜਨਰੇਟਰ ਦੀ ਬਾਿਰੀ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾ

ਿਾਹਰੀ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਿਕਰ ਲੋਡ ਕਰੰਟ (lL) ਦੇ ਨਾਲ ਟਰਮੀਨਲ ਿੋਲਟੇਜ (V) ਦੀ 

ਪਵਰਿਰਤਨ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦੀ ਹੈ। ਇਸ ਵਕਸਮ ਦੇ ਜਨਰੇਟਰ ਦਾ ਟਰਮੀਨਲ ਿੋਲਟੇਜ 

ਅਸਲ ਵਿੱਚ ਪੈਦਾ ਹੋਈ ਿੋਲਟੇਜ (ਵਜਿਂੇ) ਤੋਂ ਆਰਮੇਚਰ ਪਰਰਤੀਰੋਧ (Ra ) ਅਤੇ 

ਲੜੀਿਾਰ ਫੀਲਡ ਪਰਰਤੀਰੋਧ (Rse) ਦੇ ਕਾਰਨ ਓਵਮਕ ਡਰਾਪ ਨੂੰ ਘਟਾ ਕੇ ਪਰਰਾਪਤ 

ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਟਰਮੀਨਲ ਿੋਲਟੇਜ V = Eg - l (Ra + Rse) ਿਾਹਰੀ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ 

ਿਾਲੀ ਿਕਰ ਅੰਦਰੂਨੀ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਿਕਰ ਦੇ ਹੇਠਾਂ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ ਟਰਮੀਨਲ 

ਿੋਲਟੇਜ ਦਾ ਮੁੱਲ ਉਤਪੰਨ ਿੋਲਟੇਜ ਤੋਂ ਘੱਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਇੱਿੇ ਵਚੱਤਰ 2 ਵਿੱਚ OD 

ਕਰਿ ਲੜੀ ਦੇ ਜ਼ਖ਼ਮ DC ਜਨਰੇਟਰ ਦੀ ਿਾਹਰੀ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਵਦਖਾ ਵਰਹਾ ਹੈ।

ਸ਼ੰਟ ਜਨਰੇਟਰ ਦੀ ਬਾਿਰੀ/ਲੋਡ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾ :ਵਕਸੇ ਖਾਸ ਉਦੇਸ਼ ਲਈ ਜਨਰੇਟਰ 

ਦੀ ਅਨੁਕੂਲਤਾ ਦਾ ਵਨਰਣਾ ਕਰਨ ਲਈ ਿਾਹਰੀ/ਲੋਡ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਮਹੱਤਿਪੂਰਨ ਹੈ। 
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ਜਦੋਂ DC ਸ਼ੰਟ ਜਨਰੇਟਰ ਨੂੰ ਲੋਡ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਇਹ ਪਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਕ ਲੋਡ 

ਕਰੰਟ ਵਿੱਚ ਿਾਧੇ ਦੇ ਨਾਲ ਟਰਮੀਨਲ ਿੋਲਟੇਜ ਘੱਟ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇੱਕ ਸ਼ੰਟ ਜਨਰੇਟਰ 

ਵਿੱਚ, ਫੀਲਡ ਕਰੰਟ ਸਵਿਰ ਜਾਪਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ, ਇਸਲਈ, `V’ ਨੂੰ ਿੀ ਸਵਿਰ ਰਵਹਣਾ 

ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਲੋਡ ਤੋਂ ਸੁਤੰਤਰ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਪਰ, ਇਹ ਇੰਨਾ ਅਮਲੀ ਨਹੀਂ 

ਹੈ. ਟਰਮੀਨਲ ਿੋਲਟੇਜ ਵਿੱਚ ਵਗਰਾਿਟ ਦੇ ਦੋ ਮੁੱਖ ਕਾਰਨ ਹਨ। ਉਹ :

•  ਆਰਮੇਚਰ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਡਰਰੌਪ (ਵਸੱਧਾ)

•  ਆਰਮੇਚਰ ਪਰਰਤੀਵਕਰਰਆ ਡਰਾਪ (ਅਵਸੱਧੇ ਤੌਰ ‘ਤੇ)

ਉਪਰੋਕਤ ਦੋ ਕਾਰਨਾਂ ਕਰਕੇ, ਟਰਮੀਨਲ ਿੋਲਟੇਜ ਘੱਟ ਵਗਆ ਹੈ. ਇਹ ਿਦਲੇ 

ਵਿੱਚ ਫੀਲਡ ਕਰੰਟ ਨੂੰ ਿੀ ਪਰਰਭਾਵਿਤ ਕਰਦਾ ਹੈ। ਘਵਟਆ ਹੋਇਆ ਫੀਲਡ ਕਰੰਟ 

ਫੀਲਡ ਫਲੈਕਸ ਨੂੰ ਘਟਾਉਂਦਾ ਹੈ ਜੋ ਅੱਗੇ ਪਰਰੇਵਰਤ emf ਨੂੰ ਘਟਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਆਰਮੇਿਰ ਪਰਰਤੀਰਿੋ ਡਰਰੌਪ :ਫਾਰਮੂਲੇ ਦੇ ਅਨੁਸਾਰ

ਟਰਮੀਨਲ ਿੋਲਟੇਜ = ਪਰਰੇਵਰਤ emf - ਆਰਮੇਚਰ ਿੋਲਟੇਜ ਡਰਾਪ

ਵਜੱਿੇ Ia ਆਰਮੇਚਰ ਕਰੰਟ ਹੈ

ਅਤੇ Ra ਆਰਮੇਚਰ ਸਰਕਟ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਹੈ।

ਵਜਿੇਂ ਵਕ, ਜਦੋਂ ਲੋਡ ਕਰੰਟ ਿਧਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਆਰਮੇਚਰ ਸਰਕਟ ਵਿੱਚ ਿਧੇਰੇ 

ਿੋਲਟੇਜ ਘੱਟ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਇਸਲਈ, ਟਰਮੀਨਲ ਿੋਲਟੇਜ `V’ ਘੱਟ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਲੋਡ 

ਹਾਲਤ ਵਿੱਚ।

ਆਰਮੇਿਰ ਪਰਰਤੀਭਕਰਰਆ ਬੂੰਦ :ਆਰਮੇਚਰ ਪਰਰਤੀਵਕਰਰਆ ਦੇ ਡੀਮੈਗਨੇਟਾਈਵਜ਼ੰਗ 

ਪਰਰਭਾਿ ਦੇ ਕਾਰਨ, ਮੁੱਖ ਧਰੁਿ ਪਰਰਿਾਹ ਕਮਜ਼ੋਰ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਪਰਰੇਵਰਤ emf 

(E) ਇਸਦੀ ਤੀਿਰਤਾ ਵਿੱਚ ਘਟਾਇਆ ਜਾਿੇਗਾ।

ਿਾਹਰੀ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਟਰਮੀਨਲ ਿੋਲਟੇਜ ਅਤੇ ਲੋਡ ਕਰੰਟ ਵਿਚਕਾਰ ਸਿੰਧ ਵਦੰਦੀ 

ਹੈ। ਵਚੱਤਰ 3 ਇਸ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਨੂੰ ਵਨਰਧਾਰਤ ਕਰਨ ਲਈ ਸਰਕਟ ਵਚੱਤਰ ਵਦੰਦਾ ਹੈ। 

ਜਨਰੇਟਰ ਪਵਹਲਾਂ ਇਸਦੀ ਦਰਜਾਿੰਦੀ ਿਾਲੀ ਿੋਲਟੇਜ ਤੱਕ ਿਣਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। 

ਵਫਰ ਇਸਨੂੰ ਪੂਰੇ ਲੋਡ ਤੱਕ ਿੁਕਿੇਂ ਕਦਮਾਂ ਵਿੱਚ ਲੋਡ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਹਰ ਪੜਾਅ 

ਲਈ ਟਰਮੀਨਲ ਿੋਲਟੇਜ ਅਤੇ ਅਨੁਸਾਰੀ ਲੋਡ ਕਰੰਟ ਨੋਟ ਕੀਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ।

ਇਸ ਪਰਰਯੋਗ ਵਿੱਚ, ਫੀਲਡ ਕਰੰਟ ਨੂੰ ਸਵਿਰ ਰੱਖਣਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਇਸ ਤੱਿ 

ਦੇ ਕਾਰਨ ਹੈ ਵਕ ਜਦੋਂ ਲੋਡ ‘ਤੇ ਟਰਮੀਨਲ ਸੰਭਾਿੀ ਘੱਟ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ ਫੀਲਡ ਜੋ 

ਆਰਮੇਚਰ ਦੇ ਪਾਰ ਜੁਵੜਆ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਦਾ ਕਰੰਟ ਘੱਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਪਰਰਭਾਿ, 

ਜੇਕਰ ਇਜਾਜ਼ਤ ਵਦੱਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ ਫੀਲਡ ਫਲੈਕਸ ਨੂੰ ਘਟਾ ਦੇਿੇਗਾ, ਇਸ ਤਰਹਰਾਂ, 

ਪਰਰੇਵਰਤ ਿੋਲਟੇਜ ਘਟੇਗਾ। ਇਹ ਪਰਰਭਾਿ ਸੰਚਤ ਰੂਪ ਵਿੱਚ ਟਰਮੀਨਲ ਿੋਲਟੇਜ ਨੂੰ 

ਹੋਰ ਘਟਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਟਰਮੀਨਲ ਿੋਲਟੇਜ VT ਅਤੇ ਲੋਡ ਕਰੰਟ IL ਦੇ ਪਰਰਾਪਤ ਮੁੱਲਾਂ 

ਤੋਂ, ਿਾਹਰੀ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਿਾਲੀ ਕਰਿ ਨੂੰ ਪਲਾਟ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 4 

ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, VT ਨੂੰ `Y’ ਧੁਰੇ ‘ਤੇ ਅਤੇ IL ਨੂੰ X ਧੁਰੇ ‘ਤੇ ਰੱਖਦੇ ਹੋਏ। 

ਕਰਿ ਤੋਂ ਇਹ ਦੇਵਖਆ ਜਾਿੇਗਾ ਵਕ ਨੋ-ਲੋਡ ਿੋਲਟੇਜ OA ਅਵਧਕਤਮ ਹੈ, ਅਤੇ 

ਲੋਡ ਹੋਣ ‘ਤੇ ਇਹ OB ‘ਤੇ ਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਇਹ ਦਰਸਾਉਣ ਲਈ ਵਕ ਜਨਰੇਟਰ ਦੀ 

ਨੇਮ-ਪਲੇਟ ਵਿੱਚ ਨੋਟ ਕੀਤੇ ਅਨੁਸਾਰ ਪੂਰਾ ਲੋਡ ਮੌਜੂਦਾ ਮੁੱਲ ਠੀਕ ਹੈ।

ਵਿਨਾਂ ਲੋਡ ਤੋਂ ਪੂਰੇ ਲੋਡ ਤੱਕ ਿੋਲਟੇਜ ਦਾ ਵਡੱਗਣਾ, ਜੋ ਆਰਮੇਚਰ ਪਰਰਤੀਵਕਰਰਆ ਦੇ 

ਕਾਰਨ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਆਰਮੇਚਰ ਿੋਲਟੇਜ ਦੀ ਵਗਰਾਿਟ ਪਰਰਸ਼ੰਸਾਯੋਗ ਨਹੀਂ ਪਾਈ 

ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਜਨਰੇਟਰ ਪੂਰੇ ਲੋਡ ਮੌਜੂਦਾ IL ਨੂੰ ਵਡਲੀਿਰ ਕਰਨ ਲਈ 

ਵਤਆਰ ਕੀਤੇ ਗਏ ਹਨ, ਅਤੇ ਿੋਲਟੇਜ ਦੀ ਵਗਰਾਿਟ ਨੋ-ਲੋਡ ਿੋਲਟੇਜ ਦੇ ਲਗਭਗ 

5 ਤੋਂ 8 ਪਰਰਤੀਸ਼ਤ ਹਿੋੇਗੀ, ਵਜਸ ਨੂੰ ਅਣਗਵੌਲਆ ਮੰਵਨਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਜੇਕਰ 

ਲੋਡ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਨੂੰ ਘਟਾ ਕੇ ਲੋਡ ਕਰੰਟ ਨੂੰ ਹੋਰ ਿਧਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਕਰਿ 

ਇੱਕ ਵਿੰਦੂ ‘C’ ਤੱਕ ਪਹੁੰਚ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 5 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। 

ਇਸ ਵਿੰਦੂ ‘ਤੇ, ਟਰਮੀਨਲ ਿੋਲਟੇਜ OC ‘ਤੇ ਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜੋ ਨੋ-ਲੋਡ ਟਰਮੀਨਲ 

ਦੀ ਤੁਲਨਾ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਪਰਰਸ਼ੰਸਾਯੋਗ ਵਗਰਾਿਟ ਹਿੋੇਗੀ। ਿੋਲਟੇਜ ਇਸ ਵਿੰਦੂ ‘C’ 

‘ਤੇ, ਹਾਲਾਵਂਕ ਲੋਡ ਕਰੰਟ ਅਵਧਕਤਮ ਹੈ (ਠੀਕ ਹੈ), ਟਰਮੀਨਲ ਿੋਲਟੇਜ ਨੋ-ਲੋਡ 

ਿੋਲਟੇਜ ਨਾਲੋਂ ਿਹੁਤ ਘੱਟ ਹਿੋੇਗੀ।

ਹਾਲਾਵਂਕ, ਜਦੋਂ ਲੋਡ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਨੂੰ ਹੋਰ ਘਟਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਲੋਡ ਕਰੰਟ OM 

ਤੱਕ ਘੱਟ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ VT ਘਟਾ ਕੇ `OD’ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਇਸਦਾ ਮਤਲਿ ਹੈ 

ਵਕ ਲੋਡ ਕਰੰਟ ਨੂੰ OK ਤੋਂ ਅੱਗੇ ਨਹੀਂ ਿਧਾਇਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਅਤੇ ਵਿੰਦੂ `C’ ਨੂੰ 

ਿਰਰੇਕਡਾਊਨ ਪੁਆਇੰਟ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ ਸੰਭਿ ਕਰੰਟ ਹੈ ਜੋ ਇੱਕ 

ਜਨਰੇਟਰ ਸਪਲਾਈ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਵਿੰਦੂ ‘C’ ਤੋਂ ਪਰੇ, ਲੋਡ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਵਿੱਚ 

ਕਮੀ ਦੇ ਨਾਲ ਕਰਿ ਤੇਜ਼ੀ ਨਾਲ ਘਟਦਾ ਹੈ, ਇਹ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਵਕ ਲੋਡ ਕਰੰਟ 

ਿੀ ਿਧਣ ਦੀ ਿਜਾਏ ਘੱਟ ਵਰਹਾ ਹੈ। ਵਿੰਦੂ ‘E’ ‘ਤੇ ਜਨਰੇਟਰ ਅਸਲ ਵਿੱਚ ਸ਼ਾਰਟ-

ਸਰਕਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਆਈਆਰਏ ਡਰਾਪ ਅਤੇ ਆਰਮੇਚਰ ਪਰਰਤੀਵਕਰਰਆ ਦੇ 

ਕਾਰਨ ਪਰਰੇਵਰਤ ਸਾਰੀ ਿੋਲਟੇਜ ਜ਼ੀਰੋ ਦੇ ਨੇੜੇ ਵਡੱਗ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਇਸ ਦੀ ਿਜਾਏ, ਅਸੀਂ 

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.1.112 & 113
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ਕਵਹ ਸਕਦੇ ਹਾਂ ਵਕ OE ਜਨਰੇਟਰ ਦਾ ਿਵਚਆ ਹੋਇਆ ਿੋਲਟੇਜ ਹੈ। ਵਿਹਾਰਕ ਤੌਰ 

‘ਤੇ ਸਾਰੇ ਜਨਰੇਟਰ ਕਰਿ ਦੇ ਵਸਰਫ ‘AB’ ਵਹੱਸੇ ‘ਤੇ ਕੰਮ ਕਰਦੇ ਹਨ ਵਜੱਿੇ ਜਨਰੇਟਰ 

ਦੀ ਕੁਸ਼ਲਤਾ ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

ਅੰਦਰੂਨੀ ਗੁਣ :ਅੰਦਰੂਨੀ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਪਰਰੇਵਰਤ ਿੋਲਟੇਜ ਅਤੇ ਆਰਮੇਚਰ ਕਰੰਟ 

ਵਿਚਕਾਰ ਸਿੰਧ ਵਦੰਦੀ ਹੈ। ਇੱਕ ਸ਼ੰਟ ਜਨਰੇਟਰ ਵਿੱਚ,

ਲੋਡ ਨਾਜ਼ੁਕ ਭਵਰੋਿ :ਇਸਨੂੰ ਲੋਡ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਦੇ ਘੱਟੋ-ਘੱਟ ਮੁੱਲ ਿਜੋਂ ਪਵਰਭਾਵਸਤ਼ 

ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ ਵਜਸ ਨਾਲ ਜਨਰੇਟਰ ਿੋਲਟੇਜ ਿਣਾਉਂਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ, ਲੋਡ ਪਰਰਤੀਰੋਧ 

ਦੇ ਇਸ ਮੁੱਲ ਤੋਂ ਵਿਲਕੁਲ ਹੇਠਾਂ DC ਸ਼ੰਟ ਜਨਰੇਟਰ ਲੋਡ ਦੇ ਨਾਲ ਸ਼ੁਰੂ ਹੋਣ ‘ਤੇ 

ਆਪਣੀ ਿੋਲਟੇਜ ਿਣਾਉਣ ਵਿੱਚ ਅਸਫਲ ਹੋ ਜਾਿੇਗਾ। ਜਦੋਂ DC ਸ਼ੰਟ ਜਨਰੇਟਰ 

ਨੂੰ ਲੋਡ ਨਾਲ ਚਾਲੂ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਟਰਮੀਨਲ ਿੋਲਟੇਜ ਲਗਭਗ 10V 

ਤੋਂ ਿੱਧ ਨਹੀਂ ਿਧ ਸਕਦਾ ਹੈ, ਇਸਦਾ ਕਾਰਨ ਇਹ ਹੈ ਵਕ ਲੋਡ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਇੰਨਾ 

ਘੱਟ ਹੈ, ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਜਨਰੇਟਰ ਸ਼ਾਰਟ-ਸਰਕਟ ਹੋਇਆ ਹੈ। ਵਚੱਤਰ 6 ਵਿੱਚ ਅੰਦਰੂਨੀ 

ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ APB ਲਈ ਸਪਰਸ਼ ਰੇਖਾ `OZ’ ਵਖੱਚੀ ਗਈ ਹੈ। ਇਸਦੀ ਿਲਾਨ ਲੋਡ 

ਨਾਜ਼ੁਕ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਦਾ ਮੁੱਲ ਦਿੇੇਗੀ। ਵਕਉਂਵਕ ਡੀਸੀ ਸ਼ੰਟ ਜਨਰੇਟਰ ਜਦੋਂ ਪਰਰਤੀਰੋਧ 

ਦੇ ਇਸ ਮੁੱਲ ਤੋਂ ਘੱਟ ਲੋਡ ਦੇ ਨਾਲ ਵਿਲਡ ਅੱਪ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਈਐਮਐਫ 

ਨਹੀਂ ਿਣਾਏਗਾ, ਇਸ ਨੂੰ ਲੋਡ ਨਾਜ਼ੁਕ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ohms = ਵਿੱਚ ਨਾਜ਼ੁਕ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਲੋਡ ਕਰੋ

ਇਸ ਤਰਹਰਾਂ ਸ਼ੰਟ ਜਨਰੇਟਰ ਲਈ ਦੋ ਨਾਜ਼ੁਕ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਹੁੰਦੇ ਹਨ, ਇੱਕ ਫੀਲਡ 

ਸਰਕਟ ਲਈ ਅਤੇ ਦੂਜਾ ਲੋਡ ਿਾਹਰੀ ਸਰਕਟ ਲਈ।

ਡੀਸੀ ਸ਼ੰਟ ਜਨਰੇਟਰ ਦੀਆਂ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨਾਂ:DC ਸ਼ੰਟ ਜਨਰੇਟਰ ਦੀ ਲੋਡ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ 

ਦੇ ਅਨੁਸਾਰ, ਲੋਡ ਕਰੰਟ ਦੇ ਇਸ ਦੇ ਰੇਟ ਕੀਤੇ ਮੁੱਲ ਤੱਕ, ਵਿਨਾਂ ਲੋਡ ਤੋਂ ਪੂਰੇ 

ਲੋਡ ਤੱਕ ਿੋਲਟੇਜ ਵਿੱਚ ਵਗਰਾਿਟ ਪਰਰਸ਼ੰਸਾਯੋਗ ਨਹੀਂ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ, ਇਸਨੂੰ 

ਇੱਕ ਸਵਿਰ ਿੋਲਟੇਜ ਜਨਰੇਟਰ ਵਕਹਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ, ਇਸਦੀ ਿਰਤੋਂ 

ਲਗਾਤਾਰ ਲੋਡਾਂ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ:

•  ਸੈਂਟਵਰਵਫਊਗਲ ਪੰਪ

•  ਰੋਸ਼ਨੀ ਦਾ ਲੋਡ

•  ਪੱਖੇ

•  ਿੈਟਰੀ ਚਾਰਵਜੰਗ ਅਤੇ ਇਲੈਕਟਰਰੋਪਲੇਵਟੰਗ।

ਭਮਸ਼ਰਤ ਜਨਰੇਟਰ :ਇੱਕ ਜਨਰੇਟਰ ਦੇ ਅੰਦਰ ਸ਼ੰਟ ਫੀਲਡ ਅਤੇ ਸੀਰੀਜ ਫੀਲਡ 

ਦਾ ਸੁਮੇਲ ਉਤੇਜਨਾ ਦੇ ਦੋ ਸਰੋਤ ਪਰਰਦਾਨ ਕਰਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਅਵਜਹੇ ਜਨਰੇਟਰ ਨੂੰ 

ਵਮਸਵ਼ਰਤ ਜਨਰੇਟਰ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਲੰਬੇ ਸ਼ੰਟ ਭਮਸਭ਼ਰਤ ਜਨਰੇਟਰ :ਜਦੋਂ ਸ਼ੰਟ ਫੀਲਡ ਆਰਮੇਚਰ ਅਤੇ ਸੀਰੀਜ਼ ਫੀਲਡ 

ਦੇ ਲੜੀ ਜੋੜ ਦੇ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਵਿੱਚ ਜੁਵੜਆ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਜਨਰੇਟਰ ਨੂੰ ਇੱਕ ਲਿੰੇ 

ਸ਼ੰਟ ਕੰਪਾਊਂਡ ਜਨਰੇਟਰ ਦੇ ਤੌਰ ਤੇ ਜੁਵੜਆ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜੋ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 7 ਵਿੱਚ 

ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਛੋਟਾ ਸ਼ੰਟ ਭਮਸ਼ਭਰਤ ਜਨਰੇਟਰ :ਜਦੋਂ ਸ਼ੰਟ ਫੀਲਡ ਨੂੰ ਵਸਰਫ਼ ਆਰਮੇਚਰ ਦੇ 

ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਵਿੱਚ ਜਵੋੜਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਜਨਰੇਟਰ ਨੂੰ ਇੱਕ ਛੋਟੇ ਸ਼ੰਟ ਕੰਪਾਉਂਡ 

ਜਨਰੇਟਰ ਦੇ ਤੌਰ ਤੇ ਜਵੁੜਆ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜੋ ਵਚੱਤਰ 8 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ 

ਹੈ।

ਸੰਿਤ ਭਮਸ਼ਭਰਤ ਜਨਰੇਟਰ :ਸ਼ੰਟ ਫੀਲਡ ਐਕਸਾਈਟੇਸ਼ਨ ਫਲੈਕਸ ਆਮ ਤੌਰ 

‘ਤੇ ਘੱਟ ਜਾਂ ਘੱਟ ਸਵਿਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਟਰਮੀਨਲ ਿੋਲਟੇਜ ਦੇ ਉਤਰਾਅ-ਚੜਹਰਾਅ 

ਦੇ ਰੂਪ ਵਿੱਚ ਿੋੜਹਰਾ ਵਜਹਾ ਪਰਰਭਾਵਿਤ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।ਸੀਰੀਜ਼ ਫੀਲਡ ਦਾ ਿਹਾਅ ਕਾਫ਼ੀ 

ਪਵਰਿਰਤਨਸ਼ੀਲ ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ ਇਸਦੇ ਐਂਪੀਅਰ-ਟਰਨ ਲੋਡ ਕਰੰਟ ‘ਤੇ ਵਨਰਭਰ 

ਕਰਦੇ ਹਨ। ਜਦੋਂ ਲੋਡ ਕਰੰਟ ਜ਼ੀਰੋ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਇਹ ਘੱਟ ਪਰਰਿਾਹ (ਲੰਿਾ ਸ਼ੰਟ) ਜਾਂ 

ਕੋਈ ਪਰਰਿਾਹ (ਛੋਟਾ ਸ਼ੰਟ) ਪੈਦਾ ਕਰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਜਦੋਂ ਲੋਡ ਕਰੰਟ ਵਜਆ਼ਦਾ ਹੁੰਦਾ 

ਹੈ, ਤਾਂ ਇਹ ਚੰਗੀ ਮਾਤਰਾ ਵਿੱਚ ਪਰਰਿਾਹ ਿਣਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਨੂੰ ਵਕੰਨਾ ਪਰਰਿਾਹ 

ਵਿਕਵਸਤ ਕਰਨਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਇਹ ਇਸ ਗੱਲ ‘ਤੇ ਵਨਰਭਰ ਕਰਦਾ ਹੈ ਵਕ ਇਸ ਨੂੰ 

ਿੋਲਟੇਜ ਦੀ ਵਗਰਾਿਟ ਲਈ ਵਕਸ ਹੱਦ ਤੱਕ ਮੁਆਿਜ਼ਾ ਦੇਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਇੱਕ 

ਵਮਸ਼ਵਰਤ ਮਸ਼ੀਨ ਵਿੱਚ, ਲੜੀਿਾਰ ਫੀਲਡ ਨੂੰ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਦੁਆਰਾ ਸਹੀ ਿੱਖ 

ਕਰਨ ਦੇ ਨਾਲ ਸ਼ੰਟ ਫੀਲਡ ਉੱਤੇ ਵਸੱਧਾ ਜ਼ਖ਼ਮ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਲੜੀਿਾਰ ਫੀਲਡ ਕੋਇਲ ਸ਼ੰਟ ਫੀਲਡ ਨੂੰ ‘ਸਹਾਇਤਾ’ ਜਾਂ ‘ਸਹਾਇਤਾ’ ਨਾਲ ਜੁੜੇ 

ਹੋ ਸਕਦੇ ਹਨ, ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 9 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਵਫਰ ਇਸ ਮਸ਼ੀਨ 

ਨੂੰ ਇੱਕ ਸੰਚਤ (ਕਰਰਮਿਾਰ ਜੋੜਾਂ ਦੁਆਰਾ ਿਧਣ ਿਾਲਾ) ਵਮਸ਼ਵਰਤ ਜਨਰੇਟਰ ਵਕਹਾ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਸੀਰੀਜ਼ ਫੀਲਡ ਦੇ ਐਂਪੀਅਰ ਮੋੜ ਵਮਸ਼ਰਣ ਦੀ ਮਾਤਰਾ ਨੂੰ ਵਨਰਧਾਰਤ 

ਕਰਦੇ ਹਨ। 

ਵੱਿਰੇ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਭਮਸ਼ਰਤ ਜਨਰੇਟਰ :ਜੇਕਰ ਲੜੀ ਫੀਲਡ ਦੁਆਰਾ ਪੈਦਾ ਕੀਤਾ 

ਪਰਰਿਾਹ ਸ਼ੰਟ ਫੀਲਡ ਪਰਰਿਾਹ ਦਾ ਵਿਰੋਧ ਕਰਦਾ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 10 ਵਿੱਚ 

ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, ਤਾਂ ਵਕਵਰਆ ਨੂੰ ‘ਿਵਕੰਗ’ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਮਸ਼ੀਨ ਨੂੰ 

ਇੱਕ ਵਡਫਰੈਂਸ਼ੀਅਲ (ਕਰਰਮਿਾਰ ਘਟਾਓ ਦੁਆਰਾ ਘਟਣਾ) ਵਮਸ਼ਵਰਤ ਜਨਰੇਟਰ 

ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.1.112 & 113
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ਡੀਸੀ ਕੰਪਾਊਂਡ ਜਨਰੇਟਰ ਦੀਆਂ ਬਾਿਰੀ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾਵਾਂ

ਸੰਿਤ ਭਮਸ਼ਭਰਤ ਜਨਰੇਟਰ :ਵਚੱਤਰ 11 ਲਿੰੇ ਸ਼ੰਟ ਸੰਚਤ ਵਮਸ਼ਵਰਤ ਜਨਰੇਟਰ 

ਲਈ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਵਚੱਤਰ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਅਵਜਹੇ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਵਿੱਚ, ਸੀਰੀਜ਼ ਫੀਲਡ 

ਸ਼ੰਟ ਫੀਲਡ ਦੀ ਸਹਾਇਤਾ ਕਰਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਕੁੱਲ ਿਹਾਅ ਦਿੋਾਂ ਪਰਰਿਾਹਾਂ ਦੇ ਜੋੜ ਦੇ 

ਿਰਾਿਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਿੱਖ-ਿੱਖ ਲੋਡ ਕਰੰਟਾਂ IL ਅਤੇ ਸਿੰੰਵਧਤ ਟਰਮੀਨਲ ਿੋਲਟੇਜ 

VT ਲਈ ਰੀਵਡੰਗਾਂ ਦਾ ਇੱਕ ਸੈੱਟ ਲੈ ਕੇ, ਅਸੀਂ VT ਅਤੇ IL ਵਿਚਕਾਰ ਸਿੰਧ ਨੂੰ 

ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਇੱਕ ਗਰਰਾਫ ਵਖੱਚ ਸਕਦੇ ਹਾਂ। ਇਸ ਿਕਰ ਨੂੰ ਿਾਹਰੀ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਿਾਲੀ 

ਿਕਰ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। (ਵਚੱਤਰ 12)

ਭਵਭਿੰਨ ਭਮਸ਼ਰਣ ਜਨਰੇਟਰ :ਜੇਕਰ ਲੜੀਿਾਰ ਫੀਲਡ ਟਰਮੀਨਲਾਂ ਨੂੰ ਵਚੱਤਰ 13 

ਵਿੱਚ ਦਰਸਾਏ ਅਨੁਸਾਰ ਿਦਵਲਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਪਰਰਾਪਤ ਕੀਤੀ ਕਰਿ ਵਚੱਤਰ 14 

ਵਿੱਚ ਦਰਸਾਏ ਅਨੁਸਾਰ ਹੋ ਸਕਦੀ ਹੈ।

ਭਮਸ਼ਭਰਤ ਜਨਰੇਟਰ ਦੀ ਵਰਤੋਂ :ਸਾਰਣੀ 1 ਿੱਖ-ਿੱਖ ਵਕਸਮਾਂ ਦੇ ਵਮਸ਼ਰਤ 

ਜਨਰੇਟਰਾਂ ਅਤੇ ਉਦਯੋਗ ਵਿੱਚ ਉਹਨਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਿਾਰੇ ਦੱਸਦੀ ਹੈ।

ਉਦਾਿਰਨ :ਇੱਕ ਲੰਮਾ-ਸ਼ੰਟ ਕੰਪਾਊਂਡ ਜਨਰੇਟਰ 400 V ‘ਤੇ 100 A ਦਾ ਲੋਡ 

ਕਰੰਟ ਪਰਰਦਾਨ ਕਰਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਇਸ ਵਿੱਚ ਕਰਰਮਿਾਰ 0.1 ohm, 0.03 ohm 

ਅਤੇ 200 ohm ਦੇ ਆਰਮੇਚਰ, ਸੀਰੀਜ਼ ਫੀਲਡ ਅਤੇ ਸ਼ੰਟ ਫੀਲਡ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਹੁੰਦੇ 

ਹਨ। ਵਤਆਰ ਕੀਤੀ ਿੋਲਟੇਜ ਅਤੇ ਆਰਮੇਚਰ ਕਰੰਟ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰੋ। ਸੰਪਰਕ 

ਡਰਾਪ ਲਈ 1 V ਪਰਰਤੀ ਿੁਰਸ਼ ਦੀ ਆਵਗਆ ਵਦਓ।

ਦਾ ਿੱਲ

ਜਨਰੇਟਰ ਸਰਕਟ ਵਚੱਤਰ 15 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

Ish = 400/200 = 2 A

ਆਰਮੇਚਰ ਅਤੇ ਸੀਰੀਜ਼ ਵਿਵੰਡੰਗ ਰਾਹੀਂ ਕਰੰਟ ਇੱਕੋ ਵਜਹਾ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ 

Hence Ia = Ise = 100 + 2 = 102 A. 

ਸੀਰੀਜ਼ ਫੀਲਡ ਿਾਇਵਨੰਗ ਵਿੱਚ ਿੋਲਟੇਜ ਦੀ ਵਗਰਾਿਟ =IseRse =102 x 0.03 

= 3.06 V 

ਆਰਮੇਚਰ ਿੋਲਟੇਜ ਡਰਾਪ IaRa = 102 x 0.1 = 10.2 V.

2 ਿੁਰਸ਼ ਮੰਨ ਕੇ, 

drop at brushes = 2 x 1 = 2 V.

Now,  Eg = V + IaRa + series drop + brush drop

  = 400 + 10.2 + 3.06 + 2 = 415.26 V 
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ਡੀਸੀ ਜਨਰੇਟਰਾਂ ਦਾ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਸਿੰਾਲਨ

ਡੀਸੀ ਜਨਰੇਟਰਾਂ ਦਾ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਸੰਚਾਲਨ: ਇੱਕ ਡੀਸੀ ਪਾਿਰ ਪਲਾਂਟ ਵਿੱਚ, 

ਵਿਜਲੀ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਇੱਕ ਿੱਡੇ ਜਨਰੇਟਰ ਦੀ ਿਜਾਏ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਵਿੱਚ ਜੁੜੇ ਛੋਟੇ 

ਰਵੇਟੰਗਾਂ ਦੇ ਕਈ ਜਨਰੇਟਰਾਂ ਤੋਂ ਸਪਲਾਈ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਕਾਰਵਾਈ ਦੀ ਲੋੜ

1  ਸੇਵਾ ਦੀ ਭਨਰੰਤਰਤਾ :ਜੇਕਰ ਪਾਿਰ ਪਲਾਂਟ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਿੀ ਿੱਡਾ ਜਨਰੇਟਰ 

ਿਰਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਉਸ ਦੇ ਟੁੱਟਣ ਦੀ ਸੂਰਤ ਵਿੱਚ ਪੂਰਾ ਪਲਾਂਟ ਿੰਦ ਹੋ 

ਜਾਿੇਗਾ।

2  ਕੁਸ਼ਲਤਾ :ਜਨਰੇਟਰ ਸਭ ਤੋਂ ਕੁਸ਼ਲਤਾ ਨਾਲ ਚਲਦੇ ਹਨ ਜਦੋਂ ਪਾਿਰ ਪਲਾਂਟ 

‘ਤੇ ਲੋਡ ਦੀ ਮੰਗ ਘੱਟ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਇੱਕ ਜਾਂ ਇੱਕ ਤੋਂ ਿੱਧ ਜਨਰੇਟਰ ਿੰਦ ਕੀਤੇ ਜਾ 

ਸਕਦੇ ਹਨ ਅਤੇ ਿਾਕੀ ਯੂਵਨਟਾਂ ਨੂੰ ਕੁਸ਼ਲਤਾ ਨਾਲ ਲੋਡ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

3  ਰਿੱ-ਰਿਾਅ ਅਤੇ ਮੁਰੰਮਤ :ਜੇ ਜਨਰੇਟਰ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਚਲਾਏ ਜਾਂਦੇ 

ਹਨ, ਤਾਂ ਰੁਟੀਨ ਜਾਂ ਐਮਰਜੈਂਸੀ ਓਪਰੇਸ਼ਨ ਪਰਰਭਾਵਿਤ ਜਨਰੇਟਰ ਨੂੰ ਅਲੱਗ 

ਕਰਕੇ ਕੀਤੇ ਜਾ ਸਕਦੇ ਹਨ ਜਦੋਂ ਵਕ ਹੋਰ ਯੂਵਨਟਾਂ ਦੁਆਰਾ ਲੋਡ ਦੀ ਸਪਲਾਈ 

ਕੀਤੀ ਜਾ ਰਹੀ ਹੈ। ਇਹ ਸੁਰਵੱਖਆ ਅਤੇ ਆਰਵਿਕਤਾ ਦੋਿਾਂ ਿੱਲ ਖੜਦਾ ਹੈ।

4 ਪੌਦੇ ਦੀ ਸਮਰੱਥਾ ਭਵੱਿ ਵਾਿਾ :ਜਦੋਂ ਿਾਧੂ ਸਮਰਿੱਾ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ 

ਪਲਾਂਟ ਦੀ ਸਮਰਿੱਾ ਨੂੰ ਿਧਾਉਣ ਲਈ ਨਿੀਂ ਯੂਵਨਟ ਨੂੰ ਪੁਰਾਣੀਆਂ ਇਕਾਈਆਂ 

ਦੇ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਸਾਰਣੀ 1 

 ਨੰ.  ਭਮਸਭ਼ਰਤ ਜਨਰੇਟਰ ਦੀ ਭਕਸਮ  ਵਰਤੋ

 1 ਸੰਚਤ ਵਮਸ਼ਵਰਤ ਜਨਰੇਟਰ 

  a.   ਓਿਰ-ਕੰਪਾਊਂਡਡ ਿਰਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਜੱਿੇ ਲੋਡ ਜਨਰੇਟਰ ਤੋਂ ਕਾਫ਼ੀ ਦੂਰੀ ‘ਤੇ ਹੁੰਦਾ ਹੈ   

   ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਰੇਲਿੇ, ਸਟਰੀਟ ਲਾਈਟਾਂ ਆਵਦ ਵਿੱਚ। 

  b.  ਫਲੈਟ ਜਾਂ ਪੱਧਰ ਦਾ ਵਮਸ਼ਰਣ ਿਰਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਜੱਿੇ ਲੋਡ ਜਨਰੇਟਰ ਤੋਂ ਕਾਫ਼ੀ ਦੂਰੀ ‘ਤੇ ਹੁੰਦਾ ਹੈ   

   ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਰੇਲਿੇ, ਸਟਰੀਟ ਲਾਈਟਾਂ ਆਵਦ ਵਿੱਚ। 

  c.  ਅਧੀਨ-ਕੰਪਾਊਂਡਡ ਇਲੈਕਟਰਰੋਪਲਵੇਟੰਗ, ਰੋਸ਼ਨੀ ਆਵਦ ਲਈ

 2 ਵਿਵਭੰਨ ਵਮਸ਼ਰਣ ਜਨਰੇਟਰ ਿਰਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਜੋ ਵਕ ਚਾਪ ਿੈਲਵਡੰਗ ਜਨਰੇਟਰਾਂ ਲਈ ਿਰਵਤਆ   

   ਜਾਂਦਾ ਹੈ. 

ਡੀਸੀ ਜਨਰੇਟਰਾਂ ਦੇ ਸਮਾਨਤਾ ਲਈ ਸ਼ਰਤਾਂ

1  ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਇੱਕੋ ਵਜਹਾ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ

2  ਧਰੁਿੀਆਂ ਇੱਕੋ ਵਜਹੀਆਂ ਹੋਣੀਆਂ ਚਾਹੀਦੀਆਂ ਹਨ

ਸ਼ੰਟ ਜਨਰੇਟਰਾਂ ਨੂੰ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਵਿੱਚ ਜੋੜਨਾ: ਪਾਿਰ ਪਲਾਂਟ ਵਿੱਚ ਜਨਰੇਟਰ 

ਿੱਸਿਾਰਾਂ ਦੁਆਰਾ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਵਿੱਚ ਜੁੜੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ। ਿੱਸ-ਿਾਰ ਭਾਰੀ ਮੋਟੀਆਂ ਤਾਿਂੇ 

ਦੀਆਂ ਪੱਟੀਆਂ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਨ ਅਤੇ ਇਹ +ve ਅਤੇ -ve ਟਰਮੀਨਲ ਿਜੋਂ ਕੰਮ 

ਕਰਦੀਆਂ ਹਨ। ਜਨਰੇਟਰਾਂ ਦੇ ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਟਰਮੀਨਲ ਿੱਸ-ਿਾਰਾਂ ਦੇ +ve ਪਾਸੇ 

ਅਤੇ ਨਕਾਰਾਤਮਕ ਟਰਮੀਨਲ ਿੱਸ-ਿਾਰਾਂ ਦੇ ਨਕਾਰਾਤਮਕ ਪਾਸੇ ਨਾਲ ਜੁੜੇ ਹੁੰਦੇ 

ਹਨ। ਵਚੱਤਰ 22 ਸ਼ੰਟ ਜਨਰੇਟਰ 1 ਨੂੰ ਿੱਸ-ਿਾਰਾਂ ਨਾਲ ਜੁਵੜਆ ਅਤੇ ਸਪਲਾਈ 

ਕਰਨ ਿਾਲੇ ਲੋਡ ਨੂੰ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਜਦੋਂ ਪਾਿਰ ਪਲਾਂਟ ‘ਤੇ ਲੋਡ ਇਸ ਜਨਰੇਟਰ 

ਦੀ ਸਮਰਿੱਾ ਤੋਂ ਿੱਧ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਦੂਜਾ ਸ਼ੰਟ ਜਨਰੇਟਰ 2 ਿਧੇ ਹੋਏ ਲੋਡ ਦੀ ਮੰਗ ਨੂੰ 

ਪੂਰਾ ਕਰਨ ਲਈ ਪਵਹਲੇ ਦੇ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਨਾਲ ਜੁੜ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਡੀਸੀ ਜਨਰੇਟਰ ਦੀ ਸਮਾਨਤਾ ਦਾ ਸੰਿਾਲਨ

1  ਜਨਰੇਟਰ 2 ਦਾ ਪਰਰਾਈਮ ਮੂਿਰ ਰੇਟਡ ਸਪੀਡ ਤੱਕ ਵਲਆਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। 

ਹੁਣ ਜਨਰੇਟਰ 2 ਦੇ ਫੀਲਡ ਸਰਕਟ ਵਿੱਚ S4 ਸਵਿੱਚ ਕਰੋ ਿੰਦ ਹੈ।

2  ਅਗਲਾ ਸਰਕਟ ਿਰਰੇਕਰ CB2 ਿੰਦ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਜਨਰੇਟਰ 2 ਦੇ 

ਐਕਸਾਈਟੇਸ਼ਨ ਨੂੰ ਐਡਜਸਟ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜਦੋਂ ਤੱਕ ਇਹ ਿੱਸ-ਿਾਰ 

ਿੋਲਟੇਜ ਦੇ ਿਰਾਿਰ ਿੋਲਟੇਜ ਪੈਦਾ ਨਹੀਂ ਕਰਦਾ। ਇਹ ਿੋਲਟਮੀਟਰ V2 

ਦੁਆਰਾ ਦਰਸਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

3  ਹੁਣ ਜਨਰੇਟਰ 2 ਜਨਰੇਟਰ 1 ਦੇ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਹੋਣ ਲਈ ਵਤਆਰ ਹੈ। ਮੁੱਖ 

ਸਵਿੱਚ S3 ਿੰਦ ਹੈ, ਇਸ ਤਰਹਰਾਂ ਜਨਰੇਟਰ 2 ਨੂੰ ਜਨਰੇਟਰ 1 ਦੇ ਸਮਾਨਾਂਤਰ 

ਵਿੱਚ ਪਾ ਵਦੱਤਾ ਵਗਆ ਹੈ। ਨੋਟ ਕਰੋ ਵਕ ਜਨਰੇਟਰ 2 ਕੋਈ ਲੋਡ ਨਹੀਂ ਸਪਲਾਈ 

ਕਰ ਵਰਹਾ ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ ਇਸਦਾ ਵਤਆਰ ਕੀਤਾ emf ਿੱਸ-ਿਾਰਾਂ ਦੇ ਿਰਾਿਰ 

ਹੈ। ਿੋਲਟੇਜ ਜਨਰੇਟਰ ਨੂੰ ਿੱਸ-ਿਾਰਾਂ (ਵਚੱਤਰ 16) ‘ਤੇ “ਫਲਵੋਟੰਗ” (ਅਰਿਾਤ 

ਕੋਈ ਲੋਡ ਸਪਲਾਈ ਨਹੀਂ) ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

4  ਜੇ ਜਨਰੇਟਰ 2 ਨੇ ਕੋਈ ਕਰੰਟ ਵਡਲੀਿਰ ਕਰਨਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਸਦੀ ਜਨਰੇਟ ਕੀਤੀ 

ਿੋਲਟੇਜ E ਿੱਸ-ਿਾਰ ਿੋਲਟੇਜ V ਤੋਂ ਿੱਧ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ। ਉਸ ਸਵਿਤੀ 

ਵਿੱਚ, ਇਸ ਦੁਆਰਾ ਸਪਲਾਈ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਕਰੰਟ I = (E-V)/Ra ਆਰਮੇਚਰ 

ਸਰਕਟ ਦਾ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਫੀਲਡ ਕਰੰਟ (ਅਤੇ ਇਸ ਲਈ ਪਰਰੇਵਰਤ 

emf E) ਨੂੰ ਿਧਾ ਕੇ, ਜਨਰੇਟਰ 2 ਨੂੰ ਲੋਡ ਦੀ ਸਹੀ ਮਾਤਰਾ ਦੀ ਸਪਲਾਈ 

ਕਰਨ ਲਈ ਿਣਾਇਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

5  ਵਸਰਫ ਫੀਲਡ ਐਕਸਾਈਟੇਸ਼ਨ ਨੂੰ ਐਡਜਸਟ ਕਰਕੇ ਲੋਡ ਨੂੰ ਇੱਕ ਸ਼ੰਟ 

ਜਨਰੇਟਰ ਤੋਂ ਦੂਜੇ ਵਿੱਚ ਤਿਦੀਲ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਤਰਹਰਾਂ ਜੇਕਰ 

ਜਨਰੇਟਰ 1 ਨੂੰ ਿੰਦ ਕਰਨਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਸਾਰਾ ਲੋਡ ਜਨਰੇਟਰ 2 ‘ਤੇ ਵਸ਼ਫਟ ਕੀਤਾ 

ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਿਸ਼ਰਤੇ ਇਸ ਵਿੱਚ ਜਨਰੇਟਰ 1 ਤੋਂ ਜ਼ੀਰੋ ਹਿੇੋ (ਇਹ ਐਮਮੀਟਰ 

A1 ਦੁਆਰਾ ਦਰਸਾਇਆ ਜਾਿੇਗਾ) ਖੁੱਲਹਰਾ ਹੈ।

 CB1 ਅਤੇ ਵਫਰ ਮੁੱਖ ਸਵਿੱਚ S1 ਨੂੰ ਖੋਲਹਰੋ।

ਲੋਡ ਸ਼ੇਅਭਰੰਗ :ਫੀਲਡ ਐਕਸਾਈਟੇਸ਼ਨ ਨੂੰ ਐਡਜਸਟ ਕਰਕੇ ਲੋਡ ਨੂੰ ਇੱਕ 

ਜਨਰੇਟਰ ਤੋਂ ਦੂਜੇ ਵਿੱਚ ਤਿਦੀਲ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਦੋ ਜਨਰੇਟਰਾਂ ਦੀ ਲੋਡ 

ਸ਼ੇਅਵਰੰਗ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਅਸਮਾਨ ਨੋ-ਲੋਡ ਿੋਲਟੇਜ ਹਨ। ਮੰਨੋ E1 , E2 = ਦੋ 

ਜਨਰੇਟਰਾਂ ਦੇ ਨੋ-ਲੋਡ ਿੋਲਟੇਜ R1 , R2 = ਉਹਨਾਂ ਦੇ ਆਰਮੇਚਰ ਪਰਰਤੀਰੋਧ 

ਇਸ ਤਰਹਰਾਂ ਜਨਰੇਟਰਾਂ ਦਾ ਮੌਜੂਦਾ ਆਉਟਪੁੱਟ E1 ਅਤੇ E2 ਦੇ ਮੁੱਲਾਂ ‘ਤੇ ਵਨਰਭਰ 

ਕਰਦਾ ਹੈ। 

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.1.112 & 113
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ਇਹ ਮੁੱਲ ਫੀਲਡ ਰੀਓਸਟੈਟਸ ਦੁਆਰਾ ਿਦਲੇ ਜਾ ਸਕਦੇ ਹਨ। ਆਮ ਟਰਮੀਨਲ 

ਿੋਲਟੇਜ (ਜਾਂ ਿੱਸ-ਿਾਰ ਿੋਲਟੇਜ) (i) ਵਿਅਕਤੀਗਤ ਜਨਰੇਟਰਾਂ ਦੇ emfs ਅਤੇ 

(ii) ਸਪਲਾਈ ਕੀਤੇ ਕੁੱਲ ਲੋਡ ਕਰੰਟ ‘ਤੇ ਵਨਰਭਰ ਕਰੇਗਾ। ਇਹ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ 

ਿੱਸਿਾਰਾਂ ਦੀ ਿੋਲਟੇਜ ਨੂੰ ਸਵਿਰ ਰੱਖਣਾ ਚਾਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਵਿੱਚ ਕੰਮ 

ਕਰਨ ਿਾਲੇ ਜਨਰੇਟਰਾਂ ਦੇ ਖੇਤਰੀ ਉਤਸ਼ਾਹ ਨੂੰ ਅਨੁਕੂਲ ਕਰਕੇ ਪਰਰਾਪਤ ਕੀਤਾ ਜਾ 

ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਆਰਮਿੇਰ ਪਰਰਤੀਕਰਮਜਦੋਂ 

ਆਰਮੇਚਰ ਕੰਡਕਟਰ ਘੱਟ ਲੋਡ ਕਰੰਟ ਨੂੰ ਲੈ ਕੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ, ਤਾਂ ਆਰਮੇਚਰ 

ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਦੁਆਰਾ ਸਿਾਪਤ mmf ਮੁੱਖ ਫੀਲਡ ਪਰਰਿਾਹ ਨਾਲ ਇਸ ਤਰੀਕੇ ਨਾਲ 

ਪਰਸਪਰ ਪਰਰਭਾਿ ਪਾਉਂਦਾ ਹੈ ਵਕ ਮੁੱਖ ਫੀਲਡ ਪਰਰਿਾਹ ਦਾ ਫੀਲਡ ਵਿਗੜ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਨੂੰ ਕਰਾਸ-ਮੈਗਨੇਟਾਈਵਜ਼ੰਗ ਪਰਰਭਾਿ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਹਾਲਾਵਂਕ, ਜਨਰੇਟਰ ਦੀ ਿੁਰਸ਼ ਸਵਿਤੀ ਨੂੰ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਛੋਟੇ ਕੋਣ 

ਦੁਆਰਾ ਿਦਲ ਕੇ ਪਰਰਭਾਿ ਨੂੰ ਰੱਦ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਜਦੋਂ ਜਨਰੇਟਰ ਨੂੰ ਹੋਰ ਲੋਡ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਖੰਭੇ ਦੇ ਵਟਪਸ ਸੰਵਤਰਰਪਤ ਹੋ ਜਾਂਦੇ 

ਹਨ ਵਜਸਦੇ ਨਤੀਜੇ ਿਜੋਂ ਮੁੱਖ ਫੀਲਡ ਫਲੈਕਸ ਨੂੰ ਡੀਮੈਗਨੇਟਾਈਜ਼ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, 

ਵਜਸ ਨਾਲ ਪਰਰੇਵਰਤ ਈਐਮਐਫ ਘਟਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਪਰਰਭਾਿ ਨੂੰ ਡੀਮੈਗਨੇਟਾਈਵਜ਼ੰਗ 

ਪਰਰਭਾਿ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਇਸ ਨੂੰ ਅੱਗੇ ਸਮਝਾਇਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਵਚੱਤਰ 17 ਵਸਰਫ ਮੁੱਖ ਫੀਲਡ ਪਰਰਿਾਹ ਦੁਆਰਾ ਪਰਰਿਾਹ ਦੀ ਿੰਡ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦਾ 

ਹੈ। ਵਕਉਂਵਕ ਆਰਮੇਚਰ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਵਿੱਚ ਕੋਈ ਕਰੰਟ ਨਹੀਂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਇਸਲਈ 

ਪਰਰਿਾਹ ਇਕਸਾਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਜੀਐਨਏ (ਜੀਓਮੈਵਟਰਰਕਲ ਵਨਊਟਰਰਲ ਐਕਵਸਸ) 

ਅਤੇ ਐਮਐਨਏ (ਮੈਗਨੈਵਟਕ ਵਨਊਟਰਲ ਐਕਵਸਸ) ਇੱਕ ਦੂਜੇ ਨਾਲ ਮੇਲ ਖਾਂਦੇ 

ਹਨ।

ਵਚੱਤਰ 18 ਇਕੱਲੇ ਆਰਮੇਚਰ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਦੁਆਰਾ ਸਿਾਪਤ ਪਰਰਿਾਹ ਨੂੰ 

ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਮੌਜੂਦਾ ਵਦਸ਼ਾ ਨੂੰ ਇੱਕ ਪਲੱਸ ਵਚੰਨਹਰ (+) ਦੇ ਰੂਪ ਵਿੱਚ ਵਚੰਵਨਹਰਤ 

ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ, N. ਪੋਲ ਦੇ ਹੇਠਾਂ ਅਤੇ ਵਿੰਦੀ (•) ਦੱਖਣੀ ਧਰਿੁ ਦੇ ਹੇਠਾਂ ਵਜਿੇਂ ਵਕ 

ਵਚੱਤਰ ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਦ

ਇਸ ਆਰਮੇਚਰ ਫੀਲਡ (mmf) ਦੀ ਤਾਕਤ ਆਰਮੇਚਰ ਕਰੰਟ ਉੱਤੇ ਵਨਰਭਰ 

ਕਰਦੀ ਹੈ ਜੋ ਿਦਲੇ ਵਿੱਚ, ਲੋਡ ਕਰੰਟ ਉੱਤੇ ਵਨਰਭਰ ਕਰਦੀ ਹੈ। 

ਅੰਤਰ-ਿੁੰਬਕੀਕਰਨ ਪਰਰਿਾਵ : ਵਚੱਤਰ 19 ਮੁੱਖ ਖੇਤਰ ਅਤੇ ਆਰਮੇਚਰ mmf 

ਦੇ ਸੰਯੁਕਤ ਪਰਰਭਾਿ ਦੁਆਰਾ ਪਰਰਿਾਹ ਦੀ ਿੰਡ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਨਤੀਜੇ ਿਜੋਂ 

ਫੀਲਡ ਵਪਛਲੇ ਖੰਭੇ ਦੇ ਵਟਪਸ ‘ਤੇ ਮਜ਼ਿੂਤ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਪਰਰਮੁੱਖ ਖੰਭੇ ਦੇ ਵਟਪਸ ‘ਤੇ 

ਕਮਜ਼ੋਰ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਇਸ ਅੰਤਰ-ਚੁਿੰਕੀਕਰਨ ਪਰਰਭਾਿ ਦੇ ਕਾਰਨ, ਚੁੰਿਕੀ ਵਨਰਪੱਖ 

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.1.112 & 113
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ਧੁਰੀ (MNA) ਨੂੰ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਕੋਣ Q ਦੁਆਰਾ ਵਜਓਮੈਵਟਰਰਕਲ 

ਵਨਊਟਰਰਲ ਐਕਵਸਸ (GNA) ਤੋਂ ਿਦਵਲਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਮੇਨ ਫੀਲਡ ਫਲਾਕਸ (FF) ਅਤੇ ਆਰਮੇਚਰ ਪਰਰਿਾਹ (FA) ਦਾ ਪਰਰਭਾਿ ਵਚੱਤਰ 

19 ਵਿੱਚ ਿੈਕਟਰਾਂ ਦੁਆਰਾ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਚੁੰਿਕੀ ਵਨਰਪੱਖ ਧੁਰਾ (MNA) 

ਨਤੀਜੇ ਿਾਲੇ ਪਰਰਿਾਹ (F) ਦੇ ਸੱਜੇ ਕੋਣ ‘ਤੇ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

ਉਪਾਅ :ਰੌਕਰ ਆਰਮ ਦੀ ਮਦਦ ਨਾਲ ਿੁਰਸ਼ਾਂ ਨੂੰ ਜੀਐਨਏ ਤੋਂ ਐਮਐਨਏ ਵਿੱਚ 

ਵਸ਼ਫਟ ਕਰਕੇ ਕਰਾਸ-ਮੈਗਨੇਟਾਈਜ਼ੇਸ਼ਨ ਦੇ ਪਰਰਭਾਿ ਨੂੰ ਿੇਅਸਰ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ 

ਹੈ। ਿੇਸ਼ੱਕ ਵਸ਼ਫਵ਼ਟੰਗ ਦੀ ਮਾਤਰਾ ਆਰਮੇਚਰ ਕਰੰਟ ਦੀ ਤੀਿਰਤਾ ‘ਤੇ ਵਨਰਭਰ 

ਕਰਦੀ ਹੈ। ਿੁਰਸ਼ ਦੀ ਸਹੀ ਸਵਿਤੀ ‘ਤੇ, ਪਰਰੇਵਰਤ emf ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ ਹੋਿੇਗਾ ਅਤੇ 

ਿੁਰਸ਼ਾਂ ਦੇ ਪਾਵਸਆਂ ‘ਤੇ ਚੰਵਗਆੜੀ ਘੱਟ ਤੋਂ ਘੱਟ ਹੋਿੇਗੀ।

ਮੁਆਵਜ਼ਾ ਦੇਣ ਵਾਲੀ ਿਵਾ :ਿੱਡੀਆਂ ਮਸ਼ੀਨਾਂ, ਜੋ ਵਕ ਲੋਡ ਦੇ ਉਤਰਾਅ-

ਚੜਹਰਾਅ ਦੇ ਅਧੀਨ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਨ, ਵਿੱਚ ਆਰਮੇਚਰ ਪਰਰਤੀਵਕਰਰਆ ਦੇ ਕਾਰਨ 

ਡੀਮੈਗਨੈਟਾਈਵਜ਼ੰਗ ਪਰਰਭਾਿ ਨੂੰ ਇਸ ਵਿੰਵਡੰਗ ਦੁਆਰਾ ਿੇਅਸਰ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ 

ਹੈ।

ਇਹ ਵਿਵੰਡੰਗ ਆਰਮੇਚਰ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਵਿੱਚ ਕਰੰਟ ਦੇ ਉਲਟ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਇੱਕ 

ਿਰਾਿਰ ਕਰੰਟ ਲੈ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ ਉਹਨਾਂ ਦੁਆਰਾ ਸਿਾਪਤ ਪਰਰਿਾਹ ਿੀ 

ਉਲਟ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਹੈ ਅਤੇ ਆਰਮੇਚਰ ਪਰਰਿਾਹ ਦੇ ਿਰਾਿਰ ਹੈ। ਇਸਲਈ ਉਹ 

ਇੱਕ ਦੂਜੇ ਨੂੰ ਿੇਅਸਰ ਕਰ ਵਦੰਦੇ ਹਨ, ਅਤੇ ਇਸ ਤਰਹਰਾਂ, ਵਕਸੇ ਿੀ ਲੋਡ ‘ਤੇ, ਇੱਿੋਂ 

ਤੱਕ ਵਕ ਉਤਾਰ-ਚੜਹਰਾਅ ਿਾਲੇ ਲੋਡਾਂ ‘ਤੇ ਿੀ, ਡੀਮੈਗਨੈਟਾਈਵਜ਼ੰਗ ਪਰਰਭਾਿ ਨੂੰ ਰੱਦ 

ਕਰ ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਕਭਮਊਟੇਸ਼ਨ

ਜਦੋਂ ਇੱਕ DC ਜਨਰੇਟਰ ਲੋਡ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਕਰੰਟ ਆਰਮੇਚਰ ਵਿਵੰਡੰਗ, 

ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਅਤੇ ਿੁਰਸ਼ਾਂ ਰਾਹੀਂ ਿਾਹਰੀ ਸਰਕਟ ਿੱਲ ਿਵਹੰਦਾ ਹੈ। ਇਸ 

ਪਰਰਵਕਵਰਆ ਦੇ ਦੌਰਾਨ, ਜਦੋਂ ਿੀ ਇੱਕ ਿੁਰਸ਼ ਦੋ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਖੰਡਾਂ ਨੂੰ ਫੈਲਾਉਂਦਾ 

ਹੈ, ਤਾਂ ਉਹਨਾਂ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਖੰਡਾਂ ਨਾਲ ਜੁਵੜਆ ਵਿੰਵਡੰਗ ਤੱਤ ਸ਼ਾਰਟ ਸਰਕਟ ਹੁੰਦਾ 

ਹੈ। ਸ਼ਾਰਟ ਸਰਕਟ ਤੋਂ ਠੀਕ ਪਵਹਲਾਂ, ਦੌਰਾਨ ਅਤੇ ਿਾਅਦ ਵਿੱਚ ਵਿਵੰਡੰਗ ਐਲੀਮੈਂਟ 

ਵਿੱਚ ਿਾਪਰਨ ਿਾਲੀਆਂ ਮੌਜੂਦਾ ਵਦਸ਼ਾਿਾਂ ਵਿੱਚ ਤਿਦੀਲੀਆਂ ਨੂੰ ਕਵਮਊਟੇਸ਼ਨ ਵਕਹਾ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਜੇਕਰ ਮੌਜੂਦਾ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਤਿਦੀਲੀ ਹੌਲੀ-ਹੌਲੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ ਇੱਕ ਵਨਰਵਿਘਨ 

ਸੰਚਾਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਦੂਜੇ ਪਾਸੇ ਵਿੰਵਡੰਗ ਐਲੀਮੈਂਟ ਵਿੱਚ ਕਰੰਟ ਵਿੱਚ ਅਚਾਨਕ 

ਤਿਦੀਲੀ ਨੂੰ ਰਫ ਕਵਮਊਟੇਸ਼ਨ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਜਸਦੇ ਨਤੀਜੇ ਿਜੋਂ ਿੁਰਸ਼ਾਂ ਦੇ 

ਪਾਵਸਆਂ ‘ਤੇ ਭਾਰੀ ਸਪਾਰਵਕੰਗ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਜੇ ਮੋਟਾ ਕਵਮਊਟੇਸ਼ਨ ਜਾਰੀ ਰੱਖਣ ਦੀ 

ਇਜਾਜ਼ਤ ਵਦੱਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ ਸਪਾਰਕਸ ਦੁਆਰਾ ਪੈਦਾ ਕੀਤੀ ਿਾਧੂ ਗਰਮੀ ਕਾਰਨ 

ਿੁਰਸ਼ ਅਤੇ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਅਖੀਰ ਵਿੱਚ ਖਰਾਿ ਹੋ ਜਾਂਦੇ ਹਨ।

ਇੰਟਰਪੋਲ ਪਰਰਦਾਨ ਕਰਕੇ ਮੋਟੇ ਆਵਾਜਾਈ ਲਈ ਉਪਾਅ

ਿੁਰਸ਼ ਦੀ ਸਵਿਤੀ ਵਿੱਚ ਚੰਵਗਆੜੀਆਂ ਤੋਂ ਿਚਣ ਲਈ, ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਤਰੀਵਕਆਂ ਦੀ 

ਿਰਤੋਂ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਜੋ ਅਸਰਦਾਰ ਿੰਗ ਨਾਲ ਮੋਟੇ ਕਵਮਊਟੇਸ਼ਨ ਨੂੰ ਵਨਰਵਿਘਨ 

ਕਵਮਊਟੇਸ਼ਨ ਵਿੱਚ ਿਦਲਦੀਆਂ ਹਨ।

•  ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਤਾਰਾਂ ਨੂੰ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਨਾਲ ਕੋਇਲ ਦੇ ਅੰਤਲੇ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਦੇ 

ਵਿਚਕਾਰ ਪੇਸ਼ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 20 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ 

ਹੈ। ਇਹ ਿਵਧਆ ਹੋਇਆ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਕਰੰਟ ਨੂੰ ਆਪਣੀ ਵਦਸ਼ਾ ਨੂੰ ਸੁਚਾਰੂ ਰੂਪ 

ਵਿੱਚ ਿਦਲਣ ਵਿੱਚ ਮਦਦ ਕਰਦਾ ਹੈ, ਸਮੇਂ ਨੂੰ ਿਧਾਉਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਸਵਿਰ ਤੌਰ 

‘ਤੇ ਪਰਰੇਵਰਤ emf ਨੂੰ ਘਟਾਉਂਦਾ ਹੈ।

•  ਉੱਚ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਿਾਲੇ ਿੁਰਸ਼ ਿਰਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ। ਇਸਲਈ ਸੰਪਰਕ ਪਰਰਤੀਰੋਧ 

ਪਵਰਿਰਤਨ ਕਰੰਟ ਨੂੰ ਆਪਣੀ ਵਦਸ਼ਾ ਨੂੰ ਸੁਚਾਰੂ ਰੂਪ ਵਿੱਚ ਿਦਲਣ ਦੀ 

ਆਵਗਆ ਵਦੰਦਾ ਹੈ, ਵਜਸ ਨਾਲ ਸਵਿਰ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਪਰਰੇਵਰਤ emf ਨੂੰ ਘਟਾਉਂਦਾ 

ਹੈ।

•  ਛੋਟੇ ਖੇਤਰ ਦੇ ਖਵੰਭਆਂ ਨੂੰ ਇੰਟਰ-ਪੋਲ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜੋ ਮੁੱਖ ਖਵੰਭਆਂ ਦੇ 

ਵਿਚਕਾਰ ਵਦੱਤੇ ਗਏ ਹਨ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 21 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ 

ਹੈ। ਇਹਨਾਂ ਇੰਟਰ-ਪੋਲਜ਼ ਦੀ ਪੋਲਵਰਟੀ ਜਨਰੇਟਰਾਂ ਦੇ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ 

ਵਿੱਚ ਅਗਲੇ ਖੰਭੇ ਿਾਂਗ ਹੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਇਸ ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ, ਉਹਨਾਂ ਦੀ ਵਿਵੰਡੰਗ 

ਆਰਮੇਚਰ ਨਾਲ ਲੜੀ ਵਿੱਚ ਜੁੜੀ ਹੋਈ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਉਹ ਆਰਮੇਚਰ ਦੇ ਸਮਾਨ 

ਕਰੰਟ ਨੂੰ ਲੈ ਕੇ ਜਾਣ।

ਇਹ ਅੰਤਰ-ਧਰਿੁ ਸਵਿਰ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਪਰਰੇਵਰਤ emf ਦੇ ਉਲਟ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਇੱਕ emf 

ਪੈਦਾ ਕਰਦੇ ਹਨ, ਅਤੇ ਕਰੰਟ ‘ਤੇ ਵਨਰਭਰ ਕਰਦੇ ਹੋਏ ਇੱਕ ਵਿਸ਼ਾਲਤਾ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। 
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ਇਸ ਤਰਹਰਾਂ, ਸਟਵੈਟਕਲੀ ਇੰਵਡਊਸਡ emf ਦੇ ਪਰਰਭਾਿ ਨੂੰ ਰੱਦ ਕਰ ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ।

ਇਹ ਇੰਟਰ-ਪੋਲ ਮੋਟੀਆਂ ਗੇਜ ਤਾਰ ਿਾਲੇ ਮੋੜਾਂ ਦੀ ਘੱਟ ਵਗਣਤੀ ਦੇ ਨਾਲ ਜ਼ਖ਼ਮ 

ਹੁੰਦੇ ਹਨ। ਵਚੱਤਰ 22 ਇੱਕ DC ਕੰਪਾਊਂਡ ਮਸ਼ੀਨ ਵਿੱਚ ਇੰਟਰ-ਪੋਲ ਵਿੰਵਡੰਗ ਦਾ 

ਕਨੈਕਸ਼ਨ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਡੀਸੀ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਦੇ ਨੁਕਸਾਨ ਅਤੇ ਕੁਸ਼ਲਤਾ

ਵਸੱਧੀ ਲੋਵਡੰਗ ਦੀ ਿਜਾਏ ਨੁਕਸਾਨਾਂ ਨੂੰ ਵਨਰਧਾਰਤ ਕਰਕੇ ਇੱਕ ਰੋਟੇਵਟੰਗ ਮਸ਼ੀਨ 

ਦੀ ਕੁਸ਼ਲਤਾ ਨੂੰ ਵਨਰਧਾਰਤ ਕਰਨਾ ਸੁਵਿਧਾਜਨਕ ਹੈ। ਇਸ ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ ਿੱਡੀਆਂ 

ਅਤੇ ਮੱਧਮ ਆਕਾਰ ਦੀਆਂ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਲਈ ਅਸਲ ਲੋਡ ਦਾ ਪਰਰਿੰਧ ਕਰਨਾ ਸੰਭਿ 

ਨਹੀਂ ਹੈ। ਨੁਕਸਾਨਾਂ ਨੂੰ ਜਾਣ ਕੇ, ਮਸ਼ੀਨ ਦੀ ਕੁਸ਼ਲਤਾ ਦੁਆਰਾ ਪਤਾ ਲਗਾਇਆ 

ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ

ਰੋਟੇਵਟੰਗ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਵਿੱਚ ਊਰਜਾ ਪਵਰਿਰਤਨ ਦੀ ਪਰਰਵਕਵਰਆ ਵਿੱਚ - ਕਰੰਟ, 

ਫਲੈਕਸ ਅਤੇ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਸ਼ਾਮਲ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਜੋ ਕਰਰਮਿਾਰ ਕੰਡਕਟਰਾਂ, ਫੇਰੋਮੈਗਨੈਵਟਕ 

ਸਮੱਗਰੀ ਅਤੇ ਮਕੈਨੀਕਲ ਨੁਕਸਾਨ ਦਾ ਕਾਰਨ ਿਣਦੇ ਹਨ। ਡੀਸੀ ਮਸ਼ੀਨ ਵਿੱਚ 

ਹੋਣ ਿਾਲੇ ਕਈ ਨੁਕਸਾਨ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਗਏ ਹਨ (ਵਚੱਤਰ 23 ਡੀਸੀ ਮਸ਼ੀਨ ਦੇ 

ਨੁਕਸਾਨ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਕੁੱਲ ਨੁਕਸਾਨ ਨੂੰ ਮੋਟੇ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਦੋ ਭਕਸਮਾਂ ਭਵੱਿ ਵੰਭਡਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਿੈ

1  ਵਨਰੰਤਰ ਨੁਕਸਾਨ

2  ਪਵਰਿਰਤਨਸ਼ੀਲ ਨੁਕਸਾਨ

ਇਿਨਾਂ ਨੁਕਸਾਨਾਂ ਨੂੰ ਅੱਗੇ ਇਸ ਤਰਿਰਾਂ ਵੰਭਡਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਿੈ

1  ਲਗਾਤਾਰ ਨੁਕਸਾਨ - i) ਕੋਰ ਦਾ ਨੁਕਸਾਨ ਜਾਂ ਲੋਹੇ ਦਾ ਨੁਕਸਾਨ

a ਇੱਕ ਵਹਸਟਰੇਵਸਸ ਦਾ ਨੁਕਸਾਨ

b  ਐਡੀ ਮੌਜੂਦਾ ਨੁਕਸਾਨ

ii  ਮਕੈਨੀਕਲ ਨੁਕਸਾਨ

a ਇੱਕ ਹਿਾ ਦਾ ਨੁਕਸਾਨ

b  ਰਗੜ ਦਾ ਨੁਕਸਾਨ - ਿੁਰਸ਼ ਦੇ ਰਗੜ ਦਾ ਨੁਕਸਾਨ ਅਤੇ ਿੇਅਵਰੰਗ 

ਰਗੜ ਦਾ ਨੁਕਸਾਨ।

2  ਪਭਰਵਰਤਨਸ਼ੀਲ ਨੁਕਸਾਨ - i) ਤਾਂਬੇ ਦਾ ਨੁਕਸਾਨ (I2R)

 aਇੱਕ ਆਰਮੇਚਰ ਤਾਿਂੇ ਦਾ ਨੁਕਸਾਨ

b  ਫੀਲਡ ਤਾਂਿੇ ਦਾ ਨੁਕਸਾਨ

c  ਿੁਰਸ਼ ਸੰਪਰਕ ਨੁਕਸਾਨ

ii  ਅਵਾਰਾ ਲੋਡ ਦਾ ਨੁਕਸਾਨ

a ਇੱਕ ਤਾਿਂੇ ਦੇ ਅਿਾਰਾ ਲੋਡ ਦਾ ਨੁਕਸਾਨ

b  ਕੋਰ ਅਿਾਰਾ ਲੋਡ ਨੁਕਸਾਨ

ਇੱਕ DC ਜਨਰੇਟਰ ਦੀ ਕੁਸ਼ਲਤਾ

ਇੱਕ DC ਜਨਰੇਟਰ ਵਿੱਚ ਵਿਜਲੀ ਦਾ ਪਰਰਿਾਹ

ਭਜੱਥੇ ਅਸੀਂ ਲਗਾਤਾਰ ਿਾਰ ਰਿੇ ਿਾਂ

ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ ਕੁਸ਼ਲਤਾ ਲਈ ਸ਼ਰਤ

ਕੁਸ਼ਲਤਾ ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਜਦੋਂ ਪਵਰਿਰਤਨਸ਼ੀਲ ਨੁਕਸਾਨ = ਵਨਰੰਤਰ 

ਨੁਕਸਾਨ। 

ਅਵਧਕਤਮ ਕੁਸ਼ਲਤਾ ਦੇ ਅਨੁਸਾਰੀ ਲੋਡ ਮੌਜੂਦਾ ਸਿੰਧ ਦੁਆਰਾ ਵਦੱਤਾ ਵਗਆ ਹੈ.

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.1.112 & 113
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ਪਾਵਰ (Power)  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.2.111 & 114 - 119
ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ  (Electrician) - ਡੀਸੀ ਮੋਟਰ

ਡੀਸੀ ਮੋਟਰ - ਭਸਿਾਂਤ ਅਤੇ ਭਕਸਮਾਂ (DC motor - principle and types)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• ਇੱਕ DC ਮੋਟਰ ਦੇ ਕੰਮ ਕਰਨ ਦੇ ਭਸਿਾਂਤ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ

• DC ਮੋਟਰਾਂ ਦੀਆਂ ਵੱਿ-ਵਿੱ ਭਕਸਮਾਂ ਬਾਰੇ ਦੱਸੋ।

ਜਾਣ-ਪਛਾਣ :ਇੱਕ ਡੀਸੀ ਮੋਟਰ ਇੱਕ ਮਸ਼ੀਨ ਹੈ ਜੋ ਡੀਸੀ ਵਿਜਲੀ ਊਰਜਾ ਨੂੰ 

ਮਕੈਨੀਕਲ ਊਰਜਾ ਵਿੱਚ ਿਦਲਦੀ ਹੈ। ਇਹ ਉਸਾਰੀ ਵਿੱਚ ਇੱਕ DC ਜਨਰੇਟਰ 

ਦੇ ਸਮਾਨ ਹੈ. ਇਸ ਲਈ, ਇੱਕ ਡੀਸੀ ਮਸ਼ੀਨ ਨੂੰ ਇੱਕ ਜਨਰੇਟਰ ਜਾਂ ਮੋਟਰ ਿਜੋਂ 

ਿਰਵਤਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ. ਅੱਜ ਿੀ, ਡੀਸੀ ਮੋਟਰਾਂ ਦੀਆਂ ਸ਼ਾਨਦਾਰ ਟਾਰਕ, ਸਪੀਡ 

ਅਤੇ ਲੋਡ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ ਦੇ ਕਾਰਨ, ਸ਼ੁੱਧਤਾ ਿਾਲੀਆਂ ਮਸ਼ੀਨਾਂ, ਤਾਰ ਡਰਾਇੰਗ 

ਉਦਯੋਗ ਅਤੇ ਟਰਰੈਕਸ਼ਨ ਵਿੱਚ ਿਰਤੀਆਂ ਜਾਣ ਿਾਲੀਆਂ 90% ਮੋਟਰਾਂ ਇਸ 

ਵਕਸਮ ਦੀਆਂ ਹਨ।

ਡੀਸੀ ਮੋਟਰ ਦੇ ਭਸਿਾਂਤ :ਇਹ ਇਸ ਵਸਧਾਂਤ ‘ਤੇ ਕੰਮ ਕਰਦਾ ਹੈ ਵਕ ਜਦੋਂ ਿੀ ਇੱਕ 

ਕਰੰਟ-ਲੈਣ ਿਾਲੇ ਕੰਡਕਟਰ ਨੂੰ ਇੱਕ ਸਮਾਨ ਚੁਿੰਕੀ ਖੇਤਰ ਵਿੱਚ ਰੱਵਖਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, 

ਤਾਂ ਕੰਡਕਟਰ ‘ਤੇ ਇੱਕ ਿਲ ਸਥਾਪਤ ਕੀਤਾ ਜਾਿੇਗਾ ਤਾਂ ਜੋ ਇਸਨੂੰ ਚੁੰਿਕੀ ਖੇਤਰ 

ਵਿੱਚ ਸੱਜੇ ਕੋਣਾਂ ‘ਤੇ ਵਲਜਾਇਆ ਜਾ ਸਕੇ। ਇਸ ਦੀ ਵਿਆਵਖਆ ਹੇਠ ਵਲਖੇ ਅਨੁਸਾਰ 

ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ। ਵਚੱਤਰ 1a ਇੱਕ ਚੁੰਿਕ ਦੁਆਰਾ ਪੈਦਾ ਕੀਤੇ ਇੱਕਸਾਰ ਚੁੰਿਕੀ 

ਖੇਤਰ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ, ਜਦੋਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 1b ਿਰਤਮਾਨ-ਲੈਣ ਿਾਲੇ ਕੰਡਕਟਰ 

ਦੇ ਦੁਆਲੇ ਪੈਦਾ ਹੋਏ ਚੁਿੰਕੀ ਖੇਤਰ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਵਚੱਤਰ 1a ਅਤੇ ਵਚੱਤਰ 

1b ਦੇ ਪਰਰਭਾਿਾਂ ਨੂੰ ਇੱਕ ਵਚੱਤਰ ਵਿੱਚ ਜੋੜਦੇ ਹੋਏ, ਵਚੱਤਰ 1c ਚੁੰਿਕ ਦੇ ਪਰਰਿਾਹ 

ਅਤੇ ਕਰੰਟ ਦੇ ਪਰਰਿਾਹ ਦੁਆਰਾ ਪੈਦਾ ਕੀਤੇ ਨਤੀਜੇ ਿਾਲੇ ਖੇਤਰ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦਾ 

ਹੈ।ਚੁੱਕਣ ਿਾਲਾ ਕੰਡਕਟਰ ਇਹਨਾਂ ਦੋ ਖੇਤਰਾਂ ਦੇ ਪਰਸਪਰ ਪਰਰਭਾਿ ਦੇ ਕਾਰਨ, 

ਕੰਡਕਟਰ ਦੇ ਉੱਪਰ ਦਾ ਪਰਰਿਾਹ ਿਧਾਇਆ ਜਾਿੇਗਾ ਅਤੇ ਕੰਡਕਟਰ ਦੇ ਹੇਠਾਂ 

ਦਾ ਪਰਰਿਾਹ ਘਟਾਇਆ ਜਾਿੇਗਾ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 1c ਵਿੱਚ ਦਰਸਾਇਆ ਵਗਆ 

ਹੈ। ਕੰਡਕਟਰ ਦੇ ਉੱਪਰ ਿਵਧਆ ਹੋਇਆ ਿਹਾਅ ਇੱਕ ਕਰਿ ਮਾਰਗ ਲੈਂਦਾ ਹੈ 

ਇਸ ਤਰਹਰਾਂ ਕੰਡਕਟਰ ਉੱਤੇ ਇੱਕ ਿਲ ਪੈਦਾ ਕਰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਇਸਨੂੰ ਹੇਠਾਂ ਿੱਲ 

ਵਲਜਾਇਆ ਜਾ ਸਕੇ।

ਜੇਕਰ ਵਚੱਤਰ 1 ਵਿੱਚ ਕੰਡਕਟਰ ਨੂੰ ਤਾਰ ਦੇ ਇੱਕ ਲੂਪ ਦੁਆਰਾ ਿਦਵਲਆ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 2 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, ਨਤੀਜੇ ਿਜੋਂ ਫੀਲਡ ਕੰਡਕਟਰ 

ਦੇ ਇੱਕ ਪਾਸੇ ਨੂੰ ਉੱਪਰ ਿੱਲ ਅਤੇ ਦੂਜੇ ਪਾਸੇ ਨੂੰ ਹੇਠਾਂ ਿੱਲ ਨੂੰ ਵਹਲਾਉਂਦੀ ਹੈ। ਇਹ 

ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਉੱਤੇ ਇੱਕ ਮੋੜਦਾ ਟਾਰਕ ਿਣਾਉਂਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਉਹ ਘੁੰਮਦੇ ਹਨ, ਜੇਕਰ 

ਉਹ ਘੁੰਮਣ ਲਈ ਸੁਤੰਤਰ ਹਨ। ਪਰ ਇੱਕ ਪਰਰੈਕਟੀਕਲ ਮੋਟਰ ਵਿੱਚ, ਅਵਜਹੇ ਕਈ 

ਕੰਡਕਟਰ/ਕੋਇਲ ਹੁੰਦੇ ਹਨ। ਵਚੱਤਰ 3 ਇੱਕ ਮੋਟਰ ਦਾ ਵਹੱਸਾ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਜਦੋਂ 

ਇਸਦੇ ਆਰਮੇਚਰ ਅਤੇ ਫੀਲਡ ਨੂੰ ਕਰੰਟ ਨਾਲ ਸਪਲਾਈ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ 

ਆਰਮੇਚਰ ਇੱਕ ਿਲ ਦਾ ਅਨੁਭਿ ਕਰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 3 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ 

ਵਗਆ ਹੈ, ਇੱਕ ਐਂਟੀਕਲੌਕਿਾਈਜ਼ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਘੁੰਮਦਾ ਹੈ।

ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਜਾਂ ਅੰਦੋਲਨ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਫਲੇਵਮੰਗ ਦੇ ਖਿੱੇ ਹੱਥ ਦੇ ਵਨਯਮ ਦੁਆਰਾ 

ਵਨਰਧਾਰਤ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ। ਇਸ ਅਨੁਸਾਰ, ਆਰਮੇਚਰ ਦੇ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦੀ 

ਵਦਸ਼ਾ ਜਾਂ ਤਾਂ ਆਰਮੇਚਰ ਕਰੰਟ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਜਾਂ ਫੀਲਡ ਦੀ ਪੋਲਵਰਟੀ ਨੂੰ ਿਦਲ ਕੇ 

ਿਦਵਲਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਫਲੇਭਮੰਗ ਦੇ ਿੱਬੇ ਹੱਥ ਦਾ ਭਨਯਮ :ਇੱਕ ਚੁੰਿਕੀ ਖੇਤਰ ਵਿੱਚ ਰੱਖੇ ਇੱਕ ਕਰੰਟ-ਕੈਰੀ 

ਕੰਡਕਟਰ ਉੱਤੇ ਪੈਦਾ ਹੋਣ ਿਾਲੇ ਿਲ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਇਸ ਵਨਯਮ ਦੁਆਰਾ ਵਨਰਧਾਰਤ 

ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ। ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 4a ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, ਖੱਿੇ ਹੱਥ ਦੇ 

ਅੰਗੂਠੇ, ਤਜਲੀ ਅਤੇ ਵਿਚਕਾਰਲੀ ਉਂਗਲੀ ਨੂੰ ਇੱਕ ਦੂਜੇ ਦੇ ਸੱਜੇ ਕੋਣਾਂ ‘ਤੇ ਪਰਸਪਰ 

ਤੌਰ ‘ਤੇ ਫੜੋ, ਇਸ ਤਰਹਰਾਂ ਵਕ ਤਜਿੀ ਦੀ ਉਂਗਲ ਪਰਰਿਾਹ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਹੈ, ਅਤੇ 

ਵਿਚਕਾਰਲੀ ਉਂਗਲੀ ਮੌਜੂਦਾ ਪਰਰਿਾਹ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਹੈ। ਕੰਡਕਟਰ; ਵਫਰ ਅੰਗੂਠਾ 

ਕੰਡਕਟਰ ਦੀ ਗਤੀ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਉਦਾਹਰਨ ਲਈ, ਕਰੰਟ ਨੂੰ ਲੈ 

ਕੇ ਜਾਣ ਿਾਲੀ ਕੋਇਲ ਦਾ ਇੱਕ ਲੂਪ, ਜਦੋਂ ਵਚੱਤਰ 4b ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ 

ਹੈ, ਉੱਤਰੀ ਅਤੇ ਦੱਖਣੀ ਧਰੁਿਾਂ ਦੇ ਹੇਠਾਂ ਰਵੱਖਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਇੱਕ ਉਲਟ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ 

ਘੁੰਮਦਾ ਹੈ।

ਡੀਸੀ ਮੋਟਰਾਂ ਦੀਆਂ ਭਕਸਮਾ ਂ :ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਡੀਸੀ ਮੋਟਰਾਂ ਡੀਸੀ ਜਨਰੇਟਰਾਂ ਦੇ 

ਵਨਰਮਾਣ ਵਿੱਚ ਇੱਕੋ ਵਜਹੀਆਂ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਨ, ਉਹਨਾਂ ਨੂੰ ਆਰਮੇਚਰ ਅਤੇ ਸਪਲਾਈ 

ਦੇ ਨਾਲ ਫੀਲਡ ਿਾਇਵਨੰਗ ਦੇ ਉਹਨਾਂ ਦੇ ਕਨੈਕਸ਼ਨ ਦੇ ਅਧਾਰ ਤੇ, ਲੜੀਿਾਰ, ਸ਼ੰਟ 

ਅਤੇ ਕੰਪਾਊਂਡ ਮੋਟਰਾਂ ਿਜੋਂ ਿੀ ਸਰ਼ਰੇਣੀਿੱਧ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।
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ਜਦੋਂ ਆਰਮੇਚਰ ਅਤੇ ਫੀਲਡ ਲੜੀ ਵਿੱਚ ਜੁੜੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ, ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 5 ਵਿੱਚ 

ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, ਇਸਨੂੰ ਇੱਕ ਲੜੀ ਮੋਟਰ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਜਦੋਂ ਆਰਮੇਚਰ ਅਤੇ ਫੀਲਡ ਸਪਲਾਈ ਵਿੱਚ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਵਿੱਚ ਜੁੜੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ, 

ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 6 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, ਇਸਨੂੰ ਸ਼ੰਟ ਮੋਟਰ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਜਦੋਂ ਮੋਟਰ ਵਿੱਚ ਦੋ ਫੀਲਡ ਕੋਇਲ ਹੁੰਦੇ ਹਨ, ਇੱਕ ਆਰਮੇਚਰ ਦੇ ਨਾਲ ਲੜੀ ਵਿੱਚ 

ਅਤੇ ਦੂਜਾ ਆਰਮੇਚਰ ਦੇ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਵਿੱਚ, ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 7 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ 

ਵਗਆ ਹੈ, ਇਸਨੂੰ ਇੱਕ ਵਮਸ਼ਵਰਤ ਮੋਟਰ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਲਾਗੂ ਕੀਤੀ ਵੋਲਟੇਜ, ਬੈਕ ਈਐਮਐਫ, ਆਰਮੇਚਰ ਵੋਲਟੇਜ ਡਰਰੌਪ, ਡੀਸੀ ਮੋਟਰ ਦੀ ਗਤੀ ਅਤੇ ਪਰਰਵਾਹ ਭਵਚਕਾਰ ਸਬਿੰ 
- ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦੀ ਭਦਸ਼ਾ ਬਦਲਣ ਦਾ ਤਰੀਕਾ (The relation between applied voltage, back emf, armature 
voltage drop, speed  and flux of  DC motor - method of changing direction of rotation)

ਉਦੇਸ਼ :ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਤੁਸੀਂ ਯੋਗ ਹਿੋੋਗੇ

• ਲਾਗੂ ਕੀਤੀ ਵੋਲਟੇਜ, ਬੈਕ ਈਐਮਐਫ, ਆਰਮੇਚਰ ਵੋਲਟੇਜ ਡਰਰੌਪ - ਸਪੀਡ - ਫਲੈਕਸ ਭਵਚਕਾਰ ਸਬਿੰ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ

• ਇੱਕ DC ਮੋਟਰ ਦੇ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦੀ ਭਦਸ਼ਾ ਬਦਲਣ ਦੀ ਭਵਿੀ ਦਾ ਵਰਣਨ ਕਰੋ।

ਭਪੱਛੇ emf :ਵਜਿੇਂ ਹੀ ਇੱਕ DC ਮੋਟਰ ਦਾ ਆਰਮੇਚਰ ਘੁੰਮਣਾ ਸ਼ੁਰੂ ਕਰਦਾ ਹੈ, 

ਆਰਮੇਚਰ ਕੰਡਕਟਰ ਫੀਲਡ ਖਵੰਭਆਂ ਦੁਆਰਾ ਪੈਦਾ ਕੀਤੇ ਚੁੰਿਕੀ ਪਰਰਿਾਹ ਨੂੰ 

ਕੱਟ ਵਦੰਦੇ ਹਨ। ਇਸ ਕਾਰਿਾਈ ਦੇ ਕਾਰਨ, ਇਹਨਾਂ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਵਿੱਚ ਇੱਕ emf 

ਪੈਦਾ ਕੀਤਾ ਜਾਿੇਗਾ. ਇਵੰਡਊਸਡ ਈਐਮਐਫ ਅਵਜਹੀ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੋ 

ਆਰਮੇਚਰ ਕੰਡਕਟਰ ਵਿੱਚ ਕਰੰਟ ਦੇ ਪਰਰਿਾਹ ਦਾ ਵਿਰੋਧ ਕਰਦਾ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ 

ਵਚੱਤਰ 1 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਵਕਉਂਵਕ ਇਹ ਸਪਲਾਈ ਿੋਲਟੇਜ ਦਾ ਵਿਰੋਧ 

ਕਰਦਾ ਹੈ ਇਸਨੂੰ ‘ਿੈਕ EMF’ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ Eb ਦੁਆਰਾ ਦਰਸਾਇਆ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ। ਇਸਦਾ ਮੁੱਲ ਜਨਰੇਟਰ ਵਿੱਚ ਪਾਇਆ ਜਾਣ ਿਾਲਾ ਸਮਾਨ ਹੈ। ਇਸ ਤਰਹਰਾਂ 

ਵਲਵਖਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ

ਫਲੇਵਮੰਗ ਦੇ ਸੱਜੇ ਹੱਥ ਦੇ ਵਨਯਮ ਦੁਆਰਾ ਪਰਰੇਵਰਤ (ਵਪੱਛੇ) emf ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ 

ਵਨਰਧਾਰਤ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ।ਲਾਗੂ 

ਵੋਲਟੇਜ : ਮੋਟਰ ਟਰਮੀਨਲਾਂ ਵਿੱਚ ਲਾਗੂ ਕੀਤੀ ਗਈ ਿੋਲਟੇਜ `V’ ਦੁਆਰਾ 

ਦਰਸਾਈ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਆਰਮੇਚਰ ਵੋਲਟੇਜ ਡਰਰੌਪ : ਵਕਉਂਵਕ ਆਰਮੇਚਰ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਵਿੱਚ ਕੁਝ 

ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਜਦੋਂ ਿੀ ਉਹ ਕਰੰਟ ਲੈ ਜਾਂਦੇ ਹਨ ਤਾਂ ਇੱਕ ਿੋਲਟੇਜ ਡਰਾਪ 

ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਇਸਨੂੰ Ia Ra ਡਰਾਪ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ ਇਹ ਆਰਮੇਚਰ ਕਰੰਟ 

Ia ਅਤੇ ਆਰਮੇਚਰ ਪਰਰਤੀਰੋਧ Ra ਦੇ ਗੁਣਨਫਲ ਦੇ ਅਨੁਪਾਤੀ ਹੈ। ਫਾਰਮੂਲੇ 

ਦੁਆਰਾ ਦਰਸਾਏ ਅਨੁਸਾਰ ਲਾਗੂ ਕੀਤੀ ਿੋਲਟੇਜ ਅਤੇ ਿੈਕ emf ਨਾਲ ਇਸਦਾ 

ਇੱਕ ਵਨਸ਼ਵਚਤ ਸਿੰਧ ਹੈ। 

ਇਸ ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ ਿੈਕ ਜਾਂ ਕਾਊਂਟਰ emf Eb ਪਰਰਿਾਹ ਪਰਰਤੀ ਖੰਭੇ ‘Ø’ ਅਤੇ 

ਸਪੀਡ ‘N’ ‘ਤੇ ਵਨਰਭਰ ਕਰਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ, ਲਾਗੂ ਕੀਤੀ ਿੋਲਟੇਜ, ਿੈਕ emf, 

ਆਰਮੇਚਰ ਡਰਰੌਪ, ਫਲੈਕਸ ਅਤੇ ਸਪੀਡ ਇੱਕ ਦੂਜੇ ਨਾਲ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਅਨੁਸਾਰ 

ਸੰਿੰਵਧਤ ਹਨ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.2.111 & 114 - 119
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ਇੱਕ ਵਦੱਤੇ ਮੋਟਰ ਲਈ ZPA ਅਤੇ 60 ਸਵਥਰ ਹਨ ਅਤੇ ਇੱਕ ਇੱਕਲੇ ਅੱਖਰ K 

ਦੁਆਰਾ ਦਰਸਾਏ ਜਾ ਸਕਦੇ ਹਨ

ਇਹ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਵਕ ਇੱਕ DC ਮੋਟਰ ਦੀ ਗਤੀ Eb ਦੇ ਵਸੱਧੇ ਅਨੁਪਾਤਕ ਹੈ ਅਤੇ 

ਪਰਰਿਾਹ Ø ਦੇ ਉਲਟ ਅਨੁਪਾਤੀ ਹੈ।

ਡੀਸੀ ਮੋਟਰਾਂ ਦੇ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦੀ ਭਦਸ਼ਾ ਨੂੰ ਉਲਟਾਉਣਾ :ਇੱਕ DC ਮੋਟਰ ਦੇ 

ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਨੂੰ ਆਰਮੇਚਰ ਕਰੰਟ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਿਦਲ ਕੇ ਜਾਂ ਫੀਲਡ ਕਰੰਟ ਦੀ 

ਵਦਸ਼ਾ ਿਦਲ ਕੇ ਿਦਵਲਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਇੱਕ DC ਮੋਟਰ ਦੇ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ 

ਨੂੰ ਸਪਲਾਈ ਕਨੈਕਸ਼ਨਾਂ ਨੂੰ ਿਦਲ ਕੇ ਨਹੀਂ ਿਦਵਲਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ ਇਹ 

ਫੀਲਡ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਦੇ ਨਾਲ-ਨਾਲ ਆਰਮੇਚਰ ਕਰੰਟ ਨੂੰ ਿੀ ਿਦਲਦਾ ਹੈ।

ਡੀਸੀ ਮੋਟਰ ਸਟਾਰਟਰ (DC motor starters)

ਉਦੇਸ਼  :ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਤੁਸੀਂ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• ਇੱਕ DC ਮੋਟਰ ਲਈ ਸਟਾਰਟਰ ਦੀ ਲੋੜ ਬਾਰੇ ਦੱਸੋ

• ਵੱਿ-ਵੱਿ ਭਕਸਮਾਂ ਦੇ ਸਟਾਰਟਰਾਂ ਬਾਰੇ ਦੱਸੋ - 2-ਪੁਆਇੰਟ, 3-ਪੁਆਇੰਟ ਅਤੇ 4-ਪੁਆਇੰਟ ਸਟਾਰਟਰਾਂ ਦੀ ਉਸਾਰੀ ਅਤੇ ਕਾਰਜਸ਼ੀਲ ਭਸਿਾਂਤ।

ਸ਼ੁਰੂਆਤ ਕਰਨ ਵਾਭਲਆਂ ਦੀ ਲੋੜ :ਵਕਉਂਵਕ ਆਰਮੇਚਰ ਸ਼ੁਰੂ ਹੋਣ ਤੋਂ ਪਵਹਲਾਂ 

ਸਵਥਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਵਪਛਲਾ emf ਜੋ ਗਤੀ ਦੇ ਅਨੁਪਾਤੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜ਼ੀਰੋ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। 

ਵਕਉਂਵਕ ਆਰਮੇਚਰ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਿਹੁਤ ਛੋਟਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਜੇਕਰ ਆਰਮੇਚਰ ‘ਤੇ ਰੇਟ 

ਕੀਤੀ ਿੋਲਟੇਜ ਲਾਗੂ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ ਇਹ ਪੂਰੇ ਲੋਡ ਕਰੰਟ ਤੋਂ ਕਈ ਗੁਣਾ ਿੱਧ 

ਵਖੱਚੇਗਾ, ਅਤੇ ਇਸ ਤਰਹਰਾਂ, ਭਾਰੀ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਕਰੰਟ ਕਾਰਨ ਆਰਮੇਚਰ ਨੂੰ ਨੁਕਸਾਨ 

ਪਹੁੰਚਾਉਣ ਦੀ ਪੂਰੀ ਸੰਭਾਿਨਾ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ, ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਕਰੰਟ ਇੱਕ ਸੁਰਵੱਖਅਤ 

ਮੁੱਲ ਤੱਕ ਸੀਵਮਤ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ. ਇਹ 5 ਤੋਂ 10 ਸਵਕੰਟਾਂ ਦੀ ਵਮਆਦ ਲਈ ਸ਼ੁਰੂ 

ਹੋਣ ਦੇ ਸਮੇਂ ਆਰਮੇਚਰ ਦੇ ਨਾਲ ਲੜੀ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਪਾ ਕੇ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। 

ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਮੋਟਰ ਦੀ ਗਤੀ ਿਧਦੀ ਹੈ, ਿੈਕ emf ਿਣ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਅਤੇ ਵਫਰ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ 

ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਹੌਲੀ ਹੌਲੀ ਕਵੱਟਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਵਚੱਤਰ 1 ਅਵਜਹੀ ਵਿਿਸਥਾ ਨੂੰ 

ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਰੇਵਸਸਟੈਂਸ R ਨੂੰ ਆਰਮੇਚਰ ਸਰਕਟ ਵਿੱਚ ਪੂਰੀ ਤਰਹਰਾਂ ਸ਼ਾਮਲ 

ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਚਾਲੂ ਹੋਣ ਦੇ ਸਮੇਂ ਮੂਵਿੰਗ ਆਰਮ ਨੂੰ ‘S’ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ 

ਰੱਖ ਕੇ, ਅਤੇ ਵਫਰ ਇਸ ਨੂੰ ਰੋਧਕ ‘R’ ਨੂੰ ਿਾਹਰ ਕੱਢਣ ਲਈ ਸਵਥਤੀ ‘N’ ਿੱਲ 

ਵਲਜਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜਦੋਂ ਮੋਟਰ ਨੇ ਆਪਣੀ ਗਤੀ ਫੜ ਲਈ ਹੈ। . ਪਰ ਅਵਜਹਾ 

ਪਰਰਿੰਧ ਵਸਰਫ਼ ਹੱਥੀਂ ਹਿੋੇਗਾ ਅਤੇ ਲਗਾਤਾਰ ਵਨਗਰਾਨੀ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ। ਉਦਾਹਰਨ 

ਲਈ, ਜੇਕਰ ਮੋਟਰ ਚੱਲ ਰਹੀ ਹੈ, ਤਾਂ ਪਰਰਤੀਰੋਧ `R’ ਨੂੰ ਿਾਹਰ ਰਵੱਖਆ ਜਾਿੇਗਾ, 

ਅਤੇ ਚਲਦੀ ਿਾਂਹ ਦੀ ਸਵਥਤੀ `N’ ‘ਤੇ ਹੋਿੇਗੀ। ਜੇਕਰ ਸਪਲਾਈ ਫੇਲ ਹੋ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, 

ਤਾਂ ਮੋਟਰ ਿੰਦ ਹੋ ਜਾਿੇਗੀ ਪਰ ਚਲਦੀ ਿਾਂਹ ਅਜੇ ਿੀ ‘N’ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ ਰਹੇਗੀ। 

ਜਦੋਂ ਸਪਲਾਈ ਿਾਪਸ ਆਉਂਦੀ ਹੈ, ਵਕਉਵਂਕ ਆਰਮੇਚਰ ਸਰਕਟ ਵਿੱਚ `R’ ਰਾਹੀਂ 

ਕੋਈ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਸ਼ਾਮਲ ਨਹੀਂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਆਰਮੇਚਰ ਭਾਰੀ ਕਰੰਟ ਵਖੱਚ ਸਕਦਾ ਹੈ 

ਅਤੇ ਖਰਾਿ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਅਵਜਹੀ ਘਟਨਾ ਨੂੰ ਰੋਕਣ ਲਈ ਮੋਟਰ ਸਰਕਟਾਂ ਵਿੱਚ 

ਸਟਾਰਟਰ ਨਾਮਕ ਯੰਤਰ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਸ਼ੁਰੂਆਤ ਕਰਨ ਵਾਭਲਆਂ ਦੀਆਂ ਭਕਸਮਾ ਂ:ਡੀਸੀ ਮੋਟਰਾਂ ਨੂੰ ਚਾਲੂ ਕਰਨ ਲਈ 

ਿਰਤੇ ਜਾਣ ਿਾਲੇ ਸਟਾਰਟਰ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਵਤੰਨ ਵਕਸਮ ਦੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ। ਦੋ-ਪੁਆਇੰਟ 

ਸਟਾਰਟਰ

•  ਵਤੰਨ-ਪੁਆਇੰਟ ਸਟਾਰਟਰ

•  ਚਾਰ-ਪੁਆਇੰਟ ਸਟਾਰਟਰ

ਦੋ-ਪੁਆਇੰਟ ਸਟਾਰਟਰ :ਇਸ ਵਿੱਚ ਹੇਠ ਵਲਖੇ ਭਾਗ ਸ਼ਾਮਲ ਹਨ।

•  ਇੱਕ ਮੋਟਰ ਸ਼ੁਰੂ ਕਰਨ ਲਈ ਲੋੜੀਂਦਾ ਸੀਰੀਜ ਰੋਧਕ।

•  ਆਰਮੇਚਰ ਸਰਕਟ ਵਿੱਚ ਰੋਧਕ ਨੂੰ ਸ਼ਾਮਲ ਕਰਨ ਜਾਂ ਿਾਹਰ ਕੱਢਣ ਲਈ 

ਲੋੜੀਂਦੇ ਸੰਪਰਕ (ਿਰਰਾਸ ਸਟੱਡਸ) ਅਤੇ ਸਵਿਵਚੰਗ ਆਰਮ।

•  ਸਪਲਾਈ ਫੇਲ ਹੋਣ ‘ਤੇ ਹੈਂਡਲ ਨੂੰ ‘ਿੰਦ’ ਸਵਥਤੀ ‘ਤੇ ਵਲਆਉਣ ਲਈ ਹੈਂਡਲ 

‘ਤੇ ਇੱਕ ਸਪਵਰੰਗ। 

•  ‘ਚਾਲੂ’ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ ਹੈਂਡਲ ਨੂੰ ਰੱਖਣ ਲਈ ਇੱਕ ਇਲੈਕਟਰਰੋਮੈਗਨੇਟ।

ਦੋ-ਪੁਆਇੰਟ ਸਟਾਰਟਰ ਨੂੰ ਅਕਸਰ ਡੀਸੀ ਸੀਰੀਜ਼ ਮੋਟਰ ਨਾਲ ਿਰਵਤਆ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ। ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਪਰਰਤੀਰੋਧ, ਇਲੈਕਟਰਰੋਮੈਗਨੇਟ ਆਰਮੇਚਰ ਅਤੇ ਸੀਰੀਜ ਫੀਲਡ 

ਸਾਰੇ ਲੜੀ ਵਿੱਚ ਜੁੜੇ ਹੋਏ ਹਨ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 2 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਜਦੋਂ ਿਾਂਹ ਨੂੰ ਪਵਹਲੇ ਸੰਪਰਕ ਵਿੰਦੂ ਤੇ ਵਲਜਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਸਰਕਟ ਪੂਰਾ 

ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਆਰਮੇਚਰ ਘੁੰਮਣਾ ਸ਼ੁਰੂ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਆਰਮੇਚਰ 

ਦੀ ਗਤੀ ਿਧਦੀ ਹੈ, ਿਾਂਹ ਨੂੰ ਹੌਲੀ-ਹੌਲੀ ਸੱਜੇ ਪਾਸੇ ਦੇ ਇਲੈਕਟਰਰੋਮੈਗਨੇਟ ਿੱਲ 
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ਵਲਜਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਵਜਸ ਨਾਲ ਸਟਾਰਟਰ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਘੱਟ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਜਦੋਂ ਿਾਂਹ 

ਇਲੈਕਟਰਰੋਮੈਗਨੇਟ ਦੇ ਵਿਰੁੱਧ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ ਪੂਰੀ ਸਟਾਰਟਰ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਸਰਕਟ ਤੋਂ 

ਕਵੱਟਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਭਤੰਨ-ਪੁਆਇੰਟ ਸਟਾਰਟਰ :ਵਚੱਤਰ 3 ਇੱਕ DC ਸ਼ੰਟ ਮੋਟਰ ਨਾਲ ਜੁੜੇ ਵਤੰਨ 

(ਟਰਮੀਨਲ) ਪੁਆਇੰਟ ਸਟਾਰਟਰ ਦਾ ਅੰਦਰੂਨੀ ਵਚੱਤਰ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਵਸੱਧੀ 

ਮੌਜੂਦਾ ਸਪਲਾਈ ਸਟਾਰਟਰ ਨਾਲ ਜੁੜੀ ਹੋਈ ਹੈ, ਇੱਕ ਡਿਲ ਪੋਲ ਸਵਿੱਚ ਅਤੇ 

ਢੁਕਿੇਂ ਵਫਊਜ਼ ਰਾਹੀਂ ਮੋਟਰ ਸਰਕਟ। ਸਟਾਰਟਰ ਵਿੱਚ ਆਪਰੇਟਰ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਲਈ 

ਇੱਕ ਇੰਸੂਲਵੇਟਡ ਹੈਂਡਲ ਜਾਂ ਨੋਿ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਸਟਾਰਟਰ ਹੈਂਡਲ ਨੂੰ ‘ਆਫ’ ਸਵਥਤੀ 

ਤੋਂ ਸਟਾਰਟਰ ਦੇ ਪਵਹਲੇ ਵਪੱਤਲ ਦੇ ਸੰਪਰਕ (1) ਤੱਕ ਵਲਜਾਣ ਨਾਲ, ਆਰਮੇਚਰ 

ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਦੁਆਰਾ ਲਾਈਨ ਦੇ ਪਾਰ ਜੁੜ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਨੋਟ ਕਰੋ ਵਕ 

ਆਰਮੇਚਰ ਕੁੱਲ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਦੇ ਨਾਲ ਲੜੀ ਵਿੱਚ ਹੈ। ਸ਼ੰਟ ਫੀਲਡ, 

ਹੋਲਵਡੰਗ ਕੋਇਲ ਦੇ ਨਾਲ ਲੜੀ ਵਿੱਚ, ਲਾਈਨ ਦੇ ਪਾਰ ਿੀ ਜੁਵੜਆ ਹੋਇਆ 

ਹੈ। ਕਾਰਿਾਈ ਦੇ ਇਸ ਢੰਗ ਵਿੱਚ, ਆਰਮੇਚਰ ਵਿੱਚ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਕਰੰਟ ਦੀ ਕਾਹਲੀ 

ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਦੁਆਰਾ ਸੀਵਮਤ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਇਸ ਦੇ ਨਾਲ ਹੀ, ਚੰਗੀ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਟਾਰਕ 

ਪਰਰਦਾਨ ਕਰਨ ਲਈ ਫੀਲਡ ਕਰੰਟ ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ ਮੁੱਲ ‘ਤੇ ਹੈ।

ਵਜਿੇਂ ਹੀ ਹੈਂਡਲ ਿਾਂਹ ਨੂੰ ਸੱਜੇ ਪਾਸੇ ਵਲਜਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਘੱਟ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਮੋਟਰ ਹੌਲੀ-ਹੌਲੀ ਤੇਜ਼ ਹੋ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਜਦੋਂ ਆਖਰੀ ਸੰਪਰਕ ਪਹੁੰਚ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਆਰਮੇਚਰ ਵਸੱਧੇ ਸਪਲਾਈ ਦੇ ਪਾਰ ਜੁੜ ਜਾਂਦਾ ਹੈ; ਇਸ ਤਰਹਰਾਂ, ਮੋਟਰ 

ਪੂਰੀ ਗਤੀ ‘ਤੇ ਹੈ।

ਓਿਰਲੋਡ ਤੋਂ ਮੋਟਰ ਨੂੰ ਹੋਣ ਿਾਲੇ ਨੁਕਸਾਨ ਨੂੰ ਰੋਕਣ ਲਈ ਇੱਕ ਓਿਰਲੋਡ 

ਕੋਇਲ ਪਰਰਦਾਨ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ। ਸਧਾਰਣ ਲੋਡ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ, ਓਿਰ ਲੋਡ ਕੋਇਲ 

ਦੁਆਰਾ ਪੈਦਾ ਹੋਣ ਿਾਲਾ ਪਰਰਿਾਹ ਆਰਮੇਚਰ ਸੰਪਰਕ ਨੂੰ ਆਕਰਵਸ਼ਤ ਕਰਨ 

ਦੀ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ ਨਹੀਂ ਹਿੋੇਗਾ। ਜਦੋਂ ਲੋਡ ਕਰੰਟ ਇੱਕ ਵਨਸ਼ਵਚਤ ਮੁੱਲ ਤੋਂ ਿੱਧ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਓਿਰ ਲੋਡ ਕੋਇਲ ਦਾ ਪਰਰਿਾਹ ਆਰਮੇਚਰ ਨੂੰ ਆਕਰਵਸ਼ਤ ਕਰੇਗਾ। 

ਆਰਮੇਚਰ ਦੇ ਸੰਪਰਕ ਪੁਆਇੰਟ ਵਫਰ ਹੋਲਵਡੰਗ ਕੋਇਲ ਨੂੰ ਸ਼ਾਰਟ-ਸਰਕਟ ਕਰਦੇ 

ਹਨ ਅਤੇ ਇਸਨੂੰ ਡੀਮੈਗਨੇਟਾਈਜ਼ ਕਰਦੇ ਹਨ। ਇਹ ਸਵਪਰਲ ਸਪਵਰੰਗ ਦੇ ਤਣਾਅ 

ਦੇ ਕਾਰਨ ਹੈਂਡਲ ਨੂੰ ‘ਿੰਦ’ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ ਆਉਣ ਦੇ ਯੋਗ ਿਣਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਇਸ ਵਕਸਮ ਦੇ ਸਟਾਰਟਰ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਸ਼ੰਟ ਅਤੇ ਕੰਪਾਊਂਡ ਮੋਟਰਾਂ ਦੋਿਾਂ ਨੂੰ ਚਾਲੂ 

ਕਰਨ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ।

ਚਾਰ-ਪੁਆਇੰਟ ਸਟਾਰਟਰ :ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨਾਂ ਵਿੱਚ ਵਜੱਥੇ ਿਹੁਤ ਸਾਰੀਆਂ ਮੋਟਰ 

ਸਪੀਡਾਂ ਨੂੰ ਉਹਨਾਂ ਦੇ ਰੇਟ ਕੀਤੇ ਮੁੱਲ ਤੋਂ ਿਧਾਇਆ ਜਾਣਾ ਹੈ, ਮੋਟਰ ਦੇ ਨਾਲ 

ਇੱਕ ਚਾਰ-ਟਰਮੀਨਲ, ਫੇਸ ਪਲੇਟ ਸਟਾਰਟਰ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਚਾਰ 

(ਟਰਮੀਨਲ) ਪੁਆਇੰਟ ਸਟਾਰਟਰ, ਵਚੱਤਰ 4 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ, ਵਤੰਨ-

ਪੁਆਇੰਟ ਸਟਾਰਟਰ ਤੋਂ ਿੱਖਰਾ ਹੈ ਵਕ ਹੋਲਵਡੰਗ ਕੋਇਲ ਸ਼ੰਟ ਫੀਲਡ ਨਾਲ ਲੜੀ 

ਵਿੱਚ ਜੁਵੜਆ ਨਹੀਂ ਹੈ। ਇਸ ਦੀ ਿਜਾਏ, ਇਹ ਇੱਕ ਰੋਧਕ ਨਾਲ ਲੜੀ ਵਿੱਚ 

ਸਪਲਾਈ ਵਿੱਚ ਜੁਵੜਆ ਹੋਇਆ ਹੈ। ਇਹ ਰੋਧਕ ਹੋਲਵਡੰਗ ਕੋਇਲ ਵਿੱਚ ਮੌਜੂਦਾ 

ਨੂੰ ਲੋੜੀਂਦੇ ਮੁੱਲ ਤੱਕ ਸੀਵਮਤ ਕਰਦਾ ਹੈ। ਹੋਲਵਡੰਗ ਕੋਇਲ ਨੋ-ਫੀਲਡ ਰੀਲੀਜ਼ ਦੀ 

ਿਜਾਏ ਨੋ-ਿੋਲਟੇਜ ਰੀਲੀਜ਼ ਿਜੋਂ ਕੰਮ ਕਰਦੀ ਹੈ। ਜੇਕਰ ਲਾਈਨ ਿੋਲਟੇਜ ਲੋੜੀਂਦੇ 

ਮੁੱਲ ਤੋਂ ਘੱਟ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ ਹੋਲਵਡੰਗ ਕੋਇਲ ਦੀ ਚੁਿੰਕੀ ਵਖੱਚ ਘਟ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਅਤੇ 

ਵਫਰ ਸਪਵਰੰਗ ਸਟਾਰਟਰ ਹੈਂਡਲ ਨੂੰ ਿਾਪਸ ‘ਆਫ’ ਸਵਥਤੀ ਿੱਲ ਵਖੱਚਦੀ ਹੈ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.2.111 & 114 - 119
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ਇੱਕ DC ਮੋਟਰ ਭਵੱਚ ਟਾਰਕ, ਵਹਾਅ ਅਤੇ ਆਰਮੇਚਰ ਕਰੰਟ ਭਵਚਕਾਰ ਸਬੰਿ (Relation between torque, flux 
and armature current in a DC motor)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਤੁਸੀਂ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• ਟਾਰਕ, ਵਹਾਅ ਅਤੇ ਆਰਮੇਚਰ ਕਰੰਟ ਭਵਚਕਾਰ ਸਬਿੰ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ

• ਮੀਭਟਰਰਕ HP ਨਾਲ ਸੰਬੰਭਿਤ ਸਮੱਭਸਆਵਾਂ ਨੂੰ ਹੱਲ ਕਰਨਾ; ਲੋਡ ਕਰੰਟ, ਰੇਟਡ ਵੋਲਟੇਜ, ਟਾਰਕ ਅਤੇ ਡੀਸੀ ਮੋਟਰਾਂ ਦੀ ਗਤੀ।

ਆਰਮੇਚਰ ਕਰੰਟ, ਵਹਾਅ ਅਤੇ ਟਾਰਕ ਭਵਚਕਾਰ ਸਬੰਿ

ਟੋਰਕ:ਵਕਸੇ ਧੁਰੇ ਦੇ ਦੁਆਲੇ ਵਕਸੇ ਿਲ ਦੇ ਮੋੜ ਜਾਂ ਮਰੋੜਨ ਿਾਲੇ ਪਲ ਨੂੰ ਟਾਰਕ 

ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਿਲ ਦੇ ਗੁਣਨਫਲ ਅਤੇ ਪੁਲੀ ਦੇ ਘੇਰੇ ਦੇ ਿਰਾਿਰ ਹੈ।

ਰੇਡੀਅਸ `r’ ਮੀਟਰ ਦੀ ਇੱਕ ਪੁਲੀ ‘ਤੇ ਇੱਕ ਘੇਰਾਿੰਦੀ ਿਲ `F’ ਵਨਊਟਨ ਦੁਆਰਾ 

ਕੰਮ ਕਰਦੀ ਹੈ, ਅਤੇ `n’ rp.s ਦੀ ਗਤੀ ਨਾਲ ਘੁੰਮਦੀ ਹੈ। ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 1 ਵਿੱਚ 

ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

Then torque T = F x r Newton-metres(N-m)

Work done by this force 

in one revolution   = Force x distance  

   = F x 2pr joules.

Power developed   = F x 2pr x n joule/second or in  

   one seondwatts 

   = (Fxr)2pn watts 

As 2pN is angular velocity w in radian/second and 

                   (F x r)    = Torque T

Power developed     = T x w watts

                           P   = Tw watts. 

ਮੋਟਰ ਦਾ ਟਾਰਕ :ਮੰਨ ਲਓ ਵਕ ਟਾ ਨੂੰ ਵਨਊਟਨ ਮੀਟਰ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਮੋਟਰ ਦੇ 

ਆਰਮੇਚਰ ਦੁਆਰਾ ਵਿਕਸਤ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਟਾਰਕ ਹੈ ਅਤੇ ਆਰਪੀਐਸ ਵਿੱਚ 

ਆਰਮੇਚਰ ਦੀ ਗਤੀ ‘n’ ਹੈ।

ਵਫਰ ਆਰਮੇਚਰ = Ta 2πn ਿਾਟਸ ਵਿੱਚ ਸ਼ਕਤੀ ਵਿਕਵਸਤ ਹੋਈ।

ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਅਸੀਂ ਜਾਣਦੇ ਹਾਂ ਵਕ ਇਲੈਕਟਰਰੀਕਲ ਪਾਿਰ ਮਕੈਨੀਕਲ ਪਾਿਰ ਵਿੱਚ 

ਿਦਲ ਜਾਂਦੀ ਹੈ

ਆਰਮੇਚਰ ਨੂੰ ਵਿਜਲੀ ਦੀ ਸਪਲਾਈ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ = Eb I a ਵਜੱਥੇ

Eb ਵਪਛਲਾ emf ਹੈ

I a ਆਰਮੇਚਰ ਕਰੰਟ ਹੈ।

ਆਰਮੇਚਰ ਨੂੰ ਸਪਲਾਈ ਕੀਤੀ ਇਲੈਕਟਰਰੀਕਲ ਪਾਿਰ = ਆਰਮੇਚਰ ਵਿੱਚ 

ਵਿਕਸਤ ਮਕੈਨੀਕਲ ਪਾਿਰ

ਸ਼ਾਫਟ ਟਾਰਕ :ਉੱਪਰ ਗਣਨਾ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਪੂਰਾ ਆਰਮੇਚਰ ਟਾਰਕ ਮੋਟਰ ਦੇ 

ਨੁਕਸਾਨ ਦੇ ਕਾਰਨ ਲਾਭਦਾਇਕ ਕੰਮ ਕਰਨ ਲਈ ਉਪਲਿਧ ਨਹੀਂ ਹੈ।

ਕੰਮ ਕਰਨ ਲਈ ਉਪਲਬਿ ਟਾਰਕ ਨੂੰ ਸ਼ਾਫਟ ਜਾਂ ਆਉਟਪੁੱਟ 

ਟਾਰਕ ਭਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਇਸਨੂੰ Tsh ਭਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। 

ਅੰਤਰ (Ta – Tsh) ਨੂੰ ਮੋਟਰ ਦੇ ਲੋਹੇ, ਰਗੜ ਅਤੇ ਹਿਾ ਦੇ ਨੁਕਸਾਨ ਦੇ ਕਾਰਨ 

ਟਾਰਕ ਦੇ ਨੁਕਸਾਨ ਿਜੋਂ ਜਾਵਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

 ਵਜੱਥੇ ‘n’ ਸਪੀਡ r.p.s. ਵਿੱਚ ਹੈ, N r.p.m. ਵਿੱਚ ਗਤੀ ਹੈ।

ਅਤੇ Tsh ਵਨਊਟਨ ਮੀਟਰ ਵਿੱਚ ਸ਼ਾਫਟ ਟਾਰਕ ਹੈ। 

ਜੇਕਰ ਟਾਰਕ ਵਕਲੋ ਵਿੱਚ ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਮੀਟਰ, ਇਸ ਨੂੰ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਅਨੁਸਾਰ 

ਵਨਊਟਨ ਮੀਟਰ ਵਿੱਚ ਿਦਵਲਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। 

ਵਨਊਟਨ ਮੀਟਰ = ਵਕਲੋਗਰਰਾਮ। ਮੀਟਰ x 9.81

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.2.111 & 114 - 119
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ਡੀਸੀ ਮੋਟਰ ਸਟਾਰਟਰਾਂ ਦੀ ਸੇਵਾ ਅਤੇ ਰੱਿ-ਰਿਾਅ (Service and maintenance of DC motor starters)

ਉਦੇਸ਼ :ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਤੁਸੀਂ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• ਸੇਵਾ ਦੀ ਭਵਿੀ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ ਅਤੇ DC ਮੋਟਰ ਸਟਾਰਟਰ ਦੀ ਸਮੱਭਸਆ ਦਾ ਭਨਪਟਾਰਾ ਕਰੋ

• ਦੱਸੋ ਭਕ ਹੈਂਡਲ ਨੂੰ ਇਸਦੇ ਬਸੰਤ ਤਣਾਅ ਅਤੇ ਸਟੱਡਾਂ ਦੇ ਨਾਲ ਸੰਪਰਕ ਦੇ ਦਬਾਅ ਲਈ ਭਕਵੇਂ ਚੈੱਕ ਕਰਨਾ ਹੈ

• ਦੱਸੋ ਭਕ ਨੋ-ਵੋਲਟ ਕੋਇਲ ਅਸੈਂਬਲੀ ਨੂੰ ਭਕਵੇਂ ਚੈੱਕ ਕਰਨਾ ਹੈ

• ਲੋੜੀਦੀ ਮੌਜੂਦਾ ਰੇਭਟੰਗ ਲਈ ਓਵਰਲੋਡ ਰੀਲੇਅ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ।

ਸਟਾਰਟਰ ਦੀ ਸੇਵਾ ਕਰਨਾ :3-ਪੁਆਇੰਟ ਅਤੇ 4-ਪੁਆਇੰਟ ਸਟਾਰਟਰਾਂ 

ਦਾ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਵਿਰੋਧ ਕੋਇਲਡ ਯੂਰੇਕਾ ਤਾਰ ਨਾਲ ਿਵਣਆ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ 

ਸਟਾਰਟਰ ਦੇ ਸਟੱਡਾਂ ਦੇ ਵਿਚਕਾਰ ਸਵਥਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਵਪੱਤਲ ਦੇ ਸਟੱਡਾਂ ਨੂੰ ਸਟਾਰਟਰ 

ਦੀ ਫੇਸ ਪਲੇਟ ਉੱਤੇ ਇੱਕ ਗੋਲਾਕਾਰ ਰੂਪ ਵਿੱਚ ਵਿਿਸਵਥਤ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ ਵਜਿਂੇ 

ਵਕ ਵਚੱਤਰ 1 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਸਟੱਡਾਂ ਨੂੰ ਇੰਸੂਲੇਟਡ ਫੇਸ ਪਲੇਟ ਉੱਤੇ 

ਮਜਿ਼ੂਤੀ ਨਾਲ ਵਫਕਸ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ। ਰੱਖ-ਰਖਾਅ ਦੇ ਦੌਰਾਨ ਸਟੱਡਾਂ ਨੂੰ ਜ਼ੀਰੋ 

ਨਿੰਰ ਸੈਂਡਪੇਪਰ ਨਾਲ ਪਵਹਵਨਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਜੇਕਰ ਿਰਰ ਛੋਟੇ ਹਨ ਅਤੇ 

ਇੱਕ ਵਨਰਵਿਘਨ ਫਾਈਲ ਨੂੰ ਵਪਵਟੰਗ ਅਤੇ ਿੱਡੇ ਿਰਰਾਂ ਲਈ ਿਰਵਤਆ ਜਾਣਾ 

ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਵਫਰ ਇੱਕ ਸੰਪਰਕ ਕਲੀਨਰ ਨਾਲ ਚੰਗੀ ਤਰਹਰਾਂ ਸਾਫ਼ ਕੀਤਾ 

ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਜੇਕਰ ਸਟਾਰਟਰ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਖੁੱਲਹਰਾ ਪਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ 

ਵਨਰਮਾਤਾ ਦੇ ਮੂਲ ਵਨਰਧਾਰਨ ਦੇ ਅਨੁਸਾਰ ਇਸਨੂੰ ਇੱਕ ਨਿੀਂ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਕੋਇਲ 

ਨਾਲ ਿਦਲੋ। 

ਵਚਹਰੇ ਦੇ ਸਥਾਨ ਦੇ ਵਪੱਤਲ ਦੇ ਸਟੱਡਾਂ ਦੇ ਵਿਰੁੱਧ ਿਾਂਹ ਦੇ ਚਲਣ ਯੋਗ ਸੰਪਰਕ ਦਾ 

ਸਹੀ ਦਿਾਅ ਉਪਲਿਧ ਹੈ। ਜੇਕਰ ਸਹੀ ਤਣਾਅ ਨਹੀਂ ਵਮਲਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਸਟਾਰਟਰ 

ਹੈਂਡਲ ਨੂੰ ਵਫਕਵਸੰਗ ਪੇਚ ਦੀ ਮਦਦ ਨਾਲ ਹੈਂਡਲ ਦੇ ਵਸਖਰ ‘ਤੇ ਇਕ ਜਾਂ ਦੋ ਫਲੈਟ 

ਿਾਸ਼ਰ ਜੋੜ ਕੇ ਕੱਸਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 2 ਵਿਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਜਦੋਂ ਸਟਾਰਟਰ ਦੇ ਹੈਂਡਲ ਨੂੰ ਚੱਲਦੀ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ ਵਲਜਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਹੈਂਡਲ ਦਾ 

ਆਰਮੇਚਰ ਨੋ-ਿੋਲਟ ਕੋਇਲ ਦੀ ਕੋਰ ਅਸੈਂਿਲੀ ਨੂੰ ਛੂਹਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਜੇ ਕੋਰ 

ਅਸੈਿਂਲੀ ਸਹੀ ਤਰਹਰਾਂ ਛੂਹ ਨਹੀਂ ਰਹੀ ਹੈ, ਤਾਂ ਕੋਰ/ਕੋਇਲ ਅਸੈਿਂਲੀ ਦੇ ਮਾਉਵਂਟੰਗ 

ਪੇਚਾਂ ਨੂੰ ਵਢੱਲਾ ਕਰੋ, ਕੋਰ ਨੂੰ ਇਕਸਾਰ ਕਰੋ ਅਤੇ ਪੇਚਾਂ ਨੂੰ ਕੱਸ ਵਦਓ। (ਵਚੱਤਰ 3)।

ਜੇਕਰ NVC ਊਰਜਾਿਾਨ ਨਹੀਂ ਹੈ ਤਾਂ NVC ਦੀ ਸਵਥਤੀ ਨੂੰ ਵਦਰਰਸ਼ਟੀਗਤ ਤੌਰ ‘ਤੇ 

ਚੈੱਕ ਕਰੋ। ਕੋਇਲ ਦੇ ਮੁੱਲ ਅਤੇ ਵਿਰੋਧ ਦੇ ਨਾਲ-ਨਾਲ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਮੁੱਲ ਨੂੰ ਮਾਪੋ 

ਅਤੇ ਇਹਨਾਂ ਰੀਵਡੰਗਾਂ ਦਾ ਨੋਟ ਿਣਾਓ।

ਓਵਰਲੋਡ ਰੀਲੇਅ ਦਾ ਰਿੱ-ਰਿਾਅ (ਭਚੱਤਰ 4) :ਸਟਾਰਟਰ ਫੇਸ ਪਲੇਟ ਦੇ ਖਿੱੇ 

ਪਾਸੇ ਹੈਂਡਲ ਦੇ ਨੇੜੇ ਇੱਕ ਚੁੰਿਕੀ ਓਿਰਲੋਡ ਰੀਲੇਅ ਪਰਰਦਾਨ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ; 

ਓਿਰਲੋਡ ਰੀਲੇਅ ਦੇ ਹੇਠਾਂ ਇੱਕ ਆਰਮੇਚਰ ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸਨੂੰ ਮੋਟਰ ਦੇ 

ਲੋਡ ਕਰੰਟ ਦੇ ਅਨੁਸਾਰ ਐਡਜਸਟ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਓਿਰਲੋਡ ਰੀਲੇਅ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰਨ ਲਈ ਮੋਟਰ ਨੂੰ ਲੋਡ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ 

ਹੈ ਅਤੇ ਓਿਰਲੋਡ ਰੀਲੇ ਦੇ ਵਟਰਰਵਪੰਗ ਨੂੰ ਦਵੇਖਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਜੇਕਰ 

ਓਿਰਲੋਡ ਰੀਲੇਅ ਘੱਟ ਕਰੰਟ ਜਾਂ ਉੱਚ ਮੌਜੂਦਾ ਮੁੱਲ ‘ਤੇ ਸਫ਼ਰ ਕਰਦਾ ਹੈ, ਜਦੋਂ 

ਮੌਜੂਦਾ ਮੁੱਲ ਨੂੰ ਸੈੱਟ ਕੀਤੇ ਗਏ ਮੁੱਲ ਦੇ ਮੁਕਾਿਲੇ ਮੌਜੂਦਾ ਸਕੇਲ ਨੂੰ ਰੀਕੈਲੀਿਰੇਟ 

ਕਰਨਾ ਪੈਂਦਾ ਹੈ।

ਨੋ-ਿੋਲਟ ਕੋਇਲ ‘ਤੇ ਦੇਖੇ ਜਾਣ ਿਾਲੇ ਰੌਲੇ-ਰੱਪੇ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ ਕੋਰ ਅਸੈਂਿਲੀ 

ਅਤੇ ਆਰਮੇਚਰ ਦੀਆਂ ਸਤਹਾਂ ਨੂੰ ਸਾਫ਼ ਕਰਨ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.2.111 & 114 - 119
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ਡੀਸੀ ਸੀਰੀਜ਼ ਮੋਟਰ ਦੀਆਂ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾਵਾਂ ਅਤੇ ਕਾਰਜ (Characteristics and applications of a DC series 
motor)

ਉਦੇਸ਼ :ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਤੁਸੀਂ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• ਇੱਕ ਲੜੀ ਮੋਟਰ ਦੀਆਂ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾਵਾਂ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ

 - ਟਾਰਕ ਬਨਾਮ ਲੋਡ

 - ਗਤੀ ਬਨਾਮ ਲੋਡ

 - ਸਪੀਡ ਬਨਾਮ ਟਾਰਕ

• ਇੱਕ DC ਸੀਰੀਜ਼ ਮੋਟਰ ਦੀ ਵਰਤੋਂ ਦੱਸੋ

• ਮੋਟਰ ਨੂੰ ਲੋਡ ਕਰਨ ਦਾ ਤਰੀਕਾ ਦੱਸੋ ਅਤੇ ਬਰਰੇਕ ਟੈਸਟ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ।.

ਡੀਸੀ ਸੀਰੀਜ਼ ਮੋਟਰਾ ਂ :ਇੱਕ DC ਸੀਰੀਜ਼ ਮੋਟਰ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਿਹੁਤ ਹੀ ਉੱਚ 

ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਟਾਰਕ ਹੈ। ਕੁਝ ਮੋਟਰਾਂ ਵਿੱਚ, ਇਹ ਪੂਰੇ ਲੋਡ ਟਾਰਕ ਤੋਂ ਪੰਜ ਗੁਣਾ ਿੱਧ 

ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ, DC ਸੀਰੀਜ਼ ਮੋਟਰ ਦੀ ਗਤੀ ਿੀ ਲੋਡ ਦੇ ਨਾਲ 

ਿਦਲਦੀ ਹੈ। (ਵਚੱਤਰ 1)

ਡੀਸੀ ਸੀਰੀਜ਼ ਮੋਟਰਾਂ ਦੀਆਂ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾਵਾਂ :ਇੱਕ DC ਮੋਟਰ ਵਿੱਚ ਟਾਰਕ `T’ 

ਪਰਰਿਾਹ `Ø’ ਅਤੇ ਆਰਮੇਚਰ ਕਰੰਟ `Ia’ ਦੇ ਅਨੁਪਾਤੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਗਤੀ ਪਰਰਿਾਹ ਦੇ 

ਉਲਟ ਅਨੁਪਾਤੀ ਹੈ। ਇਹਨਾਂ ਕਾਰਕਾਂ ਦੇ ਵਿਚਕਾਰ ਸਿੰਧ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਟਾਰਕ ਿਨਾਮ 

ਲੋਡ, ਸਪੀਡ ਿਨਾਮ ਲੋਡ ਅਤੇ ਟਾਰਕ ਿਨਾਮ ਸਪੀਡ ਇੱਕ ਗਰਰਾਫ ‘ਤੇ ਪਲਾਟ ਕੀਤੇ 

ਗਏ ਹਨ, ਅਤੇ ਮੋਟਰਾਂ ਦੇ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ ਿਕਰ ਿਜੋਂ ਜਾਣੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ। ਇਹਨਾਂ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ 

ਦਾ ਅਵਧਐਨ ਸਾਨੂੰ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਸਵਥਤੀਆਂ ਵਿੱਚ ਮੋਟਰਾਂ ਦੇ ਵਿਿਹਾਰ ਨੂੰ ਸਮਝਣ ਦੇ 

ਯੋਗ ਿਣਾਉਂਦਾ ਹੈ।

DC ਸੀਰੀਜ਼ ਮੋਟਰ ਦੀਆਂ ਟਾਰਕ ਲੋਡ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾਵਾਂ : ਵਚੱਤਰ 2 ਇੱਕ DC ਦੇ 

ਟਾਰਕ ਲੋਡ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਿਕਰ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ

ਲੜੀ ਮੋਟਰ. ਘੱਟ ਜਾਂ ਹਲਕੇ ਲੋਡ ‘ਤੇ, ਘੱਟ ਆਰਮੇਚਰ ਕਰੰਟ ਅਤੇ ਘੱਟ ਫੀਲਡ 

ਪਰਰਿਾਹ ਕਾਰਨ ਟਾਰਕ ਘੱਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਪਰ ਵਜਿੇਂ-ਵਜਿੇਂ ਲੋਡ ਿਧਦਾ ਹੈ, ਟਾਰਕ ਿੀ 

ਕਰਿ ਦੇ ਵਿੰਦੂ ‘P’ ਤੱਕ ਆਰਮੇਚਰ ਕਰੰਟ ਦੇ ਿਰਗ ਦੇ ਅਨੁਪਾਤ ਵਿੱਚ ਿਧਦਾ ਹੈ। 

ਇਸ ਨੂੰ ਆਰਮੇਚਰ ਕਰੰਟ ਅਤੇ ਫੀਲਡ ਫਲੈਕਸ ਦੇ ਅਨੁਪਾਤੀ ਫਾਰਮੂਲੇ T ਦੁਆਰਾ 

ਦਰਸਾਇਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। T a Ia Øse ਦੇ ਤੌਰ ਤੇ Øse Ise ਦੇ ਅਨੁਪਾਤੀ ਹੈ 

ਅਤੇ, ਅੱਗੇ, Ise ਆਰਮੇਚਰ ਕਰੰਟ ਦੇ ਅਨੁਪਾਤੀ ਹੈ। ਸਾਡੇ ਕੋਲ 

T a IaIse

T a IaIa 

T a  Ia2. 

ਇਸ ਵਿੰਦੂ ‘P’ ਤੋਂ ਪਰੇ ਕਰਿ ਇੱਕ ਵਸੱਧੀ ਰੇਖਾ ਿਣ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਅਤੇ ਇਹ ਦਰਸਾਉਂਦੀ 

ਹੈ ਵਕ ਟਾਰਕ ਆਰਮੇਚਰ ਕਰੰਟ ਦੇ ਅਨੁਪਾਤੀ ਹੈ ਤਾਂ ਹੀ ਫੀਲਡ ਕੋਰ ਸਵੰਤਰਰਪਤ 

ਹੁੰਦੇ ਹਨ। ਇਹ ਕਰਿ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ ਵਕ ਹਲਕੇ ਲੋਡਾਂ ‘ਤੇ ਟਾਰਕ ਘੱਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ 

ਭਾਰੀ ਲੋਡਾਂ ‘ਤੇ ਿਧਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ ਇੱਕ DC ਸੀਰੀਜ਼ ਮੋਟਰ ਦਾ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ 

ਕਰੰਟ ਪੂਰੇ ਲੋਡ ਕਰੰਟ ਤੋਂ ਲਗਭਗ 1.5 ਗੁਣਾ ਹੈ ਅਤੇ ਟੋਰਕ ਪੂਰੇ ਲੋਡ ਟਾਰਕ ਤੋਂ 

ਲਗਭਗ 2.25 ਗੁਣਾ (1.52) ਹੈ ਇਹ ਮੰਨਦੇ ਹੋਏ ਵਕ ਖੰਵਭਆਂ ਨੂੰ ਸਵੰਤਰਰਪਤ ਨਹੀਂ 

ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ।

ਸਪੀਡ ਬਨਾਮ ਲੋਡ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾਵਾਂ :ਵਚੱਤਰ 3 ਇੱਕ DC ਸੀਰੀਜ਼ ਮੋਟਰ ਦੀ ਸਪੀਡ 

ਲੋਡ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਿਕਰ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਕਰਿ ਤੋਂ ਇਹ ਸਪੱਸ਼ਟ ਹੈ ਵਕ ਜਦੋਂ ਲੋਡ ਛੋਟਾ 

ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਗਤੀ ਿੱਧ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਅਤੇ ਵਜਿਂੇ-ਵਜਿਂੇ ਲੋਡ ਿਧਦਾ ਹੈ, ਗਤੀ ਘਟਦੀ 

ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਕਰਿ ਘੱਟ ਲੋਡ ਕਰੰਟਾਂ ‘ਤੇ ‘Y’ ਧੁਰੇ ਦੇ 

ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਹੈ, ਇਹ ਅੰਦਾਜ਼ਾ ਲਗਾਇਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਵਕ ਗਤੀ ਇੱਕ ਖਤਰਨਾਕ 

ਮੁੱਲ ਪਰਰਾਪਤ ਕਰਦੀ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ, ਡੀਸੀ ਸੀਰੀਜ਼ ਮੋਟਰਾਂ ਨੂੰ ਘੱਟ ਹੀ ਲੋਡ ਕੀਤੇ 

ਵਿਨਾਂ ਿਰਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਿੈਲਟ ਡਰਾਈਿਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰਦੇ ਸਮੇਂ ਵਧਆਨ ਰੱਖਣਾ 

ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਵਜੱਥੇ ਿੈਲਟ ਟੁੱਟਣ ਜਾਂ ਵਖਸਕ ਜਾਣ ‘ਤੇ ਲੋਡ ‘ਿੰਦ’ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਇਸ 

ਤੋਂ ਿਚਣ ਲਈ, ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਲੋਡ ਨੂੰ ਵਸੱਧੇ ਜਾਂ ਗੀਅਰਾਂ ਰਾਹੀਂ ਡੀਸੀ ਸੀਰੀਜ਼ ਮੋਟਰ 

ਨਾਲ ਜਵੋੜਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਸਪੀਡ-ਟਾਰਕ ਭਵਸੇ਼ਸ਼ਤਾਵਾਂ :ਵਚੱਤਰ 4 ਇੱਕ DC ਮੋਟਰ ਦੀ ਸਪੀਡਟੋਰਕ 

ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਵਕ ਜਦੋਂ ਟਾਰਕ ਘੱਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ 

ਗਤੀ ਿੱਧ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਇਹ ਘੱਟ ਫੀਲਡ ਫਲਕਸ (N a 1/Ø) ਦੇ ਕਾਰਨ ਹੈ। ਵਜਿਂੇ 

ਵਕ ਟੋਰਕ ਿਧਦਾ ਹੈ ਮੋਟਰ ਵਜਆ਼ਦਾ ਕਰੰਟ ਵਖੱਚਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਸਪੀਡ ਨੂੰ ਘਟਾਉਣ ਦਾ 

ਕਾਰਨ ਿਣਦੀ ਹੈ। ਇਹ ਡੀਸੀ ਸੀਰੀਜ਼ ਫੀਲਡ ਵਿੱਚ ਿਧੇ ਹੋਏ ਲੋਡ ਕਰੰਟ ਦੁਆਰਾ 

ਿਧੇ ਹੋਏ ਫੀਲਡ ਫਲੈਕਸ ਦੇ ਕਾਰਨ ਹੈ।

ਡੀਸੀ ਸੀਰੀਜ਼ ਮੋਟਰ ਦੀ ਵਰਤੋ ਂ :ਡੀਸੀ ਸੀਰੀਜ਼ ਮੋਟਰ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਉਹਨਾਂ 

ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨਾਂ ਵਿੱਚ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਵਜੱਥੇ ਟਾਰਕ ਅਤੇ ਸਪੀਡ ਦੀਆਂ ਲੋੜਾਂ ਕਾਫ਼ੀ 
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ਿੱਖਰੀਆਂ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਨ, ਅਤੇ ਉਹਨਾਂ ਨੌਕਰੀਆਂ ਵਿੱਚ ਵਜਹਨਾਂ ਲਈ ਇੱਕ ਭਾਰੀ 

ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਟਾਰਕ ਅਤੇ ਉੱਚ ਪਰਰਿੇਗ ਦੀ ਦਰ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਟਰਰੈਕਸ਼ਨ, 

ਹੋਸਟ, ਕਰਰੇਨ ਅਤੇ ਭਾਰੀ ਵਨਰਮਾਣ ਟਰੱਕਾਂ ਵਿੱਚ।

ਡੀਸੀ ਸ਼ੰਟ ਮੋਟਰ ਦੀਆਂ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾਵਾਂ ਅਤੇ ਉਪਯੋਗ (Characteristics and applications of a DC shunt 
motor)

ਉਦੇਸ਼ :ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਤੁਸੀਂ ਯੋਗ ਹਿੋੋਗੇ

• ਇੱਕ DC ਸ਼ੰਟ ਮੋਟਰ ਦੀਆਂ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾਵਾਂ ਦਾ ਵਰਣਨ ਕਰੋ

 - ਸਪੀਡ ਬਨਾਮ ਲੋਡ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾਵਾਂ

 - ਟਾਰਕ ਬਨਾਮ ਲੋਡ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾਵਾਂ

 - ਟਾਰਕ ਬਨਾਮ ਸਪੀਡ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾਵਾਂ

• ਇੱਕ DC ਸ਼ੰਟ ਮੋਟਰ ਦੀਆਂ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨਾਂ ਬਾਰੇ ਦੱਸੋ।

ਸ਼ੰਟ ਮੋਟਰ(ਭਚੱਤਰ 1) : ਇੱਕ ਸ਼ੰਟ ਮੋਟਰ ਵਿੱਚ, ਫੀਲਡ ਆਰਮੇਚਰ ਅਤੇ ਸਪਲਾਈ 

ਵਿੱਚ ਵਸੱਧਾ ਜਵੁੜਆ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਫੀਲਡ ਕਰੰਟ, ਅਤੇ ਇਸਲਈ, ਫੀਲਡ ਫਲੈਕਸ 

ਸਵਥਰ ਹਨ। ਵਿਨਾਂ ਲੋਡ ਦੇ ਕੰਮ ਕਰਦੇ ਸਮੇਂ, ਟਾਰਕ ਦੀ ਲੋੜ ਛੋਟੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, 

ਵਕਉਂਵਕ ਇਹ ਵਸਰਫ ਹਿਾ ਅਤੇ ਰਗੜ ਦੇ ਨੁਕਸਾਨ ਨੂੰ ਦੂਰ ਕਰਨ ਲਈ ਲੋੜੀਂਦਾ 

ਹੈ। ਲਗਾਤਾਰ ਫੀਲਡ ਫਲੈਕਸ ਦੇ ਕਾਰਨ, ਆਰਮੇਚਰ ਇੱਕ ਿੈਕ emf ਵਿਕਵਸਤ 

ਕਰੇਗਾ ਜੋ ਵਸਰਫ ਲੋੜੀਂਦੇ ਟਾਰਕ ਨੂੰ ਵਿਕਸਤ ਕਰਨ ਲਈ ਲੋੜੀਂਦੇ ਮੁੱਲ ਤੱਕ 

ਮੌਜੂਦਾ ਨੂੰ ਸੀਵਮਤ ਕਰੇਗਾ।

ਡੀਸੀ ਸ਼ੰਟ ਮੋਟਰ ਦੀ ਸਪੀਡ ਲੋਡ ਭਵਸੇ਼ਸ਼ਤਾ :ਸ਼ੰਟ ਮੋਟਰਾਂ ਨੂੰ ਸਵਥਰ ਸਪੀਡ 

ਮੋਟਰਾਂ ਿਜੋਂ ਸ਼ਰਰੇਣੀਿੱਧ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ। ਦੂਜੇ ਸ਼ਿਦਾਂ ਵਿੱਚ, ਸ਼ੰਟ ਮੋਟਰ ਦੀ ਗਤੀ 

ਵਿੱਚ ਵਿਨਾਂ ਲੋਡ ਤੋਂ ਪੂਰੇ ਲੋਡ ਤੱਕ ਿਹੁਤ ਘੱਟ ਪਵਰਿਰਤਨ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਸਮੀਕਰਨ 

1 ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਲੋਡਾਂ ‘ਤੇ DC ਮੋਟਰ ਦੀ ਗਤੀ ਨੂੰ ਵਨਰਧਾਰਤ ਕਰਨ ਲਈ 

ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ।

ਵਕੱਥੇ

N  -  r.p.m. ਵਿੱਚ ਆਰਮੇਚਰ ਦੀ ਗਤੀ

V  -  ਲਾਗੂ ਕੀਤੀ ਿੋਲਟੇਜ

IA  -  ਇੱਕ ਖਾਸ ਲੋਡ ‘ਤੇ ਆਰਮੇਚਰ ਕਰੰਟ

ਰਾ  -  ਆਰਮੇਚਰ ਪਰਰਤੀਰੋਧ

Ø  -  ਪਰਰਤੀ ਖੰਭੇ ਦਾ ਪਰਰਿਾਹ

K1 -  ਖਾਸ ਮੋਟਰ ਲਈ ਇੱਕ ਸਵਥਰ ਮੁੱਲ

Eb  -  ਵਪਛਲਾ emf

ਇੱਕ ਸ਼ੰਟ ਮੋਟਰ ਵਿੱਚ, V,Ra,K1 ਅਤੇ Ø ਅਮਲੀ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਸਵਥਰ ਮੁੱਲ ਹੁੰਦੇ ਹਨ, 

ਅਤੇ ਆਰਮੇਚਰ ਕਰੰਟ ਇੱਕੋ ਇੱਕ ਿੇਰੀਏਿਲ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਵਿਨਾਂ ਲੋਡ ‘ਤੇ ‘IA’ ਦਾ ਮੁੱਲ 

ਛੋਟਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਵਜਸ ਨਾਲ ਅਵਧਕਤਮ ਗਤੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਪੂਰੇ ਲੋਡ ‘ਤੇ, Ia Ra ਆਮ 

ਤੌਰ ‘ਤੇ V ਦਾ ਲਗਭਗ 5 ਪਰਰਤੀਸ਼ਤ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਅਸਲ ਮੁੱਲ ਮੋਟਰ ਦੇ ਆਕਾਰ ਅਤੇ 

ਵਡਜ਼ਾਈਨ ‘ਤੇ ਵਨਰਭਰ ਕਰਦਾ ਹੈ। ਵਸੱਟੇ ਿਜੋਂ, ਪੂਰੇ ਲੋਡ ‘ਤੇ, ਗਤੀ ਨੋ-ਲੋਡ ਮੁੱਲ ਦਾ 

ਲਗਭਗ 95 ਪਰਰਤੀਸ਼ਤ ਹੈ।

ਹਾਲਾਂਵਕ ਿੈਕ emf ਨੂੰ ਘਟਾਉਣ ਲਈ ਸਪੀਡ ਥੋੜੀ ਘੱਟ ਜਾਿੇਗੀ ਵਜਿਂੇ ਵਕ 

ਆਰਮੇਚਰ ਵਿਨਾਂ ਲੋਡ ਤੋਂ ਪੂਰੇ ਲੋਡ ਤੱਕ ਿਧੇ ਹੋਏ ਟਾਰਕ ਨੂੰ ਵਿਕਸਤ ਕਰਨ ਲਈ 

ਿਧੇਰੇ ਕਰੰਟ ਵਖੱਚ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਵਚੱਤਰ 2 ਇੱਕ DC ਸ਼ੰਟ ਮੋਟਰ ਦੀ ਸਪੀਡ-ਲੋਡ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਕਰਿ 

ਤੋਂ ਇਹ ਦਵੇਖਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਕ ਜਦੋਂ ਮੋਟਰ ਪੂਰਾ ਲੋਡ ਪਰਰਦਾਨ ਕਰਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਸਪੀਡ 

ਇਸ ਦੀ ਨੋ-ਲੋਡ ਸਪੀਡ OA ਤੋਂ OB ਤੱਕ ਥੋੜਹਰੀ ਘੱਟ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਇਹ ਆਰਮੇਚਰ 

ਵਿੱਚ ਿਧੀ ਹੋਈ ਆਈਏ ਰਾ ਡਰਾਪ ਦੇ ਕਾਰਨ ਹੈ। ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਿੰੂਦ ਛੋਟੀ ਹੈ, ਡੀਸੀ ਸ਼ੰਟ 

ਮੋਟਰ ਨੂੰ ਵਿਹਾਰਕ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਸਵਥਰ ਸਪੀਡ ਮੋਟਰ ਮੰਵਨਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਟਾਰਕ ਬਨਾਮ ਡੀਸੀ ਸ਼ੰਟ ਮੋਟਰ ਦੀਆਂ ਲੋਡ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾਵਾਂ :ਮੋਟਰ ਟਾਰਕ 

ਫੀਲਡ ਫਲੈਕਸ ਅਤੇ ਆਰਮੇਚਰ ਕਰੰਟ ਦੇ ਗੁਣਨਫਲ ਦੇ ਅਨੁਪਾਤੀ ਹੈ। ਵਜਿਂੇ 

ਵਕ ਫੀਲਡ ਫਲੈਕਸ ਸਵਥਰ ਹੈ, ਟੋਰਕ ਿਦਲਦਾ ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ ਲੋਡ ਕਰੰਟ ਿਦਲਦਾ 
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ਹੈ। ਵਚੱਤਰ 3 ਇੱਕ DC ਸ਼ੰਟ ਮੋਟਰ ਦਾ ਟਾਰਕ ਿਨਾਮ ਲੋਡ ਕਰਿ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ। 

ਇਸ ਤੋਂ ਇਹ ਸਪੱਸ਼ਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਵਕ ਟਾਰਕ ਲੋਡ ਜਾਂ ਆਰਮੇਚਰ ਕਰੰਟ Ia ਦੇ ਵਸੱਧੇ 

ਅਨੁਪਾਤਕ ਹੈ। 

ਸ਼ੰਟ ਮੋਟਰ ਦਾ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਟਾਰਕ ਪੂਰੇ ਲੋਡ ਟਾਰਕ ਤੋਂ ਲਗਭਗ 1.5 ਗੁਣਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ 

ਜੋ ਇਹ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਵਕ ਸ਼ੰਟ ਮੋਟਰ ਵਿੱਚ ਸੀਰੀਜ਼ ਮੋਟਰ ਵਜੰਨਾ ਉੱਚਾ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ 

ਟਾਰਕ ਨਹੀਂ ਹੈ, ਪਰ ਇਸ ਵਿੱਚ ਿਹੁਤ ਿਧੀਆ ਸਪੀਡ ਰੈਗੂਲੇਸ਼ਨ ਹੈ।

ਟਾਰਕ ਬਨਾਮ ਸਪੀਡ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾਵਾਂ :ਵਚੱਤਰ 4 ਇੱਕ DC ਸ਼ੰਟ ਮੋਟਰ ਦੀ ਟਾਰਕ 

ਸਪੀਡ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਕਰਿ ਤੋਂ ਇਹ ਦੇਵਖਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਕ ਟਾਰਕ 

ਵਿੱਚ ਿਾਧੇ ਦਾ ਸਪੀਡ ‘ਤੇ ਮਾਮੂਲੀ ਪਰਰਭਾਿ ਪੈਂਦਾ ਹੈ। ਟਾਰਕ ਿਧਣ ਨਾਲ ਸਪੀਡ 

ਥੋੜੀ ਘੱਟ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਡੀਸੀ ਸ਼ੰਟ ਮੋਟਰ ਦੀ ਵਰਤੋ ਂ :ਇੱਕ DC ਸ਼ੰਟ ਮੋਟਰ ਵਨਰੰਤਰ ਸਪੀਡ ਡਰਾਈਿਾਂ 

ਲਈ ਸਭ ਤੋਂ ਅਨੁਕੂਲ ਹੈ। ਕੁਝ ਖਾਸ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨਾਂ ਹਨ ਮਸ਼ੀਨ ਟੂਲ, ਲੱਕੜ 

ਦੇ ਪਲਾਨਰ, ਸਰਕੂਲਰ ਆਰੇ, ਗਰਰਾਈਂਡਰ, ਪਵੋਲਸ਼ਰ, ਵਪਰਰੰਵਟੰਗ ਪਰਰਵਕਵਰਆਿਾਂ, 

ਿਲੋਅਰ ਅਤੇ ਮੋਟਰ ਜਨਰੇਟਰ ਸੈੱਟ। 

ਸ਼ੰਟ ਮੋਟਰ ਨਾਲ ਕੰਮ ਕਰਦੇ ਸਮੇਂ, ਜਦੋਂ ਇਹ ਚਾਲੂ ਹੋਵੇ ਤਾਂ ਫੀਲਡ 

ਸਰਕਟ ਨੂੰ ਕਦੇ ਨਾ ਿੋਲਹਰੋ। ਜੇਕਰ ਅਭਜਹਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਭਕਉਂਭਕ 

ਪਰਰਵਾਹ ਭਸਰਫ ਬਚੇ ਹੋਏ ਿੇਤਰ ਦੇ ਕਾਰਨ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਮੋਟਰ ਦੀ ਗਤੀ 

ਇੱਕ ਿਤਰਨਾਕ ਤੀਬਰਤਾ ਤੱਕ ਵਿ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਹਲਕੇ ਲੋਡ ‘ਤੇ ਇਹ 

ਗਤੀ ਿਤਰਨਾਕ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਉੱਚੀ ਹੋ ਸਕਦੀ ਹੈ, ਅਤੇ ਆਰਮੇਚਰ ਉੱਡ 

ਸਕਦਾ ਹੈ। 

ਡੀਸੀ ਕੰਪਾਊਂਡ ਮੋਟਰ - ਲੋਡ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾਵਾਂ (DC compound motor - load characteristics)

ਉਦੇਸ਼:ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਤੁਸੀਂ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• ਡੀਸੀ ਮੋਟਰਾਂ ਦੀਆਂ ਭਕਸਮਾਂ, ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨਾਂ ਬਾਰੇ ਦੱਸੋ

• ਇੱਕ DC ਕੰਪਾਊਂਡ ਮੋਟਰ ਦੀ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਦੱਸੋ

• ਇੱਕ ਭਡਫਰੈਂਸ਼ੀਅਲ ਕੰਪਾਊਂਡ ਮੋਟਰ ਸ਼ੁਰੂ ਕਰਦੇ ਸਮੇਂ ਭਿਆਨ ਭਵੱਚ ਰੱਿੀਆਂ ਜਾਣ ਵਾਲੀਆਂ ਸਾਵਿਾਨੀਆਂ ਦੱਸੋ।

ਸੰਚਤ ਭਮਸ਼ਭਰਤ ਮੋਟਰ :ਜਦੋਂ DC ਕੰਪਾਊਂਡ ਮੋਟਰ ਦੀ ਸੀਰੀਜ਼ ਫੀਲਡ ਨੂੰ ਇਸ 

ਤਰੀਕੇ ਨਾਲ ਜਵੋੜਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਕ ਇਸਦਾ ਪਰਰਿਾਹ ਸ਼ੰਟ ਫੀਲਡ ਦੁਆਰਾ ਪੈਦਾ 

ਕੀਤੇ ਪਰਰਿਾਹ ਦੀ ਸਹਾਇਤਾ ਕਰਦਾ ਹੈ, ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 1 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ 

ਹੈ, ਤਾਂ ਇਸਨੂੰ ਇੱਕ ਸੰਚਤ ਵਮਸ਼ਵਰਤ ਮੋਟਰ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਸ਼ੰਟ ਫੀਲਡ ਕਨੈਕਸ਼ਨ ‘ਤੇ ਵਨਰਭਰ ਕਰਦੇ ਹੋਏ, ਇਸ ਨੂੰ ਅੱਗੇ ਲਿੰੇ ਸ਼ੰਟ, (ਵਚੱਤਰ1) 

ਛੋਟਾ ਸ਼ੰਟ (ਵਚੱਤਰ 2) ਸੰਚਤ ਵਮਸ਼ਰਣ ਮੋਟਰ ਦੇ ਰੂਪ ਵਿੱਚ ਿੰਵਡਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਸਪੀਡ-ਲੋਡ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾ :ਵਚੱਤਰ 3 ਸੰਚਤ ਵਮਸ਼ਵਰਤ ਮੋਟਰ ਦੀ ਸਪੀਡ-ਲੋਡ 

ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਤੁਲਨਾ ਲਈ ਲੜੀ ਅਤੇ ਸ਼ੰਟ ਮੋਟਰਾਂ ਦੀ ਿੀ। 

ਇਸ ਮੋਟਰ ਦੀ ਸਪੀਡ ਸ਼ੰਟ ਮੋਟਰ ਤੋਂ ਵਜ਼ਆਦਾ ਵਡੱਗਦੀ ਹੈ ਪਰ ਸੀਰੀਜ਼ ਮੋਟਰ ਤੋਂ 

ਘੱਟ ਵਡੱਗਦੀ ਹੈ। ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਸਪੀਡ ਲੋਡ ਕਰਿ Y-ਧੁਰੇ ਤੋਂ ਸ਼ੁਰੂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਇੱਕ DC 

ਸੀਰੀਜ਼ ਮੋਟਰ ਦੇ ਉਲਟ, ਸੰਚਤ ਵਮਸ਼ਵਰਤ ਮੋਟਰ ਇੱਕ ਵਨਰਧਾਰਤ ਗਤੀ ‘ਤੇ ਨੋ-

ਲੋਡ ‘ਤੇ ਿੀ ਚੱਲ ਸਕਦੀ ਹੈ।

ਲੋਡ ‘ਤੇ ਸਪੀਡ ਵਿੱਚ ਿਧੀ ਹੋਈ ਵਗਰਾਿਟ ਆਰਮੇਚਰ ਅਤੇ ਸੀਰੀਜ਼ ਫੀਲਡ 

ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਦੇ ਕਾਰਨ ਿੋਲਟੇਜ ਦੀ ਸੰਯੁਕਤ ਿੂੰਦ ਕਾਰਨ ਹੈ।

ਟੋਰਕ-ਲੋਡ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾ :ਵਚੱਤਰ 4 ਸੰਚਤ ਵਮਸਵ਼ਰਤ ਮੋਟਰ ਦੀ ਟਾਰਕਲੋਡ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ 

ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਤੁਲਨਾ ਲਈ ਲੜੀ ਅਤੇ ਸ਼ੰਟ ਮੋਟਰਾਂ ਦੀ ਿੀ। ਪੂਰੇ ਲੋਡ 

ਤੱਕ,ਇੱਕ ਸੰਚਤ ਵਮਸ਼ਰਣ ਮੋਟਰ ਵਿੱਚ ਵਿਕਸਤ ਟੋਰਕ ਸ਼ੰਟ ਮੋਟਰ ਨਾਲੋਂ ਘੱਟ ਹੈ 

ਪਰ ਸੀਰੀਜ਼ ਮੋਟਰ ਨਾਲੋਂ ਿੱਧ ਹੈ।

ਹਾਲਾਂਵਕ, ਚਾਲੂ ਹੋਣ ਦੇ ਸਮੇਂ, ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਕਰੰਟ ਪੂਰੇ ਲੋਡ ਕਰੰਟ ਤੋਂ ਲਗਭਗ 1.5 

ਗੁਣਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਇਸਲਈ, ਸੰਚਤ ਵਮਸ਼ਵਰਤ ਮੋਟਰ ਇੱਕ ਉੱਚ ਟਾਰਕ ਪੈਦਾ 

ਕਰਦੀ ਹੈ, ਜੋ ਵਕ ਚਾਲੂ ਹੋਣ ਦੇ ਦੌਰਾਨ ਸ਼ੰਟ ਮੋਟਰ ਨਾਲੋਂ ਵਿਹਤਰ ਹੈ।

ਟੋਰਕ-ਸਪੀਡ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾ :ਵਚੱਤਰ 5 ਸੰਚਤ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਵਮਸ਼ਰਤ ਮੋਟਰ ਦੀ ਟਾਰਕਸਪੀਡ 

ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਮੋਟਰ ਦਾ ਕੁੱਲ ਿਹਾਅ ਲੋਡ ਦੇ ਨਾਲ ਿਧਦਾ 

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.2.111 & 114 - 119

© N
IM

I 

NOT T
O B

E R
EPUBLI

SHED



32

ਹੈ, ਗਤੀ ਘੱਟ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਪਰ ਟਾਰਕ ਿਧਦਾ ਹੈ। ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਆਉਟਪੁੱਟ ਪਾਿਰ ਸਪੀਡ 

ਅਤੇ ਟਾਰਕ ਦੇ ਉਤਪਾਦ ਦੇ ਅਨੁਪਾਤੀ ਹੈ, ਸੰਚਤ ਵਮਸ਼ਰਤ ਮੋਟਰ ਅਚਾਨਕ ਲੋਡ ਦੇ 

ਰੂਪ ਵਿੱਚ ਰਵੋਲੰਗ ਵਮੱਲਾਂ ਿਾਂਗ ਓਿਰਲੋਡ ਨਹੀਂ ਹੋਿੇਗੀ।

ਸੰਚਤ ਭਮਸ਼ਭਰਤ ਮੋਟਰਾਂ ਦੀ ਵਰਤੋਂ :ਵਮਸ਼ਵਰਤ ਮੋਟਰਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਨੂੰ 

ਚਲਾਉਣ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਵਜਨਹਰਾਂ ਨੂੰ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਲੋਡਾਂ ਦੇ ਅਧੀਨ ਮੁਕਾਿਲਤਨ 

ਸਵਥਰ ਗਤੀ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਉਹ ਅਕਸਰ ਉਹਨਾਂ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ‘ਤੇ ਿਰਤੇ ਜਾਂਦੇ 

ਹਨ ਵਜਨਹਰਾਂ ਨੂੰ ਅਚਾਨਕ ਭਾਰੀ ਲੋਡ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਪਰਰੈਸ, ਸ਼ੀਅਰਜ਼, 

ਕੰਪਰਰੈਸਰ, ਵਰਸੀਪਰਰੋਕਵੇਟੰਗ ਟੂਲ, ਸਟੀਲ ਰੋਵਲੰਗ ਮਸ਼ੀਨਰੀ ਅਤੇ ਐਲੀਿੇਟਰ।

ਜਦੋਂ ਮੋਟਰ ਭਜ਼ਆਦਾ ਲੋਡ ‘ਤੇ ਚੱਲ ਰਹੀ ਹੋਵੇ ਤਾਂ ਕੰਪਾਊਂਡ ਮੋਟਰ ਦੇ 

ਸ਼ੰਟ ਫੀਲਡ ਨੂੰ ਕਦੇ ਵੀ ਨਾ ਿੋਲਹਰੋ। 

ਭਵਭਿੰਨ ਭਮਸ਼ਰਣ ਮੋਟਰ :ਜਦੋਂ DC ਕੰਪਾਊਂਡ ਮੋਟਰ ਦੀ ਸੀਰੀਜ਼ ਫੀਲਡ ਨੂੰ ਇਸ 

ਤਰੀਕੇ ਨਾਲ ਜਵੋੜਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਕ ਇਸਦਾ ਪਰਰਿਾਹ ਸ਼ੰਟ ਫੀਲਡ ਦੁਆਰਾ ਉਤਪੰਨ 

ਫਲਕਸ (ਿਕਸ) ਦਾ ਵਿਰੋਧ ਕਰਦਾ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 6 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ 

ਹੈ, ਇਸਨੂੰ ਇੱਕ ਵਡਫਰੈਂਸ਼ੀਅਲ ਕੰਪਾਊਂਡ ਮੋਟਰ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। 

ਸ਼ੰਟ ਫੀਲਡ ਕਨੈਕਸ਼ਨ ਦੇ ਆਧਾਰ ‘ਤੇ, ਕੰਪਾਊਂਡ ਮੋਟਰ ਨੂੰ ਅੱਗੇ ਲਿੇੰ ਸ਼ੰਟ  

(ਵਚੱਤਰ 6) ਅਤੇ ਸ਼ਾਰਟ ਸ਼ੰਟ (ਵਚੱਤਰ 7) ਵਡਫਰੈਂਸ਼ੀਅਲ ਕੰਪਾਊਂਡ ਮੋਟਰ ਿਜੋਂ 

ਿੰਵਡਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। 

ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਲੜੀਿਾਰ ਫੀਲਡ ਪਰਰਿਾਹ ਸ਼ੰਟ ਫੀਲਡ ਪਰਰਿਾਹ ਦੇ ਉਲਟ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ 

ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਸ਼ੁਰੂ ਕਰਨ ਿੇਲੇ ਕੁਝ ਅੰਦਰੂਨੀ ਸਮੱਵਸਆ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਸ਼ੁਰੂ ਕਰਨ ਦੇ ਸਮੇਂ, 

ਸ਼ੰਟ ਫੀਲਡ ਨੂੰ ਿਣਾਉਣ ਵਿੱਚ ਕੁਝ ਸਮਾਂ ਲੱਗਦਾ ਹੈ, ਜਦੋਂ ਵਕ ਕਰੰਟ ਦੀ ਇੱਕ ਭਾਰੀ 

ਭੀੜ ਸੀਰੀਜ ਫੀਲਡ ਅਤੇ ਆਰਮੇਚਰ ਦੁਆਰਾ ਹੋਿੇਗੀ। ਮੋਟਰ, ਇਸ ਲਈ, ਗਲਤ 

ਤਰੀਕੇ ਨਾਲ ਸ਼ੁਰੂ ਕਰਨ ਲਈ ਹੁੰਦੇ ਹਨ. ਜਦੋਂ ਸ਼ੰਟ ਫੀਲਡ ਪੂਰੀ ਤਰਹਰਾਂ ਸਥਾਵਪਤ 

ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਕੁੱਲ ਿਹਾਅ, ਜੋ ਵਕ ਲੜੀ ਅਤੇ ਸ਼ੰਟ ਫੀਲਡ ਪਰਰਿਾਹਾਂ ਦਾ ਅੰਤਰ ਹੈ, 

ਇੰਨਾ ਛੋਟਾ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ ਵਕ ਮੋਟਰ ਮੋਟਰ ਨੂੰ ਚਲਾਉਣ ਲਈ ਲੋੜੀਂਦਾ ਟਾਰਕ ਪੈਦਾ 

ਨਾ ਕਰ ਸਕੇ। ਇਸ ਲਈ ਲੜੀ ਨੂੰ ਸ਼ਾਰਟ-ਸਰਕਟ ਕਰਨ ਦੀ ਸਲਾਹ ਵਦੱਤੀ ਜਾਂਦੀ 

ਹੈਸਟਾਰਟ ਹੋਣ ਦੇ ਸਮੇਂ ਵਡਫਰੈਂਸ਼ੀਅਲ ਕੰਪਾਊਂਡ ਮੋਟਰ ਦਾ ਫੀਲਡ, ਅਤੇ ਵਫਰ ਜਦੋਂ 

ਮੋਟਰ ਚੱਲ ਰਹੀ ਹਿੇੋ ਤਾਂ ਸੀਰੀਜ਼ ਫੀਲਡ ਨੂੰ ਸਰਕਟ ਵਿੱਚ ਪਾਓ।

ਇੱਕ ਭਵਭਿੰਨ ਭਮਸ਼ਰਣ ਮੋਟਰ ਦੀਆਂ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾਵਾਂ :ਵਡਫਰੈਂਸ਼ੀਅਲ ਕੰਪਾਊਂਡ 

ਮੋਟਰ ਦੀ ਸਪੀਡ-ਲੋਡ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ, ਵਚੱਤਰ 8 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਈ ਗਈ ਹੈ, ਇਹ ਦਰਸਾਉਂਦੀ 

ਹੈ ਵਕ ਲੋਡ ਵਿੱਚ ਿਾਧੇ ਦੇ ਨਾਲ ਮੋਟਰ ਦੀ ਗਤੀ ਇਸ ਤੱਥ ਦੇ ਕਾਰਨ ਿਧਦੀ ਹੈ ਵਕ 

ਿਧੇ ਹੋਏ ਲੋਡ ‘ਤੇ ਕੁੱਲ ਪਰਰਿਾਹ ਘਟਦਾ ਹੈ।

ਵਚੱਤਰ 9 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ DC ਵਡਫਰੈਂਸ਼ੀਅਲ ਕੰਪਾਊਂਡ ਮੋਟਰ ਦੀ ਟਾਰਕ-

ਲੋਡ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ, ਇਹ ਦਰਸਾਉਂਦੀ ਹੈ ਵਕ ਿਧੇ ਹੋਏ ਲੋਡ ਨਾਲ ਟਾਰਕ ਿਧਦਾ ਹੈ।
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ਵਚੱਤਰ 10 ਟਾਰਕ-ਸਪੀਡ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਜੋ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਵਕ 

ਮਸ਼ੀਨ ਵਿੱਚ ਗਤੀ ਅਤੇ ਟਾਰਕ ਦੋਿਂੇ ਿਧਦੇ ਹਨ, ਨਤੀਜੇ ਿਜੋਂ ਮਸ਼ੀਨ ਦੀ ਸ਼ੁਰੂਆਤ 

ਵਿੱਚ ਓਿਰਲਵੋਡੰਗ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਅਤੇ ਇਸ ਤਰਹਰਾਂ, ਇੱਕ ਅਸਵਥਰ ਅਿਸਥਾ ਵਿੱਚ 

ਪਹੁੰਚ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਡੀਸੀ ਭਡਫਰੈਂਸ਼ੀਅਲ ਕੰਪਾਊਂਡ ਮੋਟਰ ਦੀ ਵਰਤੋ ਂ :ਓਿਰਲੋਡਾਂ ‘ਤੇ ਇਸ ਦੇ 

ਅਸਵਥਰ ਵਿਿਹਾਰ ਦੇ ਕਾਰਨ ਇਹ ਮੋਟਰ ਆਮ ਿਰਤੋਂ ਵਿੱਚ ਨਹੀਂ ਹੈ। ਇਹ ਮੋਟਰ 

ਿਰਤਣ ਲਈ ਖ਼ਤਰਨਾਕ ਹੈ ਜਦੋਂ ਤੱਕ ਵਕ ਲੋਡ ਦੇ ਆਮ ਪੂਰੇ ਲੋਡ ਮੁੱਲ ਤੋਂ ਿੱਧ ਹੋਣ 

ਦੀ ਕੋਈ ਸੰਭਾਿਨਾ ਨਾ ਹਿੇੋ ਵਕਉਂਵਕ ਇਹ ਪੂਰੀ ਲੋਡ ਸੀਮਾ ਦੇ ਅੰਦਰ ਕੰਮ ਕਰਨ 

ਲਈ ਵਤਆਰ ਕੀਤੀ ਗਈ ਹੈ

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.2.111 & 114 - 119
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ਪਾਵਰ (Power)  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.2.120
ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ  (Electrician) -  ਡੀਸੀ ਮੋਟਰ

ਇੱਕ DC ਮੋਟਰ ਅਤੇ ਉਹਨਾਂ ਦੀਆਂ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨਾਂ ਦੇ ਸਪੀਡ ਭਨਯੰਤਰਣ ਦੇ ਤਰੀਕੇ (Speed control methods of 
a DC motor and their applications)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• ਇੱਕ DC ਮੋਟਰ ਦੀ ਗਤੀ ਨੂੰ ਕੰਟਰੋਲ ਕਰਨ ਦੇ ਭਸਿਾਂਤ ਅਤੇ ਤਰੀਭਕਆਂ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ।

ਡੀਸੀ ਮੋਟਰਾਂ ਭਵੱਚ ਸਪੀਡ ਕੰਟਰੋਲ ਦਾ ਭਸਿਾਂਤ :ਕੁਝ ਉਦਯੋਵਗਕ ਕਾਰਜਾਂ 

ਵਿੱਚ, ਗਤੀ ਦਾ ਪਵਰਿਰਤਨ ਇੱਕ ਲੋੜ ਹੈ। ਡੀਸੀ ਮੋਟਰਾਂ ਵਿੱਚ ਸਪੀਡ ਨੂੰ ਵਕਸੇ 

ਿੀ ਵਨਰਧਾਰਤ ਮੁੱਲ ਵਿੱਚ ਆਸਾਨੀ ਨਾਲ ਿਦਵਲਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਕੁਝ 

ਉਦਯੋਗਾਂ ਲਈ AC ਮੋਟਰਾਂ ਦੀ ਿਜਾਏ ਡਰਾਈਿ ਲਈ DC ਮੋਟਰਾਂ ਨੂੰ ਤਰਜੀਹ 

ਦੇਣ ਦਾ ਮੁੱਖ ਕਾਰਨ ਹੈ। ਇੱਕ DC ਮੋਟਰ ਦੀ ਗਤੀ ਿੱਖੋ-ਿੱਖਰੀ ਹੋ ਸਕਦੀ ਹੈ, ਹੇਠਾਂ 

ਵਦੱਤੇ ਸਧਾਰਨ ਸਿੰਧਾਂ ਦੇ ਆਧਾਰ ‘ਤੇ।

ਇਹ ਜਾਵਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਕ ਲਾਗੂ ਕੀਤੀ ਿੋਲਟੇਜ = ਿੈਕ e m f + ਆਰਮੇਚਰ 

ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਿੋਲਟੇਜ ਡਰਾਪ

ਉਪਰੋਕਤ ਸਮੀਕਰਨ ਤੋਂ, ਇਹ ਸਪੱਸ਼ਟ ਹੈ ਵਕ ਇੱਕ DC ਮੋਟਰ ਦੀ ਗਤੀ ਵਸੱਧੇ ਤੌਰ 

‘ਤੇ ਵਪਛਲੇ emf Eb ਦੇ ਅਨੁਪਾਤੀ ਹੈ, ਅਤੇ ਪਰਰਿਾਹ (Ø) ਦੇ ਉਲਟ ਅਨੁਪਾਤੀ ਹੈ। 

ਇਸ ਤਰਹਰਾਂ DC ਮੋਟਰ ਦੀ ਗਤੀ ਨੂੰ ਿੈਕ emf Eb ਜਾਂ flux Ø ਜਾਂ ਦੋਿਾਂ ਨੂੰ ਿਦਲ 

ਕੇ ਿਦਵਲਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਿਾਸਤਿ ਵਿੱਚ, ਜੇ ਆਰਮੇਚਰ ਵਿੱਚ ਿੈਕ emf ਨੂੰ 

ਘਟਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਗਤੀ ਘੱਟ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਅਤੇ ਜੇਕਰ ਿਹਾਅ ਘੱਟ ਜਾਂਦਾ ਹੈ 

ਤਾਂ ਗਤੀ ਿੱਧ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਉਪਰੋਕਤ ਵਸਧਾਂਤ ਦੇ ਅਧਾਰ ਤੇ ਡੀਸੀ ਮੋਟਰਾਂ ਦੀ ਗਤੀ ਨੂੰ 

ਵਨਯੰਤਵਰਤ ਕਰਨ ਦੇ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਸਭ ਤੋਂ ਆਮ ਤਰੀਕੇ ਹਨ।

ਡੀਸੀ ਸ਼ੰਟ ਮੋਟਰਾਂ ਅਤੇ ਕੰਪਾਊਂਡ ਮੋਟਰਾਂ ਭਵੱਚ ਸਪੀਡ ਕੰਟਰੋਲ ਦੇ ਤਰੀਕੇ

ਆਰਮੇਚਰ ਕੰਟਰੋਲ ਭਵਿੀ :ਇਹ ਵਿਧੀ ਇਸ ਵਸਧਾਂਤ ‘ਤੇ ਕੰਮ ਕਰਦੀ ਹੈ ਵਕ DC 

ਮੋਟਰ ਦੀ ਗਤੀ ਵਪਛਲੇ ਈਐਮਐਫ ਨੂੰ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਕਰਕੇ ਿਦਲੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ। 

ਿੈਕ emf = V – IaRa ਦੇ ਰੂਪ ਵਿੱਚ, ਆਰਮੇਚਰ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਨੂੰ ਿੱਖਰਾ ਕਰਕੇ 

ਅਸੀਂ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਗਤੀ ਪਰਰਾਪਤ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹਾਂ। ਇੱਕ ਿੇਰੀਏਿਲ ਰੇਵਸਸਟੈਂਸ ਵਜਸਨੂੰ 

ਕੰਟਰੋਲਰ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਆਰਮੇਚਰ ਨਾਲ ਲੜੀ ਵਿੱਚ ਜੁਵੜਆ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ 

ਵਚੱਤਰ 1 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਆਰਮੇਚਰ ਕਰੰਟ ਨੂੰ ਲਿੰੇ ਸਮੇਂ ਲਈ ਰੱਖਣ 

ਲਈ ਕੰਟਰੋਲਰ ਨੂੰ ਚੁਵਣਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

ਮੋਟਰ ਦੀ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਅਤੇ ਅੰਤਮ ਸਪੀਡ ਨੂੰ N1 ਅਤੇ N2 ਮੰਨੋ, ਅਤੇ ਵਪਛਲਾ emf 

ਕਰਰਮਿਾਰ Eb1 ਅਤੇ Eb2 ਹਿੋੇ,

ਆਰਮੇਚਰ ਸਰਕਟ ਵਿੱਚ ਕੰਟਰੋਲਰ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਮੁੱਲ ਨੂੰ ਿਦਲ ਕੇ, ਿੈਕ emf ਨੂੰ 

Eb1 ਤੋਂ Eb2 ਤੱਕ ਿਦਵਲਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ, ਇਸ ਤਰਹਰਾਂ, ਗਤੀ ਨੂੰ N1 ਤੋਂ N2 ਤੱਕ 

ਿਦਵਲਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਲਾਿ

ਇਹ ਵਿਧੀ ਵਨਰੰਤਰ ਲੋਡ ਡਰਾਈਿਾਂ ਲਈ ਢੁਕਿੀਂ ਹੈ ਵਜੱਥੇ ਘੱਟ ਸਪੀਡ ਤੋਂ ਆਮ 

ਸਪੀਡ ਤੱਕ ਸਪੀਡ ਵਭੰਨਤਾਿਾਂ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

ਆਰਮੇਚਰ ਕੰਟਰੋਲ ਭਵਿੀ ਦੀ ਵਰਤੋਂ :ਵਪਰਰੰਵਟੰਗ ਮਸ਼ੀਨਾਂ, ਕਰਰੇਨਾਂ ਅਤੇ ਲਵਹਰਾਂ 

ਵਿੱਚ ਿਰਤੀਆਂ ਜਾਣ ਿਾਲੀਆਂ ਡੀਸੀ ਸ਼ੰਟ ਅਤੇ ਕੰਪਾਊਂਡ ਮੋਟਰਾਂ ਲਈ ਢੁਕਿਾਂ ਵਜੱਥੇ 

ਘੱਟ ਗਤੀ ਦੀ ਕਾਰਿਾਈ ਦੀ ਵਮਆਦ ਘੱਟੋ-ਘੱਟ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

ਸ਼ੰਟ ਫੀਲਡ ਕੰਟਰੋਲ ਭਵਿੀ :ਇਹ ਵਿਧੀ ਇਸ ਵਸਧਾਂਤ ‘ਤੇ ਕੰਮ ਕਰਦੀ ਹੈ ਵਕ ਡੀਸੀ 

ਮੋਟਰ ਦੀ ਗਤੀ ਨੂੰ ਫੀਲਡ ਫਲੈਕਸ ਨੂੰ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਕਰਕੇ ਿਦਵਲਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। 

ਇਸਦੇ ਲਈ, ਇੱਕ ਪਵਰਿਰਤਨਸ਼ੀਲ ਪਰਰਤੀਰੋਧ (ਵਰਓਸਟੈਟ) ਸ਼ੰਟ ਵਿਵੰਡੰਗ ਨਾਲ 

ਲੜੀ ਵਿੱਚ ਜਵੁੜਆ ਹੋਇਆ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 2 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਜਦੋਂ ਫੀਲਡ ਸਰਕਟ ਵਿੱਚ ਵਿਰੋਧ ਿਧਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਫੀਲਡ ਕਰੰਟ ਅਤੇ 

ਿਹਾਅ ਘੱਟ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਪਰਰਿਾਹ ਦੀ ਕਮੀ ਦੇ ਕਾਰਨ, ਗਤੀ ਿਧ ਜਾਂਦੀ ਹੈ.
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ਲਾਿ

•  ਿੱਧ ਸਪੀਡ ਭਾਿ ਸਾਧਾਰਨ ਗਤੀ ਤੋਂ ਉੱਪਰ ਹੀ ਪਰਰਾਪਤ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ ਜੋ 

ਵਿਨਾਂ ਲੋਡ ਤੋਂ ਪੂਰੇ ਲੋਡ ਤੱਕ ਸਵਥਰ ਹੋਿੇਗੀ।

•  ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਫੀਲਡ ਕਰੰਟ ਦੀ ਤੀਿਰਤਾ ਘੱਟ ਹੈ, ਫੀਲਡ ਰੀਓਸਟੈਟ ਵਿੱਚ ਪਾਿਰ 

ਦਾ ਨੁਕਸਾਨ ਘੱਟ ਤੋਂ ਘੱਟ ਹੈ। 

•  ਵਨਯੰਤਰਣ ਆਸਾਨ, ਵਕਫ਼ਾਇਤੀ ਅਤੇ ਕੁਸ਼ਲ ਹੈ।

ਸ਼ੰਟ ਫੀਲਡ ਕੰਟਰੋਲ ਦੀ ਵਰਤੋ ਂ :ਇਹ ਵਿਧੀ ਸਭ ਤੋਂ ਿੱਧ ਿਰਤੀ ਜਾਂਦੀ ਸਪੀਡ 

ਵਨਯੰਤਰਣ ਵਿਧੀ ਹੈ ਵਜੱਥੇ ਆਮ ਨਾਲੋਂ ਿੱਧ ਸਪੀਡ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਅਤੇ ਉਸੇ ਸਮੇਂ, 

ਮੋਟਰ ‘ਤੇ ਲਾਗੂ ਲੋਡ ਅਕਸਰ ਿਦਲਦਾ ਹੈ।

ਡੀਸੀ ਸੀਰੀਜ਼ ਮੋਟਰਾਂ ਵਿੱਚ ਸਪੀਡ ਕੰਟਰੋਲ ਦੀ ਵਿਧੀ

ਫੀਲਡ ਡਾਇਵਰਟਰ ਭਵਿੀ :ਇੱਕ ਪਵਰਿਰਤਨਸ਼ੀਲ ਪਰਰਤੀਰੋਧ, ਵਜਸਨੂੰ 

ਡਾਇਿਰਟਰ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਫੀਲਡ ਿਾਇਵਨੰਗ ਦੇ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਵਿੱਚ ਵਚੱਤਰ 3 

ਵਿੱਚ ਜੁਵੜਆ ਹੋਇਆ ਹੈ। RV ਡਾਇਿਰਟਰ ਦੇ ਿੇਰੀਏਿਲ ਵਹੱਸੇ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ 

ਅਤੇ ਸਵਥਰ ਵਹੱਸੇ ਨੂੰ RF ਕਰਦਾ ਹੈ। ਆਰਐਫ ਦਾ ਕੰਮ ਸੀਰੀਜ ਵਿੰਵਡੰਗ ਨੂੰ ਸ਼ਾਰਟ-

ਸਰਕਟ ਹੋਣ ਤੋਂ ਰੋਕਣਾ ਹੈ, ਜਦੋਂ ਡਾਇਿਰਟਰ ਚਲਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

RV + RF ਦਾ ਮੁੱਲ ਵਜੰਨਾ ਛੋਟਾ ਹੋਿੇਗਾ, ਸੀਰੀਜ ਵਿਵੰਡੰਗ ਤੋਂ ਕਰੰਟ ਮਵੋੜਆ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ, ਮੋਟਰ ਦੀ ਗਤੀ ਿੱਧ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਵਦੱਤੇ ਗਏ ਇਨਪੁਟ ਕਰੰਟ ਲਈ 

ਵਨਊਨਤਮ ਗਤੀ ਸਵਿੱਚ `S’ ਨੂੰ ਖੋਲਹਰਣ ਦੁਆਰਾ ਪਰਰਾਪਤ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਵਜਸ 

ਨਾਲ ਡਾਇਿਰਟਰ ਦੁਆਰਾ ਸਰਕਟ ਨੂੰ ਤੋਵੜਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਸੀਰੀਜ਼ ਫੀਲਡ ਡਾਇਵਰਟਰ ਭਵਿੀ ਦੀ ਵਰਤੋ ਂ :ਇਹ ਵਿਧੀ ਮੁੱਖ ਤੌਰ ‘ਤੇ 

ਇਲੈਕਵਟਰਰਕ ਟਰੇਨਾਂ ਦੀ ਸਪੀਡ ਕੰਟਰੋਲ ਵਿੱਚ ਿਰਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਇਸ ਵਿਧੀ 

ਦੁਆਰਾ, ਆਮ ਨਾਲੋਂ ਿੱਧ ਸਪੀਡ ਪਰਰਾਪਤ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ, ਅਤੇ ਡਾਇਿਰਟਰ 

ਵਿੱਚ ਵਿਜਲੀ ਦਾ ਨੁਕਸਾਨ ਕਾਫ਼ੀ ਮਹੱਤਿਪੂਰਨ ਹੈ।

ਲੜੀ ਦੇ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਢੰਗ :ਵਚੱਤਰ 4 (a) ਲੜੀ ਵਿੱਚ ਜੁੜੇ ਫੀਲਡ ਵਿਵੰਡੰਗ ਦੇ ਦੋ 

ਅੱਧੇ ਵਹੱਸੇ ਦੇ ਨਾਲ ਇੱਕ ਸੀਰੀਜ ਮੋਟਰ ਵਦਖਾਉਂਦੀ ਹੈ। ਜੇਕਰ ਫੀਲਡ ਿਾਇਵਨੰਗ 

ਦੇ ਦੋ ਅੱਧੇ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਰੂਪ ਵਿੱਚ ਵਚੱਤਰ 4 (ਿੀ) ਵਿੱਚ ਜੁੜੇ ਹੋਏ ਹਨ, ਤਾਂ ਸਪਲਾਈ 

ਤੋਂ ਲਏ ਗਏ ਇੱਕ ਵਦੱਤੇ ਕਰੰਟ ‘I’ ਲਈ, ਹਰੇਕ ਫੀਲਡ ਕੋਇਲ ਵਿੱਚ ਕਰੰਟ ਅੱਧਾ 

ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਪਰਰਿਾਹ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਇਸ ਲਈ, ਘਟਾਇਆ ਵਗਆ ਅਤੇ ਗਤੀ ਿਧ 

ਗਈ।

ਲੜੀ ਦੇ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਭਵਿੀ ਦੀ ਵਰਤੋ ਂ:ਇਹ ਸਭ ਤੋਂ ਸਰਲ ਤਰੀਕਾ ਹੈ ਹਾਲਾਂਵਕ 

ਵਸਰਫ ਦੋ ਗਤੀ ਸੰਭਿ ਹਨ। ਇਹ ਵਿਧੀ ਅਕਸਰ ਪੱਖਾ ਮੋਟਰਾਂ ਦੀ ਗਤੀ ਨੂੰ ਕੰਟਰੋਲ 

ਕਰਨ ਲਈ ਿਰਵਤਆ ਵਗਆ ਹੈ.

ਸਪਲਾਈ ਵੋਲਟੇਜ ਕੰਟਰੋਲ ਭਵਿੀ :ਇੱਕ ਕੰਟਰੋਲਰ (ਿੇਰੀਏਿਲ ਪਰਰਤੀਰੋਧ) 

ਮੋਟਰ ਨਾਲ ਲੜੀ ਵਿੱਚ ਜੁਵੜਆ ਹੋਇਆ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 5 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ 

ਵਗਆ ਹੈ। ਇਸ ਵਿਧੀ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਜ਼ੀਰੋ ਤੋਂ ਪੂਰੀ ਆਮ ਸਪੀਡ ਤੱਕ ਸਪੀਡ ਨੂੰ ਕੰਟਰੋਲ 

ਕਰਨ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ।

ਇਸ ਵਿਧੀ ਵਿੱਚ ਨੁਕਸਾਨ ਇਹ ਹੈ ਵਕ ਗਰਮੀ ਦੇ ਰੂਪ ਵਿੱਚ ਵਨਯੰਤਰਣ ਪਰਰਤੀਰੋਧ 

ਵਿੱਚ ਊਰਜਾ ਦਾ ਨੁਕਸਾਨ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਪਰ SCR ਅਧਾਰਤ ਕੰਟਰੋਲ ਸਰਕਟ ਦੀ 

ਸ਼ੁਰੂਆਤ ਦੇ ਨਾਲ, ਮੋਟਰ ਨੂੰ ਇੱਕ ਿੇਰੀਏਿਲ ਸਪਲਾਈ ਿੋਲਟੇਜ ਪਰਰਾਪਤ ਕਰਨਾ 

ਘੱਟ ਤੋਂ ਘੱਟ ਪਾਿਰ ਨੁਕਸਾਨ ਦੇ ਨਾਲ ਪਰਰਾਪਤ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਵਿਧੀ 

ਿੱਡੀਆਂ ਆਧੁਵਨਕ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਵਿੱਚ ਵਿਆਪਕ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਿਰਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਵਜੱਥੇ ਵਿਜਲੀ 

ਦਾ ਨੁਕਸਾਨ ਇੱਕ ਿੱਡੀ ਵਚੰਤਾ ਹੈ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.2.120
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ਪਾਵਰ (Power)  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.2.121
ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ  (Electrician) - ਡੀਸੀ ਮੋਟਰ

ਡੀਸੀ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਭਵੱਚ ਸਮੱਭਸਆ ਦਾ ਭਨਪਟਾਰਾ (Troubleshooting in DC machines)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ DC ਮਸ਼ੀਨਾਂ ii) DC ਮੋਟਰਾਂ iii) DC ਜਨਰੇਟਰਾਂ ਭਵੱਚ ਨੁਕਸ ਨੂੰ ਠੀਕ ਕਰਨ ਲਈ ਟਰਰਬਲ ਸ਼ੂਭਟੰਗ ਚਾਰਟ ਦੀ ਵਰਤੋਂ ਕਰੋ।

DC ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਵਿੱਚ ਪਾਿਰ ਸਮੱਵਸਆਿਾਂ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਨ ਜੋ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ AC ਮਸ਼ੀਨਾਂ 

ਵਿੱਚ ਨਹੀਂ ਵਮਲਦੀਆਂ। ਡੀਸੀ ਮੋਟਰਾਂ ਅਤੇ ਜਨਰੇਟਰਾਂ ਵਿੱਚ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਅਤੇ 

ਿੁਰਸ਼ ਹੁੰਦੇ ਹਨ, ਜੋ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ ਸਮਵੱਸਆਿਾਂ ਪੈਦਾ ਕਰਦੇ ਹਨ। ਜੇਕਰ ਕਵਮਊਟੇਟਰ 

ਨੂੰ ਸਹੀ ਢੰਗ ਨਾਲ ਸੰਭਾਵਲਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਇਹ ਕਈ ਸਾਲਾਂ ਦੀ ਉਪਯੋਗੀ ਸਿੇਾ 

ਦਿੇੇਗਾ।

ਚਾਰਟ 1 ਡੀਸੀ ਮੋਟਰਾਂ ਨਾਲ ਸਿੰੰਵਧਤ ਹੈ ਅਤੇ ਚਾਰਟ 2 ਡੀਸੀ ਜਨਰੇਟਰ ਲਈ ਹੈ।

ਚਾਰਟ 1

ਡੀਸੀ ਮੋਟਰਾਂ ਲਈ ਸਮੱਭਸਆ ਭਨਪਟਾਰਾ ਚਾਰਟ 

ਲੱਛਣ ਕਾਰਨ ਉਪਾਅ

 ਮੋਟਰ ਚਾਲੂ ਨਹੀਂ ਹਿੋੇਗੀ  a)  ਸਟਾਰਟਰ ਵਿੱਚ ਓਪਨ ਸਰਕਟ।  a)  ਖੁੱਲੇ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਰੋਧਕ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ,

 b)  ਘੱਟ ਜਾਂ ਕੋਈ ਟਰਮੀਨਲ ਿੋਲਟੇਜ ਨਹੀਂ।  b)  ਨੇਮ-ਪਲੇਟ ਰਵੇਟੰਗ ਨਾਲ ਆਉਣ ਿਾਲੀ ਿੋਲਟੇਜ ਦੀ ਜਾਂਚ  

      ਕਰੋ ਅਤੇ ਸਪਲਾਈ ਿੋਲਟੇਜ ਨੂੰ ਠੀਕ ਕਰੋ।

 c)  ਜੰਮੇ ਹੋਏ ਿੇਅਵਰੰਗ।  c)  ਸ਼ਾਫਟ ਨੂੰ ਮੁੜ ਕੰਡੀਸ਼ਨ ਕਰੋ ਅਤੇ ਿੇਅਵਰੰਗ ਨੂੰ ਿਦਲੋ।

 d)  ਓਿਰਲੋਡ.  d)  ਲੋਡ ਨੂੰ ਘਟਾਓ.

 e)  ਿਹੁਤ ਵਜ਼ਆਦਾ ਰਗੜਨਾ।  e)  ਇਹ ਯਕੀਨੀ ਿਣਾਉਣ ਲਈ ਿੇਅਵਰੰਗ ਲੁਿਰੀਕੇਸ਼ਨ ਦੀ

      ਜਾਂਚ ਕਰੋ ਵਕ ਤੇਲ ਕਾਫ਼ੀ ਮਾਤਰਾ ਅਤੇ ਚੰਗੀ ਗੁਣਿੱਤਾ ਦਾ ਹੈ।

      ਮੋਟਰ ਨੂੰ ਚੱਲਣ ਿਾਲੀ ਮਸ਼ੀਨ ਤੋਂ ਵਡਸਕਨੈਕਟ ਕਰੋ ਅਤੇ

      ਮੋਟਰ ਨੂੰ ਹੱਥ ਨਾਲ ਘੁਮਾਓ ਇਹ ਦੇਖਣ ਲਈ ਵਕ ਕੀ ਮੋਟਰ

      ਵਿੱਚ ਸਮਵੱਸਆ ਹੈ। ਮੋਟਰ ਨੂੰ ਸਵਟਰਰਪ ਅਤੇ ਰੀਐਸੇਿਲ ਕਰੋ; 

      ਵਫਰ ਸਹੀ ਸਥਾਨ ਅਤੇ ਵਫੱਟ ਲਈ ਭਾਗਾਂ ਦੁਆਰਾ ਜਾਂਚ ਕਰੋ।

      ਝੁਕੀ ਹੋਈ ਸ਼ਾਫਟ ਨੂੰ ਵਸੱਧਾ ਕਰੋ ਜਾਂ ਿਦਲੋ।

 ਮੋਟਰ ਥੋੜਹਰੇ ਸਮੇਂ ਿਾਅਦ ਚੱਲਣ ਤੋਂ

 ਿਾਅਦ ਰੁਕ ਜਾਂਦੀ ਹੈ

 a)  ਮੋਟਰ ਨੂੰ ਪਾਿਰ ਨਹੀਂ ਵਮਲ ਰਹੀ ਹੈ।  a)  ਮੋਟਰ ਟਰਮੀਨਲਾਂ ਵਿੱਚ ਿੋਲਟੇਜ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ: ਵਫਊਜ਼ ਅਤੇ

      ਓਿਰਲੋਡ ਰੀਲੇਅ ਿੀ। ਨੁਕਸ ਨੂੰ ਠੀਕ ਕਰੋ.

 b)  ਮੋਟਰ ਕਮਜ਼ੋਰ ਜਾਂ ਵਿਨਾਂ ਫੀਲਡ ਨਾਲ ਸ਼ੁਰੂ

      ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

 b) ਜੇਕਰ ਅਡਜੱਸਟੇਿਲ-ਸਪੀਡ ਮੋਟਰ ਹੈ, ਤਾਂ ਸਹੀ ਸਵੈਟੰਗ

      ਲਈ ਰੀਓਸਟੈਟ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ। ਜੇ ਸਹੀ ਹੈ, ਤਾਂ ਰੀਓਸਟੈਟ

      ਦੀ ਸਵਥਤੀ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ। ਚੈਕ

 c)  ਮੋਟਰ ਦਾ ਟਾਰਕ ਓਡ ਚਲਾਉਣ ਲਈ ਨਾਕਾਫ਼ੀ

     ਹੈ।

 c)  ਖੁੱਲਹਰੀ ਹਿਾ ਲਈ ਫੀਲਡ ਕੋਇਲ। ਵਢੱਲੀ ਜਾਂ ਟੁੱਟੀ ਸਵਥਤੀ

      ਲਈ ਤਾਰਾਂ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ c) ਨੇਮ ਪਲੇਟ ਰਵੇਟੰਗ ਨਾਲ

      ਲਈ ਲਾਈਨ ਿੋਲਟੇਜ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ। ਲੋਡ ਨਾਲ ਮੇਲ

      ਕਰਨ ਿੱਡੀ ਮੋਟਰ ਜਾਂ ਢੁਕਿੀਂ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਿਾਲੀ ਮੋਟਰ ਦੀ

      ਿਰਤੋਂ ਕਰੋ।

 ਮੋਟਰ ਲੋਡ ਦੇ ਅਧੀਨ ਿਹੁਤ ਹੌਲੀ ਚੱਲਦੀ

 ਹੈ।

 a)  ਲਾਈਨ ਿੋਲਟੇਜ ਿਹੁਤ ਘੱਟ ਹੈ।  a)  ਸਪਲਾਈ ਿੋਲਟੇਜ ਜਾਂ ਅੰਡਰ ਲੋਡ ਚੈਕ ਨੂੰ ਠੀਕ ਕਰੋ ਅਤੇ

      ਸਪਲਾਈ ਲਾਈਨ, ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਜਾਂ ਕੰਟਰੋਲਰ ਵਿੱਚ ਵਕਸੇ ਿੀ

      ਿਾਧੂ ਵਿਰੋਧ ਨੂੰ ਹਟਾਓ।

 b)  ਵਨਰਪੱਖ ਜਹਾਜ਼ ਦੇ ਅੱਗੇ ਿੁਰਸ਼.  b)  ਵਨਰਪੱਖ ਜਹਾਜ਼ ‘ਤੇ ਿੁਰਸ਼ ਸੈੱਟ ਕਰੋ। 

 c)  ਓਿਰਲੋਡ.  c)  ਇਹ ਦੇਖਣ ਲਈ ਜਾਂਚ ਕਰੋ ਵਕ ਲੋਡ ਮੋਟਰ ‘ਤੇ ਮਨਜ਼ੂਰ ਲੋਡ

      ਤੋਂ ਿੱਧ ਨਹੀਂ ਹੈ।
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 ਮੋਟਰ ਲੋਡ ਹੇਠ ਿਹੁਤ ਤੇਜ਼ ਚੱਲਦੀ ਹੈ।  a)  ਕਮਜ਼ੋਰ ਖੇਤਰ.  a)  ਸ਼ੰਟਡਰ ਲੋਡ ਫੀਲਡ ਸਰਕਟਾਂ ਵਿੱਚ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਦੀ ਜਾਂਚ

      ਕਰੋ। ਆਧਾਰਾਂ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ।

 b)  ਲਾਈਨ ਿੋਲਟੇਜ ਿਹੁਤ ਵਜਆ਼ਦਾ ਹੈ।  b)  ਉੱਚ ਿੋਲਟੇਜ ਸਵਥਤੀ ਨੂੰ ਠੀਕ ਕਰੋ।

 c)  ਿੁਰਸ਼ ਵਨਰਪੱਖ ਜਹਾਜ਼ ਤੋਂ ਿਾਹਰ ਹਨ।  c)  ਵਨਰਪੱਖ ਜਹਾਜ਼ ‘ਤੇ ਿੁਰਸ਼ ਸੈੱਟ ਕਰੋ।

ਚਾਰਟ 2

ਡੀਸੀ ਜਨਰੇਟਰਾਂ ਲਈ ਸਮੱਭਸਆ ਭਨਪਟਾਰਾ ਚਾਰਟ

ਲੱਛਣ ਕਾਰਨ ਉਪਾਅ

 ਜਨਰੇਟਰ ਿੋਲਟੇਜ ਿਣਾਉਣ ਵਿੱਚ

 ਅਸਫਲ ਰਵਹੰਦਾ ਹੈ

 

 a)  ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਉਲਟੀ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ।  a)  ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਿਦਲੋ

 b)  ਿੁਰਸ਼ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ‘ਤੇ ਆਰਾਮ ਨਹੀਂ ਕਰਦੇ।  b)  ਿੁਰਸ਼ਾਂ ਨੂੰ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਉੱਤੇ ਸਹੀ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ ਸੈੱਟ

      ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਹੈ।

 c)  ਿਕਾਇਆ ਚੁੰਿਕਤਾ ਪੂਰੀ ਤਰਹਰਾਂ ਖਤਮ ਹੋ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।  c)  ਜਨਰੇਟਰ ਨੂੰ DC ਮੋਟਰ ਦੇ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਚਲਾਓ ਜਾਂ ਵਕਸੇ

      ਸਮੇਂ (ਕੁਝ ਸਵਕੰਟਾਂ) ਜਾਂ ਫੀਲਡ ਸਰਕਟ ਨੂੰ ਿੈਟਰੀ ਜਾਂ

      DC ਿੋਲਟੇਜ ਨਾਲ ਜੋੜੋ ਤਾਂ ਜੋ ਿਚੇ ਹੋਏ ਚੁੰਿਕਤਾ ਨੂੰ

      ਮੁੜ ਸਥਾਵਪਤ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕੇ।

 d)  ਜਨਰੇਟਰ ਦੀ ਗਤੀ ਿਹੁਤ ਘੱਟ ਹੈ।  d)  ਪਰਰਾਈਮ ਮੂਿਰ ਸਪੀਡ ਨੂੰ ਿਧਾ ਕੇ ਜਨਰੇਟਰ ਦੀ

      ਗਤੀ ਨੂੰ ਆਮ ਸਪੀਡ ‘ਤੇ ਿਹਾਲ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ

      ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

     

 e)  ਆਰਮੇਚਰ ਵਿੱਚ ਸ਼ਾਰਟ ਸਰਕਟ  e)  ਆਰਮੇਚਰ ਵਿੱਚ ਸ਼ਾਰਟ ਸਰਕਟ ਨੂੰ ਠੀਕ ਕਰੋ। 

 f)  ਆਰਮੇਚਰ ਵਿੱਚ ਓਪਨ ਸਰਕਟ.  f)  ਓਪਨ ਸਰਕਟ ਦੀ ਜਾਂਚ ਅਤੇ ਸੁਧਾਰ ਕਰੋ।

 g)  ਫੀਲਡ ਸਰਕਟ ਵਿੱਚ ਸ਼ਾਰਟ ਸਰਕਟ.  g)  ਸ਼ਾਰਟ ਸਰਕਟ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ ਅਤੇ ਠੀਕ ਕਰੋ ਜੋ

      ਕੋਇਲ ਵਿੱਚ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਨੁਕਸਦਾਰ ਕੋਇਲ ਇੱਕ

      ਚੰਗੀ ਕੋਇਲ ਨਾਲੋਂ ਿਹੁਤ ਘੱਟ ਵਿਰੋਧ ਵਦਖਾਏਗੀ।

 h)  ਫੀਲਡ ਿਾਇਵਨੰਗ ਵਿੱਚ ਓਪਨ ਸਰਕਟ।  h)  ਸਰਕਟ ਦੀ ਵਨਰੰਤਰਤਾ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ ਅਤੇ ਨੁਕਸ

      ਨੂੰ ਠੀਕ ਕਰੋ।

ਡੀਸੀ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਲਈ ਰੱਿ-ਰਿਾਅ ਦੀ ਪਰਰਭਕਭਰਆ (Maintenance procedure for DC machines)

ਉਦੇਸ਼:ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਤੁਸੀਂ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• ਦੱਸੋ ਭਕ ਭਨਵਾਰਕ ਰੱਿ-ਰਿਾਅ ਦਾ ਕੀ ਮਤਲਬ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸਦੀ ਮਹੱਤਤਾ 

• DC ਮੋਟਰਾਂ ਲਈ ਭਸਫਾਰਸ਼ ਕੀਤੇ ਰੱਿ-ਰਿਾਅ ਦੇ ਕਾਰਜਕਰਰਮ ਦਾ ਵਰਣਨ ਕਰੋ

• ਸਮਝਾਓ ਭਕ ਮੇਨਟੇਨੈਂਸ ਭਰਕਾਰਡ ਨੂੰ ਭਕਵੇਂ ਬਰਕਰਾਰ ਰੱਿਣਾ ਹੈ।

ਰੋਕਥਾਮ - ਸੰਿਾਲ :ਪਾਿਰ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਦੇ ਵਨਿਾਰਕ ਰੱਖ-ਰਖਾਅ ਵਿੱਚ ਵਨਯਮਤ 

ਤੌਰ ‘ਤੇ ਵਨਯਤ ਸਮੇਂ-ਸਮੇਂ ‘ਤੇ ਵਨਰੀਖਣ, ਟੈਸਟ, ਯੋਜਨਾਿੱਧ ਮਾਮੂਲੀ ਰੱਖ-ਰਖਾਅ 

ਮੁਰੰਮਤ ਅਤੇ ਭਵਿੱਖ ਦੇ ਸੰਦਰਭ ਲਈ ਵਨਰੀਖਣ ਵਰਕਾਰਡਾਂ ਨੂੰ ਕਾਇਮ ਰੱਖਣ ਦੀ 

ਇੱਕ ਪਰਰਣਾਲੀ ਸ਼ਾਮਲ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਵਨਿਾਰਕ ਰੱਖ-ਰਖਾਅ ਰੁਟੀਨ ਅਤੇ ਯੋਜਨਾਿੱਧ 

ਕਾਰਜਾਂ ਦਾ ਸੁਮੇਲ ਹੈ।

ਰੁਟੀਨ ਓਪਰੇਸ਼ਨ :ਰੁਟੀਨ ਓਪਰੇਸ਼ਨ ਉਹ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਜੋ ਰੋਜ਼ਾਨਾ, ਹਫ਼ਤਾਿਾਰੀ ਜਾਂ 

ਹੋਰ ਵਨਸ਼ਵਚਤ ਅੰਤਰਾਲਾਂ ‘ਤੇ ਪਾਿਰ ਮੋਟਰਾਂ ਨੂੰ ਕਾਇਮ ਰੱਖਣ ਲਈ ਵਨਸ਼ਵਚਤ 

ਸਮਾਂ-ਸਾਰਣੀ ਦੀ ਪਾਲਣਾ ਕਰਦੇ ਹਨ।

ਯੋਜਨਾਬਿੱ ਕਾਰਵਾਈ :ਇਸਦੇ ਉਲਟ, ਯੋਜਨਾਿੱਧ ਓਪਰੇਸ਼ਨ ਵਿੱਚ ਿਾਧੂ ਕੰਮ 

ਸ਼ਾਮਲ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਜੋ ਅਵਨਯਵਮਤ ਫਰਰੀਕੁਐਂਸੀ ‘ਤੇ ਕੀਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ, ਅਤੇ ਇਹ 

ਵਨਰੀਖਣ ਅਤੇ ਵਪਛਲੇ ਓਪਰਵੇਟੰਗ ਅਨੁਭਿ ਜਾਂ ਰੱਖ-ਰਖਾਅ ਦੇ ਵਰਕਾਰਡਾਂ ਵਿੱਚ 

ਪਾਏ ਗਏ ਨੁਕਸਾਂ ਦੇ ਿੇਰਵਿਆਂ ਦੁਆਰਾ ਵਨਰਧਾਰਤ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਰੋਕਥਾਮ ਸੰਿਾਲ ਦੀ ਲੋੜ :ਪਾਿਰ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ‘ਤੇ ਇੱਕ ਪਰਰਭਾਿਸ਼ਾਲੀ ਵਨਿਾਰਕ ਰੱਖ-

ਰਖਾਅ ਪਰਰੋਗਰਾਮ ਨੂੰ ਪੂਰਾ ਕਰਕੇ, ਅਸੀਂ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਦੀਆਂ ਿੱਡੀਆਂ ਅਸਫਲਤਾਿਾਂ, 

ਦੁਰਘਟਨਾਿਾਂ, ਭਾਰੀ ਮੁਰੰਮਤ ਦੇ ਖਰਚੇ ਅਤੇ ਉਤਪਾਦਨ ਦੇ ਸਮੇਂ ਦੇ ਨੁਕਸਾਨ ਨੂੰ 

ਖਤਮ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹਾਂ। ਸਹੀ ਵਨਿਾਰਕ ਰੱਖ-ਰਖਾਅ ਸੰਚਾਲਨ ਦੀ ਆਰਵਥਕਤਾ, 

ਘੱਟ ਸਮਾਂ, ਭਰੋਸੇਯੋਗ ਮਸ਼ੀਨ ਸੰਚਾਲਨ, ਮਸ਼ੀਨ ਦੀ ਲੰਮੀ ਉਮਰ ਅਤੇ ਰੱਖ-ਰਖਾਅ 

ਅਤੇ ਮੁਰੰਮਤ ਦੀ ਘੱਟ ਸਮੁੱਚੀ ਲਾਗਤ ਿੱਲ ਅਗਿਾਈ ਕਰੇਗੀ।

ਰੋਕਥਾਮ ਦੇ ਰਿੱ-ਰਿਾਅ ਦੀ ਸਮਾਂ-ਸੂਚੀ :ਰੋਜ਼ਾਨਾ, ਹਫਤਾਿਾਰੀ, ਮਾਵਸਕ, 

ਵਛਮਾਹੀ ਅਤੇ ਸਾਲਾਨਾ ਵਨਮਨਵਲਖਤ ਕਾਰਕਾਂ ਦੇ ਆਧਾਰ ‘ਤੇ ਵਨਯਮਤ ਸਮੇਂ-ਸਮੇਂ 

‘ਤੇ ਵਨਰੀਖਣ ਅਤੇ ਟੈਸਟ ਕੀਤੇ ਜਾ ਸਕਦੇ ਹਨ।

•  ਉਤਪਾਦਨ ਵਿੱਚ ਮੋਟਰ/ਜਨਰੇਟਰ ਦੀ ਮਹੱਤਤਾ

•  ਮਸ਼ੀਨ ਦਾ ਵਡਊਟੀ ਚੱਕਰ
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•  ਮਸ਼ੀਨ ਦੀ ਉਮਰ

•  ਮਸ਼ੀਨ ਦਾ ਪੁਰਾਣਾ ਇਵਤਹਾਸ

•  ਿਾਤਾਿਰਣ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਮਸ਼ੀਨ ਕੰਮ ਕਰਦੀ ਹੈ

•  ਵਨਰਮਾਤਾ ਦੀਆਂ ਵਸਫ਼ਾਰਸ਼ਾਂ।

ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਲਈ ਭਸਫਾਰਸ਼ੀ ਰੱਿ-ਰਿਾਅ ਦਾ ਸਮਾਂ :ਵਨਯਮਤ ਸਮੇਂ-ਸਮੇਂ ‘ਤੇ ਰੱਖ-

ਰਖਾਅ ਕਰਦੇ ਹੋਏ, ਇੱਕ ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ ਪਾਿਰ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਵਿੱਚ ਸਮੱਵਸਆਿਾਂ ਦਾ 

ਪਤਾ ਲਗਾਉਣ ਅਤੇ ਉਹਨਾਂ ਦਾ ਪਤਾ ਲਗਾਉਣ ਲਈ ਆਪਣੀਆਂ ਇੰਦਰੀਆਂ ਦੀ 

ਪੂਰੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰੇਗਾ। ਗੰਧ ਦੀ ਭਾਿਨਾ ਿਰਵਨੰਗ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਿੱਲ ਵਧਆਨ ਵਦੰਦੀ 

ਹੈ: ਮਵਹਸੂਸ ਦੀ ਭਾਿਨਾ ਹਿਾ ਜਾਂ ਿੇਅਵਰੰਗ ਵਿੱਚ ਿਹੁਤ ਵਜ਼ਆਦਾ ਹੀਵਟੰਗ ਦਾ ਪਤਾ 

ਲਗਾਉਂਦੀ ਹੈ; ਸੁਣਨ ਦੀ ਭਾਿਨਾ ਿਹੁਤ ਵਜ਼ਆਦਾ ਸ਼ੋਰ ਦਾ ਪਤਾ ਲਗਾਉਂਦੀ ਹੈ,

ਗਤੀ ਜਾਂ ਿਾਈਿਰਰੇਸ਼ਨ ਅਤੇ ਨਜ਼ਰ ਦੀ ਭਾਿਨਾ ਿਹੁਤ ਵਜ਼ਆਦਾ ਸਪਾਰਵਕੰਗ ਅਤੇ 

ਕਈ ਹੋਰ ਮਕੈਨੀਕਲ ਨੁਕਸ ਦਾ ਪਤਾ ਲਗਾਉਂਦੀ ਹੈ।

ਮੁਸੀਿਤ ਦਾ ਸਥਾਨੀਕਰਨ ਕਰਨ ਲਈ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਜਾਂਚ ਪਰਰਵਕਵਰਆਿਾਂ ਦੁਆਰਾ 

ਸਿੰੇਦੀ ਪਰਰਭਾਿ ਨੂੰ ਿੀ ਪੂਰਕ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਓਪਰੇਸ਼ਨ ਦੇ ਇਸ ਪੜਾਅ 

ਦੌਰਾਨ ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ ਲਈ ਪਾਿਰ ਵਸਧਾਂਤਾਂ ਦੀ ਪੂਰੀ ਸਮਝ ਅਤੇ ਟੈਸਟ 

ਉਪਕਰਣਾਂ ਦੀ ਕੁਸ਼ਲ ਿਰਤੋਂ ਮਹੱਤਿਪੂਰਨ ਹੈ।

ਡੀਸੀ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਲਈ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਰੱਖ-ਰਖਾਅ ਦੇ ਕਾਰਜਕਰਰਮ ਦੀ ਵਸਫ਼ਾਰਸ਼ ਕੀਤੀ 

ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

1 ਰੋਜ਼ਾਨਾ ਰਿੱ-ਰਿਾਅ

•  ਵਦਰਰਸ਼ਟੀਗਤ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਧਰਤੀ ਦੇ ਕਨੈਕਸ਼ਨਾਂ ਅਤੇ ਮਸ਼ੀਨ ਲੀਡਾਂ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ।

•  ਕਵਮਊਟੇਟਰ ‘ਤੇ ਸਪਾਰਵਕੰਗ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ।

•  ਓਿਰਹੀਵਟੰਗ ਲਈ ਮੋਟਰ ਦੀਆਂ ਵਿੰਵਡੰਗਾਂ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ। (ਇਜਾਜ਼ਤਯੋਗ 

ਅਵਧਕਤਮ ਤਾਪਮਾਨ ਉਸ ਦੇ ਨੇੜੇ ਹੈ ਵਜਸ ਨੂੰ ਹੱਥਾਂ ਨਾਲ ਆਰਾਮ ਨਾਲ 

ਮਵਹਸੂਸ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।)

•  ਕੰਟਰੋਲ ਉਪਕਰਨ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ।

•  ਤੇਲ-ਵਰੰਗ lubricated ਮਸ਼ੀਨ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ

a)  ਇਹ ਦੇਖਣ ਲਈ ਿੇਅਵਰੰਗਾਂ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ ਵਕ ਤੇਲ ਦੀਆਂ ਵਰੰਗਾਂ ਕੰਮ 

ਕਰ ਰਹੀਆਂ ਹਨ

b)  ਿੇਅਵਰੰਗਾਂ ਦਾ ਤਾਪਮਾਨ ਨੋਟ ਕਰੋ

c)  ਜੇ ਲੋੜ ਹਿੇੋ ਤਾਂ ਤੇਲ ਪਾਓ

d)  ਅੰਤ ਦੇ ਪਲੇ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ।

•  ਚੱਲਦੇ ਸਮੇਂ ਮਸ਼ੀਨ ‘ਤੇ ਅਸਧਾਰਨ ਸ਼ੋਰ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ।

2 ਹਫਤਾਵਾਰੀ ਰਿੱ-ਰਿਾਅ

•  ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਅਤੇ ਿੁਰਸ਼ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ।

•  ਿੈਲਟ ਤਣਾਅ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ। ਅਵਜਹੇ ਮਾਮਵਲਆਂ ਵਿੱਚ ਵਜੱਥੇ ਇਹ ਿਹੁਤ 

ਵਜ਼ਆਦਾ ਹੈ, ਇਸਨੂੰ ਤੁਰੰਤ ਘਟਾ ਦੇਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਸਲੀਿ-ਿੇਅਵਰੰਗ 

ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ, ਰੋਟਰ ਅਤੇ ਸਟੇਟਰ ਵਿਚਕਾਰ ਹਿਾ ਦੇ ਪਾੜੇ ਦੀ 

ਜਾਂਚ ਕੀਤੀ ਜਾਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ।

•  ਧੂੜ ਭਰੀਆਂ ਥਾਿਾਂ ‘ਤੇ ਸਵਥਤ ਸੁਰੱਵਖਅਤ ਵਕਸਮ ਦੀਆਂ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਦੀਆਂ 

ਹਿਾਿਾਂ ਰਾਹੀਂ ਹਿਾ ਨੂੰ ਿਾਹਰ ਕੱਢੋ।

•  ਜਲੇ ਹੋਏ ਸੰਪਰਕਾਂ ਲਈ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਉਪਕਰਣਾਂ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ ਵਜੱਥੇ 

ਮਸ਼ੀਨ ਅਕਸਰ ਚਾਲੂ ਅਤੇ ਿੰਦ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

•  ਤੇਲ-ਵਰੰਗ ਲੁਿਰੀਕਵੇਟਡ ਿੇਅਵਰੰਗਾਂ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ ਧੂੜ, ਗਵਰੱਟ, ਆਵਦ 

ਦੁਆਰਾ ਗੰਦਗੀ ਲਈ ਤੇਲ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ (ਇਸ ਦਾ ਮੋਟੇ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਤੇਲ ਦੇ 

ਰੰਗ ਤੋਂ ਵਨਰਣਾ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।)

•  ਫਾਊਂਡੇਸ਼ਨ ਿੋਲਟ ਅਤੇ ਹੋਰ ਫਾਸਟਨਰਾਂ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ।

3  ਮਹੀਨਾਵਾਰ ਰਿੱ-ਰਿਾਅ

•  ਓਿਰਹਾਲ ਕੰਟਰੋਲਰ।

•  ਤੇਲ ਸਰਕਟ ਿਰੇਕਰਾਂ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ ਅਤੇ ਸਾਫ਼ ਕਰੋ।

•  ਹਾਈ-ਸਪੀਡ ਿੇਅਵਰੰਗਾਂ ਵਿੱਚ ਤੇਲ ਦਾ ਨਿੀਨੀਕਰਨ ਕਰੋ ਜੋ ਵਗੱਲੇ ਅਤੇ 

ਧੂੜ ਭਰੀਆਂ ਥਾਿਾਂ ‘ਤੇ ਹਨ। 

•  ਿੁਰਸ਼-ਧਾਰਕਾਂ ਨੂੰ ਪੂੰਝੋ ਅਤੇ ਡੀਸੀ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਦੇ ਿੁਰਸ਼ਾਂ ਦੇ ਵਿਸਤਰੇ ਦੀ ਜਾਂਚ 

ਕਰੋ।

•  ਹਿਾਿਾਂ ਦੇ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ।

4  ਭਛਮਾਹੀ ਰਿੱ-ਰਿਾਅ

•  ਿੁਰਸ਼ਾਂ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ ਅਤੇ ਲੋੜ ਪੈਣ ‘ਤੇ ਿਦਲੋ।

•  ਖੋਰ ਅਤੇ ਹੋਰ ਤੱਤਾਂ ਦੇ ਅਧੀਨ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਦੇ ਵਿੰਵਡੰਗ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ। ਜੇ 

ਜਰੂਰੀ ਹੋਿੇ, ਵਿਵੰਡੰਗਜ਼ ਅਤੇ ਿਾਰਵਨਸ਼ ਨੂੰ ਿੇਕ ਕਰੋ.

•  ਿੁਰਸ਼ ਦੇ ਤਣਾਅ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ ਅਤੇ ਜੇਕਰ ਲੋੜ ਹਿੋੇ ਤਾਂ ਅਨੁਕਵੂਲਤ 

ਕਰੋ।

•  ਗੇਂਦ ਅਤੇ ਰੋਲਰ ਿੇਅਵਰੰਗਾਂ ਵਿੱਚ ਗਰੀਸ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ, ਅਤੇ ਲੋੜ ਪੈਣ 

‘ਤੇ, ਓਿਰਵਫਵਲੰਗ ਤੋਂ ਿਚਣ ਲਈ ਵਧਆਨ ਰੱਖੋ।

•  ਮੋਟਰ ਲਈ ਮੌਜੂਦਾ ਇਨਪੁੱਟ ਜਾਂ ਜਨਰੇਟਰ ਦੇ ਆਉਟਪੁੱਟ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ 

ਅਤੇ ਇਸਦੀ ਸਾਧਾਰਨ ਮੁੱਲਾਂ ਨਾਲ ਤੁਲਨਾ ਕਰੋ।

•  ਸਾਰੇ ਤੇਲ ਦੇ ਿੇਅਵਰੰਗਾਂ ਨੂੰ ਕੱਢ ਵਦਓ, ਪੈਟਰੋਲ ਨਾਲ ਧਿੋੋ ਵਜਸ ਵਿਚ ਤੇਲ 

ਦੀਆਂ ਕੁਝ ਿੰੂਦਾਂ ਵਮਲੀਆਂ ਹੋਣ; ਲੁਿਰੀਕੇਵਟੰਗ ਤੇਲ ਨਾਲ ਫਲੱਸ਼ ਕਰੋ 

ਅਤੇ ਸਾਫ਼ ਤੇਲ ਨਾਲ ਦੁਿਾਰਾ ਭਰੋ।

5  ਸਾਲਾਨਾ ਰਿੱ-ਰਿਾਅ

•  ਸਾਰੇ ਹਾਈ ਸਪੀਡ ਿੇਅਵਰੰਗਾਂ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ, ਅਤੇ ਜੇਕਰ ਲੋੜ ਹੋਿੇ ਤਾਂ 

ਨਵਿਆਓ।

•  ਸਾਫ਼ ਸੁੱਕੀ ਹਿਾ ਨਾਲ ਸਾਰੀਆਂ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਨੂੰ ਚੰਗੀ ਤਰਹਰਾਂ ਉਡਾ ਵਦਓ। 

ਯਕੀਨੀ ਿਣਾਓ ਵਕ ਇੰਸੂਲੇਸ਼ਨ ਨੂੰ ਨੁਕਸਾਨ ਪਹੁੰਚਾਉਣ ਲਈ ਦਿਾਅ 

ਇੰਨਾ ਉੱਚਾ ਨਾ ਹੋਿੇ।

•  ਤੇਲਯੁਕਤ ਹਿਾਿਾਂ ਨੂੰ ਸਾਫ਼ ਅਤੇ ਿਾਰਵਨਸ਼ ਕਰੋ।

•  ਮੋਟਰਾਂ ਨੂੰ ਓਿਰਹਾਲ ਕਰੋ ਜੋ ਗੰਭੀਰ ਓਪਰੇਵਟੰਗ ਹਾਲਤਾਂ ਦੇ ਅਧੀਨ 

ਹਨ। 
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•  ਸਵਿੱਚ ਅਤੇ ਵਫਊਜ਼ ਸੰਪਰਕਾਂ ਨੂੰ ਰੀਵਨਊ ਕਰੋ, ਜੇਕਰ ਨੁਕਸਾਨ ਹੋਇਆ 

ਹੈ।

•  ਸਟਾਰਟਰ ਵਿੱਚ ਤੇਲ ਅਤੇ ਿੇਅਵਰੰਗਾਂ ਵਿੱਚ ਗਰੀਸ/ਤੇਲ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ।

•  ਵਗੱਲੇ ਜਾਂ ਖਰਾਿ ਤੱਤਾਂ ਦੇ ਅਧੀਨ ਸਟਾਰਟਰਾਂ ਵਿੱਚ ਤੇਲ ਦਾ ਨਿੀਨੀਕਰਨ 

ਕਰੋ।

•  ਮੋਟਰ/ਜਨਰੇਟਰ ਵਿਵੰਡੰਗਜ਼, ਕੰਟਰੋਲ ਗੇਅਰ ਅਤੇ ਿਾਇਵਰੰਗ ਵਿਚਕਾਰ 

ਸਵਿੱਚ ਦੀਆਂ ਸਵਥਤੀਆਂ, ਧਰਤੀ ਦੇ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ।

•  ਧਰਤੀ ਦੇ ਕਨੈਕਸ਼ਨਾਂ ਦੇ ਵਿਰੋਧ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ।

•  ਆਰਮੇਚਰ ਅਤੇ ਫੀਲਡ ਦੇ ਵਿਚਕਾਰ ਹਿਾ ਦੇ ਪਾੜੇ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ।

•  ਮੋਟਰਾਂ/ਜਨਰੇਟਰਾਂ ਨੂੰ ਓਿਰਹਾਲ ਕਰਨ ਤੋਂ ਪਵਹਲਾਂ ਅਤੇ ਿਾਅਦ ਵਿੱਚ 

ਵਿੰਵਡੰਗਜ਼ ਦੇ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ।

6  ਭਰਕਾਰਡ

•  ਹਰੇਕ ਮਸ਼ੀਨ ਲਈ ਇੱਕ ਜਾਂ ਿੱਧ ਪੰਨੇ ਦੇਣ ਿਾਲੇ ਇੱਕ ਰਵਜਸਟਰ ਨੂੰ 

ਿਣਾਈ ਰੱਖੋ, ਅਤੇ ਸਮੇਂ-ਸਮੇਂ ‘ਤੇ ਕੀਤੇ ਗਏ ਸਾਰੇ ਮਹੱਤਿਪੂਰਨ ਵਨਰੀਖਣ 

ਅਤੇ ਰੱਖ-ਰਖਾਅ ਦੇ ਕੰਮਾਂ ਨੂੰ ਵਰਕਾਰਡ ਕਰੋ। ਇਹਨਾਂ ਵਰਕਾਰਡਾਂ ਵਿੱਚ 

ਵਪਛਲੀ ਕਾਰਗੁਜ਼ਾਰੀ, ਆਮ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਪੱਧਰ, ਹਿਾ ਦੇ ਪਾੜੇ ਦੇ ਮਾਪ, 

ਮੁਰੰਮਤ ਦੀ ਪਰਰਵਕਰਤੀ ਅਤੇ ਵਪਛਲੀ ਮੁਰੰਮਤ ਵਿਚਕਾਰ ਅੰਤਰਾਲ 

ਅਤੇ ਹੋਰ ਮਹੱਤਿਪੂਰਨ ਜਾਣਕਾਰੀ ਵਦਖਾਉਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ ਜੋ ਚੰਗੀ 

ਕਾਰਗੁਜ਼ਾਰੀ ਅਤੇ ਰੱਖ-ਰਖਾਅ ਲਈ ਮਦਦਗਾਰ ਹਿੋੇਗੀ।

ਜਦੋਂ ਵਕ ਰੁਟੀਨ ਮੇਨਟੇਨੈਂਸ ਜਾਂ ਤਾਂ ਮਸ਼ੀਨ ਦੇ ਕੰਮ ਦੇ ਦੌਰਾਨ ਜਾਂ ਛੋਟੇ ਅੰਤਰਾਲ 

‘ਡਾਊਨ’ ਸਮੇਂ ਦੌਰਾਨ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ, ਯੋਜਨਾਿੱਧ ਰੱਖ-ਰਖਾਅ ਛੁੱਟੀਆਂ ਦੇ 

ਦੌਰਾਨ ਜਾਂ ਛੋਟੀ ਵਮਆਦ ਦੇ ਿੰਦ-ਡਾਊਨ ਲੈ ਕੇ ਕੀਤੇ ਜਾਣ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

ਮੇਨਟੇਨੈਂਸ ਕਾਰਡ ਵਿੱਚ ਦਰਜ ਕੀਤੀਆਂ ਰੁਟੀਨ ਮੇਨਟੇਨੈਂਸ ਵਰਪੋਰਟਾਂ ਦੇ ਆਧਾਰ ‘ਤੇ, 

ਯੋਜਨਾਿੱਧ ਰੱਖ-ਰਖਾਅ ਦੇ ਕਾਰਜਕਰਰਮ ਦਾ ਫੈਸਲਾ ਕਰਨ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ।

 ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਟੈਸਟ ਦੇ ਨਤੀਜੇ  ਪੰਨਾ 1

 ਸ਼ੰਟ ਵਿਵੰਡੰਗ ਦਾ ਵਿਰੋਧ ਮੁੱਲ 

 ਸੀਰੀਜ਼ ਿਾਈਵਡੰਗ ਦਾ ਵਿਰੋਧ ਮੁੱਲ 

 ਆਰਮੇਚਰ ਦਾ ਵਿਰੋਧ ਮੁੱਲ 

 ਦੇ ਵਿਚਕਾਰ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਮੁੱਲ 

 ਆਰਮੇਚਰ ਅਤੇ ਸ਼ੰਟ ਖੇਤਰ 

 ਆਰਮੇਚਰ ਅਤੇ ਸੀਰੀਜ਼ ਫੀਲਡ 

 ਸੀਰੀਜ਼ ਫੀਲਡ ਅਤੇ ਸ਼ੰਟ ਫੀਲਡ 

 ਆਰਮੇਚਰ ਅਤੇ ਫਰੇਮ 

 ਸ਼ੰਟ ਫੀਲਡ ਅਤੇ ਫਰੇਮ 

 ਸੀਰੀਜ਼ ਫੀਲਡ ਅਤੇ ਫਰੇਮ 

 ਦੂਜਾ ਪੰਨਾ ਕੀਤੇ ਗਏ ਰੱਖ-ਰਖਾਅ ਦਾ ਵਰਕਾਰਡ ਵਦੰਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਖਾਸ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਇਸ ਵਿੱਚ ਨੋਟ ਕੀਤੇ ਗਏ ਨੁਕਸ। 

ਰੱਿ-ਰਿਾਅ ਦਾ ਭਰਕਾਰਡ

ਵਨਿਾਰਕ ਰੱਖ-ਰਖਾਅ ਅਨੁਸੂਚੀ ਵਿੱਚ ਵਨਰੀਖਣ ਵਰਕਾਰਡਾਂ ਦੀ ਇੱਕ ਪਰਰਣਾਲੀ ਨੂੰ 

ਕਾਇਮ ਰੱਖਣਾ ਲਾਜ਼ਮੀ ਹੈ। ਇਹ ਵਸਸਟਮ ਉੱਪਰ ਦੱਸੇ ਅਨੁਸਾਰ ਇੱਕ ਰਵਜਸਟਰ 

ਜਾਂ ਹੇਠਾਂ ਦਰਸਾਏ ਗਏ ਕਾਰਡਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਮਾਸਟਰ ਫਾਈਲ ਵਿੱਚ ਰੱਖੇ 

ਜਾਂਦੇ ਹਨ। ਇਹਨਾਂ ਮੇਨਟੇਨੈਂਸ ਕਾਰਡਾਂ ਦਾ ਹਿਾਲਾ ਦੇ ਕੇ, ਫੋਰਮੈਨ ਯੋਜਨਾਿੱਧ 

ਮੇਨਟੇਨੈਂਸ ਨੂੰ ਤਵਹ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਮੇਨਟੇਨੈਂਸ ਕਾਰਡ :ਪਵਹਲਾ ਪੰਨਾ ਮਸ਼ੀਨ ਨਾਲ ਸਿੰਧਤ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਟੈਸਟ ਦੇ 

ਨਤੀਜੇ ਆਵਦ ਵਦੰਦਾ ਹੈ।

ਮੇਨਟੇਨੈਂਸ ਕਾਰਡ ਦਾ ਵਧਆਨ ਨਾਲ ਅਵਧਐਨ ਕਰਨ ਨਾਲ ਫੋਰਮੈਨ ਨੂੰ ਵਕਸੇ ਿੱਡੀ 

ਖਰਾਿੀ ਨੂੰ ਰੋਕਣ ਲਈ ਛੇਤੀ ਓਿਰਹਾਵਲੰਗ ਜਾਂ ਯੋਜਨਾਿੱਧ ਮੇਨਟੇਨੈਂਸ ਸ਼ਵਡਊਲ 

ਦੀ ਸਹੂਲਤ ਲਈ ਸ਼ੱਟ-ਡਾਊਨ ਵਮਤੀ ਦੀ ਯੋਜਨਾ ਿਣਾਉਣ ਵਿੱਚ ਮਦਦ ਵਮਲਦੀ 

ਹੈ।

ਰਿੱ-ਰਿਾਅ ਦਾ ਤਰੀਕਾ :ਵਨਯਮਤ ਰੱਖ-ਰਖਾਅ ਦੇ ਵਨਰੀਖਣ ਦੌਰਾਨ, ਮੋਟਰਾਂ/

ਜਨਰੇਟਰਾਂ ਦੇ ਪਾਰਟਸ ਅਤੇ ਸਹਾਇਕ ਉਪਕਰਣਾਂ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾਣ ਿਾਲੀ ਜਾਂਚ 

ਅਤੇ ਸਮਾਯੋਜਨ ਵਨਿਾਰਕ ਰੱਖ-ਰਖਾਅ ਦੀ ਕੁਸ਼ਲਤਾ ਨੂੰ ਵਿਹਤਰ ਿਣਾਉਣ ਲਈ 

ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤਾ ਵਗਆ ਹੈ।

•  ਮੋਟਰ/ਜਨਰੇਟਰ, ਸਵਿੱਚ ਗੇਅਰ ਅਤੇ ਸਿੰੰਵਧਤ ਕਿੇਲਾਂ ਨੂੰ ਗੰਦਗੀ, ਧੂੜ ਅਤੇ 

ਗਰੀਸ ਤੋਂ ਮੁਕਤ ਰੋਜ਼ਾਨਾ ਸਾਫ਼ ਕਰੋ। ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਤੋਂ ਧੂੜ ਨੂੰ ਦੂਰ ਕਰਨ ਲਈ ਸੁੱਕੀ 

ਕੰਪਰੈੱਸਡ ਹਿਾ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰੋ।

•  ਿਹੁਤ ਵਜ਼ਆਦਾ ਸ਼ੋਰ ਅਤੇ ਤਾਪਮਾਨ ਲਈ ਰੋਜ਼ਾਨਾ ਿੇਅਵਰੰਗ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ। 

ਜੇ ਲੋੜ ਹਿੇੋ, ਤਾਂ ਿੇਅਵਰੰਗ ਨੂੰ ਉਸੇ ਗਰਰੀਸ/ਤੇਲ ਨਾਲ ਮੁੜ-ਗਰੀਸ ਕਰੋ ਜਾਂ 

ਮੁੜ ਤੇਲ ਵਦਓ। ਿੱਖ-ਿੱਖ ਗਰਰੇਡਾਂ ਦੀ ਗਰੀਸ ਨੂੰ ਇਕੱਠੇ ਨਾ ਵਮਲਾਓ ਵਕਉਂਵਕ 

ਇਸ ਨਾਲ ਸਲੱਜ ਜਾਂ ਐਵਸਡ ਿਣ ਸਕਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਿੇਅਵਰੰਗਾਂ ਨੂੰ ਖਰਾਿ ਕਰ 

ਸਕਦਾ ਹੈ।

•  ਮਸ਼ੀਨ ਨੂੰ ਰੋਜ਼ਾਨਾ ਪਾਣੀ ਜਾਂ ਤੇਲ ਜਾਂ ਗਰੀਸ ਦੇ ਤਣਾਅ ਦੇ ਵਿਰੁੱਧ ਜਾਂਚ ਕਰੋ 

ਜੋ ਆਲੇ ਦੁਆਲੇ ਤੋਂ ਲੀਕ ਹੋ ਸਕਦੀ ਹੈ। ਲੀਕੇਜ ਨੂੰ ਰੋਕਣ ਲਈ ਲੋੜੀਂਦੇ 

ਸੁਰੱਵਖਆ ਕਦਮ ਚੁੱਕੋ।

•  ਵਢੱਲੇਪਨ, ਿਾਈਿਰਰੇਸ਼ਨ ਅਤੇ ਸ਼ੋਰ ਲਈ ਿੈਲਟ, ਗੇਅਰ ਅਤੇ ਕਪਵਲੰਗ ਦੀ 

ਰੋਜ਼ਾਨਾ ਜਾਂਚ ਕਰੋ। ਜੇ ਨੁਕਸ ਪਾਏ ਜਾਂਦੇ ਹਨ, ਤਾਂ ਭਾਗਾਂ ਨੂੰ ਵਿਿਸਵਥਤ/ਿਦਲ 

ਵਦਓ।

•  ਸਪਾਰਵਕੰਗ ਅਤੇ ਪਵਹਨਣ ਲਈ ਿੁਰਸ਼ ਅਤੇ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਦੀ ਹਫਤਾਿਾਰੀ 

ਜਾਂਚ ਕਰੋ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.2.121
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•  ਸਹੀ ਲੁਿਰੀਕੇਸ਼ਨ ਲਈ ਹਫਤਾਿਾਰੀ ਿੇਅਵਰੰਗ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ।

•  ਹਫਤਾਿਾਰੀ ਟਰਮੀਨਲਾਂ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ ਅਤੇ ਸੰਪਰਕ ਿਦਲੋ।

•  ਿੁਰਸ਼ਾਂ ਅਤੇ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਨੂੰ ਇੱਕ ਮਹੀਨੇ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਿਾਰ ਿਹੁਤ ਵਜ਼ਆਦਾ 

ਪਵਹਨਣ, ਿਕਿਾਸ ਅਤੇ ਸਪਾਰਵਕੰਗ ਲਈ ਮੁਆਇਨਾ ਕਰੋ। ਖਰਾਿ ਿੁਰਸ਼ਾਂ 

ਨੂੰ ਉਸੇ ਗਰਰੇਡ ਦੇ ਿੁਰਸ਼ਾਂ ਨਾਲ ਿਦਲਣ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਿੁਰਸ਼ਾਂ ‘ਤੇ ਿਸੰਤ 

ਤਣਾਅ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ, ਅਤੇ ਜੇਕਰ ਲੋੜ ਹਿੋੇ ਤਾਂ ਅਨੁਕੂਵਲਤ ਕਰੋ। ਿੁਰੀ ਤਰਹਰਾਂ 

ਖਰਾਿ ਹੋ ਚੁੱਕੇ ਕਵਮਊਟੇਟਰਾਂ ਨੂੰ ਖਰਾਦ ਵਿੱਚ ਿਦਲਣ ਜਾਂ ਿਦਲਣ ਦੀ ਲੋੜ 

ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

•  ਸਹੀ ਿੈਠਣ ਲਈ ਮਹੀਨਾਿਾਰ ਿੁਰਸ਼ਾਂ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ। ਜੇ ਜਰੂਰੀ ਹੋਿੇ, ਤਾਂ 

ਿੁਰਸ਼ਾਂ ਨੂੰ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਸਤਹ ਦੇ ਅਨੁਕੂਲ ਹੋਣ ਲਈ ਸਹੀ ਿਕਰ ਵਿੱਚ ਮੁੜ 

ਆਕਾਰ ਵਦਓ।

•  ਵਸਰੇ ਦੀਆਂ ਪਲੇਟਾਂ ਅਤੇ ਸ਼ਾਫਟ ਨੂੰ ਿਹੁਤ ਵਜ਼ਆਦਾ ਵਸਰੇ ਦੀ ਖੇਡ ਲਈ 

ਮਹੀਨਾਿਾਰ ਜਾਂਚ ਕਰੋ।

•  ਪਵਹਨਣ, ਵਪਵਟੰਗ ਅਤੇ ਿਰਨ ਲਈ ਸਵਿੱਚ ਗੀਅਰ ਦੇ ਮੁੱਖ ਅਤੇ ਸਹਾਇਕ 

ਸੰਪਰਕ ਵਿੰਦੂਆਂ ਦੀ ਮਹੀਨਾਿਾਰ ਜਾਂਚ ਕਰੋ। ਿੁਰੀ ਤਰਹਰਾਂ ਖਰਾਿ ਹੋਏ ਸੰਪਰਕ 

ਪੁਆਇੰਟ ਨੂੰ ਿਦਲਣ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ। ਵਢੱਲੇ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਅਤੇ ਸਕੇਲ ਜਾਂ ਿਰਵਨੰਗ 

ਲਈ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਟਰਮੀਨਲਾਂ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ। ਨੁਕਸ ਠੀਕ ਕਰੋ।

•  ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਅਤੇ ਜ਼ਮੀਨੀ ਨੁਕਸ ਲਈ ਫੀਲਡ ਵਿਵੰਡੰਗ ਅਤੇ ਆਰਮੇਚਰ 

ਦੀ ਮਹੀਨਾਿਾਰ ਜਾਂਚ ਕਰੋ। 1 megohm ਤੋਂ ਹੇਠਾਂ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਦੀ ਘੱਟ 

ਰੀਵਡੰਗ ਕਮਜ਼ੋਰ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦੀ ਹੈ। ਹਿਾ ਨੂੰ ਸੁਕਾਓ, ਅਤੇ ਜੇ 

ਲੋੜ ਹਿੋੇ ਤਾਂ ਦੁਿਾਰਾ ਿਾਰਵਨਸ਼ ਕਰੋ।

•  ਮਾਵਸਕ ਇੱਕ ਿਾਰ ਫਾਊਂਡੇਸ਼ਨ ਿੋਲਟ ਅਤੇ ਹੋਰ ਫਾਸਟਨਰਾਂ ਨੂੰ ਕੱਸਣ ਲਈ 

ਚੈੱਕ ਕਰੋ।

•  ਸਾਲ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਿਾਰ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਿਾਰਾਂ ਦੇ ਵਿਚਕਾਰ ਮੀਕਾ ਨੂੰ ਕੱਟੋ। 

ਸ਼ਾਰਟਸ, ਖੁੱਲੇ ਅਤੇ ਜ਼ਮੀਨੀ ਨੁਕਸ ਲਈ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਅਤੇ ਆਰਮੇਚਰ ਦੀ 

ਜਾਂਚ ਕਰੋ। 

ਮੇਨਟੇਨੈਂਸ ਕਾਰਡ

         ਰੁਟੀਨ ਰੱਿ-ਰਿਾਅ ਬਾਰੇ ਭਰਪੋਰਟ     ਪੰਨਾ 2 

ਰੱਿ-ਰਿਾਅ ਦੀ ਭਮਤੀ ਅਨੁਸਭੂਚਤ ਰੱਿ-

ਰਿਾਅ ਕੀਤਾ

ਨੁਕਸ ਨੋਟ ਕੀਤੇ ਗਏ 

ਹਨ

(ਦਸਤਿਤ) ਦੁਆਰਾ 

ਹਾਜ਼ਰ ਹੋਏ

(ਦਸਤਿਤ) ਨੂੰ 

ਭਰਪੋਰਟ ਕੀਤੀ

ਭਟੱਪਣੀਆਂ

 ਤੀਜਾ ਪੰਨਾ ਅਨੁਸਾਰੀ ਰੀਵਡੰਗਾਂ ਦੇ ਨਾਲ ਅੰਤਰਾਲਾਂ ‘ਤੇ ਮੋਟਰ ਵਿੱਚ ਕੀਤੇ ਗਏ ਟੈਸਟ ਦਾ ਿੇਰਿਾ ਵਦੰਦਾ ਹੈ

       ਮੇਨਟੇਨੈਂਸ ਕਾਰਡ

       ਟੈਸਟ ਵੇਰਭਵਆਂ ਦੀ ਭਰਪੋਰਟ      ਪੰਨਾ 3 

ਟੈਸਟ ਦੀ ਭਮਤੀ ਸਮਾਸੂਚੀ, ਕਾਰਜ - 

ਕਰਰਮ

ਟੈਸਟ ਦੇ ਵੇਰਵੇ ਟੈਸਟ ਦੇ ਨਤੀਜੇ (ਦਸਤਿਤ) 

ਦੁਆਰਾ ਟੈਸਟ 

ਕੀਤਾ ਭਗਆ

(ਦਸਤਿਤ) ਨੂੰ 

ਭਰਪੋਰਟ ਕੀਤੀ

ਭਟੱਪਣੀਆਂ

 ਉਪਰੋਕਤ ਤੋਂ ਇਹ ਸਪੱਸ਼ਟ ਹੈ ਵਕ ਸਾਲ ਵਿੱਚ ਘੱਟੋ-ਘੱਟ ਇੱਕ ਿਾਰ, ਮੋਟਰ/ਜਨਰੇਟਰ ਨੂੰ ਵਨਯਮਤ ਰੱਖ-ਰਖਾਅ ਦੇ ਨਾਲ-ਨਾਲ ਪੂਰੀ ਤਰਹਰਾਂ ਓਿਰਹਾਵਲੰਗ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ

 ਹੈ।

ਚੌਥਾ ਪੰਨਾ ਨੁਕਸ, ਕਾਰਨ ਅਤੇ ਮੁਰੰਮਤ ਦਾ ਿੇਰਿਾ ਵਦੰਦਾ 

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.2.121
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       ਹੈਮੋਟਰ ਸੇਵਾ ਕਾਰਡ      ਪੰਨਾ 

ਮੁਰੰਮਤ ਦੀ ਭਮਤੀ ਮੁਰੰਮਤ ਅਤੇ ਪੁਰਜ਼ੇ ਬਦਲੇ ਕਾਰਨ (ਦਸਤਿਤ) ਦੁਆਰਾ ਮੁਰੰਮਤ (ਦਸਤਿਤ) ਦੁਆਰਾ ਭਨਗਰਾਨੀ ਭਟੱਪਣੀਆਂ

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.2.121
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ਪਾਵਰ (Power)  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.2.122
ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ  (Electrician) -  ਡੀਸੀ ਮੋਟਰ

ਵਾਇਭਨੰਗ ਲਈ ਵਰਤੀ ਜਾਣ ਵਾਲੀ ਸਮੱਗਰੀ - ਫੀਲਡ ਕੋਇਲ ਵਾਇਭਨੰਗ (Materials used for  winding - 
field coil winding)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• ਵਾਇਭਨੰਗ ਅਤੇ ਉਹਨਾਂ ਦੇ ਉਪਯੋਗ ਲਈ ਵਰਤੀਆਂ ਜਾਣ ਵਾਲੀਆਂ ਇੰਸੂਲੇਭਟੰਗ ਸਮੱਗਰੀਆਂ ਦੀ ਸੂਚੀ ਬਣਾਓ।

ਇੰਸੂਲੇਭਟੰਗ ਸਮੱਗਰੀ :ਵਿਵੰਡੰਗ ਦੇ ਕੰਮ ਵਿੱਚ, ਇੰਸੂਲੇਵਟੰਗ ਸਮੱਗਰੀ ਦੀ ਸਹੀ 

ਚੋਣ ਇੱਕ ਮਹੱਤਿਪੂਰਨ ਮਾਪਦੰਡ ਹੈ। ਪਾਿਰ ਸਾਜ਼ੋ-ਸਾਮਾਨ ਅਤੇ ਉਪਕਰਣ ਦੇ 

ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਦਾ ਿੁਢਾਪਾ ਕਾਰਕ ਕਈ ਕਾਰਕਾਂ ‘ਤੇ ਵਨਰਭਰ ਕਰਦਾ ਹੈ, ਵਜਿੇਂ ਵਕ 

ਤਾਪਮਾਨ, ਪਾਿਰ ਅਤੇ ਮਕੈਨੀਕਲ ਤਣਾਅ, ਿਾਈਿਰਰੇਸ਼ਨ, ਨਮੀ, ਗੰਦਗੀ ਅਤੇ 

ਰਸਾਇਣਕ ਪਰਰਤੀਵਕਰਰਆ।

ਸਮੱਗਰੀ:ਹੇਠਾਂ ਹਿਾ ਦੇ ਉਦੇਸ਼ਾਂ ਲਈ ਿਰਤੀਆਂ ਜਾਣ ਿਾਲੀਆਂ ਆਮ ਇੰਸੂਲੇਵਟੰਗ 

ਸਮੱਗਰੀਆਂ ਹਨ।

•  ਲੇਥਰੋਇਡ ਪੇਪਰ   •  ਪਰਰੈਸਫਾਨ ਪੇਪਰ

•  ਵਟਰਰਪਲੈਕਸ ਪੇਪਰ  •  Millinex ਪੇਪਰ

•  ਮਾਈਕਾਨਾਈਟ ਪੇਪਰ (ਮੀਕਾ ਪੱਤਾ)

•  ਸਾਮਰਾਜ ਦਾ ਕੱਪੜਾ  •  ਗਲਾਸ ਫਾਈਿਰ ਕੱਪੜਾ

•  ਸੂਤੀ ਟੇਪ    •  ਐਮਪਾਇਰ ਟੇਪ

•  ਫਾਈਿਰ ਗਲਾਸ ਟੇਪ  •  ਸੂਤੀ ਸਲੀਿਜ਼

•  ਐਮਪਾਇਰ ਸਲੀਿਜ਼  •  ਫਾਈਿਰ ਗਲਾਸ ਸਲੀਿਜ਼

•  ਪੀਿੀਸੀ ਸਲੀਿਜ਼   •  ਿਾਂਸ

•  ਭੰਗ ਦਾ ਧਾਗਾ  •  ਟੈਰੀਲੀਨ ਧਾਗਾ

•  ਿਾਰਵਨਸ਼

ਵਾਈਭਡੰਗ ਤਾਰਾਂ (Winding wires)

ਉਦੇਸ਼ :ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਤੁਸੀਂ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• ਭਵੰਭਡੰਗ ਲਈ ਵਰਤੀਆਂ ਜਾਂਦੀਆਂ ਵਾਇਭਰੰਗ ਤਾਰਾਂ ਦੀ ਸੂਚੀ ਬਣਾਓ।

ਵਾਈਭਡੰਗ ਤਾਰ :ਐਨੀਲਡ ਤਾਂਿੇ ਦੇ ਕੰਡਕਟਰ, ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਗੋਲ ਆਕਾਰ ਵਿੱਚ, 

ਛੋਟੀਆਂ ਅਤੇ ਦਰਵਮਆਨੀ ਸਮਰੱਥਾ ਿਾਲੀਆਂ ਪਾਿਰ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਅਤੇ ਉਪਕਰਣਾਂ ਨੂੰ 

ਘੁਮਾਉਣ ਲਈ ਿਰਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ। ਇਹ ਤਾਿਂੇ ਦੀਆਂ ਤਾਰਾਂ ਨੂੰ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਅਨੁਸਾਰ 

ਕਈ ਤਰਹਰਾਂ ਦੇ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਪਰਰਦਾਨ ਕੀਤੇ ਗਏ ਹਨ।

•  ਸੁਪਰ-ਈਨਾਮੇਲਡ ਤਾਂਿੇ ਦੀ ਤਾਰ (S.E)

•  ਵਸੰਗਲ ਕਪਾਹ ਨਾਲ ਢੱਕੀ ਤਾਿਂੇ ਦੀ ਤਾਰ (S.C.C)

•  ਡਿਲ ਕਪਾਹ ਨਾਲ ਢੱਕੀ ਤਾਿਂੇ ਦੀ ਤਾਰ (D.C.C.)

•  ਵਸੰਗਲ ਰੇਸ਼ਮ ਨਾਲ ਢੱਕੀ ਤਾਂਿੇ ਦੀ ਤਾਰ (S.S.C.)

•  ਡਿਲ ਰੇਸ਼ਮ ਨਾਲ ਢੱਕੀ ਤਾਿਂੇ ਦੀ ਤਾਰ (D.S.C.)

•  ਪੀਿੀਸੀ ਨਾਲ ਢੱਕੀ ਤਾਂਿੇ ਦੀ ਿਾਈਵਡੰਗ ਤਾਰ

ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਮੱਧਮ ਢੱਕਣ ਿਾਲੀ ਸੁਪਰ-ਈਨਾਮੇਲਡ ਕਾਪਰ ਿਾਇਵਰੰਗ ਤਾਰ ਦੀ 

ਿਰਤੋਂ ਵਜ਼ਆਦਾਤਰ ਵਿੰਵਡੰਗ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨਾਂ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਜਦੋਂ ਵਕ ਕੁਝ 

ਖਾਸ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨਾਂ ਲਈ ਮੋਟੀ ਕਿਵਰੰਗ ਿਾਲੀ ਸੁਪਰ-ਈਨਾਮੇਲਡ ਤਾਂਿੇ ਦੀ ਤਾਰ 

ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ।

ਕੁਝ ਡੀਸੀ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਦੇ ਫੀਲਡ ਕੋਇਲ ਅਤੇ ਆਰਮੇਚਰ ਨੂੰ ਸੁਪਰ-ਈਨਾਮੇਲਡ, 

ਡੀਸੀਸੀ ਜਾਂ ਡੀਐਸਸੀ ਤਾਂਿੇ ਦੀਆਂ ਿਾਇਵਰੰਗ ਤਾਰਾਂ ਨਾਲ ਜ਼ਖ਼ਮ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ 

ਹੈ।

ਪੀਿੀਸੀ ਕਿਰਡ ਕਾਪਰ ਿਾਇਵਨੰਗ ਤਾਰ ਮੁੱਖ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਸਿਮਰਸੀਿਲ ਪੰਪਾਂ ਲਈ 

ਿਰਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਿਾਈਵਡੰਗ ਤਾਰ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਆਕਾਰਾਂ ਅਤੇ ਇੰਸੂਲੇਸ਼ਨ ਦੇ ਗਰਰੇਡਾਂ ਵਿੱਚ ਉਪਲਿਧ 

ਹਨ।

ਆਰਮੇਚਰ ਵਾਇਭਨੰਗ - ਸ਼ਰਤਾਂ - ਭਕਸਮਾਂ - ਭਮਕਸਰ/ਭਲਕੁਇਡਾਈਜ਼ਰ ਦੀ ਰੀਵਾਇਭੰਡੰਗ (Armature winding - 
terms - types - rewinding of mixer/liquidizer)

ਉਦੇਸ਼ :ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਤੁਸੀਂ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

•DC ਆਰਮੇਚਰ ਵਾਇਭਨੰਗ ਭਵੱਚ ਵਰਤੇ ਜਾਂਦੇ ਆਮ ਸ਼ਬਦਾਂ ਨੂੰ ਪਭਰਿਾਭਸਤ਼ ਕਰੋ

• DC ਆਰਮੇਚਰ ਵਾਇਭਨੰਗ ਦੀਆਂ ਵੱਿ-ਵੱਿ ਭਕਸਮਾਂ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ।

ਡੀਸੀ ਆਰਮੇਚਰ ਵਾਇਭਨੰਗ :ਇਹ ਇੱਕ ਿੰਦ ਕੋਇਲ ਿਾਇਵਨੰਗ ਹੈ, ਵਜਸ ਵਿੱਚ 

ਕੋਇਲ ਦੇ ਵਸਰੇ ਿੰਦ ਸਰਕਟ ਿਣਾਉਣ ਲਈ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਖੰਡਾਂ ਰਾਹੀਂ ਜੁੜੇ ਹੁੰਦੇ 

ਹਨ।

DC ਆਰਮੇਚਰ ਵਾਇਭਨੰਗ ਭਵੱਚ ਵਰਤੀਆਂ ਜਾਂਦੀਆਂ ਸ਼ਰਤਾਂ

ਕੋਇਲ ਜਾਂ ਵਾਈਭਡੰਗ ਤੱਤ :ਚੁਿੰਕੀ ਖੇਤਰ ਵਿੱਚ ਪਈ ਇੱਕ ਤਾਰ ਦੀ ਲੰਿਾਈ ਅਤੇ 

ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਇੱਕ emf ਪਰਰੇਵਰਤ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਨੂੰ ਇੱਕ ਵਕਵਰਆਸ਼ੀਲ ਕੰਡਕਟਰ ਵਕਹਾ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ।
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ਵਚੱਤਰ 1 ਦਾ ਹਿਾਲਾ ਵਦੰਦੇ ਹੋਏ, ਅਸੀਂ ਦੇਖਦੇ ਹਾਂ ਵਕ ਦੋ ਵਕਵਰਆਸ਼ੀਲ ਕੰਡਕਟਰ 

AB ਅਤੇ CD ਉਹਨਾਂ ਦੇ ਅੰਤਲੇ ਕਨੈਕਸ਼ਨਾਂ ਦੇ ਨਾਲ ਆਰਮੇਚਰ ਿਾਇਵਨੰਗ 

ਦਾ ਇੱਕ ਕੋਇਲ ਜਾਂ ਿਾਇਵਨੰਗ ਤੱਤ ਿਣਾਉਂਦੇ ਹਨ। ਕੋਇਲ ਵਿੱਚ ਵਸਰਫ਼ ਇੱਕ 

ਿਾਰੀ ਸ਼ਾਮਲ ਹੋ ਸਕਦੀ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 2 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ ਜਾਂ 

ਵਚੱਤਰ 3 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਮਲਟੀ-ਟਰਨ। ਇੱਕ ਵਸੰਗਲ-ਟਰਨ ਕੋਇਲ 

ਜਾਂ ਿਾਇਵਨੰਗ ਐਲੀਮੈਂਟ ਵਸਰਫ਼ ਦੋ ਕੰਡਕਟਰ ਹੋਣਗੇ। ਪਰ ਇੱਕ ਮਲਟੀ-ਟਰਨ 

ਕੋਇਲ ਪਰਰਤੀ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡ ਵਿੱਚ ਕਈ ਕੰਡਕਟਰ ਹੋ ਸਕਦੇ ਹਨ। ਉਦਾਹਰਨ 

ਲਈ ਵਚੱਤਰ 2 ਵਿੱਚ, ਹਰੇਕ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡ ਵਿੱਚ 3 ਕੰਡਕਟਰ ਹਨ। ਇੱਕ ਮਲਟੀ-

ਟਰਨ ਕੋਇਲ ਦੇ ਇੱਕ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡ ਨੂੰ ਿਣਾਉਣ ਿਾਲੇ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਦੇ ਸਮੂਹ 

ਨੂੰ ਇੱਕ ਯਵੂਨਟ (ਵਚੱਤਰ 3) ਦੇ ਰੂਪ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਟੇਪ ਨਾਲ ਿੰਵਨਹਰਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ 

ਅਤੇ ਆਰਮੇਚਰ ਸਲਾਟ ਵਿੱਚ ਰਵੱਖਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਨੋਟ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ 

ਹੈ ਵਕ ਹਰੇਕ ਵਿਵੰਡੰਗ ਐਲੀਮੈਂਟ ਦੀਆਂ ਦੋ ਕਨੈਕਵਟੰਗ ਲੀਡਾਂ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਨ ਅਤੇ 

ਹਰੇਕ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਿਾਰ ਵਿੱਚ ਦੋ ਕਨੈਕਵਟੰਗ ਲੀਡਾਂ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਨ ਜੋ ਵਿਵੰਡੰਗ ਤੋਂ 

ਵਲਆਂਦੀਆਂ ਜਾਂਦੀਆਂ ਹਨ। ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਿਾਈਵਡੰਗ ਐਲੀਮੈਂਟਸ ਦੀ ਸਵੰਖਆ ਵਜੰਨੀਆਂ 

ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਿਾਰ ਹਨ। 

ਸਰਗਰਮ ਪੱਿ :ਇਹ ਉਹ ਪਾਸੇ ਹਨ ਜੋ ਸਲਾਟ ਦੇ ਅੰਦਰ ਪਏ ਹਨ. ਉਹਨਾਂ 

ਨੂੰ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡਾਂ ਿਜੋਂ ਿੀ ਜਾਵਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਵਸਰਫ ਕੋਇਲ ਦੇ 

ਵਕਵਰਆਸ਼ੀਲ ਪਾਵਸਆਂ ਵਿੱਚ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜਦੋਂ ਉਹ ਚੁੰਿਕੀ ਖੇਤਰ ਵਿੱਚ ਚਲਦੇ ਹਨ। 

(ਵਚੱਤਰ 3)

ਭਵੰਭਡੰਗ ਕੈਲਕੂਲੇਸ਼ਨ ਭਵੱਚ ਇਹਨਾਂ ਸਰਗਰਮ ਸਾਈਡਾਂ ਨੂੰ 

ਕੰਡਕਟਰ ਮਭੰਨਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਕੋਇਲ ਨੂੰ ਮੋੜਾਂ ਦੀ ਭਗਣਤੀ ਦੇ 

ਬਾਵਜੂਦ ਦੋ ਕੰਡਕਟਰ ਭਮਲੇ ਹਨ।

ਅਵਕਵਰਆਸ਼ੀਲ ਪਾਸੇ:ਇੱਕ ਕੋਇਲ ਦਾ ਉਹ ਵਹੱਸਾ ਜੋ ਸਲਾਟ ਵਿੱਚ ਨਹੀਂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, 

ਇੱਕ ਕੋਇਲ ਦੇ ਅਵਕਵਰਆਸ਼ੀਲ ਪਾਸੇ ਿਜੋਂ ਜਾਵਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਅਵਕਵਰਆਸ਼ੀਲ 

ਪਾਵਸਆਂ ਵਿੱਚ ਕੋਈ ਪਰਰੇਰਣਾ ਨਹੀਂ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

ਉਦਾਹਰਨ : ਿੈਕ ਅਤੇ ਫਰੰਟ ਐਂਡ ਕਨੈਕਸ਼ਨ।(ਵਚੱਤਰ 3)

ਕੋਇਲ ਦੀ ਲੀਡ :ਇੱਕ ਕੋਇਲ ਵਿੱਚੋਂ ਵਨਕਲਣ ਿਾਲੇ ਵਸਵਰਆਂ ਨੂੰ ਇੱਕ ਕੋਇਲ 

ਦੀਆਂ ਲੀਡਾਂ ਿਜੋਂ ਜਾਵਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਹਰ ਕੋਇਲ ਨੂੰ ਦੋ ਲੀਡ ਵਮਲੇ ਹਨ।

ਪੋਲ-ਭਪਚ (Yp) :ਇਸ ਨੂੰ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਰੂਪ ਵਿੱਚ ਪਵਰਭਾਵਸ਼ਤ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ:

•  ਮਸ਼ੀਨ ਦੇ ਖਵੰਭਆਂ ਦੀ ਸਵੰਖਆ ਨਾਲ ਿੰਵਡਆ ਆਰਮੇਚਰ ਦਾ ਘੇਰਾ ਅਰਥਾਤ 

ਦੋ ਨਾਲ ਲੱਗਦੇ ਖਵੰਭਆਂ ਵਿਚਕਾਰ ਦੂਰੀ। ਇਹ Yp ਦੁਆਰਾ ਦਰਸਾਇਆ 

ਵਗਆ ਹੈ.

•  ਇਹ ਪਰਰਤੀ ਖੰਭੇ ਆਰਮੇਚਰ ਕੰਡਕਟਰਾਂ (ਜਾਂ ਆਰਮੇਚਰ ਸਲਾਟ) ਦੀ ਸਵੰਖਆ 

ਦੇ ਿਰਾਿਰ ਹੈ। ਉਦਾਹਰਨ ਲਈ, ਜੇਕਰ 48 ਹਨਕੰਡਕਟਰ, 24 ਕੋਇਲ, 24 

ਸਲਾਟ ਅਤੇ 4 ਪੋਲ, ਵਫਰ ਪੋਲ ਵਪੱਚ ਹੈ

ਕੋਇਲ-ਸਪੈਨ ਜਾਂ ਕੋਇਲ-ਭਪਚ (ਵਾਈਐਸ ):ਕੋਇਲ-ਸਪੈਨ ਜਾਂ ਕੋਇਲ-

ਵਪਚ ਇੱਕ ਕੋਇਲ ਦੇ ਦੋ ਪਾਵਸਆਂ ਵਿਚਕਾਰ ਆਰਮੇਚਰ ਸਲਾਟ ਜਾਂ ਆਰਮੇਚਰ 

ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਦੇ ਰੂਪ ਵਿੱਚ ਮਾਪੀ ਗਈ ਦੂਰੀ ਹੈ। ਇਹ ਅਸਲ ਵਿੱਚ ਦਾ ਘੇਰਾ ਹੈਕੋਇਲ 

ਦੇ ਦਿੋਾਂ ਪਾਵਸਆਂ ਦੁਆਰਾ ਫੈਲੇ ਸਲਾਟ ਜਾਂ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਦੇ ਰੂਪ ਵਿੱਚ ਮਾਵਪਆ 

ਵਗਆ ਆਰਮੇਚਰ। ਇਹ YS ਦੁਆਰਾ ਦਰਸਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 4 

ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਕੋਇਲ-ਵਪਚ YS ਦੀ ਗਣਨਾ ਉਸੇ ਤਰਹਰਾਂ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਪੋਲ ਵਪੱਚ ਲਈ 

ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਇਸ ਲਈ ਸੋਧੀ ਹੋਈ ਗਣਨਾ ਹਿੇੋਗੀ
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ਵਜੱਥੇ K = S/P ਜਾਂ C/P ਦਾ ਕੋਈ ਿੀ ਵਹੱਸਾ ਜੋ Ys ਨੂੰ ਪੂਰਨ ਅੰਕ ਿਣਾਉਣ ਲਈ 

ਘਟਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਬੈਕ ਭਪੱਚ (YB) :ਆਰਮੇਚਰ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਦੇ ਸੰਦਰਭ ਵਿੱਚ ਮਾਪੀ ਗਈ ਦੂਰੀ ਜੋ 

ਆਰਮੇਚਰ ਦੇ ਵਪਛਲੇ ਪਾਸੇ ਇੱਕ ਕੋਇਲ ਅੱਗੇ ਿਧਦੀ ਹੈ ਨੂੰ ਿੈਕ ਵਪੱਚ ਵਕਹਾ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ YB ਦੁਆਰਾ ਦਰਸਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਵਚੱਤਰ 5 ਅਤੇ 6 ਵਿੱਚ 

ਦਰਸਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਵਪਛਲੀ ਵਪੱਚ ਿੀ ਕੋਇਲ-ਵਪਚ ਦੇ ਿਰਾਿਰ ਹੈ।

ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 7 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, ਕੋਇਲ ਸਾਈਡ 1 ਆਰਮੇਚਰ ਦੇ 

ਵਪਛਲੇ ਪਾਸੇ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡ 8 (ਇੱਕੋ ਕੋਇਲ) ਨਾਲ ਜਵੁੜਆ ਹੋਇਆ ਹੈ। ਇਸ 

ਲਈ YB = 8 – 1 = 7 ਕੰਡਕਟਰ। 

ਫਰੰਟ ਭਪੱਚ (YF) :ਆਰਮੇਚਰ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਜਾਂ ਐਲੀਮੈਂਟਸ ਦੀ ਸੰਵਖਆ ਨੂੰ ਫਰੰਟ ‘ਤੇ 

ਇੱਕ ਕੋਇਲ ਦੁਆਰਾ ਫੈਲਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ (ਵਕਸੇ ਆਰਮੇਚਰ ਦੇ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਵਸਰੇ) 

ਨੂੰ ਫਰੰਟ ਵਪੱਚ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ YF ਦੁਆਰਾ ਮਨੋਨੀਤ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਹ 

ਵਚੱਤਰ 5,6 ਅਤੇ 7 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਕੋਇਲ ਸਾਈਡ 8 ਕਵਮਊਟੇਟਰ 

ਖੰਡ ਰਾਹੀਂ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡ 3 (ਦੂਜੀ ਕੋਇਲ) ਨਾਲ ਜੁਵੜਆ ਹੋਇਆ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ 

YF= 8 – 3 = 5 ਕੰਡਕਟਰ।

ਔਸਤ ਭਪੱਚ (YA) :ਸਾਹਮਣੇ ਿਾਲੀ ਵਪੱਚ YF ਅਤੇ ਵਪਛਲੀ ਵਪੱਚ YB ਦੀ ਔਸਤ 

ਨੂੰ ਔਸਤ ਵਪੱਚ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।YA ਇਹ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਦੀ ਸਵੰਖਆ ਵਿੱਚ ਦਰਸਾਇਆ 

ਵਗਆ ਹੈ।

ਨਤੀਜੇ ਵਾਲੀ ਭਪੱਚ (YR) :ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ, ਇਸ ਨੂੰ ਇੱਕ ਕੋਇਲ ਦੀ ਸ਼ੁਰੂਆਤ ਅਤੇ 

ਅਗਲੀ ਕੁਆਇਲ ਦੀ ਸ਼ੁਰੂਆਤ ਦੇ ਵਿਚਕਾਰ ਦੀ ਦੂਰੀ ਿਜੋਂ ਪਵਰਭਾਵਸਤ਼ ਕੀਤਾ 

ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਵਜਸ ਨਾਲ ਇਹ ਜਵੁੜਆ ਹੋਇਆ ਹੈ ਜਾਂ ਇਹ ਦੋ ਲਗਾਤਾਰ ਕੋਇਲ 

ਸਾਈਡਾਂ ਦੀ ਸ਼ੁਰੂਆਤ ਦੇ ਵਿਚਕਾਰ ਦੀ ਦੂਰੀ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 7 ਅਤੇ 8 ਵਿੱਚ 

ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ ਅਤੇ ਦਰਸਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਅੱਖਰ YR ਦੁਆਰਾ. ਵਜਿਂੇ ਵਕ 

ਵਚੱਤਰ 9 ਵਿੱਚ, YR=YB–YF, ਯਾਨੀ YR =7–5 =2 ਕੰਡਕਟਰ। ਨਤੀਜੇ ਿਜੋਂ 

ਵਪਚ YR ਵਿੰਵਡੰਗ ਦੀ ਵਕਸਮ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਲੈਪ ਜਾਂ ਿੇਿ, ਅਤੇ ਨਾਲ ਹੀ ਵਸੰਪਲੈਕਸ ਜਾਂ 

ਮਲਟੀਪਲੈਕਸ ‘ਤੇ ਵਨਰਭਰ ਕਰਦੀ ਹੈ।

ਕਭਮਊਟੇਟਰ ਭਪੱਚ (Yc) :ਇਹ ਉਹਨਾਂ ਖੰਡਾਂ ਵਿਚਕਾਰ ਦੂਰੀ ਹੈ (ਕਵਮਊਟੇਟਰ 

ਿਾਰਾਂ ਜਾਂ ਖੰਡਾਂ ਵਿੱਚ ਮਾਪੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ) ਵਜਸ ਨਾਲ ਇੱਕ ਕੋਇਲ ਦੇ ਦੋ ਵਸਰੇ ਜੁੜੇ 

ਹੁੰਦੇ ਹਨ। ਇਹ Yc ਦੁਆਰਾ ਦਰਸਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ. ਅੰਜੀਰ 5,6 ਅਤੇ 7 ਤੋਂ, ਇਹ 

ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਵਪੱਚ Yc = 1 ਖੰਡ ਸਪੱਸ਼ਟ ਹੈ।

ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਵਪੱਚ Yc ਵਿੰਵਡੰਗ ਦੀ ਵਕਸਮ ਦੇ ਨਾਲ ਿਦਲਦੀ ਹੈ, ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਲੈਪ ਜਾਂ 

ਿੇਿ ਦੇ ਨਾਲ-ਨਾਲ ਵਸੰਪਲੈਕਸ ਜਾਂ ਮਲਟੀਪਲੈਕਸ।

ਡੀਸੀ ਆਰਮੇਚਰ ਭਵੰਭਡੰਗਜ਼ ਦੀਆਂ ਭਕਸਮਾਂ

ਲੈਪ ਅਤੇ ਵੇਵ ਭਵੰਭਡੰਗ : ਡੀਸੀ ਆਰਮੇਚਰ ਵਿੰਵਡੰਗਜ਼ ਨੂੰ ਦੋ ਮੁੱਖ ਸਮੂਹਾਂ ਵਿੱਚ 

ਸਰ਼ਰੇਣੀਿੱਧ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ, ਲੈਪ ਅਤੇ ਿੇਿ ਵਿੰਵਡੰਗ। ਉਹਨਾਂ ਵਿੱਚ ਅੰਤਰ ਉਹ ਢੰਗ 

ਹੈ ਵਜਸ ਵਿੱਚ, ਲੀਡਾਂ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਖੰਡਾਂ ਨਾਲ ਜੁੜੀਆਂ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਨ।

ਭਸੰਪਲੈਕਸ ਲੈਪ ਵਾਇਭਨੰਗ :ਇੱਕ ਵਸੰਪਲੈਕਸ ਲੈਪ ਿਾਇਵਨੰਗ ਵਿੱਚ, ਕੋਇਲ 1 

ਦੀ ਅੰਤਮ ਲੀਡ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਖੰਡਾਂ ਰਾਹੀਂ ਨਾਲ ਲੱਗਦੀ ਕੋਇਲ (ਕੋਇਲ 2) ਦੀ 

ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਲੀਡ ਨਾਲ ਜੁੜੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਇੱਕ ਵਹੱਸੇ ਦੀ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਵਪੱਚ ਿਣਾਈ 

ਰੱਖੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਵਚੱਤਰ 8 ਇੱਕ ਵਸੰਪਲੈਕਸ ਲੈਪ ਿਾਇਵਨੰਗ ਦਾ ਲੀਡ ਕਨੈਕਸ਼ਨ 

ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਡੁਪਲੈਕਸ ਲੈਪ ਵਾਇਭਨੰਗ :ਡੁਪਲੈਕਸ ਲੈਪ ਵਿਵੰਡੰਗ ਵਿੱਚ, ਕੋਇਲ 1 ਦੀ 

ਅੰਤਲੀ ਲੀਡ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਖੰਡਾਂ ਰਾਹੀਂ, ਕੋਇਲ 3 ਦੀ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਲੀਡ ਨਾਲ ਜੁੜੀ 

ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਦੋ ਵਹੱਵਸਆਂ ਦੀ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਵਪੱਚ ਨੂੰ ਿਣਾਈ ਰੱਵਖਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ 

ਵਚੱਤਰ 9a ਅਤੇ b ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।
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ਵਟਰਰਪਲੈਕਸ ਲੈਪ ਅਤੇ ਕਿਾਡਰਰਪਲੈਕਸ ਲੈਪ ਵਿੰਵਡੰਗਜ਼ ਵਿੱਚ, ਕੋਇਲ 1 ਦੀਆਂ 

ਅੰਤਲੀਆਂ ਲੀਡਾਂ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਖੰਡਾਂ ਰਾਹੀਂ ਕਰਰਮਿਾਰ ਕੋਇਲ 4 ਅਤੇ ਕੋਇਲ 5 

ਦੀਆਂ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਲੀਡਾਂ ਨਾਲ ਜੁੜੀਆਂ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਨ। ਆਮ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਵਪੱਚਾਂ 

ਵਿੱਚ

Yc = 1 ਖੰਡ ਵਸੰਪਲੈਕਸ ਲੈਪ ਿਾਇਵਨੰਗ ਲਈ

Yc = 2 ਵਹੱਸੇ ਡੁਪਲੈਕਸ ਲੈਪ ਿਾਇਵਨੰਗ ਲਈ

Yc = 3 ਵਟਰਰਪਲੈਕਸ ਲੈਪ ਿਾਇਵਨੰਗ ਲਈ ਵਹੱਸੇ

Yc = 4 ਕੁਆਡਰਰਪਲੈਕਸ ਲੈਪ ਵਿੰਵਡੰਗ ਲਈ ਵਹੱਸੇ।

ਭਸੰਪਲੈਕਸ ਵੇਵ ਵਾਇਭਨੰਗ :ਵਸੰਪਲੈਕਸ ਿੇਿ ਵਿਵੰਡੰਗ ਵਿੱਚ, ਕੋਇਲ 1 ਦੀ 

ਅੰਤਲੀ ਲੀਡ ਇੱਕ ਖੰਭੇ ਦੀ ਵਪੱਚ ਦੇ ਿਰਾਿਰ ਦੂਰੀ ‘ਤੇ ਰੱਖੀ ਗਈ ਕੋਇਲ ਦੀ 

ਸ਼ੁਰੂਆਤ ਨਾਲ ਜੁੜੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। (ਵਚੱਤਰ 10)

ਡੁਪਲੈਕਸ ਵੇਵ ਵਾਇਭਨੰਗ :ਡੁਪਲੈਕਸ ਿੇਿ ਵਿੰਵਡੰਗ ਵਿੱਚ ਦੋ ਵਸੰਪਲੈਕਸ ਿੇਿ 

ਵਿਵੰਡੰਗਾਂ ਦਾ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਸੁਮੇਲ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 11 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ 

ਵਗਆ ਹੈ।

ਭਟਰਰਪਲੈਕਸ ਵੇਵ ਵਾਇਭਨੰਗ :ਵਟਰਰਪਲੈਕਸ ਿੇਿ ਵਿਵੰਡੰਗ ਵਿੱਚ ਵਤੰਨ ਵਸੰਪਲੈਕਸ 

ਿੇਿ ਵਿਵੰਡੰਗਜ਼ ਦਾ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਸੁਮੇਲ ਹੋਿੇਗਾ, ਅਤੇ ਇਸ ਤਰਹਰਾਂ ਹੀ। 

ਬੁਰਸ਼ ਦੀ ਚੌੜਾਈ ਅਭਜਹੀ ਹੋਵੇਗੀ ਭਕ ਭਸੰਪਲੈਕਸ ਲੈਪ ਜਾਂ ਵੇਵ 

ਭਵੰਭਡੰਗ ਭਵੱਚ, ਬੁਰਸ਼ ਭਸਰਫ ਇੱਕ ਭਹੱਸੇ ਨਾਲ ਸੰਪਰਕ ਕਰੇਗਾ। 

ਬੁਰਸ਼ ਡੁਪਲੈਕਸ ਭਵੱਚ ਦੋ ਭਹੱਭਸਆਂ ਨਾਲ ਸੰਪਰਕ ਕਰੇਗਾ, ਭਤੰਨ 

ਭਟਰਰਪਲੈਕਸ ਭਵੱਚ ਅਤੇ ਚਾਰ ਕੁਆਡਰਪਲੈਕਸ ਭਵੱਚ। (ਭਚੱਤਰ 12 

ਵੇਿੋ) 

ਪਰਰਗਤੀਸ਼ੀਲ ਲੈਪ ਜਾਂ ਵੇਵ ਭਵੰਭਡੰਗ:ਪਰਰਗਤੀਸ਼ੀਲ ਲੈਪ ਜਾਂ ਿੇਿ ਵਿਵੰਡੰਗ ਵਿੱਚ, 

ਫਰੰਟ ਵਪੱਚ YF ਵਪਛਲੀ ਵਪੱਚ YB ਤੋਂ ਘੱਟ ਹਿੇੋਗੀ, ਅਰਥਾਤ ਵਜਿੇਂ ਤੁਸੀਂ ਕੋਇਲਾਂ ਨੂੰ 

ਘੜੀ ਦੇ ਵਹਸਾਿ ਨਾਲ ਪਾਉਂਦੇ ਹੋ, ਨਾਲ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਖੰਡ ਿੀ ਘੜੀ ਦੀ 

ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਅੱਗੇ ਿਧਣਗੇ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 13a ਅਤੇ b ਵਿੱਚ। ਪਰਰਗਤੀਸ਼ੀਲ ਹਿਾ 

ਵਿੱਚ, Yc ਨੂੰ +1 ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਰੀਟਰਰੋਗਰੈਭਸਵ ਲੈਪ ਜਾਂ ਵੇਵ ਭਵੰਭਡੰਗ: ਰੀਟਰਰੋਗਰਰੇਵਸਿ ਲੈਪ ਜਾਂ ਿੇਿ ਵਿਵੰਡੰਗ 

ਵਿੱਚ, ਫਰੰਟ ਵਪੱਚ YF ਵਪਛਲੀ ਵਪੱਚ YB ਤੋਂ ਿੱਡੀ ਹਿੇੋਗੀ, ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਤੁਸੀਂ ਕੋਇਲਾਂ ਨੂੰ 

ਘੜੀ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਰੱਖਦੇ ਹੋ, ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਖੰਡਾਂ ਦਾ ਕਨੈਕਸ਼ਨ ਉਲਟ-ਘੜੀ ਦੀ 

ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਅੱਗੇ ਿਧੇਗਾ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 14 a ਅਤੇ b ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ 

ਹੈ। . ਵਪਛਾਖੜੀ ਿਾਈਵਡੰਗ ਵਿੱਚ Yc ਨੂੰ -1 ਿਜੋਂ ਦਰਸਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.2.122
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ਭਸੰਪਲੈਕਸ ਲੈਪ ਅਤੇ ਵੇਵ ਭਵੰਭਡੰਗ - ਭਵਕਸਤ ਭਚੱਤਰ (Simplex lap and wave winding - developed dia-
gram)

ਉਦੇਸ਼ :ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਤੁਸੀਂ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• ਲੈਪ ਭਵੰਭਡੰਗ ਅਤੇ ਵੇਵ ਭਵੰਭਡੰਗ ਦੀਆਂ ਸਭਥਤੀਆਂ ਦੱਸੋ

• ਭਸੰਪਲੈਕਸ ਲੈਪ ਅਤੇ ਵੇਵ ਭਵੰਭਡੰਗ ਲਈ ਭਵਕਸਤ ਭਰੰਗ ਡਾਇਗਰਰਾਮ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰੋ ਅਤੇ ਭਿੱਚੋ।

ਭਵਕਾਸ ਵਾਇਭਨੰਗ ਡਾਇਗਰਰਾਮ :ਵਡਿੈਲਪਮੈਂਟ ਵਿੰਵਡੰਗ ਡਾਇਗਰਰਾਮ ਨੂੰ 

ਵਖੱਚਣ ਲਈ, ਵਿਵੰਡੰਗ ਿੇਰਿੇ ਵਜਿੇਂ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਦੀ ਵਗਣਤੀ, ਖਵੰਭਆਂ ਦੀ ਵਗਣਤੀ, 

ਵਪੱਚਾਂ, ਵਿਵੰਡੰਗਾਂ ਦੀਆਂ ਵਕਸਮਾਂ ਆਵਦ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਵਕਸੇ ਿੀ DC ਆਰਮੇਚਰ 

ਿਾਇਵਨੰਗ ਲਈ, ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਖੰਡਾਂ ਦੀ ਸੰਵਖਆ ਵਜੰਨੇ ਕੋਇਲ ਹੋਣੇ ਚਾਹੀਦੇ ਹਨ। 

ਇਸ ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ, ਕੋਇਲਾਂ ਦੀ ਸੰਵਖਆ ਸਲਾਟਾਂ ਦੀ ਸੰਵਖਆ ਦਾ ਗੁਣਜ ਹਿੋੇਗੀ, 

ਯਾਵਨ ਵਕ ਇੱਕ ਲੇਅਰ ਲਈ, ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਖੰਡਾਂ ਨਾਲੋਂ ਸਲਾਟਾਂ ਦੀ ਵਗਣਤੀ ਦੁੱਗਣੀ 

ਹਿੋੇਗੀ ਅਤੇ ਇੱਕ ਡਿਲ ਲੇਅਰ ਲਈ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਖੰਡਾਂ ਵਜੰਨੇ ਸਲਾਟ ਹੋਣਗੇ। .

ਲੈਪ ਵਾਇਭਨੰਗ

ਲੈਪ ਵਾਇਭਨੰਗ ਲਈ ਸ਼ਰਤਾਂ :ਲੈਪ ਿਾਇਵਨੰਗ ਲਈ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਵਨਯਮਾਂ ਅਤੇ 

ਸ਼ਰਤਾਂ ਨੂੰ ਪੂਰਾ ਕਰਨਾ ਹਿੋੇਗਾ।

•  ਸਾਹਮਣੇ ਿਾਲੀ ਵਪੱਚ YF ਅਤੇ ਵਪਛਲੀ ਵਪਚ YB ਲਗਭਗ ਪੋਲ-ਵਪਚ YP ਦੇ 

ਿਰਾਿਰ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ। 

•  ਦੋਨੋਂ ਸਾਹਮਣੇ ਿਾਲੀ ਵਪੱਚ YF ਅਤੇ ਵਪਛਲੀ ਵਪੱਚ YB ਇੱਕ ਵਿਅਸਤ ਸਵੰਖਆ 

ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ।

•  ਵਪੱਛਲੀ ਵਪੱਚ YBand ਅਤੇ ਸਾਹਮਣੇ ਿਾਲੀ ਵਪੱਚ YF 2 ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਦੁਆਰਾ 

ਿੱਖਰੀ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ, ਸਧਾਰਨ ਲੈਪ ਿਾਇਵਨੰਗ ਲਈ। ਮਲਟੀਪਲੈਕਸ 

ਵਿਵੰਡੰਗ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ, ਇਹ ‘ਪਲੇਕਸ’ ਦੇ 2 x ਸੰਵਖਆ ਦੇ ਿਰਾਿਰ ਹੈ।

ਸਾਿਕਾ ਡੁਪਲੈਕਸ 2x2 = 4 ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਲਈ।

ਵਟਰਰਪਲੈਕਸ 2x3 = 6 ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਅਤੇ ਹੋਰਾਂ ਲਈ।

ਔਸਤ ਵਪੱਚ ਫਾਰਮੂਲੇ ਦੁਆਰਾ ਵਦੱਤੇ ਅਨੁਸਾਰ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ

ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਵਪੱਚ ਵਸੰਪਲੈਕਸ ਲਈ 

YC = ± 1 = ਡੁਪਲੈਕਸ ਲਈ ± 

2 = ਵਟਰਰਪਲੈਕਸ ਲਈ ± 

3 ਅਤੇ ਇਸ ਤਰਹਰਾਂ ਹੀ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ। ਵਸੰਪਲੈਕਸ ਲਈ YC = ± 1

ਡੁਪਲੈਕਸ ਲਈ = ± 2

= ± 3 ਵਟਰਰਪਲੈਕਸ ਅਤੇ ਇਸ ਤਰਹਰਾਂ ਦੇ ਲਈ।

•  ਆਰਮੇਚਰ ਵਿੱਚ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਮਾਰਗਾਂ ਦੀ ਸੰਵਖਆ ‘A’ ਖੰਵਭਆਂ ਦੀ ਸਵੰਖਆ 

ਦਾ ਗੁਣਜ ਹੋਿੇਗੀ। A = P, ਵਸੰਪਲੈਕਸ ਲੈਪ ਵਿੰਵਡੰਗ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ, 

ਅਰਥਾਤ 2-ਪੋਲ ਆਰਮੇਚਰ ਿਾਇਵਨੰਗ ਦੇ 2 ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਮਾਰਗ ਹੋਣਗੇ, 

4-ਪੋਲ ਆਰਮੇਚਰ ਿਾਇਵਨੰਗ ਦੇ 4 ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਮਾਰਗ ਹੋਣਗੇ ਅਤੇ ਹੋਰ ਿੀ। 

ਹਾਲਾਵਂਕ, ਮਲਟੀਪਲੈਕਸ ਵਿੰਵਡੰਗ ਲਈ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਮਾਰਗਾਂ ਦੀ ਵਗਣਤੀ 

`ਪਲੇਕਸ’ ਦੇ A = P x ਸੰਵਖਆ ਦੇ ਿਰਾਿਰ ਹੋਿੇਗੀ।

•  ਵਜੰਨੇ ਖੰਭੇ ਹਨ, ਓਨੇ ਹੀ ਿੁਰਸ਼ ਹੋਣੇ ਚਾਹੀਦੇ ਹਨ।

•  ਿੁਰਸ਼ ਘੱਟੋ-ਘੱਟ m ਭਾਗਾਂ ਨੂੰ ਢੱਕਣ ਲਈ ਚੌੜੇ ਹੋਣੇ ਚਾਹੀਦੇ ਹਨ, ਵਜੱਥੇ ‘m’ 

ਵਿੰਵਡੰਗ ਦਾ ‘ਪਲੇਕਸ’ (ਗੁਣ) ਹੈ।

ਪਰਰਗਤੀਸ਼ੀਲ ਹਵਾਦਾਰੀ 

ਪਰਰਗਤੀਸ਼ੀਲ ਹਵਾਦਾਰੀ 

ਵਾਇਭਨੰਗ ਨੂੰ ਲੈਪ-ਵਾਇੰਭਡੰਗ ਦੇ ਰੂਪ ਭਵੱਚ ਸੰਿਵ ਬਣਾਉਣ ਲਈ, 

Z/P ਇੱਕ ਬਰਾਬਰ ਨੰਬਰ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਉਪਰੋਕਤ ਭਬੰਦੂਆਂ ਨੂੰ 

ਭਿਆਨ ਭਵੱਚ ਰਿੱਦੇ ਹੋਏ, ਭਸਰਫ ਮਨੋਨੀਤ ਸਲਾਟ ਵਾਲੇ ਆਰਮੇਚਰ 

ਨੂੰ ਲੈਪ ਵਾਇਭਨੰਗ ਲਈ ਜ਼ਿ਼ਮ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਗਣਨਾ :ਵਸਮਪਲੈਕਸ ਲੈਪ ਵਿੰਵਡੰਗ ਲਈ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਖੰਡਾਂ ਦੇ ਨਾਲ ਵਿਵੰਡੰਗ 

ਵਪੱਚਾਂ ਅਤੇ ਕੋਇਲ ਕਨੈਕਸ਼ਨਾਂ ਦਾ ਪਤਾ ਲਗਾਉਣ ਲਈ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੀਆਂ ਗਣਨਾਿਾਂ 

ਕੀਤੀਆਂ ਗਈਆਂ ਹਨ।

ਉਦਾਹਰਨ

 ਕਵਮਊ ਟੇਟਰ  ਖੰਡਾਂ ਦੀ ਸੰਵਖਆ  6

 ਸਲਾਟਾਂ  ਦੀ  ਸੰਵਖਆ  6

 ਖਵੰਭਆਂ  ਦੀ  ਸੰਵਖਆ  2

ਸਰਲ ਲੈਪ ਨੂੰ ਘੁਮਾਣ ਦੀ ਭਕਸਮ.

ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਪਵਹਲਾਂ ਦਵੱਸਆ ਵਗਆ ਹੈ ਵਿੰਵਡੰਗ ਵਸਰਫ ਡਿਲ ਪਰਤ ਵਿੱਚ ਹੋਣੀ 

ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ।

ਦਾ ਹੱਲ

ਕੋਇਲਾਂ ਦੀ ਸਵੰਖਆ = ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਖੰਡਾਂ ਦੀ ਸਵੰਖਆ = 6 ਕੋਇਲ

ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਜਾਂ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡਾਂ ਦੀ ਸਵੰਖਆ = ਕੋਇਲਾਂ ਦੀ ਸਵੰਖਆ x 2 = 6 x 

2 = 12 ਕੰਡਕਟਰਾਂ 

ਕੰਡਕਟਰਾਂ/ਸਲਾਟ ਦੀ ਸਵੰਖਆ = 12/6 = 2 ਕੰਡਕਟਰਾਂ/ਸਲਾਟ।

ਇਸ ਲਈ ਵਿਵੰਡੰਗ ਡਿਲ ਲੇਅਰ ਵਿਵੰਡੰਗ ਹੈ। 

ਪਰਰਗਤੀਸ਼ੀਲ ਲੈਪ ਵਿਵੰਡੰਗ ਲਈ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਦਾ ਿਾਇਵਨੰਗ ਕਰਰਮ ਵਚੱਤਰ 1 ਵਿੱਚ 

ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.2.122
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ਭਵੰਭਡੰਗ ਟੇਬਲ

 ਤਾਰ  ਕੰਡਕਟਰ  ਸਲਾਟ  ਕਭਮਊਟੇਟਰ 

ਭਹੱਸੇ

 ਤੋਂ  ਨੂੰ  ਤੋਂ  ਨੂੰ  ਤੋਂ  ਨੂੰ

 1  1  8  1  4  I  II

 2  3  10  2  5  II  III

 3  5  12  3  6  III  IV

 4  7  2  4  1  IV  V

 5  9  4  5  2  V  VI

 6  11  6  6  3  VI  I

12 ਕੰਡਕਟਰਾਂ, 2 ਿੰਭਿਆਂ, 6 ਸਲਾਟ, 6 ਿੰਡਾਂ, ਭਸੰਪਲੈਕਸ ਡਬਲ 

 ਲੇਅਰ ਲੈਪਭਵੰਭਡੰਗ ਲਈ ਭਵਕਾਸ ਭਵੰਭਡੰਗ ਭਚੱਤਰ

ਵਚੱਤਰ 2 ਸਿੰਧਤ ਸਲਾਟਾਂ ਵਿੱਚ ਕੋਇਲਾਂ ਦੀ ਵਿਿਸਥਾ ਅਤੇ ਖੰਡਾਂ ਦੇ ਨਾਲ ਕੋਇਲਾਂ 

ਦੇ ਕਨੈਕਸ਼ਨ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਦੇ ਨਾਲ ਭਵਕਾਸ :ਵਚੱਤਰ 3 ਸਲਾਟ ਵਿੱਚ ਆਰਮੇਚਰ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਦੀ 

ਵਿਿਸਥਾ ਅਤੇ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਖੰਡਾਂ ਨਾਲ ਕਨੈਕਸ਼ਨ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਭਰੰਗ ਭਚੱਤਰ :ਵਚੱਤਰ 4 ਇੱਕ ਵਰੰਗ ਡਾਇਗਰਰਾਮ ਦੇ ਰੂਪ ਵਿੱਚ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਖੰਡਾਂ 

ਦੇ ਨਾਲ 6 ਕੋਇਲਾਂ ਦੇ ਕਨੈਕਸ਼ਨ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਕਰਰਮ ਭਚੱਤਰ :ਇਹ ਵਚੱਤਰ ਮੁੱਖ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡਾਂ (ਕੰਡਕਟਰਾਂ) ਵਿੱਚ ਕਰੰਟ 

ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਦਾ ਪਤਾ ਲਗਾਉਣ ਲਈ ਿਰਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਵਚੱਤਰ ਦੀ ਮਦਦ 

ਨਾਲ ਿੁਰਸ਼ ਦੀ ਸਵਥਤੀ ਦਾ ਪਤਾ ਲਗਾਇਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। (ਵਚੱਤਰ 5)।

ਵੇਵ ਭਵੰਭਡੰਗ

ਵਭੇਵੰਗ ਲਈ ਸ਼ਰਤਾਂ :ਿੇਿ ਵਿੰਵਡੰਗ ਲਈ, ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਵਨਯਮਾਂ ਅਤੇ ਸ਼ਰਤਾਂ ਨੂੰ ਪੂਰਾ 

ਕਰਨਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

•  ਫਰੰਟ ਵਪੱਚ YF ਅਤੇ ਵਪਛਲੀ ਵਪੱਚ YB ਲਗਭਗ ਪੋਲ ਵਪੱਚ YP ਦੇ ਿਰਾਿਰ 

ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ।

•  ਸਾਹਮਣੇ ਿਾਲੀ ਵਪੱਚ YF ਅਤੇ ਵਪਛਲੀ ਵਪੱਚ YB ਦੋਿਂੇ ਇੱਕ ਵਿਅਸਤ ਸਵੰਖਆ 

ਹੋਣੀਆਂ ਚਾਹੀਦੀਆਂ ਹਨ।

•  ਵਪੱਛਲੀ ਵਪੱਚ YB ਅਤੇ ਫਰੰਟ ਵਪੱਚ YF ਸਮਾਨ ਮੁੱਲ ਦੀ ਹੋ ਸਕਦੀ ਹੈ ਜਾਂ 2 

ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਦੁਆਰਾ ਿੱਖਰੀ ਹੋ ਸਕਦੀ ਹੈ, ਵਸਮਪਲੈਕਸ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ, ਅਤੇ 

ਮਲਟੀਪਲੈਕਸ ਿੇਿ ਵਿੰਵਡੰਗ ਲਈ ਇੱਕੋ ਜਾਂ 2 ਜਾਂ 4 ਕੰਡਕਟਰ, ਸਵਥਤੀ ਦੇ 

ਅਧਾਰ ਤੇ। 

•  ਔਸਤ ਵਪੱਚ ਫਾਰਮੂਲੇ ਦੁਆਰਾ ਵਦੱਤੇ ਅਨੁਸਾਰ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ
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ਵਜੱਥੇ Yc ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਵਪੱਚ ਹੈ

 C = ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਖੰਡਾਂ ਦੀ ਕੁੱਲ ਸਵੰਖਆ

 p = ਖੰਵਭਆਂ ਦੀ ਵਗਣਤੀ

 m = ਵਿਵੰਡੰਗ ਦਾ plex.

ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਵਪੱਚ Yc ਔਸਤ ਵਪੱਚ YA ਦੇ ਿਰਾਿਰ ਹੋਿੇਗੀ। Yc = YA

ਨਤੀਜੇ ਿਜੋਂ ਵਪੱਚ ਅੱਗੇ ਅਤੇ ਵਪੱਛੇ ਦੀਆਂ ਵਪੱਚਾਂ ਦਾ ਜੋੜ ਹੈ। YR = YB YF

•  ਕੋਇਲ ਸਾਈਡਾਂ ਦੀ ਸਵੰਖਆ ਹੇਠ ਵਲਖੇ ਸਿੰਧਾਂ ਨੂੰ ਪੂਰਾ ਕਰਦੀ ਹੈ।

 Z = P x YA ± 2 ਵਜੱਥੇ P ਖੰਵਭਆਂ ਦੀ ਸੰਵਖਆ ਹੈ।

• ਵਸੰਪਲੈਕਸ ਿੇਿ ਵਿਵੰਡੰਗ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਮਾਰਗਾਂ ਦੀ ਸੰਵਖਆ 

‘A’ ਵਸਰਫ 2 ਦੇ ਿਰਾਿਰ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਖੰਵਭਆਂ ਦੀ ਸਵੰਖਆ ਦੇ ਿਾਿਜੂਦ। ਹਾਲਾਂਵਕ 

ਸਮਾਂਤਰ ਮਾਰਗਾਂ ਦੀ ਸਵੰਖਆ ਵਿਵੰਡੰਗਜ਼ ਦੇ ਪਲੇਕਸ ਦੇ ਗੁਣਾਂ ਵਿੱਚ ਿਧਦੀ ਹੈ।

 ਉਦਾ. A = 2 x plex. 

ਉਪਰੋਕਤ ਭਬੰਦੂਆਂ ਨੂੰ ਭਿਆਨ ਭਵੱਚ ਰਿੱਦੇ ਹੋਏ, ਵੇਵ ਭਵੰਭਡੰਗ ਲਈ 

ਕੇਵਲ ਇੱਕ ਆਰਮੇਚਰ ਨੂੰ ਮਨੋਨੀਤ ਸਲਾਟ ਨਾਲ ਜ਼ਿ਼ਮ ਕੀਤਾ ਜਾ 

ਸਕਦਾ ਹੈ। 

•  ਦੋ ਿੁਰਸ਼ ਜ਼ਰੂਰੀ ਹਨ, ਪਰ ਵਜੰਨੇ ਿੀ ਿੁਰਸ਼ ਹਨ, ਉਹਨਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕੀਤੀ ਜਾ 

ਸਕਦੀ ਹੈ, ਅਤੇ ਉਹਨਾਂ ਨੂੰ ਇਸ ਤਰਹਰਾਂ ਸੈੱਟ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਵਕ ਉਹ 

ਵਸਰਫ ਕੋਇਲਾਂ ਨੂੰ ਹੀ ਸ਼ਾਰਟ-ਸਰਕਟ ਕਰਨ, ਜੋ ਵਕ ਕੋਈ ਿਹਾਅ ਨਾ ਕੱਟਣ।

•  ਿੁਰਸ਼ ਇੰਨੇ ਚੌੜੇ ਹੋਣੇ ਚਾਹੀਦੇ ਹਨ ਵਕ ਉਹ ਘੱਟੋ-ਘੱਟ `m’ ਵਹੱਵਸਆਂ ਨੂੰ ਢੱਕ 

ਸਕਣ ਵਜੱਥੇ ‘m’ ਵਿੰਵਡੰਗ ਦਾ ‘ਪਲੇਕਸ’ ਹੈ।

ਗਣਨਾ :ਵਸਮਪਲੈਕਸ ਿੇਿ ਵਿਵੰਡੰਗ ਲਈ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਖੰਡਾਂ ਦੇ ਨਾਲ ਵਿੰਵਡੰਗ 

ਵਪੱਚਾਂ ਅਤੇ ਕੋਇਲ ਕਨੈਕਸ਼ਨਾਂ ਦਾ ਪਤਾ ਲਗਾਉਣ ਲਈ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੀਆਂ ਗਣਨਾਿਾਂ 

ਕੀਤੀਆਂ ਗਈਆਂ ਹਨ।

ਉਦਾਹਰਨ

ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਖੰਡਾਂ ਦੀ ਸੰਵਖਆ   7 ਨੰ.

ਸਲਾਟਾਂ ਦੀ ਵਗਣਤੀ    7 ਨੰ.

ਖੰਵਭਆਂ ਦੀ ਸਵੰਖਆ    2 ਨੰ.

ਿਾਈਵਡੰਗ ਿੇਿ ਦੀ   ਵਕਸਮ.

ਭਵੰਭਡੰਗ ਟੇਬਲ

1  ਕੋਇਲਾਂ ਦੀ ਸਵੰਖਆ = ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਖੰਡਾਂ ਦੀ ਸੰਵਖਆ = 7 ਕੋਇਲਾਂ।

2  ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਦੀ ਸਵੰਖਆ ਜਾਂ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡਾਂ ਦੀ ਸਵੰਖਆ = ਕੋਇਲਾਂ ਦੀ 

ਸੰਵਖਆ x 2 = 7 x 2 = 14 ਕੰਡਕਟਰਾਂ।

4  ਕੰਡਕਟਰਾਂ/ਸਲਾਟ ਦੀ ਸਵੰਖਆ = 14/7 = 2 ਕੰਡਕਟਰਾਂ/ਸਲਾਟ। ਇਸ 

ਲਈ, ਵਿਵੰਡੰਗ ਦੋਹਰੀ ਪਰਤ ਹੈ। 

6  ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਪਰਰਗਤੀਸ਼ੀਲ ਿਾਇਵਨੰਗ ਲਈ YA = 8 ਲੈਣਾ ਹੈ

 2YA = 2 x 8 = 16 = YB YF

 YB YF = 2

 YB YF = 16.

 ਇਸ ਲਈ ਿੈਕ ਵਪੱਚ YB=9 ਅਤੇ ਫਰੰਟ ਵਪੱਚ YF=7।

 ਵਪੱਛੇ ਹਟਣ ਲਈ YA = 6 ਲੈਣਾ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਹੈ

 2YA = 2 x 6 = 12 = YB YF

 YB- YF = 12।

ਇਸਲਈ, ਵਪਛਲਾ ਵਪੱਚ YB=7 ਅਤੇ ਫਰੰਟ ਵਪੱਚ YF=5 ਵਪਛਾਖੜੀ ਿੇਿ ਿਾਇਵਨੰਗ 

ਲਈ।

ਵਪਛਾਖੜੀ ਿੇਿ ਵਿਵੰਡੰਗ ਲਈ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਦਾ ਿਾਇਵਨੰਗ ਕਰਰਮ ਵਚੱਤਰ 6 ਵਿੱਚ 

ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

YB = 7, YF = 5 

ਭਵੰਭਡੰਗ ਟੇਬਲ

 ਤਾਰ  ਕੰਡਕਟਰ  ਸਲਾਟ  ਕਭਮਊਟੇਟਰ

 ਭਹੱਸੇ

 ਤੋਂ  ਨੂੰ  ਤੋਂ  ਨੂੰ  ਤੋਂ  ਨੂੰ

 1  1  8  1  4  I  VII

 2  13  6  7  3  VII  VI

 3  11  4  6  2  VI  V

 4  9  2  5  1  V  IV

 5  7  14  4  7  IV  III

 6  5  12  3  6  III  II

 7  3  10  2  5  II  I

 14 ਕੰਡਕਟਰਾਂ, 2 ਿੰਭਿਆਂ, 7 ਸਲਾਟ, 7 ਿੰਡ, ਭਸੰਪਲੈਕਸ, ਡਬਲ

 ਲੇਅਰ ਵੇਵ ਭਵੰਭਡੰਗ ਲਈ ਭਵਕਾਸ ਭਵੰਭਡੰਗ ਭਚੱਤਰ

ਕੋਇਲ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਦੇ ਨਾਲ ਭਵਕਾਸ ਭਚੱਤਰ :ਵਚੱਤਰ 7 ਉਹਨਾਂ ਦੇ ਸਿੰਧਤ 

ਸਲਾਟਾਂ ਵਿੱਚ ਕੋਇਲਾਂ ਦੀ ਵਿਿਸਥਾ ਅਤੇ ਖੰਡਾਂ ਨਾਲ ਉਹਨਾਂ ਦੇ ਕਨੈਕਸ਼ਨ ਨੂੰ 

ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ। 
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ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਦੇ ਨਾਲ ਭਵਕਾਸ ਭਚੱਤਰ :ਵਚੱਤਰ 8 ਸਲਾਟ ਵਿੱਚ ਆਰਮੇਚਰ 

ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਦੀ ਵਿਿਸਥਾ ਅਤੇ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਖੰਡਾਂ ਨਾਲ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਭਰੰਗ ਭਚੱਤਰ :2-ਪੋਲ ਆਰਮੇਚਰ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ ਿੇਿ ਵਿੰਵਡੰਗ ਦਾ ਵਰੰਗ 

ਡਾਇਗਰਾਮ ਲੈਪ ਿਾਇਵਨੰਗ ਦੇ ਸਮਾਨ ਵਦਖਾਈ ਦੇਿੇਗਾ, ਪਰ ਕੋਇਲ ਦੇ ਵਸਰੇ 

ਵਚੱਤਰ 9 ਵਿੱਚ ਦਰਸਾਏ ਅਨੁਸਾਰ ਜੁੜੇ ਹੋਣਗੇ। 

ਕਰਰਮ ਭਚੱਤਰ :ਇਹ ਵਚੱਤਰ (ਵਚੱਤਰ 10) ਮੁੱਖ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡਾਂ (ਕੰਡਕਟਰਾਂ) 

ਦੀ ਮੌਜੂਦਾ ਵਦਸ਼ਾ ਨੂੰ ਟਰੇਸ ਕਰਨ ਅਤੇ, ਇਸ ਤਰਹਰਾਂ, ਿੁਰਸ਼ ਦੀ ਸਵਥਤੀ ਦਾ ਪਤਾ 

ਲਗਾਉਣ ਲਈ ਿਰਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਵਕਰਪਾ ਕਰਕੇ ਨੋਟ ਕਰੋ ਵਕ ਿੁਰਸ਼ ਨੂੰ 3 

ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਖੰਡਾਂ ਦੀ ਦੂਰੀ ‘ਤੇ ਰਵੱਖਆ ਵਗਆ ਹੈ ਭਾਿ 180o ਵਜਓਮੈਵਟਰਰਕਲ 

(app.155o ) ਤੋਂ ਘੱਟ।

ਆਰਮੇਚਰ ਭਵੰਭਡੰਗ ਦੀ ਜਾਂਚ (Testing of armature winding)

ਉਦੇਸ਼ :ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਤੁਸੀਂ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• ਆਰਮੇਚਰ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰਨ ਦੇ ਤਰੀਭਕਆਂ ਦਾ ਵਰਣਨ ਕਰੋ, ਭਜਵੇਂ ਭਕ

 - ਘੁੰਮਣ ਪਰਰਤੀਰੋਿ ਟੈਸਟ

 - ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਪਰਰਤੀਰੋਿ ਟੈਸਟ

 - ਉਤਪਾਦਕ ਟੈਸਟ

 - ਵੋਲਟੇਜ ਡਰਾਪ ਟੈਸਟ.

ਵਾਇਭਨੰਗ ਦੀ ਜਾਂਚ :ਆਰਮੇਚਰ ਦੇ ਜ਼ਖ਼ਮ ਹੋਣ ਅਤੇ ਲੀਡਾਂ ਨੂੰ ਕਵਮਊਟੇਟਰ 

ਨਾਲ ਜੋੜਨ ਤੋਂ ਿਾਅਦ, ਇੱਕ ਟੈਸਟ ਕਰਿਾਇਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਟੈਸਟ 

ਤੋਂ, ਨੁਕਸ ਸਾਹਮਣੇ ਆ ਸਕਦੇ ਹਨ, ਜੋ ਵਕ ਵਿਵੰਡੰਗ ਦੌਰਾਨ ਆਈਆਂ ਹੋ ਸਕਦੀਆਂ 

ਹਨ। ਆਰਮੇਚਰ ਵਿਵੰਡੰਗਜ਼ ਵਿੱਚ ਆਮ ਨੁਕਸ ਹਨ ਗਰਾਉਵਂਡੰਗ, ਕੋਇਲ ਵਿੱਚ 

ਸ਼ਾਰਟਸ, ਕੋਇਲ ਵਿੱਚ ਖੁੱਲਹਰਣਾ ਅਤੇ ਕੋਇਲ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਵਿੱਚ ਉਲਟਾ। ਇਹ 

ਨੁਕਸ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਟੈਸਟ ਪਰਰਵਕਵਰਆਿਾਂ ਦੁਆਰਾ ਲੱਭੇ ਜਾ ਸਕਦੇ ਹਨ।

ਆਰਮੇਚਰ ਵਾਈਭਡੰਗ ਪਰਰਤੀਰੋਿ ਟੈਸਟ :ਆਰਮੇਚਰ ਕੋਇਲ ਦਾ ਵਿਰੋਧ ਘੱਟ 

ਰੇਂਜ ਓਮਮੀਟਰ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰਕੇ ਅਤੇ ਤਰਜੀਹੀ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਕੇਲਵਿਨ ਵਿਰਰਜ ਨਾਲ 

ਮਾਵਪਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਵਸੰਪਲੈਕਸ ਲੈਪ ਵਿੰਵਡੰਗ (ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਵਪੱਚ Yc ਦੀ ਦੂਰੀ 

‘ਤੇ ਿੇਿ ਅਤੇ ਮਲਟੀਪਲੈਕਸ ਵਿੰਵਡੰਗ ਲਈ) ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ ਲਗਾਤਾਰ ਖੰਡਾਂ 

ਵਿਚਕਾਰ ਵਿਰੋਧ ਨੂੰ ਮਾਵਪਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਵਚੱਤਰ 1 ਲਗਾਤਾਰ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਖੰਡਾਂ ਦੇ 

ਵਿਚਕਾਰ ਵਿਰੋਧ ਨੂੰ ਮਾਪਣ ਲਈ ਇੱਕ ਸਧਾਰਨ ਪਰਰਿੰਧ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 1 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, ਖੰਡਾਂ ਵਿੱਚ ਕਨੈਕਵਟੰਗ ਲੀਡਾਂ ਨੂੰ 

ਫੜਨ ਲਈ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਦੇ ਦੁਆਲੇ ਇੱਕ ਕਾਊਂਟਰਿੇਟ ਿਾਲੀ ਇੱਕ ਸੂਤੀ ਟੇਪ 

ਪਾਸ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਕਨੈਕਵਟੰਗ ਲੀਡਾਂ ਦੀ ਸਵਥਤੀ ਨੂੰ ਿਦਲ ਕੇ ਲਗਾਤਾਰ 

ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਖੰਡਾਂ ਵਿੱਚ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਦਾ ਮਾਪ ਸਾਰੀਆਂ ਕੋਇਲਾਂ ਵਿੱਚ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ। ਦਮਾਵਪਆ ਵਿਰੋਧ ਸਾਰੇ ਕੋਇਲਾਂ ਵਿੱਚ ਇੱਕੋ ਵਜਹਾ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਹੇਠਲਾ 

ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਮੋੜਾਂ ਵਿੱਚ ਛੋਟਾ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ, ਜਦੋਂ ਵਕ ਇੱਕ ਉੱਚ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਕੋਇਲ 

ਵਿੱਚ ਮੋੜਾਂ ਜਾਂ ਖੁੱਲਹਰਣ ਦੀ ਿੱਧ ਸੰਵਖਆ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ।
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ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਪਰਰਤੀਰੋਿ ਟੈਸਟ :ਇੱਕ ਨੰਗੀ ਤਾਿਂੇ ਦੀ ਤਾਰ ਨਾਲ ਸਾਰੇ 

ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਖੰਡਾਂ ਨੂੰ ਛੋਟਾ ਕਰੋ। (ਵਚੱਤਰ 2) 500V ਮੇਗਰ ਦੁਆਰਾ ਸਰੀਰ ਅਤੇ 

ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਖੰਡਾਂ ਦੇ ਵਿਚਕਾਰ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ, 250 

ਿੋਲਟ ਤੱਕ ਦੇ ਆਰਮੇਚਰ ਲਈ। ਇਸ ਤਰਹਰਾਂ ਮਾਪੀ ਗਈ IR 1 megohm ਤੋਂ 

ਿੱਧ ਹੋਿੇਗੀ। ਜੇਕਰ ਮੁੱਲ 1 megohm ਤੋਂ ਘੱਟ ਹੈ, ਤਾਂ ਹਿਾ ਵਿੱਚ ਨਮੀ ਜਾਂ ਇੱਕ 

ਕਮਜ਼ੋਰ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਦਾ ਸ਼ੱਕ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

ਇਹ ਟੈਸਟ ਕਈ ਿਾਰ ਲੜੀਿਾਰ ਟੈਸਟ ਲੈਂਪ ਦੁਆਰਾ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸਨੂੰ 

‘ਗਰਾਊਂਡ ਟੈਸਟ’ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਵਸਰਫ਼ ਇਹ ਦਰਸਾਏਗਾ ਵਕ ਕੀ ਕੋਈ 

ਕੋਇਲ ਆਧਾਵਰਤ ਹੈ, ਨਾ ਵਕ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਪਰਰਤੀਰੋਧ।

ਗਰਰੋਲਰ ਟੈਸਟ :ਛੋਟੀਆਂ ਅਤੇ ਖੁੱਲਹਰੀਆਂ ਕੋਇਲਾਂ ਲਈ ਆਰਮੇਚਰ ਿਾਇਵਨੰਗ 

ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰਨ ਦਾ ਇੱਕ ਸਧਾਰਨ ਅਤੇ ਸਭ ਤੋਂ ਆਮ ਤਰੀਕਾ ਇੱਕ ਗਰਰੋਲਰ 

ਦੁਆਰਾ ਹੈ।

ਉਗਾਉਣ ਵਾਲਾ :ਉਗਾਉਣ ਿਾਲੇ ਦੋ ਵਕਸਮ ਦੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ - 1) ਅੰਦਰੂਨੀ ਅਤੇ 2) 

ਿਾਹਰੀ ਉਤਪਾਦਕ। ਇੱਕ ਿਾਹਰੀ ਗਰਰੋਲਰ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਛੋਟੇ ਆਰਮੇਚਰ ਦੀ ਜਾਂਚ 

ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਇੱਕ ਅੰਦਰੂਨੀ ਗਰੋਲਰ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਿੱਡੇ ਡੀਸੀ ਆਰਮੇਚਰ 

ਅਤੇ AC ਮੋਟਰ ਸਟੇਟਰ ਵਿਵੰਡੰਗ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਬਾਹਰੀ ਉਤਪਾਦਕ :ਇੱਕ ਿਾਹਰੀ ਗਰਰੋਲਰ, ਵਚੱਤਰ 3 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, 

ਇੱਕ ਇਲੈਕਟਰਰੋਮੈਗਨੈਵਟਕ ਯੰਤਰ ਹੈ ਜੋ ਇੱਕ ਆਰਮੇਚਰ ਵਿੱਚ ਜ਼ਮੀਨੀ, ਛੋਟੇ ਅਤੇ 

ਖੁੱਲਹਰੇ ਕੋਇਲਾਂ ਨੂੰ ਖੋਜਣ ਅਤੇ ਲੱਭਣ ਲਈ ਿਰਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਇਸ ਗਰਰੋਲਰ ਵਿੱਚ ਲੋਹੇ ਦੇ ਕੋਰ ਦੇ ਦੁਆਲੇ ਇੱਕ ਕੋਇਲ ਜ਼ਖ਼ਮ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇੱਕ 

240 ਿੋਲਟ AC ਲਾਈਨ ਨਾਲ ਜੁਵੜਆ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਕੋਰ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ H ਆਕਾਰ 

ਦਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਉੱਪਰੋਂ ਕਵੱਟਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਆਰਮੇਚਰ ਇਸ ‘ਤੇ ਵਫੱਟ ਹੋ ਸਕੇ, 

ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 4 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਜਦੋਂ ਗਰੋਲਰ ਕੋਇਲ ਉੱਤੇ ਇੱਕ ਿਦਲਿੇਂ ਕਰੰਟ ਨੂੰ ਲਾਗੂ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ 

ਿੋਲਟੇਜ ਨੂੰ ਆਰਮੇਚਰ ਕੋਇਲ ਵਿੱਚ ਟਰਰਾਂਸਫਾਰਮਰ ਐਕਸ਼ਨ ਦੁਆਰਾ ਪਰਰੇਵਰਤ 

ਕੀਤਾ ਜਾਿੇਗਾ।

ਅੰਦਰੂਨੀ ਉਤਪਾਦਕ :ਇੱਕ ਅੰਦਰੂਨੀ ਗਰਰੋਲਰ, ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਸਟੇਟਰਾਂ ਲਈ ਿਰਵਤਆ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਨੂੰ ਆਰਮੇਚਰ ਲਈ ਿੀ ਿਰਵਤਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਵਿਲਟ-ਇਨ 

ਫੀਲਰ ਦੇ ਨਾਲ ਜਾਂ ਵਿਨਾਂ ਿਣਾਏ ਗਏ ਹਨ। ਵਿਲਟ-ਇਨ ਫੀਲਰ ਿਾਲੇ ਗਰਰੋਲਰ 

ਕੋਲ ਇੱਕ ਲਚਕੀਲਾ ਿਲੇਡ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਹੈਕਸੌ ਿਲੇਡ ਜਾਂ ਸਮਾਨ ਯੰਤਰ ਦੀ 

ਲੋੜ ਨਾ ਪਿੇ। ਇਹ ਵਕਸਮ ਖਾਸ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਛੋਟੇ ਸਟੈਟਰਾਂ ਵਿੱਚ ਫਾਇਦੇਮੰਦ ਹੈ ਵਜਨਹਰਾਂ 

ਵਿੱਚ ਿੱਖਰੇ ਫੀਲਰ ਲਈ ਕੋਈ ਥਾਂ ਨਹੀਂ ਹੈ। ਵਚੱਤਰ 5 ਇੱਕ ਿੱਖਰੇ ਫੀਲਰ ਦੇ ਨਾਲ 

ਇੱਕ ਅੰਦਰੂਨੀ ਗਰਰੋਲਰ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ, ਜੋ ਵਕ ਿੱਡੇ ਆਰਮੇਚਰ ਲਈ ਿਰਵਤਆ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਗਰਾਊਂਡਡ ਕੋਇਲ ਲਈ ਗਰਰੋਲਰ ਟੈਸਟ :ਟੈਸਟ ਕੀਤੇ ਜਾਣ ਿਾਲੇ ਆਰਮੇਚਰ 

ਨੂੰ ਗਰਰੋਲਰ ‘ਤੇ ਰੱਵਖਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਵਫਰ ਗਰਰੋਲਰ ਨੂੰ ‘ਚਾਲੂ’ ਕਰ ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ। ਇੱਕ AC ਵਮਲੀ-ਿੋਲਟਮੀਟਰ ਦੀ ਇੱਕ ਲੀਡ ਨੂੰ ਉੱਪਰਲੇ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਿਾਰ ‘ਤੇ 

ਰੱਖੋ ਅਤੇ ਦੂਜੀ ਮੀਟਰ ਲੀਡ ਨੂੰ ਸ਼ਾਫਟ ‘ਤੇ ਰੱਖੋ, ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 6 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ 

ਵਗਆ ਹੈ।

ਜੇਕਰ ਮੀਟਰ ‘ਤੇ ਕੋਈ ਰੀਵਡੰਗ ਨਜ਼ਰ ਆਉਂਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ ਆਰਮੇਚਰ ਨੂੰ ਮੋੜੋ ਤਾਂ ਵਕ 

ਅਗਲੀ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਿਾਰ ਪਵਹਲਾਂ ਿਾਲੀ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ ਹੋਿੇ, ਅਤੇ ਪਵਹਲਾਂ ਿਾਂਗ 

ਹੀ ਟੈਸਟ ਕਰੋ। ਇਸ ਤਰੀਕੇ ਨਾਲ ਜਾਰੀ ਰੱਖੋ ਜਦੋਂ ਤੱਕ ਸਾਰੀਆਂ ਿਾਰਾਂ ਦੀ ਜਾਂਚ 

ਨਹੀਂ ਹੋ ਜਾਂਦੀ. ਵਜੱਥੇ ਮੀਟਰ ਕੋਈ ਵਡਫਲੈਕਸ਼ਨ ਨਹੀਂ ਵਦੰਦਾ, ਇਹ ਇੱਕ ਸੰਕੇਤ ਹੈ 

ਵਕ ਜ਼ਮੀਨੀ ਕੋਇਲ ਇਸ ਖਾਸ ਪੱਟੀ ਨਾਲ ਜਵੁੜਆ ਹੋਇਆ ਹੈ।

ਸ਼ਾਰਟਡ ਕੋਇਲ ਲਈ ਗਰਰੋਲਰ ਟੈਸਟ :ਆਰਮੇਚਰ ਵਿੱਚ ਸ਼ਾਰਟ ਸਰਕਟਾਂ ਦੀ 

ਜਾਂਚ ਕਰਨ ਦੀ ਵਿਧੀ ਹੇਠ ਵਲਖੇ ਅਨੁਸਾਰ ਹੈ। 

ਟੈਸਟ ਕੀਤੇ ਜਾਣ ਿਾਲੇ ਆਰਮੇਚਰ ਨੂੰ ਗਰਰੋਲਰ ‘ਤੇ ਰਵੱਖਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਵਫਰ 

ਗਰਰੋਲਰ ਨੂੰ ਚਾਲੂ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਧਾਤੂ ਦਾ ਇੱਕ ਪਤਲਾ ਟੁਕੜਾ, ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਇੱਕ 

ਹੈਕਸੌ ਿਲੇਡ, ਨੂੰ ਆਰਮੇਚਰ ਦੇ ਉੱਪਰਲੇ ਸਲਾਟ ਉੱਤੇ ਰੱਵਖਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਜਿਂੇ ਵਕ 

ਵਚੱਤਰ 7 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਹਿਾ ਵਿੱਚ ਛੋਟਾ ਹੋਣ ਦੀ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ, 

ਿਲੇਡ ਤੇਜ਼ੀ ਨਾਲ ਿਾਈਿਰਰੇਟ ਕਰੇਗਾ ਅਤੇ ਇੱਕ ਗੂੰਜਦਾ ਰੌਲਾ ਪੈਦਾ ਕਰੇਗਾ। 

ਜੇਕਰ ਿਲੇਡ ਸਵਥਰ ਰਵਹੰਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਇਹ ਇਸ ਗੱਲ ਦਾ ਸੰਕੇਤ ਹੈ ਵਕ ਟੈਸਟ ਅਧੀਨ 

ਕੋਇਲ ਵਿੱਚ ਕੋਈ ਸ਼ਾਰਟ ਮੌਜੂਦ ਨਹੀਂ ਹੈ। ਕਈ ਚੋਟੀ ਦੇ ਸਲਾਟਾਂ ਨੂੰ ਹੈਕਸੌ ਿਲੇਡ 

ਟੈਸਟ ਵਦੱਤੇ ਜਾਣ ਤੋਂ ਿਾਅਦ, ਆਰਮੇਚਰ ਨੂੰ ਮੋੜੋ ਤਾਂ ਜੋ ਅਗਲੇ ਕੁਝ ਸਲਾਟ ਵਸਖਰ 

‘ਤੇ ਹੋਣ। ਪਵਹਲਾਂ ਿਾਂਗ ਟੈਸਟ ਕਰੋ ਅਤੇ ਪੂਰੇ ਆਰਮੇਚਰ ਲਈ ਇਸ ਪਰਰਵਕਵਰਆ 

ਨੂੰ ਜਾਰੀ ਰੱਖੋ। 

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.2.122
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ਕਰਾਸ ਕਨੈਕਸ਼ਨ ਜਾਂ ਿਰਾਿਰੀ ਿਾਲੇ ਆਰਮੇਚਰ ਨੂੰ ਹੈਕਸੌ ਿਲੇਡ ਟੈਸਟ ਨਹੀਂ 

ਵਦੱਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਵਕਸਮ ਦਾ ਆਰਮੇਚਰ ਿਲੇਡ ਨੂੰ ਹਰ ਸਲਾਟ ‘ਤੇ 

ਿਾਈਿਰਰੇਟ ਕਰਨ ਦਾ ਕਾਰਨ ਦਿੇੇਗਾ, ਜੋ ਇਹ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਵਕ ਸੰਭਿ ਤੌਰ ‘ਤੇ 

ਹਰ ਕੋਇਲ ਛੋਟਾ ਹੈ।

ਓਪਨ ਕੋਇਲ ਲਈ ਟੈਸਟ :ਉਗਾਉਣ ਿਾਵਲਆਂ ਨੂੰ ਿੇਰੀਏਿਲ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਿਾਲੇ 

ਪੈਨਲ ‘ਤੇ ਮੀਟਰ (ਵਮਲੀ-ਿੋਲਟ ਜਾਂ ਐਮਮੀਟਰ) ਿੀ ਪਰਰਦਾਨ ਕੀਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ। 

ਇਸ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ ਆਰਮੇਚਰ ਕੋਇਲ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਓਪਨ ਨੂੰ ਹੇਠ ਵਲਖੇ ਅਨੁਸਾਰ 

ਪਾਇਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਇੱਕ ਿੁੱਲੀ ਕੋਇਲ ਲਈ ਗਰਰੋਲਰ ਟੈਸਟ :ਗਰਰੋਲਰ ਦੇ ਨਾਲ ਇੱਕ ਖੁੱਲੀ ਕੋਇਲ 

ਦਾ ਪਤਾ ਲਗਾਉਣ ਲਈ, ਆਮ ਤਰੀਕੇ ਨਾਲ ਗਰਰੋਲਰ ‘ਤੇ ਆਰਮੇਚਰ ਸਥਾਪਤ 

ਕਰੋ। ਵਚੱਤਰ 8 ਵਿੱਚ ਦਰਸਾਏ ਅਨੁਸਾਰ ਇੱਕ AC ਵਮਲੀ-ਿੋਲਟਮੀਟਰ ਨਾਲ ਚੋਟੀ 

ਦੀਆਂ ਦੋ ਨਾਲ ਲੱਗਦੀਆਂ ਿਾਰਾਂ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ। ਆਰਮੇਚਰ ਨੂੰ ਘੁੰਮਾਓ ਅਤੇ ਨਾਲ 

ਲੱਗਦੀਆਂ ਿਾਰਾਂ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰਨਾ ਜਾਰੀ ਰੱਖੋ। ਜਦੋਂ ਵਮੱਲੀ ਿੋਲਟਮੀਟਰ ਖੁੱਲਹਰੀ 

ਕੋਇਲ ਨਾਲ ਜੁੜੀਆਂ ਦੋ ਿਾਰਾਂ ਨੂੰ ਪੁੱਲਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਮੀਟਰ ਪੁਆਇੰਟਰ ਵਡਫੈਕਟ 

ਨਹੀਂ ਹਿੋੇਗਾ। ਿਾਕੀ ਸਾਰੀਆਂ ਿਾਰਾਂ ਨੂੰ ਇੱਕ ਵਡਫਲੈਕਸ਼ਨ ਦੇਿੇਗਾ। ਇੱਕ ਖੁੱਲੀ 

ਕੋਇਲ ਲਈ ਇਹ ਟੈਸਟ ਤਾਰ ਦੇ ਇੱਕ ਟੁਕੜੇ ਨਾਲ ਦੋ ਚੋਟੀ ਦੀਆਂ ਿਾਰਾਂ ਨੂੰ ਛੋਟਾ 

ਕਰਕੇ ਮੀਟਰ ਤੋਂ ਵਿਨਾਂ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਚੰਵਗਆੜੀ ਦੀ ਅਣਹੋਂਦ ਦਰਸਾਉਂਦੀ 

ਹੈ ਵਕ ਕੋਇਲ ਖੁੱਲਹਰੀ ਹੈ। ਓਪਨ ਜਾਂ ਤਾਂ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਿਾਰ ਜਾਂ ਕੋਇਲ ਵਿੱਚ ਹੀ 

ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਵਿਧੀ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਸ਼ਾਰਟਡ ਕੋਇਲ ਦੀਆਂ ਲੀਡਾਂ ਦੀ ਸਵਥਤੀ ਦਾ ਪਤਾ 

ਲਗਾਉਣ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ। ਹਾਲਾਂਵਕ, ਹੈਕਸੌ ਿਲੇਡ ਟੈਸਟ ਇੱਕ ਛੋਟਾ 

ਕੋਇਲ ਵਨਰਧਾਰਤ ਕਰਨ ਦਾ ਸਭ ਤੋਂ ਸੰਤੋਸ਼ਜਨਕ ਤਰੀਕਾ ਹੈ। 

ਡਰਾਪ ਟੈਸਟ :ਡਰਰੌਪ ਟੈਸਟ ਦੁਆਰਾ ਸਹੀ ਪਰਰਤੀਰੋਧ, ਮੋੜਾਂ ਦੀ ਵਗਣਤੀ, ਛੋਟੇ 

ਅਤੇ ਖੁੱਲਹਰੇ ਅਤੇ ਉਲਟ ਕੋਇਲ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਲਈ ਆਰਮੇਚਰ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰਨ ਦਾ 

ਸਭ ਤੋਂ ਸਹੀ ਤਰੀਕਾ ਹੈ। ਇੱਕ ਘੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਨਾਲ ਜੁੜੋDC ਪੋਲ ਵਪੱਚ ਦੀ ਦੂਰੀ 

‘ਤੇ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਵਹੱਵਸਆਂ ਵਿੱਚ ਸਪਲਾਈ ਕਰਦਾ ਹੈ। ਸਰਕਟ ਦੇ ਨਾਲ ਲੜੀ 

ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਿੇਰੀਏਿਲ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਪਾਓ। DC ਸਪਲਾਈ ਨੂੰ ‘ਚਾਲੂ’ ਕਰੋ ਅਤੇ ਇੱਕ 

ਵਮਲੀ-ਿੋਲਟਮੀਟਰ ਨੂੰ ਨਾਲ ਲੱਗਦੇ ਵਹੱਵਸਆਂ ਨਾਲ ਕਨੈਕਟ ਕਰੋ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 

9a ਅਤੇ b ਵਿੱਚ ਹੈ। ਇੱਕ ਿੇਰੀਏਿਲ ਰੀਓਸਟੈਟ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰਕੇ ਰੀਵਡੰਗਾਂ ਨੂੰ ਇੱਕ 

ਵਨਰਧਾਰਤ ਮੁੱਲ ਵਿੱਚ ਵਿਿਸਵਥਤ ਕਰੋ। 

ਆਰਮੇਚਰ ਨੂੰ ਇੱਕ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਘੁੰਮਾ ਕੇ ਨਤੀਜੇ ਿਜੋਂ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਖੰਡਾਂ ‘ਤੇ ਵਮਲੀ-

ਿੋਲਟਮੀਟਰ ਰੀਵਡੰਗਾਂ ਨੂੰ ਵਰਕਾਰਡ ਕਰੋ। ਖੰਡਾਂ ਦੀ ਸਵਥਤੀ ਅਤੇ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਪਵਹਲੇ 

ਸੈੱਟਅੱਪ ਿਾਂਗ ਹੀ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਨਤੀਜਾ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਅਨੁਸਾਰ ਕਵੱਢਆ ਜਾ 

ਸਕਦਾ ਹੈ।ਜੇਕਰ ਸਾਰੀਆਂ ਰੀਵਡੰਗਾਂ ਇੱਕੋ ਵਜਹੀਆਂ ਹਨ, ਤਾਂ ਵਿਵੰਡੰਗ ਸਹੀ ਹੈ।

•  ਜੇਕਰ ਵਮਲੀ-ਿੋਲਟਮੀਟਰ ਜ਼ੀਰੋ ਜਾਂ ਘੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਪੜਹਰਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਖੰਡ ਨਾਲ 

ਜੁਵੜਆ ਕੋਇਲ ਛੋਟਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। 

•  ਜੇਕਰ ਵਮਲੀ-ਿੋਲਟਮੀਟਰ ਉੱਚ ਿੋਲਟੇਜ ਨੂੰ ਪੜਹਰਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਖੰਡ ਨਾਲ 

ਜੁਵੜਆ ਕੋਇਲ ਖੁੱਲਹਰਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

•  ਜੇਕਰ ਵਮੱਲੀ-ਿੋਲਟਮੀਟਰ ਉਲਟ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਵਡਫਲੈਕਟ ਕਰਦਾ ਹੈ ਵਜਿਂੇ ਵਕ 

ਵਚੱਤਰ 9b ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, ਖੰਡ ਨਾਲ ਜਵੁੜਆ ਕੋਇਲ ਉਲਟ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਆਰਮੇਚਰ ਨੂੰ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਅਤੇ ਸ਼ਾਰਟਡ ਕੋਇਲਾਂ ਲਈ 

ਇੱਕ ਰੁਟੀਨ ਿਜੋਂ ਟੈਸਟ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਵਸਰਫ ਜਦੋਂ ਆਰਮੇਚਰ ਵਿਵੰਡੰਗ ਵਿੱਚ 

ਨੁਕਸ ਦਾ ਸ਼ੱਕ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਇੱਕ ਡਰਾਪ ਟੈਸਟ ਕਰਿਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.2.122
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ਪਾਵਰ (Power)  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.3.123 - 131
ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ  (Electrician) - ਏਸੀ ਥਰਰੀ ਫੇਜ਼ ਮੋਟਰ

ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰ ਦਾ ਭਸਿਾਂਤੋ (Principle of induction motor)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

•  ਇੱਕ 3-ਫੇਜ਼ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰ ਦਾ ਭਸਿਾਂਤ ਦੱਸੋ

• ਇੱਕ ਘੁੰਮਦੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਪੈਦਾ ਕਰਨ ਦੀ ਭਵਿੀ ਬਾਰੇ ਸੰਖੇਪ ਭਵੱਚ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ।

ਥ੍ਰੀ-ਫੇਜ਼ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਵਕਸੇ ਿੀ ਹੋ੍ ਵਕਸਮ ਦੀ ਇਲੈਕਟ੍ਰੀਕਲ 

ਮੋਟ੍ ਨਾਲੋਂ ਿਧੇ੍ੇ ਵਿਆਪਕ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਇਸਦੇ ਸਧਾ੍ਨ ਵਨ੍ਮਾਣ, 

ਮੁਸ਼ਕਲ ੍ਵਹਤ ਸੰਚਾਲਨ, ਘੱਟ ਲਾਗਤ ਅਤੇ ਕਾਫ਼ੀ ਿਧੀਆ ਟਾ੍ਕ ਸਪੀਡ 

ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਦੇ ਕਾ੍ਨ.

3-ਪੜਾਅ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰ ਦਾ ਭਸਿਾਂਤ : ਇਹ ਉਸੇ ਵਸਧਾਂਤ ‘ਤੇ ਕੰਮ ਕ੍ਦਾ 

ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ DC ਮੋਟ੍, ਯਾਨੀ ਵਕ, ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤ੍ ਵਿੱਚ ੍ੱਖੇ ਮੌਜੂਦਾ-ਲੈਣ 

ਿਾਲੇ ਕੰਡਕਟ੍ ਇੱਕ ਬਲ ਬਣਾਉਣ ਲਈ ਹੁੰਦੇ ਹਨ। ਹਾਲਾਂਵਕ, ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ 

ਅਸਲ ਵਿੱਚ ਡੀਸੀ ਮੋਟ੍ ਤੋਂ ਿੱਖ੍ੀ ਹੈ ਵਕ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ ਦਾ ੍ ੋਟ੍ ਸਟੇਟ੍ ਨਾਲ 

ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਜੁਵਿਆ ਨਹੀਂ ਹੈ, ਪ੍ ਟ੍ਰਾਂਸਫਾ੍ਮ੍ ਐਕਸ਼ਨ ਦੁਆ੍ਾ 

੍ੋਟ੍ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਿੋਲਟੇਜ/ਕ੍ੰਟ ਪੈਦਾ ਕ੍ਦਾ ਹੈ, ਵਕਉਵਂਕ ਸਟੇਟ੍ ਮੈਗਨਵੈਟਕ 

ਫੀਲਡ ੍ੋਟ੍ ਦੇ ਪਾ੍ ਸਿੀਪ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। . ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ ਦਾ ਨਾਮ ਇਸ ਤੱਥ ਤੋਂ 

ਵਲਆ ਵਗਆ ਹੈ ਵਕ ੍ੋਟ੍ ਵਿੱਚ ਕ੍ੰਟ ਵਸੱਧੇ ਸਪਲਾਈ ਤੋਂ ਨਹੀਂ ਵਖੱਵਚਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, 

ਪ੍ ੍ੋਟ੍ ਕੰਡਕਟ੍ਾਂ ਦੀ ਸਾਪੇਵਖਕ ਗਤੀ ਅਤੇ ਸਟੈਟ੍ ਕ੍ੰਟ ਦੁਆ੍ਾ ਪੈਦਾ ਕੀਤੇ 

ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤ੍ ਦੁਆ੍ਾ ਪ੍ਰੇਵ੍ਤ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

3-ਫੇਜ਼ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ ਦਾ ਸਟੇਟ੍ 3-ਫੇਜ਼ ਅਲਟ੍ਨੇਟ੍ ਦੇ ਸਮਾਨ ਹੈ, ਘੁੰਮਦੀ 

ਫੀਲਡ ਵਕਸਮ ਦਾ। ਸਟੇਟ੍ ਵਿੱਚ ਵਤੰਨ-ਪਿਾਅ ਿਾਲੀ ਵਿੰਵਡੰਗ ਸਟੇਟ੍ ਕੋ੍  

ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਘੁੰਮਦੀ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤ੍ ਪੈਦਾ ਕ੍ਦੀ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਇਸਨੂੰ ਬਾਅਦ ਵਿੱਚ 

ਸਮਝਾਇਆ ਜਾਿੇਗਾ। ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ ਦੇ ੍ੋਟ੍ ਵਿੱਚ ਜਾਂ ਤਾਂ ਇੱਕ ਸਕੁਇ੍ਲ 

ਵਪੰਜ੍ੇ ਦੇ ੍ੂਪ ਵਿੱਚ ਜਾਂ ਇੱਕ ਬੰਦ ਸ੍ਕਟ ਦੁਆ੍ਾ ਕ੍ੰਟ ਦੇ ਗੇਿ ਦੀ ਸਹੂਲਤ 

ਲਈ 3-ਪਿਾਅ ਿਾਲੇ ਵਿੰਵਡੰਗ ਦੇ ੍ੂਪ ਵਿੱਚ ਛੋਟੇ ੍ੋਟ੍ ਕੰਡਕਟ੍ ਹੋ ਸਕਦੇ ਹਨ।

ਆਉ ਅਸੀਂ ਇਹ ਮੰਨ ਲਈਏ ਵਕ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ ਦਾ ਸਟੇਟ੍ ਫੀਲਡ ਇੱਕ ਘਿੀ 

ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਘੁੰਮ ਵ੍ਹਾ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 1 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਇਹ 

੍ੋਟ੍ ਦੀ ਸਾਪੇਵਖਕ ਗਤੀ ਨੂੰ ਉਲਟ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਬਣਾਉਂਦਾ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 1 

ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਫਲਵੇਮੰਗ ਦੇ ਸੱਜੇ ਹੱਥ ਦੇ ਵਨਯਮ ਨੂੰ ਲਾਗੂ ਕ੍ਨਾ, 

ਵਦਸ਼ਾ। ੍ੋਟ੍ ਵਿੱਚ ਇਵੰਡਊਸਡ emf ਔਬਜ਼੍ਿ੍ ਿੱਲ ਹੋਿੇਗਾ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 2 

ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਵਜਿੇਂ ਵਕ ੍ ੋਟ੍ ਕੰਡਕਟ੍ਾਂ ਦਾ ਇੱਕ ਬੰਦ ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ 

ਮਾ੍ਗ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਉਹਨਾਂ ਦੇ ਸ਼ਾ੍ਵਟੰਗ ਦੇ ਕਾ੍ਨ, ਉਹਨਾਂ ਵਿੱਚੋਂ ਇੱਕ ਕ੍ੰਟ ਿਗਦਾ 

ਹੈ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਇੱਕ ਟ੍ਰਾਂਸਫਾ੍ਮ੍ ਦੇ ਸ਼ਾ੍ਟ-ਸ੍ਕਵਟਡ ਸੈਕੰਡ੍ੀ ਵਿੱਚ।

੍ੋਟ੍ ਕ੍ੰਟਸ ਦੁਆ੍ਾ ਪੈਦਾ ਕੀਤਾ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤ੍ ਮੈਕਸਿੈੱਲ ਦੇ ਕਾ੍ਕਸਕ੍ਰੂ 

ਵਨਯਮ ਦੇ ਅਨੁਸਾ੍ ਵਚੱਤ੍ 2 ਵਿੱਚ ਦ੍ਸਾਏ ਅਨੁਸਾ੍ ਘਿੀ ਦੀ ਉਲਟ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ 

ਹੋਿੇਗਾ। ਸਟੇਟ੍ ਮੈਗਨੈਵਟਕ ਫੀਲਡ ਅਤੇ ੍ੋਟ੍ ਮੈਗਨਵੈਟਕ ਫੀਲਡ ਵਿਚਕਾ੍ 

ਆਪਸੀ ਤਾਲਮੇਲ ਦੇ ਨਤੀਜੇ ਿਜੋਂ ੍ੋਟ੍ ਨੂੰ ਉਸੇ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਵਹਲਾਉਣ ਲਈ ਇੱਕ 

ਬਲ ਪੈਦਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਸਟੇਟ੍ ਦੇ ਘੁੰਮਦੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤ੍ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ, ਵਜਿੇਂ 

ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 3 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਵਜਿੇਂ ਵਕ ੍ੋਟ੍ ਸਟੇਟ੍ ਫੀਲਡ ਦੀ 

ਪਾਲਣਾ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। ਸਟੇਟ੍ ੍ੋਟੇਵਟੰਗ ਮੈਗਨਵੈਟਕ ਫੀਲਡ ਦੀ ਸਮਕਾਲੀ ਗਤੀ ਤੋਂ 

ਘੱਟ ਗਤੀ ‘ਤੇ ਘੁੰਮ ਕੇ ਇੱਕੋ ਵਦਸ਼ਾ। 

ਸਮਕਾਲੀ ਗਤੀ ਦੇ ਨਿੇੇ ੍ੋਟ੍ ਦੀ ਉੱਚੀ ਗਤੀ ‘ਤੇ, ੍ੋਟ੍ ਅਤੇ ਸਟੇਟ੍ ਦੇ ਘੁੰਮਦੇ 

ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤ੍ ਦੇ ਵਿਚਕਾ੍ ਸਾਪੇਵਖਕ ਗਤੀ ਘੱਟ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਨਤੀਜੇ ਿਜੋਂ ੍ੋਟ੍ 

ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਛੋਟਾ ਪ੍ਰੇਵ੍ਤ emf ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਵਸਧਾਂਤਕ ਤੌ੍  ‘ਤੇ, ਜੇਕ੍ ਅਸੀਂ ਇਹ 

ਮੰਨ ਲੈਂਦੇ ਹਾਂ ਵਕ ੍ੋਟ੍ ਸਟੇਟ੍ ਦੇ ਘੁੰਮਦੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤ੍ ਦੀ ਸਮਕਾਲੀ ਗਤੀ ਦੇ 

ਬ੍ਾਬ੍ ਗਤੀ ਪ੍ਰਾਪਤ ਕ੍ਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਸਟੇਟ੍ ਫੀਲਡ ਅਤੇ ੍ੋਟ੍ ਵਿਚਕਾ੍ ਕੋਈ 

ਸਾਪੇਵਖਕ ਗਤੀ ਨਹੀਂ ਹਿੋੇਗੀ, ਅਤੇ ਇਸ ਤ੍ਹਰਾਂ ਕੋਈ ਪ੍ਰਵੇ੍ਤ emf ਜਾਂ ਕ੍ੰਟ ਉੱਥੇ 

ਨਹੀਂ ਹਿੋੇਗਾ। ੍ੋਟ੍. ਵਸੱਟੇ ਿਜੋਂ ੍ੋਟ੍ ਵਿੱਚ ਕੋਈ ਟਾ੍ਕ ਨਹੀਂ ਹੋਿੇਗਾ। ਇਸ ਲਈ 

ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ ਦਾ ੍ੋਟ੍ ਵਬਲਕੁਲ ਿੀ ਸਮਕਾਲੀ ਗਤੀ ‘ਤੇ ਨਹੀਂ ਚੱਲ ਸਕਦਾ। 

ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਮੋਟ੍ ਲੋਡ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ੍ੋਟ੍ ਦੀ ਗਤੀ ਨੂੰ ਮਕੈਨੀਕਲ ਫੋ੍ਸ ਨਾਲ 

ਵਸੱਝਣ ਲਈ ਵਡੱਗਣਾ ਪੈਂਦਾ ਹੈ; ਇਸ ਤ੍ਹਰਾਂ ਸਾਪਵੇਖਕ ਗਤੀ ਿਧਦੀ ਹੈ, ਅਤੇ ੍ੋਟ੍ 

ਵਿੱਚ ਪ੍ਰਵੇ੍ਤ emf ਅਤੇ ਮੌਜੂਦਾ ਿਾਧਾ ਇੱਕ ਿਵਧਆ ਹੋਇਆ ਟਾ੍ਕ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।
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ਰੋਟਰ ਦੇ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦੀ ਭਦਸ਼ਾ ਨੂੰ ਉਲਟਾਉਣ ਲਈ :ਸਟੇਟ੍ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤ੍ ਦੇ 

੍ੋਟੇਸ਼ਨ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਸਪਲਾਈ ਦੇ ਪਿਾਅ ਕ੍ਰਮ ‘ਤੇ ਵਨ੍ਭ੍ ਕ੍ਦੀ ਹੈ। ਸਟੇਟ੍ 

ਦੇ ਨਾਲ-ਨਾਲ ੍ੋਟ੍ ਦੀ ੍ੋਟੇਸ਼ਨ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਨੂੰ ਉਲਟਾਉਣ ਲਈ, ਸਟੇਟ੍ ਨਾਲ 

ਜਿੁੀਆਂ ਵਕਸੇ ਿੀ ਦੋ ਲੀਡਾਂ ਨੂੰ ਬਦਲ ਕੇ ਸਪਲਾਈ ਦੇ ਪਿਾਅ ਕ੍ਰਮ ਨੂੰ ਬਦਲਣਾ 

ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਭਤੰਨ-ਪੜਾਅ ਵਾਲੇ ਸਟੇਟਰ ਤੋਂ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਨੂੰ ਘੁੰਮਾਉਣਾ :ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ 

ਦਾ ਸੰਚਾਲਨ ਸਟੇਟ੍ ਵਿੱਚ ਘੁੰਮਦੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤ੍ ਦੀ ਮੌਜੂਦਗੀ ‘ਤੇ ਵਨ੍ਭ੍ ਕ੍ਦਾ 

ਹੈ। ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ ਦੇ ਸਟੇਟ੍ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਦੂਜੇ ਤੋਂ 120 ਪਾਿ੍ ਵਡਗ੍ੀ ‘ਤੇ ੍ੱਖੇ 

ਗਏ ਵਤੰਨ-ਪਿਾਅ ਿਾਲੇ ਵਿਵੰਡੰਗ ਹੁੰਦੇ ਹਨ। ਇਹ ਵਿਵੰਡੰਗਾਂ ਨੂੰ ਗੈ੍-ਮੁੱਖ ਸਟੇਟ੍ 

ਫੀਲਡ ਪੋਲ ਬਣਾਉਣ ਲਈ ਸਟੇਟ੍ ਕੋ੍  ‘ਤੇ ੍ੱਵਖਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਜਦੋਂ ਸਟੈਟ੍ 

ਵਤੰਨ-ਪਿਾਅ ਿਾਲੀ ਿੋਲਟੇਜ ਸਪਲਾਈ ਤੋਂ ਊ੍ਜਾਿਾਨ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਹ੍ ਪਿਾਅ 

ਵਿੱਚ ਵਿਵੰਡੰਗ ਇੱਕ ਧਿਕਣ ਿਾਲਾ ਖੇਤ੍ ਸਥਾਪਤ ਕ੍ੇਗੀ। ਹਾਲਾਂਵਕ, ਵਿਵੰਡੰਗਾਂ 

ਵਿਚਕਾ੍ ਵਿੱਥ ਅਤੇ ਪਿਾਅ ਦੇ ਅੰਤ੍ ਦੇ ਕਾ੍ਨ, ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤ੍ ਸਟੇਟ੍ ਕੋ੍  ਦੀ 

ਅੰਦ੍ਲੀ ਸਤਹ ਦੇ ਦੁਆਲੇ ਇੱਕ ਸਵਥ੍ ਗਤੀ ਨਾਲ ਘੁੰਮਦੇ ਹੋਏ ਇੱਕ ਫੀਲਡ ਪੈਦਾ 

ਕ੍ਨ ਲਈ ਜਿੋਦੇ ਹਨ। ਪ੍ਰਿਾਹ ਦੀ ਇਸ ਨਤੀਜੇ ਿਜੋਂ ਗਤੀ ਨੂੰ ` ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈਘੁੰਮਦਾ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤ੍’, ਅਤੇ ਇਸਦੀ ਗਤੀ ਨੂੰ ` ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈਸਮਕਾਲੀ ਗਤੀ’.

ਢੰਗ, ਵਜਸ ਵਿੱਚ ੍ੋਟਵੇਟੰਗ ਫੀਲਡ ਸੈਟ ਅਪ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਨੂੰ ਇੱਕ ਚੱਕ੍ ਦੇ 

ਦੌ੍ਾਨ ਲਗਾਤਾ੍ ਤਤਕਾਲਾਂ ਵਿੱਚ ਪਿਾਅ ਦੇ ਕ੍ੰਟਾਂ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਨੂੰ ਵਧਆਨ ਵਿੱਚ 

੍ੱਖ ਕੇ ਿ੍ਣਨ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਵਚੱਤ੍ 4a ਇੱਕ ਸ੍ਲ ਤਾ੍ਾ ਨਾਲ ਜੁਵਿਆ, 

ਵਤੰਨ-ਪਿਾਅ ਿਾਲੇ ਸਟੇਟ੍ ਵਿਵੰਡੰਗ ਨੂੰ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਵਿੰਵਡੰਗ 

ਦੋ-ਪੋਲ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ ਲਈ ਹੈ। ਵਚੱਤ੍ 4b ਵਤੰਨ-ਪਿਾਅ ਵਿੰਵਡੰਗਜ਼ ਲਈ 

ਪਿਾਅ ਕ੍ੰਟ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਫੇਜ਼ ਕ੍ੰਟ 120 ਵਬਜਲਈ ਵਡਗ੍ੀ ਹੋਣਗੀਆਂ ਵਜਿਂੇ 

ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 4b ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਵਤੰਨ ਧਾ੍ਾਿਾਂ ਦੇ ਸੰਯੁਕਤ ਪ੍ਰਭਾਿ 

ਦੁਆ੍ਾ ਪੈਦਾ ਹੋਣ ਿਾਲੇ ਨਤੀਜੇ ਿਜੋਂ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤ੍ ਨੂੰ ਕ੍ੰਟ ਦੇ ਇੱਕ ਚੱਕ੍ ਲਈ 

60° ਦੇ ਿਾਧੇ ‘ਤੇ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਵਚੱਤ੍ 4b ਵਿੱਚ ਸਵਥਤੀ (1) ‘ਤੇ, ਪਿਾਅ ਮੌਜੂਦਾ IR ਜ਼ੀ੍ੋ ਹੈ, ਅਤੇ ਇਸਲਈ 

ਕੋਇਲ R ਜ਼ੀ੍ੋ ਪ੍ਰਿਾਹ ਪੈਦਾ ਕ੍ੇਗਾ। ਹਾਲਾਂਵਕ, ਪਿਾਅ ਮੌਜੂਦਾ IB ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ 

ਹੈ ਅਤੇ Iy ਨਕਾ੍ਾਤਮਕ ਹੈ.

ਇਹਨਾਂ ਵਤੰਨ ਫੇਜ਼ ਵਿਵੰਡੰਗਾਂ ਦੀਆਂ ਤਤਕਾਲ ਮੌਜੂਦਾ ਵਦਸ਼ਾਿਾਂ ਨੂੰ ਵਧਆਨ ਵਿੱਚ 

੍ੱਖਦੇ ਹੋਏ, ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਸਵਥਤੀ 1 ‘ਤੇ ਵਚੱਤ੍ 4b ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, ਅਸੀਂ 

ਵਚੱਤ੍ 5(1) ਵਿੱਚ ਮੌਜੂਦਾ ਵਦਸ਼ਾ ਨੂੰ ਦ੍ਸਾ ਸਕਦੇ ਹਾਂ।

ਸਹੂਲਤ ਲਈ +ve ਕ੍ੰਟ ਨੂੰ +ve ਵਚੰਨਹਰ ਿਜੋਂ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, ਅਤੇ -ve 

ਕ੍ੰਟ ਨੂੰ ਵਬੰਦੀ (•) ਵਚੰਨਹਰ ਿਜੋਂ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਇਸ ਅਨੁਸਾ੍ Y2 ਅਤੇ B1 

ਨੂੰ ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ ਅਤੇ Y1 ਅਤੇ B2 ਨੂੰ ਨੈਗਵੇਟਿ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਮੈਕਸਿੈੱਲ 

ਦੇ ਕਾ੍ਕਸਕ੍ਰੂ ਵਨਯਮ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਦੇ ਹੋਏ, ਇਹਨਾਂ ਕ੍ੰਟਾਂ ਦੁਆ੍ਾ ਨਤੀਜਾ 

ਫਲਕਸ ਇੱਕ ਪ੍ਰਿਾਹ ਪੈਦਾ ਕ੍ੇਗਾ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 5(1) ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ 

ਵਗਆ ਹੈ। ਤੀ੍ ਸਟੇਟ੍ ਕੋ੍  ਵਿੱਚ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤ੍ ਅਤੇ ਚੁੰਬਕੀ ਧ੍ੁਿਾਂ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ 

ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਸਵਥਤੀ 2 ‘ਤੇ, ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 5(2), 60 ਪਾਿ੍ ਵਡਗ੍ੀ ਬਾਅਦ ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ 

ਵਗਆ ਹੈ, ਪਿਾਅ ਮੌਜੂਦਾ IB ਜ਼ੀ੍ੋ ਹੈ, ਮੌਜੂਦਾ IR ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ ਹੈ ਅਤੇ ਮੌਜੂਦਾ I 

Y ਨੈਗਵੇਟਿ ਹੈ। ਵਚੱਤ੍ 5 (2) ਵਿੱਚ ਹੁਣ ਕ੍ੰਟ ਨੂੰ ਕੋਇਲ ਦੇ ਵਸ੍ੇ R1 ਅਤੇ Y2 ਦੇ 

ਕੰਡਕਟ੍ਾਂ ਵਿੱਚ ਅਤੇ ਕੋਇਲ R2 ਅਤੇ Y1 ਦੇ ਕੰਡਕਟ੍ਾਂ ਵਿੱਚ ਿਵਹੰਦਾ ਦਵੇਖਆ 

ਵਗਆ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ, ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 5(2) ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, ਨਤੀਜੇ 

ਿਜੋਂ ਚੁੰਬਕੀ ਧ੍ੁਿ ਹੁਣ ਸਟੇਟ੍ ਕੋ੍  ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਨਿੀਂ ਸਵਥਤੀ ‘ਤੇ ਹਨ। ਅਸਲ ਵਿੱਚ 

ਸਵਥਤੀ 2 ਵਿੱਚ ਖੰਭੇ ਿੀ ਸਵਥਤੀ (1) ਤੋਂ 60° ਘੁੰਮੇ ਹਨ। 

ਮੌਜੂਦਾ ਿੇਿ ਪੋਜੀਸ਼ਨਾਂ 3, 4, 5, 6 ਅਤੇ 7 ਲਈ ਉਪ੍ੋਕਤ ਤ੍ਕ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਦੇ 

ਹੋਏ, ਇਹ ਦੇਵਖਆ ਜਾਿੇਗਾ ਵਕ 60 ਪਾਿ੍ ਵਡਗ੍ੀ ਦੇ ਹ੍ੇਕ ਲਗਾਤਾ੍ ਿਾਧੇ 

ਲਈ, ਨਤੀਜੇ ਿਜੋਂ ਸਟੈਟ੍ ਫੀਲਡ ਇੱਕ ਹੋ੍ 60° ਘੁੰਮਾਏਗਾ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 

5 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਨੋਟ ਕ੍ੋ ਵਕ ਪੁਜ਼ੀਸ਼ਨ (1) ਤੋਂ ਪੋਜੀਸ਼ਨ (7) ਤੱਕ 

ਪਵ੍ਣਾਵਮਕ ਪ੍ਰਿਾਹ ਤੋਂ, ਇਹ ਸਪੱਸ਼ਟ ਹੈ ਵਕ ਲਾਗੂ ਿੋਲਟੇਜ ਦੇ ਹ੍ੇਕ ਚੱਕ੍ ਲਈ 

ਦੋ-ਪੋਲ ਸਟੇਟ੍ ਦੀ ਫੀਲਡ ਆਪਣੇ ਕੋ੍  ਦੇ ਦੁਆਲੇ ਇੱਕ ਕ੍ਰਾਂਤੀ ਿੀ ਘੁੰਮਾਏਗੀ।

ਜੋ ਉੱਪ੍ ਦੱਵਸਆ ਵਗਆ ਹੈ, ਉਸ ਤੋਂ ਇਹ ਸਪੱਸ਼ਟ ਹੋ ਜਾਿੇਗਾ ਵਕ ਘੁੰਮਣ ਿਾਲੀ 

ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤ੍ 3-ਪਿਾਅ ਸਟੇਸ਼ਨ੍ੀ ਵਿਵੰਡੰਗਜ਼ ਦੇ ਇੱਕ ਸੈੱਟ ਦੁਆ੍ਾ ਪੈਦਾ ਕੀਤੀ ਜਾ 

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟ੍੍ਰਰੀਸ਼ਰੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼਼ੋਧਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.3.123 - 131
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ਸਕਦੀ ਹੈ, ਜੋ 120° ਪਾਿ੍ ਵਡਗ੍ੀ ‘ਤੇ ੍ੱਖੀ ਗਈ ਹੈ, ਅਤੇ 3-ਫੇਜ਼ ਿੋਲਟੇਜ ਨਾਲ 

ਸਪਲਾਈ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ।

ਫੀਲਡ ਦੇ ਘੁੰਮਣ ਦੀ ਗਤੀ ਨੂੰ ਸਮਕਾਲੀ ਗਤੀ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ, ਇਹ 

ਸਪਲਾਈ ਦੀ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਅਤੇ ਖਵੰਭਆਂ ਦੀ ਸਵੰਖਆ ‘ਤੇ ਵਨ੍ਭ੍ ਕ੍ਦਾ ਹੈ ਵਜਸ 

ਲਈ ਸਟੈਟ੍ ਜ਼ਖ਼ਮ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।
ਵਜੱਥੇ ‘P’ ਸਟੇਟ੍ ਵਿੱਚ ਖਵੰਭਆਂ ਦੀ ਸੰਵਖਆ ਹੈ, ਅਤੇ ‘f’ ਸਪਲਾਈ ਦੀ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ 

ਹੈ।

ਇੱਕ 3-ਪੜਾਅ ਸਕੁਇਰਲ ਭਪੰਜਰੇ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰ ਦਾ ਭਨਰਮਾਣ - ਸਭਲੱਪ, ਸਪੀਡ, ਰੋਟਰ ਬਾਰੰਬਾਰਤਾ, ਤਾਂਬੇ ਦੇ 
ਨੁਕਸਾਨ ਅਤੇ ਟਾਰਕ ਭਵਚਕਾਰ ਸਬਿੰ (Construction  of a 3-phase squirrel cage induction motor - 
relation between slip, speed, rotor frequency, copper  loss and torque)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਤੁਸੀਂ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• ਇੱਕ 3-ਫੇਜ਼, ਸਕੁਇਰਲ ਕੇਜ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰ ਦੇ ਭਨਰਮਾਣ ਦਾ ਵਰਣਨ ਕਰੋ 

• ਡਬਲ ਸਕੁਇਰਲ ਕੇਜ ਮੋਟਰ ਦੇ ਭਨਰਮਾਣ ਅਤੇ ਇਸਦੇ ਫਾਇਦੇ ਦਾ ਵਰਣਨ ਕਰੋ 

• ਸਭਲਪ, ਸਪੀਡ, ਰੋਟਰ ਫਰਰੀਕੁਐਂਸੀ, ਰੋਟਰ ਤਾਂਬੇ ਦੇ ਨੁਕਸਾਨ, ਟਾਰਕ ਅਤੇ ਉਹਨਾਂ ਦੇ ਸਬਿੰਾਂ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ।

ਵਤੰਨ-ਪਿਾਅ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ਾਂ ਨੂੰ ਉਹਨਾਂ ਦੇ ੍ੋਟ੍ ਵਨ੍ਮਾਣ ਦੇ ਅਨੁਸਾ੍ 

ਸ਼੍ਰੇਣੀਬੱਧ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ। ਇਸ ਅਨੁਸਾ੍, ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਦੋ ਪ੍ਰਮੁੱਖ ਵਕਸਮਾਂ ਹਨ.

-  ਸਕੁਇ੍ਲ ਕੇਜ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ਾਂ

-  ਸਵਲੱਪ ਵ੍ੰਗ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ਾਂ।

ਸਕੁਇ੍ਲ ਕੇਜ ਮੋਟ੍ਾਂ ਵਿੱਚ ਸ਼ਾ੍ਟ-ਸ੍ਕਟਡ ਬਾ੍ਾਂ ਿਾਲਾ ਇੱਕ ੍ੋਟ੍ ਹੁੰਦਾ ਹੈ 

ਜਦੋਂ ਵਕ ਸਵਲੱਪ ਵ੍ੰਗ ਮੋਟ੍ਾਂ ਵਿੱਚ ਵਤੰਨ ਵਿਵੰਡੰਗ ਿਾਲੇ ਜ਼ਖ਼ਮ ੍ੋਟ੍ ਹੁੰਦੇ ਹਨ, 

ਜਾਂ ਤਾਂ ਸਟਾ੍ ਜਾਂ ਡੈਲਟਾ ਵਿੱਚ ਜੁਿੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ। ਸਵਲੱਪ ਵ੍ੰਗ ਮੋਟ੍ਾਂ ਦੇ ੍ੋਟ੍ 

ਵਿੰਵਡੰਗਜ਼ ਦੇ ਟ੍ਮੀਨਲਾਂ ਨੂੰ ਸਵਲੱਪ-ਵ੍ੰਗਾਂ ੍ਾਹੀਂ ਬਾਹ੍ ਵਲਆਂਦਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜੋ 

ਸਟੇਸ਼ਨ੍ੀ ਬੁ੍ਸ਼ਾਂ ਦੇ ਸੰਪ੍ਕ ਵਿੱਚ ਹੁੰਦੇ ਹਨ।

ਇੱਕ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰ ਦਾ ਸਟੇਟਰ : ਸਕੁਇ੍ਲ ਵਪੰਜ੍ੇ ਅਤੇ ਸਵਲੱਪ-ਵ੍ੰਗ 

ਮੋਟ੍ ਸਟੈਟ੍ਾਂ ਵਿੱਚ ਕੋਈ ਅੰਤ੍ ਨਹੀਂ ਹੈ. ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ ਸਟੇਟ੍ ਇੱਕ ਘੁੰਮਦੇ 

ਹੋਏ ਫੀਲਡ, ਵਤੰਨ-ਪਿਾਅ ਿਾਲੇ ਅਲਟ੍ਨੇਟ੍ ਦੇ ਸਟੇਟ੍ ਿ੍ਗਾ ਹੈ। ਸਟੈਟ੍ 

ਜਾਂ ਸਟੇਸ਼ਨ੍ੀ ਵਹੱਸੇ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਲੈਮੀਨੇਟਡ ਸਟੀਲ ਕੋ੍  ਦੇ ਸਲਾਟ ਵਿੱਚ ਵਤੰਨ-

ਪਿਾਅ ਿਾਲੀ ਵਿਵੰਡੰਗ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਜੋ ਵਚੱਤ੍ 1 ਵਿੱਚ ਦ੍ਸਾਏ ਅਨੁਸਾ੍ ਇੱਕ ਕਾਸਟ 

ਆਇ੍ਨ ਜਾਂ ਸਟੀਲ ਫ੍ੇਮ ਦੁਆ੍ਾ ਨੱਥੀ ਅਤੇ ਸਮ੍ਵਥਤ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਦੇ ਇਲਾਿਾ, 

ਅਤੇ ਬਾਹ੍ਂੋ ਤਾ੍ੇ ਜਾਂ ਡੈਲਟਾ ਵਿੱਚ ਜੁਵਿਆ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ, ਵਜਸ ਲਈ ਛੇ ਲੀਡਾਂ ਨੂੰ 

ਮੋਟ੍ ਦੇ ਫ੍ੇਮ ਉੱਤੇ ਮਾਊਂਟ ਕੀਤੇ ਟ੍ਮੀਨਲ ਬਾਕਸ ਵਿੱਚ ਵਲਆਂਦਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। 

ਜਦੋਂ ਸਟੇਟ੍ ਵਤੰਨ-ਪਿਾਅ ਿਾਲੀ ਿੋਲਟੇਜ ਤੋਂ ਊ੍ਜਾਿਾਨ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਸਟੇਟ੍ 

ਕੋ੍  ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਘੁੰਮਦਾ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤ੍ ਪੈਦਾ ਕ੍ੇਗਾ।

ਇੱਕ ਭਿਲਹਰੀ ਭਪੰਜਰੇ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰ ਦਾ ਰੋਟਰ : ਵਚੱਤ੍ 2 ਵਿੱਚ ਦ੍ਸਾਏ 

ਗਏ ਸਕੁਇ੍ਲ ਕੇਜ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ ਦੇ ੍ੋਟ੍ ਵਿੱਚ ਕੋਈ ਵਿੰਵਡੰਗ ਨਹੀਂ ਹੈ। ਇਸ 

ਦੀ ਬਜਾਏ ਇਹ ਇੱਕ ਵਸਲੰਡ੍ ਕੋ੍  ਹੈ ਜੋ ਸਟੀਲ ਦੇ ਲੈਮੀਨੇਸ਼ਨਾਂ ਨਾਲ ਬਵਣਆ 

ਕੰਡਕਟ੍ ਬਾ੍ਾਂ ਦੇ ਨਾਲ ਸ਼ਾਫਟ ਦੇ ਸਮਾਨਾਂਤ੍ ਮਾਊਂਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ੍ ੋਟ੍ ਕੋ੍ ਦੀ 

ਸਤਹਰਾ ਦੇ ਨਿੇੇ ਏਮਬੈਡ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਕੰਡਕਟ੍ ਬਾ੍ ੍ੋਟ੍ ਕੋ੍ ਦੇ ਵਕਸੇ 

ਿੀ ਵਸ੍ੇ ‘ਤੇ ਅੰਤ-ਵ੍ੰਗ ਦੁਆ੍ਾ ਸ਼ਾ੍ਟ ਸ੍ਕਟ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਨ। ਿੱਡੀਆਂ ਮਸ਼ੀਨਾਂ 

‘ਤੇ, ਇਹ ਕੰਡਕਟ੍ ਬਾ੍ ਅਤੇ ਵਸ੍ੇ ਦੀਆਂ ਵ੍ੰਗਾਂ ਤਾਂਬੇ ਦੀਆਂ ਬਣੀਆਂ ਹੁੰਦੀਆਂ 

ਹਨ, ਵਜਸ ਨਾਲ ਬਾ੍ਾਂ ਨੂੰ ਬ੍ੇਜ਼ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜਾਂ ਵਸ੍ੇ ਦੇ ਵ੍ੰਗਾਂ ਨੂੰ ਿੇਲਡ ਕੀਤਾ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 3 ਵਿਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਛੋਟੀਆਂ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ‘ਤੇ 

ਕੰਡਕਟ੍ ਬਾ੍ ਅਤੇ ਵਸ੍ੇ ਦੀਆਂ ਵ੍ੰਗਾਂ ਕਈ ਿਾ੍ ਐਲੂਮੀਨੀਅਮ ਨਾਲ ਬਣੀਆਂ 

ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਨ। ੍ੋਟ੍ ਕੋ੍ ਦੇ ਵਹੱਸੇ ਿਜੋਂ ਬਾ੍ਾਂ ਅਤੇ ਵ੍ੰਗਾਂ ਨੂੰ ਸੁੱਵਟਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

੍ੋਟ੍ ਜਾਂ ਘੁੰਮਣ ਿਾਲਾ ਵਹੱਸਾ ਵਬਜਲੀ ਦੀ ਸਪਲਾਈ ਨਾਲ ਵਬਜਲੀ ਨਾਲ ਨਹੀਂ 

ਜੁਵਿਆ ਹੋਇਆ ਹੈ ਪ੍ ਸਟੇਟ੍ ਤੋਂ ਟ੍ਰਾਂਸਫਾ੍ਮ੍ ਐਕਸ਼ਨ ਦੁਆ੍ਾ ਇਸ ਵਿੱਚ 

ਿੋਲਟੇਜ ਨੂੰ ਪ੍ਰਵੇ੍ਤ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ। ਇਸ ਕਾ੍ਨ ਕ੍ਕੇ, ਸਟੇਟ੍ ਕਈ ਿਾ੍ 

ਹੁੰਦਾ ਹੈ

ਪ੍ਰਾਇਮ੍ੀ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ੍ੋਟ੍ ਨੂੰ ਮੋਟ੍ ਦਾ ਸੈਕੰਡ੍ੀ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। 

ਵਕਉਂਵਕ ਮੋਟ੍ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਦੇ ਵਸਧਾਂਤ ‘ਤੇ ਕੰਮ ਕ੍ਦੀ ਹੈ; ਅਤੇ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ੍ੋਟ੍ ਦਾ 

ਵਨ੍ਮਾਣ, ਬਾ੍ਾਂ ਅਤੇ ਵਸ੍ੇ-ਵ੍ੰਗਾਂ ਦੇ ਨਾਲ ਇੱਕ ਵਗਲਹ੍ੀ ਵਪੰਜ੍ੇ ਿ੍ਗਾ ਹੁੰਦਾ 

ਹੈ, ਨਾਮ ਵਗਲਹ੍ੀ ਵਪੰਜ੍ੇ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ ਿ੍ਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। (ਵਚੱਤ੍ 3)

੍ੋਟ੍ ਬਾ੍ਾਂ ਨੂੰ ੍ੋਟ੍ ਕੋ੍ ਤੋਂ ਇੰਸੂਲੇਟ ਨਹੀਂ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ ਉਹ ਕੋ੍  

ਨਾਲੋਂ ਘੱਟ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਿਾਲੀਆਂ ਧਾਤਾਂ ਦੇ ਬਣੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ। ਪ੍ਰੇਵ੍ਤ ਕ੍ੰਟ ਮੁੱਖ 
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ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਉਨਹਰਾਂ ਵਿੱਚ ਿਵਹ ਜਾਿੇਗਾ। ਨਾਲ ਹੀ, ਬਾ੍ਾਂ ਆਮ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ੍ੋਟ੍ ਸ਼ਾਫਟ 

ਦੇ ਸਮਾਨਾਂਤ੍ ਨਹੀਂ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਨ ਪ੍ ਥੋਿਹਰੀ ਵਜਹੀ ਵਤੱਖੀ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ ਮਾਊਂਟ 

ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਨ। ਇਹ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਿਧੇ੍ੇ ਇਕਸਾ੍ ੍ੋਟ੍ ਫੀਲਡ ਅਤੇ ਟਾ੍ਕ ਪੈਦਾ 

ਕ੍ਦੀ ਹੈ; ਇਹ ਮੋਟ੍ ਦੇ ਚੱਲਣ ਿੇਲੇ ਕੁਝ ਅੰਦ੍ੂਨੀ ਚੁੰਬਕੀ ਸ਼ੋ੍  ਨੂੰ ਘਟਾਉਣ ਵਿੱਚ 

ਿੀ ਮਦਦ ਕ੍ਦਾ ਹੈ।

ਅੰਤ ਦੀਆਂ ਸ਼ੀਲਡਾਂ :ਦੋ ਵਸ੍ੇ ਦੀਆਂ ਸ਼ੀਲਡਾਂ ਦਾ ਕੰਮ ਜੋ ੍ੋਟ੍ ਸ਼ਾਫਟ ਦਾ 

ਸਮ੍ਥਨ ਕ੍ਨਾ ਹੈ। ਇਨਹਰਾਂ ਨੂੰ ਬੇਅਵ੍ੰਗਾਂ ਨਾਲ ਵਫੱਟ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ 

ਸਟੱਡਸ ਜਾਂ ਬੋਲਟ ਦੀ ਮਦਦ ਨਾਲ ਸਟੇਟ੍ ਫ੍ੇਮ ਨਾਲ ਜੋਵਿਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਡਬਲ ਸਕੁਇਰਲ ਭਪੰਜਰੇ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰ

ਰੋਟਰ ਦੀ ਉਸਾਰੀ ਅਤੇ ਇਸਦਾ ਕੰਮ :ਇਸ ਵਿੱਚ ਕੰਡਕਟ੍ ਬਾ੍ਾਂ ਦੇ ਦੋ ਸੈੱਟ 

ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਵਜਨਹਰਾਂ ਨੂੰ ਬਾਹ੍ੀ ਅਤੇ ਅੰਦ੍ੂਨੀ ਵਪੰਜ੍ੇ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ 

ਵਚੱਤ੍ 4 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਬਾਹ੍ੀ ਵਪੰਜ੍ੇ ਵਿੱਚ ਵਪੱਤਲ ਿ੍ਗੀਆਂ ਉੱਚ 

ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧਕ ਧਾਤਾਂ ਦੀਆਂ ਬਾ੍ਾਂ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਨ, ਅਤੇ ਅੰਤ-ਵ੍ੰਗਾਂ ਦੁਆ੍ਾ ਸ਼ਾ੍ਟ-

ਸ੍ਕਟ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਨ। ਅੰਦ੍ਲਾ

ਵਪੰਜ੍ੇ ਵਿੱਚ ਤਾਂਬੇ ਿ੍ਗੀਆਂ ਘੱਟ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਿਾਲੀਆਂ ਧਾਤ ਦੀਆਂ ਬਾ੍ਾਂ ਹੁੰਦੀਆਂ 

ਹਨ, ਅਤੇ ਅੰਤ-ਵ੍ੰਗਾਂ ਦੁਆ੍ਾ ਸ਼ਾ੍ਟ-ਸ੍ਕਟ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਨ। ਬਾਹ੍ੀ ਵਪੰਜ੍ੇ ਵਿੱਚ 

ਉੱਚ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਅਤੇ ਘੱਟ ਪ੍ਰਤੀਵਕ੍ਰਆ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਜਦੋਂ ਵਕ ਅੰਦ੍ਲੇ ਵਪੰਜ੍ੇ ਵਿੱਚ 

ਘੱਟ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਪ੍ ੍ੋਟ੍ ਕੋ੍ ਵਿੱਚ ਡੂੰਘੇ ਸਵਥਤ ਹੋਣ ਕ੍ਕੇ, ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ 

ਪ੍ਰਤੀ ਪ੍ਰਤੀਵਕ੍ਰਆ ਦਾ ਇੱਕ ਿੱਡਾ ਅਨੁਪਾਤ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। 

ਸ਼ੁ੍ੂ ਕ੍ਨ ਦੇ ਸਮੇਂ, ੍ੋਟ੍ ਦੀ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਸਟੇਟ੍ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਦੇ ਸਮਾਨ ਹੁੰਦੀ 

ਹੈ। ਇਸ ਲਈ ਅੰਦ੍ੂਨੀ ਵਪੰਜ੍ੇ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਉੱਚ ਪ੍ਰੇ੍ਕ ਪ੍ਰਤੀਵਕ੍ਰਆ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, 

ਮੌਜੂਦਾ ਪ੍ਰਿਾਹ ਨੂੰ ਿਧੇ੍ੇ ਵਿ੍ੋਧ ਪ੍ਰਦਾਨ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਸ਼ੁ੍ੂ ਹੋਣ ਦੇ ਸਮੇਂ 

ਅੰਦ੍ਲੇ ਵਪੰਜ੍ੇ ਵਿੱਚੋਂ ਬਹੁਤ ਘੱਟ ਕ੍ੰਟ ਿਵਹੰਦਾ ਹੈ।

ਚਾਲੂ ਹੋਣ ਦੇ ਸਮੇਂ ੍ੋਟ੍ ਕ੍ੰਟ ਦਾ ਿੱਡਾ ਵਹੱਸਾ ਬਾਹ੍ੀ ਵ੍ੰਗ ਦੁਆ੍ਾ ਿਵਹ ਸਕਦਾ 

ਹੈ ਵਜਸਦਾ ਉੱਚ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਉੱਚ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਇੱਕ ਉੱਚ ਸ਼ੁ੍ੂਆਤੀ 

ਟਾ੍ਕ ਪੈਦਾ ਕ੍ਨ ਦੇ ਯੋਗ ਬਣਾਉਂਦਾ ਹੈ.

ਵਚੱਤ੍ 5 3 ਫੇਜ਼ ਸਕਿਾਇ੍ਲ ਕੇਜ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ ਦਾ ਵਿਸਫੋਟ ਵਦ੍ਰਸ਼ 

ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਸਭਲੱਪ ਅਤੇ ਰੋਟਰ ਦੀ ਿਤੀ :੍ੋਟ੍ ਵਜਸ ਗਤੀ ਤੇ ਘੁੰਮਦਾ ਹੈ ਉਸਨੂੰ ੍ੋਟ੍ ਦੀ 

ਗਤੀ ਜਾਂ ਮੋਟ੍ ਦੀ ਗਤੀ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਸਮਕਾਲੀ ਸਪੀਡ ਅਤੇ ਅਸਲ ੍ੋਟ੍ 

ਸਪੀਡ ਵਿਚਕਾ੍ ਅੰਤ੍ ਨੂੰ ‘ਸਵਲੱਪ ਸਪੀਡ’ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਸਵਲੱਪ ਸਪੀਡ ਪ੍ਰਤੀ 

ਵਮੰਟ ਘੁੰਮਣ ਦੀ ਵਗਣਤੀ ਹੈ ਵਜਸ ਦੁਆ੍ਾ ੍ੋਟ੍ ਘੁੰਮਦੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤ੍ ਦੇ ਵਪੱਛੇ 

ਵਡੱਗਣਾ ਜਾ੍ੀ ੍ੱਖਦਾ ਹੈ।

ਜਦੋਂ ਸਵਲੱਪ ਸਪੀਡ ਨੂੰ ਸਮਕਾਲੀ ਸਪੀਡ ਦੇ ਇੱਕ ਅੰਸ਼ ਿਜੋਂ ਦ੍ਸਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, 

ਤਾਂ ਇਸਨੂੰ ਫ੍ੈਕਸ਼ਨਲ ਸਵਲੱਪ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਵਜੱਥੇ Ns = ਸਟੇਟ੍ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤ੍ ਦੀ ਸਮਕਾਲੀ ਗਤੀ

Nr = r.p.m ਵਿੱਚ ੍ੋਟ੍ ਦੀ ਅਸਲ ਘੁੰਮਣ ਦੀ ਗਤੀ।

ਵਜ਼ਆਦਾਤ੍ ਸਕੁਇ੍ਲ ਕੇਜ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ਾਂ ਵਿੱਚ ੍ੇਟ ਕੀਤੇ ਲੋਡ ਦੇ 2 ਤੋਂ 5 

ਪ੍ਰਤੀਸ਼ਤ ਦੀ ਪ੍ਰਤੀਸ਼ਤ ਸਵਲੱਪ ਹਿੋੇਗੀ।

ਉਦਾਹਰਨ

ਇੱਕ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ ਦੀ ਪ੍ਰਤੀਸ਼ਤ ਸਵਲੱਪ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕ੍ੋ ਵਜਸ ਵਿੱਚ 6 

ਖੰਵਭਆਂ ਨੂੰ 50 ਚੱਕ੍ਾਂ ਦੀ ਸਪਲਾਈ ਨਾਲ 960 r.p.m ਦੀ ਅਸਲ ਸਪੀਡ ਨਾਲ 

ਘੁੰਮਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਵਦੱਤਾ ਵਗਆ:
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ਟੋਰਕ : ਇੱਕ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ ਵਿੱਚ ਟਾ੍ਕ ਦਾ ਉਤਪਾਦਨ ਘੱਟ ਜਾਂ ਘੱਟ ਡੀਸੀ 

ਮੋਟ੍ ਦੇ ਸਮਾਨ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। DC ਮੋਟ੍ ਵਿੱਚ ਟਾ੍ਕ ਪ੍ਰਤੀ ਖੰਭੇ ਅਤੇ ਆ੍ਮੇਚ੍ 

ਕ੍ੰਟ ਦੇ ਪ੍ਰਿਾਹ ਦੇ ਗੁਣਨਫਲ ਦੇ ਅਨੁਪਾਤੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਇਸੇ ਤ੍ਹਰਾਂ ਇੰਡਕਸ਼ਨ 

ਮੋਟ੍ ਵਿੱਚ ਟਾ੍ਕ ਪ੍ਰਤੀ ਸਟੈਟ੍ ਪੋਲ, ੍ੋਟ੍ ਕ੍ੰਟ ਅਤੇ ੍ੋਟ੍ ਪਾਿ੍ ਫੈਕਟ੍ 

ਦੇ ਪ੍ਰਿਾਹ ਦੇ ਅਨੁਪਾਤੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਇਸ ਤ੍ਹਰਾਂ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਹੈ,

ਟੋ੍ ਕ ਅਨੁਪਾਤਕ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਹੈ = ਸਟੇਟ੍ ਫਲੈਕਸ x ੍ੋਟ੍ ਕ੍ੰਟ x ੍ੋਟ੍ ਪਾਿ੍ 

ਫੈਕਟ੍। 

 E1  ਨੂੰ ਲਾਗੂ ਕੀਤੀ ਿੋਲਟੇਜ ਮੰਨੋ

 Ø  ਸਟੇਟ੍ ਫਲੈਕਸ ਹੋਿੇ ਜੋ E1 ਦੇ ਅਨੁਪਾਤੀ ਹੋਿੇ

 S ਫ੍ੈਕਸ਼ਨਲ ਸਵਲੱਪ ਹੋਿੇ

 R2  ੍ੋਟ੍ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਹੈ

 X2  ਸਟੈਂਡਸਵਟਲ ‘ਤੇ ੍ੋਟ੍ ਇੰਡਕਵਟਿ ਪ੍ਰਤੀਵਕ੍ਰਆ ਹੈ

 SX2  ਫ੍ੈਕਸ਼ਨਲ ਸਵਲੱਪ S ‘ਤੇ ੍ੋਟ੍ ਇੰਡਕਵਟਿ ੍ੀਐਕਟੈਂਸ ਹੈ

 K  ਸਟੇਟ੍ ਅਤੇ ੍ੋਟ੍ ਿੋਲਟੇਜ ਵਿਚਕਾ੍ ਪਵ੍ਿ੍ਤਨ  

  ਅਨੁਪਾਤ ਹੋਿੇ

 E2  ੍ੋਟ੍ ਇੰਵਡਊਸਡ emf ਹੋਿੇ ਅਤੇ SKE1 ਦੇ ਬ੍ਾਬ੍ ਹੋਿੇ

 I2  ੍ੋਟ੍ ਕ੍ੰਟ ਹੋਿੇ,

 Cosθ  ੍ੋਟ੍ ਪਾਿ੍ ਫੈਕਟ੍ ਹੈ।

 Z2  ੍ੋਟ੍ ਇੰਪੈਂਡੈਂਸ ਹਿੋੇ।

ਅਸੀਂ ਗਵਣਵਤਕ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਅੰਤਮ ਨਤੀਜੇ ਕੱਢ ਸਕਦੇ ਹਾਂ।

ਵਜੱਥੇ X2 ੍ੋਟ੍ ਦੇ ਪ੍ਰੇ੍ ਕ ਪ੍ਰਤੀਵਕ੍ਰਆ ਵਿੱਚ ੍ੁਵਕਆ ਹੋਇਆ ਹੈ ਅਤੇ ਸਵਥ੍ 

ਹੈ।

ਰੋਟਰ ਤਾਂਬੇ ਦਾ ਨੁਕਸਾਨ :੍ੋਟ੍ ਕਾਪ੍ ਦਾ ਨੁਕਸਾਨ ੍ੋਟ੍ ਵਿੱਚ ਇਸਦੇ ਵਿ੍ੋਧ 

ਅਤੇ ੍ੋਟ੍ ਕ੍ੰਟ ਕਾ੍ਨ ਹੋਣ ਿਾਲੀ ਸ਼ਕਤੀ ਦਾ ਨੁਕਸਾਨ ਹੈ। ਹਾਲਾਂਵਕ ਇੱਕ 

ਸਕੁਇ੍ਲ ਕੇਜ ਮੋਟ੍ ਲਈ ੍ੋਟ੍ ਦਾ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਸਵਥ੍ ੍ਵਹੰਦਾ ਹੈ, ੍ੋਟ੍ ਵਿੱਚ 

ਕ੍ੰਟ ਸਵਲਪ, ਸਟੇਟ੍ ਅਤੇ ੍ ੋਟ੍ ਿੋਲਟੇਜਾਂ ਵਿਚਕਾ੍ ਪਵ੍ਿ੍ਤਨ ਅਨੁਪਾਤ ਅਤੇ 

੍ੋਟ੍ ਸ੍ਕਟ ਦੇ ਪ੍ਰੇ੍ਕ ਪ੍ਰਤੀਵਕ੍ਰਆ ‘ਤੇ ਵਨ੍ਭ੍ ਕ੍ਦਾ ਹੈ।

3 ਫੇਜ਼ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰਾਂ ‘ਤੇ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਟੈਸਟ (Insulation test on 3 phase induction motors)

ਉਦੇਸ਼ :ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਤੁਸੀਂ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• ਇੱਕ 3 ਫੇਜ਼ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰ ਭਵੱਚ ਭਨਰੰਤਰਤਾ ਅਤੇ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਪਰਰਤੀਰੋਿ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰਨ ਦੀ ਜ਼ਰੂਰਤ ਅਤੇ ਭਵਿੀ ਬਾਰੇ ਦੱਸੋ

• ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਟੈਸਟ ਤੋਂ ਪਭਹਲਾਂ ਭਨਰੰਤਰਤਾ ਟੈਸਟ ਦੀ ਲੋੜ ਬਾਰੇ ਦੱਸੋ।

ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਟੈਸਟ ਤੋਂ ਪਭਹਲਾਂ ਭਨਰੰਤਰਤਾ ਟੈਸਟ ਦੀ ਜ਼ਰੂਰਤ:ਵਿੰਵਡੰਗ ਅਤੇ 

ਫ੍ੇਮ ਦੇ ਵਿਚਕਾ੍ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ਦੇ ਸਮੇਂ, ਮੇਗ੍ ਦੇ ਇੱਕ 

ਪ੍ਰੋਡ ਨੂੰ ਫ੍ੇਮ ਨਾਲ ਅਤੇ ਦੂਜੇ ਪ੍ਰੋਡ ਨੂੰ ਵਿੰਵਡੰਗ ਦੇ ਵਕਸੇ ਇੱਕ ਟ੍ਮੀਨਲ ਨਾਲ 

ਜੋਿਨਾ ਆਮ ਅਵਭਆਸ ਹੈ। ਇਸੇ ਤ੍ਹਰਾਂ, ਜਦੋਂ ਵਿੰਵਡੰਗਾਂ ਦੇ ਵਿਚਕਾ੍ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ 

ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ ਇਹ ਆਮ ਅਵਭਆਸ ਹੈ ਵਕ ਮੇਗ੍ ਦੇ ਦੋ 

ਪ੍ਰੋਡਸ ਨੂੰ ਇੱਕ ਿੱਖ੍ੀ ਵਿੰਵਡੰਗ ਦੇ ਵਕਸੇ ਿੀ ਦੋ ਵਸਵ੍ਆਂ ਨਾਲ ਜੋਵਿਆ ਜਾਿੇ। 

ਸਾ੍ੀਆਂ ਸਵਥਤੀਆਂ ਵਿੱਚ ਇਹ ਮੰਨ ਵਲਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਕ ਵਿੰਵਡੰਗਜ਼ ਧੁਨੀ ਸਵਥਤੀ 

ਵਿੱਚ ਹਨ ਅਤੇ ਇੱਕੋ ਵਿਵੰਡੰਗ ਦੇ ਦੋ ਵਸ੍ੇ ਵਨ੍ੰਤ੍ਤਾ ਿਾਲੇ ਹੋਣਗੇ। ਹਾਲਾਂਵਕ, 

ਇਹ ਸੰਭਿ ਹੈ ਵਕ ਵਿਵੰਡੰਗ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਬ੍ਰੇਕ ਹੋ ਸਕਦੀ ਹੈ, ਅਤੇ ਵਿੰਵਡੰਗ ਦੇ ਇੱਕ 

ਵਹੱਸੇ ਵਿੱਚ ਉੱਚ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਦੂਜਾ ਵਹੱਸਾ ਜ਼ਮੀਨੀ 

ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ, ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਟੈਸਟ ਦੀ ਭ੍ੋਸੇਯੋਗਤਾ ਨੂੰ 

ਿਧਾਉਣ ਲਈ, ਇਹ ਵਸਫ਼ਾ੍ਸ਼ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਵਕ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਟੈਸਟ ਤੋਂ ਪਵਹਲਾਂ 

ਮੋਟ੍ ਵਿੱਚ ਵਨ੍ੰਤ੍ਤਾ ਟੈਸਟ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ, ਇਹ ਯਕੀਨੀ ਬਣਾਉਣ ਲਈ 

ਵਕ ਵਿੰਵਡੰਗ ਸਹੀ ਹੈ ਅਤੇ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਵਿੱਚ ਪੂ੍ੀ ਵਿੰਵਡੰਗ ਸ਼ਾਮਲ ਹੈ।

ਭਨਰੰਤਰਤਾ ਟੈਸਟ:ਵਿਵੰਡੰਗ ਦੀ ਵਨ੍ੰਤ੍ਤਾ ਨੂੰ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਢੰਗ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਟੈਸਟ 

ਲੈਂਪ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਕੇ ਜਾਂਵਚਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 1 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ 

ਹੈ। ਪਵਹਲਾਂ ਟ੍ਮੀਨਲਾਂ ਦੇ ਵਿਚਕਾ੍ਲੇ ਵਲੰਕਾਂ ਨੂੰ ਹਟਾ ਵਦੱਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

ਟੈਸਟ ਲੈਂਪ ਇੱਕ ਵਫਊਜ਼ ਨਾਲ ਲਿੀ ਵਿੱਚ ਜਵੁਿਆ ਹੋਇਆ ਹੈ ਅਤੇ ਫੇਜ਼ ਤਾ੍ 

ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਸਵਿੱਚ ਹੈ ਅਤੇ ਦੂਜਾ ਵਸ੍ਾ ਇੱਕ ਟ੍ਮੀਨਲ ਨਾਲ ਜਵੁਿਆ ਹੋਇਆ ਹੈ 

(ਵਚੱਤ੍ 1 ਵਿੱਚ U1 ਕਹੋ)। ਸਪਲਾਈ ਤਾ੍ ਦੇ ਵਨਊਟ੍ਲ ਨੂੰ ਇੱਕ-ਇੱਕ ਕ੍ਕੇ ਦੂਜੇ 

ਟ੍ਮੀਨਲਾਂ ਨੂੰ ਛੂਵਹਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਟ੍ਮੀਨਲ ਵਜਸ ਵਿੱਚਲੈਂਪ ਲਾਈਟਾਂ ਫੇਜ਼ ਤਾ੍ 

ਨਾਲ ਜੁਿੀਆਂ ਵਿਵੰਡੰਗ ਦਾ ਦੂਜਾ ਵਸ੍ਾ ਹੈ (ਵਚੱਤ੍ 1 ਵਿੱਚ U2 ਕਹੋ)। ਜਿੋੇ ਇੱਕ 

ਸਮਾਨ ਤ੍ੀਕੇ ਨਾਲ ਪਾਏ ਜਾਣੇ ਹਨ। ਦੋ ਟ੍ਮੀਨਲਾਂ ਦੇ ਵਿਚਕਾ੍ ਦੀਿੇ ਦੀ ੍ੋਸ਼ਨੀ 

ਹਿਾ ਦੀ ਵਨ੍ੰਤ੍ਤਾ ਨੂੰ ਦ੍ਸਾਉਂਦੀ ਹੈ। ਦੋ ਤੋਂ ਿੱਧ ਟ੍ਮੀਨਲਾਂ ਦੇ ਵਿਚਕਾ੍ ਦੀਿੇ 

ਦੀ ੍ੋਸ਼ਨੀ ਹਿਾਿਾਂ ਦੇ ਵਿਚਕਾ੍ ਛੋਟਾ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਲੈਂਪ ਭਨਰੰਤਰਤਾ ਟੈਸਟ ਦੀਆਂ ਸੀਮਾਵਾਂ:ਹਾਲਾਵਂਕ, ਇਹ ਟੈਸਟ ਵਸ੍ਫ ਵਨ੍ੰਤ੍ਤਾ 

ਨੂੰ ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਪ੍ ਉਸੇ ਵਿਵੰਡੰਗ ਦੇ ਮਿੋਾਂ ਵਿਚਕਾ੍ ਕੋਈ ਛੋਟਾ ਨਹੀਂ ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ 

ਹੈ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟ੍੍ਰਰੀਸ਼ਰੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼਼ੋਧਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.3.123 - 131
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ਹਵਾ ਦੇ ਭਵਚਕਾਰ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਟੈਸਟ :ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 2 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ 

ਵਗਆ ਹੈ, ਮੇਗ੍ ਟ੍ਮੀਨਲ ਵਿੱਚੋਂ ਇੱਕ ਵਕਸੇ ਇੱਕ ਵਿਵੰਡੰਗ ਦੇ ਇੱਕ ਟ੍ਮੀਨਲ 

ਨਾਲ ਜੁਵਿਆ ਹੋਇਆ ਹੈ (ਵਚੱਤ੍ 2 ਵਿੱਚ U1 ਕਹੋ) ਅਤੇ ਮੇਗ੍ ਦਾ ਦੂਜਾ 

ਟ੍ਮੀਨਲ ਦੂਜੀਆਂ ਵਿਵੰਡੰਗਾਂ ਦੇ ਇੱਕ ਟ੍ਮੀਨਲ ਨਾਲ ਜਵੁਿਆ ਹੋਇਆ ਹੈ 

(ਵਚੱਤ੍ 2 ਵਿੱਚ W2 ਕਹੋ) .

ਹੈ। ਇਸੇ ਤ੍ਹਰਾਂ ਦੂਜੇ ਵਿੰਵਡੰਗਾਂ ਵਿਚਕਾ੍ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕੀਤੀ 

ਜਾਂਦੀ ਹੈ

ਭਵੰਭਡੰਿਜ਼ ਅਤੇ ਫਰੇਮ ਭਵਚਕਾਰ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਪਰਰਤੀਰੋਿ :ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 3 

ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, ਮੇਗ੍ ਦਾ ਇੱਕ ਟ੍ਮੀਨਲ ਫੇਜ਼ ਵਿਵੰਡੰਗਜ਼ ਵਿੱਚੋਂ ਇੱਕ 

ਨਾਲ ਜਵੁਿਆ ਹੋਇਆ ਹੈ, ਅਤੇ ਮੇਗ੍ ਦਾ ਦੂਜਾ ਟ੍ਮੀਨਲ ਫ੍ੇਮ ਦੇ ਅ੍ਵਥੰਗ 

ਟ੍ਮੀਨਲ ਨਾਲ ਜੁਵਿਆ ਹੋਇਆ ਹੈ। ਜਦੋਂ ਮੇਗ੍ ਹੈਂਡਲ ਨੂੰ ੍ੇਟ ਕੀਤੀ ਗਤੀ 

‘ਤੇ ਘੁੰਮਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਪ੍ਰਾਪਤ ਕੀਤੀ ੍ੀਵਡੰਗ ਇੱਕ ਮੇਗੋਹਮ ਤੋਂ ਿੱਧ ਹੋਣੀ 

ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ। ਇੱਕ ਮੇਗੋਹਮ ਤੋਂ ਘੱਟ ੍ੀਵਡੰਗ ਵਿਵੰਡੰਗ ਅਤੇ ਫ੍ੇਮ ਦੇ ਵਿਚਕਾ੍ ਮਾਿੀ 

ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਨੂੰ ਦ੍ਸਾਉਂਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਵਿਵੰਡੰਗ ਨੂੰ ਸੁਕਾਉਣ ਅਤੇ ਿਾ੍ਵਨਸ਼ ਕ੍ਕੇ 

ਸੁਧਾ੍ ਕ੍ਨ ਦੀ ਲਿੋ ਹੈ।

ਇਸੇ ਤ੍ਹਰਾਂ ਹੋ੍ ਹਿਾਿਾਂ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ.

ਜਦੋਂ ਮੇਗ੍ ਹੈਂਡਲ ਨੂੰ ਇਸਦੀ ੍ ੇਟ ਕੀਤੀ ਗਤੀ ‘ਤੇ ਘੁੰਮਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ੍ ੀਵਡੰਗ 

ਇੱਕ ਮੇਗੋਹਮ ਤੋਂ ਿੱਧ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ। ਇੱਕ ਮੇਗੋਹਮ ਤੋਂ ਘੱਟ ੍ੀਵਡੰਗ ਵਿੰਵਡੰਗਾਂ 

ਵਿਚਕਾ੍ ਕਮਜ਼ੋ੍  ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਨੂੰ ਦ੍ਸਾਉਂਦੀ ਹੈ, ਅਤੇ ਇਸ ਨੂੰ ਸੁਧਾ੍ਨ ਦੀ ਲੋਿ 

3-ਫੇਜ਼ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰ ਲਈ ਸਟਾਰਟਰ - ਪਾਵਰ ਕੰਟਰੋਲ ਸਰਕਟ - D.O.L ਸਟਾਰਟਰ (Starter for 3-phase 
induction motor - power control circuits - D.O.L starter)

ਉਦੇਸ਼:ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਤੁਸੀਂ ਯੋਗ ਹਿੋੋਗੇ

• 3-ਫੇਜ਼ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰ ਲਈ ਸਟਾਰਟਰਾਂ ਦੀ ਜ਼ਰੂਰਤ ਦੱਸਣਾ ਅਤੇ ਸਟਾਰਟਰਾਂ ਦੀਆਂ ਭਕਸਮਾਂ ਦਾ ਨਾਮ ਦੱਸੋ

• ਸਟਾਰਟ ਅਤੇ ਸਟਾਪ ਲਈ ਇੱਕ ਭਸੰਿਲ ਪੁਸ਼-ਬਟਨ ਸਟੇਸ਼ਨ ਦੇ ਨਾਲ ਬਭੁਨਆਦੀ ਸੰਪਰਕ ਸਰਕਟ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰ।ੋ

ਸਟਾਰਟਰ ਦੀ ਲੋੜ :ਸਧਾ੍ਣ ਿੋਲਟੇਜ ਨੂੰ ਸਟੇਸ਼ਨ੍ੀ ਮੋਟ੍ ‘ਤੇ ਲਾਗੂ ਕੀਤਾ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਵਫ੍, ਇੱਕ ਬਹੁਤ ਿੱਡਾ ਸ਼ੁ੍ ੂਆਤੀ ਕ੍ੰਟ, ਆਮ ਕ੍ੰਟ ਦੇ 5 ਤੋਂ 6 ਗੁਣਾ 

ਦੀ ਧੁਨ ਲਈ, ਮੋਟ੍ ਦੁਆ੍ਾ ਮੇਨ ਤੋਂ ਵਖੱਵਚਆ ਜਾਿੇਗਾ। ਇਹ ਸ਼ੁ੍ੂਆਤੀ ਬਹੁਤ 

ਵਜ਼ਆਦਾ ਕ੍ੰਟ ਇਤ੍ਾਜ਼ਯੋਗ ਹੈ, ਵਕਉਂਵਕ ਇਹ ਿੱਡੀ ਲਾਈਨ ਿੋਲਟੇਜ ਡ੍ਾਪ 

ਪੈਦਾ ਕ੍ੇਗਾ, ਜੋ ਬਦਲੇ ਵਿੱਚ ਉਸੇ ਲਾਈਨ ਨਾਲ ਜਿੁੇ ਹੋ੍ ਵਬਜਲੀ ਉਪਕ੍ਣਾਂ 

ਅਤੇ ਲਾਈਟਾਂ ਦੇ ਸੰਚਾਲਨ ਨੂੰ ਪ੍ਰਭਾਿਤ ਕ੍ੇਗਾ।

ਕ੍ੰਟ ਦੀ ਸ਼ੁ੍ ੂਆਤੀ ਭੀਿ ਨੂੰ ਸ਼ੁ੍ ੂਆਤੀ ਵਮਆਦ ਦੇ ਦੌ੍ਾਨ ਸਟੇਟ੍ ਵਿੰਵਡੰਗ ਵਿੱਚ 

ਇੱਕ ਘਟੀ ਹੋਈ ਿੋਲਟੇਜ ਨੂੰ ਲਾਗੂ ਕ੍ਕੇ ਵਨਯੰਤਵ੍ਤ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਵਫ੍ 

ਪੂ੍ੀ ਸਧਾ੍ਣ ਿੋਲਟੇਜ ਲਾਗੂ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਜਦੋਂ ਮੋਟ੍ ਸਪੀਡ ਤੱਕ ਚੱਲ ਜਾਂਦੀ 

ਹੈ। ਛੋਟੀ ਸਮ੍ੱਥਾ ਿਾਲੀਆਂ ਮੋਟ੍ਾਂ ਲਈ, 3 Hp ਤੱਕ ਕਹੋ, ਪੂ੍ ੀ ਆਮਿੋਲਟੇਜ 

ਸ਼ੁ੍ੂ ‘ਤੇ ਲਾਗੂ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ. ਹਾਲਾਂਵਕ, ਮੋਟ੍ ਨੂੰ ਚਾਲੂ ਕ੍ਨ ਅਤੇ ਬੰਦ 

ਕ੍ਨ ਲਈ, ਅਤੇ ਮੋਟ੍ ਨੂੰ ਓਿ੍ਲੋਡ ਕ੍ੰਟ ਅਤੇ ਘੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਤੋਂ ਬਚਾਉਣ 

ਲਈ, ਮੋਟ੍ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਸਟਾ੍ਟ੍ ਦੀ ਲੋਿ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਇਸ ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ, 

ਸਟਾ੍ਟ੍ ਚਾਲੂ ਹੋਣ ਦੇ ਸਮੇਂ ਮੋਟ੍ ਨੂੰ ਲਾਗੂ ਕੀਤੀ ਿੋਲਟੇਜ ਨੂੰ ਿੀ ਘਟਾ ਸਕਦਾ 

ਹੈ।

ਸ਼ੁਰੂਆਤ ਕਰਨ ਵਾਭਲਆਂ ਦੀਆਂ ਭਕਸਮਾਂ : ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਵਕਸਮਾਂ ਦੇ 

ਸਟਾ੍ਟ੍ ਹਨ ਜੋ ਸਕੁਇ੍ਲ ਕੇਜ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ਾਂ ਨੂੰ ਸ਼ੁ੍ ੂ ਕ੍ਨ ਲਈ ਿ੍ਤੇ 

ਜਾਂਦੇ ਹਨ।

• ਵਸੱਧਾ ਆਨ-ਲਾਈਨ ਸਟਾ੍ਟ੍

•  ਸਟਾ੍-ਡੈਲਟਾ ਸਟਾ੍ਟ੍

•  ਆਟੋ-ਟ੍ਰਾਂਸਫਾ੍ਮ੍ ਸਟਾ੍ਟ੍

ਉਪ੍ੋਕਤ ਸਟਾ੍ਟ੍ਾਂ ਵਿੱਚ, ਡਾਇ੍ੈਕਟ ਔਨ-ਲਾਈਨ ਸਟਾ੍ਟ੍ ਨੂੰ ਛੱਡ ਕੇ, 

ਸਟਾ੍ਟ ਦੇ ਸਮੇਂ ਸਕੁਇ੍ਲ ਕੇਜ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ ਦੇ ਸਟੈਟ੍ ਵਿਵੰਡੰਗ ‘ਤੇ ਘਟੀ 

ਹੋਈ ਿੋਲਟੇਜ ਲਾਗੂ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਅਤੇ ਮੋਟ੍ ਦੇ ਸਪੀਡ ਚੁੱਕਣ ਤੋਂ ਬਾਅਦ 

ਵਨਯਮਤ ਿੋਲਟੇਜ ਲਾਗੂ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਸਟਾਰਟਰ ਦੀ ਚੋਣ :ਸ਼ੁ੍ ੂਆਤੀ ਸਾਜ਼ੋ-ਸਾਮਾਨ ਦੀ ਚੋਣ ਕ੍ਦੇ ਸਮੇਂ ਬਹੁਤ ਸਾ੍ੇ 

ਕਾ੍ਕਾਂ ਨੂੰ ਵਿਚਾਵ੍ਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ. ਇਹਨਾਂ ਕਾ੍ਕਾਂ ਵਿੱਚ ਚਾਲੂ ਕ੍ੰਟ, ਪੂ੍ ਾ 

ਲੋਡ ਕ੍ੰਟ, ਮੋਟ੍ ਦੀ ਿੋਲਟੇਜ ੍ੇਵਟੰਗ, ਿੋਲਟੇਜ (ਲਾਈਨ) ਡ੍ਾਪ, ਸੰਚਾਲਨ ਦਾ 

ਚੱਕ੍, ਲੋਡ ਦੀ ਵਕਸਮ, ਮੋਟ੍ ਸੁ੍ੱਵਖਆ ਅਤੇ ਆਪ੍ੇਟ੍ ਦੀ ਸੁ੍ੱਵਖਆ ਸ਼ਾਮਲ 

ਹਨ।

ਸੰਪਰਕ ਕਰਨ ਵਾਲੇ :ਸੰਪ੍ਕਕ੍ਤਾ ਸਾ੍ੇ ਸਟਾ੍ਟ੍ਾਂ ਵਿੱਚ ਮੁੱਖ ਵਹੱਸਾ ਬਣਾਉਂਦਾ 

ਹੈ। ਇੱਕ ਸੰਪ੍ਕਕ੍ਤਾ ਨੂੰ ਇੱਕ ਸਵਿਵਚੰਗ ਵਡਿਾਈਸ ਿਜੋਂ ਪਵ੍ਭਾਵਸ਼ਤ ਕੀਤਾ 

ਵਗਆ ਹੈ ਜੋ 60 ਚੱਕ੍ ਪ੍ਰਤੀ ਘੰਟਾ ਜਾਂ ਇਸ ਤੋਂ ਿੱਧ ਦੀ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ‘ਤੇ ਇੱਕ ਲੋਡ 

ਸ੍ਕਟ ਬਣਾਉਣ, ਚੁੱਕਣ ਅਤੇ ਤਿੋਨ ਦੇ ਸਮ੍ੱਥ ਹੈ। ਇਹ ਹੱਥ (ਮਕੈਨੀਕਲ), 

ਇਲੈਕਟ੍ਰੋਮੈਗਨੈਵਟਕ, ਵਨਊਮੈਵਟਕ ਜਾਂ ਇਲੈਕਟ੍ਰੋ ਵਨਊਮੈਵਟਕ ੍ੀਲੇਅ ਦੁਆ੍ਾ 

ਚਲਾਇਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਵਚੱਤ੍ 1 ਵਿੱਚ ਦ੍ਸਾਏ ਗਏ ਸੰਪ੍ਕਾਂ ਵਿੱਚ ਮੁੱਖ ਸੰਪ੍ਕ, ਸਹਾਇਕ ਸੰਪ੍ਕ ਅਤੇ 

ਕੋਈ ਿੋਲਟ ਕੋਇਲ ਸ਼ਾਮਲ ਨਹੀਂ ਹੈ। ਵਚੱਤ੍ 1 ਦੇ ਅਨੁਸਾ੍, ਟ੍ਮੀਨਲ 1 ਅਤੇ 2, 

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟ੍੍ਰਰੀਸ਼ਰੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼਼ੋਧਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.3.123 - 131
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3 ਅਤੇ 4, 5 ਅਤੇ 6 ਵਿਚਕਾ੍ ਆਮ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਖੁੱਲੇ ਮੁੱਖ ਸੰਪ੍ਕਾਂ ਦੇ ਵਤੰਨ ਸੈੱਟ ਹਨ, 

ਟ੍ਮੀਨਲ 23 ਅਤੇ 24, 13 ਅਤੇ 14 ਦੇ ਵਿਚਕਾ੍ ਆਮ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਖੁੱਲਹਰੇ ਸਹਾਇਕ 

ਸੰਪ੍ਕਾਂ ਦੇ ਦੋ ਸੈੱਟ ਹਨ, ਅਤੇ ਇੱਕ ਸੈੱਟ ਹੈ। ਟ੍ਮੀਨਲ 21 ਅਤੇ 22 ਵਿਚਕਾ੍ 

ਆਮ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਬੰਦ ਸਹਾਇਕ ਸੰਪ੍ਕ। ਸਹਾਇਕ ਸੰਪ੍ਕ ਮੁੱਖ ਸੰਪ੍ਕਾਂ ਨਾਲੋਂ ਘੱਟ 

ਕ੍ੰਟ ਲੈ ਕੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ। ਆਮ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਸੰਪ੍ਕ ਕ੍ਨ ਿਾਵਲਆਂ ਕੋਲ ਪੁਸ਼-ਬਟਨ 

ਸਟੇਸ਼ਨ ਨਹੀਂ ਹੋਣਗੇ ਅਤੇ ਓ.ਐਲ. ਇੱਕ ਏਕੀਵਕ੍ਰਤ ਵਹੱਸੇ ਦੇ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ੍ੀਲੇਅ, ਪ੍ 

ਸਟਾ੍ਟ੍ ਫੰਕਸ਼ਨ ਨੂੰ ਬਣਾਉਣ ਲਈ ਸੰਪ੍ਕਕ੍ਤਾ ਦੇ ਨਾਲ ਿੱਖ੍ੇ ਸਹਾਇਕ 

ਉਪਕ੍ਣਾਂ ਿਜੋਂ ਿ੍ਵਤਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਸੰਪ੍ਕਕ੍ਤਾ ਦੇ ਮੁੱਖ ਵਹੱਸੇ ਵਚੱਤ੍ 1 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਏ ਗਏ ਹਨ, 

ਮੁੱਖ ਸਪਲਾਈ ਤੋਂ ਵਸੱਧੇ ਸ਼ੁ੍ੂ ਕ੍ਨ ਲਈ ਇੱਕ ਸਕੁਇ੍ਲ ਕੇਜ ਮੋਟ੍ ਨੂੰ ਜੋਿਨ 

ਲਈ ਵਫਊਜ਼ਡ ਸਵਿੱਚਾਂ (ICTP), ਪੁਸ਼-ਬਟਨ ਸਟੇਸ਼ਨਾਂ ਅਤੇ OL ੍ੀਲੇਅ ਦੇ 

ਨਾਲ ਿ੍ਵਤਆ ਜਾਣ ‘ਤੇ ਸੰਪ੍ਕਕ੍ਤਾ ਦਾ ਯੋਜਨਾਬੱਧ ਵਚੱਤ੍ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ। 

ਇਸੇ ਤ੍ਹਰਾਂ ਡਾਇ੍ੈਕਟ ਔਨ-ਲਾਈਨ ਸਟਾ੍ਟ੍ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਦੀਿਾ੍ ਵਿੱਚ ਇੱਕ 

ਸੰਪ੍ਕਕ੍ਤਾ, OL ੍ੀਲੇਅ ਅਤੇ ਪੁਸ਼-ਬਟਨ ਸਟੇਸ਼ਨ ਸ਼ਾਮਲ ਹੁੰਦੇ ਹਨ।

ਡੀ.ਓ.ਐਲ. ਸਟਾਰਟਰ (D.O.L. starter)

ਉਦੇਸ਼ :ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਤੁਸੀਂ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• ਇੱਕ D.O.L ਦੇ ਭਨਰਿਾਰਨ ਬਾਰੇ ਦੱਸੋ। ਸਟਾਰਟਰ, ਇਸਦੀ ਉਸਾਰੀ, ਸੰਚਾਲਨ ਅਤੇ ਕਾਰਜ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ

• ਮੋਟਰ ਰੇਭਟੰਿ ਦੇ ਅਨੁਸਾਰ ਬੈਕ-ਅੱਪ ਭਫਊਜ਼ ਦੀ ਲੋੜ ਅਤੇ ਇਸਦੀ ਰੇਭਟੰਿ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ।

ਇੱਕ ਡੀ.ਓ.ਐਲ. ਸਟਾ੍ਟ੍ ਉਹ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਨੋ-ਿੋਲਟ ੍ ੀਲੇਅ, ਚਾਲੂ ਅਤੇ 

ਬੰਦ ਬਟਨਾਂ ਿਾਲਾ ਇੱਕ ਸੰਪ੍ਕਕ੍ਤਾ, ਅਤੇ ਓਿ੍ਲੋਡ ੍ੀਲੇ ਨੂੰ ਇੱਕ ਘੇ੍ ੇ ਵਿੱਚ 

ਸ਼ਾਮਲ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਉਸਾਰੀ ਅਤੇ ਸੰਚਾਲਨ :ਇੱਕ ਪੁਸ਼-ਬਟਨ ਵਕਸਮ, ਡਾਇ੍ੈਕਟ ਆਨ-ਲਾਈਨ 

ਸਟਾ੍ਟ੍, ਜੋ ਆਮ ਿ੍ਤੋਂ ਵਿੱਚ ਹੈ, ਵਚੱਤ੍ 1 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਇਹ 

ਇੱਕ ਸਧਾ੍ਨ ਸਟਾ੍ਟ੍ ਹੈ ਜੋ ਵਕ ਸਸਤਾ ਅਤੇ ਇੰਸਟਾਲ ਅਤੇ ਸੰਭਾਲਣ ਵਿੱਚ 

ਆਸਾਨ ਹੈ।

ਅਵਭਆਸ 2.3.125 ਅਤੇ ਡੀ.ਓ.ਐਲ. ਵਿੱਚ ਦੱਸੇ ਗਏ ਸੰਪੂ੍ ਨ ਸੰਪ੍ਕ ਸ੍ਕਟ 

ਵਿੱਚ ਕੋਈ ਅੰਤ੍ ਨਹੀਂ ਹੈ। ਸਟਾ੍ਟ੍, ਇਸ ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ ਡੀ.ਓ.ਐਲ. ਸਟਾ੍ਟ੍ 

ਨੂੰ ਇੱਕ ਧਾਤ ਜਾਂ ਪੀਿੀਸੀ ਕੇਸ ਵਿੱਚ ਨੱਥੀ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ, ਅਤੇ ਵਜ਼ਆਦਾਤ੍ 

ਮਾਮਵਲਆਂ ਵਿੱਚ, ਨੋ-ਿੋਲਟ ਕੋਇਲ ਨੂੰ 415V ਲਈ ਦ੍ਜਾ ਵਦੱਤਾ ਵਗਆ ਹੈ 

ਅਤੇ ਵਚੱਤ੍ 1 ਵਿੱਚ ਦ੍ਸਾਏ ਅਨੁਸਾ੍ ਦੋ ਪਿਾਿਾਂ ਵਿੱਚ ਜੋਵਿਆ ਜਾਣਾ ਹੈ। ਅੱਗੇ 

ਓਿ੍ਲੋਡ ੍ੀਲੇਅ ICTP ਸਵਿੱਚ ਅਤੇ ਸੰਪ੍ਕਕ੍ਤਾ ਦੇ ਵਿਚਕਾ੍ ਸਵਥਤ ਹੋ 

ਸਕਦਾ ਹੈ। ਜਾਂ ਸੰਪ੍ਕ ਕ੍ਨ ਿਾਲੇ ਅਤੇ ਮੋਟ੍ ਦੇ ਵਿਚਕਾ੍ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 

1 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, ਸਟਾ੍ਟ੍ ਵਡਜ਼ਾਈਨ ‘ਤੇ ਵਨ੍ਭ੍ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। 

ਵਸਵਖਆ੍ਥੀਆਂ ਨੂੰ ਡੀ.ਓ.ਐਲ. ਦਾ ਕੰਮਕਾਜ ਵਲਖਣ ਦੀ ਸਲਾਹ ਵਦੱਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। 

ਆਪਣੇ ਆਪ ‘ਤੇ ਸਟਾ੍ਟ੍

ਡੀ.ਓ.ਐਲ. ਸ਼ੁਰੂਆਤ ਕਰਨ ਵਾਲੇ :ਸਪੈਸੀਵਫਕੇਸ਼ਨ ਵਦੰਦੇ ਸਮੇਂ, ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਡੇਟਾ 

ਵਦੱਤੇ ਜਾਣੇ ਹਨ।

 ਡੀ.ਓ.ਐਲ. ਸਟਾ੍ਟ੍

 ਪਿਾਅ - ਵਸੰਗਲ ਜਾਂ ਵਤੰਨ.

 ਿੋਲਟੇਜ 240 ਜਾਂ 415V.

 ਮੌਜੂਦਾ ੍ੇਵਟੰਗ 10, 16, 32, 40, 63, 125 ਜਾਂ 300 amps।

 ਨੋ-ਿੋਲਟ ਕੋਇਲ ਿੋਲਟੇਜ ੍ੇਵਟੰਗ AC ਜਾਂ DC 12, 24, 36, 48, 110, 

230/250, 360, 380 ਜਾਂ 400/440 ਿੋਲਟ।

 ਮੁੱਖ ਸੰਪ੍ਕਾਂ ਦੀ ਸੰਵਖਆ 2, 3 ਜਾਂ 4 ਜੋ ਆਮ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਖੁੱਲਹਰੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ।

 ਸਹਾਇਕ ਸੰਪ੍ਕਾਂ ਦੀ ਸਵੰਖਆ 2 ਜਾਂ 3. 1 NC + 1 NO ਜਾਂ 2 NC + 1 

NO ਕ੍ਰਮਿਾ੍। ਪੁਸ਼-ਬਟਨ - ਇੱਕ ‘ਚਾਲੂ’ ਅਤੇ ਇੱਕ ‘ਬੰਦ’ ਬਟਨ।

 ਸੈਵਟੰਗ ਤੋਂ ਓਿ੍ਲੋਡ - amp-to-amp. ਦੀਿਾ੍ - ਧਾਤ ਦੀ ਸ਼ੀਟ ਜਾਂ 

ਪੀਿੀਸੀ।

ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨ :ਡੀ.ਓ.ਐਲ. ਦੇ ਨਾਲ ਇੱਕ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ ਵਿੱਚ ਸਟਾ੍ਟ੍, 

ਸ਼ੁ੍ ੂਆਤੀ ਕ੍ੰਟ ਪੂ੍ ੇ ਲੋਡ ਕ੍ੰਟ ਤੋਂ ਲਗਭਗ 6 ਤੋਂ 7 ਗੁਣਾ ਹੋਿੇਗਾ। ਵਜਿਂੇ ਵਕ 
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ਡੀ.ਓ.ਐਲ. ਸਟਾ੍ਟ੍ਾਂ ਨੂੰ ਵਸ੍ਫ 3 HP ਸਕਿਾਇ੍ਲ ਕੇਜ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ਾਂ, 

ਅਤੇ 1.5 kW ਡਬਲ ਕੇਜ ੍ੋਟ੍ ਮੋਟ੍ਾਂ ਤੱਕ ਿ੍ਤਣ ਦੀ ਵਸਫਾ੍ਸ਼ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ 

ਹੈ।

ਉਦਾਹਰਨ

ਇੱਕ 3-ਫੇਜ਼, 400V, 50 HZ, ਡੈਲਟਾ-ਕਨੈਕਟਡ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ ਇੱਕ P.F 

ਨਾਲ 150 amps ਦੀ ਇੱਕ ਲਾਈਨ ਕ੍ੰਟ ਵਖੱਚਦੀ ਹੈ। 0.85 ਦਾ ਹੈ ਅਤੇ 100 

(ਮੀਵਟ੍ਰਕ) HP ਦਾ ਆਉਟਪੁੱਟ ਪ੍ਰਦਾਨ ਕ੍ ਵ੍ਹਾ ਹੈ। ਕੁਸ਼ਲਤਾ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕ੍ੋ.

ਮੈਨੁਅਲ ਸਟਾਰ-ਡੈਲਟਾ ਸਟਾਰਟਰ (Manual star-delta starter)

ਉਦੇਸ਼ :ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਤੁਸੀਂ ਯੋਗ ਹਿੋੋਗੇ

• 3-ਫੇਜ਼ ਸਕੁਇਰਲ ਕੇਜ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰ ਲਈ ਸਟਾਰ-ਡੈਲਟਾ ਸਟਾਰਟਰ ਦੀ ਲੋੜ ਬਾਰੇ ਦੱਸੋ

• ਸਟਾਰ-ਡੈਲਟਾ ਸਭਵੱਚ ਅਤੇ ਸਟਾਰਟਰ ਦੇ ਭਨਰਮਾਣ, ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਅਤੇ ਕੰਮ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ

• ਮੋਟਰ ਸਰਕਟ ਭਵੱਚ ਭਫਊਜ਼ ਦੀ ਬੈਕ-ਅੱਪ ਰੇਭਟੰਿ ਭਨਰਿਾਰਤ ਕਰੋ।

3-ਫੇਜ਼ ਸਕੁਇਰਲ ਕੇਜ ਮੋਟਰ ਲਈ ਸਟਾਰ-ਡੈਲਟਾ ਸਟਾਰਟਰ ਦੀ ਲੋੜ 

:ਜੇਕ੍ ਇੱਕ 3-ਫੇਜ਼ ਸਕੁਇ੍ਲ ਕੇਜ ਮੋਟ੍ ਨੂੰ ਵਸੱਧਾ ਚਾਲੂ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ 

ਇਹ ਕੁਝ ਸਵਕੰਟਾਂ ਲਈ ਪੂ੍ ੇ ਲੋਡ ਕ੍ੰਟ ਤੋਂ ਲਗਭਗ 5-6 ਗੁਣਾ ਲੈਂਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ 

ਵਫ੍ ਇੱਕ ਿਾ੍ ਸਪੀਡ ਇਸਦੇ ੍ੇਟ ਕੀਤੇ ਮੁੱਲ ਤੱਕ ਤੇਜ਼ ਹੋਣ ‘ਤੇ ਕ੍ੰਟ ਆਮ ਮੁੱਲ 

ਤੱਕ ਘਟ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਵਕਉਂਵਕ ਮੋਟ੍ ਕੱਚੀ ਉਸਾ੍ੀ ਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਸ਼ੁ੍ੂਆਤੀ ਕ੍ੰਟ 

ਕੁਝ ਸਵਕੰਟਾਂ ਲਈ ੍ਵਹੰਦਾ ਹੈ, ਇਸ ਉੱਚੇ ਸ਼ੁ੍ੂਆਤੀ ਕ੍ੰਟ ਨਾਲ ਸਕੁਇ੍ਲ ਕੇਜ 

ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ ਖ੍ਾਬ ਨਹੀਂ ਹਿੋੇਗੀ।

ਹਾਲਾਂਵਕ ਿੱਡੀ ਸਮ੍ੱਥਾ ਿਾਲੀਆਂ ਮੋਟ੍ਾਂ ਦੇ ਨਾਲ, ਚਾਲੂ ਕ੍ੰਟ ਪਾਿ੍ ਲਾਈਨਾਂ 

ਵਿੱਚ ਬਹੁਤ ਵਜ਼ਆਦਾ ਿੋਲਟੇਜ ਉਤ੍ਾਅ-ਚਿਹਰਾਅ ਦਾ ਕਾ੍ਨ ਬਣੇਗਾ ਅਤੇ ਹੋ੍ 

ਲੋਡਾਂ ਨੂੰ ਪ੍ੇਸ਼ਾਨ ਕ੍ੇਗਾ। ਦੂਜੇ ਪਾਸੇ, ਜੇਕ੍ ਵਬਜਲੀ ਦੀਆਂ ਲਾਈਨਾਂ ਨਾਲ 

ਜਿੁੀਆਂ ਸਾ੍ੀਆਂ ਸਕੁਇ੍ਲ ਕੇਜ ਮੋਟ੍ਾਂ ਨੂੰ ਇੱਕੋ ਸਮੇਂ ਚਾਲੂ ਕ੍ ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, 

ਤਾਂ ਉਹ ਪਲ-ਪਲ ਵਬਜਲੀ ਦੀਆਂ ਲਾਈਨਾਂ, ਟ੍ਾਂਸਫਾ੍ਮ੍ਾਂ ਅਤੇ ਇੱਥੋਂ ਤੱਕ ਵਕ 

ਅਲਟ੍ਨੇਟ੍ਾਂ ਨੂੰ ਿੀ ਓਿ੍ਲੋਡ ਕ੍ ਸਕਦੇ ਹਨ।

ਇਹਨਾਂ ਕਾ੍ਨਾਂ ਕ੍ਕੇ, ਸਕੁਇ੍ਲ ਕੇਜ ਮੋਟ੍ ਨੂੰ ਲਾਗੂ ਕੀਤੀ ਗਈ ਿੋਲਟੇਜ ਨੂੰ 

ਸ਼ੁ੍ ੂਆਤੀ ਸਮੇਂ ਦੌ੍ਾਨ ਘਟਾਉਣ ਦੀ ਲੋਿ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਅਤੇ ਜਦੋਂ ਮੋਟ੍ ਆਪਣੀ ਗਤੀ 

ਨੂੰ ਿਧਾਉਂਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਵਨਯਮਤ ਸਪਲਾਈ ਵਦੱਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ।

ਸ਼ੁ੍ ੂ ਵਿੱਚ ਸਕੁਇ੍ਲ ਕੇਜ ਮੋਟ੍ ਨੂੰ ਲਾਗੂ ਕੀਤੀ ਿੋਲਟੇਜ ਨੂੰ ਘਟਾਉਣ ਦੇ ਤ੍ੀਕੇ 

ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਗਏ ਹਨ।

•  ਸਟਾ੍-ਡੈਲਟਾ ਸਵਿੱਚ ਜਾਂ ਸਟਾ੍ਟ੍

•  ਆਟੋ-ਟ੍ਰਾਂਸਫਾ੍ਮ੍ ਸਟਾ੍ਟ੍

•  ਸਟੈਪ-ਡਾਊਨ ਟ੍ਰਾਂਸਫਾ੍ਮ੍ ਸਟਾ੍ਟ੍

ਸਟਾਰ-ਡੈਲਟਾ ਸਟਾਰਟਰ :ਇੱਕ ਸਟਾ੍-ਡੈਲਟਾ ਸਵਿੱਚ ਇੱਕ ਕੈਮ ਸਵਿੱਚ ਦਾ 

ਇੱਕ ਸਧਾ੍ਨ ਪ੍ਰਬੰਧ ਹੈ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਸ੍ਕਟ ਵਫਊਜ਼ ਦੁਆ੍ਾ ਵਫਊਜ਼ ਸੁ੍ੱਵਖਆ ਨੂੰ 

ਛੱਡ ਕੇ ਓਿ੍ਲੋਡ ਜਾਂ ਅੰਡ੍-ਿੋਲਟੇਜ ਵ੍ਲੇ ਿ੍ਗੇ ਕੋਈ ਿਾਧੂ ਸੁ੍ੱਵਖਆ ਉਪਕ੍ਨ 

ਨਹੀਂ ਹੁੰਦੇ ਹਨ, ਜਦੋਂ ਵਕ ਸਟਾ੍-ਡੈਲਟਾ ਸਟਾ੍ਟ੍ ਵਿੱਚ ਓਿ੍ਲੋਡ ੍ੀਲੇਅ ਅਤੇ 

ਅੰਡ੍ ਿੋਲਟੇਜ ਸੁ੍ੱਵਖਆ ਹੋ ਸਕਦੀ ਹੈ। ਵਫਊਜ਼ ਸੁ੍ੱਵਖਆ ਦੇ ਇਲਾਿਾ. ਸਟਾ੍-

ਡੈਲਟਾ ਸਵਿੱਚ/ਸਟਾ੍ਟ੍ ਵਿੱਚ, ਸਟਾ੍ਟ ਦੇ ਸਮੇਂ, ਸਕੁਇ੍ਲ ਕੇਜ ਮੋਟ੍ ਨੂੰ ਤਾ੍ੇ 

ਵਿੱਚ ਜਵੋਿਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਪਿਾਅ ਿੋਲਟੇਜ ਨੂੰ ਲਾਈਨ ਿੋਲਟੇਜ ਤੋਂ 1 3 ਗੁਣਾ 

ਘਟਾਇਆ ਜਾ ਸਕੇ, ਅਤੇ ਵਫ੍

ਜਦੋਂ ਮੋਟ੍ ਆਪਣੀ ਗਤੀ ਨੂੰ ਚੁੱਕਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ ਵਿਵੰਡੰਗਜ਼ ਡੈਲਟਾ ਵਿੱਚ ਜੁਿੀਆਂ 

ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਨ ਤਾਂ ਜੋ ਪਿਾਅ ਿੋਲਟੇਜ ਲਾਈਨ ਿੋਲਟੇਜ ਦੇ ਸਮਾਨ ਹੋਿੇ। ਇੱਕ 

ਸਟਾ੍-ਡੈਲਟਾ ਸਵਿੱਚ/ਸਟਾ੍ਟ੍ ਨੂੰ 3-ਫੇਜ਼ ਸਕੁਇ੍ਲ ਕੇਜ ਮੋਟ੍ ਨਾਲ ਜਿੋਨ 

ਲਈ, ਵਤੰਨ-ਪਿਾਅ ਿਾਲੇ ਵਿੰਵਡੰਗ ਦੇ ਸਾ੍ੇ ਛੇ ਟ੍ਮੀਨਲ ਉਪਲਬਧ ਹੋਣੇ ਚਾਹੀਦੇ 

ਹਨ।

ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 1a ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, ਤਾ੍ਾ-ਡੈਲਟਾ ਸਵਿੱਚ ਕਨੈਕਸ਼ਨ 

ਸਕੁਇ੍ਲ ਕੇਜ ਮੋਟ੍ ਦੇ 3 ਵਿਵੰਡੰਗਾਂ ਨੂੰ ਤਾ੍ੇ ਵਿੱਚ, ਅਤੇ ਵਫ੍ ਡੈਲਟਾ ਵਿੱਚ 

ਜੋਿਨ ਦੇ ਯੋਗ ਬਣਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਸਟਾ੍ ਪੋਜੀਸ਼ਨ ਵਿੱਚ, ਲਾਈਨ ਸਪਲਾਈ L1, L2 

ਅਤੇ L3 ਿੱਡੇ ਵਲੰਕਾਂ ਦੁਆ੍ਾ ਕ੍ਰਮਿਾ੍ ਵਿਵੰਡੰਗ U1, W1 ਅਤੇ V1 ਦੀ ਸ਼ੁ੍ ੂਆਤ 

ਨਾਲ ਜਿੁੇ ਹੋਏ ਹਨ, ਜਦੋਂ ਵਕ ਛੋਟੇ ਵਲੰਕ, ਜੋ V2 U2 ਅਤੇ W2 ਨੂੰ ਜੋਿਦੇ ਹਨ, ਨੂੰ 

ਸ਼ਾ੍ਵਟੰਗ ਕੇਬਲ ਦੁਆ੍ਾ ਸ਼ਾ੍ਟ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਤਾ੍ਾ ਵਬੰਦੂ. ਇਹ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ 

ਇੱਕ ਯੋਜਨਾਬੱਧ ਵਚੱਤ੍ ਿਜੋਂ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। (ਵਚੱਤ੍ 1ਬੀ)

ਜਦੋਂ ਸਵਿੱਚ ਹੈਂਡਲ ਨੂੰ ਡੈਲਟਾ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ ਬਦਵਲਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਲਾਈਨ 

ਸਪਲਾਈ L1, L2 ਅਤੇ L3 ਇੱਕ ਡੈਲਟਾ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਬਣਾਉਣ ਲਈ ਿਾਧੂ ਿੱਡੇ 

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟ੍੍ਰਰੀਸ਼ਰੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼਼ੋਧਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.3.123 - 131
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ਵਲੰਕਾਂ ਦੁਆ੍ਾ ਕ੍ਰਮਿਾ੍ U1 V2, W1 U2 ਅਤੇ V1 W2 ਟ੍ਮੀਨਲਾਂ ਨਾਲ 

ਜੁਿੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ। (ਵਚੱਤ੍ 1c)

ਮੈਨੁਅਲ ਸਟਾ੍-ਡੈਲਟਾ ਸਟਾ੍ਟ੍:ਵਚੱਤ੍ 2a ੍ਿਾਇਤੀ ਮੈਨੂਅਲ ਸਟਾ੍-

ਡੈਲਟਾ ਸਟਾ੍ਟ੍ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਇੰਸੂਲਵੇਟਡ ਹੈਂਡਲ ਸਪਵ੍ੰਗ-ਲੋਡ 

ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਇਹ ਵਕਸੇ ਿੀ ਸਵਥਤੀ ਤੋਂ ਬੰਦ ਸਵਥਤੀ ‘ਤੇ ਿਾਪਸ ਆ ਜਾਿੇਗਾ ਜਦੋਂ ਤੱਕ ਵਕ 

ਕੋਈ ਿੋਲਟ (ਹੋਲਡ-ਆਨ) ਕੋਇਲ ਊ੍ਜਾਿਾਨ ਨਹੀਂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਜਦੋਂ ਹੋਲਡ-ਆਨ 

ਕੋਇਲ ਸ੍ਕਟ ਨੂੰ U2 ਅਤੇ W2 ਤੋਂ ਲਈ ਗਈ ਸਪਲਾਈ ਦੁਆ੍ਾ ਬੰਦ ਕੀਤਾ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਕੋਇਲ ਊ੍ਜਾਿਾਨ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਪਲੰਜ੍ ਨੂੰ ਫਿੀ ੍ੱਖਦਾ ਹੈ, 

ਅਤੇ ਇਸ ਤ੍ਹਰਾਂ ਲੀਿ੍ ਪਲੇਟ ਵਿਧੀ ਦੁਆ੍ਾ ਸਪਵ੍ੰਗ ਤਣਾਅ ਦੇ ਵਿ੍ੁੱਧ ਹੈਂਡਲ 

ਨੂੰ ਡੈਲਟਾ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ ੍ੱਵਖਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਜਦੋਂ ਹੋਲਡ-ਆਨ ਕੋਇਲ ਊ੍ਜਾਿਾਨ 

ਹੋ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਪਲੰਜ੍ ਵਡੱਗਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਲੀਿ੍ ਪਲੇਟ ਵਿਧੀ ਨੂੰ ਚਲਾਉਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ 

ਜੋ ਹੈਂਡਲ ਨੂੰ ਬਸੰਤ ਤਣਾਅ ਦੇ ਕਾ੍ਨ ਬੰਦ ਸਵਥਤੀ ‘ਤੇ ਸੁੱਵਟਆ ਜਾ ਸਕੇ। ਹੈਂਡਲ 

ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਵਿਧੀ ਿੀ ਹੈ (ਵਚੱਤ੍ ਵਿੱਚ ਨਹੀਂ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ) ਜੋ ਓਪ੍ੇਟ੍ ਲਈ 

ਪਵਹਲੇ ਪਲ ਵਿੱਚ ਹੈਂਡਲ ਨੂੰ ਡੈਲਟਾ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ ੍ੱਖਣਾ ਅਸੰਭਿ ਬਣਾਉਂਦਾ ਹੈ। 

ਇਹ ਉਦੋਂ ਹੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜਦੋਂ ਹੈਂਡਲ ਨੂੰ ਪਵਹਲਾਂ ਸਟਾ੍ ਪੋਜੀਸ਼ਨ ‘ਤੇ ਵਲਆਂਦਾ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ, ਅਤੇ ਵਫ੍ ਜਦੋਂ ਮੋਟ੍ ਸਪੀਡ ਿਧਾਉਂਦੀ ਹੈ, ਹੈਂਡਲ ਨੂੰ ਡੈਲਟਾ ਸਵਥਤੀ ਿੱਲ 

ਧੱਵਕਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਹੈਂਡਲ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਦੂਜੇ ਤੋਂ ਅਤੇ ਹੈਂਡਲ ਤੋਂ ਿੀ ਇੰਸੂਲੇਟਡ ਬੈਫਲਜ਼ ਦਾ ਇੱਕ ਸੈੱਟ 

ਹੈ। ਜਦੋਂ ਹੈਂਡਲ ਨੂੰ ਸਟਾ੍ ਪੋਜੀਸ਼ਨ ‘ਤੇ ਸੁੱਵਟਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਬੈਫਲ ਸਪਲਾਈ 

ਲਾਈਨਾਂ L1, L2 ਅਤੇ L3 ਨੂੰ ਕ੍ਰਮਿਾ੍ 3-ਫੇਜ਼ ਿਾਇਵਨੰਗ W1, V1 ਅਤੇ U1 ਦੀ 

ਸ਼ੁ੍ੂਆਤ ਨਾਲ ਜਿੋਦੇ ਹਨ। ਤੇ

ਉਸੇ ਸਮੇਂ ਛੋਟੇ ਬੈਫਲ ਸਟਾ੍ ਪੁਆਇੰਟ ਬਣਾਉਣ ਲਈ ਸ਼ਾ੍ਵਟੰਗ ਕੇਬਲ ਦੁਆ੍ਾ 

V2, W2 ਅਤੇ U2 ਨੂੰ ਜੋਿਦੇ ਹਨ। (ਵਚੱਤ੍ 1ਬੀ)

ਜਦੋਂ ਹੈਂਡਲ ਨੂੰ ਡੈਲਟਾ ਸਵਥਤੀ ‘ਤੇ ਸੁਵੱਟਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਬੈਫਲਜ਼ ਦਾ ਿੱਡਾ ਵਸ੍ਾ 

ਡੈਲਟਾ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਬਣਾਉਣ ਲਈ ਮੁੱਖ ਸਪਲਾਈ ਲਾਈਨ L1, L2 ਅਤੇ L3 ਨੂੰ 

ਕ੍ਰਮਿਾ੍ ਿਾਇਵਨੰਗ ਟ੍ਮੀਨਲਾਂ W1U2, V1W2 ਅਤੇ U1V2 ਨਾਲ ਜਿੋਦਾ ਹੈ। 

(ਵਚੱਤ੍ 1c)

ਓਿ੍ਲੋਡ ੍ੀਲੇਅ ਮੌਜੂਦਾ ਸੈਵਟੰਗ ਨੂੰ ਇੰਸੂਲੇਵਟਡ ਡੰਡੇ ਦੇ ਕੀਿੇ ਗੇਅ੍ ਵਿਧੀ 

ਦੁਆ੍ਾ ਐਡਜਸਟ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਜਦੋਂ ਲੋਡ ਕ੍ੰਟ ਇੱਕ ਵਨ੍ਧਾ੍ਤ ਮੁੱਲ ਤੋਂ 

ਿੱਧ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ੍ੀਲੇਅ ਹੀਟ੍ ਐਲੀਮੈਂਟ ਵਿੱਚ ਵਿਕਸਤ ਹੋਈ ਤਾਪ ਹੋਲਡ-ਆਨ 

ਕੋਇਲ ਸ੍ਕਟ ਨੂੰ ਖੋਲਹਰਣ ਲਈ ਡੰਡੇ ਨੂੰ ਧੱਕਦੀ ਹੈ, ਅਤੇ ਇਸ ਤ੍ਹਰਾਂ ਕੋਇਲ 

ਡੀ-ਐਨ੍ਜੀਡ ਹੋ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਅਤੇ ਬਸੰਤ ਦੇ ਕਾ੍ਨ ਹੈਂਡਲ ਬੰਦ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ ਿਾਪਸ 

ਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਤਣਾਅ

ਸਟਾਪ ਬਟਨ ਨੂੰ ਚਲਾ ਕੇ ਿੀ ਮੋਟ੍ ਨੂੰ ੍ੋਵਕਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਜੋ ਬਦਲੇ ਵਿੱਚ 

ਹੋਲਡ-ਆਨ ਕੋਇਲ ਨੂੰ ਊ੍ਜਾ ਵਦੰਦਾ ਹੈ।

ਬੈਕ-ਅੱਪ ਭਫਊਜ਼ ਸੁਰੱਭਖਆ :ਸਟਾ੍-ਡੈਲਟਾ ਸਟਾ੍ਟ ਮੋਟ੍ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ 

ਸ਼ਾ੍ਟ ਸ੍ਕਟਾਂ ਦੇ ਵਿ੍ੁੱਧ ਵਫਊਜ਼ ਸੁ੍ ੱਵਖਆ ਜ਼੍ ੂ੍ੀ ਹੈ। ਆਮ ਤੌ੍ ‘ਤੇ, 415V, 

3-ਫੇਜ਼ ਸਕੁਇ੍ਲ ਕੇਜ ਮੋਟ੍ਾਂ ਲਈ ਇੱਕ ਅੰਗੂਠੇ ਦੇ ਵਨਯਮ ਦੇ ਤੌ੍  ‘ਤੇ, ਪੂ੍ੇ ਲੋਡ 

ਕ੍ੰਟ ਨੂੰ H.P ਤੋਂ 1.5 ਗੁਣਾ ਵਲਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ੍ੇਵਟੰਗ. ਉਦਾਹ੍ਨ ਲਈ, ਇੱਕ 

10 HP 3-ਫੇਜ਼ 415V ਮੋਟ੍ ਵਿੱਚ ਇਸਦੇ ਪੂ੍ ੇ ਲੋਡ ਕ੍ੰਟ ਿਜੋਂ ਲਗਭਗ 15 

amps ਹੋਣਗੇ।

ਵਫਊਜ਼ ਦੇ ਿਾ੍-ਿਾ੍ ਿਗਣ ਤੋਂ ਬਚਣ ਲਈ ਅਤੇ ਸਹੀ ਸੁ੍ੱਵਖਆ ਲਈ ਉਸੇ ਸਮੇਂ, 

ਵਫਊਜ਼ ਤਾ੍ ਦੀ ੍ੇਵਟੰਗ ਮੋਟ੍ ਦੇ ਪੂ੍ੇ ਲੋਡ ਮੌਜੂਦਾ ੍ੇਵਟੰਗ ਤੋਂ 1.5 ਗੁਣਾ ਹੋਣੀ 

ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ 10 HP, 15 amps ਮੋਟ੍ ਲਈ, ਵਫਊਜ਼ ੍ੇਵਟੰਗ 23 

amps, ਜਾਂ ਕਵਹ ਲਓ 25 amps ਹਿੇੋਗੀ।

ਅਰਿ-ਆਟੋਮੈਭਟਕ ਸਟਾਰ-ਡੈਲਟਾ ਸਟਾਰਟਰ (Semi-automatic star-delta starter)

ਉਦੇਸ਼ :ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਤੁਸੀਂ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• ਅਰਿ-ਆਟੋਮੈਭਟਕ ਸਟਾਰ-ਡੈਲਟਾ ਸਟਾਰਟਰ ਦੇ ਵਾਇਭਰੰਿ ਡਾਇਿਰਰਾਮ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ 

• ਅਰਿ-ਆਟੋਮੈਭਟਕ ਸਟਾਰ-ਡੈਲਟਾ ਸਟਾਰਟਰ ਦੇ ਸੰਚਾਲਨ ਦਾ ਵਰਣਨ ਕਰੋ।

ਮੈਨੂਅਲ ਸਟਾ੍-ਡੈਲਟਾ ਸਟਾ੍ਟ੍ ਦੀ ਸਹੀ ਿ੍ਤੋਂ ਸਟਾ੍ਟ੍ ਨੂੰ ਸੰਭਾਲਣ 

ਵਿੱਚ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ ਹੁਨ੍ ਦੀ ਮੰਗ ਕ੍ਦੀ ਹੈ। ਮੈਨੂਅਲ ਲੀਿ੍ ਦੀ ਸੁਸਤ ਕਾ੍ਿਾਈ 

ਅਕਸ੍ ਮੈਨੂਅਲ ਸਟਾ੍-ਡੈਲਟਾ ਸਟਾ੍ਟ੍ ਵਿੱਚ ਚਲਦੇ ਅਤੇ ਸਵਥ੍ ਸੰਪ੍ਕਾਂ 

ਨੂੰ ਨੁਕਸਾਨ ਪਹੁੰਚਾਉਂਦੀ ਹੈ।

ਮੁੱਖ ਲਾਈਨ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਬਣਾਉਣ ਅਤੇ ਤੋਿਨ ਲਈ ਸੰਪ੍ਕਕ੍ਤਾਿਾਂ ਨੂੰ 

ਲਗਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਵਚੱਤ੍ 1 ਿਾਇਵ੍ੰਗ ਡਾਇਗ੍ਰਾਮ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਵਚੱਤ੍ 

2 ਪਾਿ੍ ਸ੍ਕਟ ਅਤੇ ਕੰਟ੍ੋਲ ਸ੍ਕਟ ਦਾ ਲਾਈਨ ਡਾਇਗ੍ਾਮ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ।
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ਓਪਰੇਸ਼ਨ :ਵਚੱਤ੍ 2 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਏ ਗਏ ਕੰਟ੍ੋਲ ਸ੍ਕਟ ਅਤੇ ਪਾਿ੍ ਸ੍ਕਟ 

ਵਚੱਤ੍ਾਂ ਨੂੰ ਿੇਖੋ। ਜਦੋਂ ਸਟਾ੍ਟ ਬਟਨ S2 ਨੂੰ ਦਬਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਸੰਪ੍ਕ 

ਕ੍ਨ ਿਾਲਾ ਕੋਇਲ K3 P4, P3 ਅਤੇ K1 ਆਮ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਬੰਦ ਹੋਏ ਸੰਪ੍ਕ 12 ਅਤੇ 

11 ਦੁਆ੍ਾ ਊ੍ਜਾਿਾਨ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਜਦੋਂ K3 ਬੰਦ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਇਹ ਆਮ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਬੰਦ 

ਕੀਤੇ ਸੰਪ੍ਕ K3 ਨੂੰ ਖੋਲਹਰਦਾ ਹੈ। 11 ਅਤੇ 12 ਦੇ ਵਿਚਕਾ੍ ਅਤੇ K3 ਦੇ 10 ਅਤੇ 

9 ਵਿਚਕਾ੍ ਸੰਪ੍ਕ ਬਣਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਮੁੱਖ ਸੰਪ੍ਕਕ੍ਤਾ K1 K3 ਦੇ P4, 10 ਅਤੇ 

9 ੍ਾਹੀਂ ਊ੍ਜਾ ਵਦੰਦਾ ਹੈ। ਇੱਕ ਿਾ੍ K1 K1 ਪੁਆਇੰਟ 8 ਅਤੇ 7 ਦੇ NO ਸੰਪ੍ਕ 

ਨੂੰ ਊ੍ਜਾ ਵਦੰਦਾ ਹੈ, K3 ਟ੍ਮੀਨਲ 10 ਅਤੇ 9 ਲਈ ਇੱਕ ਸਮਾਨਾਂਤ੍ ਮਾ੍ਗ 

ਸਥਾਪਤ ਕ੍ਦਾ ਹੈ।

ਸਟਾ੍ ਕੰਟੈਕਟ੍ K3 ਉਦੋਂ ਤੱਕ ਊ੍ਜਾਿਾਨ ੍ਵਹੰਦਾ ਹੈ ਜਦੋਂ ਤੱਕ ਸਟਾ੍ਟ ਬਟਨ ਨੂੰ 

ਦਬਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇੱਕ ਿਾ੍ ਸਟਾ੍ਟ ਬਟਨ ਜਾ੍ੀ ਹੋਣ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, K3 ਕੋਇਲ 

ਡੀ-ਐਨ੍ਜੀਡ ਹੋ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। K3 ਸੰਪ੍ਕ ਨੂੰ K1 ਦੇ ਇਲੈਕਟ੍ਰੀਕਲ ਇੰਟ੍ਲਾਕ 

ਅਤੇ ਟ੍ਮੀਨਲ 12 ਅਤੇ 11 ਦੇ ਵਿਚਕਾ੍ ਆਮ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਬੰਦ ਸੰਪ੍ਕਾਂ ਕਾ੍ਨ 

ਚਲਾਇਆ ਨਹੀਂ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਜਦੋਂ K3 ਸੰਪ੍ਕਕ੍ਤਾ ਨੂੰ ਡੀ-ਐਨ੍ਜੀਜ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ K3 ਦਾ ਆਮ ਤੌ੍  

‘ਤੇ ਬੰਦ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਸੰਪ੍ਕ ਟ੍ਮੀਨਲ 11 ਅਤੇ 12 ਦੇ ਵਿਚਕਾ੍ ਸੰਪ੍ਕ 

ਕ੍ਨ ਿਾਲੇ K2 - ਕੋਇਲ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ਸੰਪ੍ਕ ਸਥਾਪਤ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। ਡੈਲਟਾ 

ਸੰਪ੍ਕਕ੍ਤਾ K2 ਬੰਦ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਓਪ੍ੇਟ੍ ਨੂੰ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ ਦੀ ਸੰਤੁਸ਼ਟੀਜਨਕ ਸ਼ੁ੍ੂਆਤ ਅਤੇ ਚੱਲਣ ਲਈ 

ਮੋਟ੍ ਦੇ ਸ਼ੁ੍ੂ ਹੋਣ ਅਤੇ ਸਮਕਾਲੀ ਗਤੀ ਦੇ ਲਗਭਗ 70% ਤੱਕ ਪਹੁੰਚਣ ਦੀ 

ਵਨਗ੍ਾਨੀ ਕ੍ਨੀ ਪੈਂਦੀ ਹੈ।

ਵਚੱਤ੍ 2c ਡ੍ਾਇੰਗ ਕੰਟ੍ੋਲ ਸ੍ਕਟ ਦਾ ਵਿਕਲਵਪਕ ੍ੂਪ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਆਟੋਮੈਭਟਕ ਸਟਾਰ-ਡੈਲਟਾ ਸਟਾਰਟਰ (Automatic star-delta starter)

ਉਦੇਸ਼ :ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਤੁਸੀਂ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• ਆਟੋਮੈਭਟਕ ਸਟਾਰ-ਡੈਲਟਾ ਅਤੇ ਓਵਰਲੋਡ ਰੀਲੇਅ ਸੈਭਟੰਿ ਦੀਆਂ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨਾਂ ਨੂੰ ਭਬਆਨ ਕਰੋ 

• ਆਟੋਮੈਭਟਕ ਸਟਾਰ-ਡੈਲਟਾ ਸਟਾਰਟਰ ਦੇ ਕਾਰਜਾਂ ਦਾ ਵਰਣਨ ਕਰੋ।

ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨ :ਸਟਾ੍-ਡੈਲਟਾ ਮੋਟ੍ ਦਾ ਮੁੱਖ ਉਪਯੋਗ ਪੱਖੇ, ਬਲੋਅ੍, ਪੰਪ 

ਜਾਂ ਸੈਂਟ੍ੀਵਫਊਜ ਿ੍ਗੇ ਲੋਡ ਲਈ ਿੱਡੇ ਕੇਂਦ੍ੀ ਏਅ੍ਕੰਡੀਸ਼ਵਨੰਗ ਯਵੂਨਟਾਂ ਦੇ 

ਸੈਂਟ੍ੀਵਫਊਗਲ ਵਚਲ੍ਾਂ ਨੂੰ ਚਲਾਉਣ ਲਈ ਹੈ, ਅਤੇ ਉਹਨਾਂ ਸਵਥਤੀਆਂ ਲਈ ਵਜੱਥੇ 

ਘੱਟ ਸ਼ੁ੍ ੂਆਤੀ ਟਾ੍ਕ ਜ਼੍ੂ੍ੀ ਹੈ। ਇੱਕ ਸਟਾ੍-ਡੈਲਟਾ ਮੋਟ੍ ਿੀ ਿ੍ਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ 

ਵਜੱਥੇ ਇੱਕ ਘੱਟ ਸ਼ੁ੍ ੂਆਤੀ ਕ੍ੰਟ ਦੀ ਲਿੋ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

ਸਟਾ੍-ਡੈਲਟਾ ਮੋਟ੍ਾਂ ਵਿੱਚ ਸਾ੍ੇ ਵਿੰਵਡੰਗ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਕੋਈ ਿੀ 

ਸੀਮਤ ਯੰਤ੍ ਨਹੀਂ ਹੁੰਦੇ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ੍ੋਧਕ ਜਾਂ ਆਟੋ ਟ੍ਰਾਂਸਫਾ੍ਮ੍। ਸਟਾ੍-ਡੈਲਟਾ 

ਮੋਟ੍ਾਂ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਉੱਚ ਜਿਤਾ ਅਤੇ ਲੰਬੇ ਪ੍ਰਿੇਗ ਦੀ ਵਮਆਦ ਿਾਲੇ ਲੋਡਾਂ ‘ਤੇ ਕੀਤੀ 

ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਓਿ੍ਲੋਡ ੍ੀਲੇਅ ਸੈਵਟੰਗਾਂ:ਸਟਾ੍-ਡੈਲਟਾ ਸਟਾ੍ਟ੍ਾਂ ‘ਤੇ ਵਤੰਨ ਓਿ੍ਲੋਡ 

੍ੀਲੇਅ ਪ੍ਰਦਾਨ ਕੀਤੇ ਗਏ ਹਨ। ਇਹ ੍ੀਲੇਅ ਇਸ ਲਈ ਿ੍ਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ ਤਾਂ ਜੋ 

ਉਹ ਮੋਟ੍ ਿਾਇਵਨੰਗ ਕ੍ੰਟ ਨੂੰ ਲੈ ਜਾਣ। ਇਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਵਕ ੍ੀਲੇਅ ਯਵੂਨਟਾਂ 

ਨੂੰ ਵਿੰਵਡੰਗ ਕ੍ੰਟ ਦੇ ਆਧਾ੍ ‘ਤੇ ਚਵੁਣਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ, ਨਾ ਵਕ ਡੈਲਟਾ ਨਾਲ 

ਜੁਿੇ ਪੂ੍ੇ ਲੋਡ ਕ੍ੰਟ ਦੇ ਆਧਾ੍ ‘ਤੇ। ਮੋਟ੍ ਨੇਮ ਪਲੇਟ ਵਸ੍ਫ ਡੈਲਟਾ ਨਾਲ ਜਿੁੇ 
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ਪੂ੍ੇ ਲੋਡ ਕ੍ੰਟ ਨੂੰ ਦ੍ਸਾਉਂਦੀ ਹੈ, ਵਿੰਵਡੰਗ ਕ੍ੰਟ ਪ੍ਰਾਪਤ ਕ੍ਨ ਲਈ ਇਸ ਮੁੱਲ 

ਨੂੰ 1.73 ਨਾਲ ਿੰਡੋ। ਮੋਟ੍ ਵਿੰਵਡੰਗ ਪ੍ਰੋਟੈਕਸ਼ਨ ੍ੀਲੇਅ ਨੂੰ ਚੁਣਨ ਅਤੇ ਸੈਟ 

ਕ੍ਨ ਲਈ ਆਧਾ੍ ਦੇ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਇਸ ਵਿੰਵਡੰਗ ਕ੍ੰਟ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ੋ।

ਓਪਰੇਸ਼ਨ :ਵਚੱਤ੍ 1 ਪਾਿ੍ ਸ੍ਕਟ ਦਾ ਲਾਈਨ ਡਾਇਗ੍ਰਾਮ ਅਤੇ ਆਟੋਮੈਵਟਕ 

ਸਟਾ੍-ਡੈਲਟਾ ਸਟਾ੍ਟ੍ ਦਾ ਕੰਟ੍ੋਲ ਸ੍ਕਟ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਸਟਾ੍ਟ ਬਟਨ 

ਦਬਾਉਣ ਨਾਲ S- ਸਟਾ੍ ਕੰਟੈਕਟ੍ K3 ਨੂੰ ਊ੍ਜਾ ਵਮਲਦੀ ਹੈ। (ਿ੍ਤਮਾਨ 

K4 T NC ਟ੍ਮੀਨਲਾਂ 15 ਅਤੇ 16 ਅਤੇ K2 NC ਟ੍ਮੀਨਲਾਂ 11 ਅਤੇ 12 

ਵਿੱਚੋਂ ਲੰਘਦਾ ਹੈ)। ਇੱਕ ਿਾ੍ K3 ਊ੍ਜਾਿਾਨ K3 NO ਸੰਪ੍ਕ ਬੰਦ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ 

(ਟ੍ਮੀਨਲ 23 ਅਤੇ 24) ਅਤੇ ਸੰਪ੍ਕਕ੍ਤਾ K1 ਨੂੰ ਬੰਦ ਕ੍ਨ ਲਈ ਕ੍ੰਟ ਲਈ 

ਮਾ੍ਗ ਪ੍ਰਦਾਨ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। ਕੰਟੈਕਟ੍ K1 ਦਾ ਬੰਦ ਹੋਣਾ K1 NO ਟ੍ਮੀਨਲ 23 

ਅਤੇ 24 ੍ ਾਹੀਂ ਸਟਾ੍ਟ ਬਟਨ ਲਈ ਇੱਕ ਸਮਾਨਾਂਤ੍ ਮਾ੍ਗ ਸਥਾਪਤ ਕ੍ਦਾ ਹੈ।

ਵਚੱਤ੍ 2 ਮੌਜੂਦਾ ਵਦਸ਼ਾ ਅਤੇ ਸੰਪ੍ਕਾਂ ਦੇ ਬੰਦ ਹੋਣ ਨੂੰ ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਉੱਪ੍ 

ਦਵੱਸਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਇਸੇ ਤ੍ਹਰਾਂ ਵਚੱਤ੍ 3 ਸੰਪ੍ਕ K4T ਨੂੰ ਚਲਾਉਣ ਿਾਲੇ ਟਾਈਮ੍ ੍ੀਲੇਅ ਤੋਂ 

ਬਾਅਦ ਹੋਣ ਿਾਲੀ ਕਾ੍ਿਾਈ ਨੂੰ ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਸਮਾਂ ਦੇ੍ੀ ਸੰਪ੍ਕ ਖੁੱਲਣ ਿਾਲਾ ਤਾ੍ਾ ਸੰਪ੍ਕ ਬਦਲਦਾ ਹੈ।

ਵਚੱਤ੍ 4 ਸਥਾਵਪਤ ਕੀਤੇ ਕਨੈਕਸ਼ਨਾਂ ਨੂੰ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ ਜਦੋਂ ਮੋਟ੍ ਡੈਲਟਾ ਵਿੱਚ 

ਚੱਲ ੍ਹੀ ਹੈ ਅਤੇ ਸੰਪ੍ਕ ਕ੍ਨ ਿਾਲੇ K1 ਅਤੇ K2 ਬੰਦ ਹਨ। ਡੈਲਟਾ ਸੰਪ੍ਕ 

ਬੰਦ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।
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ਭਤੰਨ-ਪੜਾਅ, ਸਭਲੱਪ-ਭਰੰਿ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰ (Three-phase, slip-ring induction motor)

ਉਦੇਸ਼ :ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਤੁਸੀਂ ਯੋਗ ਹਿੋੋਗੇ

• ਥਰਰੀ-ਫੇਜ਼, ਸਭਲੱਪ-ਭਰੰਿ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰ ਦੇ ਭਨਰਮਾਣ ਅਤੇ ਕੰਮ ਬਾਰੇ ਸੰਖੇਪ ਭਵੱਚ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ

• ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ ਭਕ ਰੋਟਰ ਪਰਰਤੀਰੋਿ ਦੇ ਸੰਭਮਲਨ ਦੇ ਕਾਰਨ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਟਾਰਕ ਭਕਵੇਂ ਉੱਚਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ 

• ਸਭਲੱਪ-ਭਰੰਿ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰ ਦੀ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਨੂੰ ਭਬਆਨ ਕਰੋ

• ਸਭਲੱਪ-ਭਰੰਿ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰ ਦੀ ਤੁਲਨਾ ਸਕੁਇਰਲ ਕੇਜ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰ ਨਾਲ ਕਰੋ।

ਉਸਾਰੀ :ਸਵਲੱਪ-ਵ੍ੰਗ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ ਉਦਯੋਵਗਕ ਡ੍ਾਈਿਾਂ ਲਈ ਿ੍ਤੀ ਜਾ 

ਸਕਦੀ ਹੈ ਵਜੱਥੇ ਿੇ੍ੀਏਬਲ ਸਪੀਡ ਅਤੇ ਉੱਚ ਸ਼ੁ੍ ੂਆਤੀ ਟਾ੍ਕ ਪ੍ਰਮੁੱਖ ਲੋਿਾਂ ਹਨ। 

ਸਵਲੱਪ-ਵ੍ੰਗ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ ਦਾ ਸਟੇਟ੍ ਬਹੁਤ ਵਜ਼ਆਦਾ ਉਹੀ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਇੱਕ 

ਸਕੁਇ੍ਲ ਕੇਜ ਮੋਟ੍ ਲਈ ਪ੍ ਇਸਦੇ ੍ੋਟ੍ ਦਾ ਵਨ੍ਮਾਣ ਬਹੁਤ ਿੱਖ੍ਾ ਹੈ। 

ਵਡਜ਼ਾਇਨ ਦੇ ਆਧਾ੍ ‘ਤੇ ਸਟੈਟ੍ ਵਿੰਵਡੰਗਜ਼ ਜਾਂ ਤਾਂ ਤਾ੍ਾ ਜਾਂ ਡੈਲਟਾ ਜਵੁਿਆ ਹੋ 

ਸਕਦਾ ਹੈ। ੍ੋਟ੍ ਵਿੱਚ ਵਤੰਨ ਪਿਾਅ ਦੀਆਂ ਵਿਵੰਡੰਗਾਂ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਨ ਤਾਂ ਜੋ ਇੱਕ 

ਸਟੇਟ੍ ਦੇ ਬ੍ਾਬ੍ ਖਵੰਭਆਂ ਦੀ ਵਗਣਤੀ ਬਣ ਸਕੇ। ੍ੋਟ੍ ਵਿੰਵਡੰਗ ਸਟਾ੍ ਵਿੱਚ 

ਜਿੁੀ ਹੋਈ ਹੈ ਅਤੇ ਖੁੱਲੇ ਵਸ੍ੇ ੍ੋਟ੍ ਸ਼ਾਫਟ ਵਿੱਚ ਮਾਊਂਟ ਕੀਤੇ ਵਤੰਨ ਸਵਲੱਪ-ਵ੍ੰਗਾਂ 

ਨਾਲ ਜਿੁੇ ਹੋਏ ਹਨ, ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 1 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ੍ ੋਟ੍ ਸ੍ਕਟ, 

ਬਦਲੇ ਵਿੱਚ, ਬੁ੍ ਸ਼ਾਂ ਦੁਆ੍ਾ ਬਾਹ੍ੀ ਸਟਾ੍ ਨਾਲ ਜੁਿੇ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧਾਂ ਨਾਲ ਜਵੁਿਆ 

ਹੋਇਆ ਹੈ, ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 2 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਕੰਮ ਕਰਨਾ :ਜਦੋਂ ਸਵਲੱਪ-ਵ੍ੰਗ ਮੋਟ੍ ਦੀ ਸਟੈਟ੍-ਿਾਇੰਵਡੰਗ 3-ਪਿਾਅ ਦੀ 

ਸਪਲਾਈ ਨਾਲ ਜਿੁੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ ਇਹ ਇੱਕ ਘੁਮਾਉਣ ਿਾਲੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤ੍ ਨੂੰ 

ਉਸੇ ਤ੍ਹਰਾਂ ਪੈਦਾ ਕ੍ਦੀ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਇੱਕ ਸਕੁਇ੍ਲ ਕੇਜ ਮੋਟ੍। ਇਹ ੍ੋਟੇਵਟੰਗ 

ਮੈਗਨੈਵਟਕ ਫੀਲਡ ੍ੋਟ੍ ਵਿਵੰਡੰਗਜ਼ ਵਿੱਚ ਿੋਲਟੇਜਾਂ ਨੂੰ ਪ੍ਰਵੇ੍ਤ ਕ੍ਦੀ ਹੈ, ਅਤੇ 

ਇੱਕ ੍ੋਟ੍ ਕ੍ੰਟ ਬੰਦ ਸ੍ਕਟ ਦੁਆ੍ਾ ਿਵਹ ਜਾਿੇਗਾ, ਜੋ ੍ੋਟ੍ ਵਿਵੰਡੰਗ, ਸਵਲਪ 

ਵ੍ੰਗਾਂ, ਬੁ੍ ਸ਼ਾਂ ਅਤੇ ਤਾ੍ੇ ਨਾਲ ਜੁਿੇ ਬਾਹ੍ੀ ੍ੋਧਕਾਂ ਦੁਆ੍ਾ ਬਣਾਏ ਗਏ ਹਨ।

ਸ਼ੁ੍ੂ ਕ੍ਨ ਦੇ ਸਮੇਂ, ਬਾਹ੍ੀ ੍ੋਧਕ ਉਹਨਾਂ ਦੇ ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ ਮੁੱਲ ਲਈ ਸੈੱਟ ਕੀਤੇ 

ਜਾਂਦੇ ਹਨ। ਇਸ ਤ੍ਹਰਾਂ, ੍ੋਟ੍ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਉੱਚ ਹੈ ਜੋ ਸ਼ੁ੍ ੂਆਤੀ ਕ੍ੰਟ ਨੂੰ ਘੱਟ 

ਹੋਣ ਦੇ ਯੋਗ ਬਣਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਉਸੇ ਸਮੇਂ, ਉੱਚ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਿਾਲਾ ੍ੋਟ੍ ਸ੍ਕਟ ੍ੋਟ੍ 

ਪਾਿ੍ ਫੈਕਟ੍ ਨੂੰ ਿਧਾਉਂਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਇਸ ਤ੍ਹਰਾਂ, ਸ਼ੁ੍ ੂਆਤ ਵਿੱਚ ਵਿਕਸਤ ਟਾ੍ਕ 

ਸਕੁਇ੍ਲ ਕੇਜ ਮੋਟ੍ਾਂ ਵਿੱਚ ਵਿਕਸਤ ਟਾ੍ਕ ਨਾਲੋਂ ਬਹੁਤ ਵਜਆ਼ਦਾ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਵਜਿੇਂ-ਵਜਿੇਂ ਮੋਟ੍ ਦੀ ਗਤੀ ਿਧਦੀ ਹੈ, ਬਾਹ੍ੀ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਹੌਲੀ-ਹੌਲੀ ਘੱਟ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ, ਅਤੇ ੍ ੋਟ੍ ਵਿੰਵਡੰਗ ਨੂੰ ਸਵਲੱਪ-ਵ੍ੰਗ ਦੇ ਵਸਵ੍ਆਂ ‘ਤੇ ਸ਼ਾ੍ਟਸ੍ਕਟ ਕ੍ਨ ਲਈ 

ਬਣਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਘੱਟ ੍ੋਟ੍ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਦੇ ਕਾ੍ਨ, ਮੋਟ੍ ਘੱਟ ਸਵਲੱਪ ਅਤੇ 

ਉੱਚ ਓਪ੍ੇਵਟੰਗ ਕੁਸ਼ਲਤਾ ਨਾਲ ਕੰਮ ਕ੍ਦੀ ਹੈ। ਮੋਟ੍ ਨੂੰ ਉੱਚ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਦੇ ਨਾਲ 

ਭਾ੍ੀ ਲੋਡ ਲਈ ਸ਼ੁ੍ੂ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਜਾਂ ਇਸਦੇ ਉਲਟ. ਹਾਲਾਂਵਕ ਿਧੇ ਹੋਏ 

੍ੋਟ੍ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ‘ਤੇ, ਮੋਟ੍ ਦੀ ਸਵਲੱਪ ਵਜ਼ਆਦਾ ਹਿੋੇਗੀ, ਸਪੀਡ ੍ੈਗੂਲੇਸ਼ਨ ਮਾਿਾ 
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ਹੋਿੇਗਾ ਅਤੇ ਇਸ ਦੀ ਕੁਸ਼ਲਤਾ ਘੱਟ ਹੋਿੇਗੀ। ਸਵਲੱਪ-ਵ੍ੰਗ ਮੋਟ੍ ਦੀ ਸਪੀਡ 

ਨੂੰ 50 ਤੋਂ 100 ਦੇ ਵਿਚਕਾ੍ ਬਦਲਣ ਲਈ ਬਾਹ੍ੀ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਨੂੰ 

ਵਡਜ਼ਾਈਨ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।੍ੇਟ ਕੀਤੀ 

ਗਤੀ ਦਾ ਪ੍ਰਤੀਸ਼ਤ। ਹਾਲਾਂਵਕ, ਿਧੇ ਹੋਏ ਵਿ੍ੋਧ ਦੇ ਕਾ੍ਨ ੍ੋਟ੍ ਵਿੱਚ I2R ਦਾ 

ਨੁਕਸਾਨ ਲਾਜ਼ਮੀ ਹੈ।

ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਟਾਰਕ :ਚਾਲੂ ਹੋਣ ਦੇ ਤੁ੍ੰਤ ਸਮੇਂ ਮੋਟ੍ ਦੁਆ੍ਾ ਵਿਕਸਤ ਕੀਤੇ ਟਾ੍ਕ 

ਨੂੰ ਸ਼ੁ੍ ੂਆਤੀ ਟਾ੍ਕ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਕੁਝ ਮਾਮਵਲਆਂ ਵਿੱਚ ਇਹ ਆਮ ਚੱਲਣ 

ਿਾਲੇ ਟਾ੍ਕ ਤੋਂ ਿੱਧ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜਦੋਂ ਵਕ ਕੁਝ ਹੋ੍  ਮਾਮਵਲਆਂ ਵਿੱਚ ਇਹ ਕੁਝ ਘੱਟ 

ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਸਟੈਂਡਸਵਟਲ ‘ਤੇ E2 ਨੂੰ ੍ੋਟ੍ emf ਪ੍ਰਤੀ ਪਿਾਅ ਮੰਨੋ

X2 ੍ੁਕਣ ਿੇਲੇ ਪ੍ਰਤੀ ਪਿਾਅ ੍ੋਟ੍ ਪ੍ਰਤੀਵਕਵ੍ਆ ਹੈ ਅਤੇ R2 ਪ੍ਰਤੀ ਪਿਾਅ 

੍ੋਟ੍ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਹੈ।

ਸਟੈਂਡਸਵਟਲ ਜਾਂ ਸਟਾ੍ਵਟੰਗ ਟਾ੍ਕ Tst = K1 E2 I2 cos q2 ਜਾਂ

ਜੇਕ੍ ਸਪਲਾਈ ਿੋਲਟੇਜ V ਸਵਥ੍ ਹੈ, ਤਾਂ ਪ੍ਰਿਾਹ, f ਅਤੇ ਇਸਲਈ E2 ਸਵਥ੍ 

ਹੈ।

੍ੋਟ੍ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ਬਾਹ੍ੀ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਜਿੋ ਕੇ ਅਵਜਹੀ ਮੋਟ੍ ਦਾ ਸ਼ੁ੍ ੂਆਤੀ 

ਟਾ੍ਕ ਿਧਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਹੌਲੀ-ਹੌਲੀ ਮੋਟ੍ ਦੀ ਗਤੀ ਦੇ ੍ੂਪ ਵਿੱਚ 

ਕੱਵਟਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

੍ੋਟ੍ ਈਐਮਐਫ ਅਤੇ ੍ਵਨੰਗ ਕੰਡੀਸ਼ਨ ਦੇ ਤਵਹਤ ਪ੍ਰਤੀਵਕ੍ਰਆ: ਜਦੋਂ ਸਟਾ੍ਟ੍ 

ਸਵਥ੍ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ S = 1, ੍ੋਟ੍ ਈਐਮਐਫ ਦੀ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਸਟੇਟ੍ 

ਸਪਲਾਈ ਦੀ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਦੇ ਸਮਾਨ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ੍ੁਕਣ ਿੇਲੇ ੍ੋਟ੍ ਵਿੱਚ ਪ੍ਰੇਵ੍ਤ 

emf ਦਾ ਮੁੱਲ ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ ੍ੋਟ੍ ਅਤੇ ੍ੋਟਵੇਟੰਗ ਸਟੇਟ੍ ਫਲੈਕਸ 

ਵਿਚਕਾ੍ ਸਾਪੇਵਖਕ ਗਤੀ ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

ਜਦੋਂ ੍ੋਟ੍ ਚੱਲਣਾ ਸ਼ੁ੍ੂ ਕ੍ਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ੍ੋਟ੍ ਅਤੇ ੍ੋਟੇਵਟੰਗ ਸਟੇਟ੍ ਿਹਾਅ 

ਵਿਚਕਾ੍ ਸਾਪਵੇਖਕ ਗਤੀ ਘੱਟ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ ੍ ੋਟ੍ ਇਵੰਡਊਸਡ ਈਐਮਐਫ 

ਿੀ ਘੱਟ ਵਗਆ ਹੈ। ੍ੋਟ੍ ਈਐਮਐਫ ਜ਼ੀ੍ੋ ਬਣ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜੇਕ੍ ੍ੋਟ੍ ਦੀ ਗਤੀ 

ਸਟੇਟ੍ ੍ੋਟਵੇਟੰਗ ਫਲੈਕਸ ਦੀ ਗਤੀ ਦੇ ਬ੍ਾਬ੍ ਹੋ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਇਸਲਈ, ਇੱਕ ਸਵਲੱਪ (ਆਂ) ਲਈ, ੍ੋਟ੍ ਇਵੰਡਊਸਡ emf ੍ੁਕਣ ‘ਤੇ ਪ੍ਰੇਵ੍ਤ 

emf ਦਾ s ਗੁਣਾ ਹੋਿੇਗਾ।

ਇਸ ਲਈ, ਚੱਲ ੍ਹੀ ਸਵਥਤੀ ਦੇ ਅਧੀਨ Er = sE2.

ਇੰਵਡਊਸਡ emf ਦੀ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਇਸੇ ਤ੍ਹਰਾਂ fr = sf2 ਬਣ ਜਾਿੇਗੀ ਵਜੱਥੇ f2 

੍ੁਕਣ ‘ਤੇ ੍ੋਟ੍ ਮੌਜੂਦਾ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਹੈ।

੍ੋਟ੍ ਈਐਮਐਫ ਦੀ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਵਿੱਚ ਕਮੀ ਦੇ ਕਾ੍ਨ, ੍ੋਟ੍ ਪ੍ਰਤੀਵਕ੍ਰਆ ਿੀ 

ਘੱਟ ਜਾਿੇਗੀ। ਇਸ ਲਈ Xr = sX2.

ਸਭਲੱਪ-ਭਰੰਿ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰ ਦੀ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਅਤੇ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨ:ਉੱਚ, 

ਬਾਹ੍ੀ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਦਾ ਸਵੰਮਲਨ ਸ਼ੁ੍ ੂਆਤੀ ਟਾ੍ਕ ਨੂੰ ਉੱਚੇ ਮੁੱਲ ਵਿੱਚ ਬਦਲ 

ਵਦੰਦਾ ਹੈ, ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 3 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, ਟਾ੍ਕ ਸਪੀਡ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ 

ਦੁਆ੍ਾ।

ਉਵਚਤ ਮੁੱਲ ੍ੋਟ੍ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਨੂੰ ਸਵੰਮਵਲਤ ਕ੍ਕੇ, ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਵਿੱਚ ਵਬਜਲੀ ਦੇ 

ਨੁਕਸਾਨ ਦੇ ਬਾਿਜੂਦ ਸਵਲੱਪ ਵ੍ੰਗ ਮੋਟ੍ ਦੀ ਗਤੀ ਨੂੰ ਵਨਯੰਤਵ੍ਤ ਕੀਤਾ ਜਾ 

ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਕ੍ਿ ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, ਉੱਚਾ, ਬਾਹ੍ੀ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਸ਼ੁ੍ੂਆਤੀ 

ਟਾ੍ਕ ਨੂੰ ਉੱਚੇ ਮੁੱਲ ਵਿੱਚ ਸੁਧਾ੍ਦਾ ਹੈ। ਹਾਲਾਵਂਕ ੍ੋਟ੍ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਦੇ ਪਵ੍ਿ੍ਤਨ 

ਲਈ ਅਵਧਕਤਮ ਟਾ੍ਕ ਸਵਥ੍ ੍ਵਹੰਦਾ ਹੈ।

ਇਹਨਾਂ ਿਕ੍ਾਂ ਦੁਆ੍ਾ, ਇਹ ਸਪੱਸ਼ਟ ਹੈ ਵਕ ਸਵਲੱਪ-ਵ੍ੰਗ ਮੋਟ੍ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ੍ੋਟ੍ 

ਵਿੱਚ ਉੱਚ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਪਾ ਕੇ ਭਾ੍ੀ ਲੋਡ ਸ਼ੁ੍ੂ ਕ੍ਨ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ ਤਾਂ 
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ਜੋ ਉੱਚ ਸ਼ੁ੍ੂਆਤੀ ਟਾ੍ਕ ਦੀ ਸਹੂਲਤ ਵਦੱਤੀ ਜਾ ਸਕੇ। ਇਸ ਦੇ ਨਾਲ ਹੀ ਮੋਟ੍ ਦੀ 

ਚੱਲ ੍ਹੀ ਕੁਸ਼ਲਤਾ ਬਾਹ੍ੀ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਨੂੰ ਕੱਟ ਕੇ ਪ੍ਰਾਪਤ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ 

ਜਦੋਂ ਮੋਟ੍ ਆਪਣੀ ਗਤੀ ਨੂੰ ਚੁੱਕਦੀ ਹੈ।

ਇਸ ਮੋਟ੍ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਡ੍ਾਈਿ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ ਜੋ ਇੱਕ ਉੱਚ ਸ਼ੁ੍ੂਆਤੀ 

ਟਾ੍ਕ ਅਤੇ ਇੱਕ ਿੇ੍ੀਏਬਲ ਸਪੀਡ ਵਨਯੰਤ੍ਣ ਦੀ ਮੰਗ ਕ੍ਦੀ ਹੈ - ਵਜਿੇਂ ਵਕ 

ਕੰਪ੍ਰੈਸ੍, ਕਨਿੇਅ੍, ਕ੍ਰੇਨ, ਹੋਸਟ, ਸਟੀਲ ਵਮੱਲ ਅਤੇ ਵਪ੍ਰੰਵਟੰਗ ਪ੍ਰੈਸ।

ਸਕਿਾਇ੍ਲ ਕੇਜ ਅਤੇ ਸਵਲੱਪ-ਵ੍ੰਗ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ਾਂ ਵਿਚਕਾ੍ ਤੁਲਨਾ ਹੇਠਾਂ 

ਵਦੱਤੀ ਗਈ ਹੈ: 

ਸ.

ਨੰ.

 ਜਾਇਦਾਦ  ਭਿਲਹਰੀ ਭਪੰਜਰੇ  ਸਭਲੱਪ-ਭਰੰਿ

 ਮੋਟਰ

1  ੍ੋਟ੍ ਉਸਾ੍ੀ  ੍ੋਟ੍ ਵਿੱਚ ਬਾ੍ਾਂ

 ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕੀਤੀ

 ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

 ਸਕੁਇ੍ਲ

 ਵਪੰਜ੍ੇ ੍ੋਟ੍ ਬਹੁਤ

 ਹੈਸਧਾ੍ਨ, ਸਖ਼ਤ

 ਅਤੇ ਲੰਬੇ ਸਮੇਂ ਤੱਕ

 ਚੱਲਣ ਿਾਲਾਕੋਈ

 ਸਵਲੱਪ-ਵ੍ੰਗ ਨਹੀਂ।

 ਿਾਈਵਡੰਗ ਤਾ੍ ਦੀ

 ਿ੍ਤੋਂ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ

 ਹੈ।

 ਜ਼ਖ਼ਮ ੍ੋਟ੍ ਵਧਆਨ

 ਦੀ ਲਿੋ ਹੈ

 ਸਵਲੱਪ-ਵ੍ੰਗ 

 ਅਤੇਬੁ੍ਸ਼ ਗੇਅ੍

 ਦੀ ਲੋਿ ਹੈਅਕਸ੍

 ਦੇਖਭਾਲ.

2  ਸ਼ੁ੍ੂ ਕ੍ਨ  DOL ਦੁਆ੍ਾ ਸ਼ੁ੍ੂ

 ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ

 ਹੈਸਟਾ੍-ਡੈਲਟਾ, 

 ਆਟੋਟ੍ਾਂਸਫਾ੍ਮ੍

 ਸਟਾ੍ਟ੍।

 ੍ੋਟ੍ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ

 ਸਟਾ੍ਟ੍ ਦੀ ਲੋਿ 

ਹੈ

3  ਸ਼ੁ੍ੂ ਕ੍ਨ ਟਾ੍ਕ  ਘੱਟ  ਬਹੁਤ ਉੱਚਾ

4  ਸ਼ੁ੍ੂ ਕ੍ਨ ਮੌਜੂਦਾ  ਉੱਚ  ਘੱਟ

5  ਗਤੀ ਪਵ੍ਿ੍ਤਨ  ਆਸਾਨ ਨਹੀਂ ਹੈ, 

 ਪ੍ ਥਾਇਵ੍ਸਟ੍ਾਂ

 ਦੁਆ੍ਾ ਪੋਲ-

 ਬਦਲਣ ਜਾਂ

 ਛੋਟੇ ਿਾਧੇ ਿਾਲੇ

 ਕਦਮਾਂ ਦੁਆ੍ਾ

 ਿੱਡੇ ਕਦਮਾਂ ਵਿੱਚ

 ਬਦਵਲਆ ਜਾ

 ਸਕਦਾ

 ਹੈਜਾਂ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ

 ਦੁਆ੍ਾਪਵ੍ਿ੍ਤਨ

 thyristors ਦੀ

 ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਕੇ - ੍ੋਟ੍

 ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਦੇ

 ਸੰਵਮਲਨ ਦੁਆ੍ਾ

 ਸਪੀਡ ਤਬਦੀਲੀ

 ਸੰਭਿ ਹੈ

 - ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ

   ਪਵ੍ਿ੍ਤਨ ਦੀ

   ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਨਾ 

 - ੍ੋਟ੍ ਸ੍ਕਟ

    ਵਿੱਚ

    ਈਐਮਐਫ ਦਾ

    ਟੀਕਾ ਲਗਾਉਣਾ

 - ਕੈਸਕੇਵਡੰਗ

6  ਲੋਡ ‘ਤੇ ਪ੍ਰਿੇਗ  ਬਸ ਤਸੱਲੀਬਖਸ਼  ਬਹੁਤ ਅੱਛਾ

7  ੍ੱਖ-੍ਖਾਅ  ਲਗਭਗ ਕੋਈ ਨਹੀਂ  ਿਾ੍-ਿਾ੍ ਲਿੋੀਂਦਾ

 ਹੈ

 ੍ੱਖ-੍ਖਾਅ

8  ਲਾਗਤ  ਘੱਟ  ਮੁਕਾਬਲਤਨ ਉੱਚ

ਵਚੱਤ੍ 4 ਸਵਲੱਪ ਵ੍ੰਗ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ ਦਾ ਵਿਸਫੋਟ ਵਦ੍ਰਸ਼ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ।

3-ਪੜਾਅ, ਸਭਲੱਪ-ਭਰੰਿ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰ ਲਈ ਭਵਰਿੋ ਸਟਾਰਟਰ (Resistance starter for 3-phase, slip-
ring induction motor)

ਉਦੇਸ਼ :ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਤੁਸੀਂ ਯੋਗ ਹਿੋੋਗੇ

• 3-ਫੇਜ਼, ਸਭਲੱਪ-ਭਰੰਿ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰ ਲਈ ਵਰਤੇ ਜਾਣ ਵਾਲੇ ਰੋਟਰ ਪਰਰਤੀਰੋਿ ਸਟਾਰਟਰਾਂ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ।

ਸਵਲੱਪ-ਵ੍ੰਗ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ਾਂ ਨੂੰ ਸਟੇਟ੍ ਵਿਵੰਡੰਗ ਦੇ ਪਾ੍ ਫੁੱਲ-ਲਾਈਨ 

ਿੋਲਟੇਜ ਨਾਲ ਸ਼ੁ੍ ੂ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਹਾਲਾਂਵਕ, ਸ਼ੁ੍ੂਆਤੀ ਕ੍ੰਟ ਦੀ ਭਾ੍ੀ ਭੀਿ 

ਨੂੰ ਘੱਟ ਕ੍ਨ ਲਈ, ੍ੋਟ੍ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਤਾ੍ਾ ਨਾਲ ਜੁਵਿਆ ਬਾਹ੍ੀ 

ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਜਵੋਿਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 1 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। 

ਬਾਹ੍ੀ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਕੱਟ ਵਦੱਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ, ਅਤੇ ੍ੋਟ੍ ਿਾਇਵਨੰਗ ਦੇ ਵਸ੍ੇ ਛੋਟੇ ਹੋ 

ਜਾਂਦੇ ਹਨ ਜਦੋਂ ਮੋਟ੍ ਆਪਣੇ ਨੂੰ ਚੁੱਕ ਲੈਂਦਾ ਹੈ। ਗਤੀ

ਜੇਕ੍ ਅਵਜਹੇ ਮੈਨੂਅਲ ਸਟਾ੍ਟ੍ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ ਸੰਭਾਿਨਾ ਹੈ ਵਕ 

ਕੋਈ ਵਿਅਕਤੀ ਸਟੇਟ੍ ‘ਤੇ ਪੂ੍ੀ ਿੋਲਟੇਜ ਲਗਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਜਦੋਂ ੍ੋਟ੍ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ 
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ਪੂ੍ੀ ਤ੍ਹਰਾਂ ਕੱਟ-ਆਊਟ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਨਤੀਜੇ ਿਜੋਂ ਸ਼ੁ੍ ੂਆਤੀ ਕ੍ੰਟ ਦੀ 

ਭਾ੍ੀ ਭੀਿ ਅਤੇ ਖ੍ਾਬ ਸ਼ੁ੍ੂਆਤੀ ਟਾ੍ਕ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਸਟਾ੍ਟ੍ ਵਿੱਚ 

ਇੱਕ ਸੁ੍ ੱਵਖਆ ਸ੍ਕਟ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਦੁਆ੍ਾ ਖਤਮ ਕੀਤਾ ਵਗਆ; ਇਸ ਤ੍ਹਰਾਂ ਮੋਟ੍ 

ਨੂੰ ਉਦੋਂ ਤੱਕ ਚਾਲੂ ਨਹੀਂ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਜਦੋਂ ਤੱਕ ੍ੋਟ੍ ਵਿੰਵਡੰਗ ਵਿੱਚ ੍ੋਟ੍ ਦੇ 

ਸਾ੍ੇ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਸ਼ਾਮਲ ਨਹੀਂ ਹੁੰਦੇ। ਅਵਜਹਾ ਅ੍ਧ-ਆਟੋਮੈਵਟਕ ਸਟਾ੍ਟ੍ ਵਚੱਤ੍ 

2 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। 

’ਆਨ’ ਬਟਨ ਨੂੰ ਦਬਾਉਣ ਨਾਲ, ਸੰਪ੍ਕ ਕ੍ਨ ਿਾਲਾ ਬੰਦ ਹੋ ਜਾਿੇਗਾ, ਕਿੇਲ 

ਉਦੋਂ ਹੀ ਜਦੋਂ ੍ੋਟ੍ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ‘ਤੇ ਸ਼ਾ੍ਵਟੰਗ ਪੁਆਇੰਟ ‘ਏ’ ਬੰਦ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ ਹੁੰਦਾ 

ਹੈ। ਇਹ ਉਦੋਂ ਹੀ ਸੰਭਿ ਹੈ ਜਦੋਂ ਹੈਂਡਲ ਸ਼ੁ੍ੂਆਤੀ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ ਹਿੇੋ। ਇੱਕ ਿਾ੍ 

ਮੋਟ੍ ਚੱਲਣੀ ਸ਼ੁ੍ੂ ਹੋ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ੍ੋਟ੍ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਨੂੰ ਕੱਟਣ ਲਈ ੍ੋਟ੍ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ 

ਦੇ ਹੈਂਡਲ ਨੂੰ ‘੍ਨ’ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ ਵਲਆਂਦਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

ਹੈਂਡਲ ਦੀ ਸਵਥਤੀ ਸਪੱਸ਼ਟ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਦ੍ਸਾਉਂਦੀ ਹੈ ਵਕ ਸ਼ੁ੍ੂਆਤੀ ਸਵਥਤੀ ‘ਤੇ, 

ਸੰਪ੍ਕ ‘ਏ’ ਬੰਦ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ ਹੈ, ਅਤੇ ੍ ਨ ਪੋਜੀਸ਼ਨ ‘ਤੇ, ਸੰਪ੍ਕ ‘ਬੀ’ ਬੰਦ ਸਵਥਤੀ 

ਵਿੱਚ ਹੈ, ਪ੍ ਦਿੋੇਂ ਇੱਕੋ ਸਮੇਂ ਬੰਦ ਨਹੀਂ ਹੋ ਸਕਦੇ ਹਨ। ‘ਆਨ’ ਪੁਸ਼-ਬਟਨ ਨੂੰ 

ਪੁਸ਼-ਪੋਜ਼ੀਸ਼ਨ ‘ਤੇ ਉਦੋਂ ਤੱਕ ਫਵਿਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਜਦੋਂ ਤੱਕ ਹੈਂਡਲ ਨੂੰ ੍ਨ-

ਪੋਜ਼ੀਸ਼ਨ ‘ਤੇ ਨਹੀਂ ਵਲਆਂਦਾ ਜਾਂਦਾ। ੍ਨ-ਪੋਜ਼ੀਸ਼ਨ ਦੇ ਦੌ੍ਾਨ, ਹੈਂਡਲ ਸੰਪ੍ਕ ‘ਬੀ’ 

ਨੋ-ਿੋਲਟ ਕੋਇਲ ਸ੍ਕਟ ਨੂੰ ਬੰਦ ਕ੍ ਵਦੰਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ‘ਆਨ’ ਬਟਨ ‘ਤੇ ਦਬਾਅ 

ਛੱਵਡਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਆਮ ਤੌ੍  ‘ਤੇ, ਛੋਟੀਆਂ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਲਈ, ੍ੋਟ੍ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਨੂੰ ਚਾਲੂ ਕ੍ਨ ਦੌ੍ ਾਨ 

ਵਿਕਸਤ ਗ੍ਮੀ ਨੂੰ ਖਤਮ ਕ੍ਨ ਲਈ ਏਅ੍ਕੂਲ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਿੱਡੀਆਂ 

ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਲਈ, ੍ੋਟ੍ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਨੂੰ ਠੰਢਾ ਕ੍ਨ ਲਈ ਇੱਕ ਇੰਸੂਲੇਵਟੰਗ ਤੇਲ ਟੈਂਕ 

ਵਿੱਚ ੍ ੱਵਖਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਸਟਾ੍ਟ੍ ਵਸ੍ਫ ਮੋਟ੍ ਨੂੰ ਚਾਲੂ ਕ੍ਨ 

ਲਈ ਹੈ। ਵਜਿਂੇ ਵਕ ੍ੋਟ੍ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਦੁਆ੍ਾ ਸਪੀਡ ੍ੈਗੂਲੇਸ਼ਨ ਨੂੰ ਵਿਚਕਾ੍ਲੇ 

ਅਹਵੁਦਆਂ ਦੀ ਲੋਿ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਉਹ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਵਡਜ਼ਾਈਨ ਕੀਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ ਅਤੇ 

ਹਮੇਸ਼ਾ ਤੇਲ ਨਾਲ ਠੰਢੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ।

ਕੁਸ਼ਲਤਾ - ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰ ਦੀਆਂ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾਵਾਂ- ਕੋਈ ਲੋਡ ਟੈਸਟ ਨਹੀਂ - ਬਲੌਕਡ ਰੋਟਰ ਟੈਸਟ (Efficiency - 
characteristics of induction motor- no load test - blocked rotor test)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਤੁਸੀਂ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• ਨੁਕਸਾਨਾਂ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦੇ ਹੋਏ ਇੱਕ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰ ਦਾ ਪਾਵਰ ਫਲੋ ਡਾਇਿਰਾਮ ਦੱਸੋ 

• ਭਦੱਤੇ ਡੇਟਾ ਤੋਂ ਕੁਸ਼ਲਤਾ ਦੀ ਿਣਨਾ ਕਰੋ।

ਜਦੋਂ ਥ੍ਰੀ-ਫੇਜ਼ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ ਨੋਲੋਡ ‘ਤੇ ਚੱਲ ੍ਹੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ ਸਵਲੱਪ ਦਾ 

ਮੁੱਲ ਜ਼ੀ੍ੋ ਦੇ ਬਹੁਤ ਨਿੇੇ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ੍ੋਟ੍ ਵਿੱਚ ਵਿਕਸਤ ਟੋਅ੍ਕ ੍ਗਿ ਅਤੇ 

ਹਿਾ ਦੇ ੍ੋਟੇਸ਼ਨਲ ਨੁਕਸਾਨਾਂ ਨੂੰ ਦੂ੍ ਕ੍ਨਾ ਹੈ। ਮੋਟ੍ ਦੀ ਇੰਪੁੱਟ ਪਾਿ੍ ਸਟੇਟ੍ 

ਆਇ੍ਨ ਦੇ ਨੁਕਸਾਨ ਅਤੇ ਸਟੇਟ੍ ਕਾਪ੍ ਦੇ ਨੁਕਸਾਨ ਨੂੰ ਦੂ੍  ਕ੍ਨਾ ਹੈ। 

ਸਟੈਟ੍ ਆਇ੍ਨ ਦਾ ਨੁਕਸਾਨ (ਐਡੀ ਕ੍ੰਟ ਅਤੇ ਵਹਸਟ੍ੇਵਸਸ ਿਾਲਾ) ਸਪਲਾਈ 

ਦੀ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਅਤੇ ਆਇ੍ਨ ਕੋ੍  ਵਿੱਚ ਿਹਾਅ ਦੀ ਘਣਤਾ ‘ਤੇ ਵਨ੍ਭ੍ ਕ੍ਦਾ 

ਹੈ। ਇਹ ਅਮਲੀ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਸਵਥ੍ ਹੈ। ੍ੋਟ੍ ਦਾ ਲੋਹੇ ਦਾ ਨੁਕਸਾਨ, ਹਾਲਾਂਵਕ, 

ਮਾਮੂਲੀ ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ ਆਮ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ ੍ੋਟ੍ ਕ੍ੰਟ ਦੀ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਹਮੇਸ਼ਾਂ ਛੋਟੀ 

ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

ਜੇਕ੍ ਮੋਟ੍ ਸ਼ਾਫਟ ‘ਤੇ ਇੱਕ ਮਕੈਨੀਕਲ ਲੋਡ ਲਾਗੂ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਸ਼ੁ੍ੂਆਤੀ 

ਪ੍ਰਤੀਵਕ੍ਰਆ ਸ਼ਾਫਟ ਲੋਡ ਲਈ ਮੋਟ੍ ਦੀ ਗਤੀ ਨੂੰ ਥਿੋਹਰਾ ਘੱਟ ਕ੍ਨ ਲਈ ਹੁੰਦੀ 

ਹੈ, ਵਜਸ ਨਾਲ ਸਵਲੱਪ ਿਧ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਿਧੀ ਹੋਈ ਸਵਲੱਪ ਬਾਅਦ ਵਿੱਚ I2 ਨੂੰ ਉਸ 

ਮੁੱਲ ਤੱਕ ਿਧਾਉਣ ਦਾ ਕਾ੍ਨ ਬਣਦੀ ਹੈ ਜੋ, ਜਦੋਂ ਟਾ੍ਕ ਗਣਨਾ ਲਈ ਸਮੀਕ੍ਨ 

ਵਿੱਚ ਪਾਈ ਜਾਂਦੀ ਹੈ (ਵਜਿੇਂ ਵਕ T = Kφs I2 cosφs), ਲੋਡ ਨੂੰ ਸ਼ਕਤੀ ਦਾ ਸੰਤੁਲਨ 

ਪ੍ਰਦਾਨ ਕ੍ਨ ਲਈ ਕਾਫ਼ੀ ਟਾ੍ਕ ਪੈਦਾ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਤ੍ਹਰਾਂ ਇੱਕ ਸੰਤੁਲਨ 

ਸਥਾਵਪਤ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਕਾ੍ਿਾਈ ਸਵਲੱਪ ਦੇ ਇੱਕ ਖਾਸ ਮੁੱਲ ‘ਤੇ ਅੱਗੇ ਿਧਦੀ 

ਹੈ। ਿਾਸਤਿ ਵਿੱਚ, ਲੋਡ ਹਾ੍ਸ ਪਾਿ੍ ਲੋਿ ਦੇ ਹ੍ੇਕ ਮੁੱਲ ਲਈ, ਸਵਲੱਪ ਦਾ 

ਇੱਕ ਵਿਲੱਖਣ ਮੁੱਲ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਇੱਕ ਿਾ੍ ਸਵਲੱਪ ਵਨ੍ਧਾਵ੍ਤ ਹੋ ਜਾਣ ਤੋਂ ਬਾਅਦ 

ਪਾਿ੍ ਇੰਪੁੱਟ, ੍ੋਟ੍ਕ੍ੰਟ, ਵਿਕਸਤ ਟਾ੍ਕ, ਪਾਿ੍ ਆਉਟਪੁੱਟ ਅਤੇ ਕੁਸ਼ਲਤਾ 

ਸਭ ਵਨ੍ਧਾ੍ਤ ਕੀਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ। ਸਟੇਟਮੈਂਟ ਫਾ੍ਮ ਵਿੱਚ ਪਾਿ੍ਫਲੋ ਡਾਇਗ੍ਾਮ 

ਵਚੱਤ੍ 1 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਵਧਆਨ ਵਦਓ ਵਕ ਨੁਕਸਾਨ ਦੀ ਮਾਤ੍ਾ 

ਿਹਾਅ ਵਬੰਦੂ ਦੇ ਖੱਬੇ ਪਾਸੇ ੍ੱਖੀ ਗਈ ਹੈ। ਵਚੱਤ੍ 2 ਉਹੀ ਪਾਿ੍ ਪ੍ਰਿਾਹ ਵਚੱਤ੍ ਹੈ 

ਪ੍ ਹੁਣ ਪ੍ਰਦ੍ਸ਼ਨ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕ੍ਨ ਲਈ ਲਿੋੀਂਦੇ ਸਾ੍ੇ ਉਵਚਤ ਸਬੰਧਾਂ ਦੇ ੍ੂਪ 

ਵਿੱਚ ਪ੍ਰਗਟ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ।

ਟੋਰਕ, ਮਕੈਨੀਕਲ ਪਾਵਰ ਅਤੇ ਰੋਟਰ ਆਉਟਪੁੱਟ :ਸਟੇਟ੍ ਇੰਪੁੱਟ ਪਾਈ = 

ਸਟੇਟ੍ ਆਉਟਪੁੱਟ + ਸਟੇਟ੍ ਘਾਟੇ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟ੍੍ਰਰੀਸ਼ਰੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼਼ੋਧਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.3.123 - 131
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ਸਟੇਟ੍ ਆਉਟਪੁੱਟ ਨੂੰ ੍ੋਟ੍ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ਪੂ੍ ੀ ਤ੍ਹਰਾਂ ਪ੍ਰੇ੍ ਕ ੍ੂਪ ਵਿੱਚ 

ਟ੍ਰਾਂਸਫ੍ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। 

ਸਪੱਸ਼ਟ ਤੌ੍ ‘ਤੇ, ੍ੋਟ੍ ਇੰਪੁੱਟ Pg = ਸਟੇਟ੍ ਆਉਟਪੁੱਟ.

੍ੋਟ੍ ਕੁੱਲ ਆਉਟਪੁੱਟ, Pm = ੍ੋਟ੍ ਇਨਪੁਟ Pg - rotor cu. ਨੁਕਸਾਨ

ਇਹ ੍ੋਟ੍ ਆਉਟਪੁੱਟ ਮਕੈਨੀਕਲ ਊ੍ਜਾ ਵਿੱਚ ਤਬਦੀਲ ਹੋ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਕੁੱਲ 

ਟਾ੍ਕ ਟੀ ਨੂੰ ਜਨਮ ਵਦੰਦੀ ਹੈ। ਵਿਕਸਤ ਕੀਤੇ ਗਏ ਇਸ ਕੁੱਲ ਟਾ੍ਕ ਵਿੱਚੋਂ, ਕੁਝ 

੍ੋਟ੍ ਵਿੱਚ ਵਿੰਡੇਜ ਅਤੇ ੍ ਗਿ ਦੇ ਨੁਕਸਾਨ ਕਾ੍ਨ ਖਤਮ ਹੋ ਜਾਂਦੇ ਹਨ, ਅਤੇ ਬਾਕੀ 

ਵਦਖਾਈ ਦੇਣ ਿਾਲੇ ਲਾਭਦਾਇਕ ਟਾ੍ਕ ਹਨ।

n rp.s ਨੂੰ ੍ੋਟ੍ ਦੀ ਅਸਲ ਗਤੀ ਮੰਨੋ ਅਤੇ ਜੇਕ੍ ਇਹ Nm ਵਿੱਚ ਹੈ, ਤਾਂ

T x 2πn = ਿਾਟਸ ਵਿੱਚ ੍ੋਟ੍ ਕੁੱਲ ਆਉਟਪੁੱਟ, Pm। 

kg.m ਵਿੱਚ ਕੁੱਲ ਟਾ੍ਕ ਦਾ ਮੁੱਲ ਦੁਆ੍ਾ ਵਦੱਤਾ ਵਗਆ ਹੈ 

ਜੇ ੍ੋਟ੍ ਵਿੱਚ ਕੋਈ ਤਾਂਬੇ ਦਾ ਨੁਕਸਾਨ ਨਹੀਂ ਹੁੰਦਾ, ਤਾਂ ੍ੋਟ੍ ਆਉਟਪੁੱਟ ੍ੋਟ੍ 

ਇੰਪੁੱਟ ਦੇ ਬ੍ਾਬ੍ ਹਿੇੋਗਾ ਅਤੇ ੍ੋਟ੍ ਸਮਕਾਲੀ ਗਤੀ ਤੇ ਚੱਲੇਗਾ।

ਉਪ੍ੋਕਤ ਦੋ ਸਮੀਕ੍ਨਾਂ ਤੋਂ ਅਸੀਂ ਪ੍ਰਾਪਤ ਕ੍ਦੇ ਹਾਂ,

੍ੋਟ੍ ਕੁੱਲ ਆਉਟਪੁੱਟ = Pm = Tw = T x 2πn

੍ੋਟ੍ ਇਨਪੁਟ = Pg = TWs = T x 2πns

ਦੋਨਾਂ ਵਿੱਚ ਅੰਤ੍ ੍ੋਟ੍ ਦੇ ਤਾਂਬੇ ਦੇ ਨੁਕਸਾਨ ਦੇ ਬ੍ਾਬ੍ ਹੈ।

ਇਸ ਲਈ, ੍ੋਟ੍ ਕਾਪ੍ ਨੁਕਸਾਨ = s x ੍ੋਟ੍ ਇੰਪੁੱਟ

   = ਏਅ੍ ਗੈਪ ਦੇ ਪਾ੍ s x ਪਾਿ੍

   = sPg.

੍ੋਟ੍ ਕੁੱਲ ਆਉਟਪੁੱਟ Pm  = ਇਨਪੁਟ Pg - ੍ੋਟ੍ cu.loss

   = (1 - s) ਪੰਨਾ

ਉਦਾਹਰਨ

ਇੱਕ 4-ਪੋਲ, 3-ਫੇਜ਼, 50 Hz ਲਈ ਪਾਿ੍ ਇੰਪੁੱਟ। ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ 50kW 

ਹੈ, ਸਵਲੱਪ 5% ਹੈ। ਸਟੇਟ੍ ਦੇ ਨੁਕਸਾਨ 1.2 kW ਹਨ ਅਤੇ ਵਿੰਡੇਜ ਅਤੇ ੍ਗਿ 

ਨੁਕਸਾਨ 0.2 kW ਹਨ। (i) ੍ੋਟ੍ ਦੀ ਗਤੀ, (ii) ੍ੋਟ੍ ਤਾਂਬੇ ਦਾ ਨੁਕਸਾਨ, (iii) 

ਕੁਸ਼ਲਤਾ ਲੱਭੋ।

ਡਾਟਾ ਵਦੱਤਾ ਵਗਆ

ਖੰਵਭਆਂ ਦੀ ਸੰਵਖਆ   P = 4

 ਫ੍ਰੀਕੁਐਂਸੀ   f = 50 Hz

 ਪਿਾਅ   = 3

 ਇੰਪੁੱਟ ਪਾਿ੍   = 50kW

 % ਸਵਲੱਪ s   = 5%

 ਸਟੇਟ੍ ਦਾ ਨੁਕਸਾਨ  = 1.2 ਵਕਲਿੋਾਟ

 ੍ਗਿ ਅਤੇ ਹਿਾ ਦੇ ਨੁਕਸਾਨ  = 0.2 ਵਕਲਿੋਾਟ

 ਲੱਭੋ:

 ੍ੋਟ੍ ਸਪੀਡ   = ਐਨ

 ੍ੋਟ੍ ਤਾਂਬੇ ਦਾ ਨੁਕਸਾਨ  = s x ੍ੋਟ੍ ਲਈ ਇੰਪੁੱਟ ਪਾਿ੍

 ਕੁਸ਼ਲਤਾ   = η

ਦਾ ਹੱਲ

ਇਸ ਲਈ, ੍ੋਟ੍ ਸਪੀਡ, Nr = 1500 - 75 = 1425 rpm.

੍ੋਟ੍ ਲਈ ਇਨਪੁਟ ਪਾਿ੍  = (50 - 1.2) kW

੍ੋਟ੍ ਤਾਂਬੇ ਦਾ ਨੁਕਸਾਨ  = s x ੍ੋਟ੍ ਲਈ ਇੰਪੁੱਟ ਪਾਿ੍

   = 0.05 x 48.8

   = 2.44 ਵਕਲੋਿਾਟ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟ੍੍ਰਰੀਸ਼ਰੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼਼ੋਧਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.3.123 - 131
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੍ੋਟ੍ ਆਉਟਪੁੱਟ = ੍ੋਟ੍ ਇਨਪੁਟ - (੍ਘਿ ਅਤੇ ਹਿਾ ਦਾ ਨੁਕਸਾਨ + ੍ੋਟ੍ 

cu.loss) 

 = 48.8 - (0.2 + 2.44)

 = 46.16 ਵਕਲੋਿਾਟ

ਸਕੁਇਰਲ ਭਪੰਜਰੇ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰ ਦੀਆਂ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾਵਾਂ (Characteristics of squirrel cage induction mtor)

ਉਦੇਸ਼ :ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਤੁਸੀਂ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• ਇੱਕ 3-ਫੇਜ਼ ਸਕੁਇਰਲ ਭਪੰਜਰੇ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰ ਦੀਆਂ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾਵਾਂ ਅਤੇ ਉਪਯਿੋ ਦਾ ਵਰਣਨ ਕਰੋ।

ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ ਦੀ ਸਭ ਤੋਂ ਮਹੱਤਿਪੂ੍ਨ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਸਪੀਡ ਟਾ੍ਕ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਹੈ 

ਵਜਸ ਨੂੰ ਮਕੈਨੀਕਲ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਿੀ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਦਾ ਅਵਧਐਨ 

ਲੋਡ ਹਾਲਤਾਂ ਵਿੱਚ ਮੋਟ੍ ਦੇ ਵਿਿਹਾ੍ ਬਾ੍ੇ ਇੱਕ ਵਿਚਾ੍ ਦਿੇੇਗਾ। ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਮੋਟ੍ 

ਦਾ ਟਾ੍ਕ ਿੀ ਸਵਲੱਪ ‘ਤੇ ਵਨ੍ਭ੍ ਕ੍ਦਾ ਹੈ, ਇਸ ਲਈ ਲੋਡ, ਸਪੀਡ, ਟਾ੍ਕ 

ਅਤੇ ਸਵਲੱਪ ਵਿਚਕਾ੍ ਸਬੰਧ ਲੱਭਣ ਲਈ ਸਕੁਇ੍ਲ ਕੇਜ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ ਦੀ 

ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਦਾ ਅਵਧਐਨ ਕ੍ਨਾ ਵਦਲਚਸਪ ਹੋਿੇਗਾ।

ਸਪੀਡ, ਟਾਰਕ ਅਤੇ ਸਭਲੱਪ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾਵਾਂ :ਇਹ ਪਵਹਲਾਂ ਹੀ ਸਪੱਸ਼ਟ ਕੀਤਾ 

ਜਾ ਚੁੱਕਾ ਹੈ ਵਕ ਇੱਕ ਸਕੁਇ੍ਲ ਕੇਜ ਮੋਟ੍ ਦੀ ੍ੋਟ੍ ਸਪੀਡ ਹਮੇਸ਼ਾ ਸਟੇਟ੍ 

ਫੀਲਡ ਦੀ ਸਮਕਾਲੀ ਗਤੀ ਤੋਂ ਵਪੱਛੇ ੍ਹੇਗੀ। ਮੋਟ੍ ਟਾ੍ਕ ਲਈ ਲੋਿੀਂਦੇ ੍ੋਟ੍ 

ਕ੍ੰਟਾਂ ਨੂੰ ਪ੍ਰੇਵ੍ਤ ਕ੍ਨ ਲਈ ੍ੋਟ੍ ਸਵਲੱਪ ਜ਼੍ੂ੍ੀ ਹੈ। ਵਬਨਾਂ ਲੋਡ ‘ਤੇ, ਮੋਟ੍ 

ਦੇ ਮਕੈਨੀਕਲ ਨੁਕਸਾਨ ਨੂੰ ਦੂ੍  ਕ੍ਨ ਲਈ ਵਸ੍ਫ ਇੱਕ ਛੋਟੇ ਟਾ੍ਕ ਦੀ ਲਿੋ 

ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਅਤੇ ੍ੋਟ੍ ਸਵਲੱਪ ਬਹੁਤ ਛੋਟੀ ਹਿੋੇਗੀ, ਲਗਭਗ ਦੋਪ੍ਰਤੀਸ਼ਤ। ਵਜਿਂੇ 

ਵਕ ਮਕੈਨੀਕਲ ਲੋਡ ਿਧਦਾ ਹੈ, ਹਾਲਾਂਵਕ, ੍ੋਟ੍ ਦੀ ਗਤੀ ਘੱਟ ਜਾਿੇਗੀ, ਅਤੇ 

ਇਸਲਈ, ਸਵਲੱਪ ਿਧੇਗੀ। ਸਵਲੱਪ ਇਨਟ੍ਨ ਵਿੱਚ ਇਹ ਿਾਧਾ ਪ੍ਰਵੇ੍ਤ ੍ੋਟ੍ 

ਕ੍ੰਟ ਨੂੰ ਿਧਾਉਂਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਬਦਲੇ ਵਿੱਚ ਿਵਧਆ ਹੋਇਆ ੍ੋਟ੍ ਕ੍ੰਟ, ਿਧੇ ਹੋਏ 

ਲੋਡ ਨੂੰ ਪੂ੍ ਾ ਕ੍ਨ ਲਈ ਇੱਕ ਉੱਚ ਟਾ੍ਕ ਪੈਦਾ ਕ੍ੇਗਾ।

ਵਚੱਤ੍ 1 ਇੱਕ ਸਟੈਂਡ੍ਡ ਸਕਿਾਇ੍ਲ ਕੇਜ ਮੋਟ੍ ਲਈ ਖਾਸ ਸਪੀਡ ਟਾ੍ਕ 

ਅਤੇ ਸਵਲੱਪ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ ਿਾਲੇ ਕ੍ਿ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਸਪੀਡ ਕ੍ਿ ਵਦਖਾਉਂਦਾ 

ਹੈ ਵਕ ਇੱਕ ਸਟੈਂਡ੍ਡ ਸਕੁਇ੍ਲ ਕੇਜ ਮੋਟ੍ ਵਬਨਾਂ ਲੋਡ ਤੋਂ ਪੂ੍ੇ ਲੋਡ ਤੱਕ ਇੱਕ 

ਮੁਕਾਬਲਤਨ ਸਵਥ੍ ਗਤੀ ਤੇ ਕੰਮ ਕ੍ੇਗੀ।

ਵਕਉਂਵਕ ਸਕੁਇ੍ਲ ਕੇਜ ੍ੋਟ੍ ਬੁਵਨਆਦੀ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਭਾ੍ੀ ਤਾਂਬੇ/ਐਲੂਮੀਨੀਅਮ 

ਦੀਆਂ ਬਾ੍ਾਂ ਨਾਲ ਬਣਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, ਵਜਸ ਨੂੰ ਦੋ ਵਸ੍ੇ ਦੇ ਵ੍ੰਗਾਂ ਦੁਆ੍ਾ ਛੋਟਾ 

ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ, ੍ੋਟ੍ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਮੁਕਾਬਲਤਨ, ਘੱਟ ਹੋਿੇਗਾ ਅਤੇ ਇਸਲਈ, 

੍ੋਟ੍ ਦੁਆ੍ਾ ਪ੍ਰੇਵ੍ਤ ਿੋਲਟੇਜ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਛੋਟਾ ਵਜਹਾ ਿਾਧਾ ੍ੋਟ੍ ਕ੍ੰਟ ਵਿੱਚ 

ਇੱਕ ਮੁਕਾਬਲਤਨ ਿੱਡਾ ਿਾਧਾ ਪੈਦਾ ਕ੍ੇਗਾ। . ਇਸ ਲਈ, ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਸਕੁਇ੍ਲ 

ਕੇਜ ਮੋਟ੍ ਨੂੰ ਲੋਡ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਨੋ-ਲੋਡ ਤੋਂ ਪੂ੍ੇ ਲੋਡ ਤੱਕ, ੍ੋਟ੍ ਕ੍ੰਟ ਵਿੱਚ 

ਇੱਕ ਅਨੁਸਾ੍ੀ ਿਾਧਾ ਕ੍ਨ ਲਈ ਸਪੀਡ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਛੋਟੀ ਵਜਹੀ ਕਮੀ ਦੀ ਲਿੋ 

ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਇਸ ਕਾ੍ਨ ਕ੍ਕੇ, ਇੱਕ ਵਗਲਟੀ ਵਪੰਜ੍ੇ ਦੀ ਮੋਟ੍ ਦਾ ਵਨਯਮ ਬਹੁਤ 

ਿਧੀਆ ਹੈ. ਪ੍ ਮੋਟ੍ ਨੂੰ ਅਕਸ੍ ਇੱਕ ਸਵਥ੍ ਗਤੀ ਿਾਲੇ ਯੰਤ੍ ਿਜੋਂ ਸ਼੍ਰੇਣੀਬੱਧ 

ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਸਵਲੱਪ ਕ੍ਿ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ ਵਕ ਪ੍ਰਤੀਸ਼ਤ ਸਵਲੱਪ 5% ਲੋਡ ਤੋਂ ਘੱਟ ਹੈ, ਅਤੇ ਇੱਕ 

ਵਸੱਧੀ ਲਾਈਨ ਹੈ।

ਵਕਉਂਵਕ ਟੋ੍ਕ ੍ੋਟ੍ ਸਵਲੱਪ ਦੇ ਲਗਭਗ ਵਸੱਧੇ ਅਨੁਪਾਤ ਵਿੱਚ ਿਧੇਗਾ, ਇਸ 

ਲਈ ਟਾ੍ਕ ਗ੍ਰਾਫ ਸਵਲੱਪ ਗ੍ਰਾਫ ਦੇ ਸਮਾਨ ਹੈ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਵਸੱਧੀ ਲਾਈਨ 

ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਿੀ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 1 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਟਾਰਕ, ਸਭਲੱਪ ਰੋਟਰ ਪਰਰਤੀਰੋਿ ਅਤੇ ਰੋਟਰ ਪਰਰੇਰਕ ਪਰਰਤੀਭਕਰਰਆ 

ਭਵਚਕਾਰ ਸਬੰਿ :ਇਹ ਪਵਹਲਾਂ ਦੱਵਸਆ ਵਗਆ ਸੀ ਵਕ ਇੱਕ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ 

ਵਿੱਚ ਸਟੈਟ੍ ਅਤੇ ੍ੋਟ੍ ਦੇ ਪ੍ਰਿਾਹ ਦੁਆ੍ਾ ਟਾ੍ਕ ਪੈਦਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਪੈਦਾ ਹੋਏ 

ਟੋ੍ ਕ ਦੀ ਮਾਤ੍ਾ ਇਹਨਾਂ ਦੋ ਖੇਤ੍ਾਂ ਦੀ ਤਾਕਤ ਅਤੇ ਉਹਨਾਂ ਵਿਚਕਾ੍ ਪਿਾਅ 

ਸਬੰਧਾਂ ‘ਤੇ ਵਨ੍ਭ੍ ਕ੍ਦੀ ਹੈ। ਇਸ ਨੂੰ ਗਵਣਵਤਕ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਇਸ ਤ੍ਹਰਾਂ ਦ੍ਸਾਇਆ 

ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ

T = K φsIR Cosφ

ਵਜੱਥੇ ਵਨਊਟਨ ਮੀਟ੍ ਵਿੱਚ ਟੀ = ਟਾ੍ਕ

ਕੇ = ਸਵਥ੍

φs = ਿੇਬ੍ ਵਿੱਚ ਸਟੇਟ੍ ਿਹਾਅ

IR = ੍ੋਟ੍ ਕ੍ੰਟ ਐਂਪੀਅ੍ ਵਿੱਚ

Cos φ = ੍ੋਟ੍ ਪਾਿ੍ ਫੈਕਟ੍

ਵਬਨਾਂ ਲੋਡ ਤੋਂ ਲੈ ਕੇ ਪੂ੍ ੇ ਲੋਡ ਤੱਕ, ਟੋ੍ਕ ਕੰਸਟੈਂਟ (K), ਸਟੈਟ੍ ਫਲੈਕਸ (φs) 

ਅਤੇ ਇੱਕ ਸਕੁਇ੍ਲ ਕੇਜ ਮੋਟ੍ ਲਈ ੍ੋਟ੍ ਪਾਿ੍ ਫੈਕਟ੍ (Cos φ) ਅਮਲੀ 

ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਸਵਥ੍ ਹੋਣਗੇ। ਇਸ ਲਈ ਮੋਟ੍ ਦਾ ਟਾ੍ਕ ਇਵੰਡਊਸਡ ੍ੋਟ੍ ਕ੍ੰਟ (IR) 

ਦੇ ਨਾਲ ਲਗਭਗ ਵਸੱਧਾ ਿੱਖ੍ਾ ਹਿੋੇਗਾ ਵਕਉਂਵਕ ੍ੋਟ੍ ਕ੍ੰਟ ਇਨਟ੍ਨ ਇਸਦੀ 

ਸਵਲਪ ਦੇ ਨਾਲ ਲਗਭਗ ਵਸੱਧਾ ਿੱਖ੍ਾ ਹੋਿੇਗਾ। ਇੱਕ ਵਗਲਹ੍ੀ ਵਪੰਜ੍ੇ ਦੀ ਮੋਟ੍ 

ਦੇ ਟਾ੍ਕ ਦੀ ਵਭੰਨਤਾ ਨੂੰ ਅਕਸ੍ ਇਸਦੇ ੍ੋਟ੍ ਸਵਲਪ ਦੇ ਵਿ੍ੁੱਧ ਪਲਾਟ ਕੀਤਾ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 2 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

੍ੋਟ੍ ਕ੍ੰਟ ਵਿੱਚ ਿਾਧਾ, ਅਤੇ ਇਸਲਈ, ੍ੋਟ੍ ਸਵਲੱਪ ਵਿੱਚ ਵਦੱਤੇ ਿਾਧੇ ਲਈ 

੍ੋਟ੍ ਟਾ੍ਕ ਵਿੱਚ ਿਾਧਾ ੍ੋਟ੍ ਪਾਿ੍ ਫੈਕਟ੍ ‘ਤੇ ਵਨ੍ਭ੍ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। ਇੱਕ 

ਸਕੁਇ੍ਲ ਵਪੰਜ੍ੇ ਮੋਟ੍ ਲਈ ੍ੋਟ੍ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਸਵਥ੍ ਹੋਿੇਗਾ. ਹਾਲਾਵਂਕ, ਸਵਲੱਪ 

ਵਿੱਚ ਿਾਧਾ ੍ੋਟ੍ ਦੀ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਨੂੰ ਿਧਾਏਗਾ, ਅਤੇ ੍ੋਟ੍ ਦੇ ਵਬਨਾਂ ਲੋਡ ਤੋਂ ਪੂ੍ੇ 

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟ੍੍ਰਰੀਸ਼ਰੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼਼ੋਧਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.3.123 - 131
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ਲੋਡ ਤੱਕ ਅਤੇ ਇੱਥੋਂ ਤੱਕ ਵਕ ੍ੇਟ ਕੀਤੇ ਲੋਡ ਦੇ 125 ਪ੍ਰਤੀਸ਼ਤ ਤੱਕ ਦੇ ਨਤੀਜੇ 

ਿਜੋਂ ਪ੍ਰੇ੍ਕ ਪ੍ਰਤੀਵਕ੍ਰਆ, ਇੱਕ ਸਟੈਂਡ੍ਡ ਸਕਿਾਇ੍ਲ ਕੇਜ ਮੋਟ੍ ਲਈ ੍ੋਟ੍ 

ਸਵਲੱਪ ਦੀ ਮਾਤ੍ਾ ਮੁਕਾਬਲਤਨ ਛੋਟੀ ਹੈ ਅਤੇ ੍ੋਟ੍ ਦੀ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਕਦੇ-ਕਦਾਈਂ 

2 ਤੋਂ 5 Hz ਤੋਂ ਿੱਧ ਜਾਿੇਗੀ। ਇਸਲਈ, ਲੋਡ ਦੀ ਉਪ੍ੋਕਤ ੍ੇਂਜ ਲਈ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ 

‘ਤੇ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਤਬਦੀਲੀ ਦਾ ਪ੍ਰਭਾਿ ਨਾ-ਮਾਤ੍ ਹੋਿੇਗਾ, ਅਤੇ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 

2 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, ੍ੋਟ੍ ਟੋ੍ਕ ਸਵਲੱਪ ਦੇ ਨਾਲ ਲਗਭਗ ਇੱਕ ਵਸੱਧੇ 

ਸਬੰਧ ਵਿੱਚ ਿਧੇਗਾ। .

10 ਤੋਂ 25 ਪ੍ਰਤੀਸ਼ਤ ਸਵਲੱਪ ਵਿੱਚ ਸਕੁਇ੍ਲ ਕੇਜ ਮੋਟ੍ ਆਪਣੀ ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ 

ਸੰਭਿ ਟਾ੍ਕ ਪ੍ਰਾਪਤ ਕ੍ ਲਿੇਗੀ। ਇਸ ਟਾ੍ਕ ਨੂੰ ਅਵਧਕਤਮ ਬ੍ੇਕਡਾਊਨ 

ਟਾ੍ਕ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਇਹ ਵਚੱਤ੍ 2 ਵਿੱਚ ਦ੍ਸਾਏ ਗਏ ੍ੇਟਡ ਟਾ੍ਕ ਦੇ 

200 ਅਤੇ 300 ਪ੍ਰਤੀਸ਼ਤ ਦੇ ਵਿਚਕਾ੍ ਪਹੁੰਚ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਅਵਧਕਤਮ ਟਾ੍ਕ ‘ਤੇ, 

੍ੋਟ੍ ਦੀ ਪ੍ਰੇ੍ਕ ਪ੍ਰਤੀਵਕਵ੍ਆ ਇਸਦੇ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਦੇ ਬ੍ਾਬ੍ ਹੋਿੇਗੀ।

ਹਾਲਾਵਂਕ, ਜਦੋਂ ਲੋਡ ਅਤੇ ਨਤੀਜੇ ਿਜੋਂ ਸਵਲੱਪ ਨੂੰ ੍ੇਟ ਕੀਤੇ ਪੂ੍ ੇ ਲੋਡ ਮੁੱਲਾਂ ਤੋਂ 

ਬਹੁਤ ਵਜਆ਼ਦਾ ਿਧਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ੍ੋਟ੍ ਦੀ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਵਿੱਚ ਿਾਧਾ, ਅਤੇ 

ਇਸਲਈ, ੍ੋਟ੍ ਅਤੇ ੍ੁਕਾਿਟ ਵਿੱਚ ਿਾਧਾ ਪ੍ਰਸ਼ੰਸਾਯੋਗ ਬਣ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ੍ੋਟ੍ 

ਇੰਡਕਵਟਿ ੍ੀਐਕਟੇਂਸ ਵਿੱਚ ਇਹ ਿਾਧਾ ਅਤੇ ੍ੋਟ੍ ਪਾਿ੍ ਫੈਕਟ੍ ਵਿੱਚ ਨਤੀਜੇ 

ਿਜੋਂ ਕਮੀ ਦੇ ਦੋ ਪ੍ਰਭਾਿ ਹੋਣਗੇ; ਪਵਹਲਾ, ੍ੁਕਾਿਟ ਵਿੱਚ ਿਾਧਾ ਦ੍ ਵਿੱਚ ਕਮੀ ਦਾ 

ਕਾ੍ਨ ਬਣੇਗਾ ਵਜਸ ਤੇ ੍ੋਟ੍ ਕ੍ੰਟ ਸਵਲੱਪ ਵਿੱਚ ਿਾਧੇ ਦੇ ਨਾਲ ਿਧਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ 

ਦੂਜਾ, ੍ੋਟ੍ ਪਾਿ੍ ਫੈਕਟ੍ ਵਿੱਚ ਪਛਿ ਜਾਿੇਗਾ; ਇਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਵਕ, ਸਟੇਟ੍ 

ਪੀਕ ਫਲਾਕਸ ਦੁਆ੍ਾ ਇਸ ਨੂੰ ਸਿੀਪ ਕੀਤੇ ਜਾਣ ਤੋਂ ਬਾਅਦ ੍ੋਟ੍ ਫਲੈਕਸ 

ਆਪਣੀ ਅਵਧਕਤਮ ਤੱਕ ਪਹੁੰਚ ਜਾਿੇਗਾ। ਇਹਨਾਂ ਦੋ ਖੇਤ੍ਾਂ ਵਿਚਕਾ੍ ਆਊਟ 

ਆਫ ਫੇਜ਼ ਸਬੰਧ ਉਹਨਾਂ ਦੇ ਆਪਸੀ ਤਾਲਮੇਲ ਅਤੇ ਉਹਨਾਂ ਦੇ ਨਤੀਜੇ ਿਜੋਂ ਪੈਦਾ 

ਹੋਣ ਿਾਲੇ ਟੋ੍ ਕ ਨੂੰ ਘਟਾ ਦਿੇੇਗਾ। ਇਸ ਲਈ, ਜੇਕ੍ ਮੋਟ੍ ਦਾ ਲੋਡ ਬ੍ੇਕਡਾਊਨ 

ਟਾ੍ਕ ਿੈਲਯੂ ਤੋਂ ਿੱਧ ਿਧਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਉਪ੍ੋਕਤ ਦੋ ਪ੍ਰਭਾਿਾਂ ਦੇ ਕਾ੍ਨ 

ਟਾ੍ਕ ਤੇਜ਼ੀ ਨਾਲ ਵਡੱਗਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਮੋਟ੍ ਦੀ ਕਾ੍ਿਾਈ ਅਸਵਥ੍ ਹੋ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਅਤੇ 

ਮੋਟ੍ ੍ੁਕ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਟੋਰਕ/ਸਭਲੱਪ ਭਰਸ਼ਤੇ ‘ਤੇ ਰੋਟਰ ਪਰਰਤੀਰੋਿ ਦਾ ਪਰਰਿਾਵ :ਵਚੱਤ੍ 3 ਜਦੋਂ ੍ੋਟ੍ 

ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਬਦਵਲਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਟਾ੍ਕ ਅਤੇ ਸਵਲੱਪ ਵਿਚਕਾ੍ ਸਬੰਧ ਵਦਖਾਉਂਦਾ 

ਹੈ। ਕ੍ਿ ਦਾ ਛਾਂ ਿਾਲਾ ਵਹੱਸਾ ਅਸਲ ਓਪ੍ੇਵਟੰਗ ਖੇਤ੍ ਨੂੰ ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਘੱਟ 

੍ੋਟ੍ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਿਾਲੀ ਇੱਕ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ ਲਈ ਕ੍ਿ A, ਕਹੋ 1 ohm, 

ਕ੍ਿ B 2 ohm ਲਈ, ਕ੍ਿ C 4 ohm ਲਈ ਅਤੇ ਕ੍ਿ D 8 ohm ਲਈ ਹੈ।

ਟੁੱਟਣ ਦਾ ਟਾਰਕ :ਇਹਨਾਂ ਸਾ੍ੀਆਂ ਸਵਥਤੀਆਂ ਵਿੱਚ ੍ੋਟ੍ ਦਾ ਸਟੈਂਡਸਵਟਲ 

ਇੰਡਕਵਟਿ ੍ੀਐਕਟੈਂਸ ਇੱਕੋ ਵਜਹਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, 8 ਓਮ ਕਹੋ। ਿਕ੍ਾਂ ਤੋਂ ਇਹ ਸਪੱਸ਼ਟ 

ਹੈ ਵਕ ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ (ਬ੍ਰੇਕਡਾਊਨ) ਟਾ੍ਕ R ਦੇ ਚਾ੍ ਮੁੱਲਾਂ ਲਈ ਇੱਕੋ ਵਜਹਾ ਹੈ। 

ਇਸ ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ ਇਹ ਿੀ ਸਪੱਸ਼ਟ ਹੈ ਵਕ ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ ਟਾ੍ਕ ਉੱਚ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਲਈ 

ਿੱਡੀ ਵਤਲਕਣ ‘ਤੇ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਟਾਰਕ :ਸ਼ੁ੍ ੂ ਕ੍ਨ ਦੇ ਸਮੇਂ, ਫ੍ੈਕਸ਼ਨਲ ਸਵਲੱਪ 1 ਹੈ, ਅਤੇ ਸ਼ੁ੍ ੂਆਤੀ 

ਟਾ੍ਕ ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਿਾਲੇ ੍ੋਟ੍ ਲਈ ਪੂ੍ ੇ ਲੋਡ ਟਾ੍ਕ ਦਾ ਲਗਭਗ 

300% ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 3 ਦੇ ਕ੍ਿ D ਦੁਆ੍ਾ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, ਅਤੇ 

ਉਸੇ ਸਮੇਂ ੍ੋਟ੍ ਘੱਟ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਿਾਲਾ ਹੈ ਵਸ੍ਫ਼ ਪੂ੍ ੇ ਲੋਡ ਟਾ੍ਕ ਦਾ 75% ਦਾ 

ਇੱਕ ਸ਼ੁ੍ੂਆਤੀ ਟਾ੍ਕ ਪੈਦਾ ਕ੍ੇਗਾ, ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 3 ਦੇ ਕ੍ਿ A ਦੁਆ੍ਾ 

ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ, ਅਸੀਂ ਕਵਹ ਸਕਦੇ ਹਾਂ ਵਕ ਇੱਕ ਇੰਡਕਸ਼ਨ 

ਮੋਟ੍ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਉੱਚ ੍ੋਟ੍ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧਤਾ ਹੈ, ਸ਼ੁ੍ ੂ ਕ੍ਨ ਦੇ ਸਮੇਂ ਇੱਕ ਉੱਚ ਟਾ੍ਕ 

ਵਿਕਵਸਤ ਕ੍ੇਗੀ।

ਚੱਲਦਾ ਟਾਰਕ :ਗ੍ਰਾਫ ਦੇ ਛਾਂ ਿਾਲੇ ਵਹੱਸੇ ਵਿੱਚ ਸਧਾ੍ਣ ਓਪ੍ੇਵਟੰਗ ਖੇਤ੍ ਨੂੰ 

ਦੇਖਦੇ ਹੋਏ, ਇਹ ਪਾਇਆ ਜਾਿੇਗਾ ਵਕ ਚੱਲਣ ਿੇਲੇ ਟਾ੍ਕ ਘੱਟ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਿਾਲੇ 

੍ੋਟ੍ ਮੋਟ੍ਾਂ ਲਈ ਪ੍ਰਸ਼ੰਸਾਯੋਗ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਉੱਚਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਉੱਚ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ 

ਿਾਲੀਆਂ ੍ੋਟ੍ ਮੋਟ੍ਾਂ ਲਈ ਸਪੱਸ਼ਟ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਘੱਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਸਕੁਇ੍ਲ ਕੇਜ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ਾਂ ਵਿੱਚ ੍ੋਟ੍ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਘੱਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, 

ਉਹਨਾਂ ਦਾ ਸ਼ੁ੍ ੂਆਤੀ ਟਾ੍ਕ ਘੱਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਪ੍ ਚੱਲਦਾ ਟਾ੍ਕ ਕਾਫ਼ੀ ਤਸੱਲੀਬਖਸ਼ 

ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਨੂੰ ਅੰਸ਼ਕ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਡਬਲ ਸਕੁਇ੍ਲ ਕੇਜ ਮੋਟ੍ਾਂ ਦੁਆ੍ਾ ਮੁਆਿਜ਼ਾ 

ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜੋ ਉੱਚ ਸ਼ੁ੍ ੂਆਤੀ ਅਤੇ ਆਮ ਚੱਲਣ ਿਾਲੇ ਟਾ੍ਕ ਪੈਦਾ ਕ੍ਦੇ ਹਨ। 

ਦੂਜੇ ਪਾਸੇ, ਸਵਲੱਪ ਵ੍ੰਗ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍, ਇਸਦੇ ਜ਼ਖ਼ਮ ੍ੋਟ੍ ਦੇ ਕਾ੍ਨ, ਚਾਲੂ 

ਹੋਣ ਦੇ ਸਮੇਂ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਨੂੰ ਸ਼ਾਮਲ ਕ੍ਨ ਦੀ ਸੰਭਾਿਨਾ ਹੈ ਅਤੇ ਚੱਲਦੇ ਸਮੇਂ ਉਸੇ ਨੂੰ 

ਘਟਾਉਣ ਦੀ ਸੰਭਾਿਨਾ ਹੈ.

ਸਕੁਇ੍ਲ ਕੇਜ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ:ਵਸੰਗਲ ਸਕੁਇ੍ਲ ਵਪੰਜ੍ੇ ਮੋਟ੍ਾਂ 

ਨੂੰ ਉਦਯੋਗਾਂ ਅਤੇ ਵਸੰਚਾਈ ਪੰਪ ਸੈੱਟਾਂ ਵਿੱਚ ਵਿਆਪਕ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਿ੍ਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ 

ਵਜੱਥੇ ਕਾਫ਼ੀ ਸਵਥ੍ ਗਤੀ ਦੀ ਲੋਿ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਇਸ ਮੋਟ੍ ਦੀ ਕਾਫ਼ੀ ਉੱਚ ਕੁਸ਼ਲਤਾ ਹੈ, 

ਇਸਦੀ ਲਾਗਤ ਘੱਟ ਹੈ ਅਤੇ ਉਸਾ੍ੀ ਵਿੱਚ ਮਜਬੂਤ ਪਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਡਬਲ ਸਕੁਇ੍ਲ ਕੇਜ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ਾਂ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਟੈਕਸਟਾਈਲ ਵਮੱਲਾਂ ਅਤੇ 

ਮੈਟਲ ਕਵਟੰਗ ਟੂਲ ਓਪ੍ੇਸ਼ਨਾਂ ਵਿੱਚ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਵਜੱਥੇ ਉੱਚ ਸ਼ੁ੍ ੂਆਤੀ ਟਾ੍ਕ 

ਜ਼੍ੂ੍ੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟ੍੍ਰਰੀਸ਼ਰੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼਼ੋਧਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.3.123 - 131
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ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰ ਦਾ ਨੋ-ਲੋਡ ਟੈਸਟ (No-load test of induction motor)

ਉਦੇਸ਼ :ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਤੁਸੀਂ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• ਨੋ-ਲੋਡ ਟੈਸਟ ਦੁਆਰਾ ਸਭਥਰ (ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰ ਦੇ ਮਕੈਨੀਕਲ ਅਤੇ ਲੋਹੇ ਦੇ ਨੁਕਸਾਨ) ਨੂੰ ਭਨਰਿਾਰਤ ਕਰੋ

• ਪਰਰਤੀ ਪੜਾਅ ਕੁੱਲ ਬਰਾਬਰ ਪਰਰਤੀਰੋਿ ਦੀ ਿਣਨਾ ਕਰੋ।

ਨੋ-ਲੋਡ ਟੈਸਟ

ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ 3-ਫੇਜ਼ ਆਟੋ-ਟ੍ਰਾਂਸਫਾ੍ਮ੍ (ਵਚੱਤ੍ 1) ੍ਾਹੀਂ ਸਪਲਾਈ ਨਾਲ 

ਜੁਿੀ ਹੋਈ ਹੈ। 3-ਪਿਾਅ ਆਟੋ-ਟ੍ਰਾਂਸਫਾ੍ਮ੍ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਸ਼ੁ੍ ੂਆਤ ‘ਤੇ ਘੱਟ 

ਿੋਲਟੇਜ ਲਗਾ ਕੇ ਸ਼ੁ੍ੂਆਤੀ ਕ੍ੰਟ ਨੂੰ ਵਨਯਮਤ ਕ੍ਨ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਅਤੇ 

ਵਫ੍ ਹੌਲੀ-ਹੌਲੀ ੍ੇਟ ਕੀਤੀ ਿੋਲਟੇਜ ਤੱਕ ਿਧਾ ਵਦੱਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਐਂਮੀਟ੍ ਅਤੇ 

ਿੋਲਟਮੀਟ੍ਾਂ ਦੀ ਚੋਣ ਮੋਟ੍ ਵਨ੍ਧਾ੍ਨ ਦੇ ਅਧਾ੍ ਤੇ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਮੋਟ੍ ਦਾ 

ਨੋ ਲੋਡ ਕ੍ੰਟ ਬਹੁਤ ਘੱਟ ਹਿੋੇਗਾ, ਪੂ੍ ੇ ਲੋਡ ਦੇ 30% ਤੱਕ।

ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਨੋ-ਲੋਡ ‘ਤੇ ਮੋਟ੍ ਦਾ ਪਾਿ੍ ਫੈਕਟ੍ ਬਹੁਤ ਘੱਟ ਹੈ, 0.1 ਤੋਂ 0.2 ਦੀ 

੍ੇਂਜ ਵਿੱਚ, ਚੁਣੇ ਗਏ ਿਾਟਮੀਟ੍ ਅਵਜਹੇ ਹਨ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਘੱਟ ਪਾਿ੍ ਫੈਕਟ੍ ‘ਤੇ 

ਮੌਜੂਦਾ ੍ੀਵਡੰਗ ਦੇਣ ਲਈ। ਿਾਟਮੀਟ੍ ਦੀ ਪੂ੍ ੀ ਸਕੇਲ ੍ੀਵਡੰਗ ਐਮਮੀਟ੍ 

ਅਤੇ ਿੋਲਟਮੀਟ੍ ਦੇ ਪੂ੍ ੇ ਸਕੇਲ ਵਡਫਲੈਕਸ਼ਨ ਮੁੱਲਾਂ ਦੇ ਗੁਣਨਫਲ ਦੇ ਲਗਭਗ 

ਬ੍ਾਬ੍ ਹਿੇੋਗੀ।

ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ ਦੇ ਵਨ੍ੰਤ੍ ਨੁਕਸਾਨ ਨੂੰ ਵਨ੍ਧਾ੍ਤ ਕ੍ਨ ਲਈ ਗਣਨਾ ਇਸ 

ਤ੍ਹਰਾਂ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਨੋ-ਲੋਡ ‘ਤੇ, ਮੋਟ੍ ਦੁਆ੍ਾ ਪ੍ਰਦਾਨ ਕੀਤੀ ਆਉਟਪੁੱਟ ਜ਼ੀ੍ੋ ਹੈ। ੍ੋਟ੍ ਵਿੱਚ 

ਵਿਕਸਤ ਸਾ੍ੀਆਂ ਮਕੈਨੀਕਲ ਸ਼ਕਤੀਆਂ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ੍ੋਟ੍ ਨੂੰ ਇਸਦੀ ਦ੍ਜਾਬੰਦੀ 

ਦੀ ਗਤੀ ‘ਤੇ ਚਲਾਉਣ ਲਈ ਬਣਾਈ ੍ੱਖਣ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ 

ਇਨਪੁਟ ਪਾਿ੍ ਵਬਨਾਂ ਲੋਡ ਤਾਂਬੇ ਦੇ ਨੁਕਸਾਨ ਅਤੇ ਲੋਹੇ ਦੇ ਨੁਕਸਾਨ ਅਤੇ 

ਮਕੈਨੀਕਲ ਨੁਕਸਾਨ ਦੇ ਬ੍ਾਬ੍ ਹੈ।

ਿਣਨਾ

 VNL ® ਲਾਈਨ ਸਟੇਟ੍ ਿੋਲਟੇਜ ਹੈ

 INL ® ਲਾਈਨ ਮੌਜੂਦਾ ਹੈ

 PNL ® ਵਤੰਨ-ਪਿਾਅ ਪਾਿ੍ ਇੰਪੁੱਟ ਹੈ।

ਇੰਪੁੱਟ ਪਾਿ੍ ਵਿੱਚ ਕੋ੍  ਘਾਟਾ ਪੀਸੀ, ੍ਗਿ ਅਤੇ ਹਿਾ ਦਾ ਨੁਕਸਾਨ P(੍ੋਟ), ਅਤੇ 

ਸਟੇਟ੍ ਕਾਪ੍ ਦਾ ਨੁਕਸਾਨ ਸ਼ਾਮਲ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

PNL = Pc + Prot + 3 I2 NL RS

ਇਹ ੍ੋਟੇਸ਼ਨਲ ਨੁਕਸਾਨ ਦੇ ਜਿੋ ਦਾ ਮੁਲਾਂਕਣ ਕ੍ਨ ਦੀ ਇਜਾਜ਼ਤ ਵਦੰਦਾ ਹੈ।

Prot + C = PNL - 3 I2NL RS

ਵਜੱਥੇ ਸਟੇਟ੍ ਟ੍ਮੀਨਲ ‘ਤੇ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਮਾਪ ਤੋਂ ਪ੍ਰਾਪਤ ਸਟੇਟ੍ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ੍ ੁਪਏ 

ਪ੍ਰਤੀ ਪਿਾਅ।

ਸਟਾ੍ ਕਨੈਕਸ਼ਨ ਵਿੱਚ RS = R/2।

ਡੈਲਟਾ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ RS = 2/3 ਆ੍.

ਬਲੌਕ ਕੀਤਾ ਰੋਟਰ ਟੈਸਟ (Blocked rotor test)

ਉਦੇਸ਼ :ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਤੁਸੀਂ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• ਬਲੌਕ ਕੀਤੇ ਰੋਟਰ ਟੈਸਟ ਦੁਆਰਾ 3-ਫੇਜ਼ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰ ਦੇ ਪੂਰੇ ਲੋਡ ਕਾਪਰ ਦੇ ਨੁਕਸਾਨ ਨੂੰ ਭਨਰਿਾਰਤ ਕਰੋ

• ਪਰਰਤੀ ਪੜਾਅ ਅਤੇ ਕੁਸ਼ਲਤਾ ਦੇ ਕੁੱਲ ਬਰਾਬਰ ਪਰਰਤੀਰੋਿ ਦੀ ਿਣਨਾ ਕਰੋ।

ਕਨੈਕਸ਼ਨ ਨੋ-ਲੋਡ ਟੈਸਟ ਦੇ ਸਮਾਨ ਬਣਾਏ ਗਏ ਹਨ। ਇਸ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ 

ਐਮਮੀਟ੍ ਨੂੰ ਮੋਟ੍ ਦੇ ਪੂ੍ੇ ਲੋਡ ਕ੍ੰਟ ਨੂੰ ਚੁੱਕਣ ਲਈ ਚਵੁਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। 

ਿਾਟਮੀਟ੍ ਇੱਕ ਢੁਕਿੀਂ ੍ ੇਂਜ ਦੇ ਹੋਣਗੇ ਅਤੇ ਇਸਦਾ ਪਾਿ੍ ਫੈਕਟ੍ 0.5 ਤੋਂ ਏਕਤਾ 

ਹੈ।

ਇੱਕ ਆਟੋ-ਟ੍ਰਾਂਸਫਾ੍ਮ੍ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ੍ ੇਟ ਕੀਤੀ ਿੋਲਟੇਜ ਦੀ ਬਹੁਤ ਘੱਟ ਪ੍ਰਤੀਸ਼ਤ 

ਦੇਣ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ੍ੋਟ੍ ਨੂੰ ਇੱਕ ਢੁਕਿੀਂ ਵਿਿਸਥਾ ਦੁਆ੍ਾ ਲਾਕ ਕੀਤਾ 

ਵਗਆ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਮੋਟ੍ ਨੂੰ ਸਪਲਾਈ ਦੇਣ ਦੇ ਬਾਿਜੂਦ ਇਹ ਘੁੰਮ ਨਹੀਂ ਸਕਦਾ 

ਹੈ। ਅਵਜਹਾ ਇੱਕ ਪ੍ਰਬੰਧ ਵਚੱਤ੍ 1 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ੍ੋਟੇਸ਼ਨ ਨੂੰ ੍ੋਕਣ 

ਲਈ ਬੈਲਟ ਨੂੰ ਪੁਲੀ ਉੱਤੇ ਵਜ਼ਆਦਾ ਕੱਵਸਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਵਜਿੇਂ ਵਕ ੍ੋਟ੍ ਲਾਕ ਹਾਲਤ ਵਿੱਚ ਹੈ ਇਹ ਇੱਕ ਟ੍ਰਾਂਸਫਾ੍ਮ੍ ਦੇ ਸ਼ਾ੍ਟ ਸ੍ਕਟ 

ਸੈਕੰਡ੍ੀ ਦੇ ਬ੍ਾਬ੍ ਹੈ। ਇਸਲਈ, ੍ੋਟ੍ ਦੇ ਵਪੰਜ੍ੇ ਦੀ ਿਾਇਵਨੰਗ ਵਿੱਚ ਇੱਕ 

ਛੋਟਾ ਪ੍ਰਵੇ੍ਤ ਿੋਲਟੇਜ ਵਪੰਜ੍ੇ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਿੱਡਾ ਕ੍ੰਟ ਿਵਹਣ ਲਈ ਕਾਫੀ ਹਿੇੋਗਾ।

ਸਪਲਾਈ ਿੋਲਟੇਜ ਨੂੰ ਸ਼ੁ੍ ੂ ਵਿੱਚ 5% ਤੋਂ ਘੱਟ ਮੁੱਲ ਤੱਕ ਸੀਮਤ ਕ੍ਨਾ ਅਤੇ ਵਫ੍ 

ਹੌਲੀ ਹੌਲੀ ਉਦੋਂ ਤੱਕ ਿਧਣਾ ਬਹੁਤ ਜ਼੍ੂ੍ੀ ਹੈ ਜਦੋਂ ਤੱਕ ਸਟਾ੍ਟ੍ ਕ੍ੰਟ ਪੂ੍ ੇ ਲੋਡ 

ਕ੍ੰਟ ਦੇ ਬ੍ਾਬ੍ ਨਹੀਂ ਹੋ ਜਾਂਦਾ। ਦ

ਸਟਾ੍ਟ੍ ਸਪਲਾਈ ਿੋਲਟੇਜ ਦੀ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਸਧਾ੍ਣ ੍ੇਟ ਕੀਤੀ ਸਪਲਾਈ 

ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ‘ਤੇ ਬਣਾਈ ੍ੱਖੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਨਤੀਜੇ ਤੋਂ ਤਾਂਬੇ ਦੇ ਨੁਕਸਾਨ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕ੍ਨ ਦੀ ਵਿਧੀ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੀ ਉਦਾਹ੍ਣ 

ਦੁਆ੍ਾ ਦ੍ਸਾਈ ਗਈ ਹੈ।

ਉਦਾਹਰਨ

ਇੱਕ 5 HP 400V, 50 Hz, ਚਾ੍-ਪੋਲ, ਵਤੰਨ-ਪਿਾਅ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ ਦੀ ਜਾਂਚ 

ਕੀਤੀ ਗਈ ਸੀ ਅਤੇ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਡੇਟਾ ਪ੍ਰਾਪਤ ਕੀਤੇ ਗਏ ਸਨ।

ਬਲੌਕਡ ੍ੋਟ੍ ਟੈਸਟ: Vs = 54. Ps = 430, Is = 7.5 A.
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ਸਟੇਟ੍ ਵਿੰਵਡੰਗ ਦਾ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਟ੍ਮੀਨਲਾਂ ਦੇ ੍ੇਟਡ DC ਕ੍ੰਟ ਿਵਹਣ ਦੇ 

ਵਿਚਕਾ੍ 4 V ਬੂੰਦ ਵਦੰਦਾ ਹੈ।

ਸ਼ਾ੍ਟ ਸ੍ਕਟ ਅਤੇ Re ਅਤੇ Xe ਅਤੇ ਫੁੱਲ ਲੋਡ ਤਾਂਬੇ ਦੇ ਨੁਕਸਾਨ ‘ਤੇ ਪਾਿ੍ 

ਫੈਕਟ੍ ਲੱਭੋ।ਵਦੱਤਾ 

ਭਿਆ :

 ਆਉਟਪੁੱਟ    = 5 HP

 ਿੋਲਟੇਜ    = 400 ਿੀ

 ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ    = 50 Hz.

 ਬਲੌਕ ਕੀਤਾ ੍ੋਟ੍ ਿੋਲਟੇਜ, VS  = 54 V

 ਪਾਿ੍ PS,    = 430 ਡਬਲਯੂ

 ਿ੍ਤਮਾਨ, IS    = 7.5 ਏ

ਲਿੱ ੋ:

 ਸ਼ਾ੍ਟ ਸ੍ਕਟ ‘ਤੇ ਪਾਿ੍ ਫੈਕਟ੍  = Cos θS

 ਬ੍ਾਬ੍ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ, ਮਿੁ/ਪਿਾਅ

 ਬ੍ਾਬ੍ ਪ੍ਰਤੀਵਕਵ੍ਆ Xe/ਪਿਾਅ

 ਪੂ੍ਾ ਲੋਡ ਤਾਂਬੇ ਦਾ ਨੁਕਸਾਨ   = 3I2 ੍ੀ.

ਜਾਭਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ :

ਦਾ ਹੱਲ: 

ਪੂ੍ਾ ਲੋਡ ਤਾਂਬੇ ਦਾ ਨੁਕਸਾਨ  = 3 I2 ੍ੀ

   = 3 x 7.52 x 2.5 = 421.875 ਿਾਟਸ

ਜਵਾਬ

i  cos φs = 0.61

ii  ਬ੍ਾਬ੍ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਮੁਿ/ਪਿਾਅ = 2.5 Ω

iii  ਬ੍ਾਬ੍ ਪ੍ਰਤੀਵਕਵ੍ਆ Xe/ਪਿਾਅ = 3.24 Ω

iv  ਪੂ੍ਾ ਲੋਡ ਤਾਂਬੇ ਦਾ ਨੁਕਸਾਨ = 421.875 ਿਾਟਸ

ਆਟੋ-ਟਰਰਾਂਸਫਾਰਮਰ ਸਟਾਰਟਰ (Auto-transformer starter)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਤੁਸੀਂ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• ਆਟੋ-ਟਰਾਂਸਫਾਰਮਰ ਸਟਾਰਟਰ ਦੇ ਭਨਰਮਾਣ ਅਤੇ ਸੰਚਾਲਨ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ 

• ਆਟੋ-ਟਰਾਂਸਫਾਰਮਰ ਸਟਾਰਟਰ ਦੇ ਪਾਵਰ ਸਰਕਟ ਅਤੇ ਕੰਟਰੋਲ ਸਰਕਟ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ। ਆਟੋ-ਟਰਰਾਂਸਫਾਰਮਰ ਸਟਾਰਟਰ।

ਲਿੀਿਾ੍ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧਾਂ ਨੂੰ ਜਿੋ ਕੇ ਮੋਟ੍ ਲੀਡਾਂ ‘ਤੇ ਘਟੀ ਹੋਈ ਿੋਲਟੇਜ ਪ੍ਰਾਪਤ 

ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਇਹ ਸਧਾ੍ਨ ਅਤੇ ਸਸਤਾ ਹੈ, ਪ੍ ਬਾਹ੍ੀ ਲਿੀ ਦੇ ਵਿ੍ੋਧਾਂ ਵਿੱਚ 

ਿਧੇ੍ੇ ਸ਼ਕਤੀ ਬ੍ਬਾਦ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

ਆਟੋ ਟ੍ਾਂਸਫਾ੍ਮ੍ ਸ਼ੁ੍ੂ ਕ੍ਨ ਦੀ ਵਿਧੀ ਵਿੱਚ ਘਟੀ ਹੋਈ ਿੋਲਟੇਜ ਵਤੰਨ ਪਿਾਅ 

ਿਾਲੇ ਆਟੋ-ਟ੍ਰਾਂਸਫਾ੍ਮ੍ ਤੋਂ ਢੁਕਿੇਂ ਵਬੰਦੂਆਂ ‘ਤੇ ਟੈਵਪੰਗ ਲੈ ਕੇ ਪ੍ਰਾਪਤ ਕੀਤੀ 

ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 1 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਆਟੋ ਟ੍ਾਂਸਫਾ੍ਮ੍ 

ਆਮ ਤੌ੍  ‘ਤੇ 55, 65, 75 ਪ੍ਰਤੀਸ਼ਤ ਪੁਆਇੰਟਾਂ ‘ਤੇ ਟੈਪ ਕੀਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ। ਤਾਂ 

ਜੋ ਇਹਨਾਂ ਿੋਲਟੇਜਾਂ ‘ਤੇ ਐਡਜਸਟਮੈਂਟ ਸਹੀ ਸ਼ੁ੍ੂਆਤੀ ਟਾ੍ਕ ਲੋਿਾਂ ਲਈ ਕੀਤੀ 

ਜਾ ਸਕੇ। ਵਕਉਂਵਕ ਸੰਪ੍ਕ ਅਕਸ੍ ਟੁੱਟ ਜਾਂਦੇ ਹਨ, ਆਟੋਟ੍ਰਾਂਸਫਾ੍ਮ੍ ਕੋਇਲਾਂ 

ਨੂੰ ਤੇਲ ਦੇ ਇਸ਼ਨਾਨ ਵਿੱਚ ਡੁਬੋ ਕੇ ਕੁਝ ਸਮੇਂ ਲਈ ਕ੍ੰਟ ਐਕਵਟੰਗ ਦਾ ਿੱਡਾ ਮੁੱਲ 

ਪ੍ਰਭਾਿਸ਼ਾਲੀ ਢੰਗ ਨਾਲ ਬੁਝ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।
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ਆਟੋ-ਟ੍ਾਂਸਫਾ੍ਮ੍ ਦਾ ਪਾਿ੍ ਸ੍ਕਟ ਵਚੱਤ੍ 2a ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ 

ਅਤੇ ਆਟੋ-ਟ੍ਾਂਸਫਾ੍ਮ੍ ਦਾ ਕੰਟ੍ੋਲ ਸ੍ਕਟ ਵਚੱਤ੍ 2b ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ 

ਵਗਆ ਹੈ।

ਆਟੋ-ਟ੍ਰਾਂਸਫਾ੍ਮ੍ ਸਟਾ੍ਟ੍ - ਓਪ੍ੇਸ਼ਨ

ਇਸ ਵਕਸਮ ਦੇ ਸਟਾ੍ਟ੍ ਵਿੱਚ ਮੋਟ੍ ਨੂੰ ਚਾਲੂ ਕ੍ਨ ਲਈ ਘਟੀ ਹੋਈ ਿੋਲਟੇਜ 

ਵਤੰਨ ਫੇਜ਼ ਸਟਾ੍ ਨਾਲ ਜਿੁੇ ਆਟੋਟ੍ਰਾਂਸਫਾ੍ਮ੍ ਤੋਂ ਪ੍ਰਾਪਤ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਸ਼ੁ੍ ੂ 

ਕ੍ਦੇ ਸਮੇਂ, ਆਟੋ-ਟ੍ਰਾਂਸਫਾ੍ਮ੍ ਤੋਂ ਢੁਕਿੀਆਂ ਟਵੈਪੰਗਾਂ ਦੀ ਚੋਣ ਕ੍ਕੇ ਿੋਲਟੇਜ 

ਨੂੰ ਘਟਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇੱਕ ਿਾ੍ ਜਦੋਂ ਮੋਟ੍ ਆਪਣੀ ਸਮਕਾਲੀ ਗਤੀ ਦੇ 75% 

ਨੂੰ ਘੁੰਮਾਉਣਾ ਸ਼ੁ੍ੂ ਕ੍ ਵਦੰਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ ਪੂ੍ੀ ਲਾਈਨ ਿੋਲਟੇਜ ਪੂ੍ੇ ਮੋਟ੍ ਵਿੱਚ ਲਾਗੂ 

ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਆਟੋ-ਟ੍ਾਂਸਫਾ੍ਮ੍ ਮੋਟ੍ ਸ੍ਕਟ ਤੋਂ ਕਵੱਟਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਵਚੱਤ੍ 3 ਇੱਕ ਆਟੋ-ਟ੍ਰਾਂਸਫਾ੍ਮ੍ ਸਟਾ੍ਟ੍ ਦਾ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ। 

ਮੋਟ੍ ਨੂੰ ਚਾਲੂ ਕ੍ਨ ਲਈ ਸਟਾ੍ਟ੍ ਦਾ ਹੈਂਡਲ ਹੇਠਾਂ ਿੱਲ ਮਵੋਿਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ 

ਮੋਟ੍ ਨੂੰ ਆਟੋ-ਟ੍ਰਾਂਸਫਾ੍ਮ੍ ਟਵੈਪੰਗਜ਼ ਤੋਂ ਘੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਵਮਲਦੀ ਹੈ। ਜਦੋਂ ਮੋਟ੍ 

ਆਪਣੀ ੍ੇਟਡ ਸਪੀਡ ਦਾ ਲਗਭਗ 75% ਪ੍ਰਾਪਤ ਕ੍ ਲੈਂਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਸਟਾ੍ਟ੍ 

ਹੈਂਡਲ ਨੂੰ ਉੱਪ੍ ਿੱਲ ਵਲਜਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਮੋਟ੍ ਪੂ੍ ੀ ਿੋਲਟੇਜ ਪ੍ਰਾਪਤ 

ਕ੍ਦੀ ਹੈ। ਆਟੋ ਟ੍ਾਂਸਫਾ੍ਮ੍ ਮੋਟ੍ ਸ੍ਕਟ ਤੋਂ ਵਡਸਕਨੈਕਟ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਹੱਥਾਂ ਨਾਲ ਚੱਲਣ ਿਾਲੇ ਆਟੋ-ਟ੍ਾਂਸਫਾ੍ਮ੍ ਸਟਾ੍ਟ੍ 20 ਤੋਂ 150 ਐਚਪੀ 

ਦੀਆਂ ਮੋਟ੍ਾਂ ਲਈ ਢੁਕਿਂੇ ਹਨ ਜਦੋਂ ਵਕ ਆਟੋਮੈਵਟਕ ਆਟੋਟ੍ਰਾਂਸਫਾ੍ਮ੍ 

ਸਟਾ੍ਟ੍ 425 ਐਚਪੀ ਤੱਕ ਦੀਆਂ ਿੱਡੀਆਂ ਹਾ੍ਸ-ਪਾਿ੍ ਮੋਟ੍ਾਂ ਨਾਲ ਿ੍ਤੇ 

ਜਾਂਦੇ ਹਨ।
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ਭਸੰਿਲ ਪੜਾਅ ਰੋਕੂ/ਪੜਾਅ ਅਸਫਲਤਾ ਰੀਲੇਅ (Single phasing preventer/phase failure relay)

ਉਦੇਸ਼ :ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਤੁਸੀਂ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• ਭਸੰਿਲ ਪੜਾਅ ਨੂੰ ਪਭਰਿਾਭਸ਼ਤ ਕਰੋ

• ਭਸੰਿਲ ਪੜਾਅ ਦੇ ਪਰਰਿਾਵਾਂ ਬਾਰੇ ਦੱਸੋ

• ਭਸੰਿਲ ਫੇਭਜ਼ੰਿ ਰੋਕਥਾਮ ਦੀ ਲੋੜ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ

• ਭਸੰਿਲ ਫੇਭਜ਼ੰਿ ਰੋਕੂਆਂ ਦਾ ਵਰਿੀਕਰਨ ਕਰੋ

• ਇੰਸਟਾਲੇਸ਼ਨ ਭਵਿੀ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ

• ਭਸੰਿਲ ਫੇਭਜ਼ੰਿ ਰੋਕੂ ਦੀ ਸਮੱਭਸਆ-ਭਨਪਟਾਰਾ ਅਤੇ ਸਰਭਵਭਸੰਿ ਦੀ ਪਰਰਭਕਭਰਆ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ।

ਵਸੰਗਲ ਪਿਾਅ ੍ੋਕੂ/ਪਿਾਅ ਅਸਫਲਤਾ ੍ੀਲੇਅ: ਜਦੋਂ ਇੱਕ ਵਤੰਨ-ਪਿਾਅ 

ਸਪਲਾਈ ਵਸਸਟਮ ਦੀਆਂ ਵਤੰਨ ਲਾਈਨਾਂ ਵਿੱਚੋਂ ਇੱਕ ਫੇਲ ਹੋ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਜਾਂ ਖੁੱਲਹਰ 

ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ ਲੋਡ ਕ੍ੰਟ ਵਸ੍ਫ਼ ਦੂਜੀਆਂ ਦੋ ਲਾਈਨਾਂ ਦੇ ਵਿਚਕਾ੍ ਹੀ ਿਵਹੰਦਾ ਹੈ 

ਅਤੇ ਨੁਕਸ ਨੂੰ ਵਸੰਗਲ ਪਿਾਅ ਿਜੋਂ ਜਾਵਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਭਸੰਿਲ ਪੜਾਅ ਦਾ ਪਰਰਿਾਵ : ਵਸੰਗਲ ਫੇਵਜ਼ੰਗ ਦਾ ਪ੍ਰਭਾਿ ਹੇਠ ਵਲਖੇ ਅਨੁਸਾ੍ 

ਿੱਖ-ਿੱਖ ਵਕਸਮਾਂ ਦੇ ਲੋਡਾਂ ਨਾਲ ਿੱਖ੍ਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ

•  3-ਪਿਾਅ ਦੇ ਹੀਵਟੰਗ ਲੋਡਾਂ ਵਿੱਚ, ਪੈਦਾ ਹੋਈ ਗ੍ਮੀ ਉਸੇ ਸਮੇਂ ਲਗਭਗ 50% 

ਤੱਕ ਘੱਟ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਉਪਕ੍ਣ ਨੂੰ ਨੁਕਸਾਨ ਨਹੀਂ ਪਹੁੰਚਾਉਂਦੀ ਹੈ।

•  ਵਤੰਨ-ਪਿਾਅ ਿਾਲੀਆਂ ਮੋਟ੍ਾਂ ਵਿੱਚ, ਵਸੰਗਲ ਫਵੇਜ਼ੰਗ ਦਾ ਪ੍ਰਭਾਿ ਿੱਖ-ਿੱਖ 

ਮਵੌਕਆਂ ‘ਤੇ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। i) ਸਟਾ੍ਟ ਕ੍ਨ ਦੇ ਦੌ੍ ਾਨ, ਜੇਕ੍ ਵਸੰਗਲ 

ਫਵੇਜ਼ੰਗ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ ਮੋਟ੍ ਚਾਲੂ ਹੋਣ ਵਿੱਚ ਅਸਫਲ ੍ਵਹੰਦੀ ਹੈ ਜਾਂ ੍ੁਕ ਜਾਂਦੀ 

ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ ਸਹੀ ੍ੋਟੇਵਟੰਗ ਮੈਗਨਵੈਟਕ ਫੀਲਡ ਨਹੀਂ ਬਣਾਈ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਪ੍ 

ਮੋਟ੍ ਇੱਕ ਬਹੁਤ ਿੱਡਾ ਕ੍ੰਟ ਵਖੱਚਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਮੋਟ੍ ਵਿਵੰਡੰਗ ਗ੍ਮ ਹੋ ਜਾਂਦੀ 

ਹੈ। ii) ਚੱਲਣ ਦੇ ਦੌ੍ ਾਨ, ਜੇਕ੍ ਵਸੰਗਲ ਫਵੇਜ਼ੰਗ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ ਮੋਟ੍ ਲੋਡ ਦੀ 

ਸਵਥਤੀ ਦੇ ਅਧਾ੍ ਤੇ ਚੱਲ ਸਕਦੀ ਹੈ ਜਾਂ ਨਹੀਂ ਿੀ ਚੱਲ ਸਕਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਵਜਸ 

ਪਿਾਅ ਵਿੱਚ ਸਪਲਾਈ ਉਪਲਬਧ ਹੈ ਉਹ ਇੱਕ ਿੱਡਾ ਕ੍ੰਟ ਵਖੱਚੇਗਾ ਅਤੇ 

ਓਿ੍ਹੀਵਟੰਗ ਦੇ ਕਾ੍ਨ ਹਿਾ ਦੇ ਸਿਨ ਦੀ ਸੰਭਾਿਨਾ ਹੈ।

ਭਸੰਿਲ ਫਭੇਜ਼ੰਿ ਰੋਕਥਾਮ / ਪੜਾਅ ਅਸਫਲਤਾ ਰੀਲੇਅ ਦੀ ਲੋੜ : ਜੇਕ੍ ਵਤੰਨ 

ਫੇਜ਼ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ ਨੂੰ ਸਪਲਾਈ ਦੇ ਦੋ ਪਿਾਿਾਂ ਨੂੰ ਬਦਵਲਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਮੋਟ੍ 

ਆਪਣੀ ੍ੋਟੇਸ਼ਨ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਨੂੰ ਉਲਟਾ ਦਿੇੇਗੀ। ਇਸ ਵਕਵ੍ਆ ਨੂੰ ਫੇਜ਼ ਵ੍ਿ੍ਸਲ 

ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਐਲੀਿੇਟ੍ਾਂ ਦੇ ਸੰਚਾਲਨ ਵਿੱਚ ਅਤੇ ਕਈ ਉਦਯਵੋਗਕ ਉਪਯੋਗਾਂ 

ਵਿੱਚ, ਪਿਾਅ ਉਲਟਾਉਣ ਦੇ ਨਤੀਜੇ ਿਜੋਂ ਸਾਜ਼-ਸਾਮਾਨ ਨੂੰ ਗੰਭੀ੍ ਨੁਕਸਾਨ ਹੋ 

ਸਕਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਉਪਕ੍ਨ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਨ ਿਾਲੇ ਲੋਕਾਂ ਨੂੰ ਸੱਟ ਲੱਗ ਸਕਦੀ ਹੈ। 

ਹੋ੍  ਸਵਥਤੀਆਂ ਵਿੱਚ, ਜੇਕ੍ ਮੋਟ੍ ਦੇ ਚੱਲਦੇ ਸਮੇਂ ਇੱਕ ਵਫਊਜ਼ ਉੱਡਦਾ ਹੈ ਜਾਂ 

ਮੋਟ੍ ਨਾਲ ਜੁਿੀ ਤਾ੍ ਟੁੱਟ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ ਮੋਟ੍ ਦੋ ਪਿਾਅ ‘ਤੇ ਕੰਮ ਕ੍ਨਾ ਜਾ੍ੀ 

੍ੱਖੇਗੀ ਪ੍ ਗੰਭੀ੍ ਓਿ੍ਹੀਵਟੰਗ ਦਾ ਅਨੁਭਿ ਕ੍ੇਗੀ। ਫੇਜ਼ ਫੇਲਹਰ ਹੋਣ ਦੀਆਂ 

ਇਹਨਾਂ ਸਵਥਤੀਆਂ ਤੋਂ ਮੋਟ੍ਾਂ ਦੀ ੍ੱਵਖਆ ਕ੍ਨ ਲਈ, ਵਸੰਗਲ ਫੇਜ਼ ੍ੋਕੂ ਿ੍ਵਤਆ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਰੋਕਥਾਮ ਦੀਆਂ ਭਕਸਮਾਂ : ਵਸੰਗਲ ਫੇਵਜ਼ੰਗ ੍ੋਕੂ ਵਤੰਨ ਵਕਸਮਾਂ ਵਿੱਚ ਉਪਲਬਧ 

ਹਨ। 

•  ਮਕੈਨੀਕਲ

•  ਮੌਜੂਦਾ ਸੈਵਂਸੰਗ

•  ਿੋਲਟੇਜ ਸੈਂਵਸੰਗ

ਭਸੰਿਲ ਪੜਾਅ ਰੋਕੂ - ਵੋਲਟੇਜ ਸੈਂਭਸੰਿ : ਇੱਕ AC ਥ੍ਰੀ-ਫੇਜ਼ ਸਪਲਾਈ ਵਿੱਚ 

ਉਹ ਕ੍ਰਮ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਵਤੰਨ-ਫੇਜ਼ ਿੋਲਟੇਜ ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ ਮੁੱਲ ਤੱਕ ਪਹੁੰਚਦੇ ਹਨ ਨੂੰ 

ਪਿਾਅ ਕ੍ਰਮ ਿਜੋਂ ਜਾਵਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਫੇਜ਼ ਿੋਲਟੇਜ ਘਿੀ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਇੱਕ 

ਤੋਂ ਬਾਅਦ ਇੱਕ 120o ‘ਤੇ ਆਪਣੇ ਅਵਧਕਤਮ ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ ਮੁੱਲ ਤੱਕ ਪਹੁੰਚਦਾ 

ਹੈ ਵਜਸਨੂੰ ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ ਪਿਾਅ ਕ੍ਰਮ ਿਜੋਂ ਜਾਵਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਘਿੀ ਦੇ 

ਵਿ੍ੋਧੀ ਵਿੱਚ ਨੈਗੇਵਟਿ ਪਿਾਅ ਕ੍ਰਮ ਿਜੋਂ ਜਾਵਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਫੇਜ਼ ਵ੍ਿ੍ਸਲ 

ਜਾਂ ਅਸੰਤਵੁਲਤ ਿੋਲਟੇਜ ਜਾਂ ਇੱਕ ਲਾਈਨ ਵਿੱਚ ਕੋਈ ਿੋਲਟੇਜ ਨਾ ਹੋਣ ਦੇ ਮਾਮਲੇ 

ਵਿੱਚ ਇਹ ਸਪਲਾਈ ਿੋਲਟੇਜਾਂ ਦੇ ਸਾਧਾ੍ਨ ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ ਪਿਾਅ ਕ੍ਰਮ ਉੱਤੇ 

ਨਕਾ੍ਾਤਮਕ ਪਿਾਅ ਕ੍ਰਮ ਦੇ ਇੱਕ ਸੁਪ੍-ਇਪੋਜ਼ੇਸ਼ਨ ਵਿੱਚ ਨਤੀਜਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। 

ਇਸ ਨਕਾ੍ਾਤਮਕ ਕ੍ਰਮ ਨੂੰ ਇੱਕ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਸਮ੍ੱਥਾ ਜਾਂ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ, ਸਮ੍ੱਥਾ 

ਅਤੇ ਇੰਡਕਟ੍ ਨੈਟਿ੍ਕ ਦੁਆ੍ਾ ਵਫਲਟ੍ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਿੋਲਟੇਜ ਵਿੱਚ 

੍ੀਲੇਅ ਨੂੰ ਸੈਵਂਸੰਗ ਵਸੰਗਲ ਫਵੇਜ਼ੰਗ ੍ੋਕਦਾ ਹੈ।

ਵਚੱਤ੍ 1 ਅਤੇ ਵਚੱਤ੍ 2 ਇੱਕ ਆਮ ਿੋਲਟੇਜ ਸੈਵਂਸੰਗ ਵਸੰਗਲ ਫੇਵਜ਼ੰਗ ੍ੋਕੂ ਦਾ 

ਬਲਾਕ ਵਚੱਤ੍ ਅਤੇ ਸ੍ਕਟ ਵਚੱਤ੍ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ, 

ਕੈਪੈਸੀਟੈਂਸ ਨੈਟਿ੍ਕ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਨਕਾ੍ਾਤਮਕ ਪਿਾਅ ਕ੍ਰਮ ਨੂੰ ਸਮਝਣ ਲਈ 

ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਜਦੋਂ ਪਿਾਅ ਦੇ ਕ੍ਰਮ ਅਤੇ ਿੋਲਟੇਜ ਸਹੀ ਹੁੰਦੇ ਹਨ, ਤਾਂ ਵਫਲਟ੍ 

ਕੀਤੇ ਆਉਟਪੁੱਟ ਵਿੱਚ ਕੋਈ ਿੋਲਟੇਜ ਪੈਦਾ ਨਹੀਂ ਕੀਤਾ ਜਾਿੇਗਾ, ਵਜਿਂੇ ਵਕ 

ਕੈਪੀਸੀਟ੍ ਦੇ ਪਾ੍। C4 ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ਜੋ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ Q1 ਨੂੰ ਟ੍ਾਵਂਜ਼ਸਟ੍ Q2 

ਨੂੰ ਕੱਟ ਕੇ ਵ੍ਲੇਅ ਨੂੰ ਚਲਾਉਣ ਲਈ ਚਲਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਜਦੋਂ ਅਸੰਤੁਵਲਤ ਸਪਲਾਈ ਿੋਲਟੇਜ ਜਾਂ ਫੇਜ਼ ਵ੍ਿ੍ਸਲ ਦੇ ਕਾ੍ਨ ਨਕਾ੍ਾਤਮਕ 

ਕ੍ਰਮ ਿਾਪ੍ਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਕੈਪੇਸੀਟ੍ C4 ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਿੋਲਟੇਜ ਵਿਕਵਸਤ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਜੋ 

ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ Q1 ਨੂੰ ਸੰਵਤ੍ਰਪਤਾ ਿੱਲ ਅਤੇ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ Q2 ਨੂੰ ਕੱਟਣ ਲਈ 

ਚਲਾਉਂਦੀ ਹੈ। ਇਸ ਦੇ ਨਤੀਜੇ ਿਜੋਂ ਵ੍ਲੇਅ ਸ੍ਕਟ ਬੰਦ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਅਸੰਤੁਵਲਤ ਸਵੈਟੰਗਾਂ ਨੂੰ ਵਿਿਸਵਥਤ ਕ੍ਨ ਲਈ ਕੁਝ ਵਸੰਗਲ ਫੇਵਜ਼ੰਗ ੍ੋਕੂ ਸੁਵਿਧਾ 

ਪ੍ਰਦਾਨ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਉਦਾਹ੍ਨ ਲਈ ਜਦੋਂ ਸੈੱਟ ਮੁੱਲ ਲਈ ੍ ੀਲੇਅ ਨੂੰ ਅਕਸ੍ 

ਕੰਮ ਕ੍ਨ ਲਈ ਪਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਅਸੰਤਵੁਲਤ ਪ੍ਰੀ-ਸੈੱਟ ਨੂੰ ਵਚੱਤ੍ 2 ਵਿੱਚ 

ਪ੍ਰੀ-ਸੈੱਟ P5 ਨੂੰ ਚਲਾਉਣ ਦੁਆ੍ਾ ਬਦਵਲਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।
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ਓਵਰ-ਵੋਲਟੇਜ ਅਤੇ ਅੰਡਰ ਵੋਲਟੇਜ ਕੱਟਣ ਵਾਲਾ ਭਸੰਿਲ ਫਭੇਜ਼ੰਿ ਰੋਕੂ(ਕੁੱਲ 

ਮੋਟਰ ਸੁਰੱਭਖਆ) : ਜਦੋਂ ਇੱਕ ਮੋਟ੍ ਨੂੰ ਘੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਨਾਲ ਖੁਆਇਆ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ, ਤਾਂ ਮੋਟ੍ ਲੋਡ ਨੂੰ ਚਲਾਉਣ ਲਈ ਿਾਧੂ ਕ੍ੰਟ ਵਖੱਚਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਓਿ੍-ਿੋਲਟੇਜ 

ਨਾਲ, ਇਹ ਿਾਧੂ ਕ੍ੰਟ ਿੀ ਵਖੱਚਦੀ ਹੈ। ਮੋਟ੍ ਨੂੰ ਅੰਡ੍ਿੋਲਟੇਜ ਜਾਂ ਓਿ੍-

ਿੋਲਟੇਜ ਤੋਂ ਬਚਾਉਣ ਲਈ ਅਤੇ ਵਸੰਗਲ ਫੇਵਜ਼ੰਗ ਤੋਂ ਿੀ ਓਿ੍ ਅਤੇ ਅੰਡ੍ ਿੋਲਟੇਜ 

ਪ੍ਰੋਟੈਕਸ਼ਨ ਿਾਲਾ ਇੱਕ ੍ੋਕਥਾਮਕ ਕੁੱਲ ਮੋਟ੍ ਸੁ੍ ੱਵਖਆ ਲਈ ਿ੍ਵਤਆ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ।

ਵਚੱਤ੍ 3 ਵਸੰਗਲ ਫਵੇਜ਼ੰਗ ੍ੋਕੂ ਦੇ ਨਾਲ ਓਿ੍-ਿੋਲਟੇਜ ਅਤੇ ਅੰਡ੍-ਿੋਲਟੇਜ ਕੱਟ 

ਆਫ ਸ੍ਕਟ ਦਾ ਪ੍ਰਬੰਧ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ। 

ਸ੍ਕਟ ਟ੍ਾਂਵਜਸ਼ਟ੍ ਵਿੱਚ Q1 ਓਿ੍-ਿੋਲਟੇਜ ਕੱਟ ਆਫ ਦੇ ਤੌ੍  ਤੇ ਕੰਮ ਕ੍ਦਾ 

ਹੈ ਅਤੇ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ Q2 ਅੰਡ੍-ਿੋਲਟੇਜ ਕੱਟ ਆਫ ਦੇ ਤੌ੍ ਤੇ ਕੰਮ ਕ੍ਦਾ ਹੈ- 

ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਟ੍ਾਂਵਜਸ਼ਟ੍ Q3 ਵਸੰਗਲ ਫੇਵਜ਼ੰਗ ੍ੋਕਥਾਮ ਿਜੋਂ ਕੰਮ ਕ੍ਦਾ ਹੈ।

ਭਸੰਿਲ ਪੜਾਅ ਰੋਕੂ ਦੀ ਸਥਾਪਨਾ: ਵਸੰਗਲ ਫਵੇਜ਼ੰਗ ੍ੋਕੂ ਦੀ ਸਥਾਪਨਾ ਅਤੇ 

ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਵਨ੍ਮਾਤਾ ਦੁਆ੍ਾ ਵਸਫ਼ਾਵ੍ਸ਼ ਅਨੁਸਾ੍ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। 

ਤ੍ਜੀਹੀ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਵਸੰਗਲ ਫੇਵਜ਼ੰਗ ੍ੋਕੂ ਉਪਕ੍ਣ ਦੇ ਨਿੇੇ ਸਵਥਤ ਹੋਣੇ ਚਾਹੀਦੇ ਹਨ 

ਅਤੇ ਅਸਧਾ੍ਨ ਿਾਈਬ੍ਰੇਸ਼ਨ ਦੇ ਅਧੀਨ ਨਹੀਂ ਹੋਣੇ ਚਾਹੀਦੇ। ਯੂਵਨਟ ਨੂੰ ਗ੍ਮੀ 

ਪੈਦਾ ਕ੍ਨ ਿਾਲੇ ਸ੍ੋਤ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਤੰਦੂ੍, ਭੱਠੀ ਆਵਦ ਤੋਂ ਦੂ੍  ਲੱਭਣ ਲਈ ਵਧਆਨ 

੍ੱਖਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

ਇੱਕ ਵਸੰਗਲ ਫੇਜ਼ ੍ੋਕੂ ਨੂੰ ਸਪਲਾਈ ਲਾਈਨ ਅਤੇ ਸਟਾ੍ਟ੍ ਨਾਲ ਢੁਕਿਂੇ 

ਟ੍ਮੀਨਲਾਂ ਅਤੇ ਸ੍ਕਟਾਂ ਨਾਲ ਜੋਵਿਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

ਕੁਝ ਆਮ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਿ੍ਤੇ ਜਾਣ ਿਾਲੇ ਵਸੰਗਲ ਫੇਵਜ਼ੰਗ ੍ੋਕੂ ਅਤੇ ਸਟਾ੍ਟ੍ ਨਾਲ 

ਉਹਨਾਂ ਦਾ ਸਬੰਧ ਤੁਹਾਡੇ ਹਿਾਲੇ ਲਈ ਵਚੱਤ੍ 4 ਅਤੇ 5 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ 

ਹੈ।

ਭਸੰਿਲ ਫੇਭਜ਼ੰਿ ਰੋਕੂ ਦਾ ਭਨਪਟਾਰਾ ਅਤੇ ਰੱਖ-ਰਖਾਅ : ਕੰਪੋਨੈਂਟਸ ਦੀ ਵਿਿਸਥਾ 

ਅਤੇ ਵਸੰਗਲ ਫਵੇਜ਼ੰਗ ੍ੋਕੂਆਂ ਦੇ ਉਹਨਾਂ ਦੇ ਸ੍ਕਟ ਇੱਕ ਮੇਕ ਤੋਂ ਦੂਜੇ ਮੇਕ ਦੇ 

ਨਾਲ-ਨਾਲ ਇੱਕ ਵਕਸਮ ਤੋਂ ਦੂਜੀ ਵਕਸਮ ਤੱਕ ਿੱਖੋ-ਿੱਖ੍ੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ।

ਵਸੰਗਲ ਫੇਜ਼ ੍ੋਕੂਆਂ ਦੇ ਵਨਪਟਾ੍ੇ ਅਤੇ ੍ੱਖ-੍ਖਾਅ ਲਈ ਵਨ੍ਮਾਤਾ ਦੀਆਂ 

ਵਸਫ਼ਾ੍ਸ਼ਾਂ ਦੀ ਪਾਲਣਾ ਕ੍ਨ ਨੂੰ ਤ੍ਜੀਹ ਵਦੱਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਵਸੰਗਲ ਫੇਜ਼ ੍ੋਕੂਆਂ 

ਦੇ ਵਨਪਟਾ੍ੇ ਲਈ ਕੁਝ ਆਮ ਗਾਈਡ ਲਾਈਨਾਂ ਸਾ੍ਣੀ-1 ਵਿੱਚ ਵਦੱਤੀਆਂ ਗਈਆਂ 

ਹਨ
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ਸਾਰਣੀ 1

ਸ. ਨੰ. ਲੱਛਣ ਸੰਿਵ ਕਾਰਨ ਉਪਾਅ

 1

 

 ਵਸੰਗਲ ਫੇਜ਼ ਪ੍ਰੀਿੈਂਟ੍ ਨਾਲ 

ਸਟਾ੍ਟ੍

 ਸ਼ੁ੍ੂ ਨਹੀਂ ਕ੍ਦਾ. 

 

 ਕੋਈ ਸਪਲਾਈ ਨਹੀਂ।

 ਘੱਟ ਸਪਲਾਈ ਿੋਲਟੇਜ.

 ਚੈੱਕ ਕ੍ੋ ਅਤੇ ਮਿੁ ਸ਼ੁ੍ੂ ਕ੍ੋ

 ਸਪਲਾਈਪੁਸ਼ਟੀ ਕ੍ੋ ਅਤੇ ਠੀਕ ਕ੍ੋ ਿੋਲਟੇਜ

 ਅਸੰਤੁਵਲਤ ਲਾਈਨ ਿੋਲਟੇਜ  ਪੁਸ਼ਟੀ ਕ੍ੋ ਅਤੇ ਸਹੀ ਕ੍ੋ।

 ਗਲਤ ਪਿਾਅ ਕ੍ਰਮ  ਦੁਆ੍ਾ ਪਿਾਅ ਕ੍ਰਮ ਨੂੰ ਉਲਟਾਓ

 ਵਕਸੇ ਿੀ ਦੋ ਆਉਣ ਿਾਲੀਆਂ ਲਾਈਨਾਂ ਨੂੰ ਬਦਲਣਾ।

 ਵਸੰਗਲ ਪਿਾਅ  ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ ਅਤੇ ਠੀਕ ਕ੍ੋ।

 ਕੋਈ ਕੰਟ੍ੋਲ ਸ੍ਕਟ ਿੋਲਟੇਜ ਨਹੀਂ।  ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ ਅਤੇ ਠੀਕ ਕ੍ੋ।

 2  ਵਸੰਗਲ ਫੇਜ਼ ੍ ੋਕਥਾਮ ਿਾਲਾ ਸਟਾ੍ਟ੍

 ਨਹੀਂ ਫਿਦਾ।

 ਘੱਟ ਸਪਲਾਈ ਿੋਲਟੇਜ

 ਅਸੰਤੁਵਲਤ ਲਾਈਨ ਿੋਲਟੇਜ

 ਪੁਸ਼ਟੀ ਕ੍ੋ ਅਤੇ ਸਹੀ।

 ਪੁਸ਼ਟੀ ਕ੍ੋ ਅਤੇ ਸਹੀ।

 ਵਸੰਗਲ ਪਿਾਅ।  ਪੁਸ਼ਟੀ ਕ੍ੋ ਅਤੇ ਸਹੀ ਕ੍ੋ।

 ਗਲਤ ਪਿਾਅ ਕ੍ਰਮ  ਪਿਾਅ ਕ੍ਰਮ ਨੂੰ ਉਲਟਾਓ.

 ਵਸੰਗਲ ਵਿੱਚ ਨੁਕਸ ਪਿਾਅ ੍ੋਕਥਾਮ

 ਇਲੈਕਟ੍ਰਾਵਨਕ ਸ੍ਕਟ.

 ਜਾਂਚ, ਮੁ੍ ੰਮਤ ਜਾਂ ਬਦਲੋ.

 ਵਸੰਗਲ ਦੀ ੍ੀਲੇਅ ਪਿਾਅ ੍ੋਕਥਾਮ

 ਊ੍ਜਾਿਾਨ ਨਹੀਂ ਹੈ।

 ਚੈੱਕ ਕ੍ੋ, ਠੀਕ ਕ੍ੋ ਜਾਂ ਬਦਲੋ.

 ਅਨੁਵਚਤ ਦਾ ਫੰਕਸ਼ਨ

 ੍ੀਲੇਅਸੰਪ੍ਕ।

 ਚੈੱਕ ਕ੍ੋ, ਠੀਕ ਕ੍ੋ ਜਾਂ ਬਦਲੋ.

 ਹੋਲਵਡੰਗ ਵਿੱਚ ਖੋਲਹਰੋ ਸ੍ਕਟ  ਚੈੱਕ ਕ੍ੋ ਅਤੇ ਠੀਕ ਕ੍ੋ।

 3  ਨਾਲ ਸਟਾ੍ਟ੍ ਵਸੰਗਲ ਪਿਾਅ

 ੍ੋਕਥਾਮ ਯਾਤ੍ਾਿਾਂ ਅਕਸ੍

 ਅਸਧਾ੍ਨ ਲਾਈਨ ਿੋਲਟੇਜ ਵਿੱਚ ਉਤ੍ਾਅ-

 ਚਿਹਰਾਅ।

 ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ ਅਤੇ ਠੀਕ ਕ੍ੋ।

 ਗਲਤ ਸੈਵਟੰਗਾਂ ਜਾਂ ਅਸੰਤੁਵਲਤ

 ਸਵੈਟੰਗਾਂ।

 ਨੂੰ ਵਿਿਸਵਥਤ ਕ੍ੋਅਸੰਤੁਵਲਤ ਸੈਵਟੰਗਾਂ।

 ਸਪਲਾਈ ਲਾਈਨਾਂ ਵਿੱਚ ਵਢੱਲਾ ਸੰਪ੍ਕ/

 ਕੰਟ੍ੋਲ ਸ੍ਕਟ.

 ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ ਅਤੇ ਠੀਕ ਕ੍ੋ।

ਮੋਟਰਾਂ ਦਾ ਬਰਰੇਭਕੰਿ ਭਸਸਟਮ (Braking system of motors)

ਉਦੇਸ਼ :ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਤੁਸੀਂ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• ਮੋਟਰਾਂ ਲਈ ਬਰਰੇਭਕੰਿ ਭਸਸਟਮ ਦੀ ਲੋੜ ਬਾਰੇ ਦੱਸੋ

• ਹਰੇਕ ਭਕਸਮ ਦੇ ਬਰਰੇਭਕੰਿ ਭਸਸਟਮ ਦੀ ਸੂਚੀ ਬਣਾਓ ਅਤੇ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ।

ਬਰਰੇਭਕੰਿ ਭਸਸਟਮ ਦੀ ਲੋੜ

ਬ੍ਰੇਵਕੰਗ ਸ਼ਬਦ ਬ੍ਰੇਕ ਸ਼ਬਦ ਤੋਂ ਆਇਆ ਹੈ। ਬ੍ਰੇਕ ਵਕਸੇ ਿੀ ਚਲਦੇ ਜਾਂ ਘੁੰਮਣ 

ਿਾਲੇ ਸਾਜ਼-ਸਾਮਾਨ ਦੀ ਗਤੀ ਨੂੰ ਘਟਾਉਣ ਲਈ ਇੱਕ ਉਪਕ੍ਣ ਹੈ, ਵਜਿੇਂ ਵਕ 

ਿਾਹਨ, ਲੋਕੋਮੋਵਟਿ ਆਵਦ। ਬ੍ਰੇਕ ਲਗਾਉਣ ਦੀ ਪ੍ਰਵਕਵ੍ਆ ਨੂੰ ਵਕਹਾ ਜਾ ਸਕਦਾ 

ਹੈ।ਬ੍ਰਵੇਕੰਗ

ਦੋ ਭਾਗਾਂ ਵਿੱਚ ਬ੍ਰੇਵਕੰਗ ਸ਼ਬਦi) ਮਕੈਨੀਕਲ ਬ੍ਰਵੇਕੰਗਅਤੇii) ਪਾਿ੍ 

ਬ੍ਰੇਵਕੰਗ।ਮਕੈਨੀਕਲ ਬ੍ਰਵੇਕੰਗ ਵਿੱਚ ਮਸ਼ੀਨ ਦੀ ਗਤੀ ਕੇਿਲ ਮਕੈਨੀਕਲ 

ਪ੍ਰਵਕਵ੍ਆ ਦੁਆ੍ਾ ਘਟਾਈ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਪ੍ ਪਾਿ੍ਬ੍ਰੇਵਕੰਗ ਵਿੱਚ ਸਾ੍ੀ 

ਪ੍ਰਵਕਵ੍ਆ ਪ੍ਰਿਾਹ ਅਤੇ ਟਾ੍ਕ ਵਦਸ਼ਾਿਾਂ ‘ਤੇ ਵਨ੍ਭ੍ ਕ੍ਦੀ ਹੈ। ਹ੍ ਵਕਸਮ 

ਦੀ ਪਾਿ੍ ਬ੍ਰੇਵਕੰਗ ਪ੍ਰਿਾਹ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਨੂੰ ਉਲਟਾਉਣਾ ਹੈ।ਬ੍ਰਵੇਕੰਗਵਕਸੇ ਿੀ 

੍ੋਟੇਵਟੰਗ ਮਸ਼ੀਨ ਦੀ ਗਤੀ ਨੂੰ ਘਟਾਉਣ ਦੀ ਪ੍ਰਵਕਵ੍ਆ ਹੈ। ਬ੍ਰਵੇਕੰਗ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ 

ਫੈਕਟ੍ੀਆਂ, ਉਦਯੋਵਗਕ ਖੇਤ੍ਾਂ ਜਾਂ ਲੋਕੋਮੋਵਟਿਾਂ ਜਾਂ ਿਾਹਨਾਂ ਵਿੱਚ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਹ੍ 

ਥਾਂ ਮਕੈਨੀਕਲ ਅਤੇ ਪਾਿ੍ ਬ੍ਰੇਕਾਂ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਲਾਜ਼ਮੀ ਹੈ।

ਬਰਰੇਭਕੰਿ ਦੀਆਂ ਭਕਸਮਾਂ

ਬ੍ਰੇਕਾਂ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਮੋਟ੍ਾਂ ਦੀ ਗਤੀ ਨੂੰ ਘਟਾਉਣ ਜਾਂ ਬੰਦ ਕ੍ਨ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ 

ਹੈ। ਇੱਥੇ ਕਈ ਵਕਸਮਾਂ ਦੀਆਂ ਮੋਟ੍ਾਂ ਉਪਲਬਧ ਹਨ (ਡੀਸੀ ਮੋਟ੍ਾਂ, ਇੰਡਕਸ਼ਨ 

ਮੋਟ੍ਾਂ, ਸਮਕਾਲੀ ਮੋਟ੍ਾਂ, ਵਸੰਗਲ ਫੇਜ਼ ਮੋਟ੍ਾਂ ਆਵਦ) ਅਤੇ ਇਹਨਾਂ ਮੋਟ੍ਾਂ ਦੀ 

ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਅਤੇ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ ਇੱਕ ਦੂਜੇ ਤੋਂ ਿੱਖ੍ੀਆਂ ਹਨ, ਇਸਲਈ ਇਹ ਬ੍ਰਵੇਕੰਗ 

ਵਿਧੀਆਂ ਿੀ ਇੱਕ ਦੂਜੇ ਤੋਂ ਿੱਖ੍ੀਆਂ ਹਨ। ਬ੍ਰੇਵਕੰਗ ਨੂੰ ਮੁੱਖ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਵਤੰਨ ਤ੍ੀਵਕਆਂ 

ਵਿੱਚ ਿੰਵਡਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ, ਜੋ ਲਗਭਗ ਹ੍ ਵਕਸਮ ਦੀਆਂ ਮੋਟ੍ਾਂ ਲਈ ਲਾਗੂ 

ਹੁੰਦੇ ਹਨ।
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1  ਪਲੱਵਗੰਗ ਟਾਈਪ ਬ੍ਰੇਵਕੰਗ

2  ੍ੀਜਨ੍ੇਵਟਿ ਬ੍ਰਵੇਕੰਗ

3  ਡਾਇਨਾਵਮਕ ਬ੍ਰੇਵਕੰਗ।

1  ਪਲੱਭਿੰਿ ਭਕਸਮ ਬਰਰੇਭਕੰਿ :ਇਸ ਵਿਧੀ ਵਿੱਚ ਸਪਲਾਈ ਦੇ ਟ੍ਮੀਨਲਾਂ ਨੂੰ 

ਉਲਟਾ ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਨਤੀਜੇ ਿਜੋਂ ਜਨ੍ੇਟ੍ ਦਾ ਟਾ੍ਕ ਿੀ ਉਲਟ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ ਜੋ ਮੋਟ੍ ਦੇ ਆਮ ੍ੋਟੇਸ਼ਨ ਦਾ ਵਿ੍ੋਧ ਕ੍ਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਨਤੀਜੇ ਿਜੋਂ ਸਪੀਡ 

ਘੱਟ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਪਲਵੱਗੰਗ ਦੇ ਦੌ੍ਾਨ ਬਾਹ੍ੀ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਨੂੰ ਿੀ ਿਵਹੰਦੇ ਕ੍ੰਟ ਨੂੰ 

ਸੀਵਮਤ ਕ੍ਨ ਲਈ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ਪੇਸ਼ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਵਿਧੀ ਦਾ ਮੁੱਖ 

ਨੁਕਸਾਨ ਇਹ ਹੈ ਵਕ ਇੱਥੇ ਵਬਜਲੀ ਦੀ ਬ੍ਬਾਦੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

2  ਰੀਜਨਰੇਭਟਵ ਬਰਰੇਭਕੰਿ :ਜਦੋਂ ਿੀ ਮੋਟ੍ ਦੀ ਸਪੀਡ ਸਮਕਾਲੀ ਗਤੀ ਤੋਂ 

ਿੱਧ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ੍ੀਜਨ੍ੇਵਟਿ ਬ੍ਰਵੇਕੰਗ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਇਸ ਬ੍ਰੇਵਕੰਗ ਵਿਧੀ ਨੂੰ 

੍ੀਜਨ੍ੇਵਟਿ ਬ੍ਰਵੇਕੰਗ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ ਇੱਥੇ ਮੋਟ੍ ਜਨ੍ੇਟ੍ ਦੇ ਤੌ੍  

‘ਤੇ ਕੰਮ ਕ੍ਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਸਪਲਾਈ ਨੂੰ ਖੁਦ ਲੋਡ ਤੋਂ ਪਾਿ੍ ਵਦੱਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਭਾਿ 

ਮੋਟ੍ਾਂ। ੍ੀਜਨ੍ੇਵਟਿ ਬ੍ਰੇਵਕੰਗ ਲਈ ਮੁੱਖ ਮਾਪਦੰਡ ਇਹ ਹੈ ਵਕ ੍ੋਟ੍ ਨੂੰ 

ਸਮਕਾਲੀ ਸਪੀਡ ਤੋਂ ਿੱਧ ਸਪੀਡ ‘ਤੇ ਘੁੰਮਣਾ ਪੈਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਹੀ ਮੋਟ੍ ਜਨ੍ੇਟ੍ 

ਦੇ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਕੰਮ ਕ੍ੇਗੀ ਅਤੇ ਸ੍ਕਟ ਦੁਆ੍ਾ ਮੌਜੂਦਾ ਪ੍ਰਿਾਹ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਅਤੇ 

ਟਾ੍ਕ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਉਲਟ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਬ੍ਰਵੇਕੰਗ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਇਸ ਵਕਸਮ ਦੀ 

ਬ੍ਰੇਵਕੰਗ ਦਾ ਇਕੋ ਇਕ ਨੁਕਸਾਨ ਇਹ ਹੈ ਵਕ ਮੋਟ੍ ਨੂੰ ਸੁਪ੍ ਵਸੰਕ੍ਰੋਨਸ 

ਸਪੀਡ ‘ਤੇ ਚੱਲਣਾ ਪੈਂਦਾ ਹੈ ਜੋਮੋਟ੍ ਨੂੰ ਮਕੈਨੀਕਲ ਅਤੇ ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਤੌ੍ 

‘ਤੇ ਨੁਕਸਾਨ ਪਹੁੰਚਾ ਸਕਦਾ ਹੈ, ਪ੍ ੍ੀਜਨ੍ੇਵਟਿ ਬ੍ਰੇਵਕੰਗ ਸਬ-ਵਸੰਕ੍ੋਨਸ 

ਸਪੀਡ ‘ਤੇ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ ਜੇਕ੍ ਿੇ੍ੀਏਬਲ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਸ੍ੋਤ ਉਪਲਬਧ 

ਹੈ।

3 ਡਾਇਨਾਭਮਕ ਬਰਰੇਭਕੰਿ:ਟੋ੍ ਕ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਨੂੰ ਉਲਟਾਉਣ ਅਤੇ ਮੋਟ੍ ਨੂੰ ਬ੍ਰੇਕ 

ਲਗਾਉਣ ਦਾ ਇੱਕ ਹੋ੍ ਤ੍ੀਕਾ ਗਤੀਸ਼ੀਲ ਬ੍ਰਵੇਕੰਗ ਹੈ। ਬ੍ਰੇਕ ਲਗਾਉਣ ਦੀ 

ਇਸ ਵਿਧੀ ਵਿੱਚ ਮੋਟ੍ ਜੋ ਚੱਲ ੍ਹੀ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ ਹੈ, ਸ੍ੋਤ ਤੋਂ ਵਡਸਕਨੈਕਟ 

ਹੋ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਇੱਕ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਦੇ ਨਾਲ ਜਿੁ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਜਦੋਂ ਮੋਟ੍ ਸ੍ੋਤ 

ਤੋਂ ਵਡਸਕਨੈਕਟ ਹੋ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ ੍ੋਟ੍ ਜਿਤਾ ਦੇ ਕਾ੍ਨ ਘੁੰਮਦਾ ੍ਵਹੰਦਾ ਹੈ 

ਅਤੇ ਇਹ ਇੱਕ ਸਿੈ-ਉਤਸ਼ਾਵਹਤ ਜਨ੍ੇਟ੍ ਿਜੋਂ ਕੰਮ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। ਜਦੋਂ ਮੋਟ੍ 

ਜਨ੍ੇਟ੍ ਿਜੋਂ ਕੰਮ ਕ੍ਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਕ੍ੰਟ ਅਤੇ ਟਾ੍ਕ ਦਾ ਪ੍ਰਿਾਹ ਉਲਟ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

3 ਫੇਜ਼ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰ ਦੀ ਸਪੀਡ ਕੰਟਰੋਲ ਦੀ ਭਵਿੀ (Method of speed control of 3 phase induction 
motor)

ਉਦੇਸ਼ :ਇਸ ਅਵਭਆਸ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਤੁਸੀਂ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• ਸਟੇਟਰ ਅਤੇ ਰੋਟਰ ਸਾਈਡ ਤੋਂ ਸਪੀਡ ਕੰਟਰੋਲ ਤਰੀਭਕਆਂ ਦੀ ਸੂਚੀ ਬਣਾਓ

• 3 ਫੇਜ਼ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰ ਦੇ ਸਪੀਡ ਕੰਟਰੋਲ ਤਰੀਭਕਆਂ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ।

3 ਫੇਜ਼ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ ਵਿੱਚ, ਸਪੀਡ ਨੂੰ ਸਟੇਟ੍ ਅਤੇ ੍ੋਟ੍ ਸਾਈਡ ਤੋਂ ਕੰਟ੍ੋਲ 

ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ 

1  ਸਟੇਟ੍ ਸਾਈਡ ਤੋਂ ਸਪੀਡ ਕੰਟ੍ੋਲ ਵਿਧੀਆਂ

• ਲਾਗੂ ਿੋਲਟੇਜ ਨੂੰ ਬਦਲ ਕੇ

• ਲਾਗੂ ਕੀਤੀ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਨੂੰ ਬਦਲ ਕੇ

• ਸਟੇਟ੍ ਖਵੰਭਆਂ ਦੀ ਵਗਣਤੀ ਨੂੰ ਬਦਲ ਕੇ

2  ੍ੋਟ੍ ਸਾਈਡ ਤੋਂ ਸਪੀਡ ਕੰਟ੍ੋਲ

• ੍ੋਟ੍ ੍ੀਓਸਟੈਟ ਕੰਟ੍ੋਲ

• ਕੈਸਕੇਡ ਓਪ੍ੇਸ਼ਨ

• ੍ੋਟ੍ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ EMF ਦਾ ਟੀਕਾ ਲਗਾ ਕੇ

1  ਸਟੇਟਰ ਸਾਈਡ ਤੋਂ ਸਪੀਡ ਕੰਟਰੋਲ

a  ਲਾਿੂ ਕੀਤੀ ਵੋਲਟੇਜ ਨੂੰ ਬਦਲ ਕੇ : ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ ਦਾ ਟਾ੍ਕ 

ਸਮੀਕ੍ਨਹੈ

੍ੋਟ੍ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ R2 ਸਵਥ੍ ਹੈ ਅਤੇ ਜੇਕ੍ ਸਵਲੱਪ s ਛੋਟਾ ਹੈ ਤਾਂ sX2 ਇੰਨਾ ਛੋਟਾ 

ਹੈ ਵਕ ਇਸਨੂੰ ਨਜ਼੍ ਅੰਦਾਜ਼ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। 

ਇਸਲਈ, T α sE2
2 ਵਜੱਥੇ E2 ੍ੋਟ੍ ਇੰਵਡਊਸਡ emf ਹੈ ਅਤੇ E2 α V 

ਅਤੇ ਇਸਲਈ T α V2, ਇਸ ਤ੍ਹਰਾਂ ਜੇਕ੍ ਸਪਲਾਈ ਕੀਤੀ ਿੋਲਟੇਜ ਘੱਟ ਜਾਂਦੀ 

ਹੈ, ਤਾਂ ਟਾ੍ਕ ਘਟਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸਲਈ ਗਤੀ ਘੱਟ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਇਹ ਤ੍ੀਕਾ ਸਭ ਤੋਂ ਆਸਾਨ ਅਤੇ ਸਸਤਾ ਹੈ, ਅਜੇ ਿੀ ਬਹੁਤ ਘੱਟ ਿ੍ਵਤਆ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ 

1  ਸਪੀਡ ਵਿੱਚ ਮੁਕਾਬਲਤਨ ਛੋਟੇ ਬਦਲਾਅ ਲਈ ਸਪਲਾਈ ਿੋਲਟੇਜ ਵਿੱਚ ਇੱਕ 

ਿੱਡੀ ਤਬਦੀਲੀ ਦੀ ਲਿੋ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

2  ਸਪਲਾਈ ਿੋਲਟੇਜ ਵਿੱਚ ਿੱਡੀ ਤਬਦੀਲੀ ਦੇ ਨਤੀਜੇ ਿਜੋਂ ਿਹਾਅ ਦੀ ਘਣਤਾ 

ਵਿੱਚ ਿੱਡੀ ਤਬਦੀਲੀ ਆਿੇਗੀ, ਇਸਲਈ ਮੋਟ੍ ਦੀਆਂ ਚੁੰਬਕੀ ਸਵਥਤੀਆਂ ਨੂੰ 

ਪ੍ੇਸ਼ਾਨ ਕੀਤਾ ਜਾਿੇਗਾ।

b  ਲਾਿੂ ਕੀਤੀ ਬਾਰੰਬਾਰਤਾ ਨੂੰ ਬਦਲ ਕੇ :ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ ਦੇ ਘੁੰਮਣ ਿਾਲੇ 

ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤ੍ ਦੀ ਸਮਕਾਲੀ ਗਤੀ (Ns) ਦੁਆ੍ਾ ਵਦੱਤੀ ਗਈ ਹੈ,

ਵਜੱਥੇ, f = ਸਪਲਾਈ ਦੀ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਅਤੇ P = ਸਟੇਟ੍ ਖੰਵਭਆਂ ਦੀ ਸਵੰਖਆ।

ਇਸ ਤ੍ਹਰਾਂ, ਸਪਲਾਈ ਦੀ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਵਿੱਚ ਤਬਦੀਲੀ ਦੇ ਨਾਲ ਸਮਕਾਲੀ ਗਤੀ 

ਬਦਲ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਅਤੇ ਇਸ ਤ੍ਹਰਾਂ ਚੱਲਣ ਦੀ ਗਤੀ ਿੀ ਬਦਲ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਹਾਲਾਵਂਕ, 

ਇਹ ਵਿਧੀ ਵਿਆਪਕ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਨਹੀਂ ਿ੍ਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ. ਇਹ ਵਿਧੀ ਿ੍ਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ 
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ਵਜੱਥੇ, ਵਸ੍ਫ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ ਨੂੰ ਜਨ੍ੇਟ੍ ਦੁਆ੍ਾ ਸਪਲਾਈ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ 

(ਤਾਂ ਜੋ ਪ੍ਰਾਈਮ ਮਿੂ੍ ਦੀ ਗਤੀ ਨੂੰ ਬਦਲ ਕੇ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਨੂੰ ਆਸਾਨੀ ਨਾਲ 

ਬਦਵਲਆ ਜਾ ਸਕੇ)।

c  ਸਟੇਟਰ ਖੰਭਿਆਂ ਦੀ ਭਿਣਤੀ ਨੂੰ ਬਦਲਣਾ :ਉਪ੍ੋਕਤ ਸਮੀਕ੍ਨ ਤੋਂ, ਇਹ 

ਿੀ ਦਵੇਖਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਵਕ ਸਮਕਾਲੀ ਗਤੀ (ਅਤੇ ਇਸ ਲਈ, ਚੱਲਣ ਦੀ 

ਗਤੀ) ਨੂੰ ਸਟੇਟ੍ ਖਵੰਭਆਂ ਦੀ ਸੰਵਖਆ ਨੂੰ ਬਦਲ ਕੇ ਬਦਵਲਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। 

ਇਹ ਵਿਧੀ ਆਮ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਵਗਲਹ੍ੀ ਵਪੰਜ੍ੇ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ਾਂ ਲਈ ਿ੍ਤੀ 

ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਵਕਉਂਵਕ ਵਗਲਹ੍ੀ ਵਪੰਜ੍ੇ ਦਾ ੍ੋਟ੍ ਆਪਣੇ ਆਪ ਨੂੰ ਵਕਸੇ ਿੀ 

ਵਗਣਤੀ ਦੇ ਸਟੇਟ੍ ਖਵੰਭਆਂ ਲਈ ਅਨੁਕੂਲ ਬਣਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਸਟੇਟ੍ ਖਵੰਭਆਂ 

ਵਿੱਚ ਤਬਦੀਲੀ ਇੱਕੋ ਸਲਾਟ ਵਿੱਚ ਖੰਵਭਆਂ ਦੀ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਸੰਵਖਆ ਲਈ ਦੋ ਜਾਂ 

ਦੋ ਤੋਂ ਿੱਧ ਸੁਤੰਤ੍ ਸਟੈਟ੍ ਵਿੰਵਡੰਗਜ਼ ਦੁਆ੍ਾ ਪ੍ਰਾਪਤ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਉਦਾਹ੍ਨ ਲਈ, ਇੱਕ ਸਟੇਟ੍ ਨੂੰ ਦੋ 3-ਫੇਜ਼ ਵਿਵੰਡੰਗਾਂ ਨਾਲ ਜ਼ਖ਼ਮ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, 

ਇੱਕ 4 ਖੰਵਭਆਂ ਲਈ ਅਤੇ ਦੂਜਾ 6 ਖਵੰਭਆਂ ਲਈ।

50 Hz ਦੀ ਸਪਲਾਈ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਲਈ

i  ਵਸੰਕ੍ਰੋਨਸ ਸਪੀਡ ਜਦੋਂ 4 ਪੋਲ ਵਿਵੰਡੰਗ ਕਨੈਕਟ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, Ns = 120 

x (50/4) = 1500 RPM

ii  ਸਮਕਾਲੀ ਗਤੀ ਜਦੋਂ 6 ਪੋਲ ਵਿੰਵਡੰਗ ਕਨੈਕਟ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, Ns = 120 x 

(50/6) = 1000 RPM

2  ਰੋਟਰ ਸਾਈਡ ਤਂੋ ਸਪੀਡ ਕੰਟਰੋਲ

a ਇੱਕ ਰੋਟਰ ਰੀਓਸਟੈਟ ਕੰਟਰੋਲ :ਇਹ ਵਿਧੀ ਡੀਸੀ ਸ਼ੰਟ ਮੋਟ੍ ਦੇ ਆ੍ਮੇਚ੍ 

੍ੀਓਸਟੈਟ ਕੰਟ੍ੋਲ ਦੇ ਸਮਾਨ ਹੈ। ਪ੍ ਇਹ ਵਿਧੀ ਵਸ੍ਫ ਸਵਲਪ ਵ੍ੰਗ 

ਮੋਟ੍ਾਂ ‘ਤੇ ਲਾਗੂ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਵਕਉਂਵਕ ਸਕੁਇ੍ਲ ਕੇਜ ਮੋਟ੍ਾਂ ਦੇ ੍ੋਟ੍ ਵਿੱਚ 

ਬਾਹ੍ੀ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਨੂੰ ਜਿੋਨਾ ਸੰਭਿ ਨਹੀਂ ਹੈ।

b  ਕੈਸਕੇਡ ਕਾਰਵਾਈ :ਸਪੀਡ ਕੰਟ੍ੋਲ ਦੀ ਇਸ ਵਿਧੀ ਵਿੱਚ, ਦੋ ਮੋਟ੍ਾਂ ਦੀ 

ਿ੍ਤੋਂ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਦਿੋਾਂ ਨੂੰ ਇੱਕੋ ਸ਼ਾਫਟ ‘ਤੇ ਮਾਊਂਟ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ 

ਤਾਂ ਜੋ ਦਿੋੇਂ ਇੱਕੋ ਗਤੀ ਨਾਲ ਚੱਲ ਸਕਣ। ਇੱਕ ਮੋਟ੍ ਨੂੰ 3-ਫੇਜ਼ ਸਪਲਾਈ 

ਤੋਂ ਖੁਆਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਦੂਜੀ ਮੋਟ੍ ਨੂੰ ਸਵਲੱਪ ਵ੍ੰਗਾਂ ੍ਾਹੀਂ ਪਵਹਲੀ 

ਮੋਟ੍ ਵਿੱਚ ਪ੍ਰਵੇ੍ਤ emf ਤੋਂ ਖੁਆਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਵਿਿਸਥਾ ਵਚੱਤ੍ 1 ਵਿੱਚ 

ਦ੍ਸਾਏ ਅਨੁਸਾ੍ਹੈ।

ਮੋਟ੍ A ਨੂੰ ਮੁੱਖ ਮੋਟ੍ ਅਤੇ ਮੋਟ੍ B ਨੂੰ ਸਹਾਇਕ ਮੋਟ੍ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। 

ਚਲੋ, Ns1 = ਮੋਟ੍ ਏ ਦੀ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ

       Ns2 = ਮੋਟ੍ ਬੀ ਦੀ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ

 P1 = ਮੋਟ੍ ਏ ਦੇ ਖੰਵਭਆਂ ਦੀ ਸੰਵਖਆ

 P2 = ਮੋਟ੍ ਬੀ ਦੇ ਸਟੇਟ੍ ਖੰਵਭਆਂ ਦੀ ਸੰਵਖਆ

 N = ਸੈੱਟ ਦੀ ਗਤੀ ਅਤੇ ਦਿਂੇੋ ਮੋਟ੍ਾਂ ਲਈ ਇੱਕੋ ਵਜਹੀ

 f = ਸਪਲਾਈ ਦੀ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ

ਹੁਣ, ਮੋਟ੍ A, S1 = (Ns1 - N) / Ns1 ਦੀ ਸਵਲੱਪ।

ਮੋਟ੍ A, f1 = S1f ਵਿੱਚ ੍ੋਟ੍ ਇਵੰਡਊਸਡ emf ਦੀ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ। ਹੁਣ, 

ਸਹਾਇਕ ਮੋਟ੍ ਬੀ ਨੂੰ ੍ੋਟ੍ ਇੰਵਡਊਸ emf ਨਾਲ ਸਪਲਾਈ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ 

ਇਸਲਈ, Ns2 = (120f1) / P2 = (120S1f) / P2। ਹੁਣ S1 = (Ns1 - N) / 

Ns1 ਦਾ ਮੁੱਲ ਪਾ ਵ੍ਹਾ ਹੈ

ਵਬਨਾਂ ਲੋਡ ਦੇ, ਸਹਾਇਕ ੍ੋਟ੍ ਦੀ ਗਤੀ ਲਗਭਗ ਇਸਦੀ ਸਮਕਾਲੀ ਗਤੀ ਦੇ 

ਬ੍ਾਬ੍ ਹੈ। ਅ੍ਥਾਤ N = Ns2। ਉਪ੍ੋਕਤ ਸਮੀਕ੍ਨਾਂ ਤੋਂ, ਇਹ ਪ੍ਰਾਪਤ ਕੀਤਾ 

ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ

ਇਸ ਵਿਧੀ ਨਾਲ ਚਾ੍ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਗਤੀ ਪ੍ਰਾਪਤ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ

1  ਜਦੋਂ ਕੇਿਲ ਮੋਟ੍ A ਕੰਮ ਕ੍ਦੀ ਹੈ, ਅਨੁਸਾ੍ੀ ਗਤੀ = Ns1 = 120f / P1 

2  ਜਦੋਂ ਕਿੇਲ ਮੋਟ੍ B ਕੰਮ ਕ੍ਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਅਨੁਸਾ੍ੀ ਗਤੀ = Ns2 = 120f / 

P2 

3  ਜੇਕ੍ ਸੰਚਤ ਕੈਸਕੇਵਡੰਗ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ ਸੈੱਟ ਦੀ ਗਤੀ = N = 120f / 

(P1 + P2) ) 

4  ਜੇਕ੍ ਵਡਫ੍ੈਂਸ਼ੀਅਲ ਕੈਸਕਵੇਡੰਗ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਸੈੱਟ ਦੀ ਗਤੀ = N = 120f 

(P1 - P2)

c  ੍ੋਟਰ ਸਰਕਟ ਭਵੱਚ EMF ਦਾ ਟੀਕਾ ਲਿਾ ਕੇ :ਇਸ ਵਿਧੀ ਵਿੱਚ, ੍ੋਟ੍ 

ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ਿੋਲਟੇਜ ਲਗਾ ਕੇ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ ਦੀ ਗਤੀ ਨੂੰ ਵਨਯੰਤਵ੍ਤ 

ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਜ਼੍ੂ੍ੀ ਹੈ ਵਕ ਇੰਜੈਕਟ ਕੀਤੇ ਜਾ ੍ਹੇ ਿੋਲਟੇਜ (emf) 

ਦੀ ਸਵਲੱਪ ਫ੍ਰੀਕੁਐਂਸੀ ਦੇ ਸਮਾਨ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ। ਹਾਲਾਵਂਕ, 

ਟੀਕੇ ਿਾਲੇ emf ਦੇ ਪਿਾਅ ‘ਤੇ ਕੋਈ ਪਾਬੰਦੀ ਨਹੀਂ ਹੈ। ਜੇਕ੍ ਅਸੀਂ emf 

ਨੂੰ ਇੰਜੈਕਟ ਕ੍ਦੇ ਹਾਂ ਜੋ ੍ੋਟ੍ ਇੰਵਡਊਸਡ emf ਦੇ ਨਾਲ ਉਲਟ ਪਿਾਅ 

ਵਿੱਚ ਹੈ, ਤਾਂ ੍ੋਟ੍ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਿਧਾਇਆ ਜਾਿੇਗਾ। ਜੇਕ੍ ਅਸੀਂ emf ਨੂੰ 

ਇੰਜੈਕਟ ਕ੍ਦੇ ਹਾਂ ਜੋ ੍ੋਟ੍ ਇੰਵਡਊਸਡ emf ਦੇ ਨਾਲ ਪਿਾਅ ਵਿੱਚ ਹੈ, 

ਤਾਂ ੍ੋਟ੍ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਘੱਟ ਜਾਿੇਗਾ। ਇਸ ਤ੍ਹਰਾਂ, ਇੰਜੈਕਟ ਕੀਤੇ emf ਦੇ 

ਪਿਾਅ ਨੂੰ ਬਦਲ ਕੇ, ਗਤੀ ਨੂੰ ਵਨਯੰਤਵ੍ਤ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਵਿਧੀ ਦਾ 

ਮੁੱਖ ਫਾਇਦਾ ਗਤੀ ਵਨਯੰਤ੍ਣ ਦੀ ਇੱਕ ਵਿਸ਼ਾਲ ਸ਼੍ਰੇਣੀ ਹੈ (ਆਮ ਤੋਂ ਉੱਪ੍ 

ਅਤੇ ਆਮ ਤੋਂ ਹੇਠਾਂ) ਪ੍ਰਾਪਤ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਈਐਮਐਫ ਨੂੰ ਿੱਖ-ਿੱਖ 

ਤ੍ੀਵਕਆਂ ਦੁਆ੍ਾ ਇੰਜੈਕਟ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਕ੍ਰੈਮ੍ ਵਸਸਟਮ, 

ਸ਼ੈ੍ ਬੀਅਸ ਵਸਸਟਮ ਆਵਦ।
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ਪਾਵਰ (Power)  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.3.132
ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ  (Electrician) - ਏਸੀ ਥਰਰੀ ਫੇਜ਼ ਮੋਟਰ

AC ਵਾਇਭਨੰਿ ਭਵੱਚ ਵਰਤੇ ਜਾਣ ਵਾਲੇ ਬੁਭਨਆਦੀ ਸ਼ਬਦ (Fundamental terms used in ac winding)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

•  AC ਵਾਇਭਨੰਿ ਭਵੱਚ ਵਰਤੇ ਜਾਣ ਵਾਲੇ ਸ਼ਬਦਾਂ ਨੂੰ ਦੱਸੋ

• AC ਵਾਇਭਨੰਿ ਦੀਆਂ ਵੱਖ-ਵੱਖ ਭਕਸਮਾਂ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ।

AC ਭਵੰਭਡੰਿ ਭਵੱਚ ਵਰਤੇ ਿਏ ਬੁਭਨਆਦੀ ਸ਼ਬਦ :AC ਵਿੰਵਡੰਗ ਲੈਣ ਤੋਂ ਪਵਹਲਾਂ, 

ਵਸਵਖਆ੍ਥੀ ਨੂੰ AC ਵਿੰਵਡੰਗ ਵਿੱਚ ਿ੍ਤੇ ਜਾਣ ਿਾਲੇ ਸ਼ਬਦਾਂ ਤੋਂ ਜਾਣੂ ਹੋਣਾ 

ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਪੈਵ੍ਆਂ ਵਿੱਚ ਦੱਵਸਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਤਾਰ : ਲਿੀ ਵਿੱਚ ਜਿੁੀਆਂ ਕਈ ਿਾ੍ੀਆਂ ਨੂੰ ਕੋਇਲ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇੱਕ ਕੋਇਲ 

ਦੇ ਦੋ ਵਕਵ੍ਆਸ਼ੀਲ ਸਾਈਡਾਂ ਅਤੇ ਦੋ ਅਵਕਵ੍ਆਸ਼ੀਲ ਸਾਈਡਾਂ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਨ।

ਵਾਰੀ : ਇਹ ਕੰਡਕਟ੍ ਦਾ ਬੰਦ ਮਾ੍ਗ ਹੈ ਜੋ ਦੋ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਖੰਵਭਆਂ N ਅਤੇ S 

(ਵਚੱਤ੍ 1) ਦੇ ਹੇਠਾਂ ਦੋ ਇੰਡਕਟ੍ਾਂ ਨੂੰ ਜੋਿ ਕੇ ਬਣਦਾ ਹੈ।

ਇੱਕ ਕੋਇਲ ਦਾ ਭਕਭਰਆਸ਼ੀਲ ਪਾਸੇ : ਇਹ ਕੋਇਲ ਦਾ ਉਹ ਵਹੱਸਾ ਹੈ ਜੋ ਕੋ੍ 

ਦੇ ਸਲਾਟ ਵਿੱਚ ਵਪਆ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਇਸਨੂੰ ਇੱਕ ਪ੍ਰੇ੍ਕ ਿਜੋਂ ਿੀ ਜਾਵਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। 

(ਵਚੱਤ੍ 1)

ਇੱਕ ਕੋਇਲ ਦਾ ਅਭਕਭਰਆਸ਼ੀਲ ਪਾਸੇ : ਇਹ ਕੁਆਇਲ ਦਾ ਉਹ ਵਹੱਸਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ 

ਜੋ ਇੱਕ ਕੋਇਲ ਦੇ ਦੋ ਵਕਵ੍ਆਸ਼ੀਲ ਪਾਵਸਆਂ ਨੂੰ ਜੋਿਦਾ ਹੈ। (ਵਚੱਤ੍ 1)

ਇੱਕ ਕੁਆਇਲ ਦੀ ਅਿਵਾਈ : ਇਹ ਇੱਕ ਕੋਇਲ ਦੇ ਦੋ ਵਸ੍ੇ ਹਨ ਜੋ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ 

ਲਈ ਿ੍ਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ। ਲੀਡਾਂ ਨੂੰ ਜੰਪ੍ ਿਜੋਂ ਿੀ ਜਾਵਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜੋ ਵਕ ਸਮਵਮਤੀ 

ਜਾਂ ਅਸਵਮਤ ਹੋ ਸਕਦੇ ਹਨ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 2 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। 

ਖੰਿੇ ਦੀ ਭਪੱਚ : ਦੋ ਨਾਲ ਲੱਗਦੇ ਵਿ੍ੋਧੀ ਧ੍ੁਿਾਂ ਦੇ ਕੇਂਦ੍ ਵਿਚਕਾ੍ ਦੂ੍ੀ ਨੂੰ ਪੋਲ 

ਵਪੱਚ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਪੋਲ ਵਪੱਚ ਨੂੰ ਸਲਾਟ ਜਾਂ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡਾਂ ਦੇ ੍ੂਪ ਵਿੱਚ 

ਮਾਵਪਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। 

ਕੋਇਲ ਭਪੱਚ/ਸਪੈਨ ਅਤੇ ਕੋਇਲ ਸੁੱਟੋ : ਨਾਲ ਲੱਗਦੇ ਿੱਖੋ-ਿੱਖ੍ੇ ਖੰਵਭਆਂ ਦੇ 

ਹੇਠਾਂ ਵਕਸੇ ਕੋਇਲ ਦੇ ਦੋ ਵਕਵ੍ਆਸ਼ੀਲ ਪਾਵਸਆਂ ਵਿਚਕਾ੍ ਦੂ੍ੀ ਨੂੰ ਕੋਇਲ ਵਪੱਚ/

ਸਪੈਨ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਵਚੱਤ੍ 3 ਕੋਇਲ ਵਪੱਚ/ਸਪੈਨ ਅਤੇ ਕੋਇਲ ਥ੍ੋਅ ਨੂੰ 

ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ (ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਕੋਇਲ ਵਪੱਚ/ਸਪੈਨ = 4 ਅਤੇ ਕੋਇਲ ਥ੍ਰੋਅ 1-5 ਹੈ)।

ਭਪੱਚ ਕਾਰਕ :ਵਿਵੰਡੰਗ ਵਪੱਚ ਪੋਲ ਵਪੱਚ ਦੇ ਬ੍ਾਬ੍ ਨਹੀਂ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ। ਜੇਕ੍ 

ਪੋਲ ਵਪੱਚ ਅਤੇ ਿਾਇਵਨੰਗ ਵਪੱਚ ਬ੍ਾਬ੍ ਹਨ, ਤਾਂ ਵਿਵੰਡੰਗ ਨੂੰ ਫੁੱਲ ਵਪਚਡ 

ਵਿਵੰਡੰਗ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਜੇਕ੍ ਵਿੰਵਡੰਗ ਵਪੱਚ ਪੋਲ ਵਪੱਚ ਤੋਂ ਘੱਟ ਹੈ, ਤਾਂ ਵਿੰਵਡੰਗ 

ਨੂੰ ਫ੍ੈਕਸ਼ਨਲ ਵਪੱਚ ਵਿਵੰਡੰਗ ਜਾਂ ਛੋਟੀ ਵਪੱਚ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹਿੈਾਇਵਨੰਗ ੍ੀਿਾਇੰਡ 

ਕ੍ਦੇ ਸਮੇਂ, ਅਸਲ ਿਾਇਵਨੰਗ ਵਪੱਚ ਨੂੰ ਬਦਵਲਆ ਨਹੀਂ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ। ਮਸ਼ੀਨ 

ਵਡਜ਼ਾਈਨ੍ ਨੇ ਮਸ਼ੀਨ ਦੀ ਵਬਹਤ੍ ਕਾ੍ਗੁਜ਼ਾ੍ੀ ਲਈ ਲੋਿੀਂਦੇ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਕਾ੍ਕਾਂ 

‘ਤੇ ਵਿਚਾ੍ ਕ੍ਨ ਤੋਂ ਬਾਅਦ ਵਿੰਵਡੰਗ ਵਪੱਚ ਦੀ ਚੋਣ ਕੀਤੀ ਹਿੋੇਗੀ। ਵਕਸੇ ਮਸ਼ੀਨ 

ਦੀ ਅਸਲ ਿਾਇਵਨੰਗ ਵਪੱਚ ਵਿੱਚ ਕੋਈ ਿੀ ਤਬਦੀਲੀ ਉਸ ਮਸ਼ੀਨ ਦੀ ਕਾ੍ਗੁਜ਼ਾ੍ੀ 

ਨੂੰ ਪ੍ਰਭਾਿਤ ਕ੍ੇਗੀ। ਜੇਕ੍ ਿਾਇਵਨੰਗ ਵਪੱਚ 4 ਹੈ, ਤਾਂ ਕੋਇਲ ਥ੍ਰੋਅ 1 ਤੋਂ 5 ਹੈ, 

ਅਤੇ ਕੋਇਲ ਦੇ ਇੱਕ ਪਾਸੇ ਨੂੰ ਸਲਾਟ ਨੰਬ੍ 1 ਵਿੱਚ ੍ੱਵਖਆ ਵਗਆ ਹੈ ਅਤੇ ਕੋਇਲ 

ਦਾ ਦੂਜਾ ਪਾਸਾ ਸਲਾਟ ਨੰਬ੍ 5 ਵਿੱਚ ਪਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 3 ਵਿੱਚ 

ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਵਿੰਵਡੰਗ ਵਪੱਚ 5-1 = 4 ਹੈ। ਿਾਇਵਨੰਗ ਵਪੱਚ ਅਤੇ ਪੋਲ 

ਵਪੱਚ ਦੇ ਵਿਚਕਾ੍ ਅਨੁਪਾਤ ਨੂੰ ਵਪੱਚ ਫੈਕਟ੍ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਸ਼ਾ੍ਟ ਵਪਚ ਿਾਇਵਨੰਗ ਆਮ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਿੇ੍ੀਏਬਲ ਸਪੀਡ ਮੋਟ੍ਾਂ ਨੂੰ ਛੱਡ ਕੇ ਲਗਭਗ 

ਸਾ੍ੀਆਂ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਵਿੱਚ ਿ੍ਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਸ਼ਾ੍ਟ ਵਪੱਚ ਿਾਇਵਨੰਗ ਅਪਣਾਉਣ ਦੇ 

ਕਾ੍ਨ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਗਏ ਹਨ।

1  ਵਿੰਵਡੰਗ ਲਈ ਘੱਟ ਤਾਂਬੇ ਦੀ ਲਿੋ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

2  ਤਾਂਬੇ ਦਾ ਨੁਕਸਾਨ ਘੱਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

3  ਮਸ਼ੀਨ ਦੀ ਕੁਸ਼ਲਤਾ ਿਧੀ ਹੈ।

4  ਵਿੰਵਡੰਗ ਘੱਟ ਜਗਹਰਾ ਲੈਂਦੀ ਹੈ।
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5  ਅਲਟ੍ਨੇਟ੍ਾਂ ਵਿੱਚ, ਵਿੰਵਡੰਗ ਇੱਕਸਾ੍ ਸਾਈਨ ਪੈਦਾ ਕ੍ਦੀ ਹੈ

ਕੋਇਲ ਿਰੁੱਪ : ਜਦੋਂ ਤੁਸੀਂ ਇੱਕ ਕੋਇਲ ਵਿੱਚ ਮੌਜੂਦਾ ਪ੍ਰਿਾਹ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਦੇਖਦੇ ਹੋ, 

ਤਾਂ ਤੁਸੀਂ ਦੇਖੋਗੇ ਵਕ ਦੋ ਕੋਇਲ ਦੇ ਪਾਵਸਆਂ ਵਿੱਚ ਕ੍ੰਟ ਉਲਟ ਵਦਸ਼ਾਿਾਂ ਹਨ ਵਜਿਂੇ 

ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 4(a) ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਇਸ ਅਨੁਸਾ੍ ਇੱਕ ਵਸੰਗਲ ਕੋਇਲ ਵਿੱਚ ਕ੍ੰਟ ਦੋ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਧ੍ੁਿ ਪੈਦਾ ਕ੍ਦਾ 

ਹੈ। ਇੱਕ ਸਧਾ੍ਨ ਵਿਵੰਡੰਗ ਵਿੱਚ, ਵਡਜ਼ਾਈਨ ਦੇ ਅਨੁਸਾ੍, ਇੱਕ ਜਾਂ ਇੱਕ ਤੋਂ ਿੱਧ 

ਕੋਇਲਾਂ ਨੂੰ ਇੱਕ ਸਮੂਹ ਬਣਾਉਣ ਲਈ ਲਿੀ ਵਿੱਚ ਜਵੋਿਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ 

ਵਚੱਤ੍ 4(b) ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਖਵੰਭਆਂ ਦੀ ਸੰਵਖਆ ਨਾਲ ਗੁਣਾ ਕੀਤੇ 

ਪਿਾਿਾਂ ਦੀ ਸੰਵਖਆ ਤੱਕ।

ਕੋਇਲ ਸਮੂਹਾਂ ਦੀ ਕੁੱਲ ਸਵੰਖਆ = ਪਿਾਿਾਂ ਦੀ ਸੰਵਖਆ x ਖਵੰਭਆਂ ਦੀ ਸੰਵਖਆ

ਇਸ ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ ਇੱਕ ਗ੍ੁੱਪ ਵਿੱਚ ਪ੍ਰਤੀ ਫੇਜ਼ ਪ੍ਰਤੀ ਖੰਭੇ ਵਿੱਚ ਕੋਇਲਾਂ ਦੀ 

ਸੰਵਖਆ 

ਕੋਇਲ ਕਨੈਕਸ਼ਨ : ਉਹ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਜੋ ਇੱਕ ਕੋਇਲ ਦੀ ਇੱਕ ਕੋਇਲ ਲੀਡ 

ਨੂੰ ਉਸੇ ਕੋਇਲ ਸਮੂਹ ਦੇ ਦੂਜੇ ਕੋਇਲ ਲੀਡ ਨਾਲ ਜਿੋਦਾ ਹੈ, ਉਸਨੂੰ ‘ਕੋਇਲ 

ਕਨੈਕਸ਼ਨ’ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਵਚੱਤ੍ 5 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਖਿੰੇ ਕਨੈਕਸ਼ਨ : ਉਹ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਜੋ ਇੱਕ ਫੇਜ਼ ਦੇ ਇੱਕ ਕੋਇਲ ਸਮੂਹ ਨੂੰ ਿਾਈਵਡੰਗ 

ਦੇ ਉਸੇ ਪਿਾਅ ਦੇ ਦੂਜੇ ਕੋਇਲ ਸਮੂਹ ਨਾਲ ਜਿੋਦਾ ਹੈ, ਉਸਨੂੰ ਪੋਲ ਕਨੈਕਸ਼ਨ ਜਾਂ 

ਸਮੂਹ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਵਚੱਤ੍ 5 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਸਾਰੀ-ਕੋਇਲ ਵਾਇਭਨੰਿ : ਇੱਕ ਪੂ੍ ੀ ਕੋਇਲ ਿਾਇਵਨੰਗ ਉਹ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਵਜਸ ਵਿੱਚ 

ਪ੍ਰਤੀ ਪਿਾਅ ਕੋਇਲਾਂ ਦੀ ਵਗਣਤੀ ਮਸ਼ੀਨ ਵਿੱਚ ਖਵੰਭਆਂ ਦੀ ਸਵੰਖਆ ਦੇ ਬ੍ਾਬ੍ 

ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਵਚੱਤ੍ 6 ਿੇਖੋ।

ਅੱਿਾ ਕੋਇਲ ਵਾਇਭਨੰਿ: ਅੱਧੇ ਕੋਇਲ ਿਾਇਵਨੰਗ ਉਹ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਪ੍ਰਤੀ 

ਪਿਾਅ ਕੋਇਲਾਂ ਦੀ ਵਗਣਤੀ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਵਿੱਚ ਖਵੰਭਆਂ ਦੀ ਅੱਧੀ ਸਵੰਖਆ ਦੇ ਬ੍ਾਬ੍ 

ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਅੱਧੇ ਕੋਇਲ ਿਾਇਵਨੰਗ ਆਮ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਛੱਤ ਦੇ ਪਵੱਖਆਂ, ਡਬਲ ਸਪੀਡ 

ਮੋਟ੍ਾਂ ਆਵਦ ਦੀ ਹਿਾ ਵਿੱਚ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਵਚੱਤ੍ 7 ਿੇਖੋ।

ਭਸੰਿਲ ਲੇਅਰ ਵਾਇਭਨੰਿ : ਵਸੰਗਲ ਲੇਅ੍ ਿਾਇਵਨੰਗ ਵਿੱਚ ਹ੍ੇਕ ਸਲਾਟ ਵਿੱਚ 

ਵਸ੍ਫ ਇੱਕ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 8 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ 

ਹੈ ਅਤੇ ਮਸ਼ੀਨ ਵਿੱਚ ਕੋਇਲਾਂ ਦੀ ਵਗਣਤੀ ਸਟੇਟ੍ ਜਾਂ ਆ੍ਮੇਚ੍ ਵਿੱਚ ਸਲਾਟਾਂ 

ਦੀ ਅੱਧੀ ਸੰਵਖਆ ਦੇ ਬ੍ਾਬ੍ ਹੈ। ਵਸੰਗਲ ਲੇਅ੍ ਿਾਇਵਨੰਗ ਵਿੱਚ ਕੋਇਲ ਵਪੱਚ ਨੂੰ 

ਆਮ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਔਡ ਸਵੰਖਆਿਾਂ ਵਿੱਚ ਵਲਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। 

ਡਬਲ ਲੇਅਰ ਵਾਇਭਨੰਿ : ਡਬਲ ਲੇਅ੍ ਿਾਇਵਨੰਗ ਵਿੱਚ ਹ੍ੇਕ ਸਲਾਟ ਵਿੱਚ 

ਦੋ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡ ਹੁੰਦੇ ਹਨ (ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਇੱਕ ਉਪ੍ਲਾ ਅਤੇ ਇੱਕ ਹੇਠਲਾ) ਵਜਿਂੇ 

ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 9 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ ਅਤੇ ਕੋਇਲਾਂ ਦੀ ਵਗਣਤੀ ਸਟੇਟ੍ ਵਿੱਚ 

ਸਲਾਟਾਂ ਦੀ ਵਗਣਤੀ ਦੇ ਬ੍ਾਬ੍ ਹੈ।

ਸੰਤੁਭਲਤ ਹਵਾ : ਜਦੋਂ ਕੋਇਲ ਸਮੂਹਾਂ ਵਿੱਚ ਪ੍ਰਤੀ ਫੇਜ਼ ਪ੍ਰਤੀ ਖੰਭੇ ਵਿੱਚ ਇੱਕੋ ਵਜਹੀ 

ਕੋਇਲ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਵਿੰਵਡੰਗ ਨੂੰ ‘ਸੰਤੁਵਲਤ ਵਿਵੰਡੰਗ’ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਸਨੂੰ ‘ਈਿਨ 

ਗ੍ੁੱਪ’ ਵਿਵੰਡੰਗ ਿਜੋਂ ਿੀ ਜਾਵਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਵਚੱਤ੍ 10 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ 

ਵਗਆ ਹੈ।
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ਅਸੰਤੁਭਲਤ ਹਵਾ : ਜੇਕ੍ ਕੋਇਲ ਸਮੂਹ ਵਿੱਚ ਪ੍ਰਤੀ ਫੇਜ਼ ਪ੍ਰਤੀ ਖੰਭੇ ਵਿੱਚ 

ਅਸਮਾਨ ਸੰਵਖਆ ਵਿੱਚ ਕੋਇਲ ਹੁੰਦੇ ਹਨ, ਤਾਂ ਵਿੰਵਡੰਗ ਨੂੰ ‘ਅਸੰਤੁਵਲਤ ਵਿਵੰਡੰਗ’ 

ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਸਨੂੰ ਕਈ ਿਾ੍ ‘ਓਡ ਗ੍ੁੱਪ’ ਿਾਇਵਨੰਗ ਿੀ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ 

ਵਚੱਤ੍ 11 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਇਹ ਮਹੱਤਿਪੂ੍ ਨ ਹੈ ਵਕ ਹ੍ ਪਿਾਅ ਵਿੱਚ ਕੋਇਲ ਦੀ ਇੱਕ ਬ੍ਾਬ੍ ਸੰਵਖਆ 

ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ ਭਾਿੇਂ ਿਾਇਵਨੰਗ ਸੰਤਵੁਲਤ ਹੋਿੇ ਜਾਂ ਅਸੰਤਵੁਲਤ ਹੋਿੇ ਵਜਿੇਂ ਵਕ 

ਵਚੱਤ੍ 10 ਅਤੇ 11 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਕੇਂਦਭਰਤ ਭਵੰਭਡੰਿ : ਜੇਕ੍ ਵਕਸੇ ਿੀ ਵਿੰਵਡੰਗ ਵਿੱਚ ਕੋਇਲ/ਪੋਲ/ਫੇਜ਼ ਦੀ ਸਵੰਖਆ 

ਇੱਕ ਹੈ, ਤਾਂ ਵਿਵੰਡੰਗ ਨੂੰ ‘ਕੇਂਦਵ੍ਤ ਵਿਵੰਡੰਗ’ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਵਿੰਵਡੰਗ ਵਿੱਚ ਹ੍ 

ਕੋਇਲ ਸਾਈਡ ਇੱਕ ਸਲਾਟ ਉੱਤੇ ਕਬਜ਼ਾ ਕ੍ਦਾ ਹੈ।

ਵਭੰਡਆ ਭਵੰਭਡੰਿ : ਇਸ ਵਿੰਵਡੰਗ ਵਿੱਚ ਕੋਇਲ/ਪੋਲ/ਫੇਜ਼ ਦੀ ਵਗਣਤੀ ਇੱਕ ਤੋਂ ਿੱਧ 

ਹੁੰਦੀ ਹੈ - ਿੱਖ-ਿੱਖ ਸਲਾਟਾਂ ਵਿੱਚ ਵਿਿਸਵਥਤ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਇਸ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ 

ਹ੍ੇਕ ਕੋਇਲ ਵਿੱਚ ਇੱਕੋ ਖੰਭੇ ਿਾਲੀ ਵਪੱਚ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

ਅੰਸ਼ਕ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਵੰਭਡਆ ਭਵੰਭਡੰਿ : ਇਸ ਵਿਵੰਡੰਗ ਵਿੱਚ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡਾਂ ਸਾ੍ੀਆਂ 

ਸਲਾਟਾਂ ਉੱਤੇ ਕਬਜ਼ਾ ਨਹੀਂ ਕ੍ਦੀਆਂ, ਪ੍ ਕੁਝ ਸਲਾਟ ਖਾਲੀ ੍ਵਹ ਜਾਂਦੇ ਹਨ ਅਤੇ 

ਉਹਨਾਂ ਨੂੰ ਡਮੀ ਸਲਾਟ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਪੂਰੀ ਤਰਹਰਾਂ ਵੰਭਡਆ ਭਵੰਭਡੰਿ : ਇਹ ਇੱਕ ਵਿਵੰਡੰਗ ਹੈ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਿੀ ਸਲਾਟ 

ਖਾਲੀ ਨਹੀਂ ੍ਵਹੰਦਾ।

ਵੱਖ-ਵੱਖ ਭਕਸਮਾਂ ਦੀਆਂ AC ਭਵੰਭਡੰਿਜ਼

ਆਕਾ੍ ਦੇ ਅਨੁਸਾ੍ AC ਵਿੰਵਡੰਗਜ਼ ਦੀਆਂ ਵਕਸਮਾਂ ਹੇਠ ਵਲਖੇ ਅਨੁਸਾ੍ ਹਨ।

a ਇੱਕ ਟੋਕ੍ੀ ਿਾਇਵਨੰਗ

b  ਕੇਂਦਵ੍ਤ ਿਾਇਵਨੰਗ

c  ਸਵਕਨ ਿਾਇਵਨੰਗ

d  ਫਲੈਟ ਲੂਪ ਗੈ੍ -ਓਿ੍ਲੈਪਡ ਵਿਵੰਡੰਗ

e  ਫਲੈਟ ਲੂਪ ਓਿ੍ਲੈਪ ਜਾਂ ਚੇਨ ਵਿਵੰਡੰਗ

f  ਸਵਕਊ ਿਾਇਵਨੰਗ

g  ਡਾਇਮੰਡ ਕੋਇਲ ਿਾਇਵਨੰਗ

h  ਇਨਿੋਵਲਊਟ ਕੋਇਲ ਿਾਇਵਨੰਗ

ਟੋਕਰੀ ਵਾਇਭਨੰਿ :ਵਿਵੰਡੰਗ ਦੇ ਪੂ੍ਾ ਹੋਣ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਵਿਵੰਡੰਗ ਦੇ ਵਸ੍ੇ ਇੱਕ ਟੋਕ੍ੀ 

ਦੀ ਬੁਣਾਈ ਦੇ ਸਮਾਨ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਅਤੇ ਇਸਲਈ ਇਸਨੂੰ ਟੋਕ੍ੀ ਵਿਵੰਡੰਗ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ। ਟੋਕ੍ੀ ਿਾਇਵਨੰਗ ਦੋ ਤ੍ਹਰਾਂ ਦੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। a) ਵਸੰਗਲ ਲੇਅ੍ ਟੋਕ੍ੀ ਿਾਇਵਨੰਗ 

ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 12a ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, ਡਬਲ ਲੇਅ੍ ਟੋਕ੍ੀ ਿਾਇਵਨੰਗ 

ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 12b ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਕੇਂਦਭਰਤ (ਜਾਂ ਬਾਕਸ ਭਕਸਮ) ਵਾਇਭਨੰਿ : ਇਸ ਵਿਵੰਡੰਗ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਸਮੂਹ ਵਿੱਚ 

ਦੋ ਜਾਂ ਦੋ ਤੋਂ ਿੱਧ ਕੋਇਲ ਹੁੰਦੇ ਹਨ, ਅਤੇ ਹ੍ੇਕ ਸਮੂਹ ਵਿੱਚ ਕੋਇਲਾਂ ਦਾ ਕੇਂਦ੍ ਇੱਕੋ 

ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਹ੍ੇਕ ਸਮੂਹ ਵਿੱਚ, ਕੋਇਲ ਵਪੱਚ ਬ੍ਾਬ੍ ਨਹੀਂ ਹੈ, ਅਤੇ, ਇਸਲਈ, ਇੱਕ 

ਦੂਜੇ ਨੂੰ ਓਿ੍ਲੈਪ ਨਾ ਕ੍ੋ।

ਇਸ ਵਿਵੰਡੰਗ ਵਿੱਚ ਕੋਇਲ ਦੀਆਂ ਵਪੱਚਾਂ ਬ੍ਾਬ੍ ਨਹੀਂ ਹੁੰਦੀਆਂ ਅਤੇ ਸਮੂਹ ਦੀ 

ਹ੍ੇਕ ਕੋਇਲ ਦੀ ਵਪੱਚ ਵਿੱਚ 2 ਸਲਾਟ ਦਾ ਅੰਤ੍ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਹਾਲਾਂਵਕ ਿੱਖ-ਿੱਖ 

ਕੋਇਲ ਸਪੈਨਾਂ ਕਾ੍ਨ ਕੋਇਲ ਪਾਉਣ ਲਈ ਇਸ ਨੂੰ ਿਧੇ੍ੇ ਮਜ਼ਦੂ੍ੀ ਦੀ ਲਿੋ ਹੁੰਦੀ 

ਹੈ, ਪ੍ ਵਡਜ਼ਾਇਨ ਿਧੇ੍ੇ ਕਵੂਲੰਗ ਸਪੇਸ ਦੀ ਆਵਗਆ ਵਦੰਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਵਿੰਵਡੰਗ 

ਆਮ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਵਸੰਗਲ ਫੇਜ਼ ਮੋਟ੍ ਵਿੰਵਡੰਗ ਵਿੱਚ ਪ੍ਰਦਾਨ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਇਹ 

ਵਚੱਤ੍ 13 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।
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3 ਫੇਜ਼ ਸਕੁਇਰਲ ਕੇਜ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰ ਭਵੰਭਡੰਿ (ਭਸੰਿਲ ਲੇਅਰ ਭਡਸਟਰਰੀਭਬਊਟਡ ਭਵੰਭਡੰਿ) (3 phase squirrel 
cage induction motor winding single layer distributed winding)

ਉਦੇਸ਼ :ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਤੁਸੀਂ ਯੋਗ ਹਿੋੋਗੇ

• ਭਸੰਿਲ ਲੇਅਰ ਭਡਸਟਰਰੀਭਬਊਟਡ ਟਾਈਪ ਭਵੰਭਡੰਿ ਨਾਲ ਸੰਬੰਭਿਤ ਵਾਇਭਨੰਿ ਭਨਯਮਾਂ ਅਤੇ ਿਣਨਾਵਾਂ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ

• ਸਮਝਾਓ ਭਕ ਅੰਤ ਅਤੇ ਕੋਇਲ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਡਾਇਿਰਰਾਮ ਭਕਵੇਂ ਭਖੱਚਣੇ ਹਨ • ਭਰੰਿ ਅਤੇ ਭਵਕਸਤ ਭਚੱਤਰਾਂ ਨੂੰ ਭਕਵੇਂ ਭਖੱਚਣਾ ਹੈ, ਬਾਰੇ ਦੱਸੋ।

ਵੰਡੀ ਭਕਸਮ ਭਵੰਭਡੰਿ : 3-ਫੇਜ਼ ਮੋਟ੍ਾਂ ਵਿੱਚ ਪਾਈ ਜਾਣ ਿਾਲੀ ਸਭ ਤੋਂ ਆਮ 

ਵਕਸਮ ਦੀ ਵਿਵੰਡੰਗ ਵਿਤਵ੍ਤ ਵਕਸਮ ਹੈ। ਵਡਸਟ੍ਰੀਵਬਊਟਡ ਟਾਈਪ ਿਾਇਵਨੰਗ 

ਉਹ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਸਾ੍ੀਆਂ ਕੋਇਲਾਂ ਦਾ ਆਕਾ੍, ਕੋਇਲ ਵਪੱਚ ਅਤੇ ਸ਼ਕਲ 

ਉਹੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਇਹ ਕੋਇਲ ਆਮ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਪੁ੍ ਾਣੇ ਜ਼ਖ਼ਮ ਹੁੰਦੇ ਹਨ। ਸਲਾਟ 

ਵਿੱਚ ਇਹਨਾਂ ਕੋਇਲਾਂ ਦੇ ਪ੍ਰਬੰਧ ਦੇ ਕਾ੍ਨ, ਕੋਇਲ ਇੱਕ ਦੂਜੇ ਨੂੰ ਓਿ੍ਲੈਪ ਕ੍ਦੇ 

ਹਨ। ਵਿਤਵ੍ਤ ਵਿਵੰਡੰਗ ਵਸੰਗਲ ਜਾਂ ਡਬਲ ਲੇਅ੍ ਵਕਸਮ ਦੀ ਹੋ ਸਕਦੀ ਹੈ।

ਭਸੰਿਲ ਲੇਅਰ ਵਾਇਭਨੰਿ : ਵਸੰਗਲ ਲੇਅ੍ ਿਾਇਵਨੰਗ ਉਹ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਵਜਸ ਵਿੱਚ 

ਸਲਾਟਾਂ ਦੀ ਅੱਧੀ ਵਗਣਤੀ ਵਜੰਨੀ ਕੋਇਲ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਉਦਾਹ੍ਨ ਲਈ 12 ਸਲਾਟਾਂ 

ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ 6 ਕੋਇਲ, 24 ਸਲਾਟਾਂ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ 12 ਕੋਇਲ, 36 ਸਲਾਟਾਂ 

ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ 18 ਕੋਇਲ ਆਵਦ। ਸੰਖੇਪ ਵਿੱਚ, ਪ੍ਰਤੀ ਸਲਾਟ ਵਿੱਚ ਵਸ੍ਫ ਇੱਕ 

ਕੋਇਲ ਸਾਈਡ ਹਿੇੋਗਾ।

ਭਸੰਿਲ ਲੇਅਰ ਭਵਤਭਰਤ ਭਵੰਭਡੰਿ ਲਈ ਿਣਨਾ : ਵਿਤਵ੍ਤ ਵਸੰਗਲ ਲੇਅ੍ 

ਿਾਇਵਨੰਗ ਦਾ ਿਾਇਵਨੰਗ ਡੇਟਾ ਹੇਠ ਵਲਖੀ ਸੀਮਾ ਦੇ ਅੰਦ੍ ਹੋਿੇਗਾ। (ਉਦਾਹ੍ਣ 

ਿਜੋਂ 3- ਪਿਾਅ, 24 ਸਲਾਟ, 12 ਕੋਇਲ, 4 ਖੰਵਭਆਂ ਨੂੰ ਹੇਠਾਂ ਦ੍ਸਾਇਆ ਵਗਆ 

ਹੈ)।

I  ਿਰੁੱਭਪੰਿ

ਉਦਾਹ੍ਨ ਵਿੱਚ ਦੇ ੍ੂਪ ਵਿੱਚ

ਪ੍ਰਤੀ ਪਿਾਅ ਕੋਇਲਾਂ ਦੀ ਸੰਵਖਆ = 12/3 = 4 ਕੋਇਲ/ਪਿਾਅ।

ii  ਪੂ੍ੇ ਕੋਇਲ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਲਈ

ਉਦਾਹ੍ਨ ਵਿੱਚ ਦੇ ੍ੂਪ ਵਿੱਚ

iii  ਅੱਧੇ ਕੋਇਲ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਲਈ

ਉਦਾਹ੍ਨ ਵਿੱਚ ਦੇ ੍ੂਪ ਵਿੱਚ

ਲਈ ਿਈ ਉਦਾਹਰਨ ਲਈ, ਪੂਰੀ ਭਪੱਚ ਲੈ ਕੇ ਅਤੇ ਭਵਕਲਭਪਕ ਦੋ 

ਸਲਾਟਾਂ ਭਵੱਚ ਕੋਇਲ ਰੱਖ ਕੇ ਭਵਤਭਰਤ ਭਵੰਭਡੰਿ ਲਈ ਅਿੱਾ ਕੋਇਲ 

ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਸਿੰਵ ਹੈ, ਪਰ ਇਹ ਅਭਿਆਸ ਭਵੱਚ ਨਹੀਂ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ 

ਪੂਰੇ ਕੋਇਲ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਨੂੰ ਇੱਕ ਉਦਾਹਰਣ ਵਜੋਂ ਭਲਆ ਭਿਆ ਹੈ। 

II  ਭਪੱਚ 

ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਉਦਾਹ੍ਨ ਵਿੱਚ, ਪੋਲ ਵਪੱਚ = 24/4 = 6 ਸਲਾਟ।

ii  ਕੋਇਲ ਵਪੱਚ

AC ਵਿੰਵਡੰਗ ਵਿੱਚ ਕੋਇਲ ਵਪੱਚ ਅਤੇ ਪੋਲ ਵਪੱਚ ਵਿਚਕਾ੍ ਸਬੰਧ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤਾ ਵਗਆ 

ਹੈ। 

a  Coil pitch = ਪੋਲ ਵਪੱਚ ਵਫ੍ ਵਿਵੰਡੰਗ ਨੂੰ ਫੁੱਲ ਵਪੱਚ ਵਿੰਵਡੰਗ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ।

b  ਕੋਇਲ ਵਪੱਚ < ਪੋਲ ਵਪੱਚ ਵਫ੍ ਵਿਵੰਡੰਗ ਨੂੰ ਫ੍ੈਕਸ਼ਨਲ ਵਪੱਚ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ - ਸ਼ਾ੍ਟ ਕੋ੍ ਡਡ ਵਿਵੰਡੰਗ।

c  ਕੋਇਲ ਵਪੱਚ > ਪੋਲ ਵਪੱਚ ਵਫ੍ ਵਿੰਵਡੰਗ ਨੂੰ ਫ੍ੈਕਸ਼ਨਲ ਵਪੱਚ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ - ਲੰਬੀ ਕੋ੍ ਡਡ ਵਿਵੰਡੰਗ।

ਇਸ ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ, ਜੇਕ੍ ਵਿਵੰਡੰਗ ਡਬਲ ਪ੍ਤ ਹੈ, ਤਾਂ ਉਪ੍ੋਕਤ ਸਾ੍ੇ ‘a’, ‘b’ ਅਤੇ 

‘c’ ਸੰਭਿ ਹਨ। ਪ੍ ਵਸੰਗਲ ਲੇਅ੍ ਵਡਸਟ੍ਰੀਵਬਊਟਡ ਵਿੰਵਡੰਗ ਲਈ ਵਕਉਂਵਕ 

ਕੋਇਲਾਂ ਨੂੰ ਵਸ੍ਫ ਵਿਕਲਵਪਕ ਸਲਾਟ ਵਿੱਚ ੍ੱਵਖਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ, ਕੋਇਲ 

ਦੀ ਵਪੱਚ ਔਡ ਸੰਵਖਆ ਵਿੱਚ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ।

ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਉਦਾਹ੍ਨ ਵਿੱਚ, ਕੋਇਲ ਵਪੱਚ = ਪੋਲ ਵਪੱਚ = 24/4 = 6 ਸਲਾਟ।

ਇੱਥੇ 6 ਇੱਕ ਸਮ ਸੰਵਖਆ ਹੈ ਅਤੇ ਿਾਇਵਨੰਗ ਪੂ੍ ੀ ਵਪੱਚ ਦੀ ਨਹੀਂ ਹੋ ਸਕਦੀ, 

ਇਸਲਈ ਅਗਲਾ ਵਿਕਲਪ ਇੱਕ ਫ੍ਰੈਕਸ਼ਨਲ ਵਪੱਚ ਚੁਣਨਾ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ 
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ਕੋਇਲ ਵਪੱਚ ਨੂੰ ਜਾਂ ਤਾਂ 5 ਜਾਂ 7 ਦੇ ੍ੂਪ ਵਿੱਚ ਵਲਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਆਮ ਤੌ੍ ‘ਤੇ 

AC ਵਿੰਵਡੰਗਾਂ ਵਿੱਚ ਜਾਂ ਤਾਂ ਪੂ੍ੀ ਵਪੱਚ ਜਾਂ ਛੋਟੀ ਤਾ੍ ਿਾਲੀ ਫ੍ੈਕਸ਼ਨਲ ਵਪੱਚ ਹੋਣੀ 

ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ 5 ਸਲਾਟ ਦੀ ਢੁਕਿੀਂ ਵਪੱਚ ਲਈ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

iii  ਕੋਇਲ ਸੁੱਟੋ

ਕੋਇਲ ਵਪੱਚ ‘5’ ਲਈ ਕੋਇਲ ਥ੍ਰੋਅ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਉਦਾਹ੍ਨ ਵਿੱਚ 1 - 6 ਹੈ।

III  ਇਲੈਕਟਰਰੀਕਲ ਭਡਿਰੀਆਂ

i  ਕੁੱਲ ਵਬਜਲੀ ਦੀਆਂ ਵਡਗ੍ੀਆਂ = 180o x ਖਵੰਭਆਂ ਦੀ ਸੰਵਖਆ   

(180o ਖੰਵਭਆਂ ਵਿਚਕਾ੍ ਦੂ੍ੀ ਹੈ)

ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਉਦਾਹ੍ਨ ਵਿੱਚ: ਸਲਾਟ ਦੂ੍ੀ = (180x4)/24 = 30o

IV  ਪੜਾਅ ਭਵਸਥਾਪਨ

i  ਵਤੰਨ-ਪਿਾਅ ਿਾਲੇ ਵਿਵੰਡੰਗ ਲਈ, ਪਿਾਿਾਂ ਵਿਚਕਾ੍ ਵਿਸਥਾਪਨ 120o ਹੋਣਾ 

ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। 

ii  ਸਲਾਟਾਂ ਦੇ ੍ੂਪ ਵਿੱਚ ਪਿਾਅ ਦਾ ਵਿਸਥਾਪਨ = 120o/ਸਲਾਟ ਦੂ੍ੀ

ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਉਦਾਹ੍ਨ ਵਿੱਚ, 120o/30o = 4 ਸਲਾਟ

V  ਵਾਈਭਡੰਿ ਕਰਰਮ

ਵਤੰਨ-ਪਿਾਅ ਦੀ ਿਾਇਵਨੰਗ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਪਿਾਅ ਦੇ ਸ਼ੁ੍ੂਆਤੀ ਵਸ੍ੇ ਤੋਂ ਦੂਜੇ ਪਿਾਅ 

ਦੇ ਸ਼ੁ੍ ੂਆਤੀ ਅੰਤ ਤੱਕ ਦੀ ਦੂ੍ ੀ 120 ਇਲੈਕਟ੍ਰੀਕਲ ਵਡਗ੍ੀ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ। 

ਇਸ ਲਈ ਸਾਨੂੰ ਹਿਾ ਨੂੰ ਇਸ ਤ੍ਹਰਾਂ ਦਾ ਪ੍ਰਬੰਧ ਕ੍ਨਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ

‘ਏ’ ਪਿਾਅ ਪਵਹਲੇ ਨੰਬ੍ ਤੋਂ ਸ਼ੁ੍ੂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ

‘ਬੀ’ ਪਿਾਅ 1 ਸਲਾਟ + 120o ਤੋਂ ਸ਼ੁ੍ੂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ

‘ਸੀ’ ਪਿਾਅ 1 ਸਲਾਟ + 120o + 120o ਤੋਂ ਸ਼ੁ੍ੂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਉਪ੍ੋਕਤ ਉਦਾਹ੍ਨ ਵਿੱਚ, ‘ਏ’ ਪਿਾਅ ਪਵਹਲੀ ਸਲਾਟ ਤੋਂ ਸ਼ੁ੍ੂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ

‘ਬੀ’ ਪਿਾਅ 1+4 = 5ਿੇਂ ਸਲਾਟ ਤੋਂ ਸ਼ੁ੍ੂ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ

‘C’ ਪਿਾਅ 1+4+4 = 9ਿੇਂ ਸਲਾਟ ਤੋਂ ਸ਼ੁ੍ੂ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

VI  ਕੋਇਲਾਂ ਦਾ ਪਰਰਬੰਿ

ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਿਵੰਡੰਗ ਇੱਕ ਲੇਅ੍ ਵਿੱਚ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਕੋਇਲ ਨੂੰ ਬਦਲਿੇਂ ਸਲਾਟ ਵਿੱਚ 

੍ੱਵਖਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ, ਭਾਿ ਜੇਕ੍ ਕੋਇਲ ਨੰਬ੍ ਇੱਕ ਦਾ ਇੱਕ ਕੋਇਲ 

ਸਾਈਡ ਸਲਾਟ ਨੰਬ੍ ਇੱਕ ਵਿੱਚ ੍ੱਵਖਆ ਵਗਆ ਹੈ ਜੋ ਵਕ ਇੱਕ ਬੇਜੋਿ ਸਵੰਖਆ 

ਹੈ, ਤਾਂ ਪਵਹਲੀ ਕੋਇਲ ਦਾ ਦੂਜਾ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡ ਵਿੱਚ ੍ੱਵਖਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। 

ਇੱਕ ਬ੍ਾਬ੍ ਨੰਬ੍ ਸਲਾਟ। ਇਸ ਲਈ ਕੋਇਲਾਂ ਦੀ ਪਲੇਸਮੈਂਟ ਸਲਾਟ ਨੰਬ੍ 

1,3,5,7,9 ਵਿੱਚ ਸ਼ੁ੍ੂ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਤ੍ਹਰਾਂ ਸਲਾਟ ਨੰਬ੍ 2,4,6,8 ਨੂੰ 

ਛੱਡ ਕੇ ਕੋਇਲਾਂ ਦੇ ਦੂਜੇ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡਾਂ ਨੂੰ ਪ੍ਰਾਪਤ ਕ੍ਨਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਉਦਾਹ੍ਨ ਵਿੱਚ 12 ਕੋਇਲਾਂ ਨੂੰ ਸਲਾਟ ਵਿੱਚ ੍ੱਵਖਆ ਜਾਣਾ ਹੈ (ਵਪਚ = 

5 ਸਲਾਟ) 1-6, 3-8, 5-10, 7-12, 9-14, 11-16, 13-18, 15-20 ,17-22, 

19-24, 21-26(2), 23-28(4)।

VII ਅੰਤ ਕਨੈਕਸ਼ਨ

ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਚ੍ਚਾ ਕੀਤੀ ਗਈ ਹੈ, ਆਮ ਅਵਭਆਸ ਵਿੱਚ ਕੋਇਲਾਂ ਦੇ ਸਮੂਹ ਲਈ, 

ਅੰਤ ਦੇ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਪੂ੍ੇ ਕੋਇਲ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਹੋਣਗੇ। ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 1 ਵਿੱਚ 

ਉਦਾਹ੍ਨ ਵਿੱਚ

VIII ਕੋਇਲ ਕਨੈਕਸ਼ਨ

ਪੂ੍ੇ ਕੋਇਲ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਵਿੱਚ, ਕੋਇਲ ਸਮੂਹ ਦਾ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਅੰਤ ਤੋਂ ਅੰਤ ਤੱਕ ਅਤੇ 

ਕੋਇਲਾਂ ਦੇ ਸਮੂਹ ਲਈ ਸ਼ੁ੍ੂ ਤੋਂ ਸ਼ੁ੍ ੂ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

ਕੋਇਲਾਂ ਨੂੰ ਸਮੂਹਾਂ ਵਿੱਚ ਜਿੋਨ ਦੇ ਕਈ ਤ੍ੀਕੇ ਹਨ। ਵਚੱਤ੍ 2 ਇੱਕ ਢੰਗ 

ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਵਚੱਤ੍ 3 ਇੱਕ ਹੋ੍ ਢੰਗ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਹਾਲਾਂਵਕ, ਤੁਹਾਨੂੰ ਵ੍ੰਗ 

ਡਾਇਗ੍ਰਾਮ ਅਤੇ ਘਿੀ ਦੇ ਵਨਯਮ ਦੀ ਮਦਦ ਨਾਲ ਖੰਵਭਆਂ ਦੇ ਗਠਨ ਦੀ ਜਾਂਚ 

ਕ੍ਨ ਦੀ ਸਲਾਹ ਵਦੱਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਵਿਧੀ ਨੂੰ ਅਗਲੇ ਪੈਵ੍ਆਂ ਵਿੱਚ ਸਮਝਾਇਆ 

ਵਗਆ ਹੈ। 

XI ਭਰੰਿ ਭਚੱਤਰ

ਹੇਠ ਵਦੱਤੇ ਅਨੁਸਾ੍ ਅੰਤ ਕਨੈਕਸ਼ਨਾਂ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ। ਅੰਤ ਕਨੈਕਸ਼ਨ ਟੇਬਲ ਵਲਖੋ 

ਅਤੇ ਘਿੀ ਦੇ ਵਨਯਮ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਕੇ ਕ੍ੰਟ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਨੂੰ ਵਚੰਵਨਹਰਤ ਕ੍ੋ। ਨੋਟ 

ਕ੍ੋ ਵਕ ਜਦੋਂ ਵਿਵੰਡੰਗਜ਼ ਨੂੰ ਵਤੰਨ-ਪਿਾਅ ਦੀ ਸਪਲਾਈ ਵਦੱਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਅਤੇ ਜੇਕ੍ 

ਦੋ ਪਿਾਅ ਕ੍ੰਟ ਨੂੰ ਅੰਦ੍ ਿੱਲ ਲੈ ਜਾਂਦੇ ਹਨ, ਤਾਂ ਤੀਜਾ ਪਿਾਅ ਕ੍ੰਟ ਨੂੰ ਬਾਹ੍ 

ਿੱਲ ਲੈ ਜਾਿੇਗਾ।

ਵਚੱਤ੍ 2 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਈ ਗਈ ਵਿਧੀ 1 ਦਾ ਹਿਾਲਾ ਵਦੰਦੇ ਹੋਏ, ਕੋਇਲ ਦੇ ਪਾਵਸਆਂ 

ਵਿੱਚ ਮੌਜੂਦਾ ਵਦਸ਼ਾ ਨੂੰ ਵਚੱਤ੍ 4 ਵਿੱਚ ਦ੍ਸਾਏ ਅਨੁਸਾ੍ ਵਚੰਵਨਹਰਤ ਕੀਤਾ ਜਾ 

ਸਕਦਾ ਹੈ।
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ਹੁਣ ਸਲਾਟਾਂ ਨੂੰ ਕ੍ਰਮਿਾ੍ ਕ੍ਰਮ ਵਿੱਚ ਵਿਿਸਵਥਤ ਕ੍ੋ ਅਤੇ ਤੀ੍ਾਂ ਦੁਆ੍ਾ 

ਸਲਾਟਾਂ ਵਿੱਚ ਕ੍ੰਟ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਨੂੰ ਮਾ੍ਕ ਕ੍ੋ ਜੋ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਵਚੱਤ੍ 5 ਵਿੱਚ ਦ੍ਸਾਏ 

ਗਏ ਖਵੰਭਆਂ ਦੀ ਲੋਿੀਂਦੀ ਵਗਣਤੀ ਦੇ ਉਤਪਾਦਨ ਨੂੰ ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਭਵਕਸਤ ਭਵੰਭਡੰਿ ਭਚੱਤਰ :ਵਡਿੈਲਪਮੈਂਟ ਿਾਇਵਨੰਗ ਡਾਇਗ੍ਰਾਮ ਸੰਬੰਵਧਤ ਸਲਾਟ 

ਗ੍ੁੱਵਪੰਗ, ਕੋਇਲ ਐਂਡ ਕਨੈਕਸ਼ਨ ਅਤੇ ਲੀਡ ਸਮਾਪਤੀ ਵਿੱਚ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡਾਂ 

ਦੀ ਇੱਕ ਸਪਸ਼ਟ ਤਸਿੀ੍ ਦਿੇੇਗਾ। ਤੁਹਾਡੇ ਮਾ੍ਗਦ੍ਸ਼ਨ ਲਈ ਵਚੱਤ੍ 6 ਵਿੱਚ 

ਇੱਕ 24 ਸਲਾਟ, 12 ਕੋਇਲ, 4 ਪੋਲ, 3 ਫੇਜ਼ ਵਸੰਗਲ ਲੇਅ੍ ਵਡਸਟ੍ੀਵਬਊਟਡ 

ਿਾਇਵਨੰਗ ਵਡਿੈਲਪਮੈਂਟ ਡਾਇਗ੍ਰਾਮ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। 

ਇੱਕ ਟੋਕਰੀ ਭਵੱਚ ਕੋਇਲ ਰੱਖਣ ਦਾ ਤਰੀਕਾ ਜਾਂ ਭਵਤਭਰਤ ਭਵੰਭਡੰਿ (Method of placing coils in a basket or 
distributed winding)

ਉਦੇਸ਼ :ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਤੁਸੀਂ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• ਿੈਂਿ ਜਾਂ ਕੋਇਲਾਂ ਦੇ ਸਮੂਹ ਨੂੰ ਭਤਆਰ ਕਰਨ ਲਈ ਵਰਤੇ ਜਾਂਦੇ ਵੱਖ-ਵੱਖ ਤਰੀਭਕਆਂ ਬਾਰੇ ਦੱਸੋ 

• ਭਸੰਿਲ ਲੇਅਰ ਟੋਕਰੀ ਵਾਇਭਨੰਿ ਭਵੱਚ ਕੋਇਲ ਰੱਖਣ ਦੇ ਢੰਿ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ 

• ਡਬਲ ਲੇਅਰ ਟੋਕਰੀ ਵਾਇਭਨੰਿ ਭਵੱਚ ਕੋਇਲ ਰੱਖਣ ਦੇ ਢੰਿ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ।

ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੀ ਗਈ ਪ੍ਰਵਕਵ੍ਆ ਵਸੰਗਲ ਜਾਂ ਵਤੰਨ-ਪਿਾਅ ਵਿਤਵ੍ਤ ਵਿਵੰਡੰਗ ਲਈ 

ਆਮ ਹੈ। ਹਾਲਾਵਂਕ ਵਤੰਨ ਫੇਜ਼ ਮੋਟ੍ਾਂ ਵਿੱਚ ਇਸ ਵਕਸਮ ਦੀ ਟੋਕ੍ੀ (ਵਿਤਵ੍ਤ) 

ਵਿੰਵਡੰਗ ਬਹੁਤ ਮਸ਼ਹੂ੍  ਹੈ।

ਕੋਇਲਾਂ ਨੂੰ ਇੱਕ ਵਸੰਗਲ ਸਾਬਕਾ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਕੇ ਜ਼ਖ਼ਮ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਅਤੇ 

ਵਫ੍ ਉਹਨਾਂ ਨੂੰ ਕੋਇਲ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨਾਂ ਦੁਆ੍ਾ ਆਪਸ ਵਿੱਚ ਜੋਵਿਆ ਜਾ ਸਕਦਾ 

ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 1 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਵਜ਼ਆਦਾਤ੍ ਵਤੰਨ-ਪਿਾਅ 

ਿਾਲੀਆਂ ਮੋਟ੍ਾਂ, ਬਣੀਆਂ ਵਿਵੰਡੰਗਾਂ ਿਾਲੀਆਂ ਬਹੁਤ ਿੱਡੀਆਂ ਨੂੰ ਛੱਡ ਕੇ, ਕੋਇਲਾਂ 

ਦੇ ਜ਼ਖ਼ਮ ਨੂੰ ਸਮੂਹਾਂ ਵਿੱਚ ਿ੍ਤਦੇ ਹਨ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। 

ਵਚੱਤ੍ 2.

ਹ੍ੇਕ ਸਮੂਹ ਵਿੱਚ ਕੋਇਲਾਂ ਦੀ ਵਗਣਤੀ ਪਿਾਿਾਂ ਦੀ ਵਗਣਤੀ ਅਤੇ ਖੰਵਭਆਂ ਦੀ 

ਸਵੰਖਆ ‘ਤੇ ਵਨ੍ਭ੍ ਕ੍ੇਗੀ। ਸਮੂਹਾਂ ਵਿੱਚ ਕੋਇਲਾਂ ਨੂੰ ਵਿੰਡ ਕ੍ਨ ਦੇ ਇਸ 

ਅਵਭਆਸ ਨੂੰ ਸਮੂਹ ਜਾਂ ਗੈਂਗ ਵਿਵੰਡੰਗ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਗ੍ੁੱਪ ਿਾਇਵਨੰਗ ਵਿੱਚ ਤਾ੍ ਕੱਟਣ ਤੋਂ ਪਵਹਲਾਂ ਕਈ ਕੋਇਲਾਂ ਨੂੰ ਜ਼ਖ਼ਮ ਕ੍ ਵਦੱਤਾ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਕੋਇਲਾਂ ਨੂੰ ਇੱਕ ਦੂਜੇ ਨਾਲ ਜੋਿਨ ਦੀ ਜ਼੍ ੂ੍ਤ ਨੂੰ ਖਤਮ ਕ੍ਕੇ, 

ਵਫ੍ ਉਹਨਾਂ ਨੂੰ ਸੋਲਡ੍ ਕ੍ਨ ਅਤੇ ਵਫ੍ ਉਹਨਾਂ ਨੂੰ ਇੰਸੂਲੇਟ ਕ੍ਕੇ ਸਮਾਂ ਅਤੇ 

ਸਥਾਨ ਦੀ ਬਚਤ ਕ੍ਦਾ ਹੈ।

ਵਚੱਤ੍ 3 ਇੱਕ ਬੈਂਚ ਟਾਈਪ ਕੋਇਲ ਿਾਇਵਨੰਗ ਡ੍ਾਈਿ ‘ਤੇ ਮਾਊਂਟ ਕੀਤਾ ਵਗਆ 

ਇੱਕ ਿਾਈਵਡੰਗ ਹੈਡ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਤਾ੍ ਇੱਕ ਸ਼ਾਫਟ ‘ਤੇ ਲੱਗੇ ਛੇ ਪਹੀਆਂ ਦੇ 

ਆਲੇ-ਦੁਆਲੇ ਜਖਮੀ ਹੈ। ਹੋ੍  ਵਕਸਮ ਦੇ ੍ੂਪ ਿੀ ਿ੍ਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ. ਵਚੱਤ੍ 4 

ਅੰਡਾਕਾ੍ ਜਾਂ ਗੋਲ ਪੈਦਾ ਕ੍ਨ ਲਈ ਇੱਕ ਕੋਇਲ ਿਾਇਨਡ੍ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ 

ਛੋਟੀਆਂ ਮੋਟ੍ਾਂ ਲਈ ਕੋਇਲਾਂ ਆਇਤਾਕਾ੍ ੍ੂਪ ਵਿੱਚ ਜ਼ਖ਼ਮ ਹੋ ਸਕਦੀਆਂ ਹਨ 

ਅਤੇ ਵਫ੍ ਉਲਟ ਵਸਵ੍ਆਂ ਦੇ ਕੇਂਦ੍ ਵਿੱਚ ਵਖੱਚ ਕੇ ਦੋ ਪਾਵਸਆਂ ਨੂੰ ਇੱਕ ਹੀ੍ੇ ਦੀ 

ਸ਼ਕਲ ਵਿੱਚ ਆਕਾ੍ ਵਦੱਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 5 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ 
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ਵਗਆ ਹੈ। ਵਸੰਗਲ ਲੇਅ੍ ਟੋਕ੍ੀ ਿਾਇਵਨੰਗ (ਵਿਅਕਤੀਗਤ ਕੋਇਲਾਂ ਦਾ ਗਠਨ) 

ਵਿੱਚ ਕੋਇਲਾਂ ਦਾ ਸੰਵਮਲਨ।

ਵਸੰਗਲ ਲੇਅ੍ ਿਾਇਵਨੰਗ ਵਿੱਚ ਕੋਇਲ ਦੀ ਵਗਣਤੀ ਅੱਧੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ ਸਲਾਟ 

ਹੁੰਦੇ ਹਨ। ਉਦਾਹ੍ਨ ਲਈ 24 ਸਲਾਟ ਿਾਲੀ ਮਸ਼ੀਨ ਵਿੱਚ ਵਸੰਗਲ ਲੇਅ੍ 

ਿਾਇਵਨੰਗ ਹੋਿੇਗੀ। ਇੱਕ ਵਸੰਗਲ ਲੇਅ੍ ਵਿਵੰਡੰਗ ਦੀ ਵਦੱਖ ਵਚੱਤ੍ 6 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਈ 

ਗਈ ਹੈ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਕੋਇਲ ਵਪੱਚ 1-6 ਹੈ। ਕੋਇਲ ਨੂੰ ਇੱਕ ਲੇਅ੍ ਵਿੱਚ ੍ੱਖਦੇ ਹੋਏ 

ਸਾਨੂੰ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡਾਂ ਨੂੰ ਵਸ੍ਫ ਵਿਕਲਵਪਕ ਸਲਾਟ ਵਿੱਚ ੍ੱਖਣਾ ਪੈਂਦਾ ਹੈ।

ਆਉ ਉਦਾਹ੍ਣ ਿਜੋਂ 1 ਤੋਂ 6 ਦੀ ਕੋਇਲ ਵਪੱਚ ਿਾਲੀ 48 ਸਲਾਟ 24 ਕੋਇਲ 8 

ਪੋਲ ਮੋਟ੍ ਲਈਏ। ਵਚੱਤ੍ 7 ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਵਕ ਸਲਾਟ ਵਿੱਚ ਵਸੰਗਲ ਲੇਅ੍ 

ਵਿੰਵਡੰਗ ਨੂੰ ਵਕਸ ਤ੍ੀਕੇ ਨਾਲ ੍ੱਵਖਆ ਜਾਣਾ ਹੈ। ਇਹ ਵਚੱਤ੍ਾਂ ਤੋਂ ਦਵੇਖਆ ਜਾਿੇਗਾ 

ਵਕ ਪ੍ਰਤੀ ਸਲਾਟ ਵਿੱਚ ਵਸ੍ਫ਼ ਇੱਕ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡ ਹੈ। ਵਚੱਤ੍ 7 ਸਲਾਟ ਨੰਬ੍ 

1 ਵਿੱਚ ੍ੱਖੀ ਪਵਹਲੀ ਕੋਇਲ ਦਾ ਇੱਕ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਆਮ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਵਕਸੇ ਿੀ ਸਲਾਟ ਨੂੰ ਚਾਕ ਦੇ ਵਨਸ਼ਾਨ ਜਾਂ ਪੇਂਟ ਦੇ ਸਥਾਨ ਦੀ ਮਦਦ 

ਨਾਲ ਸਲਾਟ 1 ਿਜੋਂ ਪਛਾਵਣਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਉਸੇ ਕੋਇਲ ਦਾ ਦੂਜਾ ਕੋਇਲ 

ਸਾਈਡ ਕੋ੍ ‘ਤੇ ਛੱਡ ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਕੋਇਲ ਨੂੰ ਥ੍ਰੋਅ ਕੋਇਲ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ। ਖੱਬੇ ਪਾਸੇ ਿਾਲੀ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡ ਸੱਜੇ ਪਾਸੇ ਹੋ ਸਕਦੀ ਹੈ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 7 ਵਿੱਚ 

ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ ਜਾਂ ਸਟੇਟ੍ ਦੇ ਖੱਬੇ ਪਾਸੇ, ਜਦੋਂ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਵਸ੍ੇ ਤੋਂ ਦੇਵਖਆ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਹਾਲਾਂਵਕ ਇਹ ਮੂਲ ਿਾਇਵਨੰਗ ਪੈਟ੍ਨ ‘ਤੇ ਵਨ੍ਭ੍ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। ਕੋਇਲ 

ਦੇ ਓਿ੍ਹੈਂਵਗੰਗ ਵਸਵ੍ਆਂ ਨੂੰ 0.175 ਵਮਲੀਮੀਟ੍ ਮੋਟਾਈ ਿਾਲੀ ਸੂਤੀ ਟੇਪ ਨਾਲ 

ਲੰਬਾਈ ਦੇ 2/3 ਤੱਕ ਲਪਵੇਟਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਦੂਜੀਆਂ ਕੋਇਲਾਂ ਨੂੰ ਸੰਭਾਲਦੇ ਸਮੇਂ 

ਸੰਵਮਵਲਤ ਕੋਇਲ ਮਿੋ ਨੂੰ ਸਲਾਟ ਤੋਂ ਬਾਹ੍ ਆਉਣ ਤੋਂ ਬਚਣ ਲਈ, ਕੋਇਲ ਦੇ 

ਸੰਵਮਲਨ ਦੇ ਖਤਮ ਹੋਣ ਤੋਂ ਤੁ੍ੰਤ ਬਾਅਦ ਇੱਕ ਪੈ੍  (ਹੁਨ੍ ਦੀ ਜਾਣਕਾ੍ੀ 1203) 

ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਕੇ ਸਲਾਟ ਨੂੰ ਅਸਥਾਈ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਪਾਿਾ ਲਗਾਉਣ ਨੂੰ ਤ੍ਜੀਹ ਵਦੱਤੀ 

ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਵਸੰਗਲ ਲੇਅ੍ ਿਾਇਵਨੰਗ ਵਿੱਚ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡਾਂ ਨੂੰ ਬਦਲਿੇਂ ਸਲਾਟ 

ਵਿੱਚ ੍ੱਵਖਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 8 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਵਚੱਤ੍ 8 ਵਿੱਚ ਕੋਇਲ 1 ਨੂੰ ਸਲਾਟ ਨੰਬ੍ 1 ਵਿੱਚ ੍ੱਵਖਆ ਵਗਆ ਹੈ ਅਤੇ ਉਸੇ 

ਕੋਇਲ ਦੇ ਦੂਜੇ ਕੋਇਲ ਿਾਲੇ ਪਾਸੇ ਨੂੰ ਸਟੈਵਂਪੰਗਜ਼ ਉੱਤੇ ਛੱਡ ਵਦੱਤਾ ਵਗਆ ਹੈ। 

ਕੋਇਲ ਦੇ ਖੱਬੇ ਪਾਸੇ ਦੇ ਨੁਕਸਾਨ ਤੋਂ ਬਚਣ ਲਈ, ਕੋ੍  ਅਤੇ ਕੋਇਲ ਦੇ ਵਿਚਕਾ੍ 

ਕੋ੍  ਦੀ ਚਿੌਾਈ ਤੋਂ ਿੱਧ ਚੌਿਾਈ ਿਾਲਾ ਇੱਕ ਚਮਿੇ ਦਾ ਕਾਗਜ਼ ੍ੱਵਖਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ 

ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 8 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਸਲਾਟ ਵਿੱਚ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡ ੍ ੱਖਣ 

ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਫੋਲਡ ਕ੍ਨ ਲਈ awl ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ੋ। ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਪੇਪ੍ (ਸਲਾਟ 

ਲਾਈਨ੍) ਇੱਕ ਪਾਸੇ ਦੂਜੇ ਪਾਸੇ, ਸੇਪ੍ੇਟ੍ ਪੇਪ੍ ਨੂੰ ਫੋਲਵਡੰਗ ਉੱਤੇ ਵਤਲਕ ਵਦਓ 

ਅਤੇ ਵਫ੍ ਬਣੇ ਫਾਈਬ੍ ਜਾਂ ਬਾਂਸ ਦੇ ਪਾਿੇ ਨੂੰ ਕੋਇਲ ਦੇ ਵਸਖ੍ ਉੱਤੇ ਵਤਲਕ ਵਦਓ। 

ਪਾਿਾ ਸਲਾਟ ਲਾਈਨ੍ ਤੋਂ ਲਗਭਗ 3 ਤੋਂ 6 ਵਮਲੀਮੀਟ੍ ਤੱਕ ਫੈਲਣਾ ਚਾਹੀਦਾ 

ਹੈ। ਵਿਧੀ ਵਚੱਤ੍ 9 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਈ ਗਈ ਹੈ।

ਕੁਝ ਸਲਾਟਾਂ ਨੂੰ ਅਸਥਾਈ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਪਾਿਾ ਲਗਾਉਣ ਨੂੰ ਤ੍ਜੀਹ ਵਦੰਦੇ ਹਨ ਜਦੋਂ ਤੱਕ 

ਵਕ ਸਾ੍ੀਆਂ ਕੋਇਲਾਂ ਨਹੀਂ ਪਾਈਆਂ ਜਾਂਦੀਆਂ ਅਤੇ ਗ੍ਾਉਂਵਡੰਗ ਲਈ ਵਿਵੰਡੰਗ ਦੀ 

ਜਾਂਚ ਨਹੀਂ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ। ਇੱਕ ਿਾ੍ ਜਦੋਂ ਟੈਸਟ ਦੇ ਨਤੀਜੇ ਠੀਕ ਹੋ ਜਾਂਦੇ ਹਨ, ਤਾਂ 

ਸਲਾਟਾਂ ਨੂੰ ਪੱਕੇ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਪਾਿਾ ਕ੍ੋ।
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ਅਗਲੇ ਪਿਾਅ ਵਿੱਚ ਕੋਇਲ 2 ਦੇ ਖੱਬੇ ਕੋਇਲ ਿਾਲੇ ਪਾਸੇ ਨੂੰ ਸਲਾਟ ਨੰਬ੍ 47 

ਵਿੱਚ ੍ ੱਵਖਆ ਵਗਆ ਹੈ (ਸਲਾਟ ਨੰ. 48 ਨੂੰ ਛੱਡ ਕੇ ਜੋ ਸਲਾਟ ਨੰ. 1 ਦੇ ਨਿੇੇ ਹੈ) ਅਤੇ 

ਕੋਇਲ 2 ਦਾ ਸੱਜਾ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡ ਕੋ੍  ਵਿੱਚ ਛੱਵਡਆ ਵਗਆ ਹੈ। (ਵਚੱਤ੍ 8) ਅੱਗੇ 

ਕੋਇਲ 3 ਦੇ ਖੱਬੇ ਪਾਸੇ ਨੂੰ ਸਲਾਟ ਨੰਬ੍ 45 ਵਿੱਚ ੍ੱਖੋ ਅਤੇ ਕੋਇਲ ਦੇ ਸੱਜੇ ਪਾਸੇ ਨੂੰ 

ਕੋ੍  ਦੇ ਉੱਪ੍ ਛੱਡੋ। ਕੋ੍  ਅਤੇ ਕੋਇਲ ਦੇ ਵਿਚਕਾ੍ ਲੇਥ੍ੋਇਡ ਪੇਪ੍ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ 

ਨੂੰ ਿਧਾਉਣਾ ਯਾਦ ੍ੱਖੋ। ਜਾਂਚ ਦੁਆ੍ਾ ਇਹ ਪਾਇਆ ਜਾਿੇਗਾ ਵਕ ਕੋਇਲ ਨੰਬ੍ 3 

ਦਾ ਖੱਬੇ ਪਾਸੇ (ਸੱਜੇ) ਕੋਇਲ ਸਾਈਡ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਸਲਾਟ ਨੰਬ੍ 45 ਵਿੱਚ ਖੱਬੇ ਕੋਇਲ 

ਸਾਈਡ ਪਾਈ ਗਈ ਹੈ, ਵਨ੍ਧਾ੍ਤ ਕੋਇਲ ਵਪੱਚ ਦੇ ਅਨੁਸਾ੍ ਸਲਾਟ 2 ਵਿੱਚ ਪਾਈ 

ਜਾਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ। ਹੁਣ ਸਲਾਟ ਨੰਬ੍ 2 ਵਿੱਚ ਕੋਇਲ 3 ਦੇ ਖੱਬੇ ਬਾਹ੍ ਸੱਜੇ 

ਕੋਇਲ ਸਾਈਡ ਨੂੰ ਸੰਵਮਵਲਤ ਕ੍ੋ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 10 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਆਮ ਤੌ੍ ‘ਤੇ, ਜਦੋਂ ਤੱਕ ਵਕ ਵਕਸੇ ਿੀ ਕੋਇਲ ਦਾ ਖੱਬੇ ਪਾਸੇ ਿਾਲਾ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡ 

ਨਹੀਂ ਵਡੱਗਦਾ, ਵਨ੍ਧਾ੍ਤ ਵਪੱਚ ਦੇ ਅਨੁਸਾ੍, ਕਬਜ਼ੇ ਿਾਲੇ ਸਲਾਟ ਦੇ ਅੱਗੇ, ਵਸ੍ਫ 

ਇੱਕ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡ ਪਾਉਣ ਲਈ ਅੱਗੇ ਿਧੋ। ਸਲਾਟ ਨੰਬ੍ 43 ਵਿੱਚ ਕੋਇਲ 

4 ਦੇ ਖੱਬੇ ਕੋਇਲ ਿਾਲੇ ਪਾਸੇ ਅਤੇ ਸਲਾਟ ਨੰਬ੍ 48 ਵਿੱਚ ਕੋਇਲ 4 ਦੇ ਸੱਜੇ 

ਕੋਇਲ ਿਾਲੇ ਪਾਸੇ ਨੂੰ ਸੰਵਮਵਲਤ ਕ੍ਨ ਲਈ ਅੱਗੇ ਿਧੋ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 11 ਵਿੱਚ 

ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। 

ਇਸੇ ਤ੍ਹਰਾਂ ਸਲਾਟਾਂ ਨੂੰ ਭ੍ਨ ਲਈ ਅੱਗੇ ਿਧੋ ਅਤੇ ਸਲਾਟਾਂ ਵਿੱਚ ਕੋਇਲਾਂ ਦੇ 

ਸਵੰਮਲਨ ਨੂੰ ਪੂ੍ਾ ਕ੍ੋ।

ਡਬਲ ਲੇਅਰ (ਲੈਪ) ਭਵੰਭਡੰਿ ਭਵੱਚ ਕੋਇਲਾਂ ਦਾ ਸਭੰਮਲਨ

ਆਉ ਅਸੀਂ 24 ਸਲਾਟ, 24 ਕੋਇਲਾਂ, 4 ਖਵੰਭਆਂ ਿਾਲੀ 3-ਫੇਜ਼ ਮਸ਼ੀਨ ‘ਤੇ ਵਿਚਾ੍ 

ਕ੍ੀਏ ਅਤੇ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡਾਂ ਦੇ ੍ੂਪ ਵਿੱਚ 1-6 ਦੀ ਸਲਾਟ ਵਪੱਚ ਅਤੇ ਇੱਕ ਕੋਇਲ 

ਵਪੱਚ 1-12 ਹੋਣ।

ਿਾਰਨਾ: 24 ਨੰਬਰ ਵਾਲੀਆਂ ਭਵਅਕਤੀਿਤ ਕੋਇਲਾਂ ਪੁਰਾਣੇ ਜ਼ਖ਼ਮ 

ਹਨ ਅਤੇ ਭਤਆਰ ਹਨ।ਹੇਠਾਂ ਭਦੱਤੀ ਿਈ ਪਰਰਭਕਭਰਆ ਭਵਕਸਤ 

ਭਵੰਭਡੰਿ ਲਈ ਹੈਭਚੱਤਰ 12 ਭਵੱਚ ਭਦਖਾਇਆ ਭਿਆ ਭਚੱਤਰ।

ਇਸ ਅਨੁਸਾ੍ ਵਚੱਤ੍ 13 ਨੰਬ੍ ਿਾਲੇ ਸਲਾਟ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਸਾ੍ਣੀ 1 ਸਲਾਟਾਂ 

ਵਿੱਚ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡਾਂ ਦੀ ਸਵਥਤੀ ਨੂੰ ਦ੍ਸਾਉਂਦੀ ਹੈ। ਤਲ ਦੇ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡਾਂ 

ਨੂੰ ਵਿਜੋਗ ਸਵੰਖਆਿਾਂ ਵਦੱਤੀਆਂ ਗਈਆਂ ਹਨ ਅਤੇ ਵਸਖ੍ ਦੇ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡਾਂ ਨੂੰ 

ਬ੍ਾਬ੍ ਸੰਵਖਆਿਾਂ ਵਦੱਤੀਆਂ ਗਈਆਂ ਹਨ 

ਸਾਰਣੀ 1 

 ਸਲਾਟ  ਹੇਠਾਂ  ਭਸਖਰ

 1 1 2

 2 3 4

 3 5 6

 4 7 8

 5 9 10

 6 11 12

 7 13 14

 8 15 16

 9 17 18

 10 19 20

 11 21 22

 12 23 24
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 13 25 23

 14 27 28

 15 29 30

 16 31 32

 17 33 34

 18 35 36

 19 37 38

 20 39 40

 21 41 42

 22 43 44

 23 45 46

 24 47 48 

ਵਿੰਵਡੰਗ ਨੂੰ ਇਸ ਤ੍ਹਰਾਂ ਵਿਿਸਵਥਤ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ ਵਕ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਦੇ ਵਸ੍ੇ ਤੋਂ 

ਦੇਖਦੇ ਹੋਏ, ਹੇਠਲਾ ਕੋਇਲ ਖੱਬੇ ਪਾਸੇ ਹੈ ਅਤੇ ਉੱਪ੍ੀ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡਾਂ ਸੱਜੇ ਪਾਸੇ 

ਹਨ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 13 ਅਤੇ 14 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਇਸ ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ ਟ੍ਮੀਨਲ ਬਾਕਸ ਦੇ ਸਬੰਧ ਵਿੱਚ ਸਟੈਟ੍ ਵਿੱਚ ਵਿਵੰਡੰਗ ਦੇ 

ਕਨੈਕਸ਼ਨ ਵਸ੍ੇ ਦੀ ਪਛਾਣ ਡੇਟਾ ਤੋਂ ਕੀਤੀ ਜਾਣੀ ਹੈ।

ਵਿਕਸਤ ਵਚੱਤ੍ (ਵਚੱਤ੍ 12) ਅਤੇ ਸਾ੍ਣੀ 1 ਦਾ ਹਿਾਲਾ ਵਦੰਦੇ ਹੋਏ, ਜੇਕ੍ ਹੇਠਾਂ 

ਿਾਲੀ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡ 1 ਨੂੰ ਸਲਾਟ 1 ਵਿੱਚ ਪਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਉਸੇ ਕੋਇਲ ਦਾ 

ਦੂਜਾ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡ ਜੋ ਵਕ 12 ਹੈ, ਨੂੰ ਸਲਾਟ ਨੰਬ੍ 6 ਵਿੱਚ ਚੋਟੀ ਦੇ ਕੋਇਲ ਦੇ 

੍ੂਪ ਵਿੱਚ ਪਾਇਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਪਾਸੇ. ਇਸ ਤ੍ਹਰਾਂ ਵਿੰਵਡੰਗ ਸ਼ੁ੍ ੂ ਕ੍ਨ ਲਈ 

ਇੱਕ ਵਨਸ਼ਵਚਤ ਪ੍ਰਿਾਵਨਤ ਪ੍ਰਵਕਵ੍ਆ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ।

ਅੱਗੇ ਿਧੋ, ਪਵਹਲਾਂ ਸਲਾਟ ਨੰਬ੍ 5 ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਕੋਇਲ ਪਾਓ ਅਤੇ ਦੂਜੇ ਕੋਇਲ ਨੂੰ 

ਕੋ੍ ਉੱਤੇ ਛੱਡੋ। ਵਿਵੰਡੰਗ ਨੂੰ ਸੁ੍ ੱਵਖਅਤ ਕ੍ਨ ਲਈ ਸਲਾਟ 5 ਲਈ ਇੱਕ ਢੁਕਿੇਂ 

ਫਾਈਬ੍ ਪੈ੍ ਜਾਂ ਪਾਿਾ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ੋ। (ਵਚੱਤ੍ 15)। ਵਿੰਵਡੰਗ ਦੀ ਪ੍ਰਵਕਵ੍ਆ 

ਵਿੱਚ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਨੂੰ ਨੁਕਸਾਨ ਤੋਂ ਬਚਣ ਲਈ, ਖੱਬੇ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡ ਅਤੇ ਕੋ੍  

ਦੇ ਵਿਚਕਾ੍ ਕੋ੍  ਤੋਂ ਿੱਧ ਚੌਿਾਈ ਦਾ ਇੱਕ ਮੋਟਾ ਲੈਥ੍ੋਇਡ ਪੇਪ੍ ਪਾਓ, ਵਜਿਂੇ ਵਕ 

ਵਚੱਤ੍ 8 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਲੈਥ੍ੋਇਡ ਪੇਪ੍ ਦੀ ਲੰਬਾਈ ਕਾਫ਼ੀ ਹੋਿੇ। 

ਇੱਕ ਵਖੱਚ ‘ਤੇ 5 ਕੋਇਲ ਪਾਸੇ ਨੂੰ ਕਿ੍ ਕ੍ਨ ਲਈ.

ਕੋਇਲਾਂ ਨੂੰ ਸਲਾਟ ਨੰਬ੍ 4,3,2 ਅਤੇ 1 ਵਿੱਚ ਕ੍ਰਮ ਵਿੱਚ ਪਾਓ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 

13 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ ਅਤੇ ਵਚੱਤ੍ 15 ਵਿੱਚ ਦ੍ਸਾਏ ਅਨੁਸਾ੍ ਉਹਨਾਂ ਨੂੰ 

ਅਸਥਾਈ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਪਾਿਾ ਵਦਓ। ਕੋਇਲ ਅਤੇ ਕੋ੍  ਦੇ ਵਿਚਕਾ੍ ਸੁ੍ੱਵਖਅਤ ਲੈਥ੍ੋਇਡ 

ਪੇਪ੍ ਨਾਲ ਕੋਇਲ ਦੇ ਦੂਜੇ ਪਾਸੇ ਨੂੰ ਕੋ੍ ‘ਤੇ ਲੇਟਣ ਵਦਓ। . ਇਨਹਰਾਂ ਕੋਇਲਾਂ ਨੂੰ 

ਥ੍ਰੋ ਕੋਇਲ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਥ੍ਰੋਅ ਕੋਇਲ ਦੇ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਦੀ ਸੁ੍ ੱਵਖਆ ਲਈ 

ਤੁਸੀਂ ਕੋਇਲ ਦੇ ਸਾਈਡਾਂ ਦੇ ਝੁੰਡ ਨੂੰ ਇੱਕ ਸੂਤੀ ਟੇਪ ਨਾਲ ਬੰਨਹਰ ਸਕਦੇ ਹੋ ਅਤੇ ਪੂ੍ੀ 

ਲੋਟ ਨੂੰ ਸਟੈਟ੍ ਨਾਲ ਬੰਨਹਰ ਸਕਦੇ ਹਵੋਚੱਤ੍ 16 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਇਹ 

ਯਕੀਨੀ ਬਣਾਉਣ ਲਈ ਯਾਦ ੍ੱਖੋ ਵਕ ਲੇਥ੍ੋਇਡ ਕਾਗਜ਼ ਨੂੰ ਗੁੰਝਲਦਾ੍ ਕੋਇਲਾਂ 

ਅਤੇ ਕੋ੍  ਦੇ ਵਿਚਕਾ੍ ਚੰਗੀ ਤ੍ਹਰਾਂ ੍ੱਵਖਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਕੋਇਲ ਵੱਖ ਕਰਨ ਦੀ ਵਰਤੋਂ:ਉਸੇ ਸਲਾਟ ਦੇ ਹੇਠਲੇ ਕੋਇਲ ਿਾਲੇ ਪਾਸੇ ਦੇ 

ਉੱਪ੍ਲੇ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡ ਨੂੰ ਪਾਉਣ ਤੋਂ ਪਵਹਲਾਂ, ਕੋਇਲ ਸੈਪ੍ਟ੍ਾਂ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ 

ਦੁਆ੍ਾ ਸਲਾਟ ਦੇ ਅੰਦ੍ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡਾਂ ਨੂੰ ਇੰਸੂਲੇਟ ਕ੍ਨਾ ਜ਼੍ ੂ੍ੀ ਹੈ। ਇਹ 

ਇਸ ਲਈ ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ ਇੱਕ ਸਲਾਟ ਦੇ ਅੰਦ੍ ਹ੍ੇਕ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡ ਿੱਖ-ਿੱਖ 

ਪਿਾਿਾਂ ਨਾਲ ਸਬੰਧਤ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਉਹਨਾਂ ਵਿਚਕਾ੍ ਿੋਲਟੇਜ ਉੱਚੀ ਹੋ 

ਸਕਦੀ ਹੈ।

ਸਲਾਟ ਦੇ ਅੰਦ੍ ਇੱਕ ਦੂਜੇ ਤੋਂ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡਾਂ ਨੂੰ ਇੰਸੂਲੇਟ ਕ੍ਨ ਲਈ ਖੁੱਲੇ 

ਅਤੇ ਅ੍ਧ-ਬੰਦ ਸਲੋਟਾਂ ਲਈ ਵਚੱਤ੍ 17 ਵਿੱਚ ਦ੍ਸਾਏ ਗਏ ਵਿਧੀ ਦੀ ਪਾਲਣਾ 

ਕ੍ੋ। ਸਲਾਟ ਵਿੱਚ ਉੱਪ੍ ਅਤੇ ਹੇਠਲੇ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡਾਂ ਵਿਚਕਾ੍ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ 

ਦੇ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਸਹੀ ਚੌਿਾਈ, ਲੰਬਾਈ ਅਤੇ ਮੋਟਾਈ (ਆਮ ਤੌ੍  ‘ਤੇ 0.25 ਤੋਂ 0.375 

ਵਮਲੀਮੀਟ੍) ਦਾ ਇੱਕ ਕ੍ਰੀਜ਼ਡ ਿੱਖ੍ਾ ਜਾਂ ਇੰਸੂਲੇਸ਼ਨ ਪੇਪ੍ ਿ੍ਵਤਆ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ। ਵਚੱਤ੍ 18a ਵਿੱਚ ਦ੍ਸਾਏ ਅਨੁਸਾ੍ ਹੇਠਾਂ ਕੋਇਲ ਿਾਲੇ ਪਾਸੇ ਇੱਕ awl ਨੂੰ 

ਸਲਾਈਡ ਕ੍ੋ ਅਤੇ ਇਸਨੂੰ ਹੇਠਲੇ ਕੋਇਲ ਉੱਤੇ ਦਬਾਓ ਅਤੇ ਵਚੱਤ੍ 18b ਵਿੱਚ 

ਦ੍ਸਾਏ ਅਨੁਸਾ੍ awl ਦੇ ਹੇਠਾਂ ਵਿਭਾਜਕ ਨੂੰ ਸਲਾਈਡ ਕ੍ੋ। ਵਿਭਾਜਕ ਨੂੰ ਦੋਿੇਂ 

ਪਾਸੇ ਕੋ੍ ਤੋਂ ਪ੍ੇ ਲਗਭਗ 10mm ਪ੍ਰੋਜੈਕਟ ਕ੍ਨ ਵਦਓ।

ਓਵਰਲੈਭਪੰਿ ਦਾ ਤਰੀਕਾ :ਹੁਣ ਸਲਾਟ ਨੰਬ੍ 24 (ਕੋਇਲ ਸਾਈਡ 47) ਵਿੱਚ 

ਇੱਕ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡ (ਕੋਇਲ ਸਾਈਡ 47) ਅਤੇ ਸਲਾਟ ਨੰਬ੍ 5 ਵਿੱਚ ਉਸੇ ਕੋਇਲ 

ਦਾ ਦੂਜਾ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡ (ਕੋਇਲ ਸਾਈਡ 10) ਹੇਠਾਂ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡ 9 ਦੇ ਉੱਪ੍ 

ਦੀ ਕੋਇਲ ਦੇ ੍ੂਪ ਵਿੱਚ ਪਾਓ। ਸਲਾਟ ਨੰਬ੍ 23 ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਅਗਲੀ ਕੋਇਲ ਅਤੇ 

ਸਲਾਟ ਨੰਬ੍ 4 ਵਿੱਚ ਉਸੇ ਕੋਇਲ ਦੀ ਦੂਜੀ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡ 7। ਇਸੇ ਤ੍ਹਰਾਂ ਅੱਗੇ 

ਿਧੋ ਜਦੋਂ ਤੱਕ ਤੁਸੀਂ ਸਲਾਟ ਨੰਬ੍ 6 ਤੱਕ ਨਹੀਂ ਪਹੁੰਚ ਜਾਂਦੇ। ਇਸ ਪ੍ਰਵਕਵ੍ਆ 

ਦੌ੍ ਾਨ ਜਦੋਂ ਤੁਸੀਂ 10ਿਂੇ ਸਲਾਟ ਦੇ ਨੇਿੇ ਜਾਂ ਇਸ ਤੋਂ ਪਵਹਲਾਂ ਪਹੁੰਚਦੇ ਹੋ ਤਾਂ ਤੁਹਾਨੂੰ 

੍ੁਕਾਿਟ ਮਵਹਸੂਸ ਹੋਿੇਗੀ। ਥ੍ਰੋਅ ਕੋਇਲਾਂ ਦਾ ਜੋ ਵਕ ਸਟੇਟ੍ ਨਾਲ ਬੰਵਨਹਰਆ 

ਹੋਇਆ ਹੈ। ਉਸ ਸਮੇਂ ਸਟੇਟ੍ ਤੋਂ ਸੂਤੀ ਟੇਪ ਨੂੰ ਖੋਲਹਰੋ ਅਤੇ ਕੁੰਡਲੀ ਅਤੇ ਕੋ੍ ਦੇ 

ਵਿਚਕਾ੍ ਇੱਕ ਚਮਿੇ ਦੇ ਕਾਗਜ਼ ਦੇ ਨਾਲ ਵਚੱਤ੍ 19 ਵਿੱਚ ਦ੍ਸਾਏ ਅਨੁਸਾ੍ 

ਸਟੈਟ੍ ਦੇ ਉਲਟ ਪਾਸੇ ਬੰਨਹਰੋ।
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ਸੂਤੀ ਟੇਪ ਨੂੰ ਬੰਨਹਰਦੇ ਸਮੇਂ ਦੇਖੋ ਵਕ ਸਲਾਟ ਨੰਬ੍ 6 ਵਬਨਾਂ ਵਕਸੇ ਮੁਸ਼ਕਲ ਦੇ 

ਆਸਾਨੀ ਨਾਲ ਪਹੁੰਵਚਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਸਲਾਟ 6 ਵਿੱਚ ਹੇਠਲੀ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡ 

11 ਨੂੰ ਸਵੰਮਵਲਤ ਕ੍ਨ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਉੱਪ੍ਲੇ ਕੋਇਲ ਿਾਲੇ ਪਾਸੇ ਦੇ ੍ੂਪ ਵਿੱਚ 

ਸਲਾਟ 11 ਵਿੱਚ ਅਨੁਸਾ੍ੀ ਹੋ੍  ਕੋਇਲ ਸਾਈਡ 22 ਨੂੰ ਪਾਓ। ਚੋਟੀ ਦੇ ਕੋਇਲ 

ਸਾਈਡ ਨੂੰ ਪਾਉਣ ਤੋਂ ਬਾਅਦ ਸਲਾਟ ਲਾਈਨ੍ਾਂ ਨੂੰ ਇੱਕ ਪਾਸੇ ਦੂਜੇ ਪਾਸੇ ਫੋਲਡ 

ਕ੍ੋ, ਵਿਭਾਜਕ ਅਤੇ ਪਾਿਾ ਪਾਓ।

ਹੁਣ ਥ੍ਰੋ ਕੋਇਲ ਬੰਚ ਨੂੰ ਖੋਲਹਰੋ ਅਤੇ ਸਲਾਟ 5 ਵਿੱਚ ਕੋਇਲ ਦੇ ਖਾਲੀ ਵਸ੍ੇ ਨੂੰ 

ਛੱਡੋ ਅਤੇ ਸਲਾਟ 10 ਵਿੱਚ ਚੋਟੀ ਦੇ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡ ਿਾਂਗ ਹੀ ਪਾਓ। ਇਸੇ ਤ੍ਹਰਾਂ 

ਸਬੰਧਤ ਸਲਾਟ ਵਿੱਚ ਸਲਾਟ 4,3,2 ਅਤੇ 1 ਤੋਂ ਕੋਇਲ ਪਾਉਣ ਲਈ ਅੱਗੇ ਿਧੋ।

ਓਵਰਹੈਂਿ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ :ਹੁਣ ਲੇਥ੍ੋਇਡ ਪੇਪ੍ ਨੂੰ ਕੱਟੋ ਅਤੇ ਅੱਧੇ ਚੰਦ੍ਮਾ ਦੀ 

ਸ਼ਕਲ ਵਿੱਚ ਵਤਆ੍ ਕ੍ੋ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਅਸਲ ਵਿੱਚ ਵਜਸ ਨੂੰ ਓਿ੍ਹੈਂਵਗੰਗ ਕੋਇਲਾਂ ਦੇ 

ਵਿਚਕਾ੍ ਪਿਾਅ ਦੇ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਿਜੋਂ ਿ੍ਵਤਆ ਜਾਣਾ ਹੈ। ਵਿਕਸਤ ਵਚੱਤ੍ ਦੇ 

ਅਨੁਸਾ੍ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡਾਂ 1 ਅਤੇ 3 ਪਵਹਲੇ ਪਿਾਅ ਦਾ ਵਨ੍ਮਾਣ ਕ੍ਦੀਆਂ ਹਨ, 

5 ਅਤੇ 7 ਦੂਜੇ ਪਿਾਅ ਅਤੇ 9 ਅਤੇ 11 ਤੀਸ੍ੇ ਪਿਾਅ ਦਾ ਵਨ੍ਮਾਣ ਕ੍ਦੀਆਂ 

ਹਨ। ਇਹਨਾਂ ਕੋਇਲਾਂ ਦੀ ਪਛਾਣ ਕ੍ੋ ਅਤੇ 3 ਅਤੇ 5 ਦੇ ਨਾਲ-ਨਾਲ 7 ਅਤੇ 9 ਦੇ 

ਵਿਚਕਾ੍ ਲੇਥ੍ੋਇਡ ਪੇਪ੍ ਪਾਉਣਾ ਸ਼ੁ੍ੂ ਕ੍ੋ।

ਇਸ ਤ੍ਹਰਾਂ ਵਚੱਤ੍ 20 ਵਿੱਚ ਦ੍ਸਾਏ ਅਨੁਸਾ੍ ਪੂ੍ੇ ਵਿਵੰਡੰਗ ਲਈ ਇਸ ਪਿਾਅ 

ਦੇ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਨੂੰ ਪਾਉਣ ਲਈ ਅੱਗੇ ਿਧੋ। ਜੇਕ੍ ਤੁਸੀਂ ਦੇਖਦੇ ਹੋ ਵਕ ਇਹਨਾਂ 

ਕੋਇਲਾਂ ਦੇ ਵਿਚਕਾ੍ ਸਪੇਸ ਘੱਟ ਹੈ, ਤਾਂ ਤੁਸੀਂ ਲੇਥ੍ੋਇਡ ਪੇਪ੍ ਨੂੰ ਸੰਵਮਵਲਤ 

ਕ੍ਨ ਲਈ ਕੋਇਲਾਂ ਨੂੰ ਪ੍ਰਾਈਮ ਕ੍ਨ ਲਈ ਇੱਕ ਫਾਈਬ੍ ਿੇਜ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ 

ਕ੍ ਸਕਦੇ ਹੋ। ਬਹੁਤ ਵਜ਼ਆਦਾ ਤਾਕਤ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਨਾ ਕ੍ੋ ਜੋ ਸਲਾਟ ਲਾਈਨ੍ 

ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਨੂੰ ਦ੍ਾਿ ਦੇ ਸਕਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਨਤੀਜੇ ਿਜੋਂ ਸਟੈਟ੍ ਕੋ੍ ਨਾਲ ਕੋਇਲਾਂ 

ਨੂੰ ਗ੍ਾਉਂਵਡੰਗ ਕ੍ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਕਨੈਕਸ਼ਨ ਖਤਮ ਕਰੋ : ਇੱਥੇ ਵਤੰਨ ਤ੍ਹਰਾਂ ਦੇ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਬਣਾਏ ਜਾਣੇ ਹਨ - 

ਪਵਹਲਾ ਕੋਇਲ ਗ੍ੁੱਵਪੰਗ ਲਈ ਕੋਇਲ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ, ਦੂਜਾ ਇੱਕ ਪਿਾਅ ਵਿੱਚ 

ਕੋਇਲ ਗ੍ੁੱਪਾਂ ਨੂੰ ਜਿੋਨ ਲਈ, ਅਤੇ ਤੀਜਾ ਲੀਡ ਤਾ੍ਾਂ ਨੂੰ ਜਿੋਨ ਲਈ। ਉਪ੍ੋਕਤ 

ਕ੍ਰਮ ਵਿੱਚ ਇੱਕ-ਇੱਕ ਕ੍ਕੇ ਅੱਗੇ ਿਧਣਾ ਵਬਹਤ੍ ਹੈ। ਤਾ੍ਾਂ ਨੂੰ ਘੁਮਾਉਣ ਲਈ 

ਕੋਈ ਿੀ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਕੋਇਲ ਦੇ ਵਸਵ੍ਆਂ ਦੀ ਸਹੀ ਪਛਾਣ ਨਾਲ ਸ਼ੁ੍ ੂ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ 

ਹੈ। ਇੱਕ ਸ਼ੁ੍ੂਆਤ ਕ੍ਨ ਿਾਲੇ ਲਈ, ਉਲਝਣ ਨੂੰ ਦੂ੍  ਕ੍ਨ ਲਈ ਅਕਸ੍ 

ਵਿਕਸਤ ਵਚੱਤ੍, ਕਨੈਕਸ਼ਨ ਡਾਇਗ੍ਰਾਮ, ਅਤੇ ਨਾਲ ਹੀ ਅਸਲ ਵਿੰਵਡੰਗ ਦਾ 

ਹਿਾਲਾ ਦੇਣਾ ਜ਼੍ੂ੍ੀ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ।
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ਥਰਰੀ-ਫੇਜ਼ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰ ਭਵੰਭਡੰਿ (ਭਸੰਿਲ ਪਰਤ - ਕੇਂਦਭਰਤ ਭਕਸਮ - ਅਿੱਾ ਕੋਇਲ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ) (Three-phase 
induction motor  winding (single layer  - concentric type - half coil connection)

ਉਦੇਸ਼ :ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਤੁਸੀਂ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• 3-ਫੇਜ਼ ਮੋਟਰਾਂ ਭਵੱਚ ਕੇਂਦਭਰਤ ਭਕਸਮ ਦੀ ਭਵੰਭਡੰਿ ਨਾਲ ਸੰਬੰਭਿਤ ਆਮ ਲੋੜਾਂ ਨੂੰ ਭਬਆਨ ਕਰੋ

• ਕੇਂਦਭਰਤ ਭਕਸਮ ਦੀ ਭਵੰਭਡੰਿ ਦੇ ਿੁਣ ਅਤੇ ਨੁਕਸਾਨ ਦੱਸੋ

• ਕੇਂਦਭਰਤ ਭਕਸਮ ਦੀ ਭਵੰਭਡੰਿ ਲਈ ਇੱਕ ਵਾਈਭਡੰਿ ਟੇਬਲ ਦੀ ਭਤਆਰੀ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ 

• ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ ਭਕ ਅੰਤ ਅਤੇ ਕੋਇਲ ਕਨੈਕਸ਼ਨ ਡਾਇਿਰਰਾਮ ਭਕਵੇਂ ਭਖੱਚਣੇ ਹਨ

• ਸਮਝਾਓ ਭਕ ਭਵਕਭਸਤ ਅਤੇ ਭਰੰਿ ਭਚੱਤਰਾਂ ਨੂੰ ਭਕਵੇਂ ਭਖੱਚਣਾ ਹੈ।

3-ਪੜਾਅ ਕੇਂਦਭਰਤ ਭਵੰਭਡੰਿ :ਆਮ ਤੌ੍ ‘ਤੇ, ਵਸੰਗਲ ਫੇਜ਼ ਮੋਟ੍ਾਂ ਵਿੱਚ ਕੇਂਦਵ੍ਤ 

ਵਿਵੰਡੰਗ ਪਾਈ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਅਤੇ ਕਦੇ-ਕਦਾਈਂ, ਇਸ ਵਕਸਮ ਦੀ ਵਿਵੰਡੰਗ 3-ਫੇਜ਼ ਮੋਟ੍ਾਂ 

ਲਈ ਿੀ ਿ੍ਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। 

ਇਸ ਕੇਂਦਵ੍ਤ ਵਿਵੰਡੰਗ ਵਿੱਚ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਵਪੱਚਾਂ ਿਾਲੇ ਸਮੂਹ ਵਿੱਚ ਦੋ ਜਾਂ ਿੱਧ ਕੋਇਲ 

ਹੋਣੇ ਚਾਹੀਦੇ ਹਨ। ਇਸ ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ 3-ਪਿਾਅ ਦੇ ਕੇਂਦਵ੍ਤ ਵਿੰਵਡੰਗ ਵਿੱਚ, ਸਾ੍ੇ 

ਵਤੰਨ ਪਿਾਿਾਂ ਵਿੱਚ ਕੋਇਲਾਂ ਦੀ ਇੱਕੋ ਵਜਹੀ ਵਗਣਤੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਅਤੇ ਇੱਕੋ ਵਜਹੇ 

ਕੇਂਦਵ੍ਤ ਧ੍ੁਿ ਪੈਦਾ ਕ੍ਦੇ ਹਨ। ਸਟੈਪਡ ਫਾ੍ਮ੍ਾਂ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕੇਂਦਵ੍ਤ ਵਿੰਵਡੰਗ 

ਲਈ ਕੋਇਲ ਵਤਆ੍ ਕ੍ਨ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਕੇਂਦਵ੍ਤ ਵਿੰਵਡੰਗ ਦੇ ਗੁਣ ਅਤੇ ਨੁਕਸਾਨ:ਇਸ ਵਕਸਮ ਦੀ ਹਿਾ ਦੇ ਕੁਝ ਗੁਣ ਅਤੇ 

ਨੁਕਸਾਨ ਿੀ ਹਨ।

ਿੁਣ

1  ਇਸ ਵਕਸਮ ਦੀ ਵਿਵੰਡੰਗ ਵਿੱਚ ਕੂਵਲੰਗ ਲਈ ਿਧੇ੍ੇ ਥਾਂ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

2  ਵਿੰਵਡੰਗ ਦੌ੍ਾਨ ਉਹਨਾਂ ਨੂੰ ਆਪਸ ਵਿੱਚ ਛੱਡਣ ਲਈ ਕੋਇਲ ਦੇ ਪਾਵਸਆਂ ਨੂੰ 

ਚੁੱਕਣ (ਉੱਠਣ) ਦੀ ਕੋਈ ਲਿੋ ਨਹੀਂ ਹੈ। 

3  ਕੋਇਲਾਂ ਨੂੰ ਇਕਸਾ੍ ੍ੂਪ ਦੇਣਾ ਆਸਾਨ ਹੈ।

4  ਤਾਂਬੇ ਨੂੰ ਬਚਾਉਣਾ ਸੰਭਿ ਹੈ, ਵਕਉਂਵਕ ਵਿਤਵ੍ਤ ਵਿਵੰਡੰਗ ਵਿੱਚ ਸਾ੍ੇ ਕੋਇਲ 

ਇੱਕੋ ਆਕਾ੍ ਦੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ; ਦੂਜੇ ਪਾਸੇ ਕੇਂਦਵ੍ਤ ਵਿਵੰਡੰਗ ਵਿੱਚ, ਕੋਇਲ ਸਮੂਹ 

ਕੇਿਲ ਇੱਕਸਾ੍ ਹੋਣਗੇ, ਪ੍ ਕੇਂਦਵ੍ਤ ੍ੂਪ ਵਿੱਚ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਵਪੱਚਾਂ ਦੀਆਂ 

ਕੋਇਲਾਂ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

5  ਵਕਉਵਂਕ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡਾਂ ਦਾ ਕੋਈ ਇੰਟ੍ਲੀਵਿੰਗ ਨਹੀਂ ਹੈ, ਮਸ਼ੀਨ ਦੁਆ੍ਾ 

ਵਿਵੰਡੰਗ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ ਵਜਸ ਦੇ ਨਤੀਜੇ ਿਜੋਂ ਤੇਜ਼ ਉਤਪਾਦਨ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

6  ਅੰਤ ਕਨੈਕਸ਼ਨ ਬਣਾਉਣਾ ਆਸਾਨ ਹੈ।

7  ਹਿਾ ਲਈ ਆਸਾਨ, ਵਕਉਵਂਕ ਕੋਇਲਾਂ ਦੀ ਕੋਈ ਓਿ੍ਲਵੈਪੰਗ ਨਹੀਂ ਹੈ।

ਨੁਕਸਾਨ

1  ਸਲਾਟਾਂ ਵਿੱਚ ਕੋਇਲਾਂ ਪਾਉਣ ਲਈ ਹੁਨ੍ਮੰਦ ਮਜ਼ਦੂ੍ਾਂ ਦੀ ਲੋਿ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

2  ਇੱਕ ਸਟੈਪਡ ਸਾਬਕਾ ਦੀ ਲਿੋ ਹੈ।

3  ਟੋਕ੍ੀ ਿਾਇਵਨੰਗ ਵਜੰਨਾ ਕੁਸ਼ਲ ਨਹੀਂ।

1 ਸਮੂਹੀਕਰਨ

ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੀ ਗਈ ਉਦਾਹ੍ਣ ਹੇਠ ਵਲਵਖਆਂ ਨੂੰ ਸਪੱਸ਼ਟ 

a  ਕੀ ਵਦੱਤੇ ਗਏ ਸਟੇਟ੍ ਲਈ ਕੇਂਦਵ੍ਤ ਵਕਸਮ ਦੀ ਵਿੰਵਡੰਗ ਸੰਭਿ ਹੈ 

b  ਜੇ ਹਾਂ, ਕੀ ਇਹ ਅੱਧੀ ਕੋਇਲ ਜਾਂ ਪੂ੍ੀ ਕੋਇਲ ਨਾਲ ਜੁਿੀ ਵਿਵੰਡੰਗ ਹੋਣੀ 

ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ।ਉਦਾਹ੍ਨ

ਕਰਿੇੀ

3-ਫੇਜ਼ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ ਵਜਸ ਵਿੱਚ 36 ਸਲਾਟ 12 ਕੋਇਲ 4 ਪੋਲ ਸਟੇਟ੍ ਹਨ

ਸਾਡੇ ਕੋਲ 

ਪੂ੍ੇ ਕੋਇਲ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਲਈ 

ਇਸ ਤ੍ਹਰਾਂ ਇੱਕ ਸਮੂਹ ਵਿੱਚ ਵਸ੍ਫ਼ ਇੱਕ ਕੋਇਲ ਹਿੋੇਗੀ। ਪ੍ਕੇਂਦਵ੍ਤ ਵਿਵੰਡੰਗa 

ਵਿੱਚ ਦੋ ਜਾਂ ਿੱਧ ਕੋਇਲਾਂ ਹੋਣੀਆਂ ਚਾਹੀਦੀਆਂ ਹਨਗ੍ੁੱਪ। ਇਸ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ 

ਕੇਂਦਵ੍ਤ ਵਿਵੰਡੰਗ ਸੰਭਿ ਨਹੀਂ ਹੈ।ਵਿਕਲਪਕ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਅੱਧੇ-ਕੋਇਲ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ 

ਲਈ ਗ੍ੁੱਵਪੰਗ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ,i.e. 

ਅ੍ਥਾਤ 2 ਕੋਇਲ/ਫੇਜ਼/ਖਵੰਭਆਂ ਦਾ ਜੋਿਾ। 

ਉਪਰੋਕਤ ਉਦਾਹਰਨ ਦੇ ਅਨੁਸਾਰ, ਭਸਰਫ ਅਿੱਾ-ਕੋਇਲ ਨਾਲ 

ਜਭੁੜਆ ਕੇਂਦਭਰਤ ਵਾਇਭਨੰਿ ਸੰਿਵ ਹੈ ਜਦੋਂ ਭਕ ਹੇਠਾਂ ਭਦੱਤੀ 

ਉਦਾਹਰਨ ਲਈ ਡਾਟਾ 48 ਸਲਾਟ, 24 ਕੋਇਲ, 4- ਪੋਲ, 3-ਫੇਜ਼ 

ਸਟੇਟਰ ਵਾਇਭਨੰਿ ਪੂਰੇ ਕੋਇਲ ਅਤੇ ਅਿੱੇ ਕੋ ਕਨੈਕਸ਼ਨ ਦੋਵੇਂ ਸੰਿਵ 

ਹਨ। ਇਸਲਈ ਇਹ ਭਨਰਿਾਰਤ ਕਰਨ ਲਈ ਭਕ ਕੀ ਭਵੰਭਡੰਿ 

ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਪੂਰੀ ਕੋਇਲ ਹੈ ਜਾਂ ਅੱਿਾ ਕੋਇਲ ਹੈ, ਸਟੇਟਰ ਨੂੰ ਉਤਾਰਨ 

ਤੋਂ ਪਭਹਲਾਂ ਬਹੁਤ ਭਿਆਨ ਨਾਲ ਿਰੁੱਪ ਕਨੈਕਸ਼ਨ ਨੂੰ ਟਰੇਸ ਕਰਨਾ 

ਜ਼ਰੂਰੀ ਹੈ।

੨ ਭਪਚ 
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ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਿੰਵਡੰਗ ਕੇਂਦਵ੍ਤ ਹੈ, ਆਮ ਤੌ੍  ‘ਤੇ 2 ਜਾਂ ਿੱਧ ਵਪੱਚਾਂ ਹੋਣੀਆਂ ਚਾਹੀਦੀਆਂ 

ਹਨ। ਉਪ੍ੋਕਤ ˚ਉਦਾਹ੍ਨ ਅਨੁਸਾ੍ ਅੱਧੇ-ਕੋਇਲ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨਾਂ ਲਈ 2 ਵਪੱਚਾਂ 

ਦੀ ਲਿੋ ਹੈ।

ਇਸ ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ ਔਸਤ ਵਪੱਚ ਦਾ ਬ੍ਾਬ੍ ਹੋਣਾ ਜ਼੍ ੂ੍ੀ ਹੈ ਅ੍ਥਾਤ ਪੋਲ ਵਪੱਚ ਦੇ 

ਬ੍ਾਬ੍।

(i.e.) ਕੋਇਲ ਵਪੱਚ = ਪੋਲ ਵਪੱਚ ±1

ਉਦਾਹ੍ਨ ਦੇ ਅਨੁਸਾ੍ ਕੋਇਲ ਵਪੱਚ 6±1 ਹੈ।

ਇਸ ਲਈ ਬਾਹ੍ੀ ਕੋਇਲ ਵਪੱਚ = 6 + 1 = 7

ਅਤੇ ਅੰਦ੍ਲੀ ਕੋਇਲ ਵਪੱਚ = 6 - 1 = 5 ਹੋਿੇਗੀ

(i.e.) ਕੋਇਲ ਥ੍ਰੋ = 1 - 8 ਅਤੇ 1 - 6 ਅਵਭਆਸ ਵਿੱਚ ਇਸਨੂੰ 1 - 8 ਅਤੇ 2 - 7 

ਵਲਵਖਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

3  ਇਲੈਕਟਰਰੀਕਲ ਭਡਿਰੀਆਂ

i  ਕੁੱਲ ਵਬਜਲੀ ਦੀਆਂ ਵਡਗ੍ੀਆਂ = 180˚ x ਖੰਵਭਆਂ ਦੀ ਸੰਵਖਆ।

 ਉਦਾਹ੍ਨ ਦੇ ਅਨੁਸਾ੍ = 180˚ x 4 = 720˚ 

4  ਪੜਾਅ ਭਵਸਥਾਪਨ

i  ਥ੍ਰੀ-ਫੇਜ਼ ਿਾਇਵਨੰਗ ਫੇਜ਼ ਵਡਸਪਲੇਸਮੈਂਟ ਲਈ ਸਲਾਟਾਂ ਦੇ ੍ੂਪ ਵਿੱਚ 120˚ 

ii  ਪਿਾਅ ਵਿਸਥਾਪਨ ਦੇ ਬ੍ਾਬ੍ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ

5  ਵੈਂਭਡੰਿ ਕਰਰਮ

ਉਦਾਹ੍ਨ ਦੇ ਅਨੁਸਾ੍

A ਇੱਕ ਪਿਾਅ 1 ਸਲਾਟ ਤੋਂ ਸ਼ੁ੍ੂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

B  ਪਿਾਅ 1+4 = 5ਿੇਂ ਸਲਾਟ ਤੋਂ ਸ਼ੁ੍ੂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ

C  ਪਿਾਅ 1+4+4 = 9ਿੇਂ ਸਲਾਟ ਤੋਂ ਸ਼ੁ੍ੂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

6  ਕੋਇਲਾਂ ਦਾ ਪਰਰਬੰਿ

ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਉਦਾਹ੍ਨ ਵਿੱਚ 7 ਅਤੇ 5 ਸਲਾਟ ਦੇ ੍ੂਪ ਵਿੱਚ ਵਪੱਚਾਂ ਦੇ ਨਾਲ 12 

ਕੋਇਲ।

1-8,2-7; 5-12, 6-11; 9-16, 10-15; 13-20, 14-19; 17-24, 18-23; 

21-4, 22-3.

ਕੋਇਲਾਂ ਦਾ ਸਮੂਹ

ਕੋਇਲ ਹ੍ ਵਿਕਲਵਪਕ 2 ਸਲਾਟ (ਅ੍ਥਾਤ) ਉੱਪ੍ਲੇ ਪਾਵਸਆਂ ਲਈ 2 ਸਲਾਟ 

ਅਤੇ ਹੇਠਲੇ ਪਾਵਸਆਂ ਲਈ ਦੋ ਸਲਾਟ ਤੋਂ ਸ਼ੁ੍ ੂ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ। ਉਦਾਹ੍ਣ ਦੇ 

ਅਨੁਸਾ੍, ਕੋਇਲ 1 ਅਤੇ 2, 5 ਅਤੇ 6, 9 ਅਤੇ 10, 13 ਅਤੇ 14, 17 ਅਤੇ 18, 

21 ਅਤੇ 22 ਤੋਂ ਸ਼ੁ੍ ੂ ਹੁੰਦੇ ਹਨ।

ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਅੱਧ-ਕੋਇਲ ਵਕਸਮ ਦਾ ਹੈ, ਕੋਇਲਾਂ ਦੇ ਇੱਕ ਸਮੂਹ ਦੀ ਮਦਦ 

ਨਾਲ, 2 ਖਵੰਭਆਂ ਨੂੰ ਬਣਾਉਣ ਦੀ ਲੋਿ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ ਗ੍ੁੱਵਪੰਗ ਹੇਠ ਵਲਖੇ 

ਅਨੁਸਾ੍ ਹੈ:

 A  B  C 

 1-8, 2-7  5-12, 6-11  9-16, 10-15

 13-20, 14-19  17-24, 18-23  21-4, 22-3

ਪੂਰੇ ਕੋਇਲ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਭਵੱਚ, ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਅੰਤ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਭਵਕਲਪਕ 

ਸਮੂਹਾਂ ਤੋਂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ (ਅਰਥਾਤ) ਜੇਕਰ ‘ਏ’ ਪਭਹਲੇ ਸਮੂਹ ਤੋਂ ਸ਼ੁਰੂ ਹੁੰਦਾ 

ਹੈ, ‘ਬੀ’ ਤੀਜੇ ਸਮੂਹ ਤੋਂ ਸ਼ੁਰੂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ‘ਸੀ’ ਪੰਜਵੇਂ ਸਮੂਹ ਤੋਂ ਸ਼ੁਰੂ 

ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਜਦੋਂ ਭਕ ਅਿੱ-ਕੋਇਲ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਭਵੱਚ, ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਭਸਰੇ 

ਭਨਰੰਤਰ ਸਮੂਹ ਤੋਂ ਹੋਣਿੇ, ਜੇਕਰ ‘ਏ’ ਪਭਹਲੇ ਸਮੂਹ ਤੋਂ ਸ਼ੁਰੂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, 

‘ਬੀ’ ਦੂਜੇ ਸਮੂਹ ਤੋਂ ਅਤੇ ‘ਸੀ’ ਤੀਜੇ ਸਮੂਹ ਤੋਂ ਸ਼ੁਰੂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਭਵਕਸਤ 

ਭਚੱਤਰ ਨੂੰ ਵੇਖੋ।

7  ਕਨੈਕਸ਼ਨ ਖਤਮ ਕਰੋ(ਭਚੱਤਰ 1): ਅੱਧਾ ਕੋਇਲ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ। (ਸ਼ੁ੍ੂ ਤੋਂ ਅੰਤ 

ਅਤੇ ਸ਼ੁ੍ੂ ਤੋਂ ਅੰਤ ਤੱਕ) 

ਕੋਇਲ ਕਨੈਕਸ਼ਨ : ਅੱਧਾ ਕੋਇਲ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ। (ਵਚੱਤ੍ 2)

ਅੱਧੇ ਕੋਇਲ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਵਿੱਚ, ਕੋਇਲ ਗ੍ੁੱਪ ਦਾ ਕਨੈਕਸ਼ਨ ਅੰਤਮ ਵਸ੍ੇ ਤੋਂ 

ਸ਼ੁ੍ੂਆਤੀ ਵਸ੍ੇ ਤੱਕ ਅਤੇ ਵਫ੍ ਗ੍ੁੱਪ ਕੋਇਲ ਦੇ ਸ਼ੁ੍ੂਆਤੀ ਵਸ੍ੇ ਤੋਂ ਅੰਤਮ ਵਸ੍ੇ 

ਤੱਕ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 2 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। 

ਭਵਕਾਸ ਭਚੱਤਰ : ਕੋਇਲ ਸਮੂਹ ਅਤੇ ਅੰਤ ਕਨੈਕਸ਼ਨ ਨੂੰ ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ ਵਿਕਾਸ 

ਵਚੱਤ੍ ਬਣਾਓ। ਇੱਕ ਉਦਾਹ੍ਨ ਿਜੋਂ ਇੱਕ ਵਿਕਾਸ ਵਚੱਤ੍ ਵਚੱਤ੍ 3 ਵਿੱਚ 

ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।
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10  ਭਰੰਿ ਭਚੱਤਰ

ਹੇਠਾਂ ਦੱਸੇ ਅਨੁਸਾ੍ ਵ੍ੰਗ ਡਾਇਗ੍ਰਾਮ ਦੀ ਮਦਦ ਨਾਲ ਅੰਤ ਕਨੈਕਸ਼ਨ ਦੀ ਜਾਂਚ 

ਕ੍ੋ। ਅੰਤ ਕਨੈਕਸ਼ਨ ਟੇਬਲ ਵਲਖੋ ਅਤੇ ਘਿੀ ਦੇ ਵਨਯਮ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਕੇ ਕ੍ੰਟ 

ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਨੂੰ ਵਚੰਵਨਹਰਤ ਕ੍ੋ। ਨੋਟ ਕ੍ੋ ਵਕ ਜਦੋਂ ਇੱਕ ਤਤਕਾਲ ਵਿੰਵਡੰਗਜ਼ ਨੂੰ ਵਤੰਨ-

ਪਿਾਅ ਦੀ ਸਪਲਾਈ ਵਦੱਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਅਤੇ ਜੇਕ੍ ਦੋ ਪਿਾਅ ਇੱਕ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ 

ਕ੍ੰਟ ਲੈ ਜਾਂਦੇ ਹਨ, ਤਾਂ ਤੀਜਾ ਪਿਾਅ ਉਲਟ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਕ੍ੰਟ ਲੈ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਜਿਂੇ 

ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 4 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

 ਪੜਾਅ  P1 ਅਤੇ P2  P3 ਅਤੇ P4 

 A ਇੱਕ ਪਿਾਅ ↑1 - 8↓ ↑13 - 20↓  

  ↑2 - 7↓ ↑14 - 19↓

 B ਪਿਾਅ ↑5 - 12↓ ↑17 - 24↓  

  ↑6 - 11↓ ↑18 - 23↓

 C ਪਿਾਅ ↓9 - 16↑ ↓21 - 4↑  

  ↓10 -15↑ ↓22 - 3↑ 

ਵਚੱਤ੍ 4 ਦਾ ਹਿਾਲਾ ਵਦਓ ਵਜਸ ਵਿੱਚ x-x ਵਿੱਚ ਦ੍ਸਾਏ ਗਏ ਤਤਕਾਲ ਵਿੱਚ 

ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਪਿਾਅ A ਅਤੇ B ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ ਧ੍ੁਿੀਤਾ ਦੇ ੍ੂਪ ਵਿੱਚ ਹਨ ਅਤੇ C 

ਵਿੱਚ ਨੈਗਵੇਟਿ ਪੋਲਵ੍ਟੀ ਹੈ।

ਸਲਾਟ ਵਿੱਚ ਕ੍ੰਟ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਨੂੰ ਵਚੰਵਨਹਰਤ ਕ੍ੋ ਅਤੇ ਇਹ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੀ ਉਦਾਹ੍ਣ 

ਦੇ ਅਨੁਸਾ੍ ਲੋਿੀਂਦੇ ਖਵੰਭਆਂ ਦੇ ਉਤਪਾਦਨ ਨੂੰ ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਜਦੋਂ ਿੀ ਤੁਸੀਂ 3-ਫੇਜ਼ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ ਨੂੰ ਦੇਖਦੇ ਹੋ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਵਸੰਗਲ ਲੇਅ੍ 

ਕੰਸੈਵਂਟ੍ਰਕ ਵਕਸਮ ਦੀ ਹਾਫ ਕੋਇਲ ਿਾਇਵਨੰਗ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਉੱਪ੍ ਦੱਸੀ ਪ੍ਰਵਕਵ੍ਆ 

ਦੀ ਪਾਲਣਾ ਕ੍ੋ ਅਤੇ ਵਿੰਵਡੰਗ ਟੇਬਲ ਵਤਆ੍ ਕ੍ੋ। ਇਸ ਤੋਂ ਬਾਅਦ ਅੰਤ ਦੇ 

ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ, ਵਿਕਾਸ ਅਤੇ ਵ੍ੰਗ ਵਚੱਤ੍ਾਂ ਨੂੰ ਵਖੱਚੋ। 

 ↑  ↑ ↑ ↑ ↑ ↑ ↓  ↓ ↓ ↓ ↓ ↓ ↑  ↑ ↑ ↑ ↑ ↑ ↓  ↓ ↓ ↓ ↓ ↓ 

 1  2  3  4  5 6 7  8  9  10 11 12 13  14   15 16  17  18 19  20  21 22  23  24 

                    N             S                       N                                   S
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3 ਪੜਾਅ ਸਕੁਇਰਲ ਭਪੰਜਰੇ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰ - ਡਬਲ ਲੇਅਰ ਭਡਸਟਰੀਭਬਊਭਟਡ ਟਾਈਪ ਭਵੰਭਡੰਿ (3 phase 
squirrel cage induction motor - double layer distributed type winding)

ਉਦੇਸ਼ :ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਤੁਸੀਂ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• ਡਬਲ ਲੇਅਰ ਵਾਇਭਨੰਿ ਦਾ ਅਰਥ ਸਮਝਾਓ

• ਡਬਲ ਲੇਅਰ ਭਡਸਟਰਰੀਭਬਊਟਡ ਟਾਈਪ ਭਵੰਭਡੰਿ ਨਾਲ ਸੰਬੰਭਿਤ ਵਾਇਭਨੰਿ ਭਨਯਮਾਂ ਅਤੇ ਿਣਨਾਵਾਂ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ

• ਭਸਰੇ ਅਤੇ ਕੋਇਲ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਭਚੱਤਰਾਂ ਨੂੰ ਭਖੱਚੋ

• ਭਰੰਿ ਅਤੇ ਭਵਕਸਤ ਭਚੱਤਰਾਂ ਨੂੰ ਭਖੱਚੋ।

3-ਫੇਜ਼ AC ਮੋਟ੍ਾਂ ਵਿੱਚ ਿ੍ਤੇ ਜਾਂਦੇ ਵਿੰਵਡੰਗ ਦੀਆਂ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਵਕਸਮਾਂ ਹਨ। 

3-ਪਿਾਅ ਦੀਆਂ ਵਿਵੰਡੰਗਾਂ ਵਿੱਚੋਂ ਕੁਝ ਡਬਲ ਪ੍ਤ ਹਨ, ਯਾਨੀ ਵਕ ਸਲਾਟਾਂ ਦੀ 

ਵਗਣਤੀ ਵਜੰਨੀ ਕੋਇਲ ਹਿੇੋਗੀ। ਉਦਾਹ੍ਨ ਲਈ 12 ਸਲਾਟ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ 12 

ਕੋਇਲ, 24 ਸਲਾਟ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ 24 ਕੋਇਲ। 36 ਸਲਾਟ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ 36 

ਕੋਇਲ, ਕੇਸ 48 ਸਲਾਟ ਵਿੱਚ 48 ਕੋਇਲ. ਇਸ ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ ਵਿਤਵ੍ਤ ਵਿਵੰਡੰਗ ਦੇ 

ਮਾਮਲੇ ਵਿਚ ਸਾ੍ੀਆਂ ਕੋਇਲਾਂ ਦਾ ਆਕਾ੍, ਵਪੱਚ ਅਤੇ ਆਕਾ੍ ਹੋਿੇਗਾ

ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਇਹ ਕੋਇਲ ਆਮ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਪੁ੍ ਾਣੇ ਜ਼ਖ਼ਮ ਹੁੰਦੇ ਹਨ। ਸਲਾਟਾਂ ਵਿੱਚ ਇਹਨਾਂ 

ਕੋਇਲਾਂ ਦੀ ਵਿਿਸਥਾ ਦੇ ਕਾ੍ਨ, ਇਹ ਇੱਕ ਦੂਜੇ ਨੂੰ ਇੱਕ ਬੁਣੇ ਹੋਏ ਟੋਕ੍ੀ ਦੀ 

ਤ੍ਹਰਾਂ ਓਿ੍ਲੈਪ ਕ੍ਦੇ ਹਨ। ਇਹ ਵਿਤਵ੍ਤ ਵਿੰਵਡੰਗ ਦੀ ਇੱਕ ਵਕਸਮ ਿੀ ਹੈ।

ਡਬਲ ਲੇਅ੍ ਿਾਇਵਨੰਗ ਵਿੱਚ ਹ੍ੇਕ ਸਲਾਟ ਵਿੱਚ ਦੋ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡ ਹੁੰਦੇ ਹਨ 

ਭਾਿ ਹੇਠਲੇ ਅੱਧ ਵਿੱਚ ਖੱਬੇ ਹੱਥ ਦੀ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਜਦੋਂ ਵਕ ਉੱਪ੍ਲੇ ਅੱਧ 

ਵਿੱਚ ਵਕਸੇ ਹੋ੍ ਕੋਇਲ ਦਾ ਸੱਜਾ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਡਬਲ ਲੇਅਰ ਭਵਤਭਰਤ ਭਵੰਭਡੰਿ ਲਈ ਿਣਨਾ :ਵਡਸਟ੍ਰੀਵਬਊਟਡ ਡਬਲ 

ਲੇਅ੍ ਿਾਇਵਨੰਗ ਦਾ ਿਾਇਵਨੰਗ ਡੇਟਾ ਵਨਮਨਵਲਖਤ ਸੀਮਾਿਾਂ ਦੇ ਅੰਦ੍ ਹੋਿੇਗਾ। 

ਇੱਕ ਉਦਾਹ੍ਨ ਦੇ ਤੌ੍ ‘ਤੇ 36 ਸਲਾਟ 36 ਕੋਇਲ 4 ਖਵੰਭਆਂ ਿਾਲੀ ਇੱਕ 

ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ ਲਈ 3-ਫੇਜ਼ ਡਬਲ ਲੇਅ੍ ਵਡਸਟ੍ੀਵਬਊਟਡ ਿਾਇਵਨੰਗ ਹੇਠਾਂ 

ਵਦੱਤੀ ਗਈ ਹੈ।

I  ਿਰੁੱਭਪੰਿ 

II  ਭਪੱਚ

2  ਕੋਇਲ ਭਪੱਚ :ਕੁਆਇਲ ਦੀ ਵਪਚ ਨੂੰ ਿਾਇਵਨੰਗ ਕ੍ਨ ਿਾਲੀ ਵਸੰਗਲ ਪ੍ਤ 

ਿਾਂਗ ਹੀ ਛੋਟੀ-ਤਾ੍ ਿਾਲੀ, ਲੰਬੀ-ਤਾ੍ ਿਾਲੀ ਜਾਂ ਪੋਲ ਵਪੱਚ ਦੇ ਬ੍ਾਬ੍ ਹੋ 

ਸਕਦੀ ਹੈ। ਡਬਲ ਪ੍ਤ ਵਿਤਵ੍ਤ ਵਿੰਵਡੰਗ ਦੀ ਵਪੱਚ ਔਡ ਜਾਂ ਈਿਨ ਨੰਬ੍ 

ਹੋ ਸਕਦੀ ਹੈ। ਉਦਾਹ੍ਨ ਦੇ ਅਨੁਸਾ੍, ਪੋਲ ਵਪੱਚ 36/4 = 9 ਸਲਾਟ ਦੇ 

ਬ੍ਾਬ੍ ਹੈ ਅਤੇ ਨੰ. ਪ੍ਰਤੀ ਸਮੂਹ ਕੋਇਲਾਂ ਦੀ ਵਗਣਤੀ 3 ਹੈ। ਇਸਲਈ 

ਕੋਇਲ ਦੀ ਵਪੱਚ 9+3 ਤੋਂ ਿੱਖ ਹੋ ਸਕਦੀ ਹੈ ਜੋ ਵਕ ਸ਼ਾ੍ਟ ਕੋ੍ ਡਡ ਵਿੰਵਡੰਗ ਦੇ 

ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ 6,7 ਜਾਂ 8, ਫੁੱਲ ਵਪਚ ਿਾਇਵਨੰਗ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ 9 ਅਤੇ 10,11 

ਜਾਂ 12 ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ। ਲੰਬੀ ਤਾ੍ ਿਾਲੀ ਹਿਾ ਇਸ ਲਈ ਸੰਭਿ ਕੋਇਲ 

ਥ੍ਰੋਅ ਨੂੰ ਮੰਵਨਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ

1 ਤੋਂ 7 ਅਤੇ 1 ਤੋਂ 8 ਛੋਟੀ ਤਾ੍ ਿਾਲੇ ਵਿੰਵਡੰਗ ਲਈ

ਪੂ੍ੀ ਵਪਚਡ ਵਿੰਵਡੰਗ ਲਈ 1 ਤੋਂ 9 ਅਤੇ 1 ਤੋਂ 10

1 ਤੋਂ 11, 1 ਤੋਂ 12 ਅਤੇ 1 ਤੋਂ 13 ਲੰਬੇ ਤਾ੍ ਿਾਲੇ ਵਿੰਵਡੰਗ ਲਈ।

ਆਮ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਵਿਵੰਡੰਗ ਜਾਂ ਤਾਂ ਛੋਟੀ ਤਾ੍ ਿਾਲੇ ਜਾਂ ਪੂ੍ੀ ਵਪੱਚ ਲਈ ਵਤਆ੍ ਕੀਤੀ 

ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਕਦੇ-ਕਦਾਈਂ ਡਬਲ ਸਪੀਡ ਵਿਵੰਡੰਗ ਵਿੱਚ ਵਡਜ਼ਾਈਨ੍ ਦੁਆ੍ਾ ਇੱਕ 

ਲੰਬੀ ਤਾ੍ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਲੰਬੇ ਕੋ੍ ਡਡ ਵਿੰਵਡੰਗ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਨਾ ਕ੍ਨ 

ਦਾ ਕਾ੍ਨ ਇਹ ਹੈ ਵਕ ਇਸ ਨੂੰ ਿਧੇ੍ੇ ਤਾ੍ਾਂ ਦੀ ਲੰਬਾਈ ਦੀ ਲੋਿ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਨਤੀਜੇ 

ਿਜੋਂ ਿਧੇ੍ ੇ ਤਾਂਬੇ ਦੀ ਲੋਿ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਅਤੇ ਇਸਲਈ, ਗ੍ਮੀ ਦੇ ਨੁਕਸਾਨ ਵਿੱਚ ਿਾਧਾ 

ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

3  ਕੋਇਲ ਸੁੱਟ :ਉਪ੍ੋਕਤ ਉਦਾਹ੍ਨ ਦੇ ਅਨੁਸਾ੍ 8 ਦੀ ਕੋਇਲ ਵਪੱਚ ਲਈ 

ਕੋਇਲ ਥ੍ਰੋਅ 1-9 ਹਿੋੇਗੀ।

III  ਇਲੈਕਟਰਰੀਕਲ ਭਡਿਰੀਆਂ:

ਕੁੱਲ ਵਬਜਲੀ ਦੀਆਂ ਵਡਗ੍ੀਆਂ = 180° x ਖਵੰਭਆਂ ਦੀ ਸਵੰਖਆ

[180˚ ਖਵੰਭਆਂ ਵਿਚਕਾ੍ ਦੂ੍ ੀ]

ਵਡਗ੍ੀ ਵਿੱਚ ਸਲਾਟ ਦੀ ਦੂ੍ ੀ 

IV  ਪੜਾਅ ਭਵਸਥਾਪਨ

i  ਵਤੰਨ-ਪਿਾਅ ਦੀ ਿਾਇਵਨੰਗ ਲਈ ਹ੍ੇਕ ਫੇਜ਼ ਵਿਵੰਡੰਗ ਨੂੰ 120 ਇਲੈਕਟ੍ਰੀਕਲ 

ਵਡਗ੍ੀ ਦੁਆ੍ਾ ਵਿਸਥਾਵਪਤ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

ii  ਸਲਾਟਾਂ ਦੇ ੍ੂਪ ਵਿੱਚ ਪਿਾਅ ਵਿਸਥਾਪਨ = 

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟ੍੍ਰਰੀਸ਼ਰੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼਼ੋਧਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.3.132
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V  ਵਾਈਭਡੰਿ ਕਰਰਮ : ਥ੍ਰੀ-ਫੇਜ਼ ਵਿੰਵਡੰਗ ਵਿੱਚ, ਇੱਕ ਫੇਜ਼ ਿਾਇਵਨੰਗ ਦੇ 

ਸ਼ੁ੍ ੂਆਤੀ ਵਸ੍ੇ ਤੋਂ ਦੂਜੇ ਪਿਾਅ ਦੀ ਿਾਇਵਨੰਗ ਦੇ ਸ਼ੁ੍ੂਆਤੀ ਅੰਤ ਤੱਕ 120 

ਇਲੈਕਟ੍ਰੀਕਲ ਵਡਗ੍ੀ ਦੀ ਦੂ੍ੀ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ।

ਇਸ ਲਈ ਜੇਕ੍ ‘ਏ’ ਪਿਾਅ Ist ਸਲਾਟ ਵਿੱਚ ਸ਼ੁ੍ੂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ‘B’ ਪਿਾਅ 1st 

ਸਲਾਟ+120˚ ਤੋਂ ਸ਼ੁ੍ੂ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

ਅੱਗੇ ‘C’ ਪਿਾਅ 1st ਸਲਾਟ+120 ˚ +120 ˚ ਤੋਂ ਸ਼ੁ੍ੂ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਉਦਾਹ੍ਨ ਵਿੱਚ ‘ਏ’ ਪਿਾਅ 1 ਸਲਾਟ ਤੋਂ ਸ਼ੁ੍ੂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ

‘ਬੀ’ ਪਿਾਅ 1+6 = 7ਿੇਂ ਸਲਾਟ ਤੋਂ ਸ਼ੁ੍ ੂ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਅਤੇ

‘ਸੀ’ ਪਿਾਅ 1+6 + 6 = 13ਿਂੇ ਸਲਾਟ ਤੋਂ ਸ਼ੁ੍ੂ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

VI  ਡਬਲ ਲੇਅਰ ਵਾਇਭਨੰਿ ਭਵੱਚ ਕੋਇਲ ਲਿਾਉਣਾ: ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਿਵੰਡੰਗ 

ਦੋਹ੍ੀ ਪ੍ਤ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਕੋਇਲਾਂ ਦਾ ਵਿਛਾਉਣਾ ਨਿੇੇ ਦੇ ਸਲਾਟਾਂ ਵਿੱਚ ਸ਼ੁ੍ੂ ਹੋਣਾ 

ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

ਇਹ ਹੈ ਵਕ ਕੋਇਲਾਂ ਨੂੰ ਸਲਾਟ 1, ਸਲਾਟ 2, ਸਲਾਟ 3 ਅਤੇ ਹੋ੍ ਾਂ ਵਿੱਚ ੍ੱਵਖਆ 

ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਉਪ੍ੋਕਤ ਉਦਾਹ੍ਨ ਵਿੱਚ ਚੁਣੀ ਗਈ ਵਪੱਚ 8 ਲਈ 

ਕੋਇਲਾਂ ਦਾ ਪ੍ਰਬੰਧ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤਾ ਵਗਆ ਹੈ:

ਫਰਰੈਕਸ਼ਨਲ ਭਪੱਚ ਛੋਟੀ ਕੋਰਡਡ ਭਵੰਭਡੰਿ 

 ਭਪੱਚ 8  ਕੋਇਲ ਸੁੱਟ 1-9

 ਉੱਥੇ ਨਹੀਂ ਹੈ  ਏ-ਿਰੁੱਪ  ਸੀ-ਿਰੁੱਪ ਬੀ-ਿਰੁੱਪ 

 P1 1-9, 2-10, 3-11 4-12, 5-13, 6-14 7-15, 8-16, 9-17

 P2 10-18, 11-9, 12-20 13-21,14-22,15-23 16-24,17-25,18-26

 P3 19-27, 20-28,21-29 22-30,23-31,24-32 25-33,26-34, 27-35

 P4 28-36, 29-1, 30-2 31-3, 32-4, 33-5 34-6, 35-7, 36-8 

ਹਾਲਾਂਵਕ ਸੰਭਾਵਿਤ ਵਪੱਚਾਂ 6,7,8,9,10,11 ਅਤੇ 12 ਹਨ, ਉਪ੍ੋਕਤ ਉਦਾਹ੍ਨ 

ਵਸ੍ਫ 8 ਦੇ ਬ੍ਾਬ੍ ਵਪੱਚ ਲਈ ਵਦੱਤੀ ਗਈ ਹੈ। ਵਸਵਖਆ੍ਥੀਆਂ ਨੂੰ ਹੋ੍  ਵਪੱਚਾਂ 

ਲਈ ਟੇਬਲ ਵਲਖਣ ਦੀ ਸਲਾਹ ਵਦੱਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਵਿੰਵਡੰਗ ਦੀ ਵਬਹਤ੍ ਸਮਝ 

ਹੋਿੇ।

VII ਅੰਤ ਕਨੈਕਸ਼ਨ :ਵਚੱਤ੍ 1 ਵਿੱਚ ਦ੍ਸਾਏ ਅਨੁਸਾ੍ ਅੰਤ ਦੇ ਕਨੈਕਸ਼ਨਾਂ ਨੂੰ 

ਵਖੱਚੋ।

VI ਕੋਇਲ ਕਨੈਕਸ਼ਨ : ਪੂ੍ ੇ ਕੋਇਲ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਵਿੱਚ, ਕੋਇਲ ਸਮੂਹਾਂ ਦਾ 

ਕਨੈਕਸ਼ਨ ਅੰਤਮ ਵਸ੍ੇ ਤੋਂ ਅੰਤਮ ਵਸ੍ੇ ਤੱਕ ਅਤੇ ਉਸੇ ਪਿਾਅ ਦੀਆਂ ਕੋਇਲਾਂ 

ਦੇ ਸਮੂਹ ਦੇ ਸ਼ੁ੍ੂਆਤੀ ਵਸ੍ੇ ਤੋਂ ਸ਼ੁ੍ੂਆਤੀ ਵਸ੍ੇ ਤੱਕ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਵਚੱਤ੍ 

2 ਅਤੇ 3 ਵਿੱਚ ਦ੍ਸਾਏ ਗਏ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਦੋ ਤ੍ੀਵਕਆਂ ਵਿੱਚੋਂ ਵਕਸੇ ਦੀ ਿੀ 

ਪਾਲਣਾ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ।

IX ਕਰਾਸ ਅੰਤ ਕਨੈਕਸ਼ਨਾਂ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰ ੋ: ਅੰਤ ਕਨੈਕਸ਼ਨ ਸਾ੍ਣੀ ਵਲਖੋ ਵਜਿਂੇ 

ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 4 ਵਿੱਚ ਹੇਠਾਂ ਦ੍ਸਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ ਅਤੇ ਘਿੀ ਦੇ ਵਨਯਮ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ 

ਕ੍ਦੇ ਹੋਏ ਕ੍ੰਟ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਨੂੰ ਵਚੰਵਨਹਰਤ ਕ੍ੋ।

ਜਦੋਂ 3-ਫੇਜ਼ ਭਵੰਭਡੰਿ ਨੂੰ ਭਤੰਨ ਪੜਾਅ ਦੀ ਸਪਲਾਈ ਭਦੱਤੀ ਜਾਂਦੀ 

ਹੈ, ਜੇਕਰ ਦੋ ਪੜਾਅ ਕਰੰਟ ਨੂੰ ਅੰਦਰ ਵੱਲ ਲੈ ਜਾਂਦੇ ਹਨ, ਤਾਂ ਤੀਜਾ 

ਪੜਾਅ ਕਰੰਟ ਨੂੰ ਬਾਹਰ ਵੱਲ ਲੈ ਜਾਵਿੇਾ। 

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟ੍੍ਰਰੀਸ਼ਰੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼਼ੋਧਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.3.132

© N
IM

I 

NOT T
O B

E R
EPUBLI

SHED



94

ਢੰਿ 1

ਢੰਿ 2 

X  ਭਰੰਿ ਭਚੱਤਰ

ਸੰਬੰਵਧਤ ਸਲਾਟ ਵਿੱਚ ਕ੍ੰਟ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਨੂੰ ਵਚੰਵਨਹਰਤ ਕ੍ੋ ਅਤੇ ਵਫ੍ ਵ੍ੰਗ 

ਡਾਇਗ੍ਰਾਮ ਦੇ ਨਾਲ ਦ੍ਸਾਏ ਗਏ ਖੰਵਭਆਂ ਦੀ ਲੋਿੀਂਦੀ ਵਗਣਤੀ ਦੇ ਉਤਪਾਦਨ 

ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ। (ਵਚੱਤ੍ 5) 

ਉਪ੍ੋਕਤ ਵ੍ੰਗ ਵਚੱਤ੍ ਦੇ ਅਨੁਸਾ੍, ਸਾ੍ੇ 4 ਖੰਵਭਆਂ ਵਿੱਚ ਪੈਦਾ ਹੁੰਦੇ ਹਨ। ਅੱਠ 

ਸਲਾਟਾਂ ਵਿੱਚ ਸ਼ਾਮਲ ਹ੍ੇਕ ਖੇਤ੍ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਖੰਭਾ ਪੈਦਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਸਲਾਟਾਂ ਵਿੱਚ 

9,18,27 ਅਤੇ 36 ਕੋਇਲ ਸਾਈਡਾਂ ਉਲਟ ਵਦਸ਼ਾਿਾਂ ਵਿੱਚ ਕ੍ੰਟ ਲੈਂਦੀਆਂ ਹਨ 

ਅਤੇ ਇਸਲਈ, ਉਹਨਾਂ ਸਲਾਟਾਂ ਵਿੱਚ ਪ੍ਰਿਾਹ ਵਨ੍ਪੱਖ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਸ਼ਾ੍ਟ 

ਕੋ੍ ਡਡ ਵਿੰਵਡੰਗ ਵਿੱਚ ਿਾਪ੍ਦਾ ਹੈ। ਉਪ੍ੋਕਤ ਜਾਣਕਾ੍ੀ ਦੇ ਅਧਾ੍ ‘ਤੇ ਵਿਕਸਤ 

ਵਚੱਤ੍ ਬਣਾਓ।

XI ਵਿਕਸਤ ਵਚੱਤ੍:ਇੱਕ ਵਿਕਸਤ ਵਚੱਤ੍ ਵਚੱਤ੍ 6 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ 

ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਵਚੱਤ੍ 2 ਦਾ ਹਿਾਲਾ ਵਦੰਦੇ ਹੋਏ ਵਿਧੀ 1 ਲਈ ਕਨੈਕਸ਼ਨ ਵਦਖਾਏ ਗਏ 

ਹਨ।

XII ਫ੍ੈਕਸ਼ਨਲ ਵਪੱਚ:ਸਮੂਹ ਅਤੇ ਲੀਡ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਖਤਮ ਹੋਣ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, 

ਆਸਤੀਨ ਿਾਲੇ ਜਿੋਾਂ ਨੂੰ ਭੰਗ ਦੇ ਧਾਵਗਆਂ ਦੀ ਮਦਦ ਨਾਲ ਓਿ੍ਹੈਂਗ ਨਾਲ 

ਬੰਨਹਰਣਾ ਹੈ। 

ਵਫ੍ ਵਿਵੰਡੰਗ ਦੀ ਜਾਂਚ ਅਤੇ ਿਾ੍ਵਨਸ਼ ਕੀਤੀ ਜਾਣੀ ਹੈ। 

ਵਫ੍ ਮੋਟ੍ ਨੂੰ ਅਸੈਂਬਲ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਵਬਨਾਂ ਲੋਡ ਦੇ ਇਸਦੀ 

ਕਾ੍ਗੁਜ਼ਾ੍ੀ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ਨ ਲਈ ਘੱਟੋ-ਘੱਟ ਅੱਠ ਘਵੰਟਆਂ ਲਈ ਟੈਸਟ ਕੀਤਾ 

ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਵਜੱਥੇ ਵਕਤੇ ਿੀ ਲੋਡ ਕ੍ਨ ਦੀਆਂ ਸੁਵਿਧਾਿਾਂ ਉਪਲਬਧ ਹਨ, 

ਨਿੀਂ ਜ਼ਖ਼ਮ ਿਾਲੀ ਮੋਟ੍ ਦੀ ਲੋਡ ਕਾ੍ਗੁਜ਼ਾ੍ੀ ਲਈ ਜਾਂਚ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟ੍੍ਰਰੀਸ਼ਰੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼਼ੋਧਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.3.132

© N
IM

I 

NOT T
O B

E R
EPUBLI

SHED



95

ਭਵੰਭਡੰਿਜ਼ ਦੀ ਜਾਂਚ (Testing of windings)

ਉਦੇਸ਼ :ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਤੁਸੀਂ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• ਭਨਰੰਤਰਤਾ ਲਈ ਰੀਵਾਉਂਡ ਮੋਟਰ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ ਅਤੇ ਕੋਇਲ ਪਰਰਤੀਰੋਿ ਨੂੰ ਮਾਪੋ 

• ਅੰਦਰੂਨੀ ਿਰਰੋਲਰ ਜਾਂ ਵੋਲਟਮੀਟਰ ਜਾਂ ਓਮਮੀਟਰ ਦੀ ਵਰਤੋਂ ਕਰਕੇ ਸ਼ਾਰਟ ਸਰਕਟ ਲਈ ਵਾਇਭਨੰਿ ਦੀਆਂ ਕੋਇਲਾਂ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ

•  ਜ਼ਮੀਨ ਅਤੇ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਪਰਰਤੀਰੋਿ ਲਈ ਹਵਾ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ

• ਚੁੰਬਕੀ ਕੰਪਾਸ ਜਾਂ ਸਭਕਰਰਊਡਰਰਾਈਵਰ ਜਾਂ ਖੋਜ ਕੋਇਲ ਦੀ ਵਰਤੋਂ ਕਰਕੇ ਸਹੀ ਚੁੰਬਕੀ ਿਰੁਵੀਤਾ ਲਈ ਹਵਾ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ

•  ਫੇਜ਼ ਕਰੰਟਸ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਮੁੱਲ ਲਈ 3-ਫੇਜ਼ ਵਾਇਭਨੰਿ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ

• ਨੋ-ਲੋਡ ਦੇ ਅਿੀਨ ਨਵੀਂ ਜ਼ਖ਼ਮ ਵਾਲੀ ਮੋਟਰ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ।

ਮੋਟ੍ ਦੇ ੍ੀਿਾਉਂਡ ਹੋਣ ਤੋਂ ਬਾਅਦ ਵਿੰਵਡੰਗਜ਼ ਵਿੱਚ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਟੈਸਟ ਕੀਤੇ ਜਾਂਦੇ 

ਹਨ। 

1  ਵਨ੍ੰਤ੍ਤਾ ਟੈਸਟ/੍ੋਧਕ ਟੈਸਟ।

2  ਸ਼ਾ੍ਟ ਸ੍ਕਟ ਟੈਸਟ/ਗ੍ੋਲ੍ ਟੈਸਟ।

3  ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਟੈਸਟ.

4  ਪੋਲਵ੍ਟੀ ਟੈਸਟ।

5  ਅਸੰਤੁਵਲਤ ਮੌਜੂਦਾ ਟੈਸਟ - 3-ਪਿਾਅ ਵਿੰਵਡੰਗ ਲਈ।

6  ਨੋ-ਲੋਡ ਟੈਸਟ।

ਭਨਰੰਤਰਤਾ ਟੈਸਟ/ਰੋਿਕ ਟੈਸਟ :ਇਹ ਟੈਸਟ ਹ੍ੇਕ ਵਿਵੰਡੰਗ ਦੀ ਵਨ੍ੰਤ੍ਤਾ ਦੀ 

ਜਾਂਚ ਕ੍ਨ ਲਈ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਜੇਕ੍ ਵਿੰਵਡੰਗ ਵਿੱਚ ਕੋਈ ਖੁੱਲਹਰਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਉਸ 

ਨੂੰ ਠੀਕ ਕ੍ਨਾ ਹੈ।

ਇੱਕ ਵਿਵੰਡੰਗ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਖੁੱਲੇ ਸ੍ਕਟ ਦਾ ਆਮ ਕਾ੍ਨ ਵਿੰਵਡੰਗ ਤਾ੍ ਵਿੱਚ ਵਢੱਲਾ 

ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਜਾਂ ਟੁੱਟਣਾ ਹੈ। ਓਪਨ ਸ੍ਕਟ ਟੈਸਟ ਲੈਂਪ ਦੀ ਇੱਕ ਲੀਡ ਨੂੰ ਵਿਵੰਡੰਗ ਦੇ 

ਇੱਕ ਵਸ੍ੇ ਨਾਲ ਜਿੋ ਕੇ ਅਤੇ ਉਸੇ ਪਿਾਅ ਵਿੱਚ ਕ੍ਰਮ ਵਿੱਚ ਹ੍ੇਕ ਕੋਇਲ ਦੇ ਵਸ੍ੇ 

ਤੱਕ ਦੂਜੀ ਲੀਡ ਨੂੰ ਛੂਹ ਕੇ ਸਵਥਤ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਵਚੱਤ੍ 1 ਦਾ ਹਿਾਲਾ ਵਦੰਦੇ ਹੋਏ, ਜੇਕ੍ ਲੈਂਪ ਵਬੰਦੂ 3 ‘ਤੇ ਨਹੀਂ ਚਮਕਦਾ ਪ੍ ਵਬੰਦੂ 

2 ‘ਤੇ ਚਮਕਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਤੀਜੀ ਕੋਇਲ ਨੁਕਸਦਾ੍ ਹੈ। ਜੇਕ੍ ਦੀਿਾ 2 ਅਤੇ 3 ‘ਤੇ 

ਚਮਕਦਾ ਹੈ ਪ੍ 4 ‘ਤੇ ਨਹੀਂ ਤਾਂ ਚੌਥੀ ਕੋਇਲ ਨੁਕਸਦਾ੍ ਹੈ। ਇਸ ਪ੍ਰਵਕਵ੍ਆ 

ਨੂੰ ਦੁਹ੍ਾਉਣ ਨਾਲ ਕੋਇਲ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਖੁੱਲਾ ਸ੍ਕਟ ਹੈ, ਦੀ ਪਛਾਣ ਕੀਤੀ ਜਾ 

ਸਕਦੀ ਹੈ।

ਇਸੇ ਤ੍ਹਰਾਂ, ਦੂਜੇ ਵਿੰਵਡੰਗ ਨੂੰ ਿੀ ਓਪਨ ਸ੍ਕਟ ਲਈ ਟੈਸਟ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਹ੍ੇਕ ਕੋਇਲ ਦਾ ਵਿ੍ੋਧ ਘੱਟ ੍ੇਂਜ ਓਮਮੀਟ੍ ਦੁਆ੍ਾ ਮਾਵਪਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। 

ਹ੍ੇਕ ਕੋਇਲ ਦਾ ਵਿ੍ੋਧ ਇੱਕੋ ਵਜਹਾ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਜਾਂ ਅਨੰਤ ਮੁੱਲ 

ਦਾ ਉੱਚਾ ਮੁੱਲ ਵਿੰਵਡੰਗਜ਼ ਵਿੱਚ ਖੁੱਲਹਰਣ ਨੂੰ ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਜੇਕਰ ਇੱਕ ਕੋਇਲ ਭਵੱਚ ਕੋਈ ਖੁੱਲਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਉਸ ਕੋਇਲ ਨੂੰ 

ਬਾਈਪਾਸ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਭਵੰਭਡੰਿਜ਼ ਦੀ ਲੜੀ ਭਵੱਚ 

ਛੱਭਡਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਭਫਰ ਮੋਟਰ ਚੱਲ ਸਕਦੀ ਹੈ, ਪਰ ਜੇ ਖੁੱਲੀ 

ਇੱਕ ਤੋਂ ਵਿੱ ਕੋਇਲਾਂ ਭਵੱਚ ਹੈ, ਤਾਂ ਕੋਇਲ ਨੂੰ ਬਾਈਪਾਸ ਕਰਨਾ 

ਸੰਿਵ ਨਹੀਂ ਹੈ। ਇਸ ਭਕਸਮ ਦੀ ਮੁਰੰਮਤ ਛੋਟੀ ਸਮਰੱਥਾ ਵਾਲੀਆਂ 

ਮੋਟਰਾਂ ਲਈ ਸੰਿਵ ਹੈ ਭਜੱਥੇ ਭਵੰਭਡੰਿ ਭਵੱਚ ਵੱਡੀ ਭਿਣਤੀ ਭਵੱਚ 

ਕੋਇਲ ਹੁੰਦੇ ਹਨ। ਉਦਾਹਰਨ: ਛੱਤ ਵਾਲੇ ਪੱਖੇ। ਪਰ ਭਜੱਥੋਂ ਤੱਕ ਹੋ 

ਸਕੇ ਇਸ ਭਵਿੀ ਤੋਂ ਬਚਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।ਜੇਕਰ ਇੱਕ ਮਲਟੀਪਲ 

ਪੋਲ ਫੈਨ ਮੋਟਰ ਭਵੱਚ ਇੱਕ ਜਾਂ ਦੋ ਕੋਇਲਾਂ ਦੀ ਿਰੁਵੀਤਾ ਬਦਲ 

ਭਦੱਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਪੱਖਾ ਹੌਲੀ-ਹੌਲੀ ਚੱਲਿੇਾ ਅਤੇ ਵਿੇਰੇ ਿਰਮੀ 

ਪੈਦਾ ਕਰਿੇਾ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟ੍੍ਰਰੀਸ਼ਰੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼਼ੋਧਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.3.132
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ਸ਼ਾਰਟ ਸਰਕਟ ਟੈਸਟ/ਿਰੋਲਰ ਟੈਸਟ :ਦੋ ਜਾਂ ਦੋ ਤੋਂ ਿੱਧ ਮੋਿ ਜੋ ਇੱਕ ਦੂਜੇ ਨਾਲ 

ਵਬਜਲੀ ਨਾਲ ਸੰਪ੍ਕ ਕ੍ਦੇ ਹਨ, ਵਿੰਵਡੰਗ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਸ਼ਾ੍ਟ ਸ੍ਕਟ ਦਾ ਕਾ੍ਨ 

ਬਣਦੇ ਹਨ। ਇਹ ਸ਼ਾ੍ਟ ਸ੍ਕਟ ਮਸ਼ੀਨ ਦੇ ਸੰਚਾਲਨ ਦੌ੍ਾਨ ਬਹੁਤ ਵਜ਼ਆਦਾ 

ਗ੍ਮੀ ਪੈਦਾ ਕ੍ੇਗਾ.

ਹੇਠ ਵਲਖੇ ਤ੍ੀਵਕਆਂ ਵਿੱਚੋਂ ਵਕਸੇ ਇੱਕ ਦੁਆ੍ਾ ਸ਼ਾ੍ਟ ਸ੍ਕਟ ਦਾ ਪਤਾ ਲਗਾਇਆ 

ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। 

a ਇੱਕ ਅੰਦ੍ੂਨੀ ਉਤਪਾਦਕ ਵਿਧੀ

b  ਿੋਲਟੇਜ ਡ੍ਾਪ ਟੈਸਟ

c  ਓਹਮੀਟ੍ ਵਿਧੀ।

ਅੰਦਰੂਨੀ ਉਤਪਾਦਕ ਭਵਿੀ :ਅੰਦ੍ੂਨੀ ਗ੍ਰੋਲ੍ ਵਿੱਚ ਲੈਮੀਨੇਟਡ ਆਇ੍ਨ ਕੋ੍ 

‘ਤੇ ਤਾ੍ ਦੇ ਜ਼ਖ਼ਮ ਦੀ ਇੱਕ ਕੋਇਲ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਅਤੇ 240V AC ਸਪਲਾਈ ਨਾਲ 

ਜੁਿੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਸਟੇਟ੍ ਨੂੰ ਹਟਾਏ ਜਾਣ ਤੋਂ ਬਾਅਦ ਗ੍ਰੋਲ੍ ਨੂੰ ਸਟੇਟ੍ ਦੇ ਕੋ੍ ‘ਤੇ 

੍ੱਵਖਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਵਚੱਤ੍ 2 ਵਿੱਚ ਦ੍ਸਾਏ ਅਨੁਸਾ੍ ਇੱਕ ਸਲਾਟ ਤੋਂ ਸਲਾਟ 

ਵਿੱਚ ਭੇਵਜਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇੱਕ ਛੋਟੀ ਵਜਹੀ ਕੋਇਲ ਨੂੰ ਗ੍ੋਲ੍ ਦੇ ਨਾਲ ਪ੍ਰਦਾਨ 

ਕੀਤੇ ਗਏ ਇੱਕ ਧਾਤ ਦੇ ਬਲੇਡ ਦੇ ਤੇਜ਼ ਿਾਈਬ੍ਰੇਸ਼ਨ ਦੁਆ੍ਾ ਦ੍ਸਾਇਆ ਜਾਿੇਗਾ 

ਅਤੇ ਕੁਝ ਵਕਸਮਾਂ ਵਿੱਚ ਅੰਦ੍ੂਨੀ ਉਗਾਉਣ ਿਾਲੇ, ਗ੍ਰੋਲ੍ ਦੇ ਨਾਲ ਪ੍ਰਦਾਨ 

ਕੀਤੇ ਗਏ ਵਨਓਨ ਲੈਂਪ ਦੀ ਚਮਕ ਹਿਾ ਦੀ ਕਮੀ ਨੂੰ ਦ੍ਸਾਉਂਦੀ ਹੈ।

ਵੋਲਟੇਜ ਡਰਾਪ ਭਵਿੀ :ਇਸ ਵਿਧੀ ਵਿੱਚ ਵਿਵੰਡੰਗ ਇੱਕ ਘੱਟ ਿੋਲਟੇਜ DC 

ਸਪਲਾਈ ਨਾਲ ਜਿੁੀ ਹੋਈ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 3 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ ਅਤੇ 

ਿੋਲਟੇਜ ਡ੍ਾਪ ਨੂੰ ਇੱਕ ਵਮਲੀ ਿੋਲਟਮੀਟ੍ ਦੁਆ੍ਾ ਹ੍ੇਕ ਕੋਇਲ ਵਿੱਚ ਮਾਵਪਆ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਚੰਗੀਆਂ ਕੋਇਲਾਂ ਵਿੱਚ ਿੋਲਟੇਜ ਦੀ ਵਗ੍ਾਿਟ ਇੱਕੋ ਵਜਹੀ ਹਿੋੇਗੀ ਜਦੋਂ 

ਵਕ ਛੋਟੀਆਂ ਕੋਇਲਾਂ ਵਿੱਚ ਿੋਲਟੇਜ ਦੀ ਵਗ੍ਾਿਟ ਘੱਟ ਹੋਿੇਗੀ।

ਓਮਮੀਟਰ ਭਵਿੀ :ਇਸ ਵਿਧੀ ਲਈ, ਇੱਕ ਘੱਟ ੍ੇਂਜ ਓਮਮੀਟ੍ ਜਾਂ ਕੈਲਵਿਨ 

ਵਬ੍ਰਜ ਜਾਂ ਪੋਸਟ ਆਵਫਸ ਬਾਕਸ ਦੁਆ੍ਾ ਹ੍ੇਕ ਕੋਇਲ ਦੇ ਵਿ੍ੋਧ ਨੂੰ ਮਾਪੋ। 

ਸਾ੍ੀਆਂ ਕੋਇਲਾਂ ਨੂੰ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਦਾ ਇੱਕੋ ਵਜਹਾ ਮੁੱਲ ਪਿਹਰਨਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਉਹ 

ਕੋਇਲ ਜੋ ਦੂਜੀਆਂ ਕੋਇਲਾਂ ਨਾਲੋਂ ਘੱਟ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਨੂੰ ਪਿਹਰਦੀ ਹੈ ਜਾਂ ਜੋ ਜ਼ੀ੍ੋ 

ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਨੂੰ ਪਿਹਰਦੀ ਹੈ, ਨੂੰ ਛੋਟਾ ਮੰਵਨਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸਨੂੰ ਬਦਲਣ ਦੀ ਲਿੋ 

ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਦੂਜੇ ਪਾਸੇ ਕੋਇਲ ਜੋ ਸਮਾਨ ਕੋਇਲਾਂ ਦੀ ਤੁਲਨਾ ਵਿੱਚ ਉੱਚ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਨੂੰ 

ਪਿਹਰਦੀ ਹੈ ਜਾਂ ਜੋ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਦੇ ਅਨੰਤ ਮੁੱਲ ਨੂੰ ਪਿਹਰਦੀ ਹੈ, ਉਸ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ ਕੋਇਲ 

ਵਿੱਚ ਖੁੱਲਹਰਣ ਨੂੰ ਦ੍ਸਾਉਂਦੀ ਹੈ।

ਜ਼ਮੀਨੀ ਟੈਸਟ ਅਤੇ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ/ਰਿੋਕ ਟੈਸਟ :ਜ਼ਮੀਨੀ ਵਿੰਵਡੰਗ ਕਾ੍ਨ 

ਵਫਊਜ਼ ਉੱਡ ਸਕਦਾ ਹੈ ਜਾਂ ਇਸ ਨਾਲ ਹਿਾ ਦਾ ਧੂੰਆਂ ਵਨਕਲ ਸਕਦਾ ਹੈ, ਇਹ 

ਜ਼ਮੀਨ ਦੀ ਹੱਦ ‘ਤੇ ਵਨ੍ਭ੍ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਵਿਅਕਤੀ ਨੂੰ ਉਦੋਂ ਝਟਕਾ ਦੇ ਸਕਦਾ 

ਹੈ ਜਦੋਂ ਉਹ ਫ੍ੇਮ ਦੇ ਸੰਪ੍ਕ ਵਿੱਚ ਆਉਂਦੇ ਹਨ ਜੋ ਸਹੀ ਢੰਗ ਨਾਲ ਵਮੱਟੀ ਨਹੀਂ 

ਕੀਤੀ ਗਈ ਹੈ।

ਇਸ ਟੈਸਟ ਦਾ ਉਦੇਸ਼ ਹਿਾਿਾਂ ਅਤੇ ਧ੍ਤੀ (ਜ਼ਮੀਨ) ਵਿਚਕਾ੍ ਵਕਸੇ ਿੀ ਵਸੱਧੇ 

ਸਬੰਧ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ਨਾ ਹੈ। ਇਸਦੇ ਲਈ, ਸਪਲਾਈ ਦਾ ਵਨ੍ਪੱਖ ਮਸ਼ੀਨ ਦੇ ਸ੍ੀ੍ 

ਨਾਲ ਜੁਵਿਆ ਹੋਇਆ ਹੈ ਅਤੇ ਪਿਾਅ ਦੀ ਤਾ੍ ਇੱਕ ਲਿੀ ਟੈਸਟ ਲੈਂਪ ਦੁਆ੍ਾ 

ਜਿੁੀ ਹੋਈ ਹੈ। ਟੈਸਟ ਲੈਂਪ ਦੇ ਖੁੱਲੇ ਵਸ੍ੇ ਨੂੰ ਕ੍ਰਮ ਵਿੱਚ ਵਿੰਵਡੰਗ ਦੇ ਹ੍ੇਕ ਵਸ੍ੇ 

ਨੂੰ ਛਵੂਹਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਜੇਕ੍ ਦੀਿਾ ਹਨੇ੍ ਾ ੍ਵਹੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਸ ਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਵਕ 

ਿਾਯੂੰਵਡੰਗ ਜ਼ਮੀਨੀ ਨਹੀਂ ਹੈ ਅਤੇ ਜੇਕ੍ ਇਹ ਚਮਕਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਿਾਯੂਵੰਡੰਗ ਵਮੱਟੀ ਹੋ 

ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਇਹ ਇੱਕ ਤੇਜ਼, ਮੋਟਾ ਵਿਹਾ੍ਕ ਤ੍ੀਕਾ ਹੈ।

ਜੇਕ੍ ਇੱਕ ਮੇਗ੍ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਗ੍ਾਊਂਡਡ ਵਿਵੰਡੰਗ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ਨ ਲਈ ਕੀਤੀ 

ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ ਮੇਗ੍ ਦਾ ਇੱਕ ਟ੍ਮੀਨਲ ਬਾਡੀ ਨਾਲ ਜਵੁਿਆ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਦੂਜਾ 

ਵਿਵੰਡੰਗਜ਼ ਨਾਲ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 4 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਜੇਕ੍ ਮੇਗ੍ ਦਾ 

ਪੁਆਇੰਟ੍ ਅਨੰਤਤਾ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਵਿਵੰਡੰਗ ਸਹੀ ਹੈ ਅਤੇ ਕੋਈ ਕਨੈਕਸ਼ਨ 

ਨਹੀਂ ਹੈ। ਹਿਾਿਾਂ ਅਤੇ ਸ੍ੀ੍ ਦੇ ਵਿਚਕਾ੍. ਵਿੰਵਡੰਗਜ਼ ਅਤੇ ਸ੍ੀ੍ ਦੇ ਵਿਚਕਾ੍ 

ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧਮਸ਼ੀਨ ਨੂੰ 500 ਿੋਲਟ ਮੇਗ੍ ਦੁਆ੍ਾ ਮਾਵਪਆ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਤ੍ਹਰਾਂ ਪ੍ਰਾਪਤ ਕੀਤੀ ੍ੀਵਡੰਗ 3-ਫੇਜ਼ ਅਤੇ ਵਸੰਗਲ ਫੇਜ਼ ਮੋਟ੍ਾਂ ਦੇ 

ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ 1 ਮੇਗੋਹਮ ਤੋਂ ਘੱਟ ਨਹੀਂ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ। ਿਾਧੂ ਸੁ੍ ੱਵਖਆ ਲਈ ਛੱਤ 

ਅਤੇ ਟੇਬਲ ਪਵੱਖਆਂ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ 2 ਮੇਗੋਹਮ ਜ਼੍ ੂ੍ੀ ਹਨ।

ਪੋਲਭਰਟੀ ਟੈਸਟ :ਵਿਵੰਡੰਗ ਵਿੱਚ ਸਹੀ ਕੋਇਲ ਗ੍ੁੱਪ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਸਹੀ ਪੋਲਵ੍ਟੀ 

ਨੂੰ ਯਕੀਨੀ ਬਣਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਜੇਕ੍ ਕੋਇਲ ਗ੍ੁੱਪ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨਾਂ ਵਿੱਚ ਕੋਈ ਉਲਝਣ ਹੈ 

ਤਾਂ ਸਹੀ ਪੋਲਵ੍ਟੀ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ਨ ਲਈ ਪੋਲਵ੍ਟੀ ਟੈਸਟ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਜ਼੍ ੂ੍ੀ ਹੈ।

ਹੇਠਾਂ ਦੱਸੇ ਅਨੁਸਾ੍ ਵਤੰਨ ਢੰਗਾਂ ਦੀ ਵਸਫ਼ਾ੍ਸ਼ ਕੀਤੀ ਗਈ ਹੈ।

a ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਕੰਪਾਸ ਵਿਧੀ

b  ਦੋ screwdrivers ਢੰਗ

c  ਖੋਜ ਕੋਇਲ ਵਿਧੀ

ਚੁੰਬਕੀ ਕੰਪਾਸ ਭਵਿੀ :ਇਸ ਵਿਧੀ ਵਿੱਚ, ਸਟੇਟ੍ ਨੂੰ ਇੱਕ ਵਖਵਤਜੀ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ 

੍ੱਵਖਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇੱਕ ਘੱਟ ਡੀਸੀ ਿੋਲਟੇਜ ਵਿਵੰਡੰਗ ਤੇ ਲਾਗੂ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ 
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ਹੈ। ਕੰਪਾਸ ਦੀ ਸੂਈ ਵਫ੍ ਸਟੇਟ੍ ਦੇ ਅੰਦ੍ ੍ੱਖੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਇੱਕ ਖੰਭੇ ਿਾਲੇ 

ਖੇਤ੍ ਤੋਂ ਦੂਜੇ ਖੰਭੇ ਿਾਲੇ ਖੇਤ੍ ਵਿੱਚ ਹੌਲੀ-ਹੌਲੀ ਚਲੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 5 

ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਕੰਪਾਸ ਸੂਈ ਆਪਣੇ ਆਪ ਨੂੰ ਹ੍ੇਕ ਖੰਭੇ ‘ਤੇ ਉਲਟਾ 

ਦੇਿੇਗੀ ਜੇਕ੍ ਵਿੰਵਡੰਗ ਸਹੀ ਢੰਗ ਨਾਲ ਜਿੁੀ ਹੋਈ ਹੈ। ਜੇਕ੍ ਦੋ ਨਜ਼ਦੀਕੀ ਖੰਵਭਆਂ 

ਵਿਚਕਾ੍ ਸੰਕੇਤ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਇੱਕੋ ਹੈ, ਤਾਂ ਇੱਕ ਉਲਟਾ ਖੰਭ ਦ੍ਸਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਨੋ-ਲੋਡ ਟੈਸਟ :ਗ੍ਭਪਾਤ ਅਤੇ ਮੋਟ੍ ਦੀ ਅਸੈਂਬਲੀ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ੍ੋਟ੍ ਨੂੰ ਮੁਫਤ 

੍ੋਟੇਸ਼ਨ ਲਈ ਚੈੱਕ ਕ੍ੋ। ਮੋਟ੍ ਨੂੰ ੍ੇਟ ਕੀਤੀ ਸਪਲਾਈ ਿੋਲਟੇਜ ਨਾਲ ਕਨੈਕਟ 

ਕ੍ੋ। ਮੋਟ੍ ਨੂੰ ਵਬਨਾਂ ਲੋਡ ‘ਤੇ ਚਲਾਓ ਅਤੇ ਮੋਟ੍ ਦੀ ਨੋ-ਲੋਡ ਿੋਲਟੇਜ, ਕ੍ੰਟ 

ਅਤੇ ਸਪੀਡ ਵ੍ਕਾ੍ਡ ਕ੍ੋ। ਵਕਸੇ ਿੀ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ ਇਹ ੍ੀਵਡੰਗ ਨਾਮ-ਪਲੇਟ 

ਦੇ ਮੁੱਲਾਂ ਤੋਂ ਿੱਧ ਨਹੀਂ ਿਧਦੀਆਂ। ਬੇਅਵ੍ੰਗ ਧੁਨੀ ਅਤੇ ਿਾਈਬ੍ਰੇਸ਼ਨ ਦੀ ਜਾਂਚ 

ਕ੍ੋ। ਿਾਈਬ੍ਰੇਸ਼ਨ ਤੋਂ ਵਬਨਾਂ ਸਾਧਾ੍ਨ ਆਿਾਜ਼ ਇੱਕ ਚੰਗੀ ਨੌਕ੍ੀ ਦਾ ਸੰਕੇਤ ਹੈ। 

ਹਾਲਾਵਂਕ, ਵਿੰਵਡੰਗ ਜੌਬ ਦੀ ਸੰਪੂ੍ਨਤਾ ਦਾ ਪਤਾ ਵਸ੍ਫ ਇੱਕ ਲੋਡ ਟੈਸਟ ਦੁਆ੍ਾ 

ਲਗਾਇਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।
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ਪਾਵਰ (Power)  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.3.133
ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ  (Electrician) - ਏਸੀ ਥਰਰੀ ਫੇਜ਼ ਮੋਟਰ

AC 3 ਫੇਜ਼ ਸਕੁਇਰਲ ਕੇਜ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰ ਅਤੇ ਸਟਾਰਟਰਾਂ ਭਵੱਚ ਰੱਖ-ਰਖਾਅ, ਸੇਵਾ ਅਤੇ ਸਮੱਭਸਆ ਭਨਪਟਾਰਾ 
(Maintenance, service and troubleshooting in AC 3 phase squirrel cage induction motor and 
starters)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• AC 3 ਫੇਜ਼ ਮੋਟਰ ਦੇ ਰੱਖ-ਰਖਾਅ ਦੇ ਕਾਰਜਕਰਰਮ ਬਾਰੇ ਸੂਚੀ ਅਤੇ ਰਾਜ 

• 3 ਫੇਜ਼ ਮੋਟਰਾਂ ਭਵੱਚ ਸੰਿਾਭਵਤ ਨੁਕਸ, ਕਾਰਨ ਅਤੇ ਉਪਚਾਰਾਂ ਦੀ ਸੂਚੀ ਬਣਾਓ 

• ਮੋਟਰ, ਬੇਅਭਰੰਿਾਂ ਅਤੇ ਉਹਨਾਂ ਦੇ ਉਪਚਾਰਾਂ ਭਵੱਚ ਮਕੈਨੀਕਲ ਸਮਭੱਸਆਵਾਂ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ 

• ਭਸੱਖਣ ‘ਤੇ ਲੁਬਰੀਕੇਸ਼ਨ ਤਕਨੀਕਾਂ ਬਾਰੇ ਦੱਸੋ।

• AC ਮੋਟਰ ਸਟਾਰਟਰਾਂ ਅਤੇ ਸਟਾਰਟਰਾਂ ਦੇ ਰੱਖ-ਰਖਾਅ ਦੀ ਸਮੱਭਸਆ ਦਾ ਭਨਪਟਾਰਾ ਕਰੋ।

ਆਮ ਤੌ੍  ‘ਤੇ AC ਸਕੁਇ੍ਲ ਵਪੰਜ੍ੇ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ ਦੀ ਸਖ਼ਤ ਉਸਾ੍ੀ ਦੇ 

ਕਾ੍ਨ, ਇਸ ਨੂੰ ਘੱਟ ੍ੱਖ-੍ਖਾਅ ਦੀ ਲਿੋ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਹਾਲਾਂਵਕ ਮੁਸੀਬਤ-ਮੁਕਤ 

ਸਿੇਾ ਅਤੇ ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ ਕੁਸ਼ਲਤਾ ਪ੍ਰਾਪਤ ਕ੍ਨ ਲਈ, ਇਸ ਮੋਟ੍ ਨੂੰ ਇੱਕ 

ਅਨੁਸਵੂਚਤ ੍ੁਟੀਨ ੍ੱਖ-੍ਖਾਅ ਦੀ ਲਿੋ ਹੈ। ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਜ਼ਆਦਾਤ੍ ਉਦਯੋਗਾਂ 

ਵਿੱਚ ਪਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ AC ਸਕੁਇ੍ਲ ਵਪੰਜ੍ੇ ਦੀ ਮੋਟ੍ ਵਦਨ ਵਿੱਚ 24 ਘੰਟੇ ਅਤੇ 

ਸਾਲ ਵਿੱਚ 365 ਵਦਨ ਪੂ੍ੇ ਲੋਡ ਦੇ ਅਧੀਨ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ ਮੋਟ੍ ਦੇ ਕੰਮਕਾਜੀ 

ਜੀਿਨ ਨੂੰ ਿਧਾਉਣ ਅਤੇ ਟੁੱਟਣ ਦੇ ਸਮੇਂ ਨੂੰ ਘਟਾਉਣ ਲਈ ੍ੋਜ਼ਾਨਾ, ਹਫਤਾਿਾ੍ੀ, 

ਮਾਵਸਕ, ਵਛਮਾਹੀ ਅਤੇ ਸਲਾਨਾ ਪੀ੍ੀਅਡਾਂ ‘ਤੇ ਇੱਕ ਚੁਣੇ ਹੋਏ ਖੇਤ੍ ਲਈ ਸਮੇਂ-

ਸਮੇਂ ‘ਤੇ ੍ੱਖ-੍ਖਾਅ ਦਾ ਸਮਾਂ ਵਨਯਤ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

ਰੱਖ-ਰਖਾਅ ਦਾ ਸਮਾਂ :AC ਸਕੁਇ੍ਲ ਵਪੰਜ੍ੇ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ ਲਈ ਸੁਝਾਏ 

ਗਏ ੍ੱਖ-੍ਖਾਅ ਦਾ ਸਮਾਂ ਗਾਈਡ ਿਜੋਂ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤਾ ਵਗਆ ਹੈ।

ਰੋਜ਼ਾਨਾ ਦੇਖਿਾਲ

•  ਧ੍ਤੀ ਦੇ ਕਨੈਕਸ਼ਨਾਂ ਅਤੇ ਮੋਟ੍ ਲੀਡਾਂ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ।

•  ਓਿ੍ਹੀਵਟੰਗ ਲਈ ਮੋਟ੍ ਵਿੰਵਡੰਗ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ। (ਵਧਆਨ ਵਦਓ ਵਕ 

ਆਵਗਆਯੋਗ ਅਵਧਕਤਮ ਤਾਪਮਾਨ ਉਸ ਤੋਂ ਉੱਪ੍ ਹੈ ਵਜਸ ਨੂੰ ਹੱਥਾਂ ਦੁਆ੍ਾ 

ਅ੍ਾਮ ਨਾਲ ਮਵਹਸੂਸ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।) 

•  ਵਨਯੰਤ੍ਣ ਉਪਕ੍ਣਾਂ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ।

ਤੇਲ ਵ੍ੰਗ lubricated ਮਸ਼ੀਨ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ

i  ਇਹ ਦੇਖਣ ਲਈ ਬੇਅਵ੍ੰਗਾਂ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ਦਾ ਹਾਂ ਵਕ ਤੇਲ ਦੀਆਂ ਵ੍ੰਗਾਂ ਕੰਮ 

ਕ੍ ੍ਹੀਆਂ ਹਨ

ii  ਬੇਅਵ੍ੰਗਾਂ ਦੇ ਤਾਪਮਾਨ ਨੂੰ ਨੋਟ ਕ੍ੋ

iii  ਜੇ ਲੋਿ ਹੋਿੇ ਤਾਂ ਤੇਲ ਪਾਓ

iv  ਅੰਤ ਪਲੇ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ।

ਹਫਤਾਵਾਰੀ ਦੇਖਿਾਲ

•  ਬੈਲਟ ਤਣਾਅ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ। ਅਵਜਹੀ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ ਵਜੱਥੇ ਇਹ ਬਹੁਤ ਵਜ਼ਆਦਾ 

ਹੈ, ਇਸਨੂੰ ਤੁ੍ੰਤ ਘਟਾਇਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਸਲੀਿ ਬੇਅਵ੍ੰਗ ਮਸ਼ੀਨਾਂ 

ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ, ੍ ੋਟ੍ ਅਤੇ ਸਟੇਟ੍ ਦੇ ਵਿਚਕਾ੍ ਹਿਾ ਦੇ ਪਾਿੇ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕੀਤੀ 

ਜਾਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ।

•  ਧੂਿ ਭ੍ੀਆਂ ਥਾਿਾਂ ‘ਤੇ ਸਵਥਤ, ਸੁ੍ ੱਵਖਅਤ ਵਕਸਮ ਦੀਆਂ ਮੋਟ੍ਾਂ ਦੀਆਂ ਹਿਾਿਾਂ 

ਤੋਂ ਧੂਿ ਨੂੰ ਉਡਾਓ।

•  ਜਲੇ ਹੋਏ ਸੰਪ੍ਕਾਂ ਲਈ ਸ਼ੁ੍ ੂਆਤੀ ਉਪਕ੍ਣਾਂ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ ਵਜੱਥੇ ਮੋਟ੍ 

ਚਾਲੂ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਅਕਸ੍ ਬੰਦ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

•  ਧੂਿ, ਗੰਦਗੀ ਆਵਦ ਦੁਆ੍ਾ ਗੰਦਗੀ ਲਈ ਤੇਲ-ਵ੍ੰਗ ਲੁਬ੍ੀਕੇਵਟਡ 

ਬੇਅਵ੍ੰਗਾਂ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ ਤੇਲ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ (ਇਸ ਦਾ ਮੋਟੇ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਤੇਲ ਦੇ 

੍ੰਗ ਦੁਆ੍ਾ ਵਨ੍ੀਖਣ ਕ੍ਨ ‘ਤੇ ਪਤਾ ਲਗਾਇਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ)।

ਮਹੀਨਾਵਾਰ ਰੱਖ-ਰਖਾਅ

•  ਕੰਟ੍ੋਲ੍ਾਂ ਨੂੰ ਓਿ੍ਹਾਲ ਕ੍ੋ।

•  ਤੇਲ ਸ੍ਕਟ ਬ੍ੇਕ੍ਾਂ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ ਅਤੇ ਸਾਫ਼ ਕ੍ੋ।

•  ਵਗੱਲੇ ਅਤੇ ਧਿੂ ਭ੍ੇ ਸਥਾਨਾਂ ਵਿੱਚ ਤੇਜ਼ ੍ਫ਼ਤਾ੍ ਿਾਲੇ ਬੇਅਵ੍ੰਗਾਂ ਵਿੱਚ ਤੇਲ 

ਦਾ ਨਿੀਨੀਕ੍ਨ ਕ੍ੋ।

•  ਬੁ੍ਸ਼ ਧਾ੍ਕਾਂ ਨੂੰ ਪੂੰਝੋ ਅਤੇ ਸਵਲੱਪ-ਵ੍ੰਗ ਮੋਟ੍ਾਂ ਦੇ ਬੁ੍ਸ਼ਾਂ ਦੇ ਵਬਸਤ੍ੇ ਦੀ 

ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ। 

•  ਗ੍ੀਸ ਦੀ ਸਵਥਤੀ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ।

ਭਛਮਾਹੀ ਰੱਖ-ਰਖਾਅ

•  ਮੋਟ੍ਾਂ ਦੀ ਵਿੰਵਡੰਗ ਨੂੰ ਸਾਫ਼ ਕ੍ੋ ਜੋ ਖ੍ਾਬ ਜਾਂ ਹੋ੍ ਅਵਜਹੇ ਤੱਤਾਂ ਦੇ ਅਧੀਨ 

ਹਨ। ਜੇ ਲਿੋ ਹੋਿੇ ਤਾਂ ਬੇਕ ਅਤੇ ਿਾ੍ਵਨਸ਼ ਿੀ ਕ੍ੋ।

•  ਸਵਲੱਪ ਵ੍ੰਗ ਮੋਟ੍ਾਂ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ ਸਵਲੱਪ ਵ੍ੰਗਾਂ ਨੂੰ ਗ੍ੂਵਿੰਗ ਜਾਂ 

ਅਸਾਧਾ੍ਨ ਪਵਹਨਣ ਲਈ ਚੈੱਕ ਕ੍ੋ। 

•  ਬਾਲ ਅਤੇ ੍ੋਲ੍ ਬੇਅਵ੍ੰਗਾਂ ਵਿੱਚ ਗ੍ੀਸ ਨੂੰ ੍ੀਵਨਊ ਕ੍ੋ।

•  ਸਾ੍ੇ ਤੇਲ ਦੇ ਬੇਅਵ੍ੰਗਾਂ ਨੂੰ ਕੱਢ ਵਦਓ, ਵਮੱਟੀ ਦੇ ਤੇਲ ਨਾਲ ਧਿੋੋ, ਲੁਬ੍ੀਕੇਵਟੰਗ 

ਤੇਲ ਨਾਲ ਫਲੱਸ਼ ਕ੍ੋ ਅਤੇ ਸਾਫ਼ ਤੇਲ ਨਾਲ ਦੁਬਾ੍ਾ ਭ੍ੋ।

ਸਾਲਾਨਾ ਰੱਖ-ਰਖਾਅ

•  ਸਾ੍ੇ ਹਾਈ ਸਪੀਡ ਬੇਅਵ੍ੰਗਾਂ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ ਅਤੇ ਜੇਕ੍ ਲੋਿ ਹੋਿੇ ਤਾਂ 

ਨਵਿਆਓ।

•  ਮੋਟ੍ ਦੇ ਵਿੰਵਡੰਗਾਂ ‘ਤੇ ਸਾਫ਼ ਸੁੱਕੀ ਹਿਾ ਨੂੰ ਚੰਗੀ ਤ੍ਹਰਾਂ ਉਡਾਓ। ਇਹ 

ਸੁਵਨਸ਼ਵਚਤ ਕ੍ੋ ਵਕ ਦਬਾਅ ਇੰਨਾ ਉੱਚਾ ਨਾ ਹਿੋੇ ਵਕ ਇੰਸੂਲੇਸ਼ਨ ਨੂੰ ਨੁਕਸਾਨ 

ਪਹੁੰਚਾਏ।
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•  ਗੰਦੇ ਅਤੇ ਤੇਲਯੁਕਤ ਹਿਾਿਾਂ ਨੂੰ ਸਾਫ਼ ਅਤੇ ਿਾ੍ਵਨਸ਼ ਕ੍ੋ।

•  ਓਿ੍ਹਾਲ ਮੋਟ੍ਾਂ ਜੋ ਗੰਭੀ੍ ਓਪ੍ੇਵਟੰਗ ਹਾਲਤਾਂ ਦੇ ਅਧੀਨ ਹਨ।

•  ਸਵਲੱਪ ਵ੍ੰਗ ਮੋਟ੍ਾਂ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ, ਵਪਵਟੰਗ ਲਈ ਸਵਲੱਪ ਵ੍ੰਗ ਅਤੇ 

ਪਵਹਨਣ ਲਈ ਬੁ੍ ਸ਼ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ। ਖ੍ਾਬ ਟੋਏ ਿਾਲੀਆਂ ਸਵਲੱਪ ਵ੍ੰਗਾਂ ਅਤੇ 

ਖ੍ਾਬ ਬੁ੍ ਸ਼ਾਂ ਨੂੰ ਬਦਵਲਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

•  ਸਵਿੱਚ ਅਤੇ ਵਫਊਜ਼ ਸੰਪ੍ਕਾਂ ਨੂੰ ੍ੀਵਨਊ ਕ੍ੋ ਜੇਕ੍ ਬੁ੍ੀ ਤ੍ਹਰਾਂ ਵਪਟ ਹਿੋੇ।

•  ਸਟਾ੍ਟ੍ਾਂ ਵਿੱਚ ਤੇਲ ਦਾ ਨਿੀਨੀਕ੍ਨ ਕ੍ੋ ਜੋ ਵਸੱਲਹਰੇ ਜਾਂ ਖ੍ਾਬ ਤੱਤਾਂ ਦੇ 

ਅਧੀਨ ਹਨ। 

•  ਧ੍ਤੀ ਅਤੇ ਮੋਟ੍ ਵਿਵੰਡੰਗਜ਼, ਕੰਟ੍ੋਲ ਗੇਅ੍ ਅਤੇ ਿਾਇਵ੍ੰਗ ਦੇ ਪਿਾਿਾਂ ਦੇ 

ਵਿਚਕਾ੍ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ।

•  ਧ੍ਤੀ ਦੇ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨਾਂ ਦੇ ਵਿ੍ੋਧ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ।

•  ਹਿਾ ਦੇ ਅੰਤ੍ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ।

ਭਰਕਾਰਡਸ : ਸੁਤੰਤ੍ ਕਾ੍ਡ ਜਾਂ ਇੱਕ ੍ਵਜਸਟ੍ (ਟ੍ੇਡ ਪ੍ਰੈਕਟੀਕਲ ਵਿੱਚ 

ਦ੍ਸਾਏ ਗਏ ਨਮੂਨੇ ਦੇ ਅਨੁਸਾ੍) ਨੂੰ ਹ੍ ਮਸ਼ੀਨ ਲਈ ਕੁਝ ਪੰਨੇ ਵਦੰਦੇ ਹੋਏ ੍ੱਖੋ 

ਅਤੇ ਸਮੇਂ-ਸਮੇਂ ‘ਤੇ ਕੀਤੇ ਜਾਣ ਿਾਲੇ ਸਾ੍ੇ ਮਹੱਤਿਪੂ੍ ਨ ਵਨ੍ੀਖਣ ਅਤੇ ੍ੱਖ-

੍ਖਾਅ ਦੇ ਕੰਮਾਂ ਨੂੰ ਵ੍ਕਾ੍ਡ ਕ੍ੋ। ਇਹ ਵ੍ਕਾ੍ਡ ਵਪਛਲੀ ਕਾ੍ਗੁਜ਼ਾ੍ੀ, ਆਮ 

ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਪੱਧ੍, ਪਾਿੇ ਦੇ ਮਾਪ, ਮੁ੍ ੰਮਤ ਦੀ ਪ੍ਰਵਕ੍ਤੀ ਅਤੇ ਵਪਛਲੀਆਂ 

ਮੁ੍ੰਮਤਾਂ ਵਿਚਕਾ੍ ਸਮਾਂ, ਅਤੇ ਹੋ੍ ਮਹੱਤਿਪੂ੍ ਨ ਜਾਣਕਾ੍ੀ ਵਦਖਾਉਣਗੇ ਜੋ ਚੰਗੀ 

ਕਾ੍ਗੁਜ਼ਾ੍ੀ ਅਤੇ ੍ੱਖ-੍ਖਾਅ ਲਈ ਮਦਦਗਾ੍ ਹੋਣਗੇ।

AC 3-ਫੇਜ਼ ਸਕੁਇ੍ਲ ਕੇਜ ਮੋਟ੍ ਵਿੱਚ ਹੋਣ ਿਾਲੇ ਨੁਕਸ ਨੂੰ ਮੋਟੇ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਦੋ 

ਸਮੂਹਾਂ ਵਿੱਚ ਿੰਵਡਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

1  ਇਲੈਕਟ੍ਰੀਕਲ ਨੁਕਸ

2  ਮਕੈਨੀਕਲ ਨੁਕਸ।

ਵਜ਼ਆਦਾਤ੍ ਮਾਮਵਲਆਂ ਵਿੱਚ ਦੋਿਂੇ ਨੁਕਸ ਵਿਅਕਤੀਗਤ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਮੌਜੂਦ ਹੋ ਸਕਦੇ 

ਹਨ ਜਾਂ ਦਿੋੇਂ ਮੌਜੂਦ ਹੋ ਸਕਦੇ ਹਨ, ਵਕਉਂਵਕ ਇੱਕ ਵਕਸਮ ਦਾ ਨੁਕਸ ਦੂਜੀ ਨੁਕਸ 

ਪੈਦਾ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਚਾ੍ਟ ਕਾ੍ਨ, ਕੀਤੇ ਜਾਣ ਿਾਲੇ ਟੈਸਟ ਅਤੇ ਸੰਭਿ 

ਉਪਾਅ ਦੱਸਦੇ ਹਨ।

ਚਾਰਟ 1

ਮੋਟਰ ਚਾਲੂ ਹੋਣ ਭਵੱਚ ਅਸਫਲ 

ਐੱਸ ਕਾਰਨ ਟੈਸਟ ਉਪਾਅ

 1  ਓਿ੍ਲੋਡ ੍ੀਲੇਅ ਵਟ੍ਰਪ ਹੋਇਆ।  ਓਿ੍ਲੋਡ ਕੋਇਲਾਂ ਦੇ ਠੰਢੇ ਹੋਣ ਦੀ ਉਡੀਕ ਕ੍ੋ।

 ਜੇਕ੍ ਿੱਖ੍ੇ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਪ੍ਰਦਾਨ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹਿੋੇ

 ਤਾਂ ੍ੀਸੈਟ ਬਟਨ ਨੂੰ ਦਬਾਓ। ਕੁਝ ਸਟਾ੍ਟ੍ਾਂ

 ਵਿੱਚ ਓਿ੍ਲੋਡ ੍ੀਲੇਅ ਨੂੰ ੍ੀਸੈਟ ਕ੍ਨ ਲਈ

 ਸਟਾਪ ਬਟਨ ਨੂੰ ਧੱਕਣਾ ਪੈਂਦਾ ਹੈ।

 ਜੇਕ੍ ਮੋਟ੍ ਚਾਲੂ ਨਹੀਂ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ ਤਾਂ

 ਇਸ ਚਾ੍ਟ ਵਿੱਚ ਦੱਸੇ ਗਏ ਹੋ੍  ਕਾ੍ਨਾਂ ਲਈ ਮੋਟ੍

 ਸ੍ਕਟ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ।

 2  ਵਬਜਲੀ ਸਪਲਾਈ ਦੀ ਅਸਫਲਤਾ.  ਸਟਾ੍ਟ੍ ਆਉਣ ਿਾਲੇ ਟ੍ਮੀਨਲਾਂ ‘ਤੇ ਪਾਿ੍

 ਸਪਲਾਈ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ।

 ਜੇਕ੍ ਸਪਲਾਈ ਸਟਾ੍ਟ੍ ਦੇ ਆਉਣ ਿਾਲੇ

 ਟ੍ਮੀਨਲਾਂ ਵਿੱਚ ਮੌਜੂਦ ਹੈ, ਤਾਂ ਸਟਾ੍ਟ੍ ਦੀ

 ਖ੍ਾਬੀ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ। ਜੇਕ੍ ਨਹੀਂ, ਤਾਂ ਮੁੱਖ ਸਵਿੱਚ

 ਅਤੇ ਵਫਊਜ਼ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ। ਜੇਕ੍ ਲੋਿ ਹਿੋੇ ਤਾਂ

 ਵਫਊਜ਼ ਬਦਲੋ ਜਾਂ ਵਬਜਲੀ ਸਪਲਾਈ ਬਹਾਲ ਕ੍ੋ।

 3  ਘੱਟ ਿੋਲਟੇਜ.  ਮੇਨ ‘ਤੇ ਿੋਲਟੇਜ ਨੂੰ ਮਾਪੋ ਅਤੇ ਨੇਮ ਪਲੇਟ

 ੍ੇਵਟੰਗ ਨਾਲ ਤੁਲਨਾ ਕ੍ੋ।

 ਆਮ ਸਪਲਾਈ ਨੂੰ ਬਹਾਲ ਕ੍ੋ ਜਾਂ ਅੰਡ੍੍ੇਵਟੰਗ

 ਲਈ ਕੇਬਲਾਂ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ।

 4  ਗਲਤ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ।  ਮੋਟ੍ ਦੇ ਮੂਲ ਵਚੱਤ੍ ਨਾਲ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਦੀ

 ਤੁਲਨਾ ਕ੍ੋ।

 ਵਫ੍ ਿੀ ਜੇਕ੍ ਮੋਟ੍ ਚਾਲੂ ਨਹੀਂ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ ਮੋਟ੍

 ਦਾ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਕੱਟਣ ਤੋਂ ਬਾਅਦ ਦੁਬਾ੍ਾ ਕੁਨੈਕਟ

 ਕ੍ੋ।

 5  ਓਿ੍ਲੋਡ.  ਲੋਿੀਂਦੇ ਸ਼ੁ੍ੂਆਤੀ ਟੋ੍ ਕ ਨੂੰ ਮਾਪੋ ਲੋਡ ਦੁਆ੍ਾ.  ਲੋਡ ਘਟਾਓ, ਆਟੋ ਟ੍ਰਾਂਸਫਾ੍ਮ੍ ‘ਤੇ ਟਵੈਪੰਗ

 ਿਧਾਓ, ਉੱਚ ਆਉਟਪੁੱਟ ਦੀ ਮੋਟ੍ ਲਗਾਓ।

 6  ਨੂੰ ਨੁਕਸਾਨ ਪਹੁੰਚਾਇਆ bearings.  ਮੋਟ੍ ਖੋਲਹਰੋ ਅਤੇ ਬੇਅਵ੍ੰਗਸ ਦੇ ਪਲੇਅ ਦੀ ਜਾਂਚ

 ਕ੍ੋ।

 ਜੇ ਲੋਿ ਹਿੋੇ ਤਾਂ ਬਦਲੋ।

 7  ਨੁਕਸਦਾ੍ ਸਟੇਟ੍ ਿਾਇਵਨੰਗ।  ਪ੍ਰਤੀ ਪਿਾਅ ਮੌਜੂਦਾ ਮਾਪੋ ਅਤੇ ਉਹਬ੍ਾਬ੍

 ਹੋਣੇ ਚਾਹੀਦੇ ਹਨ, ਜੇਕ੍ ਲੋਿ ਹੋਿੇ ਤਾਂ

 ਪ੍ਰਤੀ ਪਿਾਅ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਨੂੰ ਮਾਪੋ; ਵਿਚਕਾ੍

 ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਟਾਕ੍ੇ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ ਹਿਾ ਅਤੇ

 ਧ੍ਤੀ.

 ਜੇ ਸੰਭਿ ਹਿੋੇ ਤਾਂ ਨੁਕਸ ਦੀ ਮੁ੍ ੰਮਤ ਕ੍ੋ ਜਾਂ ਸਟੇਟ੍

 ਨੂੰ ੍ੀਿਾਇੰਡ ਕ੍ੋ

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟ੍੍ਰਰੀਸ਼ਰੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼਼ੋਧਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.3.133
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 8  ਗਲਤ ਕੰਟ੍ੋਲ ਕਨੈਕਸ਼ਨ।  ਕੰਟ੍ੋਲ ਸ੍ਕਟ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ ਅਤੇ ਇਸਦੀ

 ਸ੍ਕਟ ਡਾਇਗ੍ਰਾਮ ਨਾਲ ਤੁਲਨਾ ਕ੍ੋ।

 ਵਨ੍ਮਾਤਾ ਦੇ ਸ੍ਕਟ ਵਚੱਤ੍ ਦੇ ਅਨੁਸਾ੍ ਵਨਯੰਤ੍ਣ 

ਸ੍ਕਟ ਨੂੰ ਮਿੁ ਕਨੈਕਟ ਕ੍ੋ।

 9  ਮੇਨ ‘ਤੇ ਜਾਂ ਸਟਾ੍ਟ੍ ਜਾਂ ਮੋਟ੍ ‘ਤੇ ਵਢੱਲੇ

 ਟ੍ਮੀਨਲ ਕਨੈਕਸ਼ਨ।

 ਮੁੱਖ ਸਵਿੱਚ, ਸਟਾ੍ਟ੍ ਅਤੇ ਮੋਟ੍ ਦੇ ਟ੍ਮੀਨਲ 

ਕਨੈਕਸ਼ਨ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ ਤਾਂ ਜੋ ੍ੰਗੀਨ ਅਤੇ ਵਢੱਲੇ 

ਵਗ੍ੀਦਾ੍ ਹੋਣ। ਮੋਟ੍ ਨੂੰ

ਲੋਡ ਤੋਂ ਵਡਸਕਨੈਕਟ ਕ੍ੋ.

 ਟ੍ਮੀਨਲਾਂ ਨੂੰ ਕੱਸੋ.

 10  ਚਲਾਇਆ ਮਸ਼ੀਨ ਤਾਲਾਬੰਦ ਹੈ।  ਮੋਟ੍ ਨੂੰ ਲੋਡ ਤੋਂ ਵਡਸਕਨੈਕਟ ਕ੍ੋ.  ਜੇਕ੍ ਮੋਟ੍ ਤਸੱਲੀਬਖਸ਼ ਢੰਗ ਨਾਲ ਚਾਲੂ ਹੁੰਦੀ ਹੈ

 ਤਾਂ ਚਲਾਈ ਮਸ਼ੀਨ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ ਅਤੇ ਨੁਕਸ ਨੂੰ

 ਠੀਕ ਕ੍ੋ।

 11  ਸਟੇਟ੍ ਜਾਂ ੍ੋਟ੍ ਵਿੱਚ ਓਪਨ ਸ੍ਕਟ.  ਵਿਜ਼ੂਅਲ ਅਤੇ ਵਫ੍ ਮਲਟੀਮੀਟ੍/ਮੈਗ੍ ਨਾਲ

 ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ।

 ਨੁਕਸ ਜਾਂ ਹਿਾ ਨੂੰ ਠੀਕ ਕ੍ੋ.

 12  ਸਟੇਟ੍ ਵਿਵੰਡੰਗ ਵਿੱਚ ਸ਼ਾ੍ਟ ਸ੍ਕਟ।  ਇੱਕ ਓਮਮੀਟ੍ ਜਾਂ ਦੀ ਮਦਦ ਨਾਲ ਪਿਾਿਾਂ

 ਅਤੇ ਕੋਇਲ ਸਮੂਹਾਂ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ ਅੰਦ੍ੂਨੀ

 ਉਤਪਾਦਕ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ੋ।

 ਿਾਇਵਨੰਗ ਜਾਂ ੍ੀਿਾਇੰਡ ਦੀ ਮੁ੍ੰਮਤ ਕ੍ੋ।

 13  ਵਿਵੰਡੰਗ ਆਧਾਵ੍ਤ ਹੈ।  ਇੱਕ ਮੇਗ੍ ਜਾਂ ਟੈਸਟ ਲੈਂਪ ਨਾਲ ਟੈਸਟ ਕ੍ੋ।  ਜੇਕ੍ ਨੁਕਸ ਪਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਮੁ੍ ੰਮਤ ਜਾਂ

 ੍ੀਿਾਈਂਡ ਕ੍ੋ।

 14  ਕਠੋ੍ ਸਵਹਣਾ.  ੍ੋਟ੍ ਨੂੰ ਹੱਥ ਨਾਲ ਘੁੰਮਾਓ.  ਜੇ ੍ੋਟ੍ ੍ੁਵਕਆ ਹੋਇਆ ਹੈ, ਤਾਂ ਮੋਟ੍ ਨੂੰ ਤਿੋ ਵਦਓ

 ਅਤੇ ਨੁਕਸ ਨੂੰ ਠੀਕ ਕ੍ੋ।

 15  ਓਿ੍ਲੋਡ.  ਲੋਡ ਅਤੇ ਬੈਲਟ ਤਣਾਅ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ.  ਲੋਡ ਨੂੰ ਘਟਾਓ ਜਾਂ ਤੰਗ ਬੈਲਟਾਂ ਨੂੰ ਵਢੱਲਾ ਕ੍ੋ।

ਚਾਰਟ 2

ਮੋਟਰ ਚਾਲੂ ਹੋ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਪਰ ਲੋਡ ਸ਼ੇਅਰ ਨਹੀਂ ਕਰਦੀ (ਲੋਡ ਹੋਣ ‘ਤੇ ਘੱਟ ਿਤੀ ‘ਤੇ ਚੱਲਦੀ ਹੈ।) 

ਐੱਸ ਕਾਰਨ ਟੈਸਟ ਉਪਾਅ

 1  ਬਹੁਤ ਘੱਟ ਿੋਲਟੇਜ।  ਮੋਟ੍ ਟ੍ਮੀਨਲਾਂ ‘ਤੇ ਿੋਲਟੇਜ ਨੂੰ ਮਾਪੋ ਅਤੇ ਨਾਮ-

 ਪਲੇਟ ਨਾਲ ਇਸ ਦੀ ਪੁਸ਼ਟੀ ਕ੍ੋ।

 ਖ੍ਾਬ ਵਫਊਜ਼ ਨੂੰ ੍ੀਵਨਊ ਕ੍ੋ; ਸ੍ਕਟ ਦੀ ਮੁ੍ ੰਮਤ

 ਕ੍ੋ ਅਤੇ ਘੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਦੇ ਕਾ੍ਨ ਨੂੰ ਹਟਾਓ, ਵਜਿੇਂ

 ਵਕ ਸਟਾ੍ਟ੍, ਸਵਿੱਚਾਂ, ਵਡਸਟ੍ਰੀਵਬਊਸ਼ਨ ਬਾਕਸ

 ਆਵਦ ਵਿੱਚ ਵਢੱਲੇ ਜਾਂ ਖ੍ਾਬ ਸੰਪ੍ਕ।

 2  ਬੁ੍ਾਕੁਨੈਕਸ਼ਨ।  ਵਢੱਲੇ ਸੰਪ੍ਕ ਲਈ ਸਟਾ੍ਟ੍ ਦੇ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਅਤੇ

 ਸੰਪ੍ਕ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ।

 ਲੋਿ ਅਨੁਸਾ੍ ਨੁਕਸ ਨੂੰ ਹਟਾਓ.

 3  ਡ੍ਾਈਵਿੰਗ ਬੈਲਟ ‘ਤੇ ਬਹੁਤ ਘੱਟ ਜਾਂ

 ਉੱਚ ਤਣਾਅ.

 ਤਣਾਅ ਨੂੰ ਮਾਪੋ ਅਤੇ ਵਨ੍ਮਾਤਾ ਦੀਆਂ ਹਦਾਇਤਾਂ

 ਨਾਲ ਇਸਦੀ ਪੁਸ਼ਟੀ ਕ੍ੋ।

 ਬੈਲਟ ਤਣਾਅ ਨੂੰ ਅਨੁਕੂਲ ਕ੍ੋ.

 4  ੍ੋਟ੍ ਵਿਵੰਡੰਗ ਵਿੱਚ ਓਪਨ ਸ੍ਕਟ.  ੍ੋਟ੍ ਬਾ੍ਾਂ ਅਤੇ ਜੋਿਾਂ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ।  ੍ੋਟ੍ ਬਾ੍ਾਂ ਨੂੰ ਮੁਿ-ਸੋਲਡ੍ ਕ੍ੋ।

 5  ਨੁਕਸਦਾ੍ ਸਟੇਟ੍ ਿਾਇਵਨੰਗ।  ਵਨ੍ੰਤ੍ਤਾ, ਸ਼ਾ੍ਟ ਸ੍ਕਟ ਅਤੇ ਲੀਕੇਜ ਦੀ ਜਾਂਚ

 ਕ੍ੋ।

 ਜੇਕ੍ ਸੰਭਿ ਹੋਿੇ ਤਾਂ ਸ੍ਕਟ ਦੀ ਮੁ੍ ੰਮਤ ਕ੍ੋ ਜਾਂ

 ਸਟੇਟ੍ ਨੂੰ ੍ੀਿਾਇੰਡ ਕ੍ੋ।

 6  ਨੁਕਸਦਾ੍ bearings.  ਖੇਡਣ ਲਈ ਬੇਅਵ੍ੰਗਾਂ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ।  ਬੇਅਵ੍ੰਗਸ ਨੂੰ ਬਦਲੋ.

 7  ਬਹੁਤ ਵਜਆ਼ਦਾ ਲੋਡ ਕੀਤਾ।  ਮੋਟ੍ ਦੇ ਲਾਈਨ ਕ੍ੰਟ ਨੂੰ ਮਾਪੋ ਅਤੇ ਇਸਦੀ ੍ੇਟ

 ਕੀਤੇ ਕ੍ੰਟ ਨਾਲ ਤੁਲਨਾ ਕ੍ੋ।

 ਮੋਟ੍ ‘ਤੇ ਮਕੈਨੀਕਲ ਲੋਡ ਨੂੰ ਘਟਾਓ.

 8  ਘੱਟ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ।  ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਮੀਟ੍ ਨਾਲ ਲਾਈਨ ਦੀ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਨੂੰ

 ਮਾਪੋ।

 ਜੇਕ੍ ਲਾਈਨ ਦੀ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਘੱਟ ਹੈ ਤਾਂ

 ਸਪਲਾਈ ਅਵਧਕਾ੍ੀਆਂ ਨੂੰ ਸੂਵਚਤ ਕ੍ੋ ਅਤੇ ਇਸ

 ਨੂੰ ਠੀਕ ਕ੍ੋ।
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ਚਾਰਟ 3

ਮੋਟਰ ਭਫਊਜ਼ ਨੂੰ ਉਡਾ ਭਦੰਦਾ ਹੈ 

ਐੱਸ ਕਾਰਨ ਟੈਸਟ ਉਪਾਅ

 1  ਵਫਊਜ਼ ਦਾ ਗਲਤ ਆਕਾ੍  ਵਫਊਜ਼ ਤਾ੍ ਦੇ ਆਕਾ੍ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ (ਇਸ ਨੂੰ

 ਇਸਦੇ 1½ ਗੁਣਾ ਲਈ ਦ੍ਜਾ ਵਦੱਤਾ ਜਾਣਾ

 ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਆਮ ਿ੍ਤਮਾਨ); ਐਮਮੀਟ੍ ਨੂੰ

 ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ਜਿੋੋ ਅਤੇ ਿਾਧੂ ਲੋਡ ਕ੍ੰਟ ਦੀ ਜਾਂਚ

 ਕ੍ੋ।

 ਜੇ ਲੋਿ ਹੋਿੇ ਤਾਂ ਵਫਊਜ਼ ਤਾ੍ ਬਦਲੋ; ਦੀ ਮੁ੍ ੰਮਤ

 ਮੋਟ੍ ਜੇ ਇਹ ਸਟੇਟ੍ ਜਾਂ ੍ੋਟ੍ ਦੇ ਵਬਜਲੀ ਦੇ

 ਨੁਕਸ ਕਾ੍ਨ ਹੈ।

 2  ਘੱਟ ਿੋਲਟੇਜ  ਲਾਈਨ ਿੋਲਟੇਜ ਨੂੰ ਮਾਪੋ.  ਘੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਦੇ ਕਾ੍ਨ ਨੂੰ ਹਟਾਓ.

 3  ਬਹੁਤ ਵਜ਼ਆਦਾ ਲੋਡ ਕੀਤਾ  ਲਾਈਨ ਕ੍ੰਟ ਨੂੰ ਮਾਪੋ ਅਤੇ ਇਸਦੀ ੍ੇਟ ਕੀਤੇ

 ਕ੍ੰਟ ਨਾਲ ਤੁਲਨਾ ਕ੍ੋ।

 ਓਿ੍ਲੋਡ ਦੇ ਕਾ੍ਨ ਨੂੰ ਠੀਕ ਕ੍ੋ ਜਾਂ ਉੱਚ

 ਆਉਟਪੁੱਟ ੍ੇਵਟੰਗ ਿਾਲੀ ਮੋਟ੍ ਸਥਾਵਪਤ ਕ੍ੋ।

 4  ਨੁਕਸਦਾ੍ ਸਟੇਟ੍ ਿਾਇਵਨੰਗ  ਓਪਨ ਸ੍ਕਟ, ਸ਼ਾ੍ਟ ਸ੍ਕਟ ਜਾਂ ਸਟੇਟ੍ ਦੇ

 ਲੀਕ ਹੋਣ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ ਵਜਿਂੇ ਪਵਹਲਾਂ ਦੱਵਸਆ

 ਵਗਆ ਹੈ।

 ਨੁਕਸ ਦੀ ਮੁ੍ੰਮਤ; ਜੇਕ੍ ਸੰਭਿ ਨਹੀਂ ਤਾਂ ਸਟੇਟ੍

 ਨੂੰ ੍ੀਿਾਇੰਡ ਕ੍ੋ।

 5  ਵਢੱਲਾ ਸਟਾ੍ਟ੍ ਵਿੱਚ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ  ਸਟਾ੍ਟ੍ ਵਿੱਚ ਵਢੱਲੇ ਜਾਂ ਖ੍ਾਬ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਦੀ

 ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ ਵਕਉਂਵਕ ਇਹ ਕ੍ੰਟ ਦੇ ਅਸੰਤੁਲਨ ਦਾ 

 ਕਾ੍ਨਬਣ ਸਕਦਾ ਹੈ। 

 ਵਢੱਲੇ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਨੂੰ ਠੀਕ ਕ੍ੋ; ਸਟਾ੍ਟ੍ ਦੇ ਸਾ੍ੇ

 ਸੰਪ੍ਕ ਵਬੰਦੂਆਂ ਨੂੰ ਸੈਂਡਪੇਪ੍ ਨਾਲ ਵਢੱਲਾ ਕ੍ੋ

 ਅਤੇ ਸੰਪ੍ਕਾਂ ਨੂੰ ਇਕਸਾ੍ ਕ੍ੋ।

 6  ਗਲਤ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ  ਅਸਲੀ ਵਚੱਤ੍ ਨਾਲ ਕਨੈਕਸ਼ਨ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ।  ਮੋਟ੍ ਨੂੰ ਦੁਬਾ੍ਾ ਕਨੈਕਟ ਕ੍ੋ ਜੇਕ੍ ਇਹ ਅਜੇ ਿੀ

 ਚਾਲੂ ਨਹੀਂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਚਾਰਟ 4

ਮੋਟਰ ਦੀ ਓਵਰ ਹੀਭਟੰਿ

ਐੱਸ ਕਾਰਨ ਟੈਸਟ ਉਪਾਅ

 1  ਬਹੁਤ ਵਜ਼ਆਦਾ ਜਾਂ ਘੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਜਾਂ

 ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ

 ਮੋਟ੍ ਦੇ ਟ੍ਮੀਨਲ ‘ਤੇ ਿੋਲਟੇਜ ਅਤੇ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ

 ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ।

 ਘੱਟ ਜਾਂ ਉੱਚ ਿੋਲਟੇਜ ਜਾਂ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਦੇ ਕਾ੍ਨ ਨੂੰ

 ਠੀਕ ਕ੍ੋ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਕੇਸ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ।

 2  ਗਲਤ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ।  ਵਦੱਤੇ ਗਏ ਸ੍ਕਟ ਵਚੱਤ੍ ਨਾਲ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਦੀ

 ਤੁਲਨਾ ਕ੍ੋ।

 ਜੇਕ੍ ਲਿੋ ਹੋਿੇ ਤਾਂ ਕਨੈਕਸ਼ਨ ਨੂੰ ਦੁਬਾ੍ਾ ਕਨੈਕਟ

 ਕ੍ੋ।

 3  ੍ੋਟ੍ ਵਿੱਚ ਓਪਨ ਸ੍ਕਟ.  ੍ ੋਟ੍ ਬਾ੍ਾਂ ਦੇ ਵਢੱਲੇ ਜਿੋ ਗ੍ਮੀ ਦਾ ਕਾ੍ਨ ਬਣਦੇ

 ਹਨ।

 ੍ ੋਟ੍ ਬਾ੍ਾਂ ਅਤੇ ਵਸ੍ੇ ਦੀਆਂ ਵ੍ੰਗਾਂ ਦੇ ਜੋਿਾਂ ਨੂੰ ਦੁਬਾ੍ਾ

 ਿੇਚੋ।

 4  ਨੁਕਸਦਾ੍ ਸਟੇਟ੍ ਿਾਇਵਨੰਗ।  ਪਵਹਲਾਂ ਦੱਸੇ ਅਨੁਸਾ੍ ਵਨ੍ੰਤ੍ਤਾ, ਸ਼ਾ੍ਟ ਸ੍ਕਟ

 ਅਤੇ ਲੀਕੇਜ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ।

 ਜੇ ਸੰਭਿ ਹੋਿੇ ਤਾਂ ਨੁਕਸ ਨੂੰ ਦੂ੍  ਕ੍ੋ; ਨਹੀਂ ਤਾਂ ਸਟੇਟ੍

 ਿਾਇਵਨੰਗ ਨੂੰ ੍ੀਿਾਇੰਡ ਕ੍ੋ। ਜੇਕ੍ ਕੋਈ ਹੋਿੇ ਤਾਂ

 ਉਹਨਾਂ ਤੋਂ ਗੰਦਗੀ ਅਤੇ ਧਿੂ ਹਟਾਓ।

 5  ਹਿਾਦਾ੍ੀ ਵਿੱਚ ਗੰਦਗੀducts.  ਉਹਨਾਂ ਵਿੱਚ ਵਕਸੇ ਿੀ ਧੂਿ ਜਾਂ ਗੰਦਗੀ ਲਈ

 ਹਿਾਦਾ੍ੀ ਨਲੀਆਂ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ।

 ਲੋਡ ਨੂੰ ਘਟਾਓ ਜਾਂ ਬੈਲਟ ਨੂੰ ਵਢੱਲੀ ਕ੍ੋ। ਵਸੰਗਲ

 ਫੇਵਜੰਗ ਨੁਕਸ ਨੂੰ ਠੀਕ ਕ੍ੋ।

 6  ਓਿ੍ਲੋਡ.  ਲੋਡ ਅਤੇ ਬੈਲਟ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ।  ਜੇਕ੍ ਡ੍ਾਇਿ ਮਸ਼ੀਨ ਵਿੱਚ ਨੁਕਸ ਹੈ ਤਾਂ ਇਸਦੀ ।

 ਮੁ੍ੰਮਤ ਕ੍ੋ। ਜੇਕ੍ ਸਮੱਵਸਆ ਬੇਅਵ੍ੰਗ ਨਾਲ ਹੈ, ਤਾਂ

 ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ ਅਤੇ ਮੁ੍ ੰਮਤ ਕ੍ੋ ਜਾਂ ਨਿੇਂ ਨਾਲ ਬਦਲੋ

 7  ਅਸੰਤਵੁਲਤ ਵਬਜਲੀਸਪਲਾਈ  ਵਸੰਗਲ ਪਿਾਅ ਲਈ ਿੋਲਟੇਜ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ।

 ਕੁਨੈਕਸ਼ਨਾਂ ਅਤੇ ਵਫਊਜ਼ਾਂ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ। ਲੋਡ ਨੂੰ

 ਹਟਾਓ ਅਤੇ ੍ੋਟ੍ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ ਮੁਫ਼ਤ ੍ੋਟੇਸ਼ਨ

 ਲਈ.

 ਜੇ ਲੋਿ ਹੋਿੇ ਤਾਂ ਇਸ ਉਦੇਸ਼ ਲਈ ਵਤਆ੍ ਕੀਤੀ ਮੋਟ੍

 ਨੂੰ ਬਦਲੋ।
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 8  ਸੰਚਾਵਲਤ ਮਸ਼ੀਨ ਜਾਂ ਤੰਗ ਬੇਅਵ੍ੰਗ

 ਦੁਆ੍ਾ ਮੋਟ੍ ੍ੋਕੀ ਗਈ।

 ਮੋਟ੍ - ਸਟਾ੍ਟ੍ ਸੰਪ੍ਕਕ੍ਤਾ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ  ਮਸ਼ੀਨ ਦੀ ਬੇਅਵ੍ੰਗ ਨੂੰ ਵਢੱਲੀ ਕ੍ੋ ਜਾਂ ਬੇਅਵ੍ੰਗ ਨੂੰ

 ਗ੍ੀਸ ਕ੍ੋ ਜਾਂ ਬੇਅਵ੍ੰਗ ਨੂੰ ਬਦਲੋ।

 9  ਮੋਟ੍ ਜਦੋਂ ਹੀਟ ਅੱਪ ਨੂੰ ਉਲਟਾਉਣ

 ਲਈ ਿ੍ਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

 ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ  ਵਨ੍ਮਾਤਾ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ ਵਨ੍ਦੇਸ਼.

ਚਾਰਟ 5

ਮੋਟਰਾਂ ਭਵੱਚ ਵਾਈਬਰਰੇਸ਼ਨ ਅਤੇ ਸ਼ੋਰ

ਐੱਸ ਕਾਰਨ ਟੈਸਟ ਉਪਾਅ

 1  ਵਢੱਲਾ ਬਵੁਨਆਦ

 ਬੋਲਟ ਜਾਂ ਵਗ੍ੀਦਾ੍.

 ਵਢੱਲੀ ਵਫਵਟੰਗਾਂ ਲਈ ਫਾਊਂਡੇਸ਼ਨ ਦੇ ਵਗ੍ੀਆਂ ਅਤੇ ਬੋਲਟਾਂ

 ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ।

 ਫਾਊਂਡੇਸ਼ਨ ਦੇ ਵਗ੍ੀਆਂ ਨੂੰ ਕੱਸ ਲਓ।

 2  ਗਲਤ ਜੋਿ ਦੀ ਇਕਸਾ੍ਤਾ.  ਡਾਇਲ ਟੈਸਟ ਸੂਚਕ ਦੁਆ੍ਾ ਆਤਮਾ ਦੇ ਪੱਧ੍ ਦੇ ਨਾਲ

 ਅਲਾਈਨਮੈਂਟ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ।

 ਕਪਵਲੰਗ ਨੂੰ ਮਿੁ-ਅਲਾਈਨ ਕ੍ੋ।

 3  ਨੁਕਸਦਾ੍ ਚੁੰਬਕੀ ਸਟੇਟ੍ ਜਾਂ 

੍ੋਟ੍

 ਦਾ ਸ੍ਕਟ।

 ਹ੍ ਪਿਾਅ ਵਿੱਚ ਮੌਜੂਦਾ ਨੂੰ ਮਾਪੋ ਅਤੇ ਉਹ ਬ੍ਾਬ੍ ਹੋਣੇ

 ਚਾਹੀਦੇ ਹਨ। ਪ੍ਰਤੀ-ਪਿਾਅ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਦੀ ਿੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ

 ਅਤੇ ਉਹ ਬ੍ਾਬ੍ ਹੋਣੇ ਚਾਹੀਦੇ ਹਨ। ਵਿਵੰਡੰਗਜ਼ ਅਤੇ ਫ੍ੇਮ

 ਵਿਚਕਾ੍ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ। ਇੱਕ

 ਨਿੀਂ ਜ਼ਖ਼ਮ ਿਾਲੀ ਮੋਟ੍ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਪੋਲ-ਫੇਜ਼ ਸਮੂਹ ਵਿੱਚ

 ਉਲਟ ਕੋਇਲ ਹੋ ਸਕਦੇ ਹਨ ਜੋ ਕੰਪਾਸ ਟੈਸਟ ਦੁਆ੍ਾ ਖੋਜੇ

 ਜਾ ਸਕਦੇ ਹਨ।

 ਜੇ ਸੰਭਿ ਹੋਿੇ ਤਾਂ ਖ੍ਾਬੀ ਦੀ ਮੁ੍ੰਮਤ ਕ੍ੋ ਜਾਂ

 ਨੂੰ ੍ੀਿਾਇੰਡ ਕ੍ੋ।

 4  ਵਸੰਗਲ ਪਿਾਅ ‘ਤੇ ਚੱਲ ੍ਹੀ 

ਮੋਟ੍।

 ਮੋਟ੍ ਨੂੰ ੍ੋਕੋ, ਵਫ੍ ਚਾਲੂ ਕ੍ਨ ਦੀ ਕਵੋਸ਼ਸ਼ ਕ੍ੋ। (ਇਹ

 ਵਸੰਗਲ ਪਿਾਅ ‘ਤੇ ਸ਼ੁ੍ੂ ਨਹੀਂ ਹਿੋੇਗਾ)। ਲਾਈਨਾਂ ਜਾਂ

 ਸ੍ਕਟਾਂ ਵਿੱਚੋਂ ਇੱਕ ਵਿੱਚ ਖੁੱਲਹਰਣ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ।

 ਸਪਲਾਈ ਨੂੰ ਠੀਕ ਕ੍ੋ.

 5  ੍ੌਲਾ-੍ੱਪਾ ਿਾਲਾ ਬਾਲ ਬੇਅਵ੍ੰਗ।  ਬੇਅਵ੍ੰਗ ਵਿੱਚ ਸਹੀ ਗ੍ਰੇਡ ਅਤੇ ਘੱਟ ਸ਼ੋ੍ ਲਈ

 ਲੁਬ੍ੀਕੇਸ਼ਨ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ।

 ਜੇਕ੍ ਵਮਲਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਲੁਬ੍ੀਕੈਂਟ ਨੂੰ ਬਦਲੋ ਜਾਂ

 ਬੇਅਵ੍ੰਗ ਬਦਲੋ।

 6  ਵਢੱਲਾ ਸ਼ਾਫਟ ‘ਤੇ ਪੰਵਚੰਗ ਜਾਂ ਵਢੱਲੀ

 ੍ੋਟ੍।

 ਭਾਗਾਂ ਦੀ ਵਦ੍ਰਸ਼ਟੀ ਨਾਲ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ।  ਸਾ੍ੇ ਹੋਲਵਡੰਗ ਬੋਲਟ ਨੂੰ ਕੱਸੋ.

 7  ਸਟੇਟ੍ ‘ਤੇ ੍ੋਟ੍ ੍ਗਿਨਾ.  ਸਟੇਟ੍ ਅਤੇ ੍ੋਟ੍ ‘ਤੇ ੍ਗਿਨ ਦੇ ਵਨਸ਼ਾਨਾਂ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ।  ਜੇਕ੍ ਵਮਲਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਸ਼ਾਫਟ ਨੂੰ ਕੇਂਦ੍ ਵਿੱਚ ਮੁਿ-

 ਅਲਾਈਨ ਕ੍ੋ ਜਾਂ ਬੇਅਵ੍ੰਗਾਂ ਨੂੰ ਬਦਲੋ।

 8  ਅੰਤ-ਕਿ੍ਾਂ ਦੀ ਗਲਤ ਵਫਵਟੰਗ।  ੍ੋਟ੍ ਕਿ੍ ਦੀ ਅਸਮਾਨ ਸਵਥਤੀ ਲਈ ਚਾ੍ ਿੱਖ-ਿੱਖ

 ਵਬੰਦੂਆਂ ‘ਤੇ ਹਿਾ ਦੇ ਪਾਿੇ ਨੂੰ ਮਾਪੋ।

 ਸਾਈਡ ਕਿ੍ ਦੇ ਪੇਚਾਂ ਨੂੰ ਖੋਲਹਰੋ, ਅਤੇ ਵਫ੍ ਇੱਕ-

 ਇੱਕ ਕ੍ਕੇ ਕੱਸੋ। ਜੇਕ੍ ਮੁਸੀਬਤ ਅਜੇ ਿੀ ਬਣੀ

 ੍ਵਹੰਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ ਵਸ੍ੇ ਦੇ ਕਿ੍ ਨੂੰ ਹਟਾਓ, ਅਗਲੀ

 ਸਵਥਤੀ ਲਈ ਵਸ਼ਫਟ ਕ੍ੋ ਅਤੇ ਪੇਚਾਂ ਨੂੰ ਦੁਬਾ੍ਾ

 ਕੱਸੋ।

 9  ਵਿਦੇਸ਼ੀ ਹਿਾ ਦੇ ਪਾਿੇ ਵਿੱਚ

 ਸਮੱਗ੍ੀ.

 ਏਅ੍-ਗੈਪ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ।  ਫਾਈਲ ਕ੍ੋ ਜਾਂ ਏਅ੍ ਗੈਪ ਨੂੰ ਸਾਫ਼ ਕ੍ੋ।

 10  ਵਢੱਲੀ ਪੱਖਾ ਜ bearings.  ਪੱਖੇ ਦੇ ਪੇਚ ਜਾਂ ਬੇਅਵ੍ੰਗਾਂ ਦੇ ਵਢੱਲੇਪਨ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ।  ਜੇਕ੍ ਲੋਿ ਹੋਿੇ ਤਾਂ ਪੱਖੇ ਦੇ ਪੇਚਾਂ ਨੂੰ ਕੱਸੋ ਜਾਂ ਨਿੇਂ

 ਬੇਅਵ੍ੰਗਾਂ ਨੂੰ ਠੀਕ ਕ੍ੋ।

 11  ਸ਼ਾਫਟ ‘ਤੇ ਜਾਂ ਵ੍ਹਾਇਸ਼ ਵਿੱਚ

 ਬੇਅਵ੍ੰਗ ਵਿੱਚ ਵਢੱਲ।

 ਬੇਅਵ੍ੰਗਾਂ ਨੂੰ ਹਟਾਓ ਅਤੇ ਹਾਊਵਸੰਗ ਵਿੱਚ ਸ਼ਾਫਟ ਅਤੇ

 ਬਾਹ੍ੀ ੍ੇਸ ‘ਤੇ ੍ੇਸ ਦੇ ਅੰਦ੍ੂਨੀ ਵਢੱਲੇਪਨ ਦਾ ਮੁਆਇਨਾ

 ਕ੍ੋ।

 ਸ਼ਾਫਟ ਅਤੇ ਵ੍ਹਾਇਸ਼ ਦੀ ਵਢੱਲੀਪਣ ਨੂੰ ਹਟਾਉਣ

 ਲਈ ਮੋਟ੍ ਨੂੰ ਮੁ੍ ੰਮਤ ਦੀ ਦੁਕਾਨ ‘ਤੇ ਭੇਜੋ, ਜੇਕ੍

 ਕੋਈ ਹਿੇੋ।

 12  ਬੇਅਵ੍ੰਗਜ਼ ਦੀ ਗਲਤ ਵਫਵਟੰਗ.  ਵਸ੍ੇ ਦੇ ਢੱਕਣ ਨੂੰ ਹਟਾਓ ਅਤੇ ਸ਼ਾਫਟ ‘ਤੇ ਜਾਂ ਹਾਊਵਸੰਗ

 ਵਿੱਚ ਬੇਅਵ੍ੰਗਾਂ ਦੀ ਅਸੈਂਬਲੀ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ।

 ਬੇਅਵ੍ੰਗਾਂ ਨੂੰ ਸ਼ਾਫਟ ‘ਤੇ ਜਾਂ ਹਾਊਵਸੰਗ ਵਿੱਚ ਮਿੁ

 ਵਫੱਟ ਕ੍ੋ।

 13  ਸ਼ਾਫਟ ਵਿੱਚ ਮਾਮੂਲੀ ਮੋਿ.  ਖ੍ਾਦ ‘ਤੇ ਅਲਾਈਨਮੈਂਟ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ।  ਮਿੋ ਨੂੰ ਹਟਾਓ ਜਾਂ ਸ਼ਾਫਟ ਨੂੰ ਬਦਲੋ, ਜੇ ਲੋਿ ਹਿੋੇ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟ੍੍ਰਰੀਸ਼ਰੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼਼ੋਧਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.3.133
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ਮੋਟਰ ਸਟਾਰਟਰਾਂ ਦੀ ਸਮੱਭਸਆ ਦਾ ਭਨਪਟਾਰਾ (Troubleshooting of motor starters)

ਉਦੇਸ਼ :ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਤੁਸੀਂ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• D.O.L. ਭਵੱਚ ਮੁਸ਼ਕਲਾਂ ਬਾਰੇ ਦੱਸੋ। ਸਟਾਰਟਰ, ਉਹਨਾਂ ਦੇ ਕਾਰਨ ਅਤੇ ਉਹਨਾਂ ਦਾ ਉਪਾਅ 

• ਭਮੰਨੀ ਮੈਨੂਅਲ ਸਟਾਰਟਰ ਭਵੱਚ ਸਮਭੱਸਆਵਾਂ, ਉਹਨਾਂ ਦੇ ਕਾਰਨ ਅਤੇ ਉਹਨਾਂ ਦੇ ਉਪਾਅ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ।

ਜਾਣ-ਪਛਾਣ :ਡੀ.ਓ.ਐਲ. ਸਟਾ੍ਟ੍ ਵਿੱਚ ਸਵਥ੍ ਸੰਪ੍ਕ, ਚਲਣਯੋਗ ਸੰਪ੍ਕ, 

ਕੋਈ ਿੋਲਟ ਕੋਇਲ, ਓਿ੍ਲੋਡ ੍ੀਲੇਅ ਅਤੇ ਸਟਾ੍ਟ ਬਟਨ ਸ਼ਾਮਲ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੋ 

ਵਕ ਹ੍ੇ ੍ੰਗ ਵਿੱਚ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇੱਕ ਲਾਵਕੰਗ ਵਿਿਸਥਾ ਦੇ ਨਾਲ ਲਾਲ ੍ੰਗ ਵਿੱਚ 

ਇੱਕ ਸਟਾਪ ਬਟਨ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਸੰਪ੍ਕ ਕ੍ਨ ਿਾਲੇ ਦਾ ਮੁੱਖ ਉਦੇਸ਼ ਮੋਟ੍ ਸ੍ਕਟ 

ਨੂੰ ਬਣਾਉਣਾ ਅਤੇ ਤੋਿਨਾ ਹੈ। ਸੰਪ੍ਕਕ੍ਤਾ ਵਿੱਚ ਇਹ ਸੰਪ੍ਕ ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ 

ਖ੍ਾਬ ਹੁੰਦੇ ਹਨ,

ਅਕਸ੍ ਿ੍ਤੋਂ ਦੇ ਕਾ੍ਨ ਅਤੇ ਇਸਲਈ ਇਹ ਸੰਪ੍ਕ ਚਾਂਦੀ ਦੀ ਵਮਸ਼੍ਤ ਸਮੱਗ੍ੀ 

ਦੇ ਬਣੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ। ਜਦੋਂ ਸਪਲਾਈ ਿੋਲਟੇਜ ਫੇਲ ਹੋ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਜਾਂ ਵਨ੍ਧਾ੍ਤ ਮੁੱਲ ਤੋਂ 

ਘੱਟ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਇੱਕ ਨੋ-ਿੋਲਟ ਕੋਇਲ ਮੋਟ੍ ਨੂੰ ਸਪਲਾਈ ਵਡਸਕਨੈਕਟ ਕ੍ਨ 

ਿਾਲੀ ਅੰਡ੍-ਿੋਲਟੇਜ ੍ੀਲੀਜ਼ ਵਿਧੀ ਿਜੋਂ ਕੰਮ ਕ੍ਦੀ ਹੈ। ਇਸ ਤ੍ਹਰਾਂ ਮੋਟ੍ ਨੂੰ 

ਇਹਨਾਂ ਸ਼੍ ਤਾਂ ਅਧੀਨ ਸਪਲਾਈ ਤੋਂ ਵਡਸਕਨੈਕਟ ਕ੍ ਵਦੱਤਾ ਜਾਿੇਗਾ।

ਮੋਟ੍ ਦੀ ਸੁ੍ ੱਵਖਆ ਲਈ ਇੱਕ ਥ੍ਮਲ ਓਿ੍ਲੋਡ ੍ੀਲੇਅ ਯੂਵਨਟ ਪ੍ਰਦਾਨ 

ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ। ਇਸ ਯੂਵਨਟ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਤੀਹ੍ੀ ਖੰਭੇ, ਬਾਇਮੈਟਵਲਕ ੍ੀਲੇਅ 

ਇੱਕ ਸੀਲਬੰਦ ਬਾਇਮੈਟਵਲਕ ਘੇ੍ੇ ਵਿੱਚ ੍ੱਵਖਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਮੌਜੂਦਾ ਸਵੈਟੰਗ 

ਵਿਿਸਥਾ ਦੇ ਨਾਲ ਪ੍ਰਦਾਨ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ। ਓਿ੍ਲੋਡ ‘ਤੇ ਵਟ੍ਰਪ ਕ੍ਨ ਤੋਂ 

ਬਾਅਦ, ਸਟਾਪ ਬਟਨ ਨੂੰ ਦਬਾ ਕੇ ੍ੀਲੇਅ ਨੂੰ ੍ੀਸੈਟ ਕ੍ਨਾ ਪੈਂਦਾ ਹੈ। ੍ੀਲੇਅ ਨੂੰ 

ਵਸ੍ਫ ਬਾਈਮੈਟਾਵਲਕ ਤੋਂ ਬਾਅਦ ਹੀ ੍ੀਸੈਟ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ

ਪੱਟੀਆਂ ਕਾਫ਼ੀ ਠੰਢੀਆਂ ਹੋ ਜਾਂਦੀਆਂ ਹਨ।

ਜੇਕ੍ ਸਟਾ੍ਟ ਬਟਨ ਦਬਾਏ ਜਾਣ ਦੇ ਬਾਿਜੂਦ ਮੋਟ੍ ਚਾਲੂ ਨਹੀਂ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ 

ਿੇਖੋ ਵਕ ਕੀ ਸਟਾਪ ਬਟਨ ਨੂੰ ਸਟਾਪ ਬਟਨ ਦੇ ਨਿੇੇ ਪ੍ਰਦਾਨ ਕੀਤੇ ਗਏ ਮੈਟਵਲਕ 

ਲਾਵਕੰਗ ਟੁਕਿੇ ਨਾਲ ਲਾਕ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ। ਇਸਨੂੰ ਛੱਡੋ ਅਤੇ ਸਟਾ੍ਟ ਬਟਨ 

ਦਬਾਓ, ਵਫ੍ ਮੋਟ੍ ਦੇ ਕੰਮਕਾਜ ਦਾ ਵਨ੍ੀਖਣ ਕ੍ੋ।

ਮੰਨ ਲਓ ਵਕ ਵਤੰਨ ਪਿਾਅ ਦੀ ਸਪਲਾਈ ਉਪਲਬਧ ਹੈ ਅਤੇ ਸਟਾ੍ਟ੍ NVC 

ਊ੍ਜਾਿਾਨ ਹੈ ਪ੍ ਮੋਟ੍ ਚਾਲੂ ਨਹੀਂ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਸੰਪ੍ਕ ਵਬੰਦੂਆਂ ਦੇ ਵਿਚਕਾ੍ ਵਕਸੇ 

ਵਿਦੇਸ਼ੀ ਸਮੱਗ੍ੀ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ। ਇਸਨੂੰ ਹਟਾਓ ਅਤੇ ਸਟਾ੍ਟ੍ ਦੀ ਦੁਬਾ੍ਾ ਜਾਂਚ 

ਕ੍ੋ। ਵਦ੍ਰਸ਼ਟੀਗਤ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਦੇਖੋ ਵਕ ਕੀ ਸੰਪ੍ਕ ਸਹੀ ਢੰਗ ਨਾਲ ਬੰਦ ਹੋ ੍ ਹੇ ਹਨ।

ਜੇਕ੍ ਕੋਈ ਸੰਪ੍ਕ ਸਹੀ ਢੰਗ ਨਾਲ ਬੰਦ ਨਹੀਂ ਹੋ ਵ੍ਹਾ ਹੈ ਜਾਂ ਸੰਪ੍ਕ ਸਤਹ ‘ਤੇ 

ਕੋਈ ਜਲਣ ਅਤੇ ਵਪਵਟੰਗ ਨਜ਼੍ ਆਉਂਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ ਸੰਪ੍ਕ ਪੱਟੀਆਂ ਨੂੰ ਹਟਾ ਵਦਓ। 

ਜ਼ੀ੍ੋ ਨੰਬ੍ ਸੈਂਡਪੇਪ੍ ਜਾਂ ਇੱਕ ਵਨ੍ਵਿਘਨ ਫਾਈਲ ਨਾਲ ਸਹੀ ਢੰਗ ਨਾਲ ਕੱਪਿੇ 

ਪਾਓ ਜਾਂ ਜੇ ਲੋਿ ਹੋਿੇ ਤਾਂ ਇਸਨੂੰ ਬਦਲੋ।

ਜਦੋਂ ਸਟਾਰਟ ਬਟਨ ਦੁਆਰਾ ਨੋ-ਵੋਲਟ ਕੋਇਲ ਨੂੰ ਭਕਭਰਆਸ਼ੀਲ 

ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਸਟਾਰਟਰ ਦਾ ਸਹਾਇਕ ਸੰਪਰਕ NVC ਸਰਕਟ 

ਨੂੰ ਪੂਰਾ ਕਰਨ ਲਈ ਬੰਦ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਸਟਾਰਟ ਬਟਨ ਦੇ 

ਜਾਰੀ ਹੋਣ ਤੋਂ ਬਾਅਦ ਵੀ ਬੰਦ ਸਭਥਤੀ ਭਵੱਚ ਰਭਹਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

ਜੇਕ੍ ਓਿ੍ਲੋਡ ੍ੀਲੇਅ ਸਹੀ ਢੰਗ ਨਾਲ ਕੰਮ ਨਹੀਂ ਕ੍ ਵ੍ਹਾ ਹੈ, ਭਾਿ ਮੌਜੂਦਾ 

੍ੇਵਟੰਗ ਦੀ ਸੈਵਟੰਗ ਦੇ ਅਨੁਸਾ੍ ਮੋਟ੍ ਨੂੰ ਵਟ੍ਰਪ ਨਹੀਂ ਕ੍ ਵ੍ਹਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਵਨ੍ਮਾਤਾ 

ਦੇ ਮੂਲ ਵਨ੍ਧਾ੍ਨ ਦੇ ਅਨੁਸਾ੍ ਇਸਨੂੰ ਇੱਕ ਨਿੀਂ ਨਾਲ ਬਦਲੋ।

ਜੇਕ੍ ਸਟਾ੍ਟ੍ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਗੂੰਜਣ ਅਤੇ ਬਕਿਾਸ ਕ੍ਨ ਿਾਲਾ ਸ਼ੋ੍  ਦਵੇਖਆ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ੍ੇਟ ਕੀਤੀ ਿੋਲਟੇਜ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ। ਜੇਕ੍ ਿੋਲਟੇਜ ਠੀਕ ਹੈ, ਤਾਂ ਖੰਭੇ ਦੇ 

ਵਚਹਵ੍ਆਂ ‘ਤੇ ਲੱਗੀ ਵਕਸੇ ਿੀ ਗਮੀ ਸਮੱਗ੍ੀ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ। ਜੇਕ੍ ਵਮਲ ਜਾਿੇ ਤਾਂ 

ਇਸ ਨੂੰ ਚੰਗੀ ਤ੍ਹਰਾਂ ਸਾਫ਼ ਕ੍ੋ। ਦੇਖੋ ਵਕ ਕੀ NVC ਦੇ ਖੰਵਭਆਂ ਦੇ ਵਚਹਵ੍ਆਂ ‘ਤੇ 

ਛਾਇਆ ਕ੍ਨ ਿਾਲੀ ਵ੍ੰਗ ਵਢੱਲੀ ਹੈ। ਇਸ ਨੂੰ ਸਹੀ ਢੰਗ ਨਾਲ ਕੱਸੋ ਅਤੇ NVC 

ਹਾਊਵਸੰਗ ਦੇ ਬਸੰਤ ਤਣਾਅ ਦੀ ਿੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ।

ਮੰਨ ਲਓ ਵਕ ਸਟਾ੍ਟ੍ ਅਕਸ੍ ਘੁੰਮਦਾ ਹੈ, ਮੋਟ੍ ‘ਤੇ ਲੋਡ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ। 

(ਬੈਲਟ ਦੇ ਓਿ੍ਲੋਡ ਜਾਂ ਵਜ਼ਆਦਾ ਤਣਾਅ ਕਾ੍ਨ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ) ਬੈਲਟ ਦੇ ਲੋਡ ਜਾਂ 

ਤਣਾਅ ਨੂੰ ਘਟਾਓ। ਹ੍ ਪਿਾਅ ਵਿੱਚ ਮੋਟ੍ ਕ੍ੰਟ ਦੀ ਹੋ੍ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ। ਜੇ ਮੋਟ੍ 

ਵਨ੍ਧਾ੍ਤ ਤੋਂ ਿੱਧ ਕ੍ੰਟ ਲੈਂਦੀ ਹੈ ਭਾਿਂੇ ਵਕ ਲੋਡ ਆਮ ਹੈ, ਤਾਂ ਨੁਕਸ ਮੋਟ੍ ਦਾ ਹੈ 

ਨਾ ਵਕ ਸਟਾ੍ਟ੍ ਦਾ। ਨੁਕਸ ਨੂੰ ਦੇਖਣ ਅਤੇ ਉਹਨਾਂ ਨੂੰ ਠੀਕ ਕ੍ਨ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, 

ਸਟਾ੍ਟ੍ ਨੂੰ ਦੁਬਾ੍ਾ ਜੋਿੋ, ਸਹੀ ਕੰਮ ਕ੍ਨ ਲਈ ਇਸਨੂੰ ਮੋਟ੍ ਨਾਲ ਜੋਿੋ।

ਸਟਾ੍ਟ੍ ਚੈੱਕ - ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਚਾ੍ਟ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ D.O.L. ਵਿੱਚ ਸਮਵੱਸਆ ਦਾ ਪਤਾ 

ਲਗਾਉਣ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ।

DOL ਸਟਾਰਟਰਾਂ ਦਾ ਰੱਖ-ਰਖਾਅ

ਮੁਸੀਬਤ ਕਾਰਨ ਉਪਾਅ

 I  ਸਟਾਰਟਰ ਚੈੱਕ ਚਾਰਟ  

 1 ਸੰਪ੍ਕ ਚੈਟ੍  ਘੱਟ ਿੋਲਟੇਜ, ਕੋਇਲ ਸਹੀ ਢੰਗ ਨਾਲ ਨਹੀਂ ਚੁੱਕ

 ੍ਹੀ ਹੈ।

  ਟੁੱਟੀ ਖੰਭੇ ਛਾਇਆ ਵ੍ੰਗ. 

 ਚੁੰਬਕ ਦੇ ਧ੍ੁਿ ਵਚਹਵ੍ਆਂ ਵਿਚਕਾ੍ ਮਾਿਾ ਸੰਪ੍ਕ।

 ਸਵਥ੍ ਅਤੇ ਚੱਲਣਯੋਗ ਸੰਪ੍ਕਾਂ ਵਿਚਕਾ੍ ਮਾਿਾ

 ਸੰਪ੍ਕ।

 ਿੋਲਟੇਜ ਦੀ ਸਵਥਤੀ ਨੂੰ ਠੀਕ ਕ੍ੋ. ਜੇਕ੍ ਲਗਾਤਾ੍ ਘੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਹੈ, 

 ਟ੍ਰਾਂਸਫਾ੍ਮ੍ ਟਵੈਪੰਗ ਦੀ ਸਪਲਾਈ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ। ਬਦਲੋ।

 ਖੰਭੇ ਦੇ ਵਚਹ੍ੇ ਸਾਫ਼ ਕ੍ੋ. ਸੰਪ੍ਕਾਂ ਨੂੰ ਸਾਫ਼ ਕ੍ੋ ਅਤੇ ਜੇਕ੍ ਲੋਿ ਹੋਿੇ

 ਤਾਂ ਵਿਿਸਵਥਤ ਕ੍ੋ।
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 2 ਿੈਲਵਡੰਗ ਜਾਂ ਓਿ੍ਹੀਵਟੰਗ।  ਘੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਚੁੰਬਕ ਨੂੰ ਸੀਵਲੰਗ ਤੋਂ ੍ੋਕਦਾ ਹੈ।

 ਕਾਹਲੀ ਕ੍ੰਟ ਵਿੱਚ ਅਸਧਾ੍ਨ।

 ਮੋਟ੍ ਵਿੱਚ ਸ਼ਾ੍ਟ ਸ੍ਕਟ.

 ਵਿਦੇਸ਼ੀ ਮਾਮਲਾ ਸੰਪ੍ਕਾਂ ਨੂੰ ਬੰਦ ਹੋਣ ਤੋਂ ੍ੋਕਦਾ ਹੈ।

 ਤੇਜ਼ ਇੰਵਚੰਗ.

 ਿੋਲਟੇਜ ਦੀ ਸਵਥਤੀ ਨੂੰ ਠੀਕ ਕ੍ੋ. ਸਥਾਈ ਘੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਦੇ ਮਾਮਲੇ

 ਵਿੱਚ, ਜੋ ਵਕ ਆਮ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਸਿੀਕਾ੍ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, NVC ਨੂੰ ਘੱਟ

 ਿੋਲਟੇਜ ਕੋਇਲ ਵਿੱਚ ਬਦਲ ਵਦੰਦਾ ਹੈ। ਬਹੁਤ ਵਜ਼ਆਦਾ ਲੋਡ ਕ੍ੰਟ ਦੀ

 ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ ਜਾਂ ਿੱਡੇ ਸੰਪ੍ਕਕ੍ਤਾ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ੋ। ਲੋਡ ਕ੍ੰਟ ਨੂੰ ਹਟਾਓ

 ਜਾਂ ਿੱਡੇ ਸੰਪ੍ਕਕ੍ਤਾ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ੋ। ਨੁਕਸ ਨੂੰ ਹਟਾਓ ਅਤੇ ਇਹ

 ਯਕੀਨੀ ਬਣਾਉਣ ਲਈ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ ਵਕ ਵਫਊਜ਼ ੍ੇਵਟੰਗ ਸਹੀ ਹੈ। ਢੁਕਿੇਂ

 ਘੋਲਨ ਿਾਲੇ ਨਾਲ ਸੰਪ੍ਕਾਂ ਨੂੰ ਸਾਫ਼ ਕ੍ੋ। ਿੱਡੀ ਵਡਿਾਈਸ ਸਥਾਵਪਤ

 ਕ੍ੋ ਜਾਂ ਓਪ੍ੇਟ੍ ਨੂੰ ਇੰਚ ਬਟਨ ਨੂੰ ਬਹੁਤ ਤੇਜ਼ੀ ਨਾਲ ਨਾ ਚਲਾਉਣ

 ਲਈ ਸਾਿਧਾਨ ਕ੍ੋ।

 3 ਸੰਪ੍ਕ ਵਬੰਦੂਆਂ ਦਾ ਛੋਟਾ

   ਜੀਿਨ

 ਕਮਜ਼ੋ੍ ਸੰਪ੍ਕ ਦਬਾਅ.  ਸੰਪ੍ਕ ਸਵਪ੍ਰੰਗਾਂ ਨੂੰ ਵਿਿਸਵਥਤ ਕ੍ੋ ਜਾਂ ਬਦਲੋ।

 4 ੍ੌਲੇ-੍ੱਪੇ ਿਾਲੇ ਚੁੰਬਕ  ਟੁੱਟੀ ਹੋਈ ਸ਼ੇਵਡੰਗ ਕੋਇਲ।

 ਚੁੰਬਕ ਵਚਹ੍ੇ ਮੇਲ ਨਹੀਂ ਕ੍ਦੇ।

 ਚੁੰਬਕ ਦੇ ਵਚਹਵ੍ਆਂ ‘ਤੇ ਵਮੱਟੀ ਜਾਂ ਜੰਗਾਲ।

 ਚੁੰਬਕ ਨੂੰ ਬਦਲੋ.

 ਚੁੰਬਕ ਅਸੈਂਬਲੀ ਨੂੰ ਇਕਸਾ੍ ਜਾਂ ਬਦਲੋ।

 ਉਵਚਤ ਘੋਲਨ ਿਾਲੇ ਨਾਲ ਸਾਫ਼ ਕ੍ੋ।

 5 ਚੁੱਕਣ ਵਿੱਚ ਅਸਫਲਤਾ ਅਤੇ

    ਸੰਪ੍ਕਾਂ ਨੂੰ ਸੀਲ ਕ੍ੋ.

 ਘੱਟ ਿੋਲਟੇਜ.

 ਕੋਇਲ ਓਪਨ ਜਾਂ ਸ਼ਾ੍ਟ-ਸ੍ਕਵਟਡ। ਚਲਦੇ

 ਵਹੱਵਸਆਂ ਲਈ ਮਕੈਨੀਕਲ ੍ੁਕਾਿਟ।

 ਵਸਸਟਮ ਿੋਲਟੇਜ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ. ਲਗਾਤਾ੍ ਘੱਟ ਹੋਣ ਦੀ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ

 ਿੋਲਟੇਜ, ਇੱਕ ਹੇਠਲੇ ਿੋਲਟੇਜ ਕੋਇਲ ਵਿੱਚ ਬਦਲੋ।

 ਕੋਇਲ ਨੂੰ ਬਦਲੋ. ਸੰਪ੍ਕ ਅਸੈਂਬਲੀ ਦੀ ਮੁਫਤ ਆਿਾਜਾਈ ਲਈ ਸਾਫ਼

 ਕ੍ੋ ਅਤੇ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ।

 6  ਵਹੱਲਣ ਵਿੱਚ ਅਸਫਲਤਾ

    ਬਾਹ੍ ਛੱਡਣ ਲਈ ਵਿਧੀ.

 ਿੋਲਟੇਜ ਨਹੀਂ ਹਟਾਈ ਗਈ।

 ਖ੍ਾਬ ਜਾਂ ਜੰਗਾਲ ਿਾਲੇ ਵਹੱਸੇ ਬਾਈਵਡੰਗ ਦਾ ਕਾ੍ਨ

 ਬਣਦੇ ਹਨ। ਚੁੰਬਕ ਮਾ੍ਗ ਵਿੱਚ ਹਿਾ ਦੇ ਪਾਿੇ ਦੀ

 ਵਚਪਵਕਆ ਪਦਾ੍ਥ ਬਾਈਵਡੰਗ ਦਾ ਕਾ੍ਨ ਬਣਦਾ

 ਹੈ।

 NVC ਕੋਇਲ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ਿਾਇਵ੍ੰਗ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ।

 ਵਹੱਸੇ ਬਦਲੋ.

 ਖ੍ਾਬ ਹੋਏ ਚੁੰਬਕ ਵਹੱਵਸਆਂ ਨੂੰ ਬਦਲੋ ਜਾਂ ਭਾਗਾਂ ਨੂੰ ਡੀਮੈਗਨੇਟਾਈਜ਼

 ਕ੍ੋ। ਢੁਕਿੇਂ ਘੋਲਨ ਿਾਲੇ ਨਾਲ ਸਾਫ਼ ਕ੍ੋ।

 7  ਕੋਇਲ ਦੀ ਓਿ੍ਹੀਵਟੰਗ  ਓਿ੍-ਿੋਲਟੇਜ.

 ਮਕੈਨੀਕਲ ਨੁਕਸਾਨ ਜਾਂ ਖੋ੍  ਦੇ ਕਾ੍ਨ ਕੋਇਲਾਂ

 ਵਿੱਚ ਸ਼ਾ੍ਟ ਸ੍ਕਟ ਕੀਤੇ ਮੋਿ।

 ਉੱਚ ਿਾਤਾਿ੍ਣ ਦਾ ਤਾਪਮਾਨ.

 ਖਵੰਭਆਂ ਦੇ ਵਚਹਵ੍ਆਂ ‘ਤੇ ਵਮੱਟੀ ਜਾਂ ਜੰਗਾਲ ਹਿਾ ਦੇ

 ਪਾਿੇ ਨੂੰ ਿਧਾਉਂਦਾ ਹੈ।

 ਟ੍ਮੀਨਲ ਿੋਲਟੇਜ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ ਅਤੇ ਠੀਕ ਕ੍ੋ।

 ਕੋਇਲ ਨੂੰ ਬਦਲੋ.

 ਸਟਾ੍ਟ੍ ਨੂੰ ਿਧੇ੍ੇ ਢੁਕਿੇਂ ਖੇਤ੍ ਵਿੱਚ ਤਬਦੀਲ ਕ੍ੋ ਜਾਂ ਇੱਕ ਪੱਖੇ ਦੀ

 ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ੋ।

 ਖੰਭੇ ਦੇ ਵਚਹ੍ੇ ਸਾਫ਼ ਕ੍ੋ।

 II  ਓਵਰਲੋਡ ਰੀਲੇਅ/

     ਜਾਰੀ ਕਰੋ

 

 1  ਸਟਾ੍ਟ੍ ਅਕਸ੍ ਵਟ੍ਰਪ

    ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਕਾਇਮ ੍ੱਵਖਆ

    ਓਿ੍ਲੋਡ

 ਓਿ੍ ਲੋਡ ੍ੀਲੇਅ ਦੀ ਗਲਤ ਸੈਵਟੰਗ।  ਠੀਕ ਢੰਗ ਨਾਲ ੍ੀਸੈਟ ਕ੍ੋ।

 ਨੁਕਸ/ਬਹੁਤ ਵਜ਼ਆਦਾ ਮੋਟ੍ ਕ੍ੰਟ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ।

 2  ਯਾਤ੍ਾ ਕ੍ਨ ਵਿੱਚ

     ਅਸਫਲਤਾ (ਮੋਟ੍ ਸਿਨ ਦਾ

    ਕਾ੍ਨ ਬਣਨਾ)।

 O.L ੍ ੀਲੇਅ ਦੀ ਗਲਤ ਸਵੈਟੰਗ। ਗੰਦਗੀ, ਖੋ੍ ਆਵਦ

 ਕਾ੍ਨ ਮਕੈਨੀਕਲ ਬਾਈਵਡੰਗ.

 O.L ੍ੀਲੇਅ ੍ੇਵਟੰਗਾਂ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ ਅਤੇ ਇੱਕ ਸਹੀ ੍ੀਲੇਅ ਸੈਟ ਕ੍ੋ। 

 ਸਾਫ਼ ਕ੍ੋ ਜਾਂ ਬਦਲੋ। ਗਲਤ ਕੰਟ੍ੋਲ ਿਾਇਵ੍ੰਗ।

 ਸ੍ਕਟ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ ਅਤੇ ਇਸਨੂੰ ਠੀਕ ਕ੍ੋ.

 III  ਭਫਊਜ਼

 1  ਵਫਊਜ਼ ਦੀ ਲਗਾਤਾ੍ ਉਡਾਣ  ਿਾਇਵ੍ੰਗ/ਿਾਇਵ੍ੰਗ ਵਿੱਚ ਸ਼ਾ੍ਟ ਸ੍ਕਟ ਜਾਂ

 ਖ੍ਾਬ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ।

 ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਲਈ ਮੋਟ੍ ਅਤੇ ਸ੍ਕਟ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ।

 2 ਵਫਊਜ਼ ਸ਼ਾ੍ਟ ਸ੍ਕਟ ਦੀ

    ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ ਨਹੀਂ ਿਗ ਵ੍ਹਾ।

 ਵਫਊਜ਼ ੍ੇਵਟੰਗ ਬਹੁਤ ਵਜ਼ਆਦਾ ਹੈ।  ਢੁਕਿੇਂ ਵਫਊਜ਼ ਨਾਲ ਬਦਲੋ।

 3  ਵਫਊਜ਼ ਅਕਸ੍ ਬੰਦ ਹੋ ਵ੍ਹਾ

     ਹੈ।

 ਵਫਊਜ਼ ੍ੇਵਟੰਗ ਬਹੁਤ ਘੱਟ ਹੈ। ਫੀਡ੍ ਦੀ

 ਓਿ੍ਲੋਵਡੰਗ.

 ਢੁਕਿੇਂ ਵਫਊਜ਼ ਨਾਲ ਬਦਲੋ।

 ਓਿ੍-ਕ੍ੰਟ, ਲੀਕੇਜ ਅਤੇ ਸ਼ਾ੍ਟ ਸ੍ਕਟ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ।
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ਪਾਵਰ (Power)  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.4.134-142
ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ  (Electrician) - ਏਸੀ ਭਸੰਗਲ ਫੇਜ਼ ਮੋਟਰ

ਭਸੰਗਲ ਫੇਜ਼ ਮੋਟਰਾਂ - ਸਪਭਲਟ ਫੇਜ਼ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰ - ਇੰਡਕਸ਼ਨ-ਸਟਾਰਟ, ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਰਨ ਮੋਟਰੋ (Single phase 
motors - split phase induction motor - induction-start, induction-run motor)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• ਏਸੀ ਭਸੰਗਲ ਫੇਜ਼ ਮੋਟਰਾਂ ਦੀਆਂ ਭਕਸਮਾਂ ਬਾਰੇ ਸੰਖੇਪ ਭਵੱਚ ਦੱਸੋ

•  ਰੋਟੇਭਟੰਗ ਮੈਗਨੈਭਟਕ ਫੀਲਡ ਨੂੰ ਪਰਰਾਪਤ ਕਰਨ ਲਈ ਭਸੰਗਲ ਫੇਜ਼ ਨੂੰ ਸਪਭਲਟ-ਫੇਭਸੰਗ ਦੀ ਜ਼ਰੂਰਤ ਅਤੇ ਤਰੀਭਕਆਂ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ

•  ਭਸੰਗਲ ਪੜਾਅ ਪਰਰਤੀਰੋਿ / ਇੰਡਕਸ਼ਨ-ਸਟਾਰਟ / ਇੰਡਕਸ਼ਨ-ਰਨ ਮੋਟਰਾਂ ਦੇ ਭਸਿਾਂਤ, ਭਨਰਮਾਣ, ਸੰਚਾਲਨ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਅਤੇ ਉਪਯੋਗ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ।

ਵਸੰਗਲ ਫੇਜ਼ ਮੋਟਰਾਂ ਘਰ, ਦਫਤਰ, ਫਾਰਮ, ਫੈਕਟਰੀ, ਅਤੇ ਿਪਾਰਕ ਅਦਾਵਰਆਂ 

ਵਿੱਚ ਬਹੁਤ ਸਾਰੀਆਂ ਉਪਯੋਗੀ ਸਿੇਾਿਾਂ ਕਰਦੀਆਂ ਹਨ। ਇਹਨਾਂ ਮੋਟਰਾਂ ਨੂੰ ਆਮ 

ਤੌਰ ‘ਤੇ 1 H.P ਤੋਂ ਘੱਟ ਰੇਵਟੰਗ ਿਾਲੀਆਂ ਫਰੈਕਸ਼ਨਲ ਹਾਰਸ ਪਾਿਰ ਮੋਟਰਾਂ ਵਕਹਾ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਵਸੰਗਲ ਫੇਜ਼ ਮੋਟਰਾਂ ਨੂੰ ਉਹਨਾਂ ਦੇ ਵਨਰਮਾਣ ਅਤੇ ਸ਼ੁਰੂ ਕਰਨ ਦੇ ਢੰਗ ਦੇ ਅਨੁਸਾਰ 

ਸਪਵਲਟ-ਫੇਜ਼ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰਾਂ ਅਤੇ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਮੋਟਰਾਂ ਿਜੋਂ ਸਰ਼ਰੇਣੀਬੱਧ ਕੀਤਾ 

ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। 

ਸਪਵਲਟ-ਫੇਜ਼ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰਾਂ ਨੂੰ ਅੱਗੇ ਇਸ ਤਰਹਰਾਂ ਸ਼ਰਰੇਣੀਬੱਧ ਕੀਤਾ ਜਾ 

ਸਕਦਾ ਹੈ:

• ਵਿਰੋਧ-ਸ਼ੁਰੂਆਤ, ਇੰਡਕਸ਼ਨ-ਰਨ ਮੋਟਰਾਂ

•  ਇੰਡਕਸ਼ਨ-ਸਟਾਰਟ, ਇੰਡਕਸ਼ਨ-ਰਨ ਮੋਟਰਾਂ

•  ਸਥਾਈ ਕੈਪਸੀਟਰ ਮੋਟਰਾਂ

•  ਕੈਪੇਸੀਟਰ-ਸਟਾਰਟ, ਇੰਡਕਸ਼ਨ-ਰਨ ਮੋਟਰਾਂ

•  ਕੈਪਸੀਟਰ-ਸਟਾਰਟ, ਕੈਪਸੀਟਰ-ਰਨ ਮੋਟਰਾਂ

•  ਸ਼ੇਡਡ ਪੋਲ ਮੋਟਰਾਂ।

•  ਸਟੈਪਰ ਮੋਟਰ

ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਮੋਟਰਾਂ ਨੂੰ ਇਸ ਤਰਹਰਾਂ ਸ਼ਰਰੇਣੀਬੱਧ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ:

•  ਵਰਪਲਸ਼ਨ ਮੋਟਰਾਂ

•  ਸੀਰੀਜ਼ ਮੋਟਰਾਂ।

ਸਪਵਲਟ-ਫੇਜ਼ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰ ਦੇ ਸੰਚਾਲਨ ਦਾ ਮੂਲ ਵਸਧਾਂਤ ਪੌਲੀਫੇਜ਼ ਇੰਡਕਸ਼ਨ 

ਮੋਟਰ ਦੇ ਸਮਾਨ ਹੈ। ਮੁੱਖ ਅੰਤਰ ਇਹ ਹੈ ਵਕ ਵਸੰਗਲ ਫੇਜ਼ ਮੋਟਰ ਕਰਦਾ ਹੈ ਇੱਕ 

ਘੁੰਮਣ ਿਾਲਾ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਪੈਦਾ ਨਹੀਂ ਕਰਦਾ ਪਰ ਵਸਰਫ ਇੱਕ ਧੜਕਣ ਿਾਲਾ 

ਖੇਤਰ ਪੈਦਾ ਕਰਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ ਰੋਟਵੇਟੰਗ ਮੈਗਨਵੈਟਕ ਫੀਲਡ ਪੈਦਾ ਕਰਨ ਲਈ, 

ਫੇਜ਼-ਸਪਵਲਵਟੰਗ ਕੀਤੀ ਜਾਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਮੋਟਰ ਨੂੰ ਸਟਾਰਟ ਕਰਨ ਲਈ 

ਦੋ-ਪੜਾਅ ਿਾਲੀ ਮੋਟਰ ਦੇ ਤੌਰ ਤੇ ਕੰਮ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕੇ।

ਦੋ 90° ਆਊਟ-ਆਫ-ਫੇਜ਼ ਫੀਲਡਾਂ ਤੋਂ ਇੱਕ ਰੋਟੇਭਟੰਗ ਫੀਲਡ ਪੈਦਾ ਕਰਨਾ: 

ਰੋਟੇਵਟੰਗ ਮੈਗਨਵੈਟਕ ਫੀਲਡ ਪੈਦਾ ਕਰਨ ਦਾ ਇੱਕ ਤਰੀਕਾ ਸਪਵਲਟ-ਫਵੇਜ਼ੰਗ 

ਦੁਆਰਾ ਹੈ। ਇਹ ਸਟੈਟਰ ਵਿੱਚ ਵਿੰਵਡੰਗ ਦਾ ਦੂਜਾ ਸੈੱਟ ਪਰਰਦਾਨ ਕਰਕੇ ਕੀਤਾ ਜਾ 

ਸਕਦਾ ਹੈ ਵਜਸਨੂੰ ਸਟਾਰਵਟੰਗ ਵਿਵੰਡੰਗ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਵਿਵੰਡੰਗ ਨੂੰ ਭਵੌਤਕ 

ਤੌਰ ‘ਤੇ ਮੁੱਖ ਵਿਵੰਡੰਗ ਤੋਂ 90 ਵਬਜਲਈ ਵਡਗਰੀ ‘ਤੇ ਰੱਵਖਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ, 

ਅਤੇ ਮੁੱਖ ਵਿਵੰਡੰਗ ਤੋਂ ਪੜਾਅ ਤੋਂ ਬਾਹਰ ਕਰੰਟ ਲੈ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਇਹ, ਫੇਜ਼ 

ਕਰੰਟ ਤੋਂ ਬਾਹਰ, ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਵਿਵੰਡੰਗ ਦੀ ਪਰਰਤੀਵਕਰਰਆ ਨੂੰ ਮੁੱਖ ਵਿਵੰਡੰਗ ਤੋਂ ਿੱਖ 

ਕਰਕੇ ਪਰਰਾਪਤ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਜੇਕਰ ਦਿਂੇੋ ਵਿੰਵਡੰਗਾਂ ਦੀ ਪਰਰਤੀਵਕਰਰਆ ਅਤੇ 

ਰੁਕਾਿਟ ਸਮਾਨ ਹੈ, ਤਾਂ ਨਤੀਜਾ ਫੀਲਡ, ਮੁੱਖ ਅਤੇ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਵਿੰਵਡੰਗਾਂ ਦੁਆਰਾ 

ਬਣਾਇਆ ਵਗਆ, ਵਿਕਲਵਪਕ ਹੋਿੇਗਾ ਪਰ ਘੁੰਮੇਗਾ ਨਹੀਂ ਅਤੇ ਮੋਟਰ ਚਾਲੂ ਨਹੀਂ 

ਹੋਿੇਗੀ।

ਸਪਵਲਟ-ਫਵੇਸੰਗ ਦੁਆਰਾ, ਦੋ (ਮੁੱਖ ਅਤੇ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ) ਫੀਲਡ ਇੱਕ ਰੋਟੇਵਟੰਗ 

ਮੈਗਨਵੈਟਕ ਫੀਲਡ ਪੈਦਾ ਕਰਨ ਲਈ ਜੋੜਨਗੇ।

ਸਪਭਲਟ-ਫੇਜ਼ ਮੋਟਰ ਦਾ ਕੰਮ ਕਰਨਾ: ਸ਼ੁਰੂ ਕਰਨ ਦੇ ਸਮੇਂ, ਘੁੰਮਣ ਿਾਲੇ 

ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਨੂੰ ਪੈਦਾ ਕਰਨ ਲਈ ਮੁੱਖ ਅਤੇ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਵਿੰਵਡੰਗਾਂ ਨੂੰ ਸਪਲਾਈ 

ਵਿੱਚ ਜੋਵੜਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਰੋਟਰ ਇੱਕ ਵਗਲਹਰੀ ਵਪੰਜਰੇ ਦੀ ਵਕਸਮ ਦਾ 

ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਘੁੰਮਦਾ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਰੋਟਰ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਈਐਮਐਫ ਪੈਦਾ ਕਰਦੇ 

ਹੋਏ, ਸਟੇਸ਼ਨਰੀ ਰੋਟਰ ਤੋਂ ਅੱਗੇ ਲੰਘਦਾ ਹੈ। ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਰੋਟਰ ਬਾਰਾਂ ਸ਼ਾਰਟ-ਸਰਕਟ 

ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਨ, ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਉਹਨਾਂ ਵਿੱਚੋਂ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਪੈਦਾ ਕਰਦਾ ਹੈ। ਇਹ 

ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਘੁੰਮਦੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦਾ ਵਿਰੋਧ ਕਰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇੱਕ ਘੁੰਮਦੀ ਖੇਤਰ 

ਪੈਦਾ ਕਰਨ ਲਈ ਮੁੱਖ ਖੇਤਰ ਦੇ ਨਾਲ ਵਮਲਾ ਦੇਿੇਗਾ। ਇਸ ਵਕਵਰਆ ਦੁਆਰਾ, 

ਰੋਟਰ ਰੋਟਵੇਟੰਗ ਮੈਗਨੈਵਟਕ ਫੀਲਡ ਦੀ ਉਸੇ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਘੁੰਮਣਾ ਸ਼ੁਰੂ ਕਰਦਾ ਹੈ 

ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਇੱਕ ਸਕੁਇਰਲ ਕੇਜ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ, ਵਜਸਦੀ ਪਵਹਲਾਂ 

ਵਿਆਵਖਆ ਕੀਤੀ ਗਈ ਸੀ।

ਇਸ ਲਈ, ਇੱਕ ਿਾਰ ਰੋਟਰ ਘੁੰਮਣਾ ਸ਼ੁਰੂ ਕਰ ਦੇਣ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਵਿਵੰਡੰਗ 

ਨੂੰ ਕੁਝ ਮਕੈਨੀਕਲ ਤਰੀਵਕਆਂ ਨਾਲ ਸਪਲਾਈ ਤੋਂ ਵਡਸਕਨੈਕਟ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ 

ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ ਰੋਟਰ ਅਤੇ ਸਟੇਟਰ ਫੀਲਡ ਇੱਕ ਘੁੰਮਦੀ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਬਣਾਉਂਦੇ ਹਨ।

ਭਵਰੋਿ-ਸ਼ੁਰੂ, ਇੰਡਕਸ਼ਨ-ਰਨ ਮੋਟਰ: ਵਕਉਂਵਕ ਇਸ ਵਕਸਮ ਦੀ ਮੋਟਰ ਦਾ 

ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਟਾਰਕ ਮੁਕਾਬਲਤਨ ਛੋਟਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸਦਾ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਕਰੰਟ ਉੱਚਾ 

ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਇਹ ਮੋਟਰਾਂ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ 0.5 HP ਤੱਕ ਰਵੇਟੰਗ ਲਈ ਿਰਤੀਆਂ ਜਾਂਦੀਆਂ 

ਹਨ ਵਜੱਥੇ ਲੋਡ ਆਸਾਨੀ ਨਾਲ ਸ਼ੁਰੂ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਜ਼ਰੂਰੀ ਵਹੱਸੇ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 1a ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

• ਮੁੱਖ ਵਿਵੰਡੰਗ ਜਾਂ ਰਵਨੰਗ ਵਿਵੰਡੰਗ

•  ਸਹਾਇਕ ਵਿਵੰਡੰਗ ਜਾਂ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਵਿਵੰਡੰਗ

•  ਸਕੁਇਰਲ ਵਪੰਜਰੇ ਦੀ ਵਕਸਮ ਰੋਟਰ

•  ਸੈਂਟਵਰਵਫਊਗਲ ਸਵਿੱਚ

ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਵਿੰਵਡੰਗ ਨੂੰ ਮੁੱਖ ਵਿੰਵਡੰਗ ਨਾਲੋਂ ਉੱਚ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਅਤੇ ਘੱਟ ਪਰਰਤੀਵਕਵਰਆ 
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ਲਈ ਵਤਆਰ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ। ਇਹ ਮੁੱਖ ਵਿਵੰਡੰਗ ਨਾਲੋਂ ਸਹਾਇਕ ਵਿੰਵਡੰਗ ਵਿੱਚ 

ਛੋਟੇ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰਕੇ ਪਰਰਾਪਤ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਮੁੱਖ ਵਿਵੰਡੰਗ ਵਿੱਚ 

ਿਧੇਰੇ ਆਇਰਨ ਨਾਲ ਵਘਵਰਆ ਹੋਣ ‘ਤੇ ਉੱਚ ਇੰਡਕਟੈਂਸ ਹੋਿੇਗੀ, ਵਜਸ ਨੂੰ ਸਟੈਟਰ 

ਸਲਾਟ ਵਿੱਚ ਡੂੰਘੇ ਰੱਖ ਕੇ ਸੰਭਿ ਬਣਾਇਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਸਪੱਸ਼ਟ ਹੈ ਵਕ 

ਕਰੰਟ ਿੰਵਡਆ ਜਾਿੇਗਾ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 1b ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ 

ਕਰੰਟ ‘I start’ ਮੁੱਖ ਸਪਲਾਈ ਿੋਲਟੇਜ ‘V’ ਲਾਈਨ’ ਨੂੰ 15° ਅਤੇ ਮੁੱਖ ਵਿਵੰਡੰਗ 

ਕਰੰਟ ਤੋਂ ਪਛੜ ਦੇਿੇਗਾ। ‘I main’ ਮੁੱਖ ਿੋਲਟੇਜ ਨੂੰ ਲਗਭਗ 40° ਪਛੜਦਾ ਹੈ। 

ਇਸ ਲਈ, ਇਹ ਕਰੰਟ ਸਮੇਂ ਦੇ ਪੜਾਅ ਵਿੱਚ ਿੱਖਰੇ ਹੋਣਗੇ ਅਤੇ ਇਹਨਾਂ ਦੇ ਚੁੰਬਕੀ 

ਖੇਤਰ ਇੱਕ ਘੁੰਮਦੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਪੈਦਾ ਕਰਨ ਲਈ ਜੋੜਨਗੇ।

ਜਦੋਂ ਮੋਟਰ ਸਮਕਾਲੀ ਸਪੀਡ ਦੇ ਲਗਭਗ 75 ਤੋਂ 80% ਤੱਕ ਆ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ 

ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਹਿਾ ਨੂੰ ਇੱਕ ਸੈਂਟਵਰਵਫਊਗਲ ਸਵਿੱਚ ਦੁਆਰਾ ਖਵੋਲਹਰਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, 

ਅਤੇ ਮੋਟਰ ਵਸੰਗਲ ਫੇਜ਼ ਮੋਟਰ ਿਜੋਂ ਕੰਮ ਕਰਨਾ ਜਾਰੀ ਰੱਖੇਗੀ। ਉਸ ਵਬੰਦੂ ‘ਤੇ 

ਵਜੱਥੇ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਵਿੰਵਡੰਗ ਵਡਸਕਨੈਕਟ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਮੋਟਰ ਇਕੱਲੇ ਮੁੱਖ ਵਿਵੰਡੰਗ 

ਨਾਲ ਲਗਭਗ ਓਨਾ ਹੀ ਟਾਰਕ ਵਿਕਵਸਤ ਕਰਦੀ ਹੈ ਵਜੰਨੀ ਵਕ ਦਿੋੇਂ ਵਿੰਵਡੰਗਾਂ ਨਾਲ 

ਜੁੜੀਆਂ ਹੋਈਆਂ ਹਨ। ਇਹ ਇਸ ਮੋਟਰ ਦੀਆਂ ਖਾਸ ਟਾਰਕ-ਸਪੀਡ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ 

ਤੋਂ ਦੇਵਖਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ, ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 2 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਇੱਕ ਸਪਵਲਟ-ਫੇਜ਼ ਮੋਟਰ ਦੇ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਮੁੱਖ ਅਤੇ ਸਹਾਇਕ ਵਿਵੰਡੰਗਸ ਦੇ 

ਜੁੜੇ ਹੋਣ ਦੇ ਤਰੀਕੇ ਦੁਆਰਾ ਵਨਰਧਾਰਤ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ, ਜਾਂ ਤਾਂ ਮੁੱਖ 

ਵਿੰਵਡੰਗ ਟਰਮੀਨਲਾਂ ਨੂੰ ਬਦਲ ਕੇ ਜਾਂ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਿਾਇਵਨੰਗ ਟਰਮੀਨਲਾਂ ਨੂੰ ਬਦਲ 

ਕੇ, ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਨੂੰ ਉਲਟਾਉਣਾ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਪਰਰਾਪਤ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ. ਰੋਟੇਸ਼ਨ 

ਹੋਿੇਗੀ, ਘੜੀ ਦੀ ਉਲਟ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਕਹੋ, ਜੇਕਰ Z1 ਨੂੰ U1 ਨਾਲ ਜੋਵੜਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ 

ਅਤੇ Z2 ਨੂੰ ਵਚੱਤਰ 3a ਦੇ ਅਨੁਸਾਰ U2 ਨਾਲ ਜੋਵੜਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਜੇਕਰ Z1 ਨੂੰ U2 

ਨਾਲ ਜੋਵੜਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ Z2 ਨੂੰ U1 ਨਾਲ ਜੋਵੜਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਘੜੀ 

ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਹਿੋੇਗੀ, ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 3b ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਪਰਰਤੀਰੋਿ-ਸਟਾਰਟ, ਇੰਡਕਸ਼ਨ-ਰਨ ਮੋਟਰ ਦੀ ਵਰਤੋਂ : ਵਕਉਵਂਕ ਇਸ ਵਕਸਮ 

ਦੀਆਂ ਮੋਟਰਾਂ ਦਾ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਟਾਰਕ ਮੁਕਾਬਲਤਨ ਛੋਟਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸਦਾ 

ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਕਰੰਟ ਉੱਚਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਇਹਨਾਂ ਨੂੰ 0.5 HP ਤੱਕ ਦੀ ਰਵੇਟੰਗ ਲਈ ਵਨਰਵਮਤ 

ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਜੱਥੇ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਲੋਡ ਹਲਕਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਮੋਟਰਾਂ ਡਰਾਈਵਿੰਗ 

ਪੱਖੇ, ਵਗਰਰੰਡਰ, ਿਾਵਸ਼ੰਗ ਮਸ਼ੀਨ ਅਤੇ ਲੱਕੜ ਦੇ ਕੰਮ ਕਰਨ ਿਾਲੇ ਔਜ਼ਾਰਾਂ ਲਈ 

ਿਰਤੀਆਂ ਜਾਂਦੀਆਂ ਹਨ।

ਇੰਡਕਸ਼ਨ-ਸਟਾਰਟ, ਇੰਡਕਸ਼ਨ-ਰਨ ਮੋਟਰ: ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਸਟਾਰਟ ਦੀ ਬਜਾਏ, 

ਇੰਡਕਟੈਂਸ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਮੋਟਰ ਨੂੰ ਬਹੁਤ ਵਜ਼ਆਦਾ ਇੰਡਕਵਟਿ ਸਟਾਰਟ ਵਿਵੰਡੰਗ ਰਾਹੀਂ 

ਸ਼ੁਰੂ ਕਰਨ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ। ਅਵਜਹੀ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ, ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਵਿਵੰਡੰਗ 

ਵਿੱਚ ਮੋੜਾਂ ਦੀ ਿੱਧ ਵਗਣਤੀ ਹੋਿੇਗੀ, ਅਤੇ ਇਹ ਸਟੇਟਰ ਸਲਾਟ ਦੇ ਅੰਦਰਲੇ ਖੇਤਰਾਂ 

ਵਿੱਚ ਇੰਬੈੱਡ ਕੀਤਾ ਜਾਿੇਗਾ ਤਾਂ ਜੋ ਮੋੜਾਂ ਦੀ ਿੱਧ ਵਗਣਤੀ ਦੇ ਕਾਰਨ ਉੱਚ ਇੰਡਕਟੈਂਸ 

ਹੋਿੇ, ਅਤੇ ਖੇਤਰ ਿਧੇਰੇ ਲੋਹੇ ਨਾਲ ਵਘਵਰਆ ਹੋਿੇਗਾ। ਵਕਉਂਵਕ ਵਜ਼ਆਦਾਤਰ 

ਮਾਮਵਲਆਂ ਵਿੱਚ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਅਤੇ ਮੁੱਖ ਵਿਵੰਡੰਗ ਇੱਕੋ ਗੇਜ ਿਾਇਵਨੰਗ ਤਾਰ ਤੋਂ ਬਣੇ 

ਹੁੰਦੇ ਹਨ, ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਵਿਵੰਡੰਗ ਦੀ ਪਛਾਣ ਕਰਨ ਲਈ ਮਾਪ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ 

ਹੈ। ਇਸ ਮੋਟਰ ਵਿੱਚ ਘੱਟ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਟਾਰਕ, ਉੱਚ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਕਰੰਟ ਅਤੇ ਘੱਟ 

ਪਾਿਰ ਫੈਕਟਰ ਹੋਿੇਗਾ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟ੍੍ਰਰੀਸ਼ਰੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼਼ੋਧਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.4.134-142
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ਸੈਂਟਭਰਭਫਊਗਲ ਸਭਵੱਚ (Centrifugal switch)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• ਸੈਂਟਭਰਭਫਊਗਲ ਸਭਵੱਚ ਦੇ ਕੰਮ, ਰੱਖ-ਰਖਾਅ ਅਤੇ ਜਾਂਚ ਦੀ ਭਵਿੀ ਬਾਰੇ ਦੱਸੋ

•  ਇੱਕ ਦਸਤੀ D.O.L. ਦੀ ਲੋੜ ਨੂੰ ਸਮਝਾਓ। ਸਟਾਰਟਰ ਅਤੇ ਇਸਦਾ ਕੰਮ ਕਰਨਾ 

•  ਓਵਰਲੋਡ ਰੀਲੇਅ ਦੇ ਸੰਚਾਲਨ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ।

ਸੈਂਟਭਰਭਫਊਗਲ ਸਭਵੱਚ: ਸੈਂਟਵਰਵਫਊਗਲ ਸਵਿੱਚ ਸਵਥਤ ਹੈ ਮੋਟਰ ਦੇ ਅੰਦਰ ਅਤੇ 

ਕੈਪਸੀਟਰ-ਸਟਾਰਟ, ਇੰਡਕਸ਼ਨ-ਰਨ ਮੋਟਰਾਂ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਵਿੰਵਡੰਗ 

ਦੇ ਨਾਲ ਲੜੀ ਵਿੱਚ ਜਵੁੜਆ ਹੋਇਆ ਹੈ, ਅਤੇ ਇੱਕ ਦੋ ਮੁੱਲ, ਕੈਪੀਸੀਟਰ-ਸਟਾਰਟ, 

ਕੈਪੀਸੀਟਰ-ਰਨ ਮੋਟਰ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਕੈਪੀਸੀਟਰ ਨੂੰ ਵਡਸਕਨੈਕਟ 

ਕਰਨ ਲਈ। ਇਸਦਾ ਕੰਮ ਰੋਟਰ ਦੁਆਰਾ ਰੇਟ ਕੀਤੀ ਗਤੀ ਦੇ 75 ਤੋਂ 80% ਤੱਕ 

ਪਹੁੰਚਣ ਤੋਂ ਬਾਅਦ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਹਿਾ ਨੂੰ ਵਡਸਕਨੈਕਟ ਕਰਨਾ ਹੈ। ਆਮ ਵਕਸਮ ਦੇ 

ਦੋ ਮੁੱਖ ਭਾਗ ਹੁੰਦੇ ਹਨ। ਅਰਥਾਤ, ਇੱਕ ਸਵਥਰ ਵਹੱਸਾ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 1 ਵਿੱਚ 

ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, ਅਤੇ ਇੱਕ ਘੁੰਮਦਾ ਵਹੱਸਾ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 2 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ 

ਵਗਆ ਹੈ। ਸਟੇਸ਼ਨਰੀ ਵਹੱਸਾ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਮੋਟਰ ਦੀ ਫਰੰਟ-ਐਂਡ ਪਲੇਟ ‘ਤੇ ਸਵਥਤ 

ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸਦੇ ਦੋ ਸੰਪਰਕ ਹੁੰਦੇ ਹਨ, ਤਾਂ ਜੋ ਇਹ ਵਕਵਰਆ ਦੇ ਸਮਾਨ ਹਿੋੇ। 

ਵਸੰਗਲ-ਪੋਲ, ਵਸੰਗਲ-ਥਰੋ ਸਵਿੱਚ। ਜਦੋਂ ਰੋਟਵੇਟੰਗ ਭਾਗ ਨੂੰ ਰੋਟਰ ਵਿੱਚ ਵਫੱਟ ਕੀਤਾ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਇਹ ਇਸਦੇ ਨਾਲ ਘੁੰਮਦਾ ਹੈ.

ਜਦੋਂ ਰੋਟਰ ਸਵਥਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਘੁੰਮਣ ਿਾਲੇ ਵਹੱਸੇ ਦੀ ਇੰਸੂਲੇਟਰ ਵਰੰਗ ਸਪਵਰੰਗ 

ਤਣਾਅ ਦੇ ਕਾਰਨ ਅੰਦਰੂਨੀ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਇੰਸੂਲੇਟਰ ਵਰੰਗ ਦੀ ਇਹ 

ਅੰਦਰੂਨੀ ਗਤੀ ਸਟੇਸ਼ਨਰੀ ਸਵਿੱਚ ਸੰਪਰਕਾਂ ਨੂੰ ਬੰਦ ਕਰਨ ਦੀ ਆਵਗਆ ਵਦੰਦੀ 

ਹੈ ਜੋ ਵਕ ਸਵਿੱਚ ਵਿੱਚ ਪੱਤਾ-ਬਸੰਤ ਤਣਾਅ ਦੇ ਵਿਰੁੱਧ ਚੱਲ ਲੀਿਰ ਦਬਾਅ ਕਾਰਨ 

ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਬਾਹਰ ਿੱਲ ਆਉਂਦੀ ਹੈ। ਇੰਸੂਲੇਵਟਡ ਵਰੰਗ ਦੀ ਇਸ ਅੱਗੇ ਦੀ ਗਤੀ ਦੇ ਕਾਰਨ, ਇਹ 

ਚਲਣਯੋਗ ਲੀਿਰ ਨੂੰ ਦਬਾਉਂਦੀ ਹੈ, ਅਤੇ ਟਰਮੀਨਲ CS1 ਅਤੇ CS2 ਦੁਆਰਾ ਜੁੜੇ 

ਸੰਪਰਕ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਵਿਵੰਡੰਗ ਨੂੰ ਖੋਲਹਰਦੇ ਹਨ।

ਮੈਨੁਅਲ ਡੀ.ਓ.ਐਲ. ਸਟਾਰਟਰ: ਮੋਟਰ ਨੂੰ ਚਾਲੂ ਕਰਨ ਅਤੇ ਬੰਦ ਕਰਨ ਲਈ, 

ਅਤੇ ਓਿਰਲੋਡ ਸੁਰੱਵਖਆ ਪਰਰਦਾਨ ਕਰਨ ਲਈ ਸਟਾਰਟਰ ਜ਼ਰੂਰੀ ਹੈ।

ਇੱਕ ਮੈਨੂਅਲ ਸਟਾਰਟਰ, ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਇਹ ਵਦਖਾਈ ਵਦੰਦਾ ਹੈ, ਵਚੱਤਰ 3 ਵਿੱਚ 

ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, ਸਟਾਰਟਰ ਦਾ ਇੱਕ ਖੁੱਲਾ ਵਦਰਰਸ਼ ਵਚੱਤਰ 4 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ 

ਵਗਆ ਹੈ, ਅਤੇ ਅੰਦਰੂਨੀ ਵਹੱਸੇ ਵਚੱਤਰ 5 ਵਿੱਚ, ਇੱਕ ਯੋਜਨਾਬੱਧ ਵਚੱਤਰ ਦੇ ਰੂਪ 

ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਇੱਕ ਮੈਨੂਅਲ ਸਟਾਰਟਰ ਇੱਕ ਮੋਟਰ ਕੰਟਰੋਲਰ ਹੁੰਦਾ 

ਹੈ ਵਜਸਦਾ ਸੰਪਰਕ ਵਿਧੀ ਹੱਥ ਨਾਲ ਚਲਾਈ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਜਦੋਂ ਰੋਟਰ ਰੇਟਡ ਸਪੀਡ ਦਾ ਲਗਭਗ 75% ਪਰਰਾਪਤ ਕਰਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਸੈਂਟਵਰਵਫਊਗਲ 

ਬਲ ਦੇ ਕਾਰਨ, ਗਿਰਨਰ ਿੇਟ ਉੱਡ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਇਸ ਨਾਲ ਇੰਸੂਲੇਟਰ ਵਰੰਗ 
ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟ੍੍ਰਰੀਸ਼ਰੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼਼ੋਧਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.4.134-142
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ਇੱਕ ਪੁਸ਼-ਬਟਨ ਇੱਕ ਮਕੈਨੀਕਲ ਵਲੰਕੇਜ ਦੁਆਰਾ ਵਿਧੀ ਨੂੰ ਚਲਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਵਜਿੇਂ 

ਵਕ ਵਚੱਤਰ 4 ਅਤੇ 5 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, ਸਟਾਰਟਰ ਵਿੱਚ ਕਰਰਮਿਾਰ 

ਓਿਰਲੋਡ ਸੁਰਵੱਖਆ ਅਤੇ ਸ਼ਾਰਟ ਸਰਕਟ ਸੁਰੱਵਖਆ ਲਈ ਇੱਕ ਥਰਮਲ 

ਓਿਰਲੋਡ ਰੀਲੇਅ ਅਤੇ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਓਿਰਲੋਡ ਰੀਲੇਅ ਦੋਿੇਂ ਹੋ ਸਕਦੇ ਹਨ। 

ਮੋਟਰ ਨੂੰ ਸਪਲਾਈ ਤੋਂ ਵਡਸਕਨੈਕਟ ਕਰਨ ਲਈ ਸਟਾਰਟ-ਬਟਨ ਨੂੰ ਛੱਡਣ ਲਈ, 

ਓਿਰਲੋਡ ਜਾਂ ਸ਼ਾਰਟ ਸਰਕਟ ਦੀ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ, ਦਿਂੇੋ ਰੀਲੇਅ ਸੁਤੰਤਰ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਕੰਮ 

ਕਰਨ ਲਈ ਬਣਾਏ ਗਏ ਹਨ। ਅੱਜ ਦੇ ਵਜ਼ਆਦਾਤਰ, ਮੈਨੂਅਲ ਸਟਾਰਟਰਾਂ ਕੋਲ 

ਦੋ ਰੀਲੇਅ ਵਿੱਚੋਂ ਕੋਈ ਿੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਅਸਲ ਵਿੱਚ, ਇੱਕ ਮੈਨੂਅਲ ਸਟਾਰਟਰ ਵਸਰਫ 

ਓਿਰਲੋਡ ਰੀਲੇਅ ਨਾਲ ਇੱਕ ਆਨ-ਆਫ ਸਵਿੱਚ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਭਸੰਗਲ ਫੇਜ਼, ਸਪਭਲਟ ਫੇਜ਼ ਟਾਈਪ ਮੋਟਰ ਭਵੰਭਡੰਗ (ਕੇਂਦਭਰਤ ਕੋਇਲ ਵਾਇਭਨੰਗ) (Single phase, split phase 
type motor winding (Concentric coil winding))

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• ਸਪਭਲਟ ਫੇਜ਼ ਮੋਟਰਾਂ ਦੀ ਵਾਇਭਨੰਗ ਕਰਦੇ ਸਮੇਂ ਪਾਲਣ ਕੀਤੇ ਜਾਣ ਵਾਲੇ ਮਹੱਤਵਪੂਰਨ ਨੁਕਭਤਆਂ ਬਾਰੇ ਦੱਸੋ 

•  ਕੇਂਦਭਰਤ ਭਵੰਭਡੰਗ ਭਵੱਚ ਕੋਇਲ ਦੀ ਵੰਡ ਬਾਰੇ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ

•  ਵਾਈਭਡੰਗ ਟੇਬਲ ਭਤਆਰ ਕਰੋ, ਭਸੰਗਲ ਫੇਜ਼, ਸਪਭਲਟ ਫੇਜ਼ ਟਾਈਪ ਮੋਟਰਾਂ ਭਵੱਚ ਕੇਂਦਭਰਤ ਕੋਇਲ ਵਾਇਭਨੰਗ ਲਈ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਅਤੇ ਭਵਕਸਤ ਭਚੱਤਰ ਭਤਆਰ 

ਕਰੋ।

ਸਪਭਲਟ ਪੜਾਅ ਦੀ ਭਕਸਮ: ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ, ਵਸੰਗਲ ਫੇਜ਼ ਮੋਟਰਾਂ ਪੜਾਅ ਨੂੰ ਿੰਡਣ 

ਲਈ ਇੱਕ ਕੈਪਸੀਟਰ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰਦੀਆਂ ਹਨ। ਕੁਝ ਮੋਟਰਾਂ, ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਪਵੱਖਆਂ 

ਵਿੱਚ ਪਾਈਆਂ ਜਾਂਦੀਆਂ ਹਨ, ਸਪਲਾਈ ਨਾਲ ਸਥਾਈ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਕਨੈਕਟ ਕੀਤੇ ਹੋਏ 

ਕੈਪੇਸੀਟਰ ਹੁੰਦੇ ਹਨ। ਕੁਝ ਮੋਟਰਾਂ ਵਿੱਚ, ਕੈਪੀਸੀਟਰ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਵਸਰਫ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ 

ਵਮਆਦ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਵਫਰ ਚੱਲਣ ਦੌਰਾਨ ਇਸਨੂੰ ਸੈਂਟਵਰਵਫਊਗਲ 

ਸਵਿੱਚ ਵਿਧੀ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰਕੇ ਸਪਲਾਈ ਤੋਂ ਵਡਸਕਨੈਕਟ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਕੁਝ 

ਹੋਰ ਵਕਸਮਾਂ ਦੀਆਂ ਮੋਟਰਾਂ ਵਿੱਚ ਦੋ ਕੈਪਸੀਟਰ ਹੁੰਦੇ ਹਨ, ਇੱਕ ਚਾਲੂ ਕਰਨ ਲਈ 

ਅਤੇ ਦੂਜਾ ਚੱਲਣ ਲਈ। ਹਾਲਾਂਵਕ, ਪਾਿਰ, ਫੰਕਸ਼ਨ ਅਤੇ ਮੋਟਰ ਦੇ ਵਡਜ਼ਾਈਨ ‘ਤੇ 

ਵਨਰਭਰ ਕਰਦੇ ਹੋਏ, ਹਰ ਕੇਸ ਵਿੱਚ ਕੈਪੀਸੀਟਰ ਦਾ ਮੁੱਲ ਿੱਖਰਾ ਹਿੋੇਗਾ। ਹਰ ਿਾਰ 

ਜਦੋਂ ਤੁਸੀਂ ਸਪਵਲਟ ਫੇਜ਼ ਮੋਟਰ ‘ਤੇ ਆਉਂਦੇ ਹੋ ਤਾਂ ਇਸ ਵਬੰਦੂ ਦਾ ਵਧਆਨ ਰੱਖੋ।

ਸਪਵਲਟ ਫੇਜ਼ ਮੋਟਰ ਨੂੰ ਿਾਇਵਨੰਗ ਕਰਦੇ ਸਮੇਂ ਕੁਝ ਖਾਸ ਵਬੰਦੂਆਂ ਦੀ ਪਾਲਣਾ 

ਕੀਤੀ ਜਾਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ। 

1  ਵਸੰਗਲ ਫੇਜ਼ ਿਾਇਵਨੰਗ ਵਿੱਚ ਕੋਇਲ ਦੇ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਆਕਾਰ ਹੋ ਸਕਦੇ ਹਨ ਵਜਿਂੇ 

ਵਕ ਹੇਠਾਂ ਦੱਵਸਆ ਵਗਆ ਹੈ।

a  ਕੇਂਦਭਰਤ ਕੋਇਲ ਵਾਇਭਨੰਗ (ਭਚੱਤਰ 1) : ਇਸ ਵਿੰਵਡੰਗ ਲਈ ਇੱਕ 

ਪੜਾਅ/ਖੰਭੇ ਸਮੂਹ ਵਿੱਚ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਆਕਾਰਾਂ ਦੇ ਕੋਇਲਾਂ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, 

ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਇਸ ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ, ਇੱਕੋ ਸਮੂਹ ਵਿੱਚ ਕੋਇਲਾਂ ਵਿੱਚ ਮੋੜਾਂ ਦੀ ਵਗਣਤੀ 

ਿੱਖ-ਿੱਖ ਹੋ ਸਕਦੀ ਹੈ।

b  ਸੱਚੀ ਜਾਲੀ ਦੇ ਆਕਾਰ ਦੇ ਕੋਇਲ (ਭਚੱਤਰ 2) : ਇਹ ਕੋਇਲ ਇੱਕੋ ਆਕਾਰ 

ਅਤੇ ਆਕਾਰ ਦੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਅਤੇ ਵਸਰੇ ਦੀਆਂ ਵਿਵੰਡੰਗਾਂ ਇੱਕ ਬਹੁਤ ਹੀ ਤੰਗ ਰੋਲ 

ਬਣਾਉਂਦੀਆਂ ਹਨ।

ਅਤੇ ਸਲਾਟਾਂ ਵਿੱਚ ਅਨੁਕੂਵਲਤ ਕਰਨ ਲਈ ਅਤੇ ਮੁੱਖ ਅਤੇ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਦੋਨਾਂ 

ਵਿੰਵਡੰਗਾਂ ਨੂੰ ਲਗਾਉਣ ਲਈ ਪੜਾਿਾਂ ਦੇ ਵਿਚਕਾਰ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਆਕਾਰਾਂ ਦੀ ਲੋੜ 

c  ਹੀਰੇ ਦੇ ਜਾਲ ਦੇ ਆਕਾਰ ਦੇ ਕੋਇਲ (ਭਚੱਤਰ 3) : ਇਹ ਕੋਇਲ ਇੱਕੋ 

ਵਜਹੇ ਆਕਾਰ ਅਤੇ ਆਕਾਰ ਦੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਅਤੇ ਵਸਰੇ ਦੀ ਿਾਈਵਡੰਗ ਸੱਚੀ ਜਾਲ 

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟ੍੍ਰਰੀਸ਼ਰੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼਼ੋਧਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.4.134-142
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ਵਕਸਮ ਦੀਆਂ ਕੋਇਲਾਂ ਨਾਲੋਂ ਲੰਬੀ ਅਤੇ ਚਪਟੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਕੋਇਲਾਂ ਦੇ ਵਸਰੇ ਵਿੱਚ 

ਇੱਕ ਲੂਪ, ਨੱਕਲ ਜਾਂ ਨੱਕ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

2  ਮੁੱਖ ਅਤੇ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਵਿੰਵਡੰਗ ਨੂੰ ਇੱਕ ਦੂਜੇ ਤੋਂ 90 ਵਬਜਲਈ ਵਡਗਰੀ ਦੀ ਦੂਰੀ 

‘ਤੇ ਰਵੱਖਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

3  ਸਾਰੇ ਕੋਇਲ ਸਮੂਹਾਂ ਵਿੱਚ ਇੱਕੋ ਵਜਹੀ ਕੋਇਲ ਹੋ ਸਕਦੀ ਹੈ ਜਾਂ ਨਹੀਂ ਿੀ ਹੋ 

ਸਕਦੀ ਹੈ। 4 ਮੁੱਖ ਵਿੰਵਡੰਗ ਨੂੰ ਪਵਹਲਾਂ ਸਟੇਟਰ ਸਲਾਟ ਵਿੱਚ ਰੱਵਖਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ 

ਅਤੇ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਵਿੰਵਡੰਗ ਨੂੰ ਮੁੱਖ ਵਿੰਵਡੰਗਾਂ ਉੱਤੇ ਰੱਵਖਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

5  ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ, ਮੁੱਖ ਵਿਵੰਡੰਗ ਵਿੱਚ ਮੋਟੀ ਿਾਈਵਡੰਗ ਤਾਰ, ਅਤੇ ਪਤਲੀ ਵਿਵੰਡੰਗ 

ਤਾਰ ਦੀ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਹਿਾ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਕੁਝ ਮੋਟਰਾਂ ਵਿੱਚ ਦੋਿਂੇ ਵਿੰਵਡੰਗਾਂ ਵਿੱਚ 

ਿਾਈਵਡੰਗ ਤਾਰ ਦਾ ਆਕਾਰ ਇੱਕੋ ਵਜਹਾ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ।

6  ਮੁੱਖ ਅਤੇ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਵਿੰਵਡੰਗਾਂ ਵਿੱਚ ਮੋੜਾਂ ਦੀ ਵਗਣਤੀ ਇੱਕੋ ਵਜਹੀ ਮੋੜਾਂ ਦੀ 

ਵਗਣਤੀ ਹੋ ਸਕਦੀ ਹੈ ਜਾਂ ਨਹੀਂ ਿੀ ਹੋ ਸਕਦੀ ਹੈ।

7  ਕੇਂਦਵਰਤ ਕੋਇਲ ਿਾਇਵਨੰਗ ਵਿੱਚ, ਇੱਕੋ ਸਮੂਹ ਵਿੱਚ ਕੋਇਲਾਂ ਵਿੱਚ ਇੱਕੋ ਵਜਹੇ 

ਮੋੜ ਹੋ ਸਕਦੇ ਹਨ ਜਾਂ ਨਹੀਂ ਿੀ ਹੋ ਸਕਦੇ ਹਨ।

8  ਹਰੇਕ ਸਲਾਟ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਜਾਂ ਦੋ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡ ਹੋ ਸਕਦੇ ਹਨ।

9  ਕੋਇਲਾਂ ਦਾ ਓਿਰਹੈਂਗ ਆਕਾਰ ਵਿਚ ਵਬਲਕੁਲ ਸਹੀ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਜੇ 

ਇਹ ਘੱਟ ਹੈ, ਤਾਂ ਕੋਇਲਾਂ ਨੂੰ ਪਾਉਣਾ ਮੁਸ਼ਕਲ ਹਿੇੋਗਾ ਅਤੇ ਜੇਕਰ ਆਕਾਰ 

ਵਜ਼ਆਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਕੋਇਲ ਵਸਰੇ ਦੇ ਕਿਰਾਂ ਨੂੰ ਵਫੱਟ ਕਰਨ ਦੀ ਇਜਾਜ਼ਤ ਨਹੀਂ ਦੇ 

ਸਕਦੇ ਹਨ।

10  ਕੇਂਦਵਰਤ ਕੋਇਲ ਪਾਉਣ ਿੇਲੇ, ਛੋਟੇ ਵਪੱਚ ਿਾਲੇ ਕੋਇਲ ਸੈੱਟ ਨਾਲ ਸ਼ੁਰੂ ਕਰੋ। 

11 ਸਟੇਟਰ ਵਿੱਚ ਖਾਲੀ ਸਲਾਟ ਹੋ ਸਕਦੇ ਹਨ। ਉਨਹਰਾਂ ਦੀ ਸਵਥਤੀ ਨੂੰ ਨੋਟ 

ਕਰੋ.

ਕੇਂਦਵਰਤ ਵਿੰਵਡੰਗ: ਕੰਸੈਵਂਟਰਰਕ ਵਕਸਮ ਦੀ ਵਿਵੰਡੰਗ ਸ਼ਾਇਦ ਫਰਰੈਕਸ਼ਨਲ ਹਾਰਸ 

ਪਾਿਰ ਵਸੰਗਲ ਫੇਜ਼ ਮੋਟਰਾਂ ਵਿੱਚ ਿਰਤੀ ਜਾਣ ਿਾਲੀ ਵਿੰਵਡੰਗ ਦੀ ਸਭ ਤੋਂ ਆਮ 

ਵਕਸਮ ਹੈ। ਵਿੰਵਡੰਗ ਹੱਥ ਦਾ ਜ਼ਖ਼ਮ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ ਜਾਂ ਜ਼ਖ਼ਮ ਦਾ ਰੂਪ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ। 

ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਵਿੰਵਡੰਗ ਪੜਾਅ ਨੂੰ ਿੰਡਣ ਲਈ ਵਤਆਰ ਕੀਤੀ ਗਈ ਹੈ ਅਤੇ 

ਮੋਟਰ ਨੂੰ ਚਾਲੂ ਕਰਨ ਲਈ ਿਰਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਮੁੱਖ ਵਿਵੰਡੰਗ ਦੇ ਮੁਕਾਬਲੇ ਇਸ ਵਿੱਚ 

ਘੱਟ ਸਲਾਟ (ਕੋਇਲ) ਅਲਾਟ ਹੋ ਸਕਦੇ ਹਨ। ਉਦਾਹਰਨ ਲਈ ਮੁੱਖ ਵਿੰਵਡੰਗ ਲਈ 

8 ਕੋਇਲ ਅਤੇ ਵਸਰਫ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਵਿੰਵਡੰਗ ਲਈ 4 ਕੋਇਲ ਹੋ ਸਕਦੇ ਹਨ।

ਇਸ ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ, ਵਸੰਗਲ ਫੇਜ਼ ਮੋਟਰ ਦੇ ਸਲਾਟ ਦੇ ਲਗਭਗ 70% ਨੂੰ ਹਿਾ ਦੇਣਾ 

ਇੱਕ ਵਮਆਰੀ ਅਵਭਆਸ ਹੈ, ਵਕਉਂਵਕ ਵਿਤਰਣ ਜਾਂ ਫੈਲਣ ਕਾਰਕ ਦੇ ਪਰਰਭਾਿ ਦੇ 

ਕਾਰਨ, ਇੱਕ ਵਸੰਗਲ ਫੇਜ਼ ਨੂੰ ਵਕਸੇ ਿੀ ਚੌੜੀ ਬਣਾਉਣ ਨਾਲ ਕੋਈ ਫਾਇਦਾ ਨਹੀਂ 

ਹੁੰਦਾ। ਭਾਿਂੇ ਪੂਰੇ ਸਲਾਟ ਨੂੰ ਜ਼ਖ਼ਮ ਕਰ ਵਦੱਤਾ ਜਾਿੇ, ਿਾਧੂ ਿਾਯੂਵਡੰਗ ਲਾਭਦਾਇਕ 

ਟਾਰਕ ਪੈਦਾ ਕਰਨ ਲਈ ਬੇਕਾਰ ਹਿੇੋਗੀ।

ਇਸੇ ਤਰਹਰਾਂ ਇਹ ਪਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ ਵਕ ਵਸੰਗਲ ਫੇਜ਼ ਮੋਟਰਾਂ ਵਿੱਚ, ਕੋਈ ਿਾਧੂ 

ਨੁਕਸਾਨ ਨਹੀਂ ਹੁੰਦਾ ਜੇਕਰ ਹਰੇਕ ਖੰਭੇ ਦੇ ਵਚਹਰੇ ਦੇ ਸਾਰੇ ਸਲਾਟ ਜ਼ਖ਼ਮ ਨਾ ਹੋਣ। 

ਇਸ ਤਰਹਰਾਂ ਚੱਲ ਰਹੀ ਵਿਵੰਡੰਗ ਕੁਸ਼ਲਤਾ ਵਿੱਚ ਕੁਝ ਿੀ ਨਹੀਂ ਗੁਆਉਂਦੀ, ਵਕਉਂਵਕ 

ਹਰੇਕ ਖੰਭੇ ਦੇ ਕੁਝ ਸਲਾਟ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਵਿਵੰਡੰਗ ਲਈ ਲਏ ਜਾਂਦੇ ਹਨ।

ਕੇਂਦਭਰਤ ਭਕਸਮ ਦੀ ਭਵੰਭਡੰਗ ਲਈ ਭਵੰਭਡੰਗ ਗਣਨਾ ਅਤੇ ਭਚੱਤਰ: ਆਓ ਅਸੀਂ 

ਹੇਠ ਭਲਖੀਆਂ ਉਦਾਹਰਣਾਂ ‘ਤੇ ਚਰਚਾ ਕਰੀਏ।

ਉਦਾਹਰਨ 1

ਿਾਇਵਨੰਗ ਟੇਬਲ ਵਤਆਰ ਕਰੋ, ਵਸੰਗਲ ਫੇਜ਼ ਲਈ ਕਨੈਕਸ਼ਨ ਅਤੇ ਵਿਕਸਤ 

ਡਾਇਗਰਰਾਮ ਬਣਾਓ, 4 ਪੋਲ, 24 ਸਲਾਟ ਿਾਲੀ ਪੂਰੀ ਕੋਇਲ ਨਾਲ ਜੁੜੀ 

ਕੈਪੀਸੀਟਰ ਮੋਟਰ, 12 ਕੋਇਲ (ਮੁੱਖ ਲਈ 8 ਕੋਇਲ ਅਤੇ ਿਾਈਵਡੰਗ ਸ਼ੁਰੂ ਕਰਨ 

ਲਈ 4 ਕੋਇਲ) ਮੁੱਖ ਲਈ 5, 3 ਵਪੱਚਾਂ ਨਾਲ। ਅਤੇ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਹਿਾ ਲਈ 5.

ਮੁੱਖ ਵਿਵੰਡੰਗ ਵਿੱਚ ਪਰਰਤੀ ਖੰਭੇ ਦੀ ਸਵੰਖਆ = 

ਦੂਜੇ ਸ਼ਬਦਾਂ ਵਿੱਚ, ਮੁੱਖ ਵਿਵੰਡੰਗ ਵਿੱਚ 8 ਕੋਇਲ ਹੋਣਗੇ ਜੋ 4 ਪੋਲ ਗਰੁੱਪ ਬਣਾਉਂਦੇ 

ਹਨ। ਹਰੇਕ ਸਮੂਹ ਵਿੱਚ ਹਰੇਕ ਖੰਭੇ ਦੇ ਹੇਠਾਂ ਦੋ ਕੋਇਲ ਹੋਣਗੇ। ਹਰੇਕ ਕੋਇਲ 

ਸਮੂਹ ਲਈ ਵਨਰਧਾਰਤ ਵਪੱਚਾਂ 5 ਅਤੇ 3 ਹੋਣਗੀਆਂ।

ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਿਾਇਵਨੰਗ ਵਿੱਚ ਪਰਰਤੀ ਖੰਭੇ ਦੀ ਸਵੰਖਆ = 4/4 = 1 ਕੋਇਲ/ਪੋਲ।

ਸ਼ੁਰੂ ਕਰਨ ਿਾਲੀ ਿਾਇਵਨੰਗ ਵਿੱਚ 4 ਗਰੁੱਪ ਹੋਣਗੇ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਪਰਰਤੀ ਗਰੁੱਪ ਇੱਕ 

ਕੋਇਲ ਹਿੋੇਗੀ। ਕੋਇਲ ਲਈ ਵਨਰਧਾਰਤ ਵਪੱਚ 5 ਹਿੋੇਗੀ।

ਸਾਰਣੀ 1 ਵਿੱਚ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਅਨੁਸਾਰ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਕੋਇਲ ਸਮੂਹ ਹੈ ਨਤੀਵਜਆਂ ਦਾ 

ਸਾਰ

(ਮੁੱਖ ਵਿਵੰਡੰਗ ਕੋਇਲਾਂ ਦੀ ਕੁੱਲ ਸਵੰਖਆ)

ਖਵੰਭਆਂ ਦੀ ਸੰਵਖਆ
= 8

4
=2 ਕੋਇਲ/ਪੋਲ

ਸਾਰਣੀ 1

ਵਾਇਭਨੰਗ ਸਮੂਹ ਕੋਇਲ ਪਰਰਤੀ ਖੰਿੇ ਭਪੱਚ ਕੋਇਲ ਸੁੱਟ ਕਨੈਕਸ਼ਨ

ਮੁੱਖ 4 2 5,3 1-6, 2-5 ਪੂਰੀ ਕੋਇਲ-ਅੰਤ ਤੋਂ ਅੰਤ ਅਤੇ ਸ਼ੁਰੂ ਤੋਂ ਸ਼ੁਰੂ

ਸ਼ੁਰੂ ਕਰਨ 4 1 5 1-6 ਪੂਰੀ ਕੋਇਲ-ਅੰਤ ਤੋਂ ਅੰਤ ਅਤੇ ਸ਼ੁਰੂ ਤੋਂ ਸ਼ੁਰੂ.

ਪੜਾਅ ਵੰਡਣ ਲਈ ਲੋੜੀਂਦੀ ਭਬਜਲੀ ਦੀਆਂ ਭਡਗਰੀਆਂ ਦੀ ਗਣਨਾ

ਕੁੱਲ ਵਬਜਲੀ ਦੀਆਂ ਵਡਗਰੀਆਂ = 180 x ਖਵੰਭਆਂ ਦੀ ਕੁੱਲ ਸਵੰਖਆ

            = 180x4= 720 ਇਲੈਕਟਰਰੀਕਲ ਵਡਗਰੀ

ਵਡਗਰੀ/ਸਲਾਟ = 720/24 = 30 ਇਲੈਕਟਰਰੀਕਲ ਵਡਗਰੀ

ਮੁੱਖ ਅਤੇ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਵਿੰਵਡੰਗ ਦੇ ਵਿਚਕਾਰ 90 ਇਲੈਕਟਰਰੀਕਲ ਵਡਗਰੀ ਵਡਸ-

ਪਲੇਸਮੈਂਟ ਲਈ ਲੋੜੀਂਦੇ ਸਲਾਟਾਂ ਦੀ ਵਗਣਤੀ = 90/30 = 3 ਸਲਾਟ।

ਇਸ ਲਈ ਜੇਕਰ ਮੁੱਖ ਵਿੰਵਡੰਗ ਸਲਾਟ ਨੰਬਰ ਇੱਕ ਵਿੱਚ ਸ਼ੁਰੂ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ 

ਵਿਵੰਡੰਗ ਸ਼ੁਰੂ ਕੀਤੀ ਜਾਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ 1+3 = 4 ਵਿੱਚthਸਲਾਟ.

ਉੱਪਰ ਵਦੱਤੀ ਜਾਣਕਾਰੀ ਨੂੰ ਇੱਕ ਵਿੰਵਡੰਗ ਟੇਬਲ ਵਿੱਚ ਕਵੰਪਊਟ ਕਰਨਾ ਸਾਡੇ ਕੋਲ 

ਟੇਬਲ 2 ਹੈ।
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ਸਾਰਣੀ 2

ਭਵੰਭਡੰਗ ਟੇਬਲ

ਵਾਇਭਨੰਗ
ਖੰਭਿਆਂ ਲਈ ਸਲਾਟ ਸਭਿਤੀ

ਅਤੇ ਇੱਕ 

ਖੇਤਰ
2nd ਖੇਤਰ III ਪੋਲ IV ਿਰੁਵ

ਮੁੱਖ

ਸ਼ੁਰੂ ਕਰਨ

1-6

2-5

4-9

7-12

8-11

10-15

13-18

14-17

16-21

19 -24

20-23

22-3

ਪੂਰੇ ਕੋਇਲ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਨੂੰ ਯਾਦ ਰੱਖਦੇ ਹੋਏ, ਵਚੱਤਰ 4 ਵਿੱਚ ਦਰਸਾਏ ਅਨੁਸਾਰ 

ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਡਾਇਗਰਰਾਮ ਵਖੱਵਚਆ ਜਾਣਾ ਹੈ।

ਯਾਦ ਰੱਖੋ ਵਕ ‘S’ ਸ਼ੁਰੂਆਤ ਲਈ ਹੈ ਅਤੇ ‘E’ ਅੰਤ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਲਈ ਹੈ। ਵਿੰਵਡੰਗ 

ਟੇਬਲ ਦੇ ਅਧਾਰ ‘ਤੇ ਵਚੱਤਰ 5 ਵਿੱਚ ਦਰਸਾਏ ਅਨੁਸਾਰ ਵਿਕਸਤ ਵਚੱਤਰ ਵਤਆਰ 

ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ।

ਉਦਾਹਰਨ 2 : ਵਿੰਵਡੰਗ ਟੇਬਲ ਵਤਆਰ ਕਰੋ, ਵਸੰਗਲ ਫੇਜ਼, 4-ਪੋਲ, ਪੂਰੇ ਕੋਇਲ 

ਨਾਲ ਜੁੜੀ ਕੈਪੇਸੀਟਰ ਮੋਟਰ ਲਈ 36 ਸਲਾਟ 28 ਕੋਇਲ (ਮੁੱਖ ਲਈ 16 ਕੋਇਲ 

ਅਤੇ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਵਿੰਵਡੰਗ ਲਈ 12 ਕੋਇਲਾਂ) ਲਈ ਕਨੈਕਸ਼ਨ ਅਤੇ ਵਿਕਸਤ ਵਚੱਤਰਾਂ 

ਨੂੰ ਵਤਆਰ ਕਰੋ।

ਮੇਨ ਿਾਇਵਨੰਗ ਵਿੱਚ ਪਰਰਤੀ ਗਰੁੱਪ ਕੋਇਲ 16/4=4 ਕੋਇਲ/ਗਰੁੱਪ/ਪੋਲ

12/4 = 3 ਕੋਇਲ/ਸਮੂਹ/ ਖੰਵਭਆਂ ਦੀ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਿਾਇਵਨੰਗ ਵਿੱਚ ਪਰਰਤੀ ਗਰੁੱਪ 

ਕੋਇਲ

ਮੁੱਖ ਵਿਵੰਡੰਗ ਲਈ ਕੋਇਲ ਥਰਰੋਅ 1-9 ਹਿੋੇਗਾ ਅਤੇ ਵਿੰਵਡੰਗ ਟੇਬਲ ਸਾਰਣੀ 3 

ਵਿੱਚ ਦਰਸਾਏ ਅਨੁਸਾਰ ਹਿੋੇਗਾ।

ਸਾਰਣੀ 3

ਮੁੱਖ ਵਾਇਭਨੰਗ - ਵਾਈਭਡੰਗ ਟੇਬਲ

ਉਸੇ ਸਮੂਹਾਂ 

ਲਈ

ਕੋਈ 1 

ਨਹੀਂ ਹੈ
ਦੂਜਾ ਖਿੰਾ ਤੀਜਾ ਖਿੰਾ 4ਵਾਂ ਿਰੁਵ

1 ਕੋਇਲ 1-9 10-18 19-27 28-36

2 ਕੋਇਲ 2-8 11-17 20-26 29-35

3 ਕੋਇਲ 3-7 12-16 21-25 30-34

4 ਕੋਇਲ 4-6 13-15 22-24 31-33

ਵਡਗਰੀਆਂ/ਸਲਾਟ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰੋ।

ਕੁੱਲ ਵਬਜਲੀ ਦੀਆਂ ਵਡਗਰੀਆਂ = 180 x 4 = 720 ਇਲੈਕਟਰਰੀਕਲ ਵਡਗਰੀਆਂ।

ਵਡਗਰੀ/ਸਲਾਟ = 720/36 = 20 ਇਲੈਕਟਰਰੀਕਲ ਵਡਗਰੀ

90 ਇਲੈਕਟਰਰੀਕਲ ਵਡਗਰੀ ਦੇ ਪੜਾਅ ਵਿਸਥਾਪਨ ਲਈ ਸਾਨੂੰ 90/20 = 4.5 

ਸਲਾਟ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ। ਵਕਉਂਵਕ 4.5 ਸਲਾਟ ਤੋਂ ਸ਼ੁਰੂ ਕਰਨਾ ਅਸੰਭਿ ਹੈ, ਆਓ ਸਲਾਟ 

ਨੰਬਰ 5 ਵਿੱਚ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਵਿੰਵਡੰਗ ਸ਼ੁਰੂ ਕਰੀਏ। ਇਸਲਈ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਵਿਵੰਡੰਗ ਲਈ 

ਕੋਇਲ ਥਰਰੋਅ ਿੀ 1 - 9 ਹੋਿੇਗਾ, ਪਰ ਇਹ 5ਿੇਂ ਸਲਾਟ ਵਿੱਚ ਸ਼ੁਰੂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਇਸ 

ਤਰਹਰਾਂ ਵਿਵੰਡੰਗ ਟੇਬਲ ਟੇਬਲ 4 ਵਿੱਚ ਦਰਸਾਏ ਅਨੁਸਾਰ ਹਿੋੇਗਾ

ਸਾਰਣੀ 4

ਭਵੰਭਡੰਗ ਸ਼ੁਰੂ ਕਰਨਾ - ਟੇਬਲ ਨੂੰ ਘੁਮਾਉਣਾ

ਉਸੇ ਸਮੂਹਾਂ 

ਲਈ

  ਕੋਈ 1 

ਨਹੀਂ ਹੈ
ਦੂਜਾ ਖਿੰਾ ਤੀਜਾ ਖਿੰਾ 4ਵਾਂ ਿਰੁਵ

1 ਕੋਇਲ 5-13 14-22 23-31 32-4

2 ਕੋਇਲ 6-12 15-21 24-30 33-3

3 ਕੋਇਲ 7-11 16-20 25-29 34-2

ਇੱਥੇ 2 ਕੋਇਲ ਸਾਈਡਾਂ ਿਾਲੇ ਕਈ ਸਲਾਟ ਹੋਣਗੇ ਅਤੇ ਕੁਝ ਸਲਾਟਾਂ ਵਿੱਚ ਵਸੰਗਲ 

ਕੋਇਲ ਸਾਈਡ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਪੂਰੇ ਕੋਇਲ ਕਨੈਕਸ਼ਨ ਨੂੰ ਯਾਦ ਰੱਖਣਾ, ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ 

ਵਚੱਤਰ ਵਚੱਤਰ 6 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਉਪਰੋਕਤ ਦੇ ਅਧਾਰ ਤੇ, ਵਿਕਸਤ ਵਚੱਤਰ ਵਚੱਤਰ 7 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟ੍੍ਰਰੀਸ਼ਰੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼਼ੋਧਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.4.134-142
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ਕੈਪਸੀਟਰ - ਸਟਾਰਟ, ਇੰਡਕਸ਼ਨ - ਰਨ ਮੋਟਰ (Capacitor - start, induction - run motor)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• ਏਸੀ ਭਸੰਗਲ ਫੇਜ਼, ਕੈਪੇਸੀਟਰ-ਸਟਾਰਟ, ਇੰਡਕਸ਼ਨ-ਰਨ ਮੋਟਰ ਦੇ ਭਨਰਮਾਣ ਅਤੇ ਕੰਮ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ

•  ਇੱਕ ਕੈਪਸੀਟਰ- ਸਟਾਰਟ, ਇੰਡਕਸ਼ਨ-ਰਨ ਮੋਟਰ ਦੀ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਅਤੇ ਉਪਯੋਗ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ।

ਇੱਕ ਡਰਾਈਿ ਵਜਸ ਲਈ ਇੱਕ ਉੱਚ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਟਾਰਕ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਇੱਕ 

ਕੈਪੇਸੀਟਰ-ਸਟਾਰਟ, ਇੰਡਕਸ਼ਨ-ਰਨ ਮੋਟਰ ਨਾਲ ਵਫੱਟ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ 

ਵਕਉਂਵਕ ਇਸ ਵਿੱਚ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਸਟਾਰਟ, ਇੰਡਕਸ਼ਨ-ਰਨ ਮੋਟਰ ਦੇ ਮੁਕਾਬਲੇ 

ਸ਼ਾਨਦਾਰ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਟਾਰਕ ਹੈ।

ਉਸਾਰੀ ਅਤੇ ਕੰਮ : ਵਚੱਤਰ 1 ਇੱਕ ਕੈਪੇਸੀਟਰ-ਸਟਾਰਟ, ਇੰਡਕਸ਼ਨ-ਰਨ ਮੋਟਰ 

ਦਾ ਯੋਜਨਾਬੱਧ ਵਚੱਤਰ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, ਮੁੱਖ ਵਿੰਵਡੰਗ 

ਮੁੱਖ ਸਪਲਾਈ ਦੇ ਪਾਰ ਜੁੜੀ ਹੋਈ ਹੈ, ਜਦੋਂ ਵਕ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਵਿਵੰਡੰਗ ਇੱਕ ਕੈਪੀਸੀਟਰ 

ਅਤੇ ਸੈਂਟਵਰਵਫਊਗਲ ਸਵਿੱਚ ਦੁਆਰਾ ਮੁੱਖ ਸਪਲਾਈ ਦੇ ਪਾਰ ਜੁੜੀ ਹੋਈ ਹੈ। ਇਹ 

ਦੋਿੇਂ ਵਿਵੰਡੰਗ ਇੱਕ ਸਟੇਟਰ ਸਲਾਟ ਵਿੱਚ 90 ਵਬਜਲਈ ਵਡਗਰੀ ਦੀ ਦੂਰੀ ‘ਤੇ ਰੱਖੀਆਂ 

ਜਾਂਦੀਆਂ ਹਨ, ਅਤੇ ਇੱਕ ਸਕੁਇਰਲ ਕੇਜ ਟਾਈਪ ਰੋਟਰ ਿਰਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਵਿੱਚ ਕਰੰਟ ਸਪਲਾਈ ਿੋਲਟੇਜ ਨੂੰ ਇਸਦੀ ਪਰਰੇਰਣਾ ਅਤੇ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਦੇ ਅਧਾਰ 

ਤੇ ਲਗਭਗ 70 ਇਲੈਕਟਰਰੀਕਲ ਵਡਗਰੀ ਤੱਕ ਪਛੜਦਾ ਹੈ। ਦੂਜੇ ਪਾਸੇ, ਇਸਦੇ 

ਕੈਪੇਸੀਟਰ ਦੇ ਕਾਰਨ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਹਿਾ ਵਿੱਚ ਕਰੰਟ ਲਾਗੂ ਿੋਲਟੇਜ ਦੀ ਅਗਿਾਈ 

ਕਰੇਗਾ, 20 ਵਬਜਲਈ ਵਡਗਰੀ ਕਵਹ ਕੇ।

ਇਸ ਲਈ, ਮੁੱਖ ਅਤੇ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਹਿਾ ਦੇ ਵਿਚਕਾਰ ਪੜਾਅ ਅੰਤਰ 90 

ਇਲੈਕਟਰਰੀਕਲ ਵਡਗਰੀ ਦੇ ਨੇੜੇ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਬਦਲੇ ਵਿੱਚ ਲਾਈਨ ਕਰੰਟ 

ਨੂੰ ਇਸਦੇ ਲਾਗੂ ਕੀਤੀ ਿੋਲਟੇਜ ਦੇ ਨਾਲ ਪੜਾਅ ਵਿੱਚ ਿੱਧ ਜਾਂ ਘੱਟ ਬਣਾਉਂਦਾ 

ਹੈ, ਪਾਿਰ ਫੈਕਟਰ ਨੂੰ ਉੱਚਾ ਬਣਾਉਂਦਾ ਹੈ, ਵਜਸ ਨਾਲ ਇੱਕ ਸ਼ਾਨਦਾਰ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ 

ਟਾਰਕ ਬਣਦਾ ਹੈ।ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 2 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, ਚਾਲੂ ਹੋਣ ਦੇ ਸਮੇਂ, ਮੁੱਖ ਵਿੰਵਡੰਗ 
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ਹਾਲਾਂਵਕ, ਰੇਟਡ ਸਪੀਡ ਦਾ 75% ਪਰਰਾਪਤ ਕਰਨ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਸੈਂਟਵਰਵਫਊਗਲ 

ਸਵਿੱਚ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਵਿਵੰਡੰਗ ਨੂੰ ਖੋਲਹਰਣ ਲਈ ਕੰਮ ਕਰਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਮੋਟਰ ਵਫਰ 

ਇੱਕ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰ ਦੇ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਕੰਮ ਕਰਦੀ ਹੈ, ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਵਸਰਫ ਮੁੱਖ ਵਿਵੰਡੰਗ 

ਸਪਲਾਈ ਨਾਲ ਜੁੜੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦੀ ਭਦਸ਼ਾ ਨੂੰ ਉਲਟਾਉਣਾ: ਕੈਪੀਸੀਟਰ ਸਟਾਰਟ, ਇੰਡਕਸ਼ਨ-ਰਨ ਮੋਟਰ 

ਦੇ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਨੂੰ ਉਲਟਾਉਣ ਲਈ, ਜਾਂ ਤਾਂ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਜਾਂ ਮੁੱਖ ਿਾਇਵਨੰਗ 

ਟਰਮੀਨਲਾਂ ਨੂੰ ਬਦਵਲਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਇਸ ਤੱਥ ਦੇ ਕਾਰਨ ਹੈ ਵਕ 

ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਮੁੱਖ ਫੀਲਡ ਪਰਰਿਾਹ ਦੀਆਂ ਤਤਕਾਲ ਧਰਿੁੀਆਂ ਅਤੇ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ 

ਵਿਵੰਡੰਗ ਦੁਆਰਾ ਪੈਦਾ ਹੋਏ ਪਰਰਿਾਹ ‘ਤੇ ਵਨਰਭਰ ਕਰਦੀ ਹੈ। ਇਸਲਈ, ਵਕਸੇ ਇੱਕ 

ਫੀਲਡ ਦੀ ਪੋਲਵਰਟੀ ਨੂੰ ਉਲਟਾਉਣ ਨਾਲ ਟਾਰਕ ਉਲਟ ਜਾਿੇਗਾ।

ਗੁਣ: ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 2 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, ਮੁੱਖ ਅਤੇ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਵਿਵੰਡੰਗ 

ਵਿੱਚ ਕਰੰਟ ਦਾ ਵਿਸਥਾਪਨ ਲਗਭਗ 80/90 ਵਡਗਰੀ ਹੈ, ਅਤੇ ਲਾਗੂ ਕੀਤੀ 

ਿੋਲਟੇਜ ਅਤੇ ਲਾਈਨ ਕਰੰਟ ਵਿਚਕਾਰ ਪਾਿਰ ਫੈਕਟਰ ਐਂਗਲ ਬਹੁਤ ਛੋਟਾ ਹੈ। 

ਇਸ ਦੇ ਨਤੀਜੇ ਿਜੋਂ ਇੱਕ ਉੱਚ ਪਾਿਰ ਫੈਕਟਰ ਅਤੇ ਇੱਕ ਸ਼ਾਨਦਾਰ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ 

ਟਾਰਕ ਪੈਦਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਜੋ ਵਕ ਆਮ ਚੱਲ ਰਹੇ ਟਾਰਕ ਨਾਲੋਂ ਕਈ ਗੁਣਾ ਉੱਚਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, 

ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 3 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਚੱਲ ਰਹੇ ਟਾਰਕ ਸਪੀਡ ਦੇ ਸਬੰਧ 

ਵਿੱਚ ਉਲਟਾ ਬਦਲ ਕੇ ਲੋਡ ਦੇ ਨਾਲ ਆਪਣੇ ਆਪ ਨੂੰ ਐਡਜਸਟ ਕਰਦਾ ਹੈ ਵਜਿਂੇ 

ਵਕ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਿਕਰ ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਵਚੱਤਰ 3.

ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨ: ਸ਼ਾਨਦਾਰ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਟਾਰਕ ਅਤੇ ਆਸਾਨ ਵਦਸ਼ਾ-ਉਲਟ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ 

ਦੇ ਕਾਰਨ, ਇਹ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਬੈਲਟ ਿਾਲੇ ਪੱਖੇ, ਬਲੋਅਰ, ਡਰਾਇਰ, ਿਾਵਸ਼ੰਗ ਮਸ਼ੀਨਾਂ, 

ਪੰਪਾਂ ਅਤੇ ਕੰਪਰਰੈਸਰਾਂ ਵਿੱਚ ਿਰਤੀਆਂ ਜਾਂਦੀਆਂ ਹਨ।

ਸਿਾਈ ਕੈਪਸੀਟਰ ਮੋਟਰ - ਕੈਪਸੀਟਰ-ਸਟਾਰਟ, ਕੈਪਸੀਟਰ-ਰਨ ਮੋਟਰ ਅਤੇ ਸ਼ੇਡਡ ਪੋਲ ਮੋਟਰ (Permanent 
capacitor motor - capacitor-start, capacitor-run motor and shaded pole motor)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• ਭਸੰਗਲ ਅਤੇ ਦੋ-ਮੁੱਲ, ਕੈਪਸੀਟਰ-ਸਟਾਰਟ, ਕੈਪੇਸੀਟਰ-ਰਨ ਮੋਟਰਾਂ ਭਵਚਕਾਰ ਫਰਕ ਕਰੋ

•  ਇੱਕ ਸਿਾਈ ਕੈਪਸੀਟਰ ਮੋਟਰ ਦੇ ਕੰਮ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ, ਇਸਦੀ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਅਤੇ ਵਰਤੋਂ ਦੱਸੋ

•  ਇੱਕ ਕੈਪਸੀਟਰ-ਸਟਾਰਟ, ਕੈਪੇਸੀਟਰ-ਰਨ ਮੋਟਰ ਦੇ ਕੰਮ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ, ਇਸਦੀ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਅਤੇ ਵਰਤੋਂ ਦੱਸੋ।

ਕੈਪਸੀਟਰ-ਸਟਾਰਟ, ਕੈਪੇਸੀਟਰ-ਰਨ ਮੋਟਰਾਂ ਦੋ ਵਕਸਮਾਂ ਦੀਆਂ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਨ ਵਜਿਂੇ 

ਵਕ ਹੇਠਾਂ ਦੱਵਸਆ ਵਗਆ ਹੈ। 

• ਸਥਾਈ ਕੈਪਸੀਟਰ ਮੋਟਰ (ਵਸੰਗਲ ਿੈਲਯੂ ਕੈਪੀਸੀਟਰ ਮੋਟਰ)

•  ਕੈਪਸੀਟਰ-ਸਟਾਰਟ, ਕੈਪਸੀਟਰ-ਰਨ ਮੋਟਰ (ਦੋ-ਮੁੱਲ ਕੈਪੇਸੀਟਰ ਮੋਟਰ)

ਸਿਾਈ capacitor ਮੋਟਰ: ਇਸ ਵਕਸਮ ਦੀ ਮੋਟਰ ਵਚੱਤਰ 1 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਈ 

ਗਈ ਹੈ ਜੋ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਪੱਵਖਆਂ ਵਿੱਚ ਿਰਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਇਸ ਮੋਟਰ ਨੂੰ ਉਹਨਾਂ 

ਡਰਾਈਿਾਂ ਵਿੱਚ ਤਰਜੀਹ ਵਦੱਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਵਜੱਥੇ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਟਾਰਕ ਉੱਚੇ ਹੋਣ ਦੀ ਲੋੜ 

ਨਹੀਂ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਜਦੋਂ ਵਕ ਉਸੇ ਸਮੇਂ ਮੋਟਰ ਵਿੱਚ ਸੈਂਟਵਰਵਫਊਗਲ ਸਵਿੱਚ ਨੂੰ ਆਸਾਨ 

ਰੱਖ-ਰਖਾਅ ਲਈ ਖਤਮ ਕਰਨਾ ਜ਼ਰੂਰੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਕੈਪੀਸੀਟਰ ਸਹਾਇਕ ਵਿੰਵਡੰਗ 

ਨਾਲ ਲੜੀ ਵਿੱਚ ਜੁਵੜਆ ਹੋਇਆ ਹੈ, ਅਤੇ ਪੂਰੇ ਓਪਰੇਸ਼ਨ ਦੌਰਾਨ ਅਵਜਹਾ ਹੀ 

ਰਵਹੰਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਕੈਪਸੀਟਰ ਤੇਲ-ਵਕਸਮ ਦੇ ਵਨਰਮਾਣ ਦੇ ਹੋਣੇ ਚਾਹੀਦੇ ਹਨ ਅਤੇ 

ਵਨਰੰਤਰ ਵਡਊਟੀ ਰਵੇਟੰਗ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ।

ਘੱਟ ਕੁਸ਼ਲਤਾ ਤੋਂ ਬਚਣ ਲਈ, ਕੰਡੈਂਸਰਾਂ ਦੀ ਸਮਰੱਥਾ ਘੱਟ ਰੱਖੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਜੋ ਬਦਲੇ 

ਵਿੱਚ, ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਟਾਰਕ ਨੂੰ ਪੂਰੇ-ਲੋਡ ਟਾਰਕ ਦੇ ਲਗਭਗ 50 ਤੋਂ 80% ਤੱਕ ਹੇਠਾਂ 

ਵਲਆਉਂਦੀ ਹੈ।

ਮੋਟਰ ਦੀ ਟਾਰਕ-ਸਪੀਡ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਵਚੱਤਰ 2 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਈ ਗਈ ਹੈ। ਇਹ ਮੋਟਰ 

ਉਸੇ ਵਸਧਾਂਤ ‘ਤੇ ਕੰਮ ਕਰਦੀ ਹੈ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਕੈਪੀਸੀਟਰ-ਸਟਾਰਟ, ਇੰਡਕਸ਼ਨ-ਰਨ 

ਮੋਟਰ ਘੱਟ ਸਟਾਰਟ ਕਰਨ ਿਾਲੇ ਟਾਰਕ ਦੇ ਨਾਲ ਪਰ ਿੱਧ ਪਾਿਰ ਫੈਕਟਰ ਦੇ 

ਨਾਲ, ਸ਼ੁਰੂ ਕਰਨ ਦੇ ਨਾਲ-ਨਾਲ ਚੱਲਣ ਦੌਰਾਨ।

ਇਹ ਮੋਟਰ ਡਰਾਈਿਾਂ ਲਈ ਸਭ ਤੋਂ ਢੁਕਿੀਂ ਹੈ, ਵਜਸ ਨੂੰ ਸ਼ੁਰੂ ਕਰਨ ਦੌਰਾਨ ਘੱਟ 

ਟਾਰਕ, ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਆਸਾਨ ਬਦਲਾਅ, ਸਵਥਰ ਲੋਡ ਓਪਰੇਸ਼ਨ ਅਤੇ 

ਓਪਰੇਸ਼ਨ ਦੌਰਾਨ ਉੱਚ ਪਾਿਰ ਫੈਕਟਰ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।ਉਦਾਹਰਨਾਂ- ਪੱਖੇ, 

ਿੇਰੀਏਬਲ ਰੀਓਸਟੈਟਸ, ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਰੈਗੂਲੇਟਰ, ਫਰਨੇਸ ਕੰਟਰੋਲ ਅਤੇ ਆਰਕ 

ਿੈਲਵਡੰਗ ਕੰਟਰੋਲ। ਇਹ ਮੋਟਰ ਉਸੇ ਰੇਵਟੰਗ ਦੀ ਕੈਪੇਸੀਟਰ-ਸਟਾਰਟ, ਇੰਡਕਸ਼ਨ-

ਰਨ ਮੋਟਰ ਨਾਲੋਂ ਸਸਤੀ ਹੈ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟ੍੍ਰਰੀਸ਼ਰੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼਼ੋਧਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.4.134-142
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ਕੈਪਸੀਟਰ-ਸਟਾਰਟ, ਕੈਪਸੀਟਰ-ਰਨ ਮੋਟਰਾਂ: ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਪਵਹਲਾਂ ਚਰਚਾ ਕੀਤੀ 

ਗਈ ਸੀ ਕੈਪੀਸੀਟਰ-ਸਟਾਰਟ, ਇੰਡਕਸ਼ਨ-ਰਨ ਮੋਟਰਾਂ ਵਿੱਚ ਸ਼ਾਨਦਾਰ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ 

ਟਾਰਕ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਕਹੋ ਵਕ ਪੂਰੇ ਲੋਡ ਟਾਰਕ ਦਾ ਲਗਭਗ 300%, ਅਤੇ ਸਟਾਰਟ 

ਦੌਰਾਨ ਉਹਨਾਂ ਦਾ ਪਾਿਰ ਫੈਕਟਰ ਉੱਚ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਹਾਲਾਵਂਕ, ਉਹਨਾਂ ਦਾ ਚੱਲ ਵਰਹਾ 

ਟਾਰਕ ਚੰਗਾ ਨਹੀਂ ਹੈ, ਅਤੇ ਉਹਨਾਂ ਦਾ ਪਾਿਰ ਫੈਕਟਰ, ਜਦੋਂ ਵਕ ਚੱਲਦਾ ਹੈ, ਘੱਟ 

ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਉਹਨਾਂ ਦੀ ਕੁਸ਼ਲਤਾ ਿੀ ਘੱਟ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਉਹ ਓਿਰਲੋਡ ਨਹੀਂ ਲੈ 

ਸਕਦੇ।

ਇਹ ਸਮਵੱਸਆਿਾਂ ਦੋ-ਮੁੱਲ ਿਾਲੇ ਕੈਪਸੀਟਰ ਮੋਟਰ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਦੁਆਰਾ ਖਤਮ 

ਕੀਤੀਆਂ ਜਾਂਦੀਆਂ ਹਨ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਇਲੈਕਟਰਰੋਲਾਈਵਟਕ (ਸ਼ਾਰਟ ਵਡਊਟੀ) ਵਕਸਮ 

ਦਾ ਇੱਕ ਿੱਡਾ ਕੈਪੀਸੀਟਰ ਚਾਲੂ ਕਰਨ ਲਈ ਿਰਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਜਦੋਂ ਵਕ ਤੇਲ 

ਨਾਲ ਭਰੇ (ਵਨਰੰਤਰ ਵਡਊਟੀ) ਵਕਸਮ ਦੇ ਇੱਕ ਛੋਟੇ ਕੈਪੇਸੀਟਰ ਨੂੰ ਚਲਾਉਣ ਲਈ 

ਿਰਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਦੁਆਰਾ ਉਹਨਾਂ ਨੂੰ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਵਿਵੰਡੰਗ ਨਾਲ ਜੋੜਨਾ ਵਜਿਂੇ ਵਕ 

ਵਚੱਤਰ 3 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਅਵਜਹੇ ਦੋ-ਮੁੱਲ ਿਾਲੇ ਕੈਪਸੀਟਰ ਮੋਟਰ ਦਾ 

ਇੱਕ ਆਮ ਵਦਰਰਸ਼ ਵਚੱਤਰ 4 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਇਹ ਮੋਟਰ ਅਪਿਾਦ ਦੇ 

ਨਾਲ, ਇੱਕ ਕੈਪੇਸੀਟਰ-ਸਟਾਰਟ ਇੰਡਕਸ਼ਨ-ਰਨ ਮੋਟਰ ਿਾਂਗ ਿੀ ਕੰਮ ਕਰਦੀ ਹੈ। , 

ਵਕ ਕੈਪੇਸੀਟਰ C1 ਹਮੇਸ਼ਾ ਸਰਕਟ ਵਿੱਚ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਚੱਲ ਰਹੀ ਕਾਰਗੁਜ਼ਾਰੀ ਨੂੰ ਕਾਫੀ 

ਹੱਦ ਤੱਕ ਬਦਲਦਾ ਹੈ।

ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਕੈਪਸੀਟਰ ਜੋ ਵਕ ਸ਼ਾਰਟ-ਵਡਊਟੀ ਰਵੇਟੰਗ ਦਾ ਹੈ, ਇੱਕ ਸੈਂਟਵਰਵਫਊਗਲ 

ਸਵਿੱਚ ਦੀ ਮਦਦ ਨਾਲ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਵਿੰਵਡੰਗ ਤੋਂ ਵਡਸਕਨੈਕਟ ਹੋ ਜਾਿੇਗਾ, ਜਦੋਂ 

ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਸਪੀਡ ਰੇਟ ਕੀਤੀ ਗਤੀ ਦੇ ਲਗਭਗ 75% ਤੱਕ ਪਹੁੰਚ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਗੁਣ

ਇਸ ਮੋਟਰ ਦੀ ਟਾਰਕ-ਸਪੀਡ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਵਚੱਤਰ 5 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਈ ਗਈ ਹੈ। ਇਸ 

ਮੋਟਰ ਦੇ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਫਾਇਦੇ ਹਨ।

• ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਟਾਰਕ ਪੂਰੇ ਲੋਡ ਟਾਰਕ ਦਾ 300% ਹੈ।

•  ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਕਰੰਟ ਘੱਟ ਹੈ, ਚੱਲ ਰਹੇ ਕਰੰਟ ਦੇ 2 ਤੋਂ 3 ਗੁਣਾ ਕਹੋ। • ਸ਼ੁਰੂ ਕਰਨਾ 

ਅਤੇ ਚਲਾਉਣਾ ਪੀ.ਐੱਫ. ਚੰਗੇ ਹਨ।

•  ਉਚ ਕੁਸ਼ਲ ਦੌੜ.

•  ਬਹੁਤ ਹੀ ਸ਼ੋਰ-ਰਵਹਤ ਕਾਰਿਾਈ।

•  ਪੂਰੀ-ਲੋਡ ਸਮਰੱਥਾ ਦੇ 125% ਤੱਕ ਲੋਡ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨ

ਇਹ ਮੋਟਰਾਂ ਕੰਪਰਰੈਸ਼ਰ, ਫਵਰੱਜ, ਏਅਰ-ਕੰਡੀਸ਼ਨਰ ਆਵਦ ਲਈ ਿਰਤੀਆਂ ਜਾਂਦੀਆਂ 

ਹਨ ਵਜੱਥੇ ਵਡਊਟੀ ਉੱਚ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਟਾਰਕ, ਉੱਚ ਕੁਸ਼ਲਤਾ, ਉੱਚ ਪਾਿਰ ਫੈਕਟਰ ਅਤੇ 

ਓਿਰਲੋਵਡੰਗ ਦੀ ਮੰਗ ਕਰਦੀ ਹੈ। ਇਹ ਮੋਟਰਾਂ ਉਸੇ ਸਮਰੱਥਾ ਦੀਆਂ ਕੈਪੇਸੀਟਰ-

ਸਟਾਰਟ, ਇੰਡਕਸ਼ਨ-ਰਨ ਮੋਟਰਾਂ ਨਾਲੋਂ ਮਵਹੰਗੀਆਂ ਹਨ।

ਰੰਗਤ ਖੰਿੇ ਮੋਟਰ (The shaded pole motor)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• ਇੱਕ ਸ਼ੇਡਡ ਪੋਲ ਮੋਟਰ ਦੇ ਭਨਰਮਾਣ ਅਤੇ ਉਹਨਾਂ ਦੇ ਕਾਰਜਾਂ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ 

•  ਸ਼ੈਡਡ ਪੋਲ ਮੋਟਰ ਦੇ ਕੰਮ ਕਰਨ ਦੇ ਭਸਿਾਂਤ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ

•  ਸ਼ੇਡਡ ਪੋਲ ਮੋਟਰ ਦੀਆਂ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾਵਾਂ ਅਤੇ ਇਸਦੇ ਉਪਯੋਗ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ।

ਰੰਗਤ ਖੰਿੇ ਮੋਟਰ(ਭਨਰਮਾਣ)

ਮੋਟਰ ਵਿੱਚ ਮੁੱਖ ਖੰਵਭਆਂ ਿਾਲਾ ਇੱਕ ਜੂਲਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 1 ਵਿੱਚ 

ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਵਗਲਹਰੀ ਵਪੰਜਰੇ ਦੀ ਵਕਸਮ ਦਾ ਰੋਟਰ 

ਹੈ।

ਇੱਕ ਛਾਂ ਵਾਲੇ ਖੰਿੇ ਦੀ ਉਸਾਰੀ

ਲੈਮੀਨੇਟਡ ਸ਼ੀਟਾਂ ਦੇ ਬਣੇ ਇੱਕ ਛਾਂਦਾਰ ਖੰਭੇ ਵਿੱਚ ਖੰਭੇ ਦੇ ਵਕਨਾਰੇ ਤੋਂ ਲਗਭਗ ਇੱਕ 

ਵਤਹਾਈ ਦੂਰੀ ‘ਤੇ ਲੈਮੀਨੇਸ਼ਨ ਦੇ ਪਾਰ ਇੱਕ ਸਲਾਟ ਕਵੱਟਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਖੰਭੇ ਦੇ ਛੋਟੇ 

ਵਹੱਸੇ ਦੇ ਦੁਆਲੇ, ਇੱਕ ਸ਼ਾਰਟ ਸਰਵਕਟਡ ਤਾਂਬੇ ਦੀ ਵਰੰਗ ਰੱਖੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਵਜਸ ਨੂੰ 

ਸ਼ੇਵਡੰਗ ਕੋਇਲ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਖੰਭੇ ਦੇ ਇਸ ਵਹੱਸੇ ਨੂੰ ਖੰਭੇ ਦੇ ਛਾਂ ਿਾਲੇ ਵਹੱਸੇ ਿਜੋਂ 

ਜਾਵਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਖੰਭੇ ਦੇ ਬਾਕੀ ਬਚੇ ਵਹੱਸੇ ਨੂੰ ਵਬਨਾਂ ਛਾਂ ਿਾਲਾ ਵਹੱਸਾ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ ਜੋ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 2 ਵਿੱਚ ਸਪਸ਼ਟ ਰੂਪ ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟ੍੍ਰਰੀਸ਼ਰੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼਼ੋਧਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.4.134-142
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ਖੰਵਭਆਂ ਦੇ ਦੁਆਲੇ, ਵਦਲਚਸਪ ਕੋਇਲ ਰੱਖੇ ਗਏ ਹਨ ਵਜਸ ਨਾਲ ਇੱਕ AC 

ਸਪਲਾਈ ਜੁੜੀ ਹੋਈ ਹੈ। ਜਦੋਂ ਰੋਮਾਂਚਕ ਕੋਇਲ ਨੂੰ AC ਸਪਲਾਈ ਵਦੱਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ 

ਤਾਂ ਚੁੰਬਕੀ ਧੁਰਾ ਖੰਭੇ ਦੇ ਵਬਨਾਂ ਛਾਂ ਿਾਲੇ ਵਹੱਸੇ ਤੋਂ ਛਾਂ ਿਾਲੇ ਵਹੱਸੇ ਿੱਲ ਬਦਲ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਅਗਲੇ ਪੈਰੇ ਵਿੱਚ ਦਵੱਸਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਧੁਰੇ ਦੀ ਇਹ ਤਬਦੀਲੀ ਧਰੁਿ 

ਦੀ ਭਵੌਤਕ ਗਤੀ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ। ਇਹ ਚੁੰਬਕੀ ਧੁਰਾ ਜੋ ਵਕ ਚਲ ਵਰਹਾ ਹੈ, ਰੋਟਰ 

ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਨੂੰ ਕੱਟਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਇਸਲਈ, ਰੋਟਰ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਟਾਰਕ 

ਵਿਕਵਸਤ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਟਾਰਕ ਦੇ ਕਾਰਨ, ਰੋਟਰ ਚੁੰਬਕੀ ਦੇ ਵਸ਼ਫਟ ਹੋਣ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ 

ਵਿੱਚ ਘੁੰਮਣਾ ਸ਼ੁਰੂ ਕਰ ਵਦੰਦਾ ਹੈ |

ਧੁਰਾ ਜੋ ਵਬਨਾਂ ਛਾਂ ਿਾਲੇ ਵਹੱਸੇ ਤੋਂ ਛਾਂ ਿਾਲੇ ਵਹੱਸੇ ਤੱਕ ਹੈ। ਵਬਨਾਂ ਛਾਂ ਿਾਲੇ ਵਹੱਸੇ ਤੋਂ ਛਾਂ 

ਿਾਲੇ ਵਹੱਸੇ ਿੱਲ ਚੁੰਬਕੀ ਪਰਰਿਾਹ ਦੇ ਬਦਲਣ ਦੀ ਵਿਆਵਖਆ ਹੇਠਾਂ ਦੱਸੇ ਅਨੁਸਾਰ 

ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ।

ਵਕਉਂਵਕ ਸ਼ੇਡਡ ਕੋਇਲ ਮੋਟੇ ਤਾਂਬੇ ਦੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਇਸਦੀ ਪਰਰਤੀਰੋਧਕਤਾ ਬਹੁਤ ਘੱਟ 

ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਪਰ ਵਕਉਂਵਕ ਇਹ ਲੋਹੇ ਦੇ ਕੋਰ ਵਿੱਚ ਏਮਬੇਡ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਇਸ ਵਿੱਚ ਉੱਚ 

ਪਰਰੇਰਣਾ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

ਜਦੋਂ ਰੋਮਾਂਚਕ ਵਿਵੰਡੰਗ ਇੱਕ AC ਸਪਲਾਈ ਨਾਲ ਜੁੜੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਇੱਕ ਸਾਈਨ ਿੇਿ 

ਕਰੰਟ ਇਸ ਵਿੱਚੋਂ ਲੰਘਦਾ ਹੈ। ਆਉ ਅਸੀਂ ਵਚੱਤਰ 3 ਵਿੱਚ ਦਰਸਾਏ ਅਨੁਸਾਰ AC 

ਕਰੰਟ ਦੇ ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਅੱਧੇ ਚੱਕਰ ‘ਤੇ ਵਿਚਾਰ ਕਰੀਏ। ਜਦੋਂ ਕਰੰਟ ‘ਜ਼ੀਰੋ’ ਤੋਂ ਵਬੰਦੂ 

‘a’ ਤੱਕ ਿਧਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਕਰੰਟ ਵਿੱਚ ਤਬਦੀਲੀ ਬਹੁਤ ਤੇਜ਼ (ਤੇਜ਼) ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਇਸਲਈ 

ਸ਼ੇਵਡੰਗ ਕੋਇਲ ਵਿੱਚ ਇੱਕ emf ਨੂੰ ਪਰਰੇਵਰਤ ਕਰਦਾ ਹੈ। ਇਲੈਕਟਰਰੋਮੈਗਨੈਵਟਕ 

ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਦੇ ਫੈਰਾਡੇ ਦੇ ਵਨਯਮਾਂ ਦੇ ਵਸਧਾਂਤ ਦੁਆਰਾ। ਸ਼ੇਵਡੰਗ ਕੋਇਲ ਵਿੱਚ 

ਪਰਰੇਵਰਤ emf ਇੱਕ ਕਰੰਟ ਪੈਦਾ ਕਰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਬਦਲੇ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਪਰਰਿਾਹ ਪੈਦਾ 

ਕਰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਲੇਂਜ਼ ਦੇ ਵਨਯਮ ਦੇ ਅਨੁਸਾਰ ਮੁੱਖ ਪਰਰਿਾਹ ਦੇ ਉਲਟ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ 

ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਪਰਰੇਵਰਤ ਪਰਰਿਾਹ ਛਾਂ ਿਾਲੇ ਵਹੱਸੇ ਵਿੱਚ ਮੁੱਖ ਪਰਰਿਾਹ ਦਾ ਵਿਰੋਧ 

ਕਰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਉਸ ਖੇਤਰ ਵਿੱਚ ਮੁੱਖ ਪਰਰਿਾਹ ਨੂੰ ਘੱਟੋ-ਘੱਟ ਮੁੱਲ ਤੱਕ ਘਟਾਉਂਦਾ ਹੈ 

ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਫਲਕਸ ਤੀਰਾਂ ਦੇ ਰੂਪ ਵਿੱਚ ਵਚੱਤਰ 3 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਇਹ 

ਚੁੰਬਕੀ ਧੁਰੀ ਨੂੰ ਵਬਨਾਂ ਛਾਂ ਿਾਲੇ ਵਹੱਸੇ ਦੇ ਕੇਂਦਰ ਵਿੱਚ ਬਣਾਉਂਦਾ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 

3 ਦੇ ਭਾਗ 1 ਵਿੱਚ ਤੀਰ (ਲੰਬਾ ਇੱਕ) ਦੁਆਰਾ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਦੂਜੇ ਪਾਸੇ 

ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 3 ਦੇ ਭਾਗ 2 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ ਜਦੋਂ ਕਰੰਟ ਵਬੰਦੂ ‘ਏ’ ਤੋਂ 

ਿੱਧਦਾ ਹੈ। ‘b’ ਤੱਕ ਕਰੰਟ ਵਿੱਚ ਤਬਦੀਲੀ ਹੌਲੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਸ਼ਵੇਡੰਗ ਕੋਇਲ ਵਿੱਚ 

ਪਰਰੇਵਰਤ emf ਅਤੇ ਨਤੀਜੇ ਿਜੋਂ ਕਰੰਟ ਘੱਟੋ-ਘੱਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਮੁੱਖ ਪਰਰਿਾਹ ਛਾਂ 

ਿਾਲੇ ਵਹੱਸੇ ਵਿੱਚੋਂ ਲੰਘਣ ਦੇ ਯੋਗ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਚੁੰਬਕੀ ਧੁਰੀ ਨੂੰ ਪੂਰੇ ਖੰਭੇ ਦੇ ਕੇਂਦਰ 

ਵਿੱਚ ਤਬਦੀਲ ਕਰਨ ਲਈ ਬਣਾਉਂਦਾ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 3 ਦੇ ਭਾਗ 2 ਵਿੱਚ ਤੀਰ 

ਦੁਆਰਾ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਅਗਲੇ ਤਤਕਾਲ ਵਿੱਚ, ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 3 ਦੇ ਭਾਗ 3 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ 

ਹੈ, ਜਦੋਂ ਕਰੰਟ ‘b’ ਤੋਂ ‘c’ ਤੱਕ ਵਡੱਗਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਕਰੰਟ ਵਿੱਚ ਤਬਦੀਲੀ ਤੇਜ਼ ਹੁੰਦੀ ਹੈ 

ਅਤੇ ਇਸਦੀ ਤਬਦੀਲੀ ਦਾ ਮੁੱਲ ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ ਤੋਂ ਘੱਟੋ-ਘੱਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ 

ਸ਼ਵੈਡੰਗ ਵਰੰਗ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਿੱਡਾ ਕਰੰਟ ਪਰਰੇਵਰਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜੋ ਘਟਦੇ ਮੁੱਖ ਪਰਰਿਾਹ 

ਦਾ ਵਿਰੋਧ ਕਰਦਾ ਹੈ, ਵਜਸ ਨਾਲ ਛਾਂ ਿਾਲੇ ਵਹੱਸੇ ਦੇ ਖੇਤਰ ਵਿੱਚ ਪਰਰਿਾਹ ਦੀ ਘਣਤਾ 

ਿਧ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਇਹ ਚੁੰਬਕੀ ਧੁਰੀ ਨੂੰ ਛਾਂ ਿਾਲੇ ਵਹੱਸੇ ਦੇ ਕੇਂਦਰ ਵਿੱਚ ਵਸ਼ਫਟ ਕਰਨ 

ਲਈ ਬਣਾਉਂਦਾ ਹੈ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 3 ਦੇ ਭਾਗ 3 ਵਿੱਚ ਤੀਰ ਦੁਆਰਾ ਵਦਖਾਇਆ 

ਵਗਆ ਹੈ।

ਉਪਰੋਕਤ ਵਿਆਵਖਆ ਤੋਂ ਇਹ ਸਪੱਸ਼ਟ ਹੈ ਵਕ ਚੁੰਬਕੀ ਧੁਰਾ ਅਣ-ਛਾਇਆ ਿਾਲੇ 

ਵਹੱਸੇ ਤੋਂ ਛਾਂਦਾਰ ਵਹੱਸੇ ਿੱਲ ਬਦਲਦਾ ਹੈ ਜੋ ਵਕ ਧਰਿੁਾਂ ਦੀ ਘੱਟ ਜਾਂ ਘੱਟ ਭੌਵਤਕ 

ਰੋਟਰੀ ਗਤੀ ਹੈ।

ਇਸ ਵਕਸਮ ਦੀਆਂ ਸਧਾਰਨ ਮੋਟਰਾਂ ਨੂੰ ਉਲਟਾਇਆ ਨਹੀਂ ਜਾ ਸਕਦਾ। ਵਦਸ਼ਾ ਨੂੰ 

ਉਲਟਾਉਣ ਲਈ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਵਡਜ਼ਾਈਨ ਕੀਤੀਆਂ ਛਾਂਦਾਰ ਪੋਲ ਮੋਟਰਾਂ ਦਾ 

ਵਨਰਮਾਣ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ। ਵਚੱਤਰ 4 ਵਿੱਚ ਅਵਜਹੀਆਂ ਦੋ ਵਕਸਮਾਂ ਵਦਖਾਈਆਂ 

ਗਈਆਂ ਹਨ। a) ਵਿੱਚ ਸ਼ੇਵਡੰਗ ਕੋਇਲ ਵਿਧੀ ਦਾ ਡਬਲ ਸੈੱਟ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ 

ਹੈ ਅਤੇ b) ਵਿੱਚ ਰੋਮਾਂਚਕ ਵਿਵੰਡੰਗ ਵਿਧੀ ਦਾ ਡਬਲ ਸੈੱਟ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਸ਼ੇਡਡ ਪੋਲ ਮੋਟਰਾਂ ਿਪਾਰਕ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਬਹੁਤ ਛੋਟੇ ਆਕਾਰਾਂ ਵਿੱਚ ਬਣਾਈਆਂ ਜਾਂਦੀਆਂ 

ਹਨ, ਜੋ ਲਗਭਗ 1/250 HP ਤੋਂ 1/6 HP ਤੱਕ ਿੱਖਰੀਆਂ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਨ। ਹਾਲਾਵਂਕ 

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟ੍੍ਰਰੀਸ਼ਰੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼਼ੋਧਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.4.134-142
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ਅਵਜਹੀਆਂ ਮੋਟਰਾਂ ਵਨਰਮਾਣ ਵਿੱਚ ਸਧਾਰਨ ਅਤੇ ਸਸਤੀਆਂ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਨ, ਇਹਨਾਂ 

ਮੋਟਰਾਂ ਦੇ ਕੁਝ ਨੁਕਸਾਨ ਹਨ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਹੇਠਾਂ ਦੱਵਸਆ ਵਗਆ ਹੈ: 

• ਘੱਟ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਟਾਰਕ

•  ਬਹੁਤ ਘੱਟ ਓਿਰਲੋਡ ਸਮਰੱਥਾ

•  ਘੱਟ ਕੁਸ਼ਲਤਾ।

ਇਹਨਾਂ ਮੋਟਰਾਂ ਵਿੱਚ ਕੁਸ਼ਲਤਾ 5% ਤੋਂ 35% ਤੱਕ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਇਸਦੇ ਘੱਟ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ 

ਟਾਰਕ ਦੇ ਕਾਰਨ, ਸ਼ੇਡਡ ਪੋਲ ਮੋਟਰ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਛੋਟੇ ਟੇਬਲ ਪੱਖੇ, ਵਖਡੌਵਣਆਂ, 

ਯੰਤਰਾਂ, ਹੇਅਰ ਡਰਾਇਰ, ਵਿਵਗਆਪਨ ਵਡਸਪਲੇ ਵਸਸਟਮ ਅਤੇ ਇਲੈਕਵਟਰਰਕ 

ਘੜੀਆਂ ਆਵਦ ਲਈ ਿਰਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਯੂਨੀਵਰਸਲ ਮੋਟਰ (Universal motor)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• ਇੱਕ ਯੂਨੀਵਰਸਲ ਮੋਟਰ ਦੀ ਡੀਸੀ ਸੀਰੀਜ਼ ਮੋਟਰ ਨਾਲ ਇਸਦੀ ਉਸਾਰੀ ਦੇ ਸਬੰਿ ਭਵੱਚ ਤੁਲਨਾ ਕਰੋ

• ਇੱਕ ਯੂਨੀਵਰਸਲ ਮੋਟਰ ਦੇ ਸੰਚਾਲਨ, ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਅਤੇ ਉਪਯੋਗ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ 

• ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦੀ ਭਦਸ਼ਾ ਬਦਲਣ ਦੇ ਢੰਗ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ

• ਇੱਕ ਯੂਨੀਵਰਸਲ ਮੋਟਰ ਦੀ ਗਤੀ ਨੂੰ ਭਨਯੰਤਭਰਤ ਕਰਨ ਦੇ ਤਰੀਭਕਆਂ ਦਾ ਵਰਣਨ ਕਰੋ।

ਇੱਕ ਯੂਨੀਵਰਸਲ ਮੋਟਰ ਅਤੇ ਇੱਕ DC ਭਵਚਕਾਰ ਤੁਲਨਾ ਸੀਰੀਜ਼ ਮੋਟਰ: 

ਇੱਕ ਯੂਨੀਿਰਸਲ ਮੋਟਰ ਉਹ ਹੈ ਜੋ AC ਅਤੇ DC ਸਪਲਾਈ ਦਿੋਾਂ ‘ਤੇ ਕੰਮ 

ਕਰਦੀ ਹੈ। ਇਹ ਪਰਰਤੀ ਵਕਲੋਗਰਰਾਮ ਿਧੇਰੇ ਹਾਰਸ ਪਾਿਰ ਵਿਕਵਸਤ ਕਰਦਾ ਹੈ। 

ਵਕਸੇ ਿੀ ਹੋਰ AC ਮੋਟਰ ਨਾਲੋਂ ਭਾਰ, ਮੁੱਖ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਇਸਦੀ ਤੇਜ਼ ਗਤੀ ਕਾਰਨ। 

ਓਪਰੇਸ਼ਨ ਦਾ ਵਸਧਾਂਤ ਡੀਸੀ ਮੋਟਰ ਦੇ ਸਮਾਨ ਹੈ। ਹਾਲਾਵਂਕ ਇੱਕ ਯੂਨੀਿਰਸਲ 

ਮੋਟਰ ਇੱਕ DC ਸੀਰੀਜ਼ ਮੋਟਰ ਨਾਲ ਵਮਲਦੀ ਜੁਲਦੀ ਹੈ, ਇਸ ਨੂੰ ਇੰਡਕਟੈਂਸ ਅਤੇ 

ਆਰਮੇਚਰ ਪਰਰਤੀਵਕਰਰਆ ਦੇ ਕਾਰਨ, AC ਸਪਲਾਈ ‘ਤੇ ਚਲਾਉਂਦੇ ਸਮੇਂ ਸਪਾਰਕਲ 

ਕਵਮਊਟੇਸ਼ਨ ਅਤੇ ਘੱਟ ਹੀਵਟੰਗ ਨੂੰ ਪਰਰਾਪਤ ਕਰਨ ਲਈ ਵਨਰਮਾਣ, ਵਿੰਵਡੰਗ ਅਤੇ 

ਬੁਰਸ਼ ਗਰਰੇਡ ਵਿੱਚ ਢੁਕਿੇਂ ਸੋਧਾਂ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਇੱਕ ਯੂਨੀਿਰਸਲ ਮੋਟਰ ਨੂੰ, 

ਇਸਲਈ, ਇੱਕ ਲੜੀ ਜਾਂ ਮੁਆਿਜ਼ੇ ਿਾਲੀ ਲੜੀ ਮੋਟਰ ਿਜੋਂ ਪਵਰਭਾਵਸ਼ਤ ਕੀਤਾ ਜਾ 

ਸਕਦਾ ਹੈ ਜੋ 50 Hz ਤੋਂ ਿੱਧ ਨਾ ਹੋਣ ਿਾਲੀ ਫਰਰੀਕੁਐਂਸੀ ਦੇ ਵਸੱਧੇ ਕਰੰਟ ਜਾਂ ਵਸੰਗਲ 

ਫੇਜ਼ ਅਲਟਰਨਵੇਟੰਗ ਕਰੰਟ ‘ਤੇ ਲਗਭਗ ਇੱਕੋ ਗਤੀ ਅਤੇ ਆਉਟਪੁੱਟ ‘ਤੇ ਕੰਮ 

ਕਰਨ ਲਈ ਵਤਆਰ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ, ਅਤੇ ਲਗਭਗ ਇੱਕੋ ਹੀ। RMS ਿੋਲਟੇਜ। 

ਯੂਨੀਿਰਸਲ ਮੋਟਰ ਨੂੰ ਏਸੀ ਵਸੰਗਲ ਫੇਜ਼ ਸੀਰੀਜ਼ ਮੋਟਰ ਿੀ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ 

ਵਚੱਤਰ 1 ਬੀ.ਆਈ.ਐਸ. ਦੇ ਅਨੁਸਾਰ ਬਹੁ-ਲਾਈਨ ਪਰਰਤੀਵਨਧਤਾ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ। 

2032, ਭਾਗ IV।

ਇੱਕ ਯੂਨੀਿਰਸਲ ਮੋਟਰ ਦੇ ਮੁੱਖ ਵਹੱਸੇ ਇੱਕ ਆਰਮੇਚਰ, ਫੀਲਡ ਿਾਇਵਨੰਗ, 

ਸਟੇਟਰ ਸਟੈਂਵਪੰਗਜ਼, ਫਰੇਮ, ਐਂਡ ਪਲੇਟ ਅਤੇ ਬੁਰਸ਼ ਹਨ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 2 ਵਿੱਚ 

ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

AC ਓਪਰੇਸ਼ਨ ਵਿੱਚ ਬੁਰਸ਼ ਦੀ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ ਿਧੀ ਹੋਈ ਸਪਾਰਵਕੰਗ ਨੂੰ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ 

ਸਾਧਨਾਂ ਦੁਆਰਾ ਘਟਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

•  ਆਰਮੇਚਰ M.M.F ਨੂੰ ਬੇਅਸਰ ਕਰਨ ਲਈ ਮੁਆਿਜ਼ਾ ਦੇਣ ਿਾਲੀ ਹਿਾ 

ਪਰਰਦਾਨ ਕਰਨਾ। ਇਹ ਮੁਆਿਜ਼ਾ ਦੇਣ ਿਾਲੀਆਂ ਵਿੰਵਡੰਗਾਂ ਜਾਂ ਤਾਂ ਸ਼ਾਰਟ-

ਸਰਕਟਡ ਵਿਵੰਡੰਗਜ਼ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਨ ਜਾਂ ਆਰਮੇਚਰ ਨਾਲ ਲੜੀ ਵਿੱਚ ਜੁੜੀਆਂ 

ਵਿੰਵਡੰਗਜ਼ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਨ।

•  ਸਟੇਟਰ ਵਿੱਚ ਅੰਤਰ-ਖੰਵਭਆਂ ਨੂੰ ਸੰਚਾਵਰਤ ਕਰਨਾ ਅਤੇ ਆਰਮੇਚਰ ਵਿਵੰਡੰਗ 

ਨਾਲ ਲੜੀ ਵਿੱਚ ਇੰਟਰ-ਪੋਲ ਵਿਵੰਡੰਗ ਨੂੰ ਜੋੜਨਾ।

•  ਬੁਰਸ਼ ਦੀਆਂ ਸਵਥਤੀਆਂ ‘ਤੇ ਸਪਾਰਵਕੰਗ ਨੂੰ ਘਟਾਉਣ ਲਈ ਉੱਚ ਸੰਪਰਕ 

ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਿਾਲੇ ਬੁਰਸ਼ ਪਰਰਦਾਨ ਕਰਨਾ। ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੀ ਗਈ ਸਾਰਣੀ ਇੱਕ 

ਯੂਨੀਿਰਸਲ ਮੋਟਰ ਅਤੇ ਇੱਕ DC ਸੀਰੀਜ਼ ਮੋਟਰ ਵਿੱਚ ਅੰਤਰ ਦਰਸਾਉਂਦੀ 

ਹੈ।

ਯੂਨੀਵਰਸਲ ਮੋਟਰ ਡੀਸੀ ਸੀਰੀਜ਼ ਮੋਟਰ

AC ਅਤੇ DC ਸਪਲਾਈ ‘ਤੇ ਚੱਲ 

ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਡੀਸੀ ਸਪਲਾਈ ‘ਤੇ ਸੁਚਾਰੂ ਢੰਗ ਨਾਲ 

ਚੱਲ ਸਕਦਾ ਹੈ. ਹਾਲਾਂਵਕ ਜਦੋਂ AC 

ਸਪਲਾਈ ਨਾਲ ਜਵੁੜਆ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, 

ਤਾਂ ਇਹ ਬੁਰਸ਼ ਪੋਜੀਸ਼ਨਾਂ ‘ਤੇ ਭਾਰੀ 

ਚੰਵਗਆੜੀਆਂ ਪੈਦਾ ਕਰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ 

ਆਰਮੇਚਰ ਪਰਰਤੀਵਕਰਰਆ ਅਤੇ ਮੋਟੇ 

ਰੂਪਾਂਤਰਣ ਕਾਰਨ ਗਰਮ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।
ਿੱਡੀਆਂ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਲਈ ਮੁਆਿਜ਼ਾ 

ਦੇਣਾ ਜ਼ਰੂਰੀ ਹੈ।

ਮੁਆਿਜ਼ਾ ਦੇਣ ਿਾਲੀ ਵਿੰਵਡੰਗ ਦੀ 

ਲੋੜ ਨਹੀਂ ਹੈ।

ਇੰਟਰ-ਪੋਲ ਿੱਡੇ ਵਿੱਚ ਪਰਰਦਾਨ ਕੀਤੇ 

ਗਏ ਮਸ਼ੀਨਾਂ।

ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਇੰਟਰਪੋਲ ਦੀ ਲੋੜ 

ਨਹੀਂ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟ੍੍ਰਰੀਸ਼ਰੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼਼ੋਧਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.4.134-142
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ਉੱਚ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਗਰਰੇਡ ਬੁਰਸ਼ ਜ਼ਰੂਰੀ 

ਹਨ.

ਸਧਾਰਣ ਗਰਰੇਡ ਬੁਰਸ਼ ਕਾਫ਼ੀ ਹੋਣਗੇ।

ਏਅਰ ਗੈਪ ਨੂੰ ਘੱਟੋ-ਘੱਟ ਰੱਵਖਆ 

ਵਗਆ ਹੈ.

ਸਧਾਰਣ ਹਿਾ ਦੇ ਅੰਤਰ ਨੂੰ ਬਣਾਈ 

ਰਵੱਖਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ.

ਓਪਰੇਸ਼ਨ : ਇੱਕ ਯੂਨੀਿਰਸਲ ਮੋਟਰ ਇੱਕ DC ਮੋਟਰ ਦੇ ਸਮਾਨ ਵਸਧਾਂਤ ‘ਤੇ 

ਕੰਮ ਕਰਦੀ ਹੈ, ਅਰਥਾਤ ਮੁੱਖ ਫੀਲਡ ਫਲੈਕਸ ਅਤੇ ਮੌਜੂਦਾ-ਕੈਰੀ ਕਰਨ ਿਾਲੇ 

ਆਰਮੇਚਰ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਦੁਆਰਾ ਬਣਾਏ ਗਏ ਪਰਰਿਾਹ ਦੇ ਵਿਚਕਾਰ ਆਪਸੀ 

ਤਾਲਮੇਲ ਕਾਰਨ ਆਰਮੇਚਰ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ‘ਤੇ ਬਲ ਬਣਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇੱਕ 

ਯੂਨੀਿਰਸਲ ਮੋਟਰ ਯੂਨੀਡਾਇਰੈਕਸ਼ਨਲ ਟਾਰਕ ਵਿਕਵਸਤ ਕਰਦੀ ਹੈ ਭਾਿੇਂ ਇਹ 

AC ਜਾਂ DC ਸਪਲਾਈ ‘ਤੇ ਕੰਮ ਕਰਦੀ ਹੈ। ਵਚੱਤਰ 3 AC ਸਪਲਾਈ ‘ਤੇ ਇੱਕ 

ਯੂਨੀਿਰਸਲ ਮੋਟਰ ਦਾ ਸੰਚਾਲਨ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ। AC ਓਪਰੇਸ਼ਨ ਵਿੱਚ, ਫੀਲਡ 

ਅਤੇ ਆਰਮੇਚਰ ਕਰੰਟ ਦੋਨੋਂ ਆਪਣੀ, ਪੋਲਵਰਟੀਜ਼ ਨੂੰ ਬਦਲਦੇ ਹਨ, ਵਜਸਦੇ ਨਤੀਜੇ 

ਿਜੋਂ ਇੱਕ ਵਦਸ਼ਾਹੀਣ ਟਾਰਕ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਅਤੇ ਕਾਰਜ : ਇੱਕ ਯੂਨੀਿਰਸਲ ਮੋਟਰ ਦੀ ਗਤੀ ਲੋਡ ਦੇ ਉਲਟ 

ਅਨੁਪਾਤਕ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਅਰਥਾਤ ਪੂਰੇ ਲੋਡ ਤੇ ਗਤੀ ਘੱਟ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਵਬਨਾਂ ਲੋਡ 

ਦੇ ਿੱਧ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਵਬਨਾਂ ਲੋਡ ਦੇ ਘੱਟ ਫੀਲਡ ਫਲਕਸ ਕਾਰਨ ਸਪੀਡ ਖਤਰਨਾਕ 

ਤੌਰ ‘ਤੇ ਉੱਚੇ ਮੁੱਲ ‘ਤੇ ਪਹੁੰਚ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਅਸਲ ਵਿੱਚ ਨੋ-ਲੋਡ ਸਪੀਡ ਵਸਰਫ ਇਸਦੇ 

ਆਪਣੇ ਰਗੜ ਅਤੇ ਹਿਾ ਦੇ ਨੁਕਸਾਨ ਦੁਆਰਾ ਸੀਵਮਤ ਹੈ। ਇਸ ਤਰਹਰਾਂ ਇਹ 

ਮੋਟਰਾਂ ਵਬਨਾਂ ਲੋਡ ‘ਤੇ ਚੱਲਣ ਤੋਂ ਬਚਣ ਲਈ ਸਥਾਈ ਲੋਡ ਜਾਂ ਗੇਅਰ ਟਰੇਨਾਂ ਨਾਲ 

ਜੁੜੀਆਂ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਨ, ਵਜਸ ਨਾਲ ਤੇਜ਼ ਗਤੀ ਤੋਂ ਬਵਚਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਵਚੱਤਰ 4 AC ਅਤੇ DC ਓਪਰੇਸ਼ਨਾਂ ਲਈ, ਇੱਕ ਯੂਨੀਿਰਸਲ ਮੋਟਰ ਦੇ ਖਾਸ 

ਟਾਰਕ ਸਪੀਡ ਸਬੰਧ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਮੋਟਰ ਸ਼ੁਰੂ ਹੋਣ ‘ਤੇ ਪੂਰੇ ਲੋਡ ਟਾਰਕ 

ਦਾ ਲਗਭਗ 450 ਪਰਰਤੀਸ਼ਤ ਵਿਕਸਤ ਕਰਦੀ ਹੈ, ਵਜਿੇਂ ਵਕ, ਵਕਸੇ ਿੀ ਹੋਰ ਵਕਸਮ 

ਦੀ ਵਸੰਗਲ ਫੇਜ਼ ਮੋਟਰ ਨਾਲੋਂ ਿੱਧ। ਯੂਨੀਿਰਸਲ ਮੋਟਰਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਿੈਵਕਊਮ 

ਕਲੀਨਰ, ਫੂਡ ਵਮਕਸਰ, ਪੋਰਟੇਬਲ ਵਿੱਚ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਮਸ਼ਕਾਂ ਅਤੇ ਘਰੇਲੂ 

ਵਸਲਾਈ ਮਸ਼ੀਨਾਂ।

ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦੀ ਤਬਦੀਲੀ: ਵਕਸੇ ਯੂਨੀਿਰਸਲ ਮੋਟਰ ਦੇ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ 

ਆਰਮੇਚਰ ਜਾਂ ਫੀਲਡ ਵਿੰਵਡੰਗਜ਼ ਰਾਹੀਂ ਕਰੰਟ ਦੇ ਪਰਰਿਾਹ ਨੂੰ ਉਲਟਾ ਕੇ ਬਦਲੀ 

ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ। ਵਚੱਤਰ 5 ਵਿੱਚ ਦਰਸਾਏ ਅਨੁਸਾਰ ਬੁਰਸ਼ ਧਾਰਕਾਂ ‘ਤੇ ਲੀਡਾਂ ਨੂੰ 

ਬਦਲਣਾ ਆਸਾਨ ਹੈ।

ਹਾਲਾਂਵਕ, ਜਦੋਂ ਆਰਮੇਚਰ ਟਰਮੀਨਲਾਂ ਨੂੰ ਇੱਕ ਯੂਨੀਿਰਸਲ ਮੋਟਰ ਵਿੱਚ 

ਬਦਵਲਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਮੁਆਿਜ਼ਾ ਦੇਣ ਿਾਲੀ ਵਿੰਵਡੰਗ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ ਚੱਲਦੇ 

ਸਮੇਂ ਭਾਰੀ ਸਪਾਰਵਕੰਗ ਤੋਂ ਬਚਣ ਲਈ ਮੁਆਿਜ਼ਾ ਦੇਣ ਿਾਲੀ ਵਿੰਵਡੰਗ ਨੂੰ ਬਦਲਣ 

ਲਈ ਿੀ ਵਧਆਨ ਰੱਵਖਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

ਯੂਨੀਵਰਸਲ ਮੋਟਰ ਦੀ ਸਪੀਡ ਕੰਟਰੋਲ : ਯੂਨੀਿਰਸਲ ਮੋਟਰ ਦੀ ਗਤੀ ਨੂੰ 

ਵਨਯੰਤਵਰਤ ਕਰਨ ਲਈ ਹੇਠ ਵਲਖੇ ਤਰੀਕੇ ਅਪਣਾਏ ਜਾਂਦੇ ਹਨ।

ਲੜੀ ਪਰਰਤੀਰੋਿ ਜਾਂ ਲਾਗੂ ਵੋਲਟੇਜ ਭਨਯੰਤਰਣ ਭਵਿੀ : ਮੋਟਰ ਦੀ ਗਤੀ ਨੂੰ 

ਮੋਟਰ ਨਾਲ ਲੜੀ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਿੇਰੀਏਬਲ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਨੂੰ ਜੋੜ ਕੇ ਵਨਯੰਤਵਰਤ ਕੀਤਾ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਪੈਰਾਂ ਨਾਲ ਚੱਲਣ ਿਾਲੀਆਂ ਵਸਲਾਈ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਅਵਜਹੇ ਵਨਯੰਤਰਣ ਨੂੰ 

ਸ਼ਾਮਲ ਕਰਦੀਆਂ ਹਨ। ਵਚੱਤਰ 6 ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਟੈਪਡ ਫੀਲਡ ਭਵਿੀ : ਇਸ ਵਿਧੀ ਵਿੱਚ, ਫੀਲਡ ਵਿੰਵਡੰਗ ਨੂੰ 2 ਜਾਂ 3 ਪੁਆਇੰਟਾਂ 

‘ਤੇ ਟੈਪ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਗਤੀ ਨੂੰ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਫੀਲਡ MMF ਦੁਆਰਾ ਵਨਯੰਤਵਰਤ 

ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਵਚੱਤਰ 7 ਅਵਜਹਾ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਵਜਆ਼ਦਾਤਰ ਘਰੇਲੂ 

ਭੋਜਨ ਵਮਕਸਰ ਸਪੀਡ ਕੰਟਰੋਲ ਦੀ ਇਸ ਵਿਧੀ ਨੂੰ ਿਰਤਦੇ ਹਨ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟ੍੍ਰਰੀਸ਼ਰੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼਼ੋਧਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.4.134-142
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ਯੂਨੀਵਰਸਲ ਮੋਟਰ ਦੀ ਸਮੱਭਸਆ ਦਾ ਭਨਪਟਾਰਾ (Troubleshooting of universal motor)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• ਯੂਨੀਵਰਸਲ ਮੋਟਰ ਦੇ ਫਾਇਭਦਆਂ ਅਤੇ ਨੁਕਸਾਨਾਂ ਬਾਰੇ ਦੱਸੋ 

•  ਯੂਨੀਵਰਸਲ ਮੋਟਰ ਭਵੱਚ ਸਮੱਭਸਆ ਭਨਪਟਾਰਾ ਕਰਨ ਦੇ ਢੰਗ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ।

ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਨਾਮ ਤੋਂ ਪਤਾ ਲੱਗਦਾ ਹੈ ਵਕ ਯੂਨੀਿਰਸਲ ਮੋਟਰਾਂ AC ਜਾਂ DC ਸਪਲਾਈ 

‘ਤੇ ਕੰਮ ਕਰ ਸਕਦੀਆਂ ਹਨ। ਵਡਜ਼ਾਇਨ ਦੇ ਸਮਝੌਤਾ ਕਰਕੇ ਫਰੈਕਸ਼ਨਲ ਹਾਰਸ 

ਪਾਿਰ ਮੋਟਰਾਂ ਨੂੰ 240 V 50 Hz AC ਜਾਂ 240 ਿੋਲਟ ‘ਤੇ ਡਾਇਰੈਕਟ ਕਰੰਟ ‘ਤੇ 

ਤਸੱਲੀਬਖਸ਼ ਢੰਗ ਨਾਲ ਚਲਾਉਣ ਲਈ ਬਣਾਇਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਅਵਜਹੀਆਂ 

ਮੋਟਰਾਂ ਨੂੰ ਯੂਨੀਿਰਸਲ ਮੋਟਰਾਂ ਿਜੋਂ ਜਾਵਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਯੂਨੀਵਰਸਲ ਮੋਟਰਾਂ ਦੇ ਫਾਇਦੇ

•  ਇਹ ਮੋਟਰਾਂ ਉੱਚ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਟਾਰਕ ਵਿਕਵਸਤ ਕਰਦੀਆਂ ਹਨ ਅਤੇ ਲੋਡ ਹੋਣ 

‘ਤੇ ਟਾਰਕ ਅਤੇ ਗਤੀ ਨੂੰ ਅਨੁਪਾਤਕ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਅਨੁਕੂਲ ਕਰਨ ਦੀ ਸਮਰੱਥਾ 

ਰੱਖਦੀਆਂ ਹਨ।

•  ਯੂਨੀਿਰਸਲ ਮੋਟਰਾਂ ਵਸੱਧੀ ਕਰੰਟ ਜਾਂ AC ਸਪਲਾਈ ‘ਤੇ ਕੰਮ ਕਰ ਸਕਦੀਆਂ 

ਹਨ।

•  ਟੈਪ ਕੀਤੇ ਖੇਤਰ ਗਤੀ ਨੂੰ ਕੰਟਰੋਲ ਕਰਨ ਦਾ ਇੱਕ ਆਸਾਨ ਤਰੀਕਾ ਪਰਰਦਾਨ 

ਕਰਦੇ ਹਨ।

ਯੂਨੀਵਰਸਲ ਮੋਟਰਾਂ ਦੇ ਨੁਕਸਾਨ

•  ਵਕਉਂਵਕ ਇਹ ਮੋਟਰਾਂ 40,000 rpm ਤੱਕ ਬਹੁਤ ਤੇਜ਼ ਰਫ਼ਤਾਰ ਨਾਲ ਕੰਮ 

ਕਰਦੀਆਂ ਹਨ, ਕਾਫ਼ੀ ਹਿਾ ਦਾ ਸ਼ੋਰ ਮੌਜੂਦ ਹੈ।

•  ਰੁਕੀਆਂ ਸਵਥਤੀਆਂ ਵਿੱਚ ਪਾਿਰ ਇੰਪੁੱਟ ਵਿੱਚ ਿੱਡੇ ਿਾਧੇ ਅਤੇ ਮੋਟਰ ਕਵੂਲੰਗ ਦੇ 

ਨੁਕਸਾਨ ਦੇ ਕਾਰਨ, ਬਹੁਤ ਵਜ਼ਆਦਾ ਲੋਡ ਹੋਣ ‘ਤੇ ਉਹ ਥੋੜਹਰੇ ਸਮੇਂ ਵਿੱਚ ਸੜ 

ਸਕਦੇ ਹਨ। 

•  ਵਸਰਫ ਰੁਕ-ਰੁਕ ਕੇ ਵਡਊਟੀ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨ ਲਈ ਉਪਯੋਗੀ।

•  ਉਹ ਰੇਡੀਓ ਅਤੇ ਟੈਲੀਵਿਜ਼ਨ ਦਖਲ ਪੈਦਾ ਕਰਦੇ ਹਨ।

ਯੂਨੀਿਰਸਲ ਮੋਟਰ ਲਈ ਸਮੱਵਸਆ ਵਨਪਟਾਰਾ ਚਾਰਟ: ਸਾਰਣੀ 1 ਸੰਭਾਵਿਤ ਨੁਕਸ 

ਵਦੰਦੀ ਹੈ, ਜੋ ਵਕ ਯੂਨੀਿਰਸਲ ਮੋਟਰ ਵਿੱਚ ਿਾਪਰਦੀਆਂ ਹਨ, ਉਹਨਾਂ ਦੇ ਕਾਰਨ, 

ਜਾਂਚ ਦਾ ਢੰਗ ਅਤੇ ਸੁਝਾਏ ਗਏ ਸੁਧਾਰ। ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਇੱਕ ਯੂਨੀਿਰਸਲ ਮੋਟਰ ਡੀਸੀ 

ਮਸ਼ੀਨ ਦੇ ਵਡਜ਼ਾਇਨ ਵਿੱਚ ਸਮਾਨ ਹੈ, ਵਸਵਖਆਰਥੀਆਂ ਨੂੰ ਡੀਸੀ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਨਾਲ 

ਸਬੰਧਤ ਸਮੱਵਸਆ ਸ਼ਵੂਟੰਗ ਚਾਰਟ ਦਾ ਹਿਾਲਾ ਦੇਣ ਦੀ ਸਲਾਹ ਵਦੱਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਸਾਰਣੀ 1

ਯੂਨੀਵਰਸਲ ਮੋਟਰ ਲਈ ਸਮਭੱਸਆ ਭਨਪਟਾਰਾ ਚਾਰਟ

ਮੁਸੀਬਤ ਕਾਰਨ ਟੈਸਭਟੰਗ ਮੋਡ ਸੁਿਾਰ

ਮੋਟਰ ਚਾਲੂ ਹੋਣ ਵਿੱਚ 

ਅਸਫਲ

a ਵਫਊਜ਼ ਫੂਕਣ ਕਾਰਨ ਕੋਈ ਿੋਲਟੇਜ ਨਹੀਂ

b ਸਟਾਰਟਰ ਦੀ ਓਿਰਲੋਡ ਰੀਲੇਅ ਖੋਲਹਰੋ।

c ਗਲਤ ਸਪਲਾਈ ਿੋਲਟੇਜ ਕਾਰਨ ਘੱਟ 

ਿੋਲਟੇਜ।

d ਓਪਨ ਸਰਕਵਟਡ ਫੀਲਡ ਜਾਂ ਆਰਮੇਚਰ।

e ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਨਾਲ ਕਾਰਬਨ ਬੁਰਸ਼ ਦਾ 

ਗਲਤ ਸੰਪਰਕ।

f ਗੰਦਾ ਕਵਮਊਟੇਟਰ।

a ਟੈਸਟ ਲੈਂਪ ਜਾਂ ਿੋਲਟਮੀਟਰ ਦੁਆਰਾ 

ਟੈਸਟ ਕਰੋ

b ਟੈਸਟ ਲੈਂਪ ਜਾਂ ਿੋਲਟਮੀਟਰ ਦੁਆਰਾ 

ਟੈਸਟ ਕਰੋ

c ਿੋਲਟਮੀਟਰ ਦੁਆਰਾ ਟੈਸਟ.

d ਓਮਮੀਟਰ ਜਾਂ ਮੇਗਰ ਦੁਆਰਾ ਟੈਸਟ 

ਕਰੋ।

e ਵਿਜ਼ੂਅਲ ਵਨਰੀਖਣ ਅਤੇ ਟੈਸਟ ਲੈਂਪ 

ਦੁਆਰਾ ਟੈਸਟ

f ਵਿਜ਼ੂਅਲ ਵਨਰੀਖਣ ਅਤੇ ਟੈਸਟ ਲੈਂਪ 

ਦੁਆਰਾ ਟੈਸਟ।

a ਉੱਡ ਗਏ ਵਫਊਜ਼ ਨੂੰ ਬਦਲੋ।

b ਓਿਰਲੋਡ ਰੀਲੇਅ ਸੰਪਰਕ ਨੂੰ ਰੀਸੈਟ 

ਜਾਂ ਠੀਕ ਕਰੋ

c ਸਵਿੱਚ ਅਤੇ ਵਫਊਜ਼ ‘ਤੇ ਵਢੱਲੇ 

ਕੁਨੈਕਸ਼ਨਾਂ ਨੂੰ ਠੀਕ ਕਰੋ।

d ਜੇਕਰ ਸੰਭਿ ਹੋਿੇ ਤਾਂ ਸਹੀ ਢੰਗ ਨਾਲ 

ਜੁੜੋ ਜਾਂ ਵਿਵੰਡੰਗ ਨੂੰ ਬਦਲੋ।

e ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਨਾਲ ਕਾਰਬਨ ਬੁਰਸ਼ ਦੇ 

ਸਹੀ ਸੰਪਰਕ ਲਈ ਐਡਜਸਟ ਕਰੋ।

f ਵਨਰਵਿਘਨ ਸੈਂਡਪੇਪਰ ਦੀ ਿਰਤੋਂ 

ਕਰਕੇ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਨੂੰ ਬਫ ਕਰਕੇ 

ਸਾਫ਼ ਕਰੋ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟ੍੍ਰਰੀਸ਼ਰੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼਼ੋਧਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.4.134-142
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ਆਪਰੇਟਰ ਨੂੰ ਝਟਕਾ

ਮੋਟਰ ਦੀ ਓਿਰ ਹੀਵਟੰਗ

ਗੂੰਜਦੀ ਆਿਾਜ਼। 

ਵਜਆ਼ਦਾ ਗਰਮੀ ਕਾਰਨ 

ਟਾਰਕ ਦੀ ਕਮੀ

a ਕਮਜ਼ੋਰ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਦੇ ਕਾਰਨ ਜ਼ਮੀਨੀ 

ਖੇਤਰ ਜਾਂ ਆਰਮੇਚਰ ਸਰਕਟ।

b ਨਾਕਾਫ਼ੀ ਧਰਤੀ।

a ਮੇਗਰ ਜਾਂ ਟੈਸਟ ਲੈਂਪ ਦੁਆਰਾ ਟੈਸਟ 

ਕਰੋ।

b ਮੇਗਰ ਜਾਂ ਟੈਸਟ ਲੈਂਪ ਦੁਆਰਾ ਟੈਸਟ 

ਕਰੋ।

a ਨੁਕਸ ਨੂੰ ਠੀਕ ਕਰੋ ਅਤੇ ਆਰਮੇਚਰ 

ਅਤੇ ਫੀਲਡ ਿਾਇਵਨੰਗ ‘ਤੇ ਸ਼ੈਲਕ 

ਿਾਰਵਨਸ਼ ਲਗਾਓ

b ਮੋਟਰ ਨੂੰ ਸਹੀ ਧਰਤੀ ਪਰਰਦਾਨ ਕਰੋ।

a ਫੀਲਡ ਜਾਂ ਆਰਮੇਚਰ ਦਾ ਛੋਟਾ ਕੋਇਲ

b ਖਰਾਬ ਜਾਂ ਤਾਲਾਬੰਦ ਬੇਅਵਰੰਗ ਕਾਰਨ 

ਤੰਗ ਬੇਅਵਰੰਗ।

c ਵਪਟਡ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਦੇ ਕਾਰਨ 

ਕਵਮਊਟੇਟਰ ‘ਤੇ ਭਾਰੀ ਸਪਾਰਵਕੰਗ।

d ਛੋਟਾ ਕਵਮਊਟੇਟਰ।

e ਜ਼ਮੀਨੀ ਖੇਤਰ ਜਾਂ ਆਰਮੇਚਰ।

a ਵਿਜ਼ੂਅਲ ਵਨਰੀਖਣ ਅਤੇ ਵਿਰੋਧ ਮਾਪ

b ਮੁਫਤ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਲਈ ਸ਼ਾਫਟ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ। 

ਓਿਰ ਹੀਵਟੰਗ ਲਈ ਢਾਲ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ।

c ਵਿਜ਼ੂਅਲ ਵਨਰੀਖਣ ਦੁਆਰਾ.

d ਗਰੋਲਰ ਦੁਆਰਾ ਆਰਮੇਚਰ ਦੀ ਜਾਂਚ 

ਕਰੋ।

e ਮੇਗਰ ਦੁਆਰਾ ਟੈਸਟ.

a ਵਰਿਾਈਂਡ ਫੀਲਡ ਜਾਂ ਆਰਮੇਚਰ 

ਕੋਇਲ ਜੋ ਛੋਟਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ

b ਬੇਅਵਰੰਗਾਂ ਨੂੰ ਸਾਫ਼ ਕਰੋ ਅਤੇ ਨੁਕਸਾਨ 

ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ। ਜੇ ਲੋੜ ਹਿੋੇ ਤਾਂ 

ਬੇਅਵਰੰਗ ਬਦਲੋ।

c ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਨੂੰ ਸਾਫ਼ ਕਰੋ ਅਤੇ 

ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਦੀ ਸਤਹ ਨੂੰ ਸਹੀ ਕਰੋ।

d ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਨੂੰ ਬਦਲੋ ਜਾਂ ਮੁਰੰਮਤ 

ਕਰੋ

e ਫੀਲਡ ਜਾਂ ਆਰਮੇਚਰ ਦੀ ਮੁਰੰਮਤ ਜਾਂ 

ਰੀਿਾਈਂਡ ਕਰੋ।

a ਸ਼ਾਰਟ ਸਰਕਟਡ ਫੀਲਡ।

b ਸ਼ਾਰਟ ਆਰਮੇਚਰ ਕੋਇਲ।

a ਓਮਮੀਟਰ ਦੁਆਰਾ ਟੈਸਟ.

b Growler ਦੁਆਰਾ ਟੈਸਟ.

a ਫੀਲਡ ਿਾਇਵਨੰਗ ਨੂੰ ਰੀਿਾਇੰਡ 

ਕਰੋ।

b ਸ਼ਾਰਟ ਆਰਮੇਚਰ ਨੂੰ ਰੀਿਾਈਂਡ 

ਕਰੋ ਿਾਇਵਨੰਗ

ਭਰਪਲਸ਼ਨ ਮੋਟਰ (Repulsion motor)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• ਭਰਪਲਸ਼ਨ ਮੋਟਰ ਦੇ ਭਸਿਾਂਤ, ਕੰਮ ਕਰਨ, ਭਕਸਮਾਂ ਅਤੇ ਭਨਰਮਾਣ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ 

•  ਭਰਪਲਸ਼ਨ ਮੋਟਰ ਦੀ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਅਤੇ ਉਪਯੋਗ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ।

ਵਰਪਲਸ਼ਨ ਮੋਟਰਾਂ, ਭਾਿਂੇ ਉਸਾਰੀ ਵਿੱਚ ਗੁੰਝਲਦਾਰ ਅਤੇ ਲਾਗਤ ਵਿੱਚ ਿੱਧ 

ਹਨ, ਵਫਰ ਿੀ ਕੁਝ ਉਦਯੋਗਾਂ ਵਿੱਚ ਉਹਨਾਂ ਦੇ ਸ਼ਾਨਦਾਰ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਟਾਰਕ, ਘੱਟ 

ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਕਰੰਟ, ਭਾਰੀ ਬੋਝ ਨੂੰ ਚਲਾਉਣ ਲਈ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਕਰੰਟਾਂ ਦੇ ਲੰਬੇ ਸਪੈਲ 

ਦਾ ਸਾਹਮਣਾ ਕਰਨ ਦੀ ਸਮਰੱਥਾ ਅਤੇ ਵਦਸ਼ਾ ਨੂੰ ਉਲਟਾਉਣ ਦੇ ਉਹਨਾਂ ਦੇ ਆਸਾਨ 

ਤਰੀਕੇ ਕਾਰਨ ਿਰਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ।

ਭਵਰੋਿੀ ਭਸਿਾਂਤ: ਇੱਕ ਵਰਪਲਸ਼ਨ ਮੋਟਰ ਵਿੱਚ ਟਾਰਕ ਉਤਪਾਦਨ ਦੇ ਵਸਧਾਂਤ 

ਨੂੰ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਅਨੁਸਾਰ ਸਮਝਾਇਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਵਚੱਤਰ 1 ਇਸਦੇ ਚੁੰਬਕੀ 

ਧੁਰੇ ਦੇ ਲੰਬਕਾਰੀ ਨਾਲ ਇੱਕ ਦੋ-ਪੋਲ ਮੋਟਰ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਇੱਕ ਆਰਮੇਚਰ, 

ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਬੁਰਸ਼ਾਂ ਦੁਆਰਾ ਸ਼ਾਰਟ-ਸਰਕਟ ਹੁੰਦਾ 

ਹੈ, ਨੂੰ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਵਿੱਚ ਰਵੱਖਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਜਦੋਂ ਸਟੇਟਰ ਵਿੰਵਡੰਗ ਨੂੰ ਇੱਕ AC 

ਸਪਲਾਈ ਨਾਲ ਜਵੋੜਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਇਹ ਇੱਕ ਵਿਕਲਵਪਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਪੈਦਾ 

ਕਰਦਾ ਹੈ। ਮੰਨ ਲਓ ਵਕ ਇੱਕ ਮੁਹਤ ਵਿੱਚ, ਉੱਪਰਲੇ ਪਾਸੇ ਇੱਕ ਉੱਤਰੀ ਧਰੁਿ ਅਤੇ 

ਹੇਠਾਂ ਇੱਕ ਦੱਖਣੀ ਧਰਿੁ ਇਸ ਬਦਲਿੇਂ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੁਆਰਾ ਪੈਦਾ ਹੁੰਦੇ ਹਨ। 

ਇਸਦੇ ਕਾਰਨ ਟਰਰਾਂਸਫਾਰਮਰ ਐਕਸ਼ਨ ਦੁਆਰਾ ਸਾਰੇ ਰੋਟਰ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਵਿੱਚ ਇੱਕ 

ਿੋਲਟੇਜ ਪਰਰੇਵਰਤ ਕੀਤਾ ਜਾਿੇਗਾ। ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਵਿੱਚ ਕਰੰਟ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਲੈਂਜ਼ ਦੇ ਵਨਯਮ 

ਦੇ ਅਨੁਸਾਰ ਹਿੋੇਗੀ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਉਹ ਸਟੇਟਰ ਉੱਤਰੀ ਧਰੁਿ ਦੇ ਵਬਲਕੁਲ ਹੇਠਾਂ ਵਸਖਰ 

‘ਤੇ ਇੱਕ ਉੱਤਰੀ ਧਰੁਿ ਬਣਾਉਂਦੇ ਹਨ, ਅਤੇ ਸਟੇਟਰ ਦੱਖਣੀ ਧਰਿੁ ਦੇ ਵਬਲਕੁਲ 

ਹੇਠਾਂ ਇੱਕ ਦੱਖਣੀ ਧਰੁਿ ਦਾ ਵਿਰੋਧ ਕਰਨ ਲਈ। ਸ਼ਾਮਲ ਕਰਨ ਦੀ ਕਾਰਿਾਈ। 

ਇਸ ਲਈ ਸਟੇਟਰ ਖੰਭੇ ਅਤੇ ਰੋਟਰ ਦੇ ਖੰਭੇ ਇੱਕੋ ਲਾਈਨ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਦੂਜੇ ਦਾ ਵਿਰੋਧ 

ਕਰਨਗੇ। ਇਸ ਲਈ, ਟਾਰਕ ਦੇ ਟੈਂਜੈਂਸ਼ੀਅਲ ਕੰਪੋਨੈਂਟ ਦੀ ਅਣਹੋਂਦ ਕਾਰਨ ਕੋਈ 

ਟਾਰਕ ਵਿਕਸਤ ਨਹੀਂ ਹਿੇੋਗਾ।

ਆਉ ਅਸੀਂ ਇਹ ਮੰਨ ਲਈਏ ਵਕ ਸ਼ਾਰਟ-ਸਰਕਟਡ ਬੁਰਸ਼-ਧੁਰੀ ਨੂੰ ਵਚੱਤਰ 2 ਦੇ 

ਰੂਪ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ ਭਵੇਜਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਮੌਜੂਦਾ ਬੁਰਸ਼ ਸਵਥਤੀ ਦੇ ਕਾਰਨ, 

ਆਰਮੇਚਰ ਦਾ ਚੁੰਬਕੀ ਧੁਰਾ ਮੁੱਖ ਧਰੁਿਾਂ ਦੇ ਲੰਬਕਾਰੀ ਧੁਰੇ ਦੇ ਸਬੰਧ ਵਿੱਚ ਹੁਣ 

ਸਵਹ-ਰੇਵਖਕ ਨਹੀਂ ਹੈ।

ਇਹ ਹੁਣ ਧੁਰੇ ‘KK’ ਦੇ ਨਾਲ ਉੱਤਰੀ ਅਤੇ ਦੱਖਣੀ ਧਰੁਿਾਂ ਦੇ ਨਾਲ ਇੱਕ ਕੋਣ ‘A°’ 

ਦੁਆਰਾ ਬੁਰਸ਼ਾਂ ਦੇ ਵਸ਼ਫਟ ਹੋਣ ‘ਤੇ ਵਨਰਭਰ ਕਰੇਗਾ। ਇਸ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ, ਕੰਡਕਟਰ 

1,2,3 ਅਤੇ 13,14,15 ਵਿੱਚ ਕਰੰਟ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਉਲਟ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਅਤੇ ਇਸਲਈ, 

ਆਰਮੇਚਰ ਇੱਕ ਇਲੈਕਟਰਰੋਮੈਗਨੇਟ ਬਣ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ‘KK’ ਵਿੱਚ ਉੱਤਰੀ 

(N) ਅਤੇ ਦੱਖਣ (S) ਧਰਿੁ ਹੁੰਦੇ ਹਨ। ਮੁੱਖ ਚੁੰਬਕੀ ਧੁਰੀ ਤੋਂ ਵਸਰਫ਼ `A°’ ਦੇ ਕੋਣ 

‘ਤੇ ਧੁਰਾ। ਹੁਣ ਅਵਜਹੀ ਸਵਥਤੀ ਹੈ ਵਕ ਰੋਟਰ ਉੱਤਰੀ ਧਰੁਿ ਨੂੰ ਮੁੱਖ ਉੱਤਰੀ ਧਰਿੁ 

ਦੁਆਰਾ ਭਜਾਇਆ ਜਾਿੇਗਾ, ਅਤੇ ਰੋਟਰ ਦੱਖਣੀ ਧਰੁਿ ਨੂੰ ਮੁੱਖ ਦੱਖਣੀ ਧਰਿੁ 
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ਦੁਆਰਾ ਦੂਰ ਕੀਤਾ ਜਾਿੇਗਾ, ਤਾਂ ਜੋ ਰੋਟਰ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਟਾਰਕ ਵਿਕਸਤ ਕੀਤਾ ਜਾ 

ਸਕੇ। ਹੁਣ ਸਟੇਟਰ ਅਤੇ ਰੋਟਰ ਦੇ ਖੰਵਭਆਂ ਵਿਚਕਾਰ ਪਰਰਤੀਵਕਵਰਆ ਵਕਵਰਆ ਦੇ 

ਕਾਰਨ, ਰੋਟਰ ਘੜੀ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਘੁੰਮਣਾ ਸ਼ੁਰੂ ਕਰ ਦੇਿੇਗਾ। ਵਕਉਂਵਕ ਮੋਟਰ ਦਾ 

ਟਾਰਕ ਵਰਪਲਸ਼ਨ ਐਕਸ਼ਨ ਦੇ ਕਾਰਨ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਇਸ ਮੋਟਰ ਨੂੰ ਵਰਪਲਸ਼ਨ ਮੋਟਰ 

ਦਾ ਨਾਮ ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦੀ ਭਦਸ਼ਾ: ਡੀ.ਓ.ਆਰ. ਨੂੰ ਬਦਲਣ ਲਈ ਇਸ ਮੋਟਰ ਦੇ, ਬੁਰਸ਼-ਧੁਰੇ ਨੂੰ 

ਸੱਜੇ ਪਾਸੇ ਤੋਂ ਵਸ਼ਫਟ ਕਰਨ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 2 ਵਿੱਚ ਮੁੱਖ ਧੁਰੀ ਦੇ ਖੱਬੇ 

ਪਾਸੇ ਿੱਲ ਘੜੀ ਦੀ ਉਲਟ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਵਚੱਤਰ 3 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਇਹ ਕਾਰਜਸ਼ੀਲ ਵਸਧਾਂਤ ਸਟੇਟਰ ਵਿੱਚ ਿੰਡੀਆਂ ਵਿੰਵਡੰਗਾਂ ਿਾਲੀਆਂ ਸਾਰੀਆਂ 

ਵਕਸਮਾਂ ਦੀਆਂ ਵਰਪਲਸ਼ਨ ਮੋਟਰਾਂ ਲਈ ਬਰਾਬਰ ਲਾਗੂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਭਰਪਲਸ਼ਨ ਮੋਟਰਾਂ ਦੀਆਂ ਭਕਸਮਾਂ: ਹੇਠਾਂ ਦੱਸੇ ਅਨੁਸਾਰ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰਾਂ 

ਦੀਆਂ ਚਾਰ ਵਕਸਮਾਂ ਹਨ।

• ਵਰਪਲਸ਼ਨ ਮੋਟਰ

•  ਮੁਆਿਜ਼ਾ-ਵਰਪਲਸ਼ਨ ਮੋਟਰ

•  ਵਰਪਲਸ਼ਨ-ਸਟਾਰਟ, ਇੰਡਕਸ਼ਨ-ਰਨ ਮੋਟਰ

•  ਵਰਪਲਸ਼ਨ-ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰ

ਉਸਾਰੀ: ਸਟੇਟਰਾਂ ਦਾ ਵਨਰਮਾਣ ਸਾਰੀਆਂ ਵਕਸਮਾਂ ਵਿੱਚ ਇੱਕੋ ਵਜਹਾ ਹੁੰਦਾ 

ਹੈ, ਮੁਆਿਜ਼ਾ-ਵਰਪਲਸ਼ਨ ਮੋਟਰ ਵਿੱਚ ਕੁਝ ਵਭੰਨਤਾਿਾਂ ਨੂੰ ਛੱਡ ਕੇ। ਆਮ 

ਤੌਰ ‘ਤੇ, ਸਾਰੀਆਂ ਵਕਸਮਾਂ ਦੀਆਂ ਵਰਪਲਸ਼ਨ ਮੋਟਰਾਂ ਲਈ ਸਟੇਟਰ ਵਿਵੰਡੰਗ 

ਵਡਸਟਰਰੀਵਬਊਵਟਡ, ਗੈਰ-ਮੁੱਖ ਖੰਭੇ ਦੀ ਵਕਸਮ ਦੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਜੋ ਵਕ ਸਟੇਟਰ ਦੇ ਸਲਾਟ 

ਵਿੱਚ ਰੱਖੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਅਤੇ ਵਚੱਤਰ 4 ਵਿੱਚ ਦਰਸਾਏ ਅਨੁਸਾਰ ਵਸਰਫ਼ ਦੋ ਟਰਮੀਨਲ 

ਹੀ ਬਾਹਰ ਵਲਆਂਦੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ। ਇਹ ਚਾਰ, ਛੇ ਜਾਂ ਅੱਠ ਖੰਵਭਆਂ ਲਈ ਜ਼ਖ਼ਮ ਹੈ. 

ਹਰ ਵਕਸਮ ਦੀ ਮੋਟਰ ਲਈ ਰੋਟਰ ਿੱਖਰਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਹਰੇਕ ਵਕਸਮ ਦੇ ਅਧੀਨ 

ਸਮਝਾਇਆ ਜਾਿੇਗਾ।

ਭਰਪਲਸ਼ਨ ਮੋਟਰ: ਪਰਰਤੀਵਕਰਰਆ ਮੋਟਰ ਦੀ ਆਮ ਉਸਾਰੀ ਉਸੇ ਤਰਹਰਾਂ ਦੀ 

ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਜੋ ‘ਵਰਪਲਵਸਿ ਵਸਧਾਂਤ’ ਦੇ ਤਵਹਤ ਵਿਆਵਖਆ ਕੀਤੀ ਗਈ ਹੈ। ਹਾਲਾਂਵਕ 

ਵਰਪਲਸ਼ਨ ਮੋਟਰ ਦਾ ਰੋਟਰ ਇੱਕ ਡੀਸੀ ਆਰਮੇਚਰ ਿਰਗਾ ਹੈ ਜੋ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 5 ਵਿੱਚ 

ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, ਇੱਕ ਵਿਤਵਰਤ ਲੈਪ ਜਾਂ ਿੇਿ ਵਿਵੰਡੰਗ ਿਾਲਾ। ਕਵਮਊਟੇਟਰ 

ਡੀਸੀ ਆਰਮੇਚਰ ਦੇ ਸਮਾਨ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ, ਜੋ ਵਕ ਧੁਰੀ ਵਕਸਮ ਹੈ, ਵਜਸ ਵਿੱਚ 

ਸ਼ਾਫਟ ਜਾਂ ਰੇਡੀਅਲ ਜਾਂ ਲੰਬਕਾਰੀ ਬਾਰਾਂ ਦੇ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਬਾਰ ਹੁੰਦੇ 

ਹਨ ਵਜਨਹਰਾਂ ‘ਤੇ ਬੁਰਸ਼ ਲੇਟਿੇਂ ਸਿਾਰੀ ਕਰਦੇ ਹਨ। ਛੋਟੇ ਬੁਰਸ਼ ਦੀ ਸਵਥਤੀ ਨੂੰ 

ਰੌਕਰ-ਆਰਮ ਨਾਲ ਜੁੜੇ ਲੀਿਰ ਦੁਆਰਾ ਬਦਵਲਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਬੀ.ਆਈ.

ਐਸ. ਰੇਪਲਸ਼ਨ ਮੋਟਰ ਲਈ ਪਰਰਤੀਕ ਵਚੱਤਰ 6 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਪਵਹਲਾਂ ਦਵੱਸਆ ਵਗਆ ਹੈ, ਇੱਕ ਵਰਪਲਸ਼ਨ ਮੋਟਰ ਵਿੱਚ ਵਿਕਸਤ ਟਾਰਕ 

ਬੁਰਸ਼-ਸ਼ਾਫਟ ਦੀ ਮਾਤਰਾ ‘ਤੇ ਵਨਰਭਰ ਕਰੇਗਾ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 7 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ 

ਵਗਆ ਹੈ, ਜਦੋਂ ਵਕ ਵਸ਼ਫਟ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਵਨਰਧਾਰਤ ਕਰਦੀ ਹੈ। 
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ਇਸ ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ, ਗਤੀ ਬੁਰਸ਼-ਵਸ਼ਫਟ ਦੀ ਮਾਤਰਾ ਅਤੇ ਲੋਡ ਦੀ ਤੀਬਰਤਾ ‘ਤੇ ਿੀ 

ਵਨਰਭਰ ਕਰਦੀ ਹੈ।

ਭਰਪਲਸ਼ਨ-ਸਟਾਰਟ, ਇੰਡਕਸ਼ਨ-ਰਨ ਮੋਟਰ: ਇਸ ਮੋਟਰ ਦਾ ਰੋਟਰ ਵਰਪਲਸ਼ਨ 

ਮੋਟਰ ਦੇ ਸਮਾਨ ਹੈ ਪਰ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਅਤੇ ਬੁਰਸ਼ ਵਿਧੀ ਪੂਰੀ ਤਰਹਰਾਂ ਿੱਖਰੀ ਹੈ। 

ਇਹ ਮੋਟਰ ਇੱਕ ਵਰਪਲਸ਼ਨ ਮੋਟਰ ਿਾਂਗ ਸ਼ੁਰੂ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਅਤੇ ਰੇਟਡ ਸਪੀਡ ਦੇ 

ਲਗਭਗ 75% ਪਰਰਾਪਤ ਕਰਨ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਇੱਕ ਨੈਕਲੈਸ-ਟਾਈਪ ਸ਼ਾਰਵਟੰਗ 

ਮਕੈਵਨਜ਼ਮ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਜੋ ਇੱਕ ਸੈਂਟਵਰਵਫਊਗਲ ਫੋਰਸ ਦੁਆਰਾ ਵਕਵਰਆਸ਼ੀਲ ਹੁੰਦਾ 

ਹੈ ਜੋ ਪੂਰੇ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਨੂੰ ਸ਼ਾਰਟ ਸਰਕਟ ਕਰਦਾ ਹੈ। ਉਦੋਂ ਤੋਂ ਹੀ ਸ.

ਇਹ ਮੋਟਰ ਇੱਕ ਸ਼ਾਰਟ-ਸਰਕਵਟਡ ਰੋਟਰ (ਆਰਮੇਚਰ) ਦੇ ਨਾਲ ਇੱਕ ਇੰਡਕਸ਼ਨ 

ਮੋਟਰ ਿਜੋਂ ਕੰਮ ਕਰਦੀ ਹੈ। ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਦੇ ਸ਼ਾਰਟ-ਸਰਕਟ ਹੋਣ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਕੁਝ 

ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਵਿੱਚ, ਬੁਰਸ਼ਾਂ ਅਤੇ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਦੇ ਖਰਾਬ ਹੋਣ ਤੋਂ ਬਚਣ ਲਈ ਬੁਰਸ਼ਾਂ ਨੂੰ 

ਚੁੱਕਣ ਲਈ ਇੱਕ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ ਵਿਧੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

ਇਸ ਮੋਟਰ ਦੀ ਟਾਰਕ ਸਪੀਡ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਵਚੱਤਰ 8 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਈ ਗਈ ਹੈ।

ਭਰਪਲਸ਼ਨ-ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰ: ਇਸ ਮੋਟਰ ਦੇ ਰੋਟਰ ਵਿੱਚ ਆਮ ਵਿਵੰਡੰਗ ਤੋਂ 

ਇਲਾਿਾ, ਰੋਟਰ ਦੇ ਅੰਦਰ ਡੂੰਘੇ ਇੱਕ ਸਕੁਇਰਲ ਵਪੰਜਰੇ ਦੀ ਹਿਾ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਬੁਰਸ਼ 

ਸ਼ਾਰਟ-ਸਰਕਟ ਹੁੰਦੇ ਹਨ, ਅਤੇ ਉਹ ਲਗਾਤਾਰ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਉੱਤੇ ਸਿਾਰ ਹੁੰਦੇ 

ਹਨ। ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਟੋਰਕ ਰੋਟਰ ਦੇ ਜ਼ਖ਼ਮ ਿਾਲੇ ਵਹੱਸੇ ਵਿੱਚ ਵਿਕਸਤ 

ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਜਦੋਂ ਵਕ ਚੱਲਦਾ ਟਾਰਕ ਸਕੁਇਰਲ ਵਪੰਜਰੇ ਦੀ ਹਿਾ ਵਿੱਚ ਵਿਕਸਤ ਹੁੰਦਾ 

ਹੈ। ਸਪੀਡ ਟਾਰਕ ਦੀ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਵਚੱਤਰ 8 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਈ ਗਈ ਹੈ। ਇਹ ਥੋੜਾ ਘੱਟ 

ਟਾਰਕ ਵਿਕਵਸਤ ਕਰਦਾ ਹੈ, ਪੂਰੇ ਲੋਡ ਟਾਰਕ ਦਾ ਲਗਭਗ 300% ਕਹੋ, ਅਤੇ ਇੱਕ 

ਲੋਡ ਨਾਲ ਸ਼ੁਰੂ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਵਬਨਾਂ ਲੋਡ ਦੇ ਆਸਾਨੀ ਨਾਲ ਚੱਲ ਸਕਦਾ ਹੈ। 

ਇਸ ਮੋਟਰ ਦੀ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ DC ਕੰਪਾਊਂਡ ਮੋਟਰ ਿਰਗੀ ਹੈ, ਅਤੇ ਚੱਲਣ 

ਿਾਲੀ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰ ਦੇ ਸਮਾਨ ਹੈ।

ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨ : ਇਹਨਾਂ ਮੋਟਰਾਂ ਵਿੱਚ ਔਸਤ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਟਾਰਕ ਪੂਰੇ ਲੋਡ ਟਾਰਕ 

ਦੇ 300-400 ਪਰਰਤੀਸ਼ਤ ਤੋਂ ਬਦਲਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਇਹਨਾਂ ਮੋਟਰਾਂ ਨੂੰ ਉਹਨਾਂ ਸਥਾਨਾਂ 

ਵਿੱਚ ਤਰਜੀਹ ਵਦੱਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਵਜੱਥੇ ਭਾਰੀ ਲੋਡ ਹੋਣ ਕਾਰਨ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਵਮਆਦ 

ਮੁਕਾਬਲਤਨ ਲੰਬੀ ਵਮਆਦ ਦੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਇਹਨਾਂ ਮੋਟਰਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਫਵਰੱਜਾਂ, ਏਅਰ-

ਕੰਪਰਰੈਸਰਾਂ, ਕੋਇਲ ਵਿੰਡਰਾਂ, ਪੈਟਰੋਲ ਪੰਪਾਂ, ਮਸ਼ੀਨ ਟੂਲਸ, ਵਮਕਵਸੰਗ ਮਸ਼ੀਨਾਂ, 

ਵਲਫਟਾਂ ਅਤੇ ਹੋਸਟਾਂ ਵਿੱਚ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਇਹਨਾਂ ਦੀ ਸ਼ਾਨਦਾਰ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਟਾਰਕ, 

ਵਨਰੰਤਰ ਓਿਰਲੋਡਾਂ ਦਾ ਸਾਮਹਰਣਾ ਕਰਨ ਦੀ ਸਮਰੱਥਾ, ਿਧੀਆ ਸਪੀਡ ਰੈਗੂਲੇਸ਼ਨ 

ਅਤੇ ਵਦਸ਼ਾ ਨੂੰ ਉਲਟਾਉਣ ਦਾ ਆਸਾਨ ਤਰੀਕਾ ਹੈ। ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦੇ.

ਸਟੈਪਰ ਮੋਟਰ (Stepper motor)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• ਸਟੈਪਰ ਮੋਟਰ ਦੇ ਮੂਲ ਭਸਿਾਂਤ ਅਤੇ ਓਪਨ ਲੂਪ ਓਪਰੇਸ਼ਨ ਨੂੰ ਭਬਆਨ ਕਰੋ 

•  ਸਟੀਪਰ ਮੋਟਰ ਦੀ ਹਰੇਕ ਭਕਸਮ ਦੀ ਸੂਚੀ ਬਣਾਓ ਅਤੇ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ

•  ਸਟੈਪਰ ਮੋਟਰ ਦੇ ਫਾਇਦੇ, ਨੁਕਸਾਨ ਅਤੇ ਵਰਤੋਂ ਬਾਰੇ ਦੱਸੋ।

ਮੂਲ ਭਸਿਾਂਤ

ਇੱਕ ਸਟੈਪਰ ਮੋਟਰ ਅਸਲ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਸਮਕਾਲੀ ਮੋਟਰ ਹੈ। ਇੱਥੇ ਕੋਈ ਬੁਰਸ਼ 

ਨਹੀਂ ਹਨ। ਇਹ ਇੱਕ ਇਲੈਕਟਰਰੋਮਕੈਨੀਕਲ ਯੰਤਰ ਹੈ ਜੋ ਵਬਜਲੀ ਦੀਆਂ ਦਾਲਾਂ 

ਨੂੰ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਮਕੈਨੀਕਲ ਅੰਦੋਲਨਾਂ ਵਿੱਚ ਬਦਲਦਾ ਹੈ। ਸਟੀਪਰ ਮੋਟਰ ਦਾ ਸ਼ਾਫਟ 

ਜਾਂ ਸਵਪੰਡਲ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਕਦਮਾਂ ਦੇ ਿਾਧੇ ਵਿੱਚ ਘੁੰਮਦਾ ਹੈ ਜਦੋਂ ਇਲੈਕਟਰਰੀਕਲ 

ਕਮਾਂਡ ਦਾਲਾਂ ਨੂੰ ਸਹੀ ਕਰਰਮ ਵਿੱਚ ਲਾਗੂ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਮੋਟਰਾਂ ਦੇ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦੇ 

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟ੍੍ਰਰੀਸ਼ਰੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼਼ੋਧਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.4.134-142
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ਇਹਨਾਂ ਲਾਗੂ ਇਨਪੁਟ ਦਾਲਾਂ ਨਾਲ ਕਈ ਵਸੱਧੇ ਸਬੰਧ ਹਨ। ਲਾਗੂ ਕੀਤੇ ਦਾਲਾਂ 

ਦਾ ਕਰਰਮ ਵਸੱਧਾ ਮੋਟਰ ਸ਼ਾਫਟ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਨਾਲ ਸੰਬਵੰਧਤ ਹੈ। ਮੋਟਰ ਸ਼ਾਫਟ 

ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦੀ ਗਤੀ ਵਸੱਧੇ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਇਨਪੁਟ ਦਾਲਾਂ ਦੀ ਬਾਰੰਬਾਰਤਾ ਨਾਲ ਸੰਬਵੰਧਤ ਹੈ 

ਅਤੇ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦੀ ਲੰਬਾਈ ਵਸੱਧੇ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਲਾਗੂ ਕੀਤੀਆਂ ਦਾਲਾਂ ਦੀ ਵਗਣਤੀ ਨਾਲ 

ਸੰਬੰਵਧਤ ਹੈ।

ਇਹ ਯੰਤਰ ਲਗਾਤਾਰ ਨਹੀਂ ਘੁੰਮਦਾ ਸਗੋਂ ਦਾਲਾਂ ਦੇ ਰੂਪ ਵਿੱਚ ਘੁੰਮਦਾ ਹੈ। ਸਟੈਪਰ 

ਰੋਟੇਸ਼ਨ ‘ਤੇ ਆਧਾਵਰਤ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਵਕਸਮਾਂ ਦੀਆਂ ਮੋਟਰਾਂ ਉਪਲਬਧ ਹਨ, ਜੋ 300, 

150, 50, 2.50, 20 ਅਤੇ 1.80 ਪਰਰਤੀ ਕਦਮਾਂ ਦੇ ਸਟਵੈਪੰਗ ਐਂਗਲਾਂ ਵਿੱਚ 

12,24,72,144,180 ਅਤੇ 200 ਦੇ ਸਟੈਪ ਪਰਰਤੀ ਕਰਰਾਂਤੀ ਦੇ ਨਾਲ ਵਨਰਵਮਤ ਹਨ।

ਓਪਨ ਲੂਪ ਓਪਰੇਸ਼ਨ

ਸਟੈਪਰ ਮੋਟਰ ਦੇ ਸਭ ਤੋਂ ਮਹੱਤਿਪੂਰਨ ਫਾਇਵਦਆਂ ਵਿੱਚੋਂ ਇੱਕ ਓਪਨ ਲੂਪ 

ਵਸਸਟਮ ਵਿੱਚ ਸਹੀ ਢੰਗ ਨਾਲ ਵਨਯੰਤਵਰਤ ਕੀਤੇ ਜਾਣ ਦੀ ਸਮਰੱਥਾ ਹੈ। ਓਪਨ 

ਲੂਪ ਕੰਟਰੋਲ ਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਵਕ ਸਵਥਤੀ ਬਾਰੇ ਕੋਈ ਫੀਡਬੈਕ ਜਾਣਕਾਰੀ ਦੀ ਲੋੜ 

ਨਹੀਂ ਹੈ। ਇਸ ਵਕਸਮ ਦਾ ਵਨਯੰਤਰਣ ਮਵਹੰਗੇ ਸੈਂਵਸੰਗ ਅਤੇ ਫੀਡਬੈਕ ਵਡਿਾਈਸਾਂ 

ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਆਪਟੀਕਲ ਏਨਕੋਡਰ ਦੀ ਜ਼ਰੂਰਤ ਨੂੰ ਖਤਮ ਕਰਦਾ ਹੈ। ਸਵਥਤੀ ਨੂੰ 

ਵਸਰਫ਼ ਇੰਪੁੱਟ ਸਟੈਪ ਪਲਸ ਦਾ ਵਧਆਨ ਰੱਖ ਕੇ ਜਾਵਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਸਟੈਪਰ ਮੋਟਰ ਭਕਸਮ : ਵਤੰਨ ਬੁਵਨਆਦੀ ਸਟੈਪਰ ਮੋਟਰ ਵਕਸਮਾਂ ਹਨ। ਉਹ ਹਨ

1 ਿੇਰੀਏਬਲ-ਅਨੁਕੂਲਤਾ (ਵਚੱਤਰ 1)

1  ਵੇਰੀਏਬਲ-ਭਰਲੈਕਟੈਂਸ (VR) : ਇਸ ਵਕਸਮ ਦੀ ਸਟੈਪਰ ਮੋਟਰ ਲੰਬੇ ਸਮੇਂ 

ਤੋਂ ਚੱਲ ਰਹੀ ਹੈ। ਸੰਰਚਨਾਤਮਕ ਵਦਰਰਸ਼ਟੀਕੋਣ ਤੋਂ ਸਮਝਣਾ ਸ਼ਾਇਦ ਸਭ ਤੋਂ 

ਆਸਾਨ ਹੈ (ਵਚੱਤਰ 1) ਇੱਕ ਆਮ VR ਸਟੈਪਰ ਮੋਟਰ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਇਸ 

ਵਕਸਮ ਦੀ ਮੋਟਰ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਨਰਮ ਲੋਹੇ ਦਾ ਮਲਟੀ ਟੂਥਡ ਰੋਟਰ ਅਤੇ ਇੱਕ 

ਜ਼ਖ਼ਮ ਿਾਲਾ ਸਟੈਟਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਜਦੋਂ ਸਟੇਟਰ ਵਿੰਵਡੰਗਜ਼ ਡੀਸੀ ਕਰੰਟ ਨਾਲ 

ਊਰਜਾਿਾਨ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਨ ਤਾਂ ਖੰਭੇ ਚੁੰਬਕੀ ਬਣ ਜਾਂਦੇ ਹਨ। ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਉਦੋਂ 

ਿਾਪਰਦੀ ਹੈ ਜਦੋਂ ਰੋਟਰ ਦੇ ਦੰਦ ਊਰਜਾਿਾਨ ਸਟੇਟਰ ਖੰਵਭਆਂ ਿੱਲ ਆਕਰਵਸਤ਼ 

ਹੁੰਦੇ ਹਨ।

2  ਸਿਾਈ ਚੁੰਬਕ (PM) : ਅਕਸਰ “ਵਟਨ ਕੈਨ” ਜਾਂ “ਕੈਨ ਸਟਾਕ” ਮੋਟਰ ਿਜੋਂ 

ਜਾਵਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਸਥਾਈ ਚੁੰਬਕ ਸਟੈਪ ਮੋਟਰ ਇੱਕ ਘੱਟ ਕੀਮਤ ਿਾਲੀ ਅਤੇ 

ਘੱਟ ਰੈਜ਼ੋਵਲਊਸ਼ਨ ਵਕਸਮ ਦੀ ਮੋਟਰ ਹੈ ਵਜਸ ਵਿੱਚ 7.50 ਤੋਂ 150 (48 - 24 

ਸਟੈਪ/ਕਰਰਾਂਤੀ) ਦੇ ਆਮ ਸਟੈਪ ਐਂਗਲਾਂ ਦੇ ਨਾਲ ਪੀ.ਐੱਮ. ਮੋਟਰਸ ਹਨ। ਭਾਿ 

ਮੋਟਰ ਢਾਂਚੇ (ਵਚੱਤਰ 2) ਵਿੱਚ ਸਥਾਈ ਚੁੰਬਕ ਸ਼ਾਮਲ ਕੀਤੇ ਗਏ ਹਨ। ਰੋਟਰ ਦੇ 

ਹੁਣ VR ਮੋਟਰ ਿਾਂਗ ਦੰਦ ਨਹੀਂ ਹਨ। ਇਸ ਦੀ ਬਜਾਏ ਰੋਟਰ ਨੂੰ ਰੋਟਰ ਸ਼ਾਫਟ 

ਦੇ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਇੱਕ ਵਸੱਧੀ ਲਾਈਨ ਵਿੱਚ ਸਵਥਤ ਉੱਤਰੀ ਅਤੇ ਦੱਖਣੀ ਧਰੁਿਾਂ 

ਨਾਲ ਚੁੰਬਕੀ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਚੁੰਬਕੀ ਰੋਟਰ ਖੰਭੇ ਇੱਕ ਿਧੀ ਹੋਈ ਚੁੰਬਕੀ 

ਪਰਰਿਾਹ ਤੀਬਰਤਾ ਪਰਰਦਾਨ ਕਰਦੇ ਹਨ ਅਤੇ ਇਸਦੇ ਕਾਰਨ PM ਮੋਟਰ VR 

ਵਕਸਮ ਦੇ ਨਾਲ ਤੁਲਨਾ ਵਿੱਚ ਸੁਧਾਰੇ ਹੋਏ ਟਾਰਕ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ ਨੂੰ ਪਰਰਦਰਵਸਤ਼ 

ਕਰਦੀ ਹੈ।

3  ਹਾਈਭਬਰਰਡ (HB) : ਹਾਈਵਬਰਰਡ ਸਟੈਪਰ ਮੋਟਰ ਪੀਐਮ ਸਟੈਪਰ ਮੋਟਰ ਨਾਲੋਂ 

ਵਜਆ਼ਦਾ ਮਵਹੰਗਾ ਹੈ ਪਰ ਪਰਰਦਾਨ ਕਰਦਾ ਹੈ ਸਟੈਪ ਰੈਜ਼ਵੋਲਊਸ਼ਨ, ਟਾਰਕ ਅਤੇ 

ਸਪੀਡ ਦੇ ਸਬੰਧ ਵਿੱਚ ਵਬਹਤਰ ਪਰਰਦਰਸ਼ਨ। 3.60 ਤੋਂ 0.90 (100 - 400 

ਸਟੈਪ ਪਰਰਤੀ ਕਰਰਾਂਤੀ) HB ਸਟੈਪਰ ਮੋਟਰ ਲਈ ਖਾਸ ਸਟੈਪ ਐਂਗਲਜ਼ PM 

ਅਤੇ VR ਵਕਸਮ ਦੇ ਸਟੈਪਰ ਮੋਟਰਾਂ ਦਿੋਾਂ ਦੀਆਂ ਸਭ ਤੋਂ ਿਧੀਆ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ 

ਨੂੰ ਜੋੜਦਾ ਹੈ। ਰੋਟਰ VR ਮੋਟਰ ਦੀ ਤਰਹਰਾਂ ਬਹੁ-ਦੰਦਾਂ ਿਾਲਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ 

ਦੇ ਸ਼ਾਫਟ (ਵਚੱਤਰ 3) ਦੇ ਦੁਆਲੇ ਇੱਕ ਧੁਰੀ ਚੁੰਬਕੀ ਕੇਂਦਵਰਤ ਚੁੰਬਕ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। 

ਰੋਟਰ ‘ਤੇ ਦੰਦ ਇੱਕ ਹੋਰ ਿੀ ਿਧੀਆ ਮਾਰਗ ਪਰਰਦਾਨ ਕਰਦੇ ਹਨ ਜੋ ਚੁੰਬਕੀ 

ਪਰਰਿਾਹ ਨੂੰ ਹਿਾ ਦੇ ਪਾੜੇ ਵਿੱਚ ਤਰਜੀਹੀ ਸਥਾਨਾਂ ਲਈ ਮਾਰਗਦਰਸ਼ਨ ਕਰਨ 

ਵਿੱਚ ਮਦਦ ਕਰਦਾ ਹੈ। VR ਅਤੇ PM ਦਿੋਾਂ ਵਕਸਮਾਂ ਦੇ ਨਾਲ ਤੁਲਨਾ ਕਰਨ 

‘ਤੇ ਇਹ ਮੋਟਰ ਦੇ ਵਡਟੈਂਟ, ਹੋਲਵਡੰਗ ਅਤੇ ਡਾਇਨਾਵਮਕ ਟਾਰਕ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ 

ਨੂੰ ਹੋਰ ਿਧਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਸਟੈਪਰ ਮੋਟਰਾਂ ਦੀਆਂ ਦੋ ਸਿ ਤੋਂ ਵਿੱ ਵਰਤੀਆਂ ਜਾਂਦੀਆਂ ਭਕਸਮਾਂ 

ਸਿਾਈ ਚੁੰਬਕ ਅਤੇ ਹਾਈਭਬਰਰਡ ਭਕਸਮਾਂ ਹਨ।

2  ਸਥਾਈ-ਚੁੰਬਕ (ਵਚੱਤਰ 2)

3  ਹਾਈਵਬਰਰਡ (ਵਚੱਤਰ 3)

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟ੍੍ਰਰੀਸ਼ਰੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼਼ੋਧਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.4.134-142
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ਫਾਇਦੇ ਅਤੇ ਨੁਕਸਾਨ

ਲਾਿ

1  ਮੋਟਰ ਦਾ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਐਂਗਲ ਇੰਪੁੱਟ ਪਲਸ ਦੇ ਅਨੁਪਾਤੀ ਹੈ। 

2  ਮੋਟਰ ਕੋਲ ਸਟੈਂਡ ਸਵਟਲ ‘ਤੇ ਪੂਰਾ ਟਾਰਕ ਹੈ (ਜੇ ਵਿੰਵਡੰਗਜ਼ ਊਰਜਾਿਾਨ ਹਨ)

3  ਸਹੀ ਸਵਥਤੀ ਅਤੇ ਅੰਦੋਲਨ ਦੀ ਦੁਹਰਾਉਣਯੋਗਤਾ ਵਕਉਂਵਕ ਚੰਗੀ ਸਟੈਪਰ 

ਮੋਟਰਾਂ ਦੀ ਇੱਕ ਕਦਮ ਦੇ 3-5% ਦੀ ਸ਼ੁੱਧਤਾ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਗਲਤੀ ਇੱਕ 

ਕਦਮ ਤੋਂ ਅਗਲੇ ਤੱਕ ਗੈਰ ਸੰਚਤ ਹੈ। .

4  ਸ਼ੁਰੂ/ਰੋਕਣ/ਉਲਟ ਕਰਨ ਲਈ ਸ਼ਾਨਦਾਰ ਜਿਾਬ।

5  ਬਹੁਤ ਭਰੋਸੇਮੰਦ ਵਕਉਂਵਕ ਮੋਟਰ ਵਿੱਚ ਕੋਈ ਸੰਪਰਕ ਬੁਰਸ਼ ਨਹੀਂ ਹਨ। ਇਸ 

ਲਈ ਮੋਟਰ ਦਾ ਜੀਿਨ ਬਸ ਬੇਅਵਰੰਗ ਦੇ ਜੀਿਨ ‘ਤੇ ਵਨਰਭਰ ਕਰਦਾ ਹੈ

6  ਵਡਜ਼ੀਟਲ ਇਨਪੁਟ ਪਲਸ ਲਈ ਮੋਟਰ ਦਾ ਜਿਾਬ ਓਪਨ-ਲੂਪ ਕੰਟਰੋਲ 

ਪਰਰਦਾਨ ਕਰਦਾ ਹੈ, ਵਜਸ ਨਾਲ ਮੋਟਰ ਨੂੰ ਸਰਲ ਅਤੇ ਕੰਟਰੋਲ ਕਰਨ ਲਈ 

ਘੱਟ ਮਵਹੰਗਾ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

7  ਇੱਕ ਲੋਡ ਦੇ ਨਾਲ ਬਹੁਤ ਘੱਟ ਗਤੀ ਸਮਕਾਲੀ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਪਰਰਾਪਤ ਕਰਨਾ 

ਸੰਭਿ ਹੈ ਜੋ ਵਸੱਧੇ ਸ਼ਾਫਟ ਨਾਲ ਜੋਵੜਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

8  ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਸਪੀਡਾਂ ਦੀ ਇੱਕ ਵਿਸ਼ਾਲ ਸ਼ਰਰੇਣੀ ਨੂੰ ਮਵਹਸੂਸ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ 

ਵਕਉਂਵਕ ਗਤੀ ਇਨਪੁਟ ਦਾਲਾਂ ਦੀ ਬਾਰੰਬਾਰਤਾ ਦੇ ਅਨੁਪਾਤੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

ਨੁਕਸਾਨ

1 ਗੂੰਜ ਹੋ ਸਕਦੀ ਹੈ ਜੇਕਰ ਸਹੀ ਢੰਗ ਨਾਲ ਵਨਯੰਤਵਰਤ ਨਾ ਕੀਤਾ ਜਾਿੇ

2 ਬਹੁਤ ਵਜ਼ਆਦਾ ਗਤੀ ‘ਤੇ ਕੰਮ ਕਰਨਾ ਆਸਾਨ ਨਹੀਂ ਹੈ।

ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨ

ਿੱਖ-ਿੱਖ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨ ਹਨ. ਇਹਨਾਂ ਵਿੱਚੋਂ ਕੁਝ ਵਿੱਚ ਵਪਰਰੰਟਰ, ਪਲਾਟਰ, ਉੱਚ 

ਪੱਧਰੀ ਦਫਤਰੀ ਉਪਕਰਣ, ਹਾਰਡ ਵਡਸਕ ਡਰਾਈਿ, ਮੈਡੀਕਲ ਉਪਕਰਣ, ਫੈਕਸ 

ਮਸ਼ੀਨ, ਆਟੋਮਵੋਟਿ ਅਤੇ ਹੋਰ ਬਹੁਤ ਸਾਰੇ ਸ਼ਾਮਲ ਹਨ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟ੍੍ਰਰੀਸ਼ਰੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼਼ੋਧਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.4.134-142
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ਪਾਵਰ (Power)  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.5.143-147
ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ  (Electrician) - ਅਲਟਰਨੇਟਰ

ਅਲਟਰਨੇਟਰ - ਭਸਿਾਂਤ - ਖੰਭਿਆਂ, ਗਤੀ ਅਤੇ ਬਾਰੰਬਾਰਤਾ ਭਵਚਕਾਰ ਸਬਿੰ (Alternator - principle - relation 
between poles, speed and frequency)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

•  ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਦੇ ਕੰਮ ਕਰਨ ਦੇ ਭਸਿਾਂਤ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ

•  ਇੱਕ ਭਸੰਗਲ ਲੂਪ ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਦੁਆਰਾ ਸਾਈਨ ਵੇਵ ਵੋਲਟੇਜ ਦੇ ਉਤਪਾਦਨ ਦੀ ਭਵਿੀ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ

•  ਬਾਰੰਬਾਰਤਾ, ਖੰਭਿਆਂ ਦੀ ਸੰਭਖਆ ਅਤੇ ਸਮਕਾਲੀ ਗਤੀ ਭਵਚਕਾਰ ਸਬਿੰ ਦਾ ਵਰਣਨ ਕਰੋ।

ਇੱਕ ਭਵਕਲਪਕ ਦਾ ਭਸਿਾਂਤ: ਇੱਕ ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਇੱਕ ਡੀਸੀ ਜਨਰੇਟਰ ਦੇ ਤੌਰ 

ਤੇ ਇਲੈਕਟਰਰੋਮੈਗਨੈਵਟਕ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਦੇ ਉਸੇ ਵਸਧਾਂਤ ‘ਤੇ ਕੰਮ ਕਰਦਾ ਹੈ। ਭਾਿ, ਜਦੋਂ 

ਿੀ ਇੱਕ ਕੰਡਕਟਰ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਵਿੱਚ ਚਲਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਬਲ ਦੀਆਂ ਰੇਖਾਿਾਂ 

ਨੂੰ ਕੱਵਟਆ ਜਾ ਸਕੇ, ਇੱਕ emf ਉਸ ਕੰਡਕਟਰ ਵਿੱਚ ਪਰਰੇਵਰਤ ਕੀਤਾ ਜਾਿੇਗਾ। 

ਵਿਕਲਪਕ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਜਦੋਂ ਿੀ ਫੀਲਡ ਅਤੇ ਕੰਡਕਟਰ ਦੇ ਵਿਚਕਾਰ ਸਾਪਵੇਖਕ ਗਤੀ 

ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ, emf ਨੂੰ ਕੰਡਕਟਰ ਵਿੱਚ ਪਰਰੇਵਰਤ ਕੀਤਾ ਜਾਿੇਗਾ। ਪਰਰੇਵਰਤ emf ਦੀ 

ਮਾਤਰਾ ਿਹਾਅ ਦੇ ਕੱਟਣ ਜਾਂ ਵਲੰਕੇਜ ਦੀ ਤਬਦੀਲੀ ਦੀ ਦਰ ‘ਤੇ ਵਨਰਭਰ ਕਰਦੀ ਹੈ।

DC ਜਨਰੇਟਰਾਂ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ, ਅਸੀਂ ਦਵੇਖਆ ਹੈ ਵਕ ਘੁੰਮਣ ਿਾਲੇ ਆਰਮੇਚਰ 

ਕੋਇਲਾਂ ਦੇ ਅੰਦਰ ਪੈਦਾ ਹੋਣ ਿਾਲੇ ਬਦਲਿੇਂ ਕਰੰਟ ਨੂੰ ਇੱਕ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਦੀ 

ਮਦਦ ਨਾਲ ਬਾਹਰੀ ਸਰਕਟ ਲਈ DC ਵਿੱਚ ਸੁਧਾਵਰਆ ਜਾਣਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਪਰ 

ਅਲਟਰਨੇਟਰਾਂ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ, ਆਰਮੇਚਰ ਕੋਇਲਾਂ ਵਿੱਚ ਪੈਦਾ ਹੋਣ ਿਾਲੇ ਬਦਲਿੇਂ 

ਕਰੰਟ ਨੂੰ ਸਵਲਪ-ਵਰੰਗਾਂ ਦੀ ਮਦਦ ਨਾਲ ਬਾਹਰੀ ਸਰਕਟ ਵਿੱਚ ਵਲਆਂਦਾ ਜਾ ਸਕਦਾ 

ਹੈ। ਵਿਕਲਪਕ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਸਟੇਟਰ ਵਿੱਚ ਸਵਿਰ ਕੰਡਕਟਰ ਇੱਕ ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਵਿੱਚ 

ਘੁੰਮਦੇ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦੇ ਅਧੀਨ ਹੋਣ ‘ਤੇ ਬਦਲਿੇਂ ਕਰੰਟ ਪੈਦਾ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹਨ।

ਭਸੰਗਲ ਲੂਪ ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਦੁਆਰਾ ਸਾਈਨ ਵੇਵ ਵੋਲਟੇਜ ਦਾ ਉਤਪਾਦਨ: 

ਵਚੱਤਰ 2a ਇੱਕ ਵਸੰਗਲ ਲੂਪ ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਇਹ ਚੁੰਬਕੀ 

ਖੇਤਰ ਵਿੱਚ ਘੁੰਮਦਾ ਹੈ, ਇਸ ਵਿੱਚ ਪਰਰੇਵਰਤ ਿੋਲਟੇਜ ਇਸਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਅਤੇ ਤੀਬਰਤਾ 

ਵਿੱਚ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਅਨੁਸਾਰ ਬਦਲਦਾ ਹੈ।

ਇੱਕ ਗਰਰਾਫ ਵਿੱਚ AC ਜਨਰੇਟਰ ਦੇ ਿਾਇਰ ਲੂਪ ਵਿੱਚ ਪਰਰੇਵਰਤ ਿੋਲਟੇਜ ਦੀ 

ਤੀਬਰਤਾ ਅਤੇ ਵਦਸ਼ਾ ਨੂੰ ਪਲਾਟ ਕਰਨ ਲਈ, ਲੂਪ ਦੇ ਵਿਸਿਾਪਨ ਦੀਆਂ 

ਇਲੈਕਟਰਰੀਕਲ ਵਡਗਰੀਆਂ ਨੂੰ ਗਰਰਾਫ ਵਿੱਚ ਰੱਵਖਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

‘X’ ਧੁਰਾ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 1 ਤੋਂ 30 ਇਲੈਕਟਰਰੀਕਲ ਵਡਗਰੀ ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ 

ਵਗਆ ਹੈ। ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 2c ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, `X’ ਧੁਰੇ ‘ਤੇ ਵਤੰਨ 

ਵਡਿੀਜ਼ਨਾਂ ਲੂਪ ਦੇ ਇੱਕ ਚੌਿਾਈ ਮੋੜ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦੀਆਂ ਹਨ, ਅਤੇ ਛੇ ਡਿੀਜ਼ਨਾਂ 

ਅੱਧੇ ਮੋੜ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦੀਆਂ ਹਨ। ਪਰਰੇਵਰਤ ਿੋਲਟੇਜ ਦੀ ਤੀਬਰਤਾ ਨੂੰ ‘Y’ ਧੁਰੇ 

ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਢੁਕਿੇਂ ਪੈਮਾਨੇ ਤੱਕ ਰੱਵਖਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। X-ਧੁਰੇ ਦੇ ਉੱਪਰ ਿਾਲਾ ਵਹੱਸਾ 

ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਿੋਲਟੇਜ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਇਸਦੇ ਹੇਠਾਂ ਿਾਲਾ ਵਹੱਸਾ ਨੈਗਵੇਟਿ 

ਿੋਲਟੇਜ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 1 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਸ਼ੁਰੂ ਹੋਣ ਦੇ ਸਮੇਂ ਲੂਪ ਦੀ ਸਵਿਤੀ ਵਚੱਤਰ 2a ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਈ ਗਈ ਹੈ ਅਤੇ ਵਚੱਤਰ 

2c ਵਿੱਚ `O’ ਸਵਿਤੀ ਿਜੋਂ ਦਰਸਾਈ ਗਈ ਹੈ। ਇਸ ਸਵਿਤੀ ‘ਤੇ, ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਲੂਪ ਮੁੱਖ 

ਪਰਰਿਾਹ ਦੇ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਚਲਦਾ ਹੈ, ਲੂਪ ਬਲ ਦੀਆਂ ਵਕਸੇ ਿੀ ਲਾਈਨਾਂ ਨੂੰ ਨਹੀਂ 

ਕੱਟਦਾ, ਅਤੇ ਇਸਲਈ, ਕੋਈ ਿੋਲਟੇਜ ਪਰਰੇਵਰਤ ਨਹੀਂ ਹੋਿੇਗਾ। ਇਹ ਜ਼ੀਰੋ ਿੋਲਟੇਜ 

ਗਰਰਾਫ ਵਿੱਚ ਿਕਰ ਦੇ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਵਬੰਦੂ ਦੇ ਰੂਪ ਵਿੱਚ ਦਰਸਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ ਵਜਿੇਂ 

ਵਕ ਵਚੱਤਰ 2c ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਪਰਰੇਵਰਤ emf ਦੀ ਤੀਬਰਤਾ ਫਾਰਮੂਲੇ 

Eo = BLV ਪਾਪ ਦੁਆਰਾ ਵਦੱਤੀ ਗਈ ਹੈi.

ਵਕੱਿੇ

B  ਿੇਬਰ ਪਰਰਤੀ ਿਰਗ ਮੀਟਰ ਵਿੱਚ ਿਹਾਅ ਦੀ ਘਣਤਾ ਹੈ,

L  ਮੀਟਰਾਂ ਵਿੱਚ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਦੀ ਲੰਬਾਈ ਹੈ,

V  ਮੀਟਰ ਪਰਰਤੀ ਸਵਕੰਟ ਵਿੱਚ ਲੂਪ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦਾ ਿੇਗ ਹੈ  ਅਤੇ

i ਉਹ ਕੋਣ ਹੈ ਵਜਸ ‘ਤੇ ਕੰਡਕਟਰ ਲਾਈਨ ਨੂੰ ਕੱਟਦਾ ਹੈ ਫੋਰਸ

 ਪਾਪ ਦੇ ਤੌਰ ਤੇi= 0

E 0 ਸਵਿਤੀ ‘ਤੇ ਜ਼ੀਰੋ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ। ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਲੂਪ ਸਵਿਤੀ 30° ‘ਤੇ ਘੜੀ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ 
ਵਿੱਚ ਮੋੜਦਾ ਹੈ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 2c ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, ਲੂਪ ਬਲ ਦੀਆਂ 
ਰੇਖਾਿਾਂ ਨੂੰ ਕੱਟਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਲੂਪ ਵਿੱਚ ਇੱਕ emf (E30) ਪਰਰੇਵਰਤ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਵਜਸਦੀ 
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ਤੀਬਰਤਾ BLV Sin ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੋਿੇਗੀ।iਵਕੱਿੇi30° ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ। ਉਪਰੋਕਤ 
ਫਾਰਮੂਲੇ ਨੂੰ ਲਾਗੂ ਕਰਦੇ ਹੋਏ, ਅਸੀਂ ਪਾਉਂਦੇ ਹਾਂ ਵਕ 90° ਸਵਿਤੀ ‘ਤੇ ਲੂਪ ਵਿੱਚ 
ਪਰਰੇਵਰਤ emf ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ ਹਿੋੇਗਾ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 2c ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਵਜਿੇਂ ਹੀ ਲੂਪ 180° ਿੱਲ ਮੁੜਦਾ ਹੈ, ਇਹ ਪਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਕ ਬਲ ਦੀਆਂ 
ਲਾਈਨਾਂ ਦੀ ਵਗਣਤੀ ਜੋ ਕੱਟੀਆਂ ਜਾਂਦੀਆਂ ਹਨ, ਜ਼ੀਰੋ ਮੁੱਲ ਤੱਕ ਘਟਾ ਵਦੱਤੀਆਂ 
ਜਾਣਗੀਆਂ। ਜੇਕਰ ਹਰੇਕ ਸਵਿਤੀ ‘ਤੇ ਪਰਰੇਵਰਤ emf ਦੀ ਮਾਤਰਾ ਨੂੰ ਇੱਕ ਵਬੰਦੂ 
ਦੁਆਰਾ ਵਚੰਵਨਹਰਤ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਵਬੰਦੂਆਂ ਦੇ ਨਾਲ ਇੱਕ ਕਰਿ ਵਖੱਵਚਆ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਿਕਰ ਦਾ ਆਕਾਰ ਵਚੱਤਰ 3b ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੋਿੇਗਾ।

ਲੂਪ ਦੇ ਮੋੜ ਦੇ ਦੌਰਾਨ, 0 ਤੋਂ 180° ਤੱਕ, ਸਵਲੱਪ ਵਰੰਗ S1 ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਹਿੇੋਗੀ 
ਅਤੇ S2 ਨਕਾਰਾਤਮਕ ਹੋਿੇਗੀ।

ਹਾਲਾਂਵਕ, 180° ਸਵਿਤੀ ‘ਤੇ, ਲੂਪ ਬਲ ਦੀਆਂ ਰੇਖਾਿਾਂ ਦੇ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਚਲਦਾ ਹੈ, 
ਅਤੇ ਇਸਲਈ ਲੂਪ ਦੁਆਰਾ ਪਰਰਿਾਹ ਦੀ ਕੋਈ ਕਟਾਈ ਨਹੀਂ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਵਚੱਤਰ 
3b ਵਿੱਚ ਦਰਸਾਏ ਅਨੁਸਾਰ ਲੂਪ ਵਿੱਚ ਕੋਈ emf ਨਹੀਂ ਪਰਰੇਵਰਤ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਅੱਗੇ ਸਵਿਤੀ 180° ਤੋਂ 270° ਤੱਕ ਲੂਪ ਦੇ ਮੋੜ ਦੇ ਦੌਰਾਨ, ਿੋਲਟੇਜ ਦੁਬਾਰਾ ਿਧਦਾ 
ਹੈ ਪਰ ਪੋਲਵਰਟੀ ਉਲਟ ਹੋ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 4b ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ 
ਹੈ। 180 ਤੋਂ 360° ਤੱਕ ਲੂਪ ਦੀ ਗਤੀ ਦੇ ਦੌਰਾਨ, ਸਵਲੱਪ ਵਰੰਗ S2 ਸਕਾਰਾਤਮਕ 
ਹੋਿੇਗੀ ਅਤੇ S1 ਨਕਾਰਾਤਮਕ ਹਿੋੇਗੀ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 4a ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ 
ਵਗਆ ਹੈ। ਹਾਲਾਵਂਕ, 270° ‘ਤੇ ਪਰਰੇਵਰਤ ਿੋਲਟੇਜ ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ ਹੋਿੇਗੀ ਅਤੇ 360° 
‘ਤੇ ਜ਼ੀਰੋ ਤੱਕ ਘਟ ਜਾਿੇਗੀ। ਵਚੱਤਰ 5b ਲੂਪ ਦੇ ਇੱਕ ਸੰਪੂਰਨ ਕਰਰਾਂਤੀ ਦੇ ਦੌਰਾਨ 
ਤੀਬਰਤਾ ਅਤੇ ਵਦਸ਼ਾ ਦੋਿਾਂ ਵਿੱਚ ਪਰਰੇਵਰਤ ਿੋਲਟੇਜ ਦੀ ਪਵਰਿਰਤਨ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦਾ 
ਹੈ। ਇਸ ਨੂੰ ਚੱਕਰ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਇਸ ਵਕਸਮ ਦੇ ਿੇਿ-ਫਾਰਮ ਨੂੰ ਸਾਈਨ ਿੇਿ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਕਉਵਂਕ ਪਰਰੇਵਰਤ emf 
ਦੀ ਤੀਬਰਤਾ ਅਤੇ ਵਦਸ਼ਾ, ਸਾਈਨ ਕਾਨੂੰਨ ਦੀ ਸਖਤੀ ਨਾਲ ਪਾਲਣਾ ਕਰਦੀ ਹੈ। 
ਇੱਕ ਸਵਕੰਟ ਵਿੱਚ ਪੂਰੇ ਹੋਣ ਿਾਲੇ ਚੱਕਰਾਂ ਦੀ ਸੰਵਖਆ ਨੂੰ ਬਾਰੰਬਾਰਤਾ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ 
ਹੈ। ਸਾਡੇ ਦੇਸ਼ ਵਿੱਚ, ਅਸੀਂ 50 ਚੱਕਰਾਂ ਦੀ ਬਾਰੰਬਾਰਤਾ ਿਾਲੀ ਇੱਕ AC ਸਪਲਾਈ 

ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰਦੇ ਹਾਂ ਵਜਸ ਨੂੰ 50 Hz ਿਜੋਂ ਦਰਸਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਵਾਰਵਾਰਤਾ, ਗਤੀ ਅਤੇ ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਦੇ ਖੰਭਿਆਂ ਦੀ ਸੰਭਖਆ ਭਵਚਕਾਰ 

ਸਬੰਿ: ਜੇਕਰ ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਕੋਲ ਵਸਰਫ ਦੋ ਧਰਿੁ ਹਨ, ਤਾਂ ਲੂਪ ਦੇ ਇੱਕ ਕਰਰਾਂਤੀ 

ਵਿੱਚ ਪਰਰੇਵਰਤ ਿੋਲਟੇਜ ਇੱਕ ਚੱਕਰ ਵਿੱਚੋਂ ਲੰਘਦਾ ਹੈ। ਜੇਕਰ ਇਸਦੇ ਚਾਰ ਧਰਿੁ 

ਹਨ, ਤਾਂ ਕੋਇਲ ਦੀ ਇੱਕ ਪੂਰੀ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦੋ ਚੱਕਰ ਪੈਦਾ ਕਰਦੀ ਹੈ ਵਕਉਵਂਕ, ਜਦੋਂ 

ਿੀ ਇਹ ਉੱਤਰੀ ਅਤੇ ਦੱਖਣੀ ਧਰਿੁਾਂ ਦੇ ਇੱਕ ਸਮੂਹ ਨੂੰ ਪਾਰ ਕਰਦਾ ਹੈ, ਇਹ ਇੱਕ 

ਚੱਕਰ ਬਣਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.5.143-147
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ਵਚੱਤਰ 6 2 ਖਵੰਭਆਂ, 4 ਖਵੰਭਆਂ ਅਤੇ 6 ਖਵੰਭਆਂ ਦੇ ਨਾਲ, ਕੋਇਲ ਦੇ ਹਰੇਕ ਕਰਰਾਂਤੀ 

ਵਿੱਚ ਪੈਦਾ ਹੋਣ ਿਾਲੇ ਚੱਕਰਾਂ ਦੀ ਸੰਵਖਆ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਤੋਂ ਸਪਸ਼ਟ ਹੈ ਵਕ 

ਪਰਰਤੀ ਕਰਰਾਂਤੀ ਚੱਕਰਾਂ ਦੀ ਸੰਵਖਆ ਖਵੰਭਆਂ ਦੀ ਸਵੰਖਆ ਦੇ ਵਸੱਧੇ ਅਨੁਪਾਤੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, 

‘P’ ਨੂੰ ਦੋ ਨਾਲ ਿੰਵਡਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਸਲਈ ਪਰਰਤੀ ਸਵਕੰਟ ਪੈਦਾ ਕੀਤੇ ਗਏ ਚੱਕਰਾਂ 

ਦੀ ਵਗਣਤੀ P/2, ਅਤੇ ਪਰਰਤੀ ਸਵਕੰਟ ਘੁੰਮਣ ਦੀ ਗਤੀ ‘ਤੇ ਵਨਰਭਰ ਕਰਦੀ ਹੈ।

ਵਜੱਿੇ ‘n’ r.p.s. ਵਿੱਚ ਹੈ

ਵਜੱਿੇ P ਪੋਲਾਂ ਦੀ ਸੰਵਖਆ ਹੈ ਅਤੇ r.p.m ਵਿੱਚ N ਗਤੀ ਹੈ। ਇਸ ਅਨੁਸਾਰ ਅਸੀਂ 

ਦੱਸ ਸਕਦੇ ਹਾਂ ਵਕ ਇੱਕ ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਦੀ ਬਾਰੰਬਾਰਤਾ ਧਰਿੁ ਦੀ ਸੰਵਖਆ ਅਤੇ 

ਗਤੀ ਦੇ ਵਸੱਧੇ ਅਨੁਪਾਤੀ ਹੈ।

‘P’ ਖਵੰਭਆਂ ਦੀ ਸੰਵਖਆ ਹੈ।

ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਗਤੀ ਨੂੰ r.p.m. ਵਿੱਚ ਦਰਸਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਅਲਟਰਨੇਟਰਾਂ ਦੀਆਂ ਭਕਸਮਾਂ ਅਤੇ ਭਨਰਮਾਣ (Types and construction of alternators)

ਉਦੇਸ਼:ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਤੁਸੀਂ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

•  ਭਨਰਮਾਣ, ਅਤੇ ਵੱਖ-ਵੱਖ ਭਕਸਮਾਂ ਦੇ ਅਲਟਰਨੇਟਰਾਂ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ।

ਪੜਾਵਾਂ ਦੀ ਭਗਣਤੀ ਦੇ ਅਨੁਸਾਰ ਵਰਗੀਕਰਨ: ਅਲਟਰਨੇਟਰਾਂ ਦਾ 

ਿਰਗੀਕਰਨ ਕਰਨ ਦਾ ਇੱਕ ਹੋਰ ਤਰੀਕਾ ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਦੁਆਰਾ ਵਸੰਗਲ ਜਾਂ 

3-ਫੇਜ਼ ਦੇ ਉਤਪਾਦਨ ‘ਤੇ ਅਧਾਰਤ ਹੈ। ਇਸ ਅਨੁਸਾਰ ਵਕਸਮਾਂ ਹਨ 1) ਵਸੰਗਲ-

ਫੇਜ਼ ਅਲਟਰਨੇਟਰ 2) ਵਤੰਨ-ਫੇਜ਼ ਅਲਟਰਨੇਟਰ।

ਭਸੰਗਲ-ਫੇਜ਼ ਅਲਟਰਨੇਟਰ: ਵਸੰਗਲ-ਫੇਜ਼ ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਉਹ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੋ 

ਵਸਰਫ ਇੱਕ ਿੋਲਟੇਜ ਪਰਰਦਾਨ ਕਰਦਾ ਹੈ। ਆਰਮੇਚਰ ਕੋਇਲ ‘ਸੀਰੀਜ਼ ਐਵਡਵਟਿ’ 

ਵਿੱਚ ਜੁੜੇ ਹੋਏ ਹਨ। ਦੂਜੇ ਸ਼ਬਦਾਂ ਵਿੱਚ, ਹਰੇਕ ਕੋਇਲ ਵਿੱਚ ਪਰਰੇਵਰਤ emf ਦਾ ਜੋੜ 

ਕੁੱਲ ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਪੈਦਾ ਕਰਦਾ ਹੈ। ਵਸੰਗਲ ਫੇਜ਼ ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਆਮ 

ਤੌਰ ‘ਤੇ ਵਸਰਫ ਛੋਟੇ ਆਕਾਰ ਵਿੱਚ ਬਣਾਏ ਜਾਂਦੇ ਹਨ। ਇਹਨਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਵਨਰਮਾਣ 

ਸਾਈਟਾਂ ਲਈ ਅਤੇ ਵਰਮੋਟ ਵਟਕਾਵਣਆਂ ‘ਤੇ ਸਿਾਈ ਸਿਾਪਨਾ ਲਈ ਅਸਿਾਈ 

ਸਟੈਂਡਬਾਏ ਪਾਿਰ ਿਜੋਂ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਭਤੰਨ-ਪੜਾਅ ਦੇ ਭਵਕਲਪਕ: ਇਹ ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਦੋ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਿੋਲਟੇਜ ਪਰਰਦਾਨ 

ਕਰਦਾ ਹੈ, ਅਰਿਾਤ, ਪੜਾਅ ਅਤੇ ਲਾਈਨ ਿੋਲਟੇਜ। ਇਸ ਵਿੱਚ 3 ਵਿੰਵਡੰਗਜ਼ 

120° ‘ਤੇ ਇੱਕ ਦੂਜੇ ਨਾਲ ਰੱਖੀਆਂ ਜਾਂਦੀਆਂ ਹਨ, ਵਜਆਦਾਤਰ ਇੱਕ ਤਾਰੇ ਵਿੱਚ 

ਜੁੜੀਆਂ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਨ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਵਤੰਨ ਮੁੱਖ ਟਰਮੀਨਲ U, V, W ਅਤੇ ਵਨਰਪੱਖ 

`N’ ਹੁੰਦੇ ਹਨ।

ਇਹ ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਉਪਲਬਧ ਸਰੋਤ ਦੇ ਆਧਾਰ ‘ਤੇ ਪਰਰਾਈਮ ਮਿੂਰਾਂ ਵਜਿੇਂ ਵਕ 

ਡੀਜ਼ਲ ਇੰਜਣ, ਭਾਫ਼ ਟਰਬਾਈਨ, ਿਾਟਰ ਿਹਰੀਲ ਆਵਦ ਦੁਆਰਾ ਚਲਾਏ ਜਾਂਦੇ 

ਹਨ।

ਅਲਟਰਨੇਟਰਾਂ ਦਾ ਭਨਰਮਾਣ: ਘੁੰਮਦੇ ਹੋਏ ਫੀਲਡ ਟਾਈਪ ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਦੇ 

ਮੁੱਖ ਵਹੱਸੇ ਵਚੱਤਰ 1 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਏ ਗਏ ਹਨ।

ਆਰਮੇਚਰ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਨੂੰ ਰੱਖਣ ਲਈ ਅੰਦਰੂਨੀ ਘੇਰਾ। ਇੱਕ ਵਰੰਗ ਦੇ ਰੂਪ ਵਿੱਚ 

ਆਰਮੇਚਰ ਕੋਰ ਨੂੰ ਇੱਕ ਫਰੇਮ ਵਿੱਚ ਵਫੱਟ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜੋ ਵਕ ਕੱਚੇ ਲੋਹੇ ਜਾਂ 

ਿੇਲਡ ਸਟੀਲ ਪਲੇਟ ਦਾ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਆਰਮੇਚਰ ਕੋਰ ਨੂੰ ਏਡੀ ਮੌਜੂਦਾ ਨੁਕਸਾਨ 

ਨੂੰ ਘਟਾਉਣ ਲਈ ਲੈਮੀਨੇਟ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜੋ ਸਟੇਟਰ ਕੋਰ ਵਿੱਚ ਿਾਪਰਦੇ ਹਨ 

ਜਦੋਂ ਰੋਟੇਵਟੰਗ ਫੀਲਡ ਖਵੰਭਆਂ ਦੁਆਰਾ ਪੈਦਾ ਹੋਏ ਪਰਰਿਾਹ ਨੂੰ ਕੱਟਣ ਦੇ ਅਧੀਨ 

ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਲੈਮੀਨੇਸ਼ਨਾਂ ਨੂੰ ਪੂਰੇ ਵਰੰਗਾਂ (ਛੋਟੀਆਂ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਲਈ) ਜਾਂ ਵਹੱਵਸਆਂ ਵਿੱਚ 

ਸਟੈਂਪ ਆਊਟ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ

(ਿੱਡੀਆਂ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਲਈ), ਅਤੇ ਕਾਗਜ਼ ਜਾਂ ਿਾਰਵਨਸ਼ ਨਾਲ ਇੱਕ ਦੂਜੇ ਤੋਂ ਇੰਸੂਲੇਟ 

ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਸਟੈਂਵਪੰਗਾਂ ਵਿੱਚ ਛੇਕ ਿੀ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਜੋ ਕੁਸ਼ਲ ਕੂਵਲੰਗ ਪਰਰਦਾਨ 

ਕਰਨ ਲਈ ਧੁਰੀ ਅਤੇ ਰੇਡੀਅਲ ਿਂੈਟੀਲੇਵਟੰਗ ਡਕਟ ਬਣਾਉਂਦੇ ਹਨ। ਫਰੇਮ ਦੇ 

ਨਾਲ ਸਟੇਟਰ ਦਾ ਇੱਕ ਆਮ ਵਦਰਰਸ਼ ਵਚੱਤਰ 2 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਆਰਮੇਚਰ ਕੋਇਲਾਂ ਨੂੰ ਰੱਖਣ ਲਈ ਸਟੇਟਰ ਕੋਰ ‘ਤੇ ਪਰਰਦਾਨ ਕੀਤੇ ਗਏ ਸਲਾਟ 

ਮੁੱਖ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਦੋ ਵਕਸਮਾਂ ਦੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ, (i) ਖੁੱਲੇ ਅਤੇ (ii) ਅਰਧ-ਬੰਦ ਸਲਾਟ, ਵਜਿਂੇ 

ਵਕ ਕਰਰਮਿਾਰ ਵਚੱਤਰ 3a ਅਤੇ b ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਖੁੱਲੇ ਸਲਾਟ ਿਧੇਰੇ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਿਰਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ ਵਕਉਂਵਕ ਕੋਇਲਾਂ ਨੂੰ ਸਲਾਟ 

ਵਿੱਚ ਰੱਖਣ ਤੋਂ ਪਵਹਲਾਂ ਫਾਰਮ-ਜ਼ਖ਼ਮ ਅਤੇ ਪਰਰੀ-ਇੰਸੂਲੇਟ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ 

ਵਜਸਦੇ ਨਤੀਜੇ ਿਜੋਂ ਤੇਜ਼ ਕੰਮ, ਘੱਟ ਖਰਚਾ ਅਤੇ ਚੰਗੀ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਇਸ 

ਵਕਸਮ ਦੇ ਸਲਾਟ ਨੁਕਸਦਾਰ ਕੋਇਲਾਂ ਨੂੰ ਆਸਾਨੀ ਨਾਲ ਹਟਾਉਣ ਅਤੇ ਬਦਲਣ 

ਦੀ ਸਹੂਲਤ ਿੀ ਵਦੰਦੇ ਹਨ। ਪਰ ਇਸ ਵਕਸਮ ਦੇ ਸਲਾਟ ਪਰਰਿਾਹ ਦੀ ਅਸਮਾਨ 

ਿੰਡ ਪੈਦਾ ਕਰਦੇ ਹਨ, ਵਜਸ ਨਾਲ emf ਿੇਿ ਵਿੱਚ ਤਰੰਗ ਪੈਦਾ ਹੁੰਦੇ ਹਨ। ਅਰਧ-

ਬੰਦ ਵਕਸਮ ਦੇ ਸਲਾਟ ਇਸ ਸਬੰਧ ਵਿੱਚ ਵਬਹਤਰ ਹਨ ਪਰ ਫਾਰਮ-ਜ਼ਖਮ ਕੋਇਲਾਂ 

ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਦੀ ਇਜਾਜ਼ਤ ਨਹੀਂ ਵਦੰਦੇ ਹਨ, ਵਜਸ ਨਾਲ ਵਿੰਵਡੰਗ ਦੀ ਪਰਰਵਕਵਰਆ 

ਗੁੰਝਲਦਾਰ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਪੂਰੀ ਤਰਹਰਾਂ ਬੰਦ ਸਲਾਟ ਘੱਟ ਹੀ ਿਰਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ, ਪਰ ਜਦੋਂ 

ਿਰਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ, ਤਾਂ ਉਹਨਾਂ ਨੂੰ ਿਾਈਵਡੰਗ ਮੋੜਾਂ ਦੀ ਬਰੇਵਸੰਗ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ਭੋਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.5.143-147
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ਰੋਟਰ:ਇਹ ਫੀਲਡ ਵਸਸਟਮ ਬਣਾਉਂਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ DC ਜਨਰੇਟਰਾਂ ਦੇ ਸਮਾਨ ਹੈ। 

ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਫੀਲਡ ਵਸਸਟਮ ਘੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਡੀਸੀ ਸਪਲਾਈ ਦੇ ਿੱਖਰੇ ਸਰੋਤ 

ਤੋਂ ਉਤਸ਼ਾਵਹਤ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਉਤਸਾਹ ਦਾ ਸਰੋਤ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਇੱਕ ਡੀਸੀ ਸ਼ੰਟ ਜਾਂ 

ਵਮਸ਼ਵਰਤ ਜਨਰੇਟਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਵਜਸ ਨੂੰ ਐਕਸਾਈਟਰ ਿਜੋਂ ਜਾਵਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਉਸੇ 

ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਸ਼ਾਫਟ ਵਿੱਚ ਮਾਊਂਟ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਬਾਹਰ ਵਨਕਲਣ ਿਾਲੇ ਕਰੰਟ 

ਨੂੰ ਦੋ ਸਵਲਪ ਵਰੰਗਾਂ ਅਤੇ ਬੁਰਸ਼ਾਂ ਦੀ ਮਦਦ ਨਾਲ ਰੋਟਰ ਨੂੰ ਸਪਲਾਈ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ। ਉਤੇਜਨਾ ਦੁਆਰਾ ਬਣਾਏ ਗਏ ਫੀਲਡ ਪੋਲ ਵਿਕਲਵਪਕ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਉੱਤਰ ਅਤੇ 

ਦੱਖਣ ਿੱਲ ਹੁੰਦੇ ਹਨ।

ਰੋਟੇਵਟੰਗ ਫੀਲਡ ਰੋਟਰ ਦੋ ਵਕਸਮਾਂ ਦੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ, ਅਰਿਾਤ (i) ਮੁੱਖ ਖੰਭੇ ਦੀ ਵਕਸਮ 

ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 4 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ ਅਤੇ (ii) ਵਨਰਵਿਘਨ ਵਸਲੰਡਰ 

ਵਕਸਮ ਜਾਂ ਗੈਰ-ਮੁੱਖ ਧਰਿੁ ਵਕਸਮ, ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 5 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਮੁੱਖ ਖਿੰੇ ਦੀ ਭਕਸਮ:ਇਸ ਵਕਸਮ ਦੇ ਰੋਟਰ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਵਸਰਫ ਹੌਲੀ ਅਤੇ ਮੱਧਮ 

ਗਤੀ ਿਾਲੇ ਵਿਕਲਪਕ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਇਹ ਵਕਸਮ ਘੱਟ ਮਵਹੰਗੀ ਹੁੰਦੀ 

ਹੈ, ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਫੀਲਡ ਕੋਇਲਾਂ ਅਤੇ ਵਿਸ਼ਾਲ ਤਾਪ ਫੈਲਾਉਣ ਿਾਲੇ ਖੇਤਰ ਲਈ 

ਿਧੇਰੇ ਿਾਂ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਇਹ ਵਕਸਮ ਹਾਈ ਸਪੀਡ ਅਲਟਰਨੇਟਰਾਂ ਲਈ ਢੁਕਿੀਂ ਨਹੀਂ 

ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ ਮੁੱਖ ਖੰਭੇ ਕਾਫ਼ੀ ਮਕੈਨੀਕਲ ਤਾਕਤ ਪਰਰਾਪਤ ਕਰਨ ਵਿੱਚ ਮੁਸ਼ਕਲ ਦੇ 

ਨਾਲ-ਨਾਲ ਚੱਲਦੇ ਸਮੇਂ ਬਹੁਤ ਸਾਰਾ ਸ਼ੋਰ ਪੈਦਾ ਕਰਦੇ ਹਨ।

ਵਚੱਤਰ 4 ਮੁੱਖ ਖੰਭੇ ਦੀ ਵਕਸਮ ਦੇ ਰੋਟਰ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਵਰਿੇਵਟਡ 

ਸਟੀਲ ਦੇ ਲੈਮੀਨੇਸ਼ਨਾਂ ਨੂੰ ਇੱਕ ਡੋਿੇਟੇਲਡ ਜੋੜ ਦੀ ਮਦਦ ਨਾਲ ਸ਼ਾਫਟ ਵਫਵਟੰਗ 

ਵਿੱਚ ਵਫੱਟ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਹਿਾ ਦੇ ਪਾੜੇ ਵਿੱਚ ਪਰਰਿਾਹ ਦੀ ਇੱਕਸਾਰ ਿੰਡ ਲਈ 

ਧਰਿੁ ਦੇ ਵਚਹਰੇ ਿਕਰ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਵਜਸ ਨਾਲ ਉਤਪੰਨ ਹੋਏ emf ਦੇ ਸਾਈਨਸਾਇਡਲ 

ਿੇਿ ਰੂਪ ਪੈਦਾ ਹੁੰਦੇ ਹਨ। ਇਨਹਰਾਂ ਖਵੰਭਆਂ ਦੇ ਵਚਹਰੇ ਨੂੰ ਵਸ਼ਕਾਰ ਨੂੰ ਰੋਕਣ ਲਈ 

ਡੈਂਪਰ ਵਿੰਵਡੰਗ ਨੂੰ ਲੈ ਜਾਣ ਲਈ ਸਲਾਟ ਿੀ ਪਰਰਦਾਨ ਕੀਤੇ ਗਏ ਹਨ।

ਮੁੱਖ ਖੰਭੇ ਵਕਸਮ ਦੇ ਵਿਕਲਪਕ ਉਹਨਾਂ ਦੇ ਿੱਡੇ ਵਿਆਸ, ਛੋਟੀ ਧੁਰੀ ਲੰਬਾਈ ਅਤੇ 

ਸੰਚਾਲਨ ਦੀ ਘੱਟ ਜਾਂ ਮੱਧਮ ਗਤੀ ਦੁਆਰਾ ਪਛਾਣੇ ਜਾ ਸਕਦੇ ਹਨ।

ਭਨਰਭਵਘਨ ਭਸਲੰਡਰ ਜਾਂ ਗੈਰ-ਮੁੱਖ ਖਿੰੇ ਦੀ ਭਕਸਮ ਰੋਟਰ:

ਇਹ ਵਕਸਮ ਭਾਫ਼ ਟਰਬਾਈਨਾਂ ਦੁਆਰਾ ਚਲਾਏ ਜਾਣ ਿਾਲੇ ਬਹੁਤ ਤੇਜ਼ ਗਤੀ 

ਿਾਲੇ ਵਿਕਲਪਾਂ ਵਿੱਚ ਿਰਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਚੰਗੀ ਮਕੈਨੀਕਲ ਤਾਕਤ ਰੱਖਣ ਲਈ, 

ਪੈਰੀਵਫਰਲ ਿੇਗ ਨੂੰ ਰੋਟਰ ਦੇ ਵਿਆਸ ਨੂੰ ਘਟਾ ਕੇ ਅਤੇ ਵਿਕਲਪਕ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਿਧੀ 

ਹੋਈ ਧੁਰੀ ਲੰਬਾਈ ਦੇ ਨਾਲ ਘਟਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਅਵਜਹੇ ਰੋਟਰਾਂ ਦੇ ਦੋ ਜਾਂ ਚਾਰ 

ਖੰਭੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਪਰ ਉੱਚੇ ਪਾਸੇ ਚੱਲਦੇ ਹਨ ਗਤੀ

ਅਵਜਹੀਆਂ ਸਪੀਡਾਂ ਦਾ ਸਾਮਹਰਣਾ ਕਰਨ ਲਈ, ਰੋਟਰ ਨੂੰ ਲੰਬਕਾਰੀ ਸਲਾਟ ਕੱਟ ਕੇ 

ਠੋਸ ਸਟੀਲ ਦੀ ਬਣੀ ਹੋਈ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 5a ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ ਜੋ 

ਛੇ ਸਲਾਟਾਂ ਿਾਲਾ ਦੋ-ਪੋਲ ਰੋਟਰ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਵਿਵੰਡੰਗ ਇੰਸੂਲੇਟਡ ਤਾਂਬੇ ਦੀਆਂ 

ਪੱਟੀਆਂ ਦੇ ਰੂਪ ਵਿੱਚ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਜੋ ਸਹੀ ਿੇਜਾਂ ਦੁਆਰਾ ਸਲਾਟ ਵਿੱਚ ਸੁਰੱਵਖਅਤ ਢੰਗ 

ਨਾਲ ਰੱਖੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਅਤੇ ਸਟੀਲ ਬਾਂਡਾਂ ਦੁਆਰਾ ਸੁਰੱਵਖਅਤ ਢੰਗ ਨਾਲ ਬੰਨਹਰੀ 

ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਰੋਟਰ ਦੇ ਘੇਰੇ ਦਾ ਇੱਕ ਵਹੱਸਾ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਸਲਾਟ ਨਹੀਂ ਬਣਾਏ ਗਏ ਹਨ, ਨੂੰ ਖਵੰਭਆਂ 

ਿਜੋਂ ਿਰਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 5b ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਵਨਰਵਿਘਨ ਵਸਲੰਡਰ ਿਾਲੇ ਖੰਭੇ ਵਕਸਮ ਦੇ ਵਿਕਲਪਕ ਉਹਨਾਂ ਦੇ ਛੋਟੇ ਵਿਆਸ, 

ਲੰਬੀ ਧੁਰੀ ਲੰਬਾਈ ਅਤੇ ਸੰਚਾਲਨ ਦੀ ਉੱਚ ਗਤੀ ਦੁਆਰਾ ਪਛਾਣੇ ਜਾ ਸਕਦੇ ਹਨ।

ਭਵਕਲਪਕ ਦੀ ਰੇਭਟੰਗ

ਇੱਕ ਇਲੈਕਟਰਰੀਕਲ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਨੂੰ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਲੋਡ ‘ਤੇ ਦਰਜਾ ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਜੋ 

ਵਜ਼ਆਦਾ ਹੀਵਟੰਗ ਅਤੇ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਨੂੰ ਨੁਕਸਾਨ ਪਹੁੰਚਾਏ ਵਬਨਾਂ ਲੈ ਜਾ ਸਕਦਾ 

ਹੈ। ਅਰਿਾਤ ਇਲੈਕਟਰਰੀਕਲ ਮਸ਼ੀਨ ਦੀ ਰੇਵਟੰਗ ਮਸ਼ੀਨ ਦੇ ਅੰਦਰੂਨੀ ਨੁਕਸਾਨ ਦੇ 

ਕਾਰਨ ਤਾਪਮਾਨ ਦੇ ਿਾਧੇ ਦੁਆਰਾ ਵਨਯੰਤਵਰਤ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਆਰਮੇਚਰ (I2R) 

ਵਿੱਚ ਤਾਂਬੇ ਦਾ ਨੁਕਸਾਨ ਆਰਮੇਚਰ ਕਰੰਟ ਦੀ ਤਾਕਤ ‘ਤੇ ਵਨਰਭਰ ਕਰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ 

ਪਾਿਰ ਫੈਕਟਰ ਤੋਂ ਸੁਤੰਤਰ ਹੈ।

kW ਵਿੱਚ ਆਉਟਪੁੱਟ ਇੱਕ ਵਦੱਤੇ kVA ਦੇ ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਲਈ ਪਾਿਰ ਫੈਕਟਰ 

ਦੇ ਅਨੁਪਾਤੀ ਹੈ। ਉਦਾਹਰਨ ਲਈ ਪੂਰੇ ਲੋਡ ‘ਤੇ 1000 kVA ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਦੀ 

ਆਉਟਪੁੱਟ ਪਾਿਰ ਫੈਕਟਰ 0.2, 0.5, 0.8 ਅਤੇ ਯਵੂਨਟੀ ‘ਤੇ ਕਰਰਮਿਾਰ 200, 

500, 800, 1000 kW ਹਿੋੇਗੀ ਪਰ ਆਰਮੇਚਰ ਵਿੱਚ ਤਾਂਬੇ ਦਾ ਨੁਕਸਾਨ ਪਾਿਰ 

ਫੈਕਟਰ ਤੋਂ ਘੱਟ ਹੀ ਰਹੇਗਾ।

ਉਪਰੋਕਤ ਕਾਰਨਾਂ ਕਰਕੇ ਅਲਟਰਨੇਟਰਾਂ ਨੂੰ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ kVA (ਵਕਲੋ ਿੋਲਟ 

ਐਂਪੀਅਰ) ਵਿੱਚ ਦਰਜਾ ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਭਸ਼ਕਾਰ

ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਵਿੱਚ ਵਸਕ਼ਾਰ ਇੱਕ ਅਵਜਹਾ ਿਰਤਾਰਾ ਹੈ ਜੋ ਲੋਡ ਵਿੱਚ ਲਗਾਤਾਰ 

ਉਤਰਾਅ-ਚੜਹਰਾਅ ਕਾਰਨ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਜਦੋਂ ਅਲਟਰਨੇਟਰ ‘ਤੇ ਲੋਡ ਿਾਰ-ਿਾਰ 

ਬਦਲਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਦਾ ਰੋਟਰ ਅਸਵਿਰ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਚੱਲਦਾ ਹੈ, ਰੋਟਰ ਵਿੱਚ 

ਸਿਾਪਤ ਦੋਨਾਂ, ਜਾਂ ਿਾਈਬਰਰੇਸ਼ਨਾਂ ਦੇ ਕਾਰਨ ਇੱਕ ਸੀਟੀ ਦੀ ਆਿਾਜ਼ ਕਰਦਾ ਹੈ। 

ਇਸ ਿਰਤਾਰੇ ਨੂੰ ਅਲਟਰਨੇਟਰਾਂ ਦਾ ਵਸ਼ਕਾਰ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਫੀਲਡ ਪੋਲ ਕੋਰ ਵਿੱਚ ਪਰਰਦਾਨ ਕੀਤੇ ਡੈਂਪਰ ਵਿਵੰਡੰਗਜ਼ ਦੁਆਰਾ ਵਸ਼ਕਾਰ ਨੂੰ ਰੋਵਕਆ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.5.143-147
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ਅਲਟਰਨੇਟਰ ‘ਤੇ 3-ਪੜਾਅ ਦੀ ਵੋਲਟੇਜ ਅਤੇ ਆਮ ਟੈਸਟ ਦਾ ਉਤਪਾਦਨ (Generation of 3-phase voltage 
and general test on alternator)

ਉਦੇਸ਼:ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਤੁਸੀਂ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

•  3-ਫੇਜ਼ ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਦੁਆਰਾ 3-ਫੇਜ਼ ਵੋਲਟੇਜ ਵੇਵ-ਫਾਰਮ ਬਣਾਉਣ ਦੀ ਭਵਿੀ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ

•  3 ਦਾ ਪੜਾਅ ਕਰਰਮ ਦੱਸੋਫਾਈਸਪਲਾਈ

•  ਭਨਰੰਤਰਤਾ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਅਤੇ ਿਰਤੀ ਦੇ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਲਈ ਇੱਕ ਭਵਕਲਪਕ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰਨ ਦਾ ਤਰੀਕਾ ਦੱਸੋ

•  ਰਾਜ e.m.f. ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਦੀ ਸਮੀਕਰਨ

•  ਭਬਆਨ ਕਰੋ ਭਕ ਆਈ.ਈ.ਈ. ਭਨਯਮਾਂ ਅਤੇ ਬੀ.ਆਈ.ਐਸ. ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਦੀ ਅਰਭਿੰਗ ਨਾਲ ਸਬੰਿਤ ਭਸਫ਼ਾਰਸ਼ਾਂ।

ਭਤੰਨ-ਪੜਾਅ ਵੋਲਟੇਜ ਦੀ ਪੈਦਾਵਾਰ: ਮੂਲ ਰੂਪ ਵਿੱਚ, ਇੱਕ ਵਤੰਨ-ਪੜਾਅ 

ਅਲਟਰਨੇਟਰ (ਜਨਰੇਟਰ) ਦਾ ਵਸਧਾਂਤ ਵਸੰਗਲ ਫੇਜ਼ ਅਲਟਰਨੇਟਰ (ਜਨਰੇਟਰ) 

ਦੇ ਸਮਾਨ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਵਸਿਾਏ ਇਸ ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ ਵਤੰਨ ਬਰਾਬਰ ਦੂਰੀ ਿਾਲੇ ਕੋਇਲ ਜਾਂ 

ਵਿਵੰਡੰਗ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਜੋ ਵਤੰਨ ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਪੈਦਾ ਕਰਦੇ ਹਨ ਜੋ 120 ਦੁਆਰਾ 

ਪੜਾਅ ਤੋਂ ਬਾਹਰ ਹੁੰਦੇ ਹਨ। ° ਇੱਕ ਦੂਜੇ ਨਾਲ।

ਇੱਕ ਸਧਾਰਨ ਰੋਟੇਵਟੰਗ-ਲੂਪ, ਇਸਦੇ ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਿੇਿ-ਫਾਰਮਾਂ ਿਾਲਾ 

ਵਤੰਨ-ਪੜਾਅ ਜਨਰੇਟਰ ਵਚੱਤਰ 1c ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 1a ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, ਲਗਭਗ 120° ਦੀ ਦੂਰੀ ਿਾਲੇ 

ਵਤੰਨ ਸੁਤੰਤਰ ਲੂਪਾਂ ਨੂੰ ਇੱਕ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਵਿੱਚ ਇਸ ਧਾਰਨਾ ਨਾਲ ਘੁੰਮਾਉਣ 

ਲਈ ਬਣਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ ਵਕ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਇੱਕ ਰੋਟੇਵਟੰਗ 

ਆਰਮੇਚਰ ਵਕਸਮ ਹੈ। ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 1a ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, ਵਤੰਨ ਲੂਪਸ 

ਇੱਕ ਦੂਜੇ ਤੋਂ ਇਲੈਕਵਟਰਰਕ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਅਲੱਗ ਹਨ ਅਤੇ ਲੂਪਸ ਦੇ ਵਸਰੇ ਵਿਅਕਤੀਗਤ 

ਸਵਲੱਪ ਵਰੰਗਾਂ ਨਾਲ ਜੁੜੇ ਹੋਏ ਹਨ। ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਲੂਪ ਇੱਕ ਸਮਾਨ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ 

ਵਿੱਚ ਘੁੰਮ ਰਹੇ ਹਨ, ਉਹ ਸਾਈਨ ਤਰੰਗਾਂ ਪੈਦਾ ਕਰਦੇ ਹਨ। ਇੱਕ ਪਰਰੈਕਟੀਕਲ 

ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਵਿੱਚ, ਇਹਨਾਂ ਲੂਪਾਂ ਨੂੰ ਇੱਕ ਮਲਟੀ-ਟਰਨ ਿਾਇਵਨੰਗ ਐਲੀਮੈਂਟ 

ਦੁਆਰਾ ਬਦਵਲਆ ਜਾਿੇਗਾ ਅਤੇ ਰੋਟਰ ਸਲਾਟਾਂ ਵਿੱਚ ਿੰਵਡਆ ਜਾਿੇਗਾ ਪਰ ਇੱਕ 

ਦੂਜੇ ਤੋਂ 120° ਇਲੈਕਟਰਰੀਕਲ ਵਡਗਰੀ ‘ਤੇ ਦੂਰੀ ਰੱਖੀ ਜਾਿੇਗੀ। ਇਸ ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ, 

ਅਵਭਆਸ ਵਿੱਚ, ਵਚੱਤਰ 1a ਵਿੱਚ ਦਰਸਾਏ ਗਏ ਛੇ ਸਵਲਪ ਵਰੰਗ ਨਹੀਂ ਹੋਣਗੇ ਪਰ 

ਇਹਨਾਂ ਵਿੱਚ ਚਾਰ ਜਾਂ ਵਤੰਨ ਸਵਲਪ ਵਰੰਗ ਹੋਣਗੇ ਇਸ ਗੱਲ ‘ਤੇ ਵਨਰਭਰ ਕਰਦੇ 

ਹੋਏ ਵਕ ਕੀ ਵਤੰਨ ਵਿਵੰਡੰਗ ਕਰਰਮਿਾਰ ਇੱਕ ਤਾਰੇ ਜਾਂ ਡੈਲਟਾ ਵਿੱਚ ਜੁੜੇ ਹੋਏ ਹਨ।

ਅਸੀਂ ਇਹ ਿੀ ਜਾਣਦੇ ਹਾਂ, ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਪਵਹਲਾਂ ਚਰਚਾ ਕੀਤੀ ਗਈ ਸੀ, ਵਕ ਰੋਟਵੇਟੰਗ 

ਮੈਗਨੈਵਟਕ ਫੀਲਡ ਟਾਈਪ ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਵਜ਼ਆਦਾਤਰ ਿਰਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ। ਅਵਜਹੇ 

ਮਾਮਵਲਆਂ ਵਿੱਚ ਡੀਸੀ ਸਪਲਾਈ ਦੇ ਨਾਲ ਖੇਤਰ ਦੇ ਖਵੰਭਆਂ ਨੂੰ ਰੋਮਾਂਚਕ ਕਰਨ 

ਲਈ ਵਸਰਫ ਦੋ ਸਵਲੱਪ ਵਰੰਗਾਂ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਵਚੱਤਰ 1b ਇੱਕ ਸਵਿਰ, 3-ਫੇਜ਼ 

ਆਰਮੇਚਰ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਹਰੇਕ ਵਿੰਵਡੰਗ ਦੇ ਵਿਅਕਤੀਗਤ ਲੂਪਾਂ ਨੂੰ 

120 ਵਬਜਲਈ ਵਡਗਰੀ ਦੀ ਦੂਰੀ ‘ਤੇ ਕੋਇਲਾਂ ਦੁਆਰਾ ਬਦਵਲਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। 

ਹਾਲਾਂਵਕ, ਚੁੰਬਕੀ ਧਰਿੁਾਂ ਿਾਲਾ ਘੁੰਮਦਾ ਵਹੱਸਾ ਨਹੀਂ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਵਚੱਤਰ 1c ਰੋਟੇਵਟੰਗ ਆਰਮੇਚਰ ਟਾਈਪ ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਨੂੰ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ ਵਜਸ 

ਵਿੱਚ ਵਤੰਨ ਪੜਾਿਾਂ ਦੇ 3 ਕੋਇਲ ਤਾਰੇ ਵਿੱਚ ਜੁੜੇ ਹੋਏ ਹਨ ਜੋ ਇੱਕ ਦੋ-ਧਰਿੁ ਚੁੰਬਕੀ 

ਖੇਤਰ ਵਿੱਚ ਘੁੰਮਦੇ ਹਨ। ਵਚੱਤਰ 1c ਦੇ ਅਨੁਸਾਰ, ਕੋਇਲ ‘R’ ਸੱਜੇ ਕੋਣਾਂ ‘ਤੇ 

ਪਰਰਿਾਹ ਨੂੰ ਕੱਟਣ ਿਾਲੇ ‘N’ ਧਰਿੁ ਦੇ ਪਰਰਭਾਿ ਅਧੀਨ ਚਲਦੀ ਹੈ, ਅਤੇ ਫੈਰਾਡੇ 

ਦੇ ਇਲੈਕਟਰਰੋਮੈਗਨੈਵਟਕ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਦੇ ਵਨਯਮਾਂ ਅਨੁਸਾਰ ਗਰਰਾਫ ਵਿੱਚ ਦਰਸਾਏ 

ਅਨੁਸਾਰ ‘Oo’ ਸਵਿਤੀ ‘ਤੇ ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ ਪਰਰੇਵਰਤ ਿੋਲਟੇਜ ਪੈਦਾ ਕਰਦੀ ਹੈ। . ਜਦੋਂ 

ਕੋਇਲ ‘R’ ਘੜੀ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਚਲਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ emf ਇਵੰਡਊਸ 90 ਵਡਗਰੀ ‘ਤੇ 

ਜ਼ੀਰੋ ਤੱਕ ਵਡੱਗਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਵਫਰ 180 ਵਡਗਰੀ ‘ਤੇ ਦੱਖਣੀ ਧਰੁਿ ਦੇ ਪਰਰਭਾਿ 

ਅਧੀਨ -ve ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਸੇ ਤਰਹਰਾਂ ‘R’ ਪੜਾਅ ਵਿੱਚ ਪਰਰੇਵਰਤ 

emf 270 ਵਡਗਰੀ ‘ਤੇ ਜ਼ੀਰੋ ਬਣ ਜਾਿੇਗਾ ਅਤੇ +ve ਅਵਧਕਤਮ 360 ਵਡਗਰੀ 

ਤੱਕ ਪਹੁੰਚ ਜਾਿੇਗਾ। ਇਸੇ ਤਰਹਰਾਂ ਕੋਇਲਾਂ ‘Y’ ਅਤੇ ‘B’ ਦੁਆਰਾ ਪੈਦਾ ਕੀਤੇ emf 

ਨੂੰ ਉਸੇ ਗਰਰਾਫ ‘ਤੇ ਪਲਾਟ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਵਤੰਨ ਕੋਇਲਾਂ RYB ਦੁਆਰਾ 

ਪੈਦਾ ਕੀਤੇ ਸਾਇਨ ਿੇਿ-ਫਾਰਮਾਂ ਦਾ ਅਵਧਐਨ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਵਕ ਕੋਇਲ `R’ ਦੀ 

ਿੋਲਟੇਜ ਕੋਇਲ `Y` ਦੀ ਿੋਲਟੇਜ ਨੂੰ 120° ਤੱਕ ਲੈ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਅਤੇ ਕੁਆਇਲ `Y` 

ਦੀ ਿੋਲਟੇਜ `B` ਦੀ ਲੀਡ ਿੋਲਟੇਜ ਕੋਇਲ `B` ਦੁਆਰਾ 120°

ਪੜਾਅ ਕਰਰਮ: ਪੜਾਅ ਕਰਰਮ ਉਹ ਕਰਰਮ ਹੈ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਿੋਲਟੇਜ ਇੱਕ ਦੂਜੇ ਦਾ 

ਅਨੁਸਰਣ ਕਰਦੇ ਹਨ, ਭਾਿ ਆਪਣੇ ਅਵਧਕਤਮ ਮੁੱਲ ਤੱਕ ਪਹੁੰਚਦੇ ਹਨ। ਵਚੱਤਰ 

1c ਵਿੱਚ ਿੇਿ-ਫਾਰਮ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ ਵਕ ਕੋਇਲ R ਜਾਂ ਫੇਜ਼ R ਦਾ ਿੋਲਟੇਜ ਪਵਹਲਾਂ 

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.5.143-147
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ਆਪਣੇ ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਅਵਧਕਤਮ ਮੁੱਲ ਤੱਕ ਪਹੁੰਚਦਾ ਹੈ, ਕੋਇਲ Y ਜਾਂ ਫੇਜ਼ `Y’ 

ਦੀ ਿੋਲਟੇਜ ਤੋਂ ਪਵਹਲਾਂ, ਅਤੇ ਉਸ ਤੋਂ ਬਾਅਦ ਕੋਇਲ B ਜਾਂ ਫੇਜ਼ B ਦੀ ਿੋਲਟੇਜ 

ਇਸਦੀ ਪਹੁੰਚ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਅਵਧਕਤਮ ਮੁੱਲ. ਇਸ ਲਈ ਪੜਾਅ ਕਰਰਮ 

ਹੈ ਨੇ RYB ਨੂੰ ਵਕਹਾ।

ਜੇਕਰ ਵਚੱਤਰ 1c ਵਿੱਚ ਦਰਸਾਏ ਗਏ ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਦੀ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਨੂੰ ਘੜੀ ਦੀ 

ਵਦਸ਼ਾ ਤੋਂ ਉਲਟ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਬਦਵਲਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਪੜਾਅ ਕਰਰਮ RBY ਿਜੋਂ 

ਬਦਵਲਆ ਜਾਿੇਗਾ। ਇਹ ਪੌਲੀ ਫੇਜ਼ ਜਨਰੇਟਰਾਂ ਅਤੇ ਪੌਲੀ ਫੇਜ਼ ਵਿੰਵਡੰਗਜ਼ ਦੇ 

ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਲਈ ਸਭ ਤੋਂ ਮਹੱਤਿਪੂਰਨ ਕਾਰਕ ਹੈ। ਇਸ ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ 

3-ਫੇਜ਼ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰ ਦੇ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ 3-ਫੇਜ਼ ਸਪਲਾਈ ਦੇ ਪੜਾਅ ਕਰਰਮ 

‘ਤੇ ਵਨਰਭਰ ਕਰਦੀ ਹੈ। ਜੇਕਰ ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਦਾ ਪੜਾਅ ਕਰਰਮ ਬਦਵਲਆ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ, ਤਾਂ ਉਸ ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਨਾਲ ਜੁੜੀਆਂ ਸਾਰੀਆਂ 3-ਫੇਜ਼ ਮੋਟਰਾਂ ਉਲਟ ਵਦਸ਼ਾ 

ਵਿੱਚ ਚੱਲਣਗੀਆਂ ਹਾਲਾਵਂਕ ਇਹ ਰੋਸ਼ਨੀ ਅਤੇ ਹੀਵਟੰਗ ਲੋਡ ਨੂੰ ਪਰਰਭਾਵਿਤ ਨਹੀਂ 

ਕਰ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਵਸੰਗਲ ਫੇਜ਼ ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਅਤੇ 3-ਫੇਜ਼ ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਦੇ ਵਨਰਮਾਣ ਵਿੱਚ ਵਸਰਫ 

ਫਰਕ ਮੁੱਖ ਵਿਵੰਡੰਗ ਵਿੱਚ ਹੈ। ਨਹੀਂ ਤਾਂ ਦੋਿਾਂ ਵਕਸਮਾਂ ਦੇ ਅਲਟਰਨੇਟਰਾਂ ਦਾ ਸਮਾਨ 

ਵਨਰਮਾਣ ਹੋਿੇਗਾ।

ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਦੀ ਆਮ ਜਾਂਚ: ਬਦਲਿਾਂ ਦੀ ਸਮੇਂ-ਸਮੇਂ ‘ਤੇ ਉਨਹਰਾਂ ਦੀ ਆਮ 

ਸਵਿਤੀ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ ਉਹ ਵਨਰੰਤਰ ਸਿੇਾ ਵਿੱਚ ਰਵਹਣਗੇ। ਇਹ 

ਰੋਕਿਾਮ ਦੇ ਰੱਖ-ਰਖਾਅ ਦੇ ਅਧੀਨ ਆਉਂਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਮਸ਼ੀਨ ਨੂੰ ਬੇਲੋੜੇ ਟੁੱਟਣ ਜਾਂ 

ਨੁਕਸਾਨ ਤੋਂ ਬਚਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਅਲਟੀਨੇਟਰ ‘ਤੇ ਕੀਤੀਆਂ ਜਾਣ ਿਾਲੀਆਂ ਆਮ ਜਾਂਚਾਂ 

ਹਨ:

•  ਹਿਾਿਾਂ ਦੀ ਵਨਰੰਤਰਤਾ ਦੀ ਜਾਂਚ

•  ਵਿੰਵਡੰਗਾਂ ਵਿਚਕਾਰ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਮੁੱਲ

•  ਸਰੀਰ ਨੂੰ ਵਿਵੰਡੰਗਜ਼ ਦਾ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਮੁੱਲ

•  ਮਸ਼ੀਨ ਦੇ ਧਰਤੀ ਕਨੈਕਸ਼ਨ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰਨਾ।

ਭਨਰੰਤਰਤਾ ਟੈਸਟ: ਵਿਵੰਡੰਗਜ਼ ਦੀ ਵਨਰੰਤਰਤਾ ਨੂੰ ਵਚੱਤਰ 2 ਵਿੱਚ ਦਰਸਾਏ ਗਏ 

ਢੰਗ ਨਾਲ ਜਾਂਵਚਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਇੱਕ ਟੈਸਟ ਲੈਂਪ ਇੱਕ ਵਸਰੇ ਨੂੰ ਵਨਰਪੱਖ (ਸਟਾਰ ਪੁਆਇੰਟ) ਨਾਲ ਅਤੇ ਦੂਜੇ ਵਸਰੇ 

ਨੂੰ ਿਾਈਵਡੰਗ ਟਰਮੀਨਲ (R Y B) ਦੇ ਇੱਕ ਵਸਰੇ ਨਾਲ ਲੜੀ ਵਿੱਚ ਜੋਵੜਆ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ। ਜੇਕਰ ਟੈਸਟ ਲੈਂਪ ਸਾਰੇ ਟਰਮੀਨਲਾਂ RYB ‘ਤੇ ਬਰਾਬਰ ਚਮਕਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਵਿੰਵਡੰਗ 

ਦੀ ਵਨਰੰਤਰਤਾ ਠੀਕ ਹੈ। ਇਸੇ ਤਰਹਰਾਂ, ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 3 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ 

ਹੈ, ਅਸੀਂ ਫੀਲਡ ਵਨਰੰਤਰਤਾ ਲਈ ਫੀਲਡ ਲੀਡਜ਼ F1 ਅਤੇ F2 ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰ 

ਸਕਦੇ ਹਾਂ।

ਟੈਸਟ ਲੈਂਪ ਨਾਲ ਵਨਰੰਤਰਤਾ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰਨਾ ਵਸਰਫ ਦੋ ਟਰਮੀਨਲਾਂ ਦੇ ਵਿਚਕਾਰ 

ਵਨਰੰਤਰਤਾ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਪਰ ਇੱਕੋ ਵਿੰਵਡੰਗ ਦੇ ਵਿਚਕਾਰ ਕੋਈ ਛੋਟਾ ਨਹੀਂ 

ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਕੋਇਲਾਂ ਦੇ ਵਿਅਕਤੀਗਤ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰਨ ਲਈ ਇੱਕ 

ਓਮਮੀਟਰ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰਨਾ ਇੱਕ ਿਧੇਰੇ ਭਰੋਸੇਮੰਦ ਟੈਸਟ ਹੋਿੇਗਾ, ਅਤੇ ਇਹ 

ਦੇਖਣ ਲਈ ਉਹਨਾਂ ਦੀ ਤੁਲਨਾ ਕਰੋ ਵਕ ਸਮਾਨ ਕੋਇਲਾਂ ਦਾ ਇੱਕੋ ਵਜਹਾ ਵਿਰੋਧ 

ਹੈ। ਰੀਵਡੰਗ, ਜਦੋਂ ਵਰਕਾਰਡ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਭਵਿੱਖ ਦੇ ਸੰਦਰਭ ਲਈ ਿੀ ਉਪਯੋਗੀ 

ਹੋਿੇਗੀ।

ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਪਰਰਤੀਰੋਿ ਟੈਸਟ ਲਈ

ਹਵਾਵਾਂ ਦੇ ਭਵਚਕਾਰ: ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 4 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, ਮੇਗਰ ਲੀਡ 

ਦਾ ਇੱਕ ਵਸਰਾ RYB ਦੇ ਵਕਸੇ ਇੱਕ ਟਰਮੀਨਲ ਨਾਲ ਜਵੁੜਆ ਹੋਇਆ ਹੈ ਅਤੇ 

ਦੂਜਾ ਫੀਲਡ ਿਾਇਵਨੰਗ ਦੇ F1 ਜਾਂ F2 ਨਾਲ ਜਵੁੜਆ ਹੋਇਆ ਹੈ। ਜੇਕਰ ਮੇਗਰ 

ਇੱਕ ਮੇਗੋਹਮ ਜਾਂ ਿੱਧ ਪੜਹਰਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਨੂੰ ਠੀਕ ਮੰਵਨਆ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਮੇਗਰ ਜ਼ੀਰੋ ਓਮ ਪੜਹਰਦਾ ਹੈ। ਜੇ ਇਹ ਕਮਜ਼ੋਰ ਹੈ, ਤਾਂ ਇਹ ਇੱਕ ਮੇਗੋਹਮ ਤੋਂ ਘੱਟ 

ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਸਰੀਰ ਅਤੇ ਭਵਚਕਾਰ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਪਰਰਤੀਰਿੋ ਦੀ ਜਾਂਚ

ਹਵਾਵਾਂ: ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 5 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, ਮੇਗਰ ਦੀ ਇੱਕ ਲੀਡ 

RYB ਦੀ ਇੱਕ ਲੀਡ ਨਾਲ ਜੁੜੀ ਹੋਈ ਹੈ, ਅਤੇ ਮੇਗਰ ਦੀ ਦੂਜੀ ਲੀਡ ਸਰੀਰ ਨਾਲ 

ਜੁੜੀ ਹੋਈ ਹੈ। ਜੇਕਰ ਵਿੰਵਡੰਗਜ਼ ਅਤੇ ਫਰੇਮ ਵਿਚਕਾਰ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਠੀਕ ਹੈ, ਤਾਂ 

ਮੇਗਰ ਇੱਕ ਤੋਂ ਿੱਧ ਮੇਗੋਹਮ ਪੜਹਰਦਾ ਹੈ।

ਫੀਲਡ ਦੀ ਜਾਂਚ ਮੇਗਰ ਦੇ ਇੱਕ ਟਰਮੀਨਲ ਨੂੰ ਫੀਲਡ ਦੇ F1 ਜਾਂ F2 ਨਾਲ ਅਤੇ 

ਦੂਜੇ ਟਰਮੀਨਲ ਨੂੰ ਬਾਡੀ ਨਾਲ ਜੋੜ ਕੇ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 6 ਵਿੱਚ 
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ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਜੇਕਰ ਫੀਲਡ ਅਤੇ ਫਰੇਮ ਵਿਚਕਾਰ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਠੀਕ 

ਹੈ, ਤਾਂ ਮੇਗਰ ਇੱਕ ਤੋਂ ਿੱਧ ਪੜਹਰਦਾ ਹੈ। ਮੇਗੋਹਮ ਇੱਕ ਮੇਗੋਹਮ ਤੋਂ ਘੱਟ ਰੀਵਡੰਗ 

ਕਮਜ਼ੋਰ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਅਤੇ ਜ਼ਮੀਨ ਵਿੱਚ ਲੀਕੇਜ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦੀ ਹੈ।

ਸਾਵਿਾਨ

ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਟੈਸਟ ਕਰਦੇ ਸਮੇਂ, ਜੇ ਮੇਗਰ ਜ਼ੀਰੋ ਪੜਹਰਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਇਹ 

ਵਸੱਟਾ ਕਵੱਢਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਵਕ ਵਿੰਵਡੰਗ ਦਾ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਪੂਰੀ ਤਰਹਰਾਂ 

ਅਸਫਲ ਹੋ ਵਗਆ ਹੈ ਅਤੇ ਪੂਰੀ ਤਰਹਰਾਂ ਜਾਂਚ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ।

ਆਭਗਆਯੋਗ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਪਰਰਤੀਰੋਿ 1 megohm ਤੋਂ ਘੱਟ ਨਹੀਂ 

ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ.

ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਦੀ Emf ਸਮੀਕਰਨ (Emf equation of the alternator)

ਉਦੇਸ਼:ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਤੁਸੀਂ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

•  ਇੱਕ ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਭਵੱਚ ਪਰਰੇਭਰਤ emf ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰਨ ਲਈ emf ਸਮੀਕਰਨ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ।

ਪਰਰੇਭਰਤ emf ਦੀ ਸਮੀਕਰਨ: ਇੱਕ ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਵਿੱਚ ਪਰਰੇਵਰਤ emf ਪਰਰਤੀ 

ਖੰਭੇ, ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਦੀ ਵਗਣਤੀ ਅਤੇ ਗਤੀ ‘ਤੇ ਵਨਰਭਰ ਕਰਦਾ ਹੈ। ਪਰਰੇਵਰਤ emf ਦੀ 

ਤੀਬਰਤਾ ਨੂੰ ਹੇਠਾਂ ਦੱਸੇ ਅਨੁਸਾਰ ਵਲਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ

Z  =  ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਦੀ ਸਵੰਖਆ ਜਾਂ ਇੱਕ ਅਲਟਰਨੇਟਰ 

P  = ਖਵੰਭਆਂ ਦੀ  ਸਵੰਖਆ  ਵਿੱਚ ਲੜੀ/ ਪੜਾਅ ਵਿੱਚ ਕੋਇਲ ਸਾਈਡਾਂ

f = Hz ਵਿੱਚ ਪਰਰੇਵਰਤ emf ਦੀ ਬਾਰੰਬਾਰਤਾ

Ø = ਿੈਬਰਾਂ ਵਿੱਚ ਪਰਰਤੀ ਖੰਭੇ ਦਾ ਪਰਰਿਾਹ

kf  = ਫਾਰਮ ਫੈਕਟਰ = 1.11 - ਜੇਕਰ emf ਨੂੰ sinusoidal ਮੰਵਨਆ  

 ਜਾਂਦਾ ਹੈ

N  = r.p.m ਵਿੱਚ ਰੋਟਰ ਦੀ ਗਤੀ

ਫੈਰਾਡੇ ਦੇ ਇਲੈਕਟਰਰੋਮੈਗਨੈਵਟਕ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਦੇ ਕਾਨੂੰਨ ਦੇ ਅਨੁਸਾਰ ਸਾਡੇ ਕੋਲ 

ਇੱਕ ਕੰਡਕਟਰ ਵਿੱਚ ਪਰਰੇਵਰਤ ਔਸਤ emf ਫਲਕਸ ਵਲੰਕੇਜ ਦੀ ਤਬਦੀਲੀ ਦੀ 

ਦਰ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ

 = ਕੁੱਲ ਿਹਾਅ / ਸਮੇਂ ਦੀ ਵਮਆਦ ਦੀ ਤਬਦੀਲੀ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਪਰਰਿਾਹ    

  ਤਬਦੀਲੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ

ਰੋਟਰ ਦੇ ਇੱਕ ਕਰਰਾਂਤੀ ਵਿੱਚ (ਭਾਿ 60/N ਸਵਕੰਟਾਂ ਵਿੱਚ), ਹਰੇਕ ਸਟੇਟਰ ਕੰਡਕਟਰ 

ਨੂੰ PØ ਿੈਬਰਾਂ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਇੱਕ ਪਰਰਿਾਹ ਦੁਆਰਾ ਕੱਵਟਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਇਸ ਲਈ ਕੁੱਲ ਿਹਾਅ = dØ = PØ ਅਤੇ ਸਮੇਂ ਦੀ ਵਮਆਦ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਿਹਾਅ 

ਵਿੱਚ ਤਬਦੀਲੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਦੀ ਤਬਦੀਲੀ

= dt = 60/N ਸਵਕੰਟ।

ਇਸਲਈ ਇੱਕ ਕੰਡਕਟਰ ਵਿੱਚ ਔਸਤ emf ਪਰਰੇਵਰਤ ਹੁੰਦਾ ਹੈ

ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਇੱਕ ਕੰਡਕਟਰ = ਵਿੱਚ ਔਸਤ emf ਪਰਰੇਵਰਤ ਹੈ

ਜੇਕਰ ਲੜੀਿਾਰ ਪਰਰਤੀ ਪੜਾਅ ਵਿੱਚ Z ਕੰਡਕਟਰ ਹਨ ਤਾਂ ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਔਸਤ emf 

ਪਰਰਤੀ ਪੜਾਅ = 2Ø ਹੈfZ ਿੋਲਟ

ਵਫਰ ਆਰ.ਐਮ.ਐਸ. ਪਰਰਤੀ ਪੜਾਅ emf ਦਾ ਮੁੱਲ = ਔਸਤ ਮੁੱਲ x ਫਾਰਮ 

ਫੈਕਟਰ

ਵਿਕਲਵਪਕ ਤੌਰ ‘ਤੇ r.m.s. ਪਰਰਤੀ ਪੜਾਅ emf ਦਾ ਮੁੱਲ = 2.22Øf2T ਿੋਲਟ

= 4.44Øfਟੀ ਿੋਲਟ

ਵਜੱਿੇ T ਪਰਰਤੀ ਪੜਾਅ ਅਤੇ Z = 2T ਕੋਇਲਾਂ ਜਾਂ ਮੋੜਾਂ ਦੀ ਸਵੰਖਆ ਹੈ।

ਇਹ ਇੰਵਡਊਸਡ ਿੋਲਟੇਜ ਦਾ ਅਸਲ ਮੁੱਲ ਹੁੰਦਾ ਜੇਕਰ ਇੱਕ ਪੜਾਅ ਵਿੱਚ ਸਾਰੀਆਂ 
ਕੋਇਲਾਂ (i) ਪੂਰੀ ਵਪਚਡ ਅਤੇ (ii) ਇੱਕ ਸਲਾਟ ਵਿੱਚ ਕੇਂਦਵਰਤ ਜਾਂ ਬੰਚ ਕੀਤੀਆਂ 
ਹੁੰਦੀਆਂ। (ਅਸਲ ਅਵਭਆਸ ਵਿੱਚ, ਹਰੇਕ ਪੜਾਅ ਦੀਆਂ ਕੋਇਲਾਂ ਨੂੰ ਸਾਰੇ ਖੰਵਭਆਂ 
ਦੇ ਹੇਠਾਂ ਕਈ ਸਲਾਟਾਂ ਵਿੱਚ ਿੰਵਡਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।) ਅਵਜਹਾ ਨਾ ਹੋਣ ਕਰਕੇ, ਅਸਲ 
ਵਿੱਚ ਉਪਲਬਧ ਿੋਲਟੇਜ ਇਹਨਾਂ ਦੋ ਕਾਰਕਾਂ ਦੇ ਅਨੁਪਾਤ ਵਿੱਚ ਘਟਾ ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ 
ਹੈ ਜੋ ਹੇਠਾਂ ਦੱਸੇ ਗਏ ਹਨ।

ਭਪੱਚ ਕਾਰਕ(Kp ਜਾਂ Kc.): ਫਰੈਕਸ਼ਨਲ ਵਪਚ ਿਾਇਵਨੰਗ ਵਿੱਚ ਪੈਦਾ ਹੋਣ ਿਾਲੀ 
ਿੋਲਟੇਜ ਪੂਰੀ ਵਪਚ ਵਿਵੰਡੰਗ ਤੋਂ ਘੱਟ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਫਰੈਕਸ਼ਨਲ ਵਪੱਚ ਵਿੱਚ ਪੈਦਾ ਹੋਈ 
ਿੋਲਟੇਜ ਪਰਰਾਪਤ ਕਰਨ ਲਈ ਵਜਸ ਕਾਰਕ ਦੁਆਰਾ ਪੂਰੀ ਵਪੱਚ ਿੋਲਟੇਜ ਨੂੰ ਗੁਣਾ 
ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਉਸ ਨੂੰ ਵਪੱਚ ਫੈਕਟਰ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਇਹ ਹਮੇਸ਼ਾ ਇੱਕ ਤੋਂ 
ਘੱਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ; ਅਤੇ Kp ਜਾਂ Kc ਿਜੋਂ ਦਰਸਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਇਹ 
ਮੁੱਲ ਵਸੱਧੇ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਸਮਵੱਸਆਿਾਂ ਵਿੱਚ ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ; ਕਦੇ-ਕਦਾਈਂ ਇਸ ਮੁੱਲ ਨੂੰ a 
ਦੁਆਰਾ ਗਣਨਾ ਕਰਨ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ

ਫਾਰਮੂਲਾ Kp = Kc = Cos α/2

ਵਜੱਿੇ α ਵਬਜਲੀ ਦਾ ਕੋਣ ਹੈ ਵਜਸ ਦੁਆਰਾ ਕੋਇਲ ਸਪੈਨ ਪੂਰੀ ਵਪੱਚ ਤੋਂ ਘੱਟ ਹੁੰਦਾ 

ਹੈ।
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ਵੰਡ ਕਾਰਕ(Kd): ਇਹ ਲਾਜ਼ਮੀ ਹੈ ਵਕ ਇੱਕੋ ਪੜਾਅ ਦੇ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਨੂੰ ਇੱਕ 

ਸਲਾਟ ‘ਤੇ ਕੇਵਂਦਰਰਤ ਹੋਣ ਦੀ ਬਜਾਏ ਸਲਾਟ ਵਿੱਚ ਿੰਵਡਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। 

ਇਸਦੇ ਕਾਰਨ, ਿੱਖ-ਿੱਖ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਵਿੱਚ ਉਤਪੰਨ ਹੋਏ emf ਇੱਕ ਦੂਜੇ ਦੇ ਨਾਲ 

ਪੜਾਅ ਵਿੱਚ ਨਹੀਂ ਹੋਣਗੇ, ਅਤੇ ਇਸਲਈ, ਪਰਰਤੀ ਪੜਾਅ ਕੁੱਲ ਪਰਰੇਵਰਤ emf 

ਪਰਰਾਪਤ ਕਰਨ ਲਈ ਇਕੱਠੇ ਨਹੀਂ ਜੋਵੜਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਪਰ

ਿੈਕਟੋਰੀਅਲ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਸ਼ਾਮਲ ਕੀਤਾ ਵਗਆ। ਪਰਰਤੀ ਪੜਾਅ ਪਰਰੇਵਰਤ ਿੋਲਟੇਜ ਨੂੰ 

ਵਨਰਧਾਰਤ ਕਰਦੇ ਸਮੇਂ ਇਸ ਨੂੰ ਵਧਆਨ ਵਿੱਚ ਰੱਖਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

ਇਸਲਈ, ਸਹੀ ਮੁੱਲ ਪਰਰਾਪਤ ਕਰਨ ਲਈ ਵਜਸ ਫੈਕਟਰ ਦੁਆਰਾ ਵਤਆਰ ਕੀਤੀ 

ਗਈ ਿੋਲਟੇਜ ਨੂੰ ਗੁਣਾ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ, ਨੂੰ ਇੱਕ ਿੰਡ ਫੈਕਟਰ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ, Kd ਦੁਆਰਾ ਦਰਸਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਮੁੱਲ ਹਮੇਸ਼ਾਂ ਇੱਕ ਤੋਂ ਘੱਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। Kd 

ਦਾ ਮੁੱਲ ਲੱਭਣ ਲਈ ਫਾਰਮੂਲਾ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤਾ ਵਗਆ ਹੈ।

ਵਜੱਿੇ m ਪਰਰਤੀ ਫੇਜ਼ ਪਰਰਤੀ ਖੰਭੇ ਦੀ ਵਗਣਤੀ ਹੈ

ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਦੀ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਅਤੇ ਵੋਲਟੇਜ ਭਨਯਮ (Characteristic and voltage regulation of the alterna-
tor)

ਉਦੇਸ਼:ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਤੁਸੀਂ ਯੋਗ ਹਿੋੋਗੇ

•  ਇੱਕ ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਦੀ ਲੋਡ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਅਤੇ P.F ਦੇ ਪਰਰਿਾਵ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ. ਟਰਮੀਨਲ ਵੋਲਟੇਜ ‘ਤੇ

•  ਅਲਟਰਨੇਟਰਾਂ ਦੇ ਭਨਯਮ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ ਅਤੇ ਇਸ ਭਵੱਚ ਸਮੱਭਸਆਵਾਂ ਨੂੰ ਹੱਲ ਕਰੋ।

ਇੱਕ ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਦੀ ਲੋਡ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾ: ਵਜਿੇਂ ਹੀ ਅਲਟਰਨੇਟਰ ‘ਤੇ ਲੋਡ 

ਬਦਵਲਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਇਸਦੀ ਟਰਮੀਨਲ ਿੋਲਟੇਜ ਿੀ ਬਦਲਦੀ ਹੈ। ਇਸ ਤਬਦੀਲੀ 

ਦਾ ਕਾਰਨ ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਵਿੱਚ ਿੋਲਟੇਜ ਦੀ ਕਮੀ ਕਾਰਨ ਹੈ

•  ਆਰਮੇਚਰ ਪਰਰਤੀਰੋਧ Ra

•  ਆਰਮੇਚਰ ਲੀਕੇਜ ਪਰਰਤੀਵਕਵਰਆ XL

•  ਆਰਮੇਚਰ ਪਰਰਤੀਵਕਰਰਆ ਜੋ ਬਦਲੇ ਵਿੱਚ, ਲੋਡ ਦੇ ਪਾਿਰ ਫੈਕਟਰ ‘ਤੇ 

ਵਨਰਭਰ ਕਰਦੀ ਹੈ।

ਆਰਮੇਚਰ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਵਿੱਚ ਿੋਲਟੇਜ ਦੀ ਵਗਰਾਿਟ: ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਦੇ ਹਰ ਫੇਜ਼ 

ਵਿਵੰਡੰਗ ਦਾ ਵਿਰੋਧ ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਵਿੱਚ ਿੋਲਟੇਜ ਦੀ ਵਗਰਾਿਟ ਦਾ ਕਾਰਨ ਬਣਦਾ 

ਹੈ, ਅਤੇ ਇਹ IpRa ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਵਜੱਿੇ Ip ਫੇਜ਼ ਕਰੰਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ Ra 

ਪਰਰਤੀ ਪੜਾਅ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਆਰਮੇਚਰ ਲੀਕੇਜ ਪਰਰਤੀਵਕਰਰਆ ਵਿੱਚ ਿੋਲਟੇਜ ਦੀ ਵਗਰਾਿਟ: ਜਦੋਂ ਆਰਮੇਚਰ 

ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਵਿੱਚ ਮੌਜੂਦਾ ਪਰਰਿਾਹ ਕਾਰਨ ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਵਿੱਚ ਪਰਰਿਾਹ ਸਿਾਪਤ 

ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਹਿਾ ਦੇ ਅੰਤਰ ਨੂੰ ਪਾਰ ਕਰਨ ਦੀ ਬਜਾਏ ਕੁਝ ਮਾਤਰਾ ਵਿੱਚ 

ਪਰਰਿਾਹ ਬਾਹਰ ਵਨਕਲ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਹਨਾਂ ਪਰਰਿਾਹਾਂ ਨੂੰ ਲੀਕੇਜ ਫਲੈਕਸ ਿਜੋਂ 

ਜਾਵਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਦੋ ਵਕਸਮ ਦੇ ਲੀਕੇਜ ਫਲੈਕਸ ਵਚੱਤਰ 1a ਅਤੇ b ਵਿੱਚ 

ਦਰਸਾਏ ਗਏ ਹਨ।

ਹਾਲਾਂਵਕ ਲੀਕੇਜ ਫਲੈਕਸ ਸੰਵਤਰਰਪਤਾ ਤੋਂ ਸੁਤੰਤਰ ਹਨ, ਉਹ ਕਰੰਟ ਅਤੇ ਟਰਮੀਨਲ 

ਿੋਲਟੇਜ `V’ ਦੇ ਵਿਚਕਾਰ ਮੌਜੂਦਾ ਅਤੇ ਪੜਾਅ ਕੋਣ ‘ਤੇ ਵਨਰਭਰ ਕਰਦੇ ਹਨ। ਇਹ 

ਲੀਕੇਜ ਪਰਰਿਾਹ ਇੱਕ ਪਰਰਤੀਵਕਰਰਆ ਿੋਲਟੇਜ ਪੈਦਾ ਕਰਦੇ ਹਨ ਜੋ ਮੌਜੂਦਾ ਤੋਂ 90° 

ਅੱਗੇ ਹੈ। ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਲੀਕੇਜ ਪਰਰਿਾਹ ਦੇ ਪਰਰਭਾਿ ਨੂੰ ਪਰਰੇਰਕ ਪਰਰਤੀਵਕਰਰਆ 

XL ਅਤੇ ਇੱਕ ਪਵਰਿਰਤਨਸ਼ੀਲ ਮਾਤਰਾ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਕਈ ਿਾਰ ਮੁੱਲ XL ਨੂੰ 

ਸਮਕਾਲੀ ਪਰਰਤੀਵਕਰਰਆ ਿਜੋਂ ਨਾਮ ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਇਹ ਦਰਸਾਉਣ ਲਈ ਵਕ ਇਹ 

ਕੰਮ ਦੀਆਂ ਸਵਿਤੀਆਂ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਆਰਮੇਚਰ ਪਰਰਤੀਭਕਰਰਆ ਦੇ ਕਾਰਨ ਵੋਲਟੇਜ ਭਵੱਚ ਕਮੀ: ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਵਿੱਚ 

ਆਰਮੇਚਰ ਪਰਰਤੀਵਕਰਰਆ DC ਜਨਰੇਟਰਾਂ ਦੇ ਸਮਾਨ ਹੈ। ਪਰ ਲੋਡ ਪਾਿਰ ਫੈਕਟਰ 

ਅਲਟਰਨੇਟਰਾਂ ਵਿੱਚ ਆਰਮੇਚਰ ਪਰਰਤੀਵਕਰਰਆ ‘ਤੇ ਕਾਫ਼ੀ ਪਰਰਭਾਿ ਪਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਆਰਮੇਚਰ ਪਰਰਤੀਵਕਰਰਆ ਦੇ ਪਰਰਭਾਿਾਂ ਨੂੰ ਵਤੰਨ ਮਾਮਵਲਆਂ ਵਿੱਚ ਵਿਚਾਵਰਆ 

ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ, ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਜਦੋਂ ਲੋਡ ਪਾਿਰ ਫੈਕਟਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ

•  ਏਕਤਾ

•  ਜ਼ੀਰੋ ਲੈਵਗੰਗ

•  ਜ਼ੀਰੋ ਮੋਹਰੀ।

ਏਕਤਾ ‘ਤੇ ਪੀ.ਐਫ. ਆਰਮੇਚਰ ਪਰਰਤੀਵਕਰਰਆ ਦਾ ਪਰਰਭਾਿ ਵਸਰਫ ਕਰਾਸ 

ਚੁੰਬਕੀਕਰਨ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ ਚੁੰਬਕੀ ਖੇਤਰ ਦਾ ਕੁਝ ਵਿਗਾੜ ਹਿੇੋਗਾ।

ਪਰ ਜ਼ੀਰੋ ਲਵੈਗੰਗ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ ਪੀ.ਐਫ. ਆਰਮੇਚਰ ਪਰਰਤੀਵਕਰਰਆ ਦਾ ਪਰਰਭਾਿ 

ਚੁੰਬਕੀਕਰਣ ਹੋਿੇਗਾ। ਇਸ ਡੀ-ਮੈਗਨੇਟਾਈਵਜ਼ੰਗ ਪਰਰਭਾਿ ਦੀ ਪੂਰਤੀ ਲਈ, 

ਫੀਲਡ ਐਕਸੀਟੇਸ਼ਨ ਕਰੰਟ ਨੂੰ ਿਧਾਉਣ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ।

ਦੂਜੇ ਪਾਸੇ, ਜ਼ੀਰੋ ਮੋਹਰੀ ਪੀ.ਐਫ. ਦੇ ਕਾਰਨ ਆਰਮੇਚਰ ਪਰਰਤੀਵਕਰਰਆ ਦਾ ਪਰਰਭਾਿ. 

magnetising ਹੋ ਜਾਿੇਗਾ. ਿਧੇ ਹੋਏ ਪਰਰੇਵਰਤ emf ਦੀ ਪੂਰਤੀ ਕਰਨ ਲਈ, 

ਅਤੇ ਇਸ ਿਾਧੂ ਚੁੰਬਕੀ ਪਰਰਭਾਿ ਦੇ ਕਾਰਨ ਟਰਮੀਨਲ ਿੋਲਟੇਜ ਦੇ ਸਵਿਰ ਮੁੱਲ ਨੂੰ 

ਬਣਾਈ ਰੱਖਣ ਲਈ, ਫੀਲਡ ਐਕਸੀਟੇਸ਼ਨ ਕਰੰਟ ਨੂੰ ਘਟਾਉਣਾ ਪੈਂਦਾ ਹੈ।

ਭਵਕਲਪਕ ਦੀ ਰਭੇਟੰਗ: ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਦੱਤੀ ਗਈ ਸਮਰੱਿਾ ਦੇ ਲੋਡ ਲਈ ਪਾਿਰ 

ਫੈਕਟਰ ਲੋਡ ਕਰੰਟ ਨੂੰ ਵਨਰਧਾਰਤ ਕਰਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਦੀ ਸਮਰੱਿਾ 

ਲੋਡ ਕਰੰਟ ‘ਤੇ ਵਨਰਧਾਰਤ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਦੀ ਰਵੇਟੰਗ kW ਜਾਂ 

MW ਦੀ ਬਜਾਏ kVA ਜਾਂ MVA ਵਿੱਚ ਵਦੱਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਵਜਸ ਸਵਿਤੀ ਵਿੱਚ ਪਾਿਰ 

ਫੈਕਟਰ ਿੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਿਾਟੇਜ ਰੇਵਟੰਗ ਦੇ ਨਾਲ ਦਰਸਾਏ ਜਾਣ।
ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.5.143-147
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ਉਦਾਹਰਨ: ਇੱਕ 3-ਪੜਾਅ, ਸਟਾਰ ਨਾਲ ਜੁਵੜਆ ਅਲਟਰਨੇਟਰ P.F ‘ਤੇ 

5 ਮੈਗਾਿਾਟ ਦਾ ਲੋਡ ਸਪਲਾਈ ਕਰਦਾ ਹੈ। 0.85 ਲਵੇਗੰਗ ਅਤੇ 11 kV ਦੀ 

ਿੋਲਟੇਜ ‘ਤੇ। ਇਸਦਾ ਪਰਰਤੀਰੋਧ 0.2 ohm ਪਰਰਤੀ ਪੜਾਅ ਹੈ ਅਤੇ ਸਮਕਾਲੀ 

ਪਰਰਤੀਵਕਰਰਆ ਪਰਰਤੀ ਪੜਾਅ 0.4 ohm ਹੈ। ਵਤਆਰ ਕੀਤੇ emf ਦੇ ਲਾਈਨ ਮੁੱਲ 

ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰੋ।

ਪੂਰਾ ਲੋਡ ਮੌਜੂਦਾ =EQN

EQN                 = 309 ਐਮਪੀਐਸ.

ਸਟਾਰ IL = IP ਵਿੱਚ

IRa ਡਰਰੌਪ = 309x0.2=61.8 V

IxL ਡਰਰੌਪ = 309 x 0.4 = 123.6 V

ਟਰਮੀਨਲ ਿੋਲਟੇਜ (ਲਾਈਨ) = 11000 V

ਟਰਮੀਨਲ ਿੋਲਟੇਜ (ਪੜਾਅ) =                 = 6350V

ਪਾਿਰ ਫੈਕਟਰ = 0.85

ਪਾਿਰ ਕਾਰਕ ਕੋਣ  =  θ = Cos –1(.85)

 = Cos 31.8°

Sin θ = 0.527

ਿੈਕਟਰ ਨੂੰ ਵਖੱਚਣਾ, ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 2 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, ਉਪਰੋਕਤ ਡੇਟਾ 

ਦੇ ਨਾਲ, ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਹੈ

 = 6468.787 ਿੋਲਟ।

ਲਾਈਨ ਿੋਲਟੇਜ =                                    = 11204 ਿੀ

ਇੱਕ ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਦਾ ਵੋਲਟੇਜ ਭਨਯਮ:ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਦੇ ਿੋਲਟੇਜ ਰੈਗੂਲੇਸ਼ਨ 

ਨੂੰ ਿੋਲਟੇਜ ਵਿੱਚ ਿਾਧੇ ਿਜੋਂ ਪਵਰਭਾਵਸ਼ਤ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜਦੋਂ ਲੋਡ ਨੂੰ ਪੂਰੇ ਰੇਟ ਕੀਤੇ 

ਮੁੱਲ ਤੋਂ ਜ਼ੀਰੋ ਤੱਕ ਘਟਾ ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਸਪੀਡ ਅਤੇ ਫੀਲਡ ਕਰੰਟ 

ਸਵਿਰ ਰਵਹੰਦਾ ਹੈ। ਇਸਨੂੰ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਪੂਰੇ ਲੋਡ ਿੋਲਟੇਜ ਦੇ ਪਰਰਤੀਸ਼ਤ ਿਜੋਂ 

ਦਰਸਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਿੋਲਟੇਜ ਰੈਗੂਲੇਸ਼ਨ ਦਾ % =EQN

ਵਜੱਿੇ VNL - ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਦਾ ਕੋਈ ਲੋਡ ਿੋਲਟੇਜ ਨਹੀਂ ਹੈ

VFL - ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਦਾ ਪੂਰਾ ਲੋਡ ਿੋਲਟੇਜ

ਲੋਡ ਦੇ ਪਾਿਰ ਫੈਕਟਰ ‘ਤੇ ਵਨਰਭਰ ਕਰਦੇ ਹੋਏ, ਪਰਰਤੀਸ਼ਤ ਰੈਗੂਲੇਸ਼ਨ ਕਾਫ਼ੀ 

ਬਦਲਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਅਸੀਂ ਪਰਰਮੁੱਖ ਪੀ.ਐੱਫ. ਲਈ ਦਵੇਖਆ ਹੈ. ਟਰਮੀਨਲ 

ਿੋਲਟੇਜ ਲੋਡ ਦੇ ਨਾਲ ਿਧਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਪਛੜਨ ਲਈ P.F. ਟਰਮੀਨਲ ਿੋਲਟੇਜ 

ਲੋਡ ਦੇ ਨਾਲ ਵਡੱਗਦਾ ਹੈ।

ਉਦਾਹਰਨ:ਜਦੋਂ ਇੱਕ AC ਜਨਰੇਟਰ ਤੋਂ ਲੋਡ ਨੂੰ ਹਟਾ ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਇਸਦਾ 

ਟਰਮੀਨਲ ਿੋਲਟੇਜ ਪੂਰੇ ਲੋਡ ‘ਤੇ 480V ਤੋਂ ਵਬਨਾਂ ਲੋਡ ਦੇ 660V ਤੱਕ ਿੱਧ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ। ਿੋਲਟੇਜ ਰੈਗੂਲੇਸ਼ਨ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰੋ.

% ਰੈਗੂਲੇਸ਼ਨ =EQN

EQN                     =37.5%

ਭਤੰਨ ਫੇਜ਼ ਅਲਟਰਨੇਟਰਾਂ ਦਾ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਸੰਚਾਲਨ ਅਤੇ ਸਮਕਾਲੀਕਰਨ - ਬੁਰਸ਼ ਰਭਹਤ ਅਲਟਰਨੇਟਰ (Parallel 
operation and synchronisation of three phase alternators - brushless alternator)

ਉਦੇਸ਼:ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਤੁਸੀਂ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

•  ਅਲਟਰਨੇਟਰਾਂ ਦੇ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਲਈ ਲੋੜ ਅਤੇ ਸ਼ਰਤਾਂ ਦੱਸੋ 

•  ਦੋ 3 ਫੇਜ਼ ਅਲਟਰਨੇਟਰਾਂ ਨੂੰ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਕਰਨ ਦੇ ਤਰੀਭਕਆਂ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ

•  ਪੈਰਲਲ ਓਪਰੇਸ਼ਨ ਦੇ ਭਵਚਕਾਰ ਲੋਡ ਦੀ ਵੰਡ ‘ਤੇ ਫੀਲਡ ਦੇ ਉਤਸ਼ਾਹ ਅਤੇ ਗਤੀ ਭਵੱਚ ਤਬਦੀਲੀਆਂ ਦੇ ਪਰਰਿਾਵ ਨੂੰ ਭਬਆਨ ਕਰੋ।

ਦੋ ਅਲਟਰਨੇਟਰਾਂ ਦੀ ਸਮਾਨਤਾ ਲਈ ਲੋੜ:ਜਦੋਂ ਿੀ ਲੋਡ ਸਰਕਟ ਦੀ ਪਾਿਰ 

ਵਡਮਾਂਡ ਇੱਕ ਵਸੰਗਲ ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਦੇ ਪਾਿਰ ਆਉਟਪੁੱਟ ਤੋਂ ਿੱਧ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ ਦੋ 

ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਵਿੱਚ ਜੁੜੇ ਹੋਣੇ ਹਨ

ਦੋ 3 ਫੇਜ਼ ਅਲਟਰਨੇਟਰਾਂ ਦੇ ਸਮਾਨਾਂਤਰ (ਸਮਕਾਲੀਕਰਨ) ਦੀਆਂ ਸ਼ਰਤਾਂ

• ਦੋਿਾਂ 3 ਫੇਜ਼ ਅਲਟਰਨੇਟਰਾਂ ਦਾ ਪੜਾਅ ਕਰਰਮ ਇੱਕੋ ਵਜਹਾ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। 

ਇਸ ਨੂੰ ਪੜਾਅ ਕਰਰਮ ਮੀਟਰਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰਕੇ ਜਾਂਵਚਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ

• ਦੋ 3 ਫੇਜ਼ ਅਲਟਰਨੇਟਰਾਂ ਦੇ ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਇੱਕੋ ਵਜਹੇ ਹੋਣੇ ਚਾਹੀਦੇ 

ਹਨ।

• ਦੋਿਾਂ ਅਲਟਰਨੇਟਰਾਂ ਦੀ ਬਾਰੰਬਾਰਤਾ ਇੱਕੋ ਵਜਹੀ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ

ਹਨੇਰੇ ਦੀਵੇ ਭਵਿੀ:ਹੇਠਾਂ ਡਾਰਕ ਲੈਂਪ ਵਿਧੀ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰਦੇ ਹੋਏ ਦੋ ਅਲਟਰਨੇਟਰਾਂ 

ਨੂੰ ਵਸੰਕਰਰੋਨਾਈਜ਼ ਕਰਨ ਦੀ ਵਿਧੀ ਦਾ ਿਰਣਨ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ।

ਵਚੱਤਰ 1 ਦੋ ਵਤੰਨ-ਪੜਾਅ ਅਲਟਰਨੇਟਰਾਂ ਨੂੰ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਕਰਨ ਲਈ ਿਰਤੇ ਜਾਂਦੇ 

ਸਰਕਟ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਅਲਟਰਨੇਟਰ 2 ਲੋਡ ਸਰਕਟ ਨਾਲ ਜਵੁੜਆ ਹੋਇਆ 

ਹੈ। ਅਲਟਰਨੇਟਰ 1 ਨੂੰ ਅਲਟਰਨੇਟਰ 2 ਦੇ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਹੈ, ਵਜਿੇਂ 

ਵਕ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, ਅਲਟਰਨੇਟਰ 2 ਅਤੇ ਲੋਡ ਸਰਕਟ ਦੇ ਵਿਚਕਾਰ ਲੋਡ 

ਤੋਂ ਦੁੱਗਣੇ ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ‘ਤੇ ਰੇਟ ਕੀਤੇ ਵਤੰਨ ਲੈਂਪ ਜੁੜੇ ਹੋਏ ਹਨ। ਜਦੋਂ ਦੋਿੇਂ 

ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਕੰਮ ਕਰ ਰਹੀਆਂ ਹਨ, ਤਾਂ ਦੋ ਪਰਰਭਾਿਾਂ ਵਿੱਚੋਂ ਇੱਕ ਦੇਵਖਆ ਜਾਿੇਗਾ:

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.5.143-147
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1  ਵਤੰਨ ਲੈਂਪ ਇੱਕ ਦਰ ਨਾਲ ਇੱਕਸੁਰਤਾ ਵਿੱਚ ਪਰਰਕਾਸ਼ ਕਰਨਗੇ ਅਤੇ ਬਾਹਰ 

ਜਾਣਗੇ ਜੋ ਵਕ ਦੋ ਵਿਕਲਪਕ ਵਿਚਕਾਰ ਬਾਰੰਬਾਰਤਾ ਵਿੱਚ ਅੰਤਰ ‘ਤੇ ਵਨਰਭਰ 

ਕਰਦਾ ਹੈ।

2  ਵਤੰਨ ਲੈਂਪ ਰੋਸ਼ਨੀ ਕਰਨਗੇ ਅਤੇ ਇੱਕ ਦਰ ਨਾਲ ਬਾਹਰ ਜਾਣਗੇ ਜੋ ਦੋ ਮਸ਼ੀਨਾਂ 

ਵਿਚਕਾਰ ਬਾਰੰਬਾਰਤਾ ਵਿੱਚ ਅੰਤਰ ‘ਤੇ ਵਨਰਭਰ ਕਰਦਾ ਹੈ, ਪਰ ਇੱਕਸੁਰਤਾ 

ਵਿੱਚ ਨਹੀਂ। ਇਸ ਸਵਿਤੀ ਵਿੱਚ, ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਸਹੀ ਪੜਾਅ ਕਰਰਮ ਵਿੱਚ ਨਹੀਂ 

ਜੁੜੀਆਂ ਹਨ ਅਤੇ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਕ ਉਹ ਪੜਾਅ ਤੋਂ ਬਾਹਰ ਹਨ। ਇਸ ਨੂੰ 

ਠੀਕ ਕਰਨ ਲਈ, ਅਲਟਰਨੇਟਰ 1. ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਲਈ ਵਕਸੇ ਿੀ ਦੋ ਲੀਡਾਂ ਨੂੰ 

ਬਦਲਣਾ ਜ਼ਰੂਰੀ ਹੈ

ਸਾਰੇ ਦੀਿੇ ਜਗਾਉਣ ਅਤੇ ਇਕਸੁਰਤਾ ਵਿੱਚ ਬਾਹਰ ਜਾਣ ਤੱਕ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਨਹੀਂ 

ਹੁੰਦੇ। ਲੈਂਪ ਵਿਧੀ ਨੂੰ ਓਪਰੇਸ਼ਨ ਦੀ ਿਧੇਰੇ ਸਰਲਤਾ ਲਈ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। 

ਅਲਟਰਨੇਟਰ 1 ਦੀ ਸਪੀਡ ਵਿੱਚ ਮਾਮੂਲੀ ਐਡਜਸਟਮੈਂਟ ਕਰਕੇ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਦੀ 

ਬਾਰੰਬਾਰਤਾ ਨੂੰ ਬਰਾਬਰ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਸਮਕਾਲੀ ਲੈਂਪ ਰੋਸ਼ਨੀ ਕਰਨ 

ਅਤੇ ਸਭ ਤੋਂ ਘੱਟ ਸੰਭਿ ਦਰ ‘ਤੇ ਬਾਹਰ ਜਾਣ। ਜਦੋਂ ਵਤੰਨ ਲੈਂਪ ਬੰਦ ਹੋ ਜਾਂਦੇ ਹਨ, 

ਤਾਂ 1 ਤੋਂ ਵਤੰਨ ਲੀਡਾਂ ਦੀ ਤਤਕਾਲ ਵਬਜਲਈ ਪੋਲਵਰਟੀ 2 ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, 

ਇਸ ਤਤਕਾਲ ‘ਤੇ, 1 ਦੀ ਿੋਲਟੇਜ 2 ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਅਤੇ 2 ਦੇ ਨਾਲ ਪੜਾਅ 

ਵਿੱਚ ਹੁਣ ਸਮਾਨੰਤਰ ਸਵਿੱਚ ਨੂੰ ਬੰਦ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਲੈਂਪ ਦੇ ਹਨੇਰੇ ਦੀ 

ਮੱਧ ਵਮਆਦ ਤਾਂ ਵਕ ਦਿਂੇੋ ਵਿਕਲਪਕ ਲੋਡ ਨੂੰ ਵਬਜਲੀ ਸਪਲਾਈ ਕਰ ਸਕਣ। ਦੋ 

ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਵਤੰਨ ਹਨੇਰੇ ਵਿਧੀ ਦੇ ਅਨੁਸਾਰ ਸਮਕਾਲੀ ਹਨ।

ਵਤੰਨ ਹਨੇਰੇ ਢੰਗ ਦੇ ਕੁਝ ਨੁਕਸਾਨ ਹਨ ਅਤੇ ਘੱਟ ਹੀ ਿਰਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇੱਕ 

ਿੱਡੀ ਿੋਲਟੇਜ ਇੱਕ ਇਨਕੈਂਡੀਸੈਂਟ ਲੈਂਪ ਵਿੱਚ ਮੌਜੂਦ ਹੋ ਸਕਦੀ ਹੈ ਭਾਿੇਂ ਇਹ ਹਨੇਰਾ 

ਹੈ (ਸਵੜਆ ਹੋਇਆ ਹੈ)। ਨਤੀਜੇ ਿਜੋਂ, ਸਮਾਨੰਤਰ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਨੂੰ ਬੰਦ ਕਰਨਾ ਸੰਭਿ 

ਹੈ ਜਦੋਂ ਵਕ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਵਿਚਕਾਰ ਅਜੇ ਿੀ ਇੱਕ ਿੱਡੀ ਿੋਲਟੇਜ ਅਤੇ ਪੜਾਅ ਅੰਤਰ 

ਹੈ। ਘੱਟ ਗਤੀ ‘ਤੇ ਕੰਮ ਕਰਨ ਿਾਲੀਆਂ ਛੋਟੀਆਂ ਸਮਰਿੱਾ ਿਾਲੀਆਂ ਮਸ਼ੀਨਾਂ 

ਲਈ, ਪੜਾਅ ਦਾ ਅੰਤਰ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਦੇ ਸੰਚਾਲਨ ਨੂੰ ਪਰਰਭਾਿਤ ਨਹੀਂ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹੈ। 

ਹਾਲਾਵਂਕ, ਜਦੋਂ ਘੱਟ ਆਰਮੇਚਰ ਰੀਐਕਟੇਂਸ ਿਾਲੀਆਂ ਿੱਡੀਆਂ ਸਮਰੱਿਾ ਿਾਲੀਆਂ 

ਇਕਾਈਆਂ ਤੇਜ਼ ਰਫ਼ਤਾਰ ਨਾਲ ਕੰਮ ਕਰਦੀਆਂ ਹਨ, ਤਾਂ ਕਾਫ਼ੀ ਮਾਤਰਾ ਵਿੱਚ 

ਨੁਕਸਾਨ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ ਜੇਕਰ ਇੱਕ ਿੱਡਾ ਪੜਾਅ ਅੰਤਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਯਵੂਨਟਾਂ ਨੂੰ 

ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਕਰਨ ਦੀ ਕੋਵਸਸ਼਼ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਦੋ ਚਮਕਦਾਰ, ਇੱਕ ਹਨੇਰਾ ਢੰਗ (ਹਨੇਰਾ ਅਤੇ ਚਮਕਦਾਰ ਲੈਂਪ 

ਭਵਿੀ):ਅਲਟਰਨੇਟਰਾਂ ਨੂੰ ਵਸੰਕਰਰੋਨਾਈਜ਼ ਕਰਨ ਦਾ ਇੱਕ ਹੋਰ ਤਰੀਕਾ ਦੋ 

ਚਮਕਦਾਰ, ਇੱਕ ਹਨੇਰਾ ਢੰਗ ਹੈ। ਇਸ ਵਿਧੀ ਵਿੱਚ, ਅਲਟਰਨੇਟਰਾਂ ਦੇ ਜੁੜੇ ਹੋਣ 

ਤੋਂ ਬਾਅਦ ਸਮਕਾਲੀ ਲੈਂਪਾਂ ਤੋਂ ਕੋਈ ਿੀ ਦੋ ਕਨੈਕਸ਼ਨ ਪਾਰ ਕੀਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ ਅਤੇ 

ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਪੜਾਅ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਲਈ ਸਹੀ ਸਵਿਤੀਆਂ ਲਈ ਜਾਂਚ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। (ਦੀ

ਅਲਟਰਨੇਟਰਾਂ ਦੀ ਜਾਂਚ ਵਤੰਨ ਡਾਰਕ ਵਿਧੀ ਦੁਆਰਾ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਵਚੱਤਰ 2 

ਦੋ ਚਮਕਦਾਰ, ਇੱਕ ਹਨੇਰੇ ਢੰਗ ਨਾਲ ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਨੂੰ ਸਮਕਾਲੀ ਕਰਨ ਲਈ 

ਲੋੜੀਂਦੇ ਲੈਂਪ ਕਨੈਕਸ਼ਨਾਂ ਨੂੰ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.5.143-147
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ਜਦੋਂ ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਸਮਕਾਲੀ ਹੁੰਦੇ ਹਨ, ਤਾਂ ਲੈਂਪ 1 ਅਤੇ 2 ਚਮਕਦਾਰ ਹੁੰਦੇ ਹਨ 

ਅਤੇ ਲੈਂਪ 3 ਹਨੇਰਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਵਕਉਂਵਕ ਦੋ ਲੈਂਪ ਚਮਕਦਾਰ ਹੁੰਦੇ ਜਾ ਰਹੇ ਹਨ ਵਕਉਂਵਕ 

ਇੱਕ ਮੱਧਮ ਹੋ ਵਰਹਾ ਹੈ, ਇਸ ਲਈ ਉਸ ਪਲ ਨੂੰ ਵਨਰਧਾਰਤ ਕਰਨਾ ਆਸਾਨ ਹੈ 

ਜਦੋਂ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਸਵਿੱਚ ਬੰਦ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ, ਦੁਆਰਾ

ਲੈਂਪ ਦੀ ਚਮਕ ਦੇ ਕਰਰਮ ਨੂੰ ਦੇਖਦੇ ਹੋਏ, ਇਹ ਦੱਸਣਾ ਸੰਭਿ ਹੈ ਵਕ ਕੀ ਵਸੰਕਰਰੋਨਾਈਜ਼ 

ਕੀਤੇ ਜਾ ਰਹੇ ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਦੀ ਗਤੀ ਬਹੁਤ ਹੌਲੀ ਹੈ ਜਾਂ ਬਹੁਤ ਤੇਜ਼ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸਨੂੰ 

ਕਨੈਕਟ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਇਸ ਸਮੇਂ ਜਦੋਂ ਦੋ ਲੈਂਪ ਪੂਰੀ ਤਰਹਰਾਂ ਚਮਕਦਾਰ ਹਨ ਅਤੇ ਇੱਕ ਲੈਂਪ ਪੂਰਾ ਹਨੇਰਾ 

ਹੈ, ਸਮਕਾਲੀ ਸਵਿੱਚ ਨੂੰ ਬੰਦ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਹੁਣ ਦੋਿੇਂ ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਸਮਕਾਲੀ ਹਨ ਅਤੇ ਉਹਨਾਂ ਦੀਆਂ ਰਵੇਟੰਗਾਂ ਦੇ ਅਨੁਸਾਰ 

ਲੋਡ ਨੂੰ ਸਾਂਝਾ ਕਰਦੇ ਹਨ।

ਫੀਲਡ ਉਤੇਜਨਾ ਅਤੇ ਪਾਵਰ ਫੈਕਟਰ ਨੂੰ ਬਦਲਣ ਦਾ ਪਰਰਿਾਵ

ਦੂਸਵਰਆਂ ਦੇ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਚੱਲ ਰਹੇ ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਦੇ ਉਤੇਜਨਾ ਵਿੱਚ ਤਬਦੀਲੀ 

ਵਸਰਫ ਇਸਦੇ KVA ਆਉਟਪੁੱਟ ਨੂੰ ਪਰਰਭਾਿਤ ਕਰਦੀ ਹੈ ਇਹ KW ਆਉਟਪੁੱਟ 

ਨੂੰ ਪਰਰਭਾਿਤ ਨਹੀਂ ਕਰਦੀ ਹੈ। ਉਤੇਜਨਾ ਵਿੱਚ ਤਬਦੀਲੀ ਇਸ ਤਰਹਰਾਂ ਇਸਦੇ 

ਆਉਟਪੁੱਟ ਦੇ ਵਸਰਫ ਪਾਿਰ ਫੈਕਟਰ ਨੂੰ ਪਰਰਭਾਿਤ ਕਰਦੀ ਹੈ।
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ਪਾਵਰ (Power)  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.6.148 & 149
ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ  (Electrician) - ਭਸੰਕਰਰੋਨਸ ਮੋਟਰ ਅਤੇ ਐਮਜੀ ਸੈੱਟ

ਭਸੰਕਰਰੋਨਸ ਮੋਟਰ (Synchronous motor)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

•  ਸਮਕਾਲੀ ਮੋਟਰ ਦੇ ਕਾਰਜ ਭਸਿਾਂਤ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ

•  ਸਮਕਾਲੀ ਮੋਟਰ ਦੇ ਭਨਰਮਾਣ ਸੰਬੰਿੀ ਵੇਰਭਵਆਂ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ

•  ਸਮਕਾਲੀ ਮੋਟਰ ਸ਼ੁਰੂ ਕਰਨ ਦੇ ਵੱਿ-ਵਿੱ ਤਰੀਭਕਆਂ ਬਾਰੇ ਦੱਸੋ 

•  ਸਮਕਾਲੀ ਮੋਟਰ ਅਤੇ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰ ਦੀਆਂ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾਵਾਂ ਦੀ ਤੁਲਨਾ ਕਰੋ 

•  ਸਮਕਾਲੀ ਮੋਟਰਾਂ ਦੀਆਂ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨਾਂ ਬਾਰੇ ਦੱਸੋ।

ਸਮਕਾਲੀ ਮੋਟਰ

ਇੱਕ ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਜੋ ਇੱਕ ਮੋਟਰ ਦੇ ਰੂਪ ਵਿੱਚ ਚੱਲਦਾ ਹੈ ਨੂੰ ਸਮਕਾਲੀ ਮੋਟਰ 

ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। AC ਵਿਵੰਿੰਗ ਲਈ 3-ਫੇਜ਼ AC ਸਪਲਾਈ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਅਤੇ 

ਫੀਲਿ ਿਾਇਵਨੰਗ ਐਕਸਾਈਟੇਸ਼ਨ ਲਈ ਢੁਕਿੀਂ DC ਿੋਲਟੇਜ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। 

ਸਮਕਾਲੀ ਮੋਟਰਾਂ ਸਿੈ-ਸ਼ੁਰੂ ਨਹੀਂ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਨ।

ਕੰਮ ਕਰਨ ਦਾ ਭਸਿਾਂਤ

ਜਦੋਂ ਵਤੰਨ-ਪੜਾਅ ਿਾਲੀ ਸਮਕਾਲੀ ਮੋਟਰ ਦੀ ਸਟੇਟਰ ਵਿੰਵਿੰਗ ਨੂੰ ਵਤੰਨ ਪੜਾਅ 

ਦੀ ਸਪਲਾਈ ਨਾਲ ਜੋਵੜਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਮਸ਼ੀਨ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਰੋਟਵੇਟੰਗ ਫੀਲਿ 

ਸਥਾਪਤ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਜੇਕਰ ਰੋਟਰ ਨੂੰ ਰੋਟੇਵਟੰਗ ਫੀਲਿ ਦੇ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ 

ਵਿੱਚ ਸ਼ੁਰੂ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਰੋਟੇਵਟੰਗ ਫੀਲਿ ਦਾ ਉੱਤਰੀ ਧਰਿੁ ਰੋਟਰ ਦੇ ਦੱਖਣੀ 

ਧਰੁਿ ਨੂੰ ਆਪਣੇ ਨਾਲ ਵਖੱਚਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਰੋਟਵੇਟੰਗ ਫੀਲਿ ਦਾ ਦੱਖਣੀ ਧਰੁਿ ਰੋਟਰ 

ਦੇ ਉੱਤਰੀ ਧਰੁਿ ਨੂੰ ਵਖੱਚਦਾ ਹੈ। ਰੋਟਰ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦੀ ਗਤੀ ‘ਤੇ ਮੁੜਨਾ ਜਾਰੀ ਰੱਖਦਾ 

ਹੈ ਵਜਸਦੀ ਗਣਨਾ ਜਾਣੇ-ਪਛਾਣੇ ਫਾਰਮੂਲੇ, Ns = 120f/p ਤੋਂ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ 

ਹੈ। ਇਹ ਰੋਟੇਵਟੰਗ ਫੀਲਿ ਦੇ ਨਾਲ ਸਮਕਾਲੀ ਰੂਪ ਵਿੱਚ ਬਦਲਦਾ ਹੈ। ਮਸ਼ੀਨ ਹੁਣ 

ਮੋਟਰ ਦਾ ਕੰਮ ਕਰ ਰਹੀ ਹੈ।

ਉਸਾਰੀ

ਉਸਾਰੀ ਵਿੱਚ, ਸਮਕਾਲੀ ਮੋਟਰਾਂ ਅਨੁਸਾਰੀ ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਦੇ ਨਾਲ ਲਗਭਗ ਇੱਕੋ 

ਵਜਹੀਆਂ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਨ, ਅਤੇ ਜ਼ਰੂਰੀ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਦੋ ਤੱਤਾਂ ਨਾਲ ਵਮਲਦੀਆਂ ਹਨ।

1  ਸਟੇਟਰ (ਆਰਮੇਚਰ)

2  ਰੋਟਰ (ਫੀਲਿ)

ਇੱਕ ਵਸੰਕਰਰੋਨਸ ਮੋਟਰ ਵਿੱਚ ਜਾਂ ਤਾਂ ਇੱਕ ਘੁੰਮਦੀ ਆਰਮੇਚਰ ਜਾਂ ਇੱਕ ਘੁੰਮਦੀ 

ਫੀਲਿ ਹੋ ਸਕਦੀ ਹੈ, ਹਾਲਾਂਵਕ ਵਜ਼ਆਦਾਤਰ ਸਮਕਾਲੀ ਮੋਟਰਾਂ ਘੁੰਮਦੀ ਫੀਲਿ 

ਵਕਸਮ ਦੀਆਂ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਨ। ਸਟੇਸ਼ਨਰੀ ਆਰਮੇਚਰ ਜੋ ਰੋਟਰ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਖੰਵਭਆਂ 

ਲਈ ਜ਼ਖ਼ਮ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਸਟੇਟਰ ਫਰੇਮ ਨਾਲ ਜਵੁੜਆ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜਦੋਂ ਵਕ ਫੀਲਿ 

ਮੈਗਨੇਟ ਇੱਕ ਫਰੇਮ ਨਾਲ ਜੁੜੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਜੋ ਸ਼ਾਫਟ ਨਾਲ ਘੁੰਮਦਾ ਹੈ।

ਫੀਲਿ ਕੋਇਲ ਵਸੱਧੇ ਕਰੰਟ ਦੁਆਰਾ ਉਤਸ਼ਾਵਹਤ ਹੁੰਦੇ ਹਨ, ਜਾਂ ਤਾਂ ਇੱਕ ਛੋਟੇ ਿੀਸੀ 

ਜਨਰੇਟਰ ਤੋਂ (ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਮੋਟਰ ਦੇ ਸਮਾਨ ਸ਼ਾਫਟ ‘ਤੇ ਮਾਊਂਟ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਅਤੇ 

ਐਕਸਾਈਟਰ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ), ਜਾਂ ਦੂਜੇ ਿੀਸੀ ਸਰੋਤ ਤੋਂ। (ਵਚੱਤਰ 1 ਅਤੇ 2)

ਸਮਕਾਲੀ ਮੋਟਰ ਸ਼ੁਰੂ ਕਰਨ ਦੇ ਤਰੀਕੇ

1 ਪੋਨੀ ਮੋਟਰ ਿਰਤ ਕੇ

2  ਿੈਪਰ ਵਿਵੰਿੰਗਜ਼ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰਕੇ

3  ਸਮਕਾਲੀਕਰਨ ਦੁਆਰਾ

1 ਪੋਨੀ ਮੋਟਰ ਵਰਤ ਕੇ

ਥਰਰੀ-ਫੇਜ਼ ਕਰੰਟ ਨੂੰ ਥਰਰੀ-ਫੇਜ਼ ਵਸੰਕਰਰੋਨਸ ਮਸ਼ੀਨ ਦੇ ਸਟੇਟਰ ਵਿੰਵਿੰਗ ਨੂੰ ਖੁਆਇਆ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸਦਾ ਰੋਟਰ ਇੱਕ ਪੋਨੀ (ਸਟਾਰਵਟੰਗ) ਮੋਟਰ ਦੁਆਰਾ ਸ਼ੁਰੂ ਕੀਤਾ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਸਮਕਾਲੀ ਮੋਟਰ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਖੰਵਭਆਂ ਦੀ ਵਗਣਤੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। 

ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਉਦੇਸ਼ ਲਈ ਸਮਕਾਲੀ ਮਸ਼ੀਨ ਨਾਲ ਜੋੜੀ ਗਈ ਛੋਟੀ ਇੰਿਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰ 

ਨੂੰ ਪੋਨੀ ਮੋਟਰ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਪੋਨੀ ਮੋਟਰ ਮੋਟਰ ਨੂੰ ਸਮਕਾਲੀ ਸਪੀਿ ਦੇ ਬਹੁਤ 

ਨੇੜੇ ਵਲਆਉਂਦੀ ਹੈ, ਵਫਰ ਿੀਸੀ ਨੂੰ ਫੀਲਿ ਵਿੱਚ ਸਪਲਾਈ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ 

ਪੋਨੀ ਮੋਟਰ ਦਾ ਸਵਿੱਚ ‘ਆਫ’ ਕਰ ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਵਫਰ ਮੋਟਰ ਆਪਣੇ ਆਪ ਨੂੰ 

ਸਮਕਾਲੀ ਗਤੀ ਿੱਲ ਵਖੱਚਦੀ ਹੈ।
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2  ਡੈਪਰ ਭਵੰਭਡੰਗਜ਼ ਦੀ ਵਰਤੋਂ ਕਰਕੇ

ਿੈਂਪਰ ਿਾਇਵਨੰਗ ਵਬਲਕੁਲ ਸਕੁਇਰਲ ਵਪੰਜਰੇ ਦੀ ਿਾਇਵਨੰਗ ਦੀ ਤਰਹਰਾਂ ਹੈ ਵਜਸ 

ਵਿੱਚ ਖੰਭੇ ਦੀ ਜੁੱਤੀ ਵਿੱਚ ਤਾਂਬੇ ਦਾ ਬਵਣਆ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਦਿੋਾਂ ਪਾਵਸਆਂ ‘ਤੇ ਸ਼ਾਰਟ 

ਸਰਕਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਸ਼ੁਰੂ ਭਵੱਚ ਡੈਪਰ ਵਾਇਭਨੰਗ ਦੀ ਭਕਭਰਆ

ਇੱਕ ਸਮਕਾਲੀ ਮੋਟਰ ਸ਼ੁਰੂ ਕਰਦੇ ਸਮੇਂ ਇੱਕ ਰੋਟੇਵਟੰਗ ਮੈਗਨੈਵਟਕ ਫੀਲਿ ਸਥਾਪਤ 

ਕਰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਫੀਲਿ ਵਸਸਟਮ (ਰੋਟਰ) ਉੱਤੇ ਵਪੰਜਰੇ (ਿੈਂਪਰ) ਿਾਇਵਨੰਗ ਨੂੰ ਕੱਟਦਾ 

ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਵਿੱਚ ਕਰੰਟ ਪੈਦਾ ਕਰਦਾ ਹੈ। ਇੱਕ ਟਾਰਕ ਵਿਕਸਤ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ 

ਅਤੇ ਮੋਟਰ ਇੱਕ ਇੰਿਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰ ਦੇ ਰੂਪ ਵਿੱਚ ਸਮਕਾਲੀ ਸਪੀਿ ਨਾਲੋਂ ਥੋੜੀ ਘੱਟ 

ਗਤੀ ਤੇ ਚਲਦੀ ਹੈ। ਵਫਰ ਿੀਸੀ ਉਤੇਜਨਾ ਨੂੰ ਚਾਲੂ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਰੋਟਰ ‘ਤੇ 

ਵਨਸ਼ਚਤ ਖਵੰਭਆਂ ਨੂੰ ਸਥਾਵਪਤ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਹੁਣ ਖਵੰਭਆਂ ਦੇ ਦੋ ਸੈੱਟ ਅਚਾਨਕ 

ਤਾਲੇ ਲੱਗ ਗਏ ਇੱਕ ਦੂਜੇ ਵਜਸ ਦੁਆਰਾ ਮੋਟਰ ਸਮਕਾਲੀ ਗਤੀ ਵਿੱਚ ਵਖੱਚਦੀ ਹੈ।

ਿੈਂਪਰ ਵਿਵੰਿੰਗਜ਼ ਦੇ ਨਾਲ ਪਰਰਦਾਨ ਕੀਤੀ ਸਮਕਾਲੀ ਮੋਟਰ ਸ਼ੁਰੂ ਕਰਦੇ ਸਮੇਂ, ਪਵਹਲਾਂ 

ਮੁੱਖ ਫੀਲਿ ਵਿਵੰਿੰਗਾਂ ਨੂੰ ਸ਼ਾਰਟ ਸਰਕਟ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ AC ਸਪਲਾਈ ਨੂੰ 

ਢੁਕਿਂੇ ਸਟਾਰਟਰ ਦੁਆਰਾ ਸਟੇਟਰ ਟਰਮੀਨਲਾਂ ‘ਤੇ ਚਾਲੂ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਮੋਟਰ 

ਚਾਲੂ ਹੋ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਜਦੋਂ ਇੱਕ ਸਵਥਰ ਗਤੀ ਤੇ ਪਹੁੰਚ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਫੀਲਿ 

ਵਿਵੰਿੰਗ ‘ਤੇ ਸ਼ਾਰਟ ਨੂੰ ਹਟਾਉਣ ਤੋਂ ਬਾਅਦ ਿੀਸੀ ਐਕਸੀਟੇਸ਼ਨ ਲਾਗੂ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ। ਜੇ ਉਤੇਜਨਾ ਕਾਫ਼ੀ ਹੈ ਤਾਂ ਮਸ਼ੀਨ ਨੂੰ ਸਮਕਾਲੀਕਰਨ ਵਿੱਚ ਵਖੱਵਚਆ ਜਾਿੇਗਾ।

3 ਸਮਕਾਲੀਕਰਨ ਦੁਆਰਾ

ਸ਼ੁਰੂ ਵਿੱਚ ਵਸੰਕਰਰੋਨਾਈਜ਼ੇਸ਼ਨ ਮੋਟਰ ਨੂੰ ਇੱਕ ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਿਜੋਂ ਚਲਾਇਆ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ ਅਤੇ ਇਸਨੂੰ ਵਸੰਕਰਰੋਨਾਈਜ਼ੇਸ਼ਨ ਵਿਧੀਆਂ ਵਿੱਚੋਂ ਇੱਕ ਦੀ ਪਾਲਣਾ ਕਰਕੇ ਮੁੱਖ 

ਸਪਲਾਈ ਬੱਸ ਨਾਲ ਸਮਕਾਲੀ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਵਸੰਕਰਰੋਨਾਈਜ਼ੇਸ਼ਨ ਤੋਂ ਬਾਅਦ 

ਪਰਰਾਈਮ ਮਿੂਰ ਵਿਸਕਨੈਕਟ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਹੁਣ ਅਲਟਰਨੇਟਰ, ਭਾਿ ਸਮਕਾਲੀ 

ਮੋਟਰ ਸਪਲਾਈ ਮੇਨ ਤੋਂ ਪਾਿਰ ਵਖੱਚ ਕੇ ਸਮਕਾਲੀ ਗਤੀ ‘ਤੇ ਚੱਲਦੀ ਰਵਹੰਦੀ ਹੈ।

ਭਸੰਕਰਰੋਨਸ ਅਤੇ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰ ਦੀ ਤੁਲਨਾ

ਪਭਿਲੂ ਸਮਕਾਲੀ ਮੋਟਰ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰ
1  ਗਤੀ ਸਮਕਾਲੀ ਗਤੀ ਸਵਥਰਤਾ ਲੋਿ ਸਵਥਤੀ ਤੋਂ ਸੁਤੰਤਰ ਹੈ। ਸਮਕਾਲੀ ਗਤੀ ਤੋਂ ਘੱਟ। ਿਧਦੇ ਲੋਿ ਨਾਲ ਘਟਦਾ ਹੈ।

2  ਪਾਿਰ ਫੈਕਟਰ ਸਾਰੇ ਪਾਿਰ ਕਾਰਕਾਂ ‘ਤੇ ਕੰਮ ਕਰਦਾ ਹੈ ਭਾਿਂੇ ਪਛੜ ਵਰਹਾ ਹਿੋੇ ਜਾਂ ਮੋਹਰੀ। ਵਸਰਫ ਲਵੇਗੰਗ ਪਾਿਰ ਫੈਕਟਰ ‘ਤੇ ਕੰਮ ਕਰਦਾ ਹੈ।

3  ਕੁਸ਼ਲਤਾ ਬਹੁਤ ਅੱਛਾ ਚੰਗਾ

4  ਲਾਗਤ ਲਾਗਤ ਸਸਤਾ

5  ਸ਼ੁਰੂ ਹੋ ਵਰਹਾ ਹੈ ਸਿੈ-ਸ਼ੁਰੂ ਨਹੀਂ ਸਿੈ-ਸ਼ੁਰੂ ਨਹੀਂ

6  ਸਪੀਿ ਕੰਟਰੋਲ ਕੋਈ ਸਿਾਲ ਨਹੀਂ ਛੋਟੇ ਯੂਵਨਟ ਨੂੰ ਕੰਟਰੋਲ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ.

7  ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨ ਮਕੈਨੀਕਲ ਲੋਿ ਲਈ ਿਰਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਸਮਕਾਲੀ ਿਜੋਂ ਪਾਿਰ ਫੈਕਟਰ 

ਨੂੰ ਵਬਹਤਰ ਬਣਾਉਣ ਲਈ ਿੀ ਿਰਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਕੰਿੈਂਸਰ

ਮਕੈਨੀਕਲ ਲਿੋ ਦੀ ਸਪਲਾਈ ਤੱਕ ਸੀਵਮਤ.

ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨ

ਸਮਕਾਲੀ ਮੋਟਰਾਂ ਨੂੰ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਪਾਿਰ ਫੈਕਟਰ ਸੁਧਾਰ ਯੰਤਰਾਂ ਿਜੋਂ ਲਗਾਇਆ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਉਹਨਾਂ ਨੂੰ ਸਮਕਾਲੀ ਕੰਿੈਂਸਰ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਵਕਉਵਂਕ ਪਾਿਰ ਵਸਸਟਮ 

‘ਤੇ ਪਰਰਭਾਿ ਇੱਕ ਸਵਥਰ ਕੈਪਸੀਟਰ ਦੇ ਸਮਾਨ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਇੱਕ ਪਰਰਮੁੱਖ ਕਰੰਟ ਿੀ 

ਪੈਦਾ ਕਰਦਾ ਹੈ। 

1  ਹਰ ਵਕਸਮ ਦੀਆਂ ਇੰਿਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰਾਂ ਖਾਸ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਜਦੋਂ ਉਹ ਲਿੋ ਹੋਣ ਦੇ 

ਅਧੀਨ ਹੋਣ 

2  ਪਾਿਰ ਟਰਰਾਂਸਫਾਰਮਰ ਅਤੇ ਿੋਲਟੇਜ ਰੈਗੂਲੇਟਰ

3  ਚਾਪ ਿੈਲਿਰ

4  ਇੰਿਕਸ਼ਨ ਫਰਨੇਸ ਅਤੇ ਹੀਵਟੰਗ ਕੋਇਲ

5  ਚੋਕ ਕੋਇਲ ਅਤੇ ਚੁੰਬਕੀ ਪਰਰਣਾਲੀਆਂ ਅਤੇ

6  ਫਲੋਰੋਸੈਂਟ ਅਤੇ ਵਿਸਚਾਰਜ ਲੈਂਪ, ਵਨਓਨ ਵਚੰਨਹਰ, ਆਵਦ।

ਘੱਟ ਪਾਵਰ ਫੈਕਟਰ ਦੇ ਕਾਰਨ

ਘੱਟ ਪਾਵਰ ਫੈਕਟਰ ਦਾ ਭਸਿਾਂਤਕ ਕਾਰਨ ਸਰਕਟ ਭਵੱਚ ਵਭਿ ਰਿੀ 

ਪਰਰਤੀਭਕਭਰਆਸ਼ੀਲ ਸ਼ਕਤੀ ਦੇ ਕਾਰਨ ਿੈ। ਪਰਰਤੀਭਕਭਰਆਸ਼ੀਲ 

ਸ਼ਕਤੀ ਯੰਤਰ ਦੀ ਪਰਰੇਰਣਾ ਅਤੇ ਸਮਰੱਥਾ ‘ਤੇ ਭਨਰਿਰ ਕਰਦੀ ਿੈ।

ਘੱਟ ਪਾਵਰ ਫੈਕਟਰ ਦੇ ਨੁਕਸਾਨ ਿੇਠ ਭਲਿੇ ਅਨੁਸਾਰ ਿਨ

1  ਕੇਬਲਾਂ ਅਤੇ ਟਰਰਾਂਸਫਾਰਮਰ ਦੀ ਓਿਰਲੋਵਿੰਗ

2  ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨ ਦੇ ਵਬੰਦੂ ‘ਤੇ ਘਟੀ ਹੋਈ ਲਾਈਨ ਿੋਲਟੇਜ

3  ਪਲਾਂਟ ਦਾ ਅਕੁਸ਼ਲ ਸੰਚਾਲਨ ਅਤੇ

4  ਦੰਿ ਸ਼ਕਤੀ ਦਰਾਂ

ਪਾਵਰ ਫੈਕਟਰ ਨੂੰ ਵਿਾਉਣ ਦੇ ਫਾਇਦੇ ਿੇਠ ਭਲਿੇ ਅਨੁਸਾਰ ਿਨ

1  ਿਰਤਮਾਨ ਵਿੱਚ ਕਮੀ

2 ਵਬਜਲੀ ਦੀ ਲਾਗਤ ਵਿੱਚ ਕਮੀ

3  ਟਰਾਂਸਫਾਰਮਰਾਂ ਅਤੇ ਕੇਬਲਾਂ ਵਿੱਚ ਨੁਕਸਾਨ ਘਟਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ

4  ਟਰਰਾਂਸਫਾਰਮਰਾਂ, ਸਵਿੱਚ ਗੀਅਰਾਂ, ਕੇਬਲਾਂ ਆਵਦ ਦੀ ਲੋਵਿੰਗ ਲੋਵਿੰਗ।

5  ਪਾਿਰ ਵਸਸਟਮ ਦੀ ਿਧੀ ਹੋਈ ਸਮਰੱਥਾ (ਿਾਧੂ ਸਾਜ਼ੋ-ਸਾਮਾਨ ਤੋਂ ਵਬਨਾਂ ਿਾਧੂ 

ਲੋਿ ਪੂਰਾ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ)

6  ਿੋਲਟੇਜ ਸਵਥਤੀਆਂ ਅਤੇ ਉਪਕਰਨਾਂ ਦੀ ਕਾਰਗੁਜ਼ਾਰੀ ਵਿੱਚ ਸੁਧਾਰ ਅਤੇ 

7  ਿੈਲਵਿੰਗ ਅਤੇ ਸਮਾਨ ਉਪਕਰਣਾਂ ਦੇ ਕਾਰਨ ਿੋਲਟੇਜ ਵਿਪਸ ਵਿੱਚ ਕਮੀ

ਸਮਕਾਲੀਨ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਦੇ V ਕਰਵ

ਸਮਕਾਲੀ ਮਸ਼ੀਨ ਦਾ V-ਕਰਿ ਆਰਮੇਚਰ ਕਰੰਟ ਅਤੇ ਐਕਸੀਟੇਸ਼ਨ ਕਰੰਟ 

ਵਿਚਕਾਰ ਸਬੰਧ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ, ਜਦੋਂ ਮਸ਼ੀਨ ਲਈ ਲਿੋ ਅਤੇ ਇਨਪੁਟ ਿੋਲਟੇਜ 

ਸਵਥਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਇੱਕ ਸਵਥਰ ਲਿੋ ‘ਤੇ, ਜੇ ਉਤੇਜਨਾ ਨੂੰ ਬਦਵਲਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ 

ਮਸ਼ੀਨ ਦਾ ਪਾਿਰ ਫੈਕਟਰ ਬਦਲ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਜਦੋਂ ਫੀਲਿ ਕਰੰਟ ਛੋਟਾ 

ਹੁੰਦਾ ਹੈ (ਮਸ਼ੀਨ ਘੱਟ-ਉਤਸ਼ਾਵਹਤ ਹੁੰਦੀ ਹੈ) ਤਾਂ ਪੀ.ਐੱਫ. ਘੱਟ ਹੈ ਅਤੇ ਵਜਿਂੇ ਹੀ 
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ਉਤੇਜਨਾ ਿਧਦੀ ਹੈ ਪੀ.ਐਫ. ਸੁਧਾਰ ਕਰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਵਕਸੇ ਖਾਸ ਖੇਤਰ ਲਈ ਮੌਜੂਦਾ 

ਪੀ.ਐੱਫ. ਏਕਤਾ ਹੋਿੇਗੀ ਅਤੇ ਮਸ਼ੀਨ ਘੱਟੋ-ਘੱਟ ਆਰਮੇਚਰ ਕਰੰਟ ਵਖੱਚਦੀ ਹੈ। 

ਇਸ ਨੂੰ ਆਮ ਉਤੇਜਨਾ ਿਜੋਂ ਜਾਵਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਜੇਕਰ ਉਤੇਜਨਾ ਹੋਰ ਿਧ ਜਾਂਦੀ 

ਹੈ ਤਾਂ ਮਸ਼ੀਨ ਬਹੁਤ ਵਜ਼ਆਦਾ ਉਤੇਵਜਤ ਹੋ ਜਾਿੇਗੀ ਅਤੇ ਇਹ ਵਜ਼ਆਦਾ ਰੇਖਾ ਕਰੰਟ 

ਅਤੇ ਪੀ.ਐਫ. ਮੋਹਰੀ ਬਣ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਘਟਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ, ਜੇਕਰ ਫੀਲਿ 

ਕਰੰਟ ਨੂੰ ਲੋਿ ਅਤੇ ਇਨਪੁਟ ਿੋਲਟੇਜ ਨੂੰ ਸਵਥਰ ਰੱਖਦੇ ਹੋਏ ਬਦਵਲਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, 

ਤਾਂ ਆਰਮੇਚਰ ਕਰੰਟ VIcosθ ਸਵਥਰ ਬਣਾਉਣ ਲਈ ਬਦਲਦਾ ਹੈ। ਉਤੇਜਨਾ ਦੇ 

ਨਾਲ ਆਰਮੇਚਰ ਕਰੰਟ ਦੀ ਪਵਰਿਰਤਨ ਨੂੰ ‘V’ ਕਰਿ (ਵਚੱਤਰ 3) ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। 

ਵਚੱਤਰ 4 ਸਮਕਾਲੀ ਮੋਟਰ ਦੇ V ਅਤੇ ਉਲਟ V ਕਰਿ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਸਭਥਰ ਲੋਡ ‘ਤੇ ਉਤਸ਼ਾਿ ਨੂੰ ਬਦਲਣ ਦਾ ਪਰਰਿਾਵ:ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ (5a) ਵਿੱਚ 

ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, ਮੰਨ ਲਓ ਵਕ ਇੱਕ ਸਮਕਾਲੀ ਮੋਟਰ ਏਕਤਾ p.f ‘ਤੇ ਸਧਾਰਨ 

ਉਤਸ਼ਾਹ (Eb = V) ਨਾਲ ਕੰਮ ਕਰ ਰਹੀ ਹੈ। ਇੱਕ ਵਦੱਤੇ ਲੋਿ ਦੇ ਨਾਲ. ਜੇਕਰ 

Ra XS ਦੇ ਮੁਕਾਬਲੇ ਬਹੁਤ ਘੱਟ ਹੈ, ਤਾਂ la ER 90° ਨਾਲ ਪਛੜਦਾ ਹੈ ਅਤੇ V ਦੇ 

ਨਾਲ ਪੜਾਅ ਵਿੱਚ ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ p.f. ਏਕਤਾ ਹੈ। ਆਰਮੇਚਰ ਪਰਰਤੀ ਪੜਾਅ V.Ia ਦੀ 

ਸ਼ਕਤੀ ਵਖੱਚ ਵਰਹਾ ਹੈ ਜੋ ਮੋਟਰ ‘ਤੇ ਮਕੈਨੀਕਲ ਲੋਿ ਨੂੰ ਪੂਰਾ ਕਰਨ ਲਈ ਕਾਫੀ ਹੈ। 

ਹੁਣ, ਜਦੋਂ ਮੋਟਰ ‘ਤੇ ਲਾਗੂ ਲੋਿ ਸਵਥਰ ਰਵਹੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਫੀਲਿ ਐਕਸਾਈਟੇਸ਼ਨ ਨੂੰ 

ਘਟਾਉਣ ਜਾਂ ਿਧਾਉਣ ਦੇ ਪਰਰਭਾਿ ਦੀ ਚਰਚਾ ਕਰੀਏ।

a  `ਉਤੇਜਨਾ ਘਟੀ

ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ (5b) ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, ਮੰਨ ਲਓ ਵਕ ਉਤਸ਼ਾਹ ਵਿੱਚ 

ਕਮੀ ਦੇ ਕਾਰਨ, ਬੈਕ ਈ.ਐਮ.ਐਫ. ਉਸੇ ਲੋਿ ਕੋਣ α1 ‘ਤੇ Eb1 ਤੱਕ ਘਟਾਇਆ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਨਤੀਜੇ ਿਜੋਂ ਿੋਲਟੇਜ ER1 ਇੱਕ ਲਵੇਗੰਗ ਆਰਮੇਚਰ ਦਾ ਕਾਰਨ  

ਬਣਦਾ ਹੈ

ਿਹਾਅ ਲਈ ਮੌਜੂਦਾ Ia1. ਭਾਿੇਂ Ia1 ਤੀਬਰਤਾ ਵਿੱਚ Ia ਤੋਂ ਿੱਿਾ ਹੈ, ਇਹ ਸਵਥਰ 

ਲਿੋ ਨੂੰ ਚੁੱਕਣ ਲਈ ਲੋੜੀਂਦੀ ਸ਼ਕਤੀ V.Ia ਪੈਦਾ ਕਰਨ ਦੇ ਸਮਰੱਥ ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ Ia1 

cos φ1 ਕੰਪੋਨੈਂਟ Ia ਤੋਂ ਘੱਟ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ V.Ia1 cos φ1< V.Ia।

ਇਸ ਲਈ, ਲੋਿ ਐਂਗਲ ਲਈ α1 ਤੋਂ α2 ਤੱਕ ਿਧਣਾ ਜ਼ਰੂਰੀ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਹ 

ਿਾਪਸ e.m.f ਨੂੰ ਿਧਾਉਂਦਾ ਹੈ. Eb1 ਤੋਂ Eb2 ਤੱਕ, ਜੋ ਬਦਲੇ ਵਿੱਚ, ਨਤੀਜਾ 

ਿੋਲਟੇਜ ਨੂੰ ER1 ਤੋਂ ER2 ਤੱਕ ਿਧਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਵਸੱਟੇ ਿਜੋਂ, ਆਰਮੇਚਰ ਕਰੰਟ Ia2 

ਤੱਕ ਿਧਦਾ ਹੈ ਵਜਸਦਾ ਪੜਾਅ ਭਾਗ ਮੋਟਰ ‘ਤੇ ਵਨਰੰਤਰ ਲੋਿ ਨੂੰ ਪੂਰਾ ਕਰਨ ਲਈ 

ਲੋੜੀਂਦੀ ਸ਼ਕਤੀ (VIa2 cos φ2) ਪੈਦਾ ਕਰਦਾ ਹੈ।

b  ਉਤੇਜਨਾ ਵਿੀ

ਫੀਲਿ ਉਤੇਜਨਾ ਨੂੰ ਿਧਾਉਣ ਦਾ ਪਰਰਭਾਿ ਵਚੱਤਰ 5c ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ 

ਵਜੱਥੇ ਿਧੇ ਹੋਏ Eb1 ਨੂੰ ਅਸਲ ਲੋਿ ਕੋਣ α1 ਤੇ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਨਤੀਜਾ 

ਿੋਲਟੇਜ ER1 ਇੱਕ ਪਰਰਮੁੱਖ ਕਰੰਟ Ia1 ਦਾ ਕਾਰਨ ਬਣਦਾ ਹੈ ਵਜਸਦਾ ਇਨ-ਫੇਜ਼ 

ਕੰਪੋਨੈਂਟ Ia ਤੋਂ ਿੱਿਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ, ਆਰਮੇਚਰ ਮੋਟਰ ‘ਤੇ ਲੋਿ ਨਾਲੋਂ ਵਜਆ਼ਦਾ 

ਸ਼ਕਤੀ ਵਿਕਵਸਤ ਕਰਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਅਨੁਸਾਰ, ਲਿੋ ਐਂਗਲ α1 ਤੋਂ α2 ਤੱਕ ਘਟਦਾ 

ਹੈ ਜੋ ER1 ਤੋਂ ER2 ਤੱਕ ਨਤੀਜਾ ਿੋਲਟੇਜ ਘਟਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਵਸੱਟੇ ਿਜੋਂ,
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ਆਰਮੇਚਰ ਕਰੰਟ Ia1 ਤੋਂ Ia2 ਤੱਕ ਘਟਦਾ ਹੈ ਵਜਸਦਾ ਇਨ-ਫੇਜ਼ ਕੰਪੋਨੈਂਟ Ia2 cos 

φ2 = Ia। ਉਸ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ, ਆਰਮੇਚਰ ਮੋਟਰ ਉੱਤੇ ਵਨਰੰਤਰ ਲੋਿ ਨੂੰ ਚੁੱਕਣ ਲਈ 

ਲੋੜੀਂਦੀ ਸ਼ਕਤੀ ਵਿਕਵਸਤ ਕਰਦਾ ਹੈ।

ਇਸ ਲਈ, ਅਸੀਂ ਦੇਖਦੇ ਹਾਂ ਵਕ ਵਦੱਤੇ ਗਏ ਲੋਿ ਨਾਲ ਚੱਲਣ ਿਾਲੀ ਸਮਕਾਲੀ 

ਮੋਟਰ ਦੇ ਉਤੇਜਨਾ ਵਿੱਚ ਵਭੰਨਤਾਿਾਂ ਵਸਰਫ ਇਸਦੇ ਲੋਿ ਐਂਲਜ ਵਿੱਚ ਵਭੰਨਤਾਿਾਂ 

ਪੈਦਾ ਕਰਦੀਆਂ ਹਨ।

ਪਾਵਰ ਫੈਕਟਰ ਦੇ ਸੁਿਾਰ ਦੇ ਤਰੀਕੇ

ਪਾਿਰ ਫੈਕਟਰ ਨੂੰ ਹੇਠ ਵਲਖੇ ਤਰੀਵਕਆਂ ਨਾਲ ਸੁਧਾਵਰਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ

1  ਸਟੈਵਟਕ ਕੈਪੇਸੀਟਰ ਜਾਂ ਕੈਪੇਸੀਟਰ ਬੈਂਕ

2  ਸਮਕਾਲੀ ਮੋਟਰ

ਕੈਪੀਸੀਟਰ ਬੈਂਕ

ਇੱਕ ਕੈਪਸੀਟਰ ਬੈਂਕ ਕਈ ਕੈਪੇਸੀਟਰਾਂ ਦਾ ਇੱਕ ਸਮੂਹ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਸਮਾਨਾਂਤਰ 

ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਕੈਪੇਸੀਟਰ ਬੈਂਕ ਬਣਾਉਣ ਲਈ ਜੁੜੇ ਸਮਾਨ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ ਦੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ 

ਜੋ ਵਬਜਲੀ ਊਰਜਾ ਨੂੰ ਸਟੋਰ ਕਰਦੇ ਹਨ। ਵਫਰ ਇਸ ਤਰਹਰਾਂ ਬਵਣਆ ਕੈਪੇਸੀਟਰ 

ਬੈਂਕ ਲੇਵਗੰਗ ਪਾਿਰ ਫੈਕਟਰ ਨੂੰ ਲੀਿ ਪਾਿਰ ਫੈਕਟਰ ਜਾਂ AC ਸਪਲਾਈ ਵਿੱਚ 

ਫੇਜ਼ ਵਸ਼ਫਟ ਵਿੱਚ ਠੀਕ ਕਰਨ ਲਈ ਿਰਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 6 ਵਿੱਚ 

ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

C1, C2, C3, C4, C5, C6 = capacitors

3  ਪੁੱਲ-ਇਨ ਟਾਰਕ ਅਤੇ

4  ਪੁੱਲ-ਆਊਟ ਟਾਰਕ

a  ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਟੋਰਕ

ਇਹ ਮੋਟਰ ਦੁਆਰਾ ਵਿਕਸਤ ਟੋਰਕ (ਜਾਂ ਮੋੜਨ ਦੀ ਕੋਵਸ਼ਸ਼) ਹੈ ਜਦੋਂ ਇਸਦੇ ਸਟੇਟਰ 

(ਆਰਮੇਚਰ) ਵਿੰਵਿੰਗ ‘ਤੇ ਪੂਰੀ ਿੋਲਟੇਜ ਲਾਗੂ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਇਸਨੂੰ ਕਈ ਿਾਰ 

ਬਰੇਕਅਿੇ ਟਾਰਕ ਿੀ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਸਦਾ ਮੁੱਲ ਸੈਂਟਵਰਵਫਊਗਲ ਪੰਪਾਂ ਦੇ 

ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ 10% ਤੱਕ ਘੱਟ ਅਤੇ ਫੁੱਲ-ਲੋਿ ਟਾਰਕ ਦੇ 200 ਤੋਂ 250% ਤੱਕ ਿੱਧ 

ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਲੋਿ ਕੀਤੇ ਦੋ-ਵਸਲੰਿਰ ਕੰਪਰਰੈਸਰਾਂ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ।

b  ਚੱਲ ਭਰਿਾ ਟਾਰਕ

ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਇਸਦਾ ਨਾਮ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ, ਇਹ ਚੱਲਣ ਿਾਲੀਆਂ ਸਵਥਤੀਆਂ ਵਿੱਚ 

ਮੋਟਰ ਦੁਆਰਾ ਵਿਕਸਤ ਟਾਰਕ ਹੈ। ਇਹ ਚਲਾਉਣ ਿਾਲੀ ਮਸ਼ੀਨ ਹੈ। ਪੀਕ 

ਹਾਰਸਪਾਿਰ ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ ਟਾਰਕ ਨੂੰ ਵਨਰਧਾਰਤ ਕਰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਸੰਚਾਵਲਤ ਮਸ਼ੀਨ 

ਦੁਆਰਾ ਲੋੜੀਂਦਾ ਹਿੋੇਗਾ। ਰੁਕਣ ਤੋਂ ਬਚਣ ਲਈ ਮੋਟਰ ਦਾ ਬਰੇਕ-ਿਾਊਨ ਜਾਂ ਿੱਧ 

ਤੋਂ ਿੱਧ ਚੱਲਣ ਿਾਲਾ ਟਾਰਕ ਇਸ ਮੁੱਲ ਤੋਂ ਿੱਧ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

c  ਪੁੱਲ-ਇਨ ਟਾਰਕ

ਇੱਕ ਸਮਕਾਲੀ ਮੋਟਰ ਨੂੰ ਇਿੰਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜਦੋਂ ਤੱਕ ਇਹ 

ਸਮਕਾਲੀ ਗਤੀ ਤੋਂ 2 ਤੋਂ 5% ਘੱਟ ਨਹੀਂ ਚੱਲਦਾ। ਬਾਅਦ ਵਿੱਚ, ਉਤੇਜਨਾ ਨੂੰ 

ਚਾਲੂ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਰੋਟਰ ਸਮਕਾਲੀ ਰੂਪ ਵਿੱਚ - ਰੋਟੇਵਟੰਗ ਸਟੇਟਰ ਫੀਲਿ 

ਦੇ ਨਾਲ ਕਦਮ ਵਿੱਚ ਵਖੱਚਦਾ ਹੈ। ਟੋਰਕ ਦੀ ਮਾਤਰਾ ਵਜਸ ‘ਤੇ ਮੋਟਰ ਕਦਮ ਵਿੱਚ 

ਵਖੱਚੇਗੀ, ਨੂੰ ਪੁੱਲ-ਇਨ ਟਾਰਕ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

d  ਪੁੱਲ-ਆਊਟ- ਟਾਰਕ

ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ ਟਾਰਕ ਜੋ ਮੋਟਰ ਸਟੈਪ ਜਾਂ ਸਮਕਾਲੀਕਰਨ ਤੋਂ ਬਾਹਰ ਵਖੱਚੇ ਵਬਨਾਂ 

ਵਿਕਸਤ ਕਰ ਸਕਦੀ ਹੈ ਨੂੰ ਪੁੱਲ-ਆਊਟ ਟਾਰਕ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ, ਜਦੋਂ ਮੋਟਰ ‘ਤੇ ਲੋਿ ਿਧਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਇਸਦਾ ਰੋਟਰ ਹੌਲੀ-

ਹੌਲੀ ਸਮਕਾਲੀ-ਘੁੰਮਣ ਿਾਲੇ ਸਟੇਟਰ ਮੈਗਨੈਵਟਕ ਫੀਲਿ ਦੇ ਵਪੱਛੇ ਕੁਝ ਕੋਣ 

(ਵਜਸ ਨੂੰ ਲਿੋ ਐਂਗਲ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ) ਦੁਆਰਾ ਪੜਾਅ ਵਿੱਚ ਿਾਪਸ ਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ 

ਹਾਲਾਵਂਕ ਇਹ ਸਮਕਾਲੀ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਚੱਲਦਾ ਰਵਹੰਦਾ ਹੈ। ਮੋਟਰ ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ ਵਿਕਾਸ 

ਕਰਦੀ ਹੈ

ਟਾਰਕ ਜਦੋਂ ਇਸਦੇ ਰੋਟਰ ਨੂੰ 90° ਦੇ ਕੋਣ ਦੁਆਰਾ ਰੋਵਕਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ (ਜਾਂ ਦੂਜੇ 

ਸ਼ਬਦਾਂ ਵਿੱਚ, ਇਹ ਆਸ ਪਾਸ ਦੇ ਖਵੰਭਆਂ ਵਿਚਕਾਰ ਅੱਧੀ ਦੂਰੀ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਦੂਰੀ 

ਦੁਆਰਾ ਵਪੱਛੇ ਿੱਲ ਬਦਲ ਵਗਆ ਹੈ)। ਲੋਿ ਵਿੱਚ ਕੋਈ ਹੋਰ ਿਾਧਾ ਮੋਟਰ ਨੂੰ ਕਦਮ 

(ਜਾਂ ਸਮਕਾਲੀਕਰਨ) ਤੋਂ ਬਾਹਰ ਕੱਢਣ ਅਤੇ ਬੰਦ ਕਰਨ ਦਾ ਕਾਰਨ ਬਣ ਜਾਿੇਗਾ।

ਸਮਕਾਲੀ ਮੋਟਰ ਦੇ ਵਿੱ-ਵਿੱ ਟੋਰਕ

ਸਮਕਾਲੀ ਮੋਟਰ ਨਾਲ ਜੁੜੇ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਟਾਰਕ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਅਨੁਸਾਰ ਹਨ: 

1  ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਟਾਰਕ

2  ਚੱਲਦਾ ਟਾਰਕ

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.6.148 & 149
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ਪਾਵਰ (Power)  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.6.150 & 151
ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ  (Electrician) - ਭਸੰਕਰਰੋਨਸ ਮੋਟਰ ਅਤੇ ਐਮਜੀ ਸੈੱਟ

ਅਤੇ ਰੋਟਰੀ ਕਨਵਰਟਰ (MG set and rotary converter)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

•  ਅਲਟਰਨੇਭਟੰਗ ਕਰੰਟ ਉੱਤੇ ਡਾਇਰੈਕਟ ਕਰੰਟ ਦੇ ਫਾਇਭਦਆਂ ਦੀ ਸੂਚੀ ਬਣਾਓ 

•  AC ਨੂੰ DC ਭਵੱਚ ਬਦਲਣ ਦੇ ਤਰੀਭਕਆਂ ਦੀ ਸੂਚੀ ਬਣਾਓ

•  MG-ਸੈੱਟ ਦੇ ਫਾਇਦੇ ਅਤੇ ਨੁਕਸਾਨ ਦੱਸੋ

•  ਰੋਟਰੀ ਕਨਵਰਟਰ ਦੀ ਉਸਾਰੀ ਅਤੇ ਇਸਦੇ ਕੰਮ ਦਾ ਵਰਣਨ ਕਰੋ।

ਏਸੀ ਵਸਸਟਮ ਨੂੰ ਇਲੈਕਵਟਰਰਕ ਪਾਿਰ ਦੇ ਉਤਪਾਦਨ, ਪਰਰਸਾਰਣ ਅਤੇ ਿੰਿ ਲਈ 

ਸਰਿ ਵਿਆਪਕ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਅਪਣਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਇਹ ਉਤਪਾਦਨ, ਪਰਰਸਾਰਣ 

ਅਤੇ ਿੰਿ ਦੀ ਇੱਕ DC ਪਰਰਣਾਲੀ ਨਾਲੋਂ ਿਧੇਰੇ ਵਕਫ਼ਾਇਤੀ ਹੈ। ਅਵਜਹੀਆਂ 

ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨਾਂ ਹਨ ਵਜੱਥੇ ਿੀਸੀ ਜਾਂ ਤਾਂ ਜ਼ਰੂਰੀ ਹੈ ਜਾਂ AC ਨਾਲੋਂ ਿਧੇਰੇ ਫਾਇਦੇਮੰਦ 

ਹੈ।

ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੀਆਂ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨਾਂ ਵਿੱਚ ਿੀਸੀ ਜ਼ਰੂਰੀ ਹੈ।

•  ਇਲੈਕਟਰਰੋ ਕੈਮੀਕਲ ਪਰਰਵਕਵਰਆ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਇਲੈਕਟਰਰੋਪਲੇਵਟੰਗ, ਇਲੈਕਟਰਰੋ-

ਵਰਫਾਇਵਨੰਗ ਆਵਦ। 

•  ਸਟੋਰੇਜ ਬੈਟਰੀ ਚਾਰਵਜੰਗ।

•  ਸਰਚ ਲਾਈਟ ਅਤੇ ਵਸਨੇਮਾ ਪਰਰੋਜੈਕਟਰਾਂ ਲਈ ਆਰਕ ਲੈਂਪ।

ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੀਆਂ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨਾਂ ਵਿੱਚ ਿਾਇਰੈਕਟ ਕਰੰਟ ਿਧੇਰੇ ਫਾਇਦੇਮੰਦ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। 

•  ਟਰਰੈਕਸ਼ਨ ਉਦੇਸ਼ - DC ਸੀਰੀਜ਼ ਮੋਟਰ।

•  ਟੈਲੀਫੋਨ, ਰੀਲੇਅ, ਟਾਈਮ ਸਵਿੱਚ ਓਪਰੇਵਟੰਗ।

•  ਰੋਵਲੰਗ ਵਮੱਲਾਂ, ਪੇਪਰ ਵਮੱਲਾਂ, ਐਲੀਿੇਟਰਾਂ ਵਜੱਥੇ ਿਧੀਆ ਸਪੀਿ ਕੰਟਰੋਲ, 

ਭਾਰੀ ਟਾਰਕ ਦੇ ਵਿਰੁੱਧ ਿਾਰ-ਿਾਰ ਸ਼ੁਰੂ ਹੋਣਾ ਅਤੇ ਦੋਿਾਂ ਵਦਸ਼ਾਿਾਂ ਵਿੱਚ ਰੋਟੇਸ਼ਨ 

ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਿੀਸੀ ਮੋਟਰਾਂ ਿਧੇਰੇ ਅਨੁਕੂਲ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਨ।

ਉਪਰੋਕਤ ਕਾਰਨਾਂ ਕਰਕੇ AC ਨੂੰ DC ਵਿੱਚ ਤਬਦੀਲ ਕਰਨਾ ਇੱਕ ਲੋੜ ਬਣ 

ਵਗਆ ਹੈ।

ਢੰਗ:AC ਨੂੰ DC ਵਿੱਚ ਬਦਲਣ ਦੇ ਤਰੀਕੇ

•  ਮੋਟਰ-ਜਨਰੇਟਰ ਸੈੱਟ

•  ਰੋਟਰੀ ਕਨਿਰਟਰ

•  ਮਰਕਰੀ ਆਰਕ ਰੀਕਟੀਫਾਇਰ

•  ਮੈਟਲ ਰੀਕਟੀਫਾਇਰ

•  ਅਰਧ-ਕੰਿਕਟਰ ਿਾਇਿ ਅਤੇ ਐਸ.ਸੀ.ਆਰ

ਉਪਰੋਕਤ ਪੰਜਾਂ ਵਿੱਚੋਂ ਮੋਟਰ ਜਨਰੇਟਰ ਸੈੱਟ ਅਤੇ ਸੈਮੀਕੰਿਕਟਰ ਰੀਕਟੀਫਾਇਰ 

ਹੁਣ ਵਜ਼ਆਦਾਤਰ ਿਰਤੋਂ ਵਿੱਚ ਹਨ। ਹੋਰ ਵਕਸਮਾਂ ਸਪੱਸ਼ਟ ਕਾਰਨਾਂ ਕਰਕੇ 

ਪੁਰਾਣੀਆਂ ਹੋ ਗਈਆਂ ਹਨ।

ਮੋਟਰ ਜਨਰੇਟਰ ਸੈੱਟ:ਇਸ ਵਿੱਚ ਇੱਕ 3-ਫੇਜ਼ AC ਮੋਟਰ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਜੋ ਵਸੱਧੇ ਇੱਕ 

DC ਜਨਰੇਟਰ ਨਾਲ ਜੁੜੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਿੱਿੀਆਂ ਇਕਾਈਆਂ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ, AC 

ਮੋਟਰ ਹਮੇਸ਼ਾ ਇੱਕ ਸਮਕਾਲੀ ਮੋਟਰ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਅਤੇ DC ਜਨਰੇਟਰ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ 

ਵਮਸ਼ਰਤ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਲਾਿ

1  ਿੀਸੀ ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਅਮਲੀ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਸਵਥਰ ਹੈ। ਆਉਟਪੁੱਟ (DC) 

ਿੋਲਟੇਜ AC ਸਪਲਾਈ ਿੋਲਟੇਜ ਵਿੱਚ ਤਬਦੀਲੀਆਂ ਦੁਆਰਾ ਪਰਰਭਾਵਿਤ ਨਹੀਂ 

ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

2  ਿੀਸੀ ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਨੂੰ ਸ਼ੰਟ ਫੀਲਿ ਰੈਗੂਲੇਟਰ ਦੁਆਰਾ ਆਸਾਨੀ ਨਾਲ 

ਕੰਟਰੋਲ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। 

3  M.G ਸੈੱਟ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਪਾਿਰ ਫੈਕਟਰ ਸੁਧਾਰ ਲਈ ਿੀ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ, 

ਵਜੱਥੇ ਜਨਰੇਟਰ ਨੂੰ ਚਲਾਉਣ ਲਈ ਸਮਕਾਲੀ ਮੋਟਰ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਨੁਕਸਾਨ

1  ਇਸਦੀ ਮੁਕਾਬਲਤਨ ਘੱਟ ਕੁਸ਼ਲਤਾ ਹੈ।

2  ਇਸ ਨੂੰ ਹੋਰ ਫਰਸ਼ ਸਪੇਸ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ।

ਰੋਟਰੀ ਜਾਂ ਸਮਕਾਲੀ ਕਨਵਰਟਰ

ਇੱਕ ਰੋਟਰੀ ਕਨਿਰਟਰ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਜਦੋਂ ਇੱਕ ਿੱਿੀ ਿੀਸੀ ਪਾਿਰ 

ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ. ਇਹ ਇੱਕ ਆਰਮੇਚਰ ਅਤੇ ਇੱਕ ਫੀਲਿ ਿਾਲੀ ਇੱਕ ਵਸੰਗਲ 

ਮਸ਼ੀਨ ਹੈ। ਇਹ ਇੱਕ ਸਮਕਾਲੀ ਮੋਟਰ ਅਤੇ ਇੱਕ DC ਜਨਰੇਟਰ ਦੇ ਕੰਮ ਨੂੰ ਜੋੜਦਾ 

ਹੈ. ਇਹ ਸਮਕਾਲੀ ਰੂਪ ਵਿੱਚ ਘੁੰਮਦੇ ਆਰਮੇਚਰ (Ns = 120 f/P) ਦੇ ਇੱਕ ਪਾਸੇ 

ਮਾਊਂਟ ਕੀਤੇ ਸਵਲੱਪ ਵਰੰਗਾਂ ਦੇ ਇੱਕ ਸੈੱਟ ਰਾਹੀਂ ਬਦਲਿੇਂ ਕਰੰਟ ਨੂੰ ਪਰਰਾਪਤ ਕਰਦਾ 

ਹੈ ਅਤੇ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਅਤੇ ਬੁਰਸ਼ਾਂ ਰਾਹੀਂ ਉਲਟ ਵਸਰੇ ਤੋਂ ਵਸੱਧਾ ਕਰੰਟ ਪਰਰਦਾਨ 

ਕਰਦਾ ਹੈ।

ਉਸਾਰੀ:ਆਮ ਉਸਾਰੀ ਅਤੇ ਵਿਜ਼ਾਈਨ ਵਿੱਚ, ਇੱਕ ਰੋਟਰੀ ਕਨਿਰਟਰ ਇੱਕ ਿੀਸੀ 

ਮਸ਼ੀਨ ਿਾਂਗ ਘੱਟ ਜਾਂ ਘੱਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਵਿੱਚ ਵਬਹਤਰ ਕਵਮਊਟੇਸ਼ਨ ਲਈ 

ਇੰਟਰਪੋਲ ਹਨ। ਇਸਦਾ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਉਸੇ ਆਕਾਰ ਦੇ DC ਜਨਰੇਟਰ ਨਾਲੋਂ ਿੱਿਾ 

ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ ਇਸ ਨੂੰ ਿੱਿੀ ਮਾਤਰਾ ਵਿੱਚ ਪਾਿਰ ਨੂੰ ਸੰਭਾਲਣਾ ਪੈਂਦਾ ਹੈ।

ਵਸਰਫ ਜੋੜੀ ਗਈ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਹਨ -

•  ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਦੇ ਵਸਰੇ ਦੇ ਉਲਟ ਵਸਰੇ ‘ਤੇ ਸਵਲੱਪ-ਵਰੰਗਾਂ ਦਾ ਇੱਕ ਸੈੱਟ ਮਾਊਂਟ 

ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ 

•  ਖੰਵਭਆਂ ਦੇ ਫੇਸ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਸਮਕਾਲੀ ਮੋਟਰ ਦੀ ਤਰਹਰਾਂ ਿਂੈਪਰ ਹੁੰਦੇ ਹਨ। 

ਇੱਕ ਰੋਟਰੀ (ਵਸੰਕਰੋਨਸ) ਕਨਿਰਟਰ ਦੇ ਮੁੱਖ ਵਹੱਵਸਆਂ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਇੱਕ 

ਸਧਾਰਨ ਸਕੈਚ ਵਚੱਤਰ 1 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।
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ਇਹ ਤੱਥ ਵਕ ਇੱਕ DC ਜਨਰੇਟਰ ਦੇ ਆਰਮੇਚਰ ਕੰਿਕਟਰਾਂ ਵਿੱਚ ਪਰਰੇਵਰਤ emf 

ਬਦਲ ਵਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਵਕ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਦੀ ਠੀਕ ਕਰਨ ਿਾਲੀ ਵਕਵਰਆ ਦੇ 

ਕਾਰਨ ਹੀ ਵਸੱਧਾ (ਇੱਕ ਵਦਸ਼ਾਹੀਣ) ਬਣ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਸਵਲੱਪ-ਵਰੰਗਾਂ ਨੂੰ ਆਰਮੇਚਰ 

ਤੁਲਨਾ ਲਈ ਪਭਰਵਰਤਕ ਪਭਿਲੂ M.G. ਸੈਟ ਰੋਟਰੀ ਕਨਵਰਟਰ
ਮਸ਼ੀਨਰੀ ਦੋ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਅਰਥਾਤ ਇੱਕ ਏਸੀ ਦੂਜਾ ਿੀਸੀ 

ਜਨਰੇਟਰ

ਵਸੰਗਲ ਮਸ਼ੀਨ

ਲਾਗਤ ਬਹੁਤ ਮਵਹੰਗਾ ਮਵਹੰਗਾ

ਰੌਲਾ ਰੌਲਾ ਰੌਲਾ

ਕੁਸ਼ਲਤਾ ਦੋ ਰੋਟੇਵਟੰਗ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਕਾਰਨ ਬਹੁਤ ਘੱਟ ਘੱਟ

ਰੱਖ-ਰਖਾਅ ਦੀ ਲਾਗਤ ਉੱਚ ਉੱਚ

ਓਿਰਲੋਵਿੰਗ ਸਮਰੱਥਾ ਓਿਰ ਲੋਿ ਨਹੀਂ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਓਿਰ ਲੋਿ ਨਹੀਂ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ

AC ਫੈਕਟਰ ਦਾ ਪਾਿਰ ਫੈਕਟਰ ਘੱਟ ਪਾਿਰ ਫੈਕਟਰ ਚੰਗੀ ਸ਼ਕਤੀ

ਇਸ ਦੇ ਓਪਰੇਸ਼ਨ ਦੌਰਾਨ ਵਧਆਨ ਘੱਟ ਵਧਆਨ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ ਘੱਟ ਵਧਆਨ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ

ਸਪੇਸ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ ਬਹੁਤ ਉੱਚਾ ਘੱਟ

ਿਾਇਵਨੰਗ ‘ਤੇ ਕੁਝ ਢੁਕਿਂੇ ਵਬੰਦੂਆਂ ਨਾਲ ਜਵੋੜਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਮਸ਼ੀਨ 

ਨੂੰ ਵਿਕਲਪਕ ਿਜੋਂ ਿਰਤਣ ਲਈ।

ਰੋਟਰੀ ਕਨਿਰਟਰ ਆਰਮੇਚਰ ਵਜਆ਼ਦਾਤਰ ਲੈਪ ਜ਼ਖ਼ਮ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਆਰਮੇਚਰ 

ਵਿੱਚ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਮਾਰਗਾਂ ਦੀ ਵਗਣਤੀ ਖੰਵਭਆਂ ਦੀ ਵਗਣਤੀ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ। ਇਸ 

ਲਈ ਆਰਮੇਚਰ ‘ਤੇ ਸਮਾਨ-ਸੰਭਾਿੀ ਵਬੰਦੂਆਂ ਦੀ ਵਗਣਤੀ ਖਵੰਭਆਂ ਦੇ ਜਵੋੜਆਂ 

ਦੀ ਵਗਣਤੀ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ, ਹਰੇਕ ਸਵਲੱਪ-ਵਰੰਗ ਲਈ ਟੇਵਪੰਗ ਦੀ 

ਵਗਣਤੀ ਖਵੰਭਆਂ ਦੇ ਜੋਵੜਆਂ ਦੀ ਵਗਣਤੀ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੈ। ਇੱਕ 3 ਲਈ-ਫੇਜ਼ ਲੈਪ 

ਜ਼ਖ਼ਮ ਰੋਟਰੀ ਕਨਿਰਟਰ, ਇਹ ਜ਼ਰੂਰੀ ਹੈ ਵਕਪਰਰਤੀ ਖੰਭੇ ਆਰਮੇਚਰ ਕੰਿਕਟਰਾਂ ਦੀ 

ਸਵੰਖਆ ਨੂੰ 3 ਨਾਲ ਿੰਵਿਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

ਓਪਰੇਸ਼ਨ:ਇਸਦੀ ਸਾਧਾਰਨ ਭੂਵਮਕਾ ਵਿੱਚ, ਮਸ਼ੀਨ ਸਵਲੱਪ-ਵਰੰਗਾਂ ਰਾਹੀਂ ਇੱਕ 

ਢੁਕਿੀਂ AC ਸਪਲਾਈ ਨਾਲ ਜੁੜੀ ਹੋਈ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਕਵਮਊਟੇਟਰ ‘ਤੇ ਵਸੱਧਾ ਕਰੰਟ 

ਪਰਰਦਾਨ ਕਰਦੀ ਹੈ। ਇਸ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨ ਵਿੱਚ ਮਸ਼ੀਨ ਸਵਲੱਪ-ਵਰੰਗ ਸਾਈਿ ਤੋਂ AC 

ਪਾਿਰ ਪਰਰਾਪਤ ਕਰਨ ਿਾਲੀ ਸਮਕਾਲੀ ਮੋਟਰ ਦੇ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਚੱਲਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਵਜਿੇਂ ਵਕ 

ਕਵਮਊਟੇਟਰ ਦੇ ਵਸਰੇ ਤੋਂ ਦੇਵਖਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਇਹ DC ਪਾਿਰ ਪਰਰਦਾਨ ਕਰਨ ਿਾਲੇ 

DC ਜਨਰੇਟਰ ਦੇ ਰੂਪ ਵਿੱਚ ਚੱਲਦਾ ਹੈ।

ਐਮਜੀ ਸੈੱਟ ਦਾ ਰੱਿ-ਰਿਾਅ (Maintenance of MG set)

ਉਦੇਸ਼:ਇਸ ਅਵਭਆਸ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਤੁਸੀਂ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

•  MG ਸੈੱਟ ਦੇ ਰੱਿ-ਰਿਾਅ ਲਈ ਭਵਚਾਰੇ ਜਾਣ ਵਾਲੇ ਭਬੰਦੂਆਂ ਦੀ ਸੂਚੀ ਬਣਾਓ।

ਐਮਜੀ ਸੈੱਟ ਨੂੰ ਇਲੈਕਵਟਰਰਕ ਅਤੇ ਮਕੈਨੀਕਲ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਵਨਰੀਖਣ ਕਰਕੇ ਬਣਾਈ 

ਰੱਵਖਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਰੱਖ-ਰਖਾਅ ਕਰਦੇ ਸਮੇਂ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਨੁਕਵਤਆਂ ‘ਤੇ 

ਵਿਚਾਰ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

ਇਲੈਕਟਰਰੀਕਲ ਭਨਰੀਿਣ ਸੂਚੀ

•  ਸਾਰੇ ਇਲੈਕਟਰਰੀਕਲ ਕੰਪੋਨੈਂਟਸ ਅਤੇ ਕੰਟਰੋਲ ਪੈਨਲਾਂ ਦੀ ਆਮ ਸਫਾਈ 

•  ਮੇਗਰ ਦੁਆਰਾ ਮੋਟਰ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਦੀ ਜਾਂਚ / ਸੁਧਾਰ ਕਰੋ

•  ਧਰਤੀ ਦੀਆਂ ਤਾਰਾਂ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ/ਸੁਧਾਰੋ

•  ਮੁੱਖ ਸਵਿੱਚ ਵਫਊਜ਼ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ/ਸੁਧਾਰੋ

•  ਸਟੇਟਰ, ਬੁਰਸ਼ ਆਵਦ ਦੀ ਜਾਂਚ/ਸੁਧਾਰ ਕਰੋ।

•  ਮੋਟਰ ਦੇ ਬੇਅਵਰੰਗਾਂ, ਘੁੰਮਣ ਿਾਲੇ ਵਹੱਵਸਆਂ ਦੀ ਜਾਂਚ/ਸੁਧਾਰ ਕਰੋ ਅਤੇ ਸਹੀ 

ਲੁਬਰੀਕੇਸ਼ਨ ਲਈ ਤੇਲ ਦੀ ਗਰੀਸ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰੋ

•  ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਪੈਨਲ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ/ਸੁਧਾਰੋ/ਚੈੱਕ ਕਰੋ

•  ਲੋਿ ਰੀਲੇਅ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ/ਸੁਧਾਰੋ

•  ਵਢੱਲੇ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨਾਂ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ/ਸੁਧਾਰੋ ਅਤੇ ਉਹਨਾਂ ਨੂੰ ਕੱਸੋ

•  ਖਰਾਬ ਹੋਏ ਲਚਕਦਾਰ ਕਿੰਕਟਰਾਂ ਅਤੇ ਕੇਬਲਾਂ ਨੂੰ ਬਦਲੋ

•  ਵਨਯੰਤਰਣ ਪਰਰਣਾਲੀ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ/ਸੁਧਾਰੋ

•  ਜੇ ਲੋੜ ਹੋਿੇ ਤਾਂ ਕਾਰਬਰਾਈਜਿ਼ ਨਾਨ ਆਪਰੇਵਟਿ ਕੰਟੈਕਟਰ ਨੂੰ ਬਦਲੋ।

ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੀ ਗਈ ਮਕੈਨੀਕਲ ਵਨਰੀਖਣ ਸੂਚੀ ਅਤੇ ਲੁਬਰੀਕੇਸ਼ਨ ਹਦਾਇਤਾਂ ਦਾ 

ਹਿਾਲਾ ਦੇ ਕੇ ਐਮਜੀ ਸੈੱਟ ਵਿੱਚ ਰੱਖ-ਰਖਾਅ ਦਾ ਕੰਮ ਕਰੋ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.6.150 & 151
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ਮਕੈਨੀਕਲ ਭਨਰੀਿਣ ਸੂਚੀ

•  ਚੰਗੀ ਤਰਹਰਾਂ ਸਾਫ਼ ਕਰੋ ਅਤੇ ਵਿਜ਼ੂਅਲ ਵਨਰੀਖਣ ਕਰੋ

•  ਮੋਟਰ ਕਪਵਲੰਗ ਅਤੇ ਬੇਅਵਰੰਗਾਂ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ/ਸੁਧਾਰੋ

•  ਕਪਵਲੰਗ ਦੀ ਕਠੋਰਤਾ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ, ਫਾਰਮੂਲੇਸ਼ਨ ਦੋਿਾਂ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ,

•  ਪਾਈਪਲਾਈਨ ਫਲੈਂਜਰ ਦੀ ਜਾਂਚ

•  ਕਾਰਜਸ਼ੀਲ ਸੰਚਾਲਨ ਲਈ ਮਸ਼ੀਨ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ/ਸੁਧਾਰੋ ਅਤੇ ਆਪਰੇਟਰ 

ਨਾਲ ਪੁਸ਼ਟੀ ਕਰੋ 

•  ਲੁਬਰੀਕੇਸ਼ਨ, ਮੇਨਟੇਨੈਂਸ ਵਪਰਰੰਟਸ

•  ਲੁਬਰੀਕੇਸ਼ਨ ਲਈ ਬੇਅਵਰੰਗਾਂ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ/ਸੁਧਾਰੋ

•  ਇਸ ਨੂੰ ਲੁਬਰੀਕੇਟ ਕਰਨ ਲਈ ਤੇਲ ਬੰਦੂਕ/ਗਰੀਸ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰੋ।

ਸਾਰੇ ਕੰਮਕਾਜੀ ਭਦਨਾਂ ‘ਤੇ ਿਰੇਕ ਰੱਿ-ਰਿਾਅ ਲਈ ਭਰਕਾਰਡ ਰਿੱਣ 

ਲਈ ਰਿੱ-ਰਿਾਅ ਅਥਾਰਟੀ ਦੁਆਰਾ ਇੱਕ ਵੱਿਰਾ ਰਭਜਸਟਰ 

ਰਭੱਿਆ ਜਾਣਾ ਚਾਿੀਦਾ ਿੈ।

ਐਮਜੀ ਸੈੱਟ ਦੇ ਸੰਚਾਲਨ ਦੇ ਦੌਰਾਨ, ਮਕੈਨੀਕਲ ਅਤੇ ਇਲੈਕਟਰਰੀਕਲ ਪਰਰਵਕਰਤੀ 

ਦੇ ਟੁੱਟਣ ਦੇ ਰੱਖ-ਰਖਾਅ ਵਿੱਚ ਸ਼ਾਮਲ ਹਿੋੋ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.6.150 & 151
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ਪਾਵਰ (Power)  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.7.152
ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ  (Electrician) - ਇਲੈਕਟਰਰਾਭਨਕ ਅਭਿਆਸ

ਰੋਿਕ, ਰੰਗ ਕੋਡ, ਭਕਸਮਾਂ ਅਤੇ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾਵਾਂ (Resistors, Colour code, types and characteristics)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• ਸਰਕਟਾਂ ਭਵੱਚ ਭਨਰਮਾਣ, ਭਕਸਮਾਂ, ਰੰਗ ਕੋਭਡੰਗ ਅਤੇ ਰੋਿਕਾਂ ਦੀ ਵਰਤੋਂ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ।

ਰੋਿਕ:ਇਹ ਇਲੈਕਟ੍ਰਾਵਿਕ ਸ੍ਕਟਾਂ ਵਿੱਚ ਿ੍ਤੇ ਜਾਣ ਿਾਲੇ ਸਭ ਤੋਂ ਆਮ ਪਵੈਸਿ 

ਕੰਪਿੋੈਂਟ ਹਿ। ਇੱਕ ੍ੋਧਕ ohms (੍ੋਧ) ਦੇ ਇੱਕ ਖਾਸ ਮੁੱਲ ਿਾਲ ਵਤਆ੍ ਕੀਤਾ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ੍ੋਧਕ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਿ ਦਾ ਉਦੇਸ਼ ਜਾਂ ਤਾਂ ਕ੍ੰਟ 

ਿੂੰ ਇੱਕ ਖਾਸ ਮੁੱਲ ਤੱਕ ਸੀਮਤ ਕ੍ਿਾ ਜਾਂ ਇੱਕ ਇੱਛਤ ਿੋਲਟੇਜ ਡ੍ਾਪ (IR) 

ਪ੍ਰਦਾਿ ਕ੍ਿਾ ਹੈ। ੍ੋਧਕਾਂ ਦੀ ਪਾਿ੍ ੍ੇਵਟੰਗ 0.1 ਡਬਲਯੂ ਤੋਂ ਸੈਂਕੜੇ ਿਾਟਸ 

ਤੱਕ ਹੋ ਸਕਦੀ ਹੈ।

ਚਾ੍ ਤ੍ਹਰਾਂ ਦੇ ੍ੋਧਕ ਹੁੰਦੇ ਹਿ

1  ਤਾ੍-ਜ਼ਖਮ ੍ੋਧਕ

2  ਕਾ੍ਬਿ ੍ਚਿਾ ੍ੋਧਕ

3  ਧਾਤੂ ਵਿਲਮ ੍ੋਧਕ

4  ਕਾ੍ਬਿ ਵਿਲਮ ੍ੋਧਕ

1  ਤਾਰ-ਜ਼ਿਮ ਰੋਿਕ

ਤਾ੍-ਜ਼ਖਮ ਿਾਲੇ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧਕ ਤਾ੍ (ਵਿਕਲ-ਕ੍ਰੋਮ ਅਲਾਏ ਵਜਸਿੰੂ ਵਿਕ੍ੋਮ 

ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ) ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਕੇ ਇੱਕ ਇੰਸੂਲਵੇਟੰਗ ਕੋ੍  ਦੇ ਦੁਆਲੇ ਲਪੇਵਟਆ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਿਸ੍ਾਵਿਕ ਪੋ੍ਵਸਲੇਿ, ਬੇਕਲਾਈਟ ਪ੍ਰੈੱਸਡ ਪੇਪ੍ ਆਵਦ। 

ਵਚੱਤ੍ 1 ਇਸ ਵਕਸਮ ਦੇ ੍ੋਧਕ ਿੂੰ ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ।

2  ਕਾਰਬਨ ਰਚਨਾ ਰਿੋਕ

ਇਹ ਲੋੜੀਂਦੇ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਮੁੱਲ ਲਈ ਲੋੜੀਂਦੇ ਅਿੁਪਾਤ ਵਿੱਚ ਬਾਈਂਡ੍ ਦੇ ੍ੂਪ ਵਿੱਚ 

ਪਾਊਡ੍ਡ ਇੰਸੂਲਵੇਟੰਗ ਸਮੱਗ੍ੀ ਦੇ ਿਾਲ ਵਮਲਾਏ ਗਏ ਿਧੀਆ ਕਾ੍ਬਿ ਜਾਂ 

ਗ੍ਰੇਿਾਈਟ ਦੇ ਬਣੇ ਹੁੰਦੇ ਹਿ। ਕਾ੍ਬਿ-੍ੋਧਕ ਤੱਤ ਇੱਕ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ਕਿੁੈਕਸ਼ਿ 

ਿੂੰ ਸੋਲਡ੍ ਕ੍ਿ ਲਈ ਵਟਿਡ ਤਾਂਬੇ ਦੀਆਂ ਤਾ੍ਾਂ ਦੀਆਂ ਲੀਡਾਂ ਿਾਲ ਧਾਤ ਦੀਆਂ 

ਕੈਪਾਂ ਿਾਲ ਵਿਕਸ ਕੀਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਿ। ਵਚੱਤ੍ 2 ਕਾ੍ਬਿ ਕੰਪੋਜੀਸ਼ਿ ੍ੇਵਜ਼ਸਟ੍ ਦਾ 

ਵਿ੍ਮਾਣ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਕਾ੍ਬਿ ੍ੋਧਕ 1 ohm ਤੋਂ 22 megohms ਅਤੇ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਪਾਿ੍ ੍ੇਵਟੰਗਾਂ ਦੇ 

ਮੁੱਲਾਂ ਵਿੱਚ ਉਪਲਬਧ ਹਿ, ਆਮ ਤੌ੍  ‘ਤੇ 0.1, 0.125, 0.25, 0.5 ਅਤੇ 2 ਿਾਟਸ।

3  ਿਾਤੂ ਭਿਲਮ ਰੋਿਕ(ਵਚੱਤ੍ 3)

ਪਤਲੇ ਵਿਲਮ ੍ੋਧਕਾਂ ਿੰੂ ਿਸ੍ਾਵਿਕ ਅਧਾ੍ ‘ਤੇ ਧਾਤ ਦੀ ਭਾਿ਼ ਜਮਹਰਾ ਕ੍ਕੇ 

ਸੰਸਾਵਧਤ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਮੈਟਲ ਵਿਲਮ ੍ੋਧਕ 1 ਓਮ ਤੋਂ 10 MΩ ਤੱਕ, 1W 

ਤੱਕ ਉਪਲਬਧ ਹਿ। ਮੈਟਲ ਵਿਲਮ ੍ੋਧਕ 120°C ਤੋਂ 175°C ਤੱਕ ਕੰਮ ਕ੍ 

ਸਕਦੇ ਹਿ।

4  ਕਾਰਬਨ ਭਿਲਮ ਰਿੋਕ(ਵਚੱਤ੍ 4)

ਇਸ ਵਕਸਮ ਵਿੱਚ, ਕਾ੍ਬਿ ਵਿਲਮ ਦੀ ਇੱਕ ਪਤਲੀ ਪ੍ਤ ਿਸ੍ਾਵਿਕ ਅਧਾ੍/

ਵਟਊਬ ਉੱਤੇ ਜਮਹਰਾਂ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਇੱਕ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ ਪ੍ਰਵਕਵ੍ਆ ਦੁਆ੍ਾ ਿੁਆਇਲ ਦੀ 

ਲੰਬਾਈ ਿੰੂ ਿਧਾਉਣ ਲਈ ਸਤਹਰਾ ਉੱਤੇ ਇੱਕ ਚੱਕ੍ਦਾ੍ ਝ੍ੀ ਿੂੰ ਕੱਵਟਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। 

ਕਾ੍ਬਿ ਵਿਲਮ ੍ੋਧਕ 1 ohm ਤੋਂ ਕੁਝ Meg ohm ਅਤੇ 2W ਤੱਕ ਉਪਲਬਧ 

ਹਿ ਅਤੇ 85°C ਤੋਂ 155°C ਤੱਕ ਕੰਮ ਕ੍ ਸਕਦੇ ਹਿ।

ਰੋਿਕਾਂ ਦੀ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾ:੍ੋਧਕਾਂ ਿੂੰ ਆਮ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਚਾ੍ ਮਹੱਤਿਪੂ੍ ਿ ਮਾਪਦੰਡਾਂ ਿਾਲ 

ਵਿ੍ਧਾ੍ਤ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ

1  ੍ੋਧਕ ਦੀ ਵਕਸਮ

2  ਓਮ (ਜਾਂ) ਵਕਲੋ ਓਮ (ਜਾਂ) ਮੈਗਾ ਓਮ ਵਿੱਚ ੍ੋਧਕਾਂ ਦਾ ਿਾਮਾਤ੍ ਮੁੱਲ। 

3  ਪ੍ਰਤੀਸ਼ਤ ਵਿੱਚ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਮੁੱਲ ਲਈ ਸਵਹਣਸ਼ੀਲਤਾ ਸੀਮਾ।

4  ਿਾਟੇਜ ਵਿੱਚ ਭਾਗਾਂ ਦੀ ਲੋਡ ਕ੍ਿ ਦੀ ਸਮ੍ੱਥਾ

ਉਦਾਹਰਨ

100 ± 10% , 1W, ਵਜੱਥੇ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਦਾ ਿਾਮਾਤ੍ ਮੁੱਲ 100Ω ਹੈ।

ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਦਾ ਅਸਲ ਮੁੱਲ 90 Ω ਤੋਂ 110 Ω ਦੇ ਵਿਚਕਾ੍ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ 

ਲੋਵਡੰਗ ਸਮ੍ੱਥਾ ਅਵਧਕਤਮ 1 ਿਾਟ ਹੈ।

੍ੋਧਕਾਂ ਿੂੰ ਉਹਿਾਂ ਦੇ ਿੰਕਸ਼ਿ ਦੇ ਸਬੰਧ ਵਿੱਚ ਿੀ ਿ੍ਗੀਵਕ੍ਰਤ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ

1  ਸਵਥ੍ ੍ੋਧਕ

2  ਿੇ੍ੀਏਬਲ ੍ੋਧਕ
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ਸਭਿਰ ਰੋਿਕ: ਸਵਥ੍ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧਕ ਉਹ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਦਾ 

ਿਾਮਾਤ੍ ਮੁੱਲ ਵਿਸ਼ਵਚਤ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਇਹ ੍ੋਧਕ ਲੀਡਾਂ ਦੇ ਜੋੜੇ ਿਾਲ ਪ੍ਰਦਾਿ ਕੀਤੇ 

ਜਾਂਦੇ ਹਿ। (ਵਚੱਤ੍ 2 ਤੋਂ 4)

ਵੇਰੀਏਬਲ ਰਿੋਕ(ਭਚੱਤਰ 5) : ਿੇ੍ੀਏਬਲ ੍ੋਧਕ ਉਹ ਹੁੰਦੇ ਹਿ ਵਜਿਹਰਾਂ ਦੇ ਮੁੱਲ 

ਬਦਲੇ ਜਾ ਸਕਦੇ ਹਿ। ਿੇ੍ੀਏਬਲ ੍ ੋਧਕਾਂ ਵਿੱਚ ਉਹ ਵਹੱਸੇ ਸ਼ਾਮਲ ਹੁੰਦੇ ਹਿ ਵਜਿਹਰਾਂ 

ਵਿੱਚ ਸਲਾਈਵਡੰਗ ਸੰਪ੍ਕਾਂ ਦੀ ਮਦਦ ਿਾਲ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਪੱਧ੍ਾਂ ‘ਤੇ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਮੁੱਲ 

ਿੰੂ ਸੈੱਟ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਇਹਿਾਂ ਿੂੰ ਪੋਟੈਂਸ਼ੀਓਮੀਟ੍ ੍ੋਧਕ ਜਾਂ ਵਸ੍ਿ਼ ਇੱਕ 

ਪੋਟੈਂਸ਼ੀਓਮੀਟ੍ ਿਜੋਂ ਜਾਵਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਇਹ 3 ਟ੍ਮੀਿਲਾਂ ਦੇ ਿਾਲ ਪ੍ਰਦਾਿ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 5 ਅਤੇ 6 

ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਉਹ ਕਾ੍ਬਿ ਟ੍ੈਕਾਂ (ਵਚੱਤ੍ 6) ਅਤੇ ਤਾ੍ ਦੇ ਜ਼ਖ਼ਮ 

(ਵਚੱਤ੍ 6) ਵਕਸਮਾਂ ਦੇ ਿਾਲ ਉਪਲਬਧ ਹਿ। ਵਟ੍ਰਮ੍ ਪੋਟੈਂਸ਼ੀਓਮੀਟ੍ (ਜਾਂ) ੍ ੋਧਕ 

ਵਜਸ ਿੰੂ ਇੱਕ ਛੋਟੇ ਪੇਚ ਡ੍ਾਈਿ੍ ਦੀ ਮਦਦ ਿਾਲ ਐਡਜਸਟ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ 

ਹੈ। (ਵਚੱਤ੍ 7)।

ਲਾਈਟ ਭਨਰਿਰ ਰਿੋਕ (LDR):LDRs ਿੂੰ ਿੋਟੋ-ਕੰਡਕਟ੍ ਿੀ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ। LDRs ਵਿੱਚ ੍ੋਸ਼ਿੀ ਦੀ ਤੀਬ੍ਤਾ ਵਿੱਚ ਿਾਧੇ ਦੇ ਿਾਲ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਘਟਦਾ 

ਹੈ। ਿ੍ਤਾ੍ੇ ਦੀ ਵਿਆਵਖਆ ਕੀਤੀ ਗਈ ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ ੍ੋਸ਼ਿੀ ਊ੍ਜਾ ੍ੋਧਕਾਂ ਦੀ 

ਸਮੱਗ੍ੀ ਵਿੱਚ ਕੁਝ ਇਲੈਕਟ੍ਰਾਿ ਿੰੂ ਮੁਕਤ ਕ੍ਦੀ ਹੈ, ਜੋ ਵਿ੍ ਿਾਧੂ ਸੰਚਾਲਕ 

ਇਲੈਕਟ੍ਰਿੌਾਂ ਿਜੋਂ ਉਪਲਬਧ ਹੁੰਦੇ ਹਿ। LDR ਦੀ ੍ੋਸ਼ਿੀ ਿੰੂ ਮਵਹਸੂਸ ਕ੍ਿ ਲਈ 

ਸਤਹਰਾ ਦਾ ਪ੍ਦਾਿਾਸ਼ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਓਪ੍ੇਵਟੰਗ ੍ੀਲੇਅ ਵਿੱਚ ੍ੋਸਿ਼ੀ 

੍ੁਕਾਿਟਾਂ ਲਈ ਿ੍ਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਿ। ਇਿਹਰਾਂ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ੍ ੋਸ਼ਿੀ ਦੀ ਤੀਬ੍ਤਾ ਿੂੰ ਮਾਪਣ 

ਲਈ ਿੀ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਰੋਿਕਾਂ ਲਈ ਮਾਰਭਕੰਗ ਕੋਡ

ਿਪਾ੍ਕ ਤੌ੍  ‘ਤੇ, ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਅਤੇ ਸਵਹਣਸ਼ੀਲਤਾ ਦੇ ਮੁੱਲ ਿੂੰ ੍ੰਗ ਕੋਡ (ਜਾਂ) ਅੱਖ੍ 

ਅਤੇ ਵਡਜੀਟਲ ਕੋਡਾਂ ਦੁਆ੍ਾ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧਕਾਂ ‘ਤੇ ਵਚੰਵਿਹਰਤ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਕਲਰ ਕੋਡਡ ਰਭੇਸਸਟਰਾਂ ਦਾ ਭਵਰੋਿ ਅਤੇ ਸਭਹਣਸ਼ੀਲਤਾ ਮੁੱਲ।

IS:8186 ਦੇ ਅਿੁਸਾ੍ ਦੋ ਮਹੱਤਿਪੂ੍ਿ ਅੰਕਵੜਆਂ ਅਤੇ ਸਵਹਣਸ਼ੀਲਤਾਿਾਂ ਿੂੰ 

ਮੁੱਲਾਂ ਿੂੰ ਦ੍ਸਾਉਣ ਲਈ ੍ੰਗ ਕੋਡ ਸਾ੍ਣੀ 1 ਵਿੱਚ ਵਦੱਤੇ ਗਏ ਹਿ।

ਸਾ੍ਣੀ 1

ਦੋ ਮਹੱਤਵਪੂਰਨ ਅੰਕਭਿਆਂ ਦੇ ਮੁੱਲ ਅਤੇ ਰੰਗਾਂ ਨਾਲ ਸੰਬਭੰਿਤ 

ਸਭਹਣਸ਼ੀਲਤਾ
ਰੰਗ ਪਭਹਲਾ 

ਬਂੈਡ/ਡਾਟ

ਦੂਜਾ ਬੈਂਡ/

ਡਾਟ

ਦੂਜਾ ਬੈਂਡ/

ਡਾਟ

ਚੌਿਾ ਬੈਂਡ/ਡਾਟ

ਪਭਹਲਾ 

ਭਚੱਤਰ

ਪਭਹਲਾ 

ਭਚੱਤਰ

ਗੁਣਕ ਸਭਹਣਸ਼ੀਲਤਾ

ਚਾਂਦੀ

ਸੋਿਾ

ਕਾਲਾ

ਭੂ੍ਾ

ਲਾਲ

ਸੰਤ੍ਾ

ਪੀਲਾ

ਹ੍ਾ

ਿੀਲਾ

ਿਾਇਲੇਟ

ਸਲੇਟੀ

ਵਚੱਟਾ

ਕੋਈ ਿਹੀਂ

_

_

_

1

2

3

4

5

6

7

8

9

_

_

_

0

1

2

3

4

5

6

7

8

9

_

10-2

10-1

1

10

10 2

10 3

10 4

10 5

10 6

10 7

10 8

10 9

_

± 10 %

± 5 %

_

± 1 %

± 2 %

_

_

_

_

_

_

_

± 20 %

ਭਵਰਿੋ ਤਾਪਮਾਨ, ਵੋਲਟੇਜ, ਰੋਸ਼ਨੀ ‘ਤੇ ਭਨਰਿਰ ਕਰਦਾ ਹੈ:ਵਿਸ਼ੇਸ਼ ੍ੋਧਕ ਿੀ 

ਪੈਦਾ ਕੀਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਿ ਵਜਿਹਰਾਂ ਦਾ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਤਾਪਮਾਿ, ਿੋਲਟੇਜ ਅਤੇ ੍ੋਸ਼ਿੀ ਦੇ 

ਿਾਲ ਬਦਲਦਾ ਹੈ।

ਦੋ ਮਹੱਤਿਪੂ੍ ਿ ਅੰਕੜੇ ਅਤੇ ਸਵਹਣਸ਼ੀਲਤਾ ਕਲ੍ ਕੋਡਡ ੍ੇਵਸਸਟ੍ਾਂ ਦੇ ਸ੍ੀ੍ 

ਉੱਤੇ ੍ੰਗਾਂ ਦੇ 4 ਬੈਂਡ ਹੁੰਦੇ ਹਿ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 8 ਵਿੱਚ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.7.152
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ਪਵਹਲਾ ਬੈਂਡ ਕੰਪਿੋੈਂਟ ੍ੋਧਕ ਦੇ ਇੱਕ ਵਸ੍ੇ ਦੇ ਸਭ ਤੋਂ ਿੇੜੇ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਦੂਜੇ, 

ਤੀਜੇ ਅਤੇ ਚਾ੍ ਕਲ੍ਬੈਂਡ ਵਚੱਤ੍ 8 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਏ ਗਏ ਹਿ।

ਪਵਹਲੇ ਦੋ ੍ੰਗ ਬੈਂਡ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਦੇ ਸੰਵਖਆਤਮਕ ਮੁੱਲ ਵਿੱਚ ਪਵਹਲੇ ਦੋ ਅੰਕਾਂ ਿੰੂ 

ਦ੍ਸਾਉਂਦੇ ਹਿ। ਤੀਜਾ ੍ੰਗ ਬੈਂਡ ਗੁਣਕ ਿੂੰ ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਅਸਲ ਵਿ੍ੋਧ ਮੁੱਲ 

ਪ੍ਰਾਪਤ ਕ੍ਿ ਲਈ ਪਵਹਲੇ ਦੋ ਅੰਕਾਂ ਿੂੰ ਗੁਣਕ ਿਾਲ ਗੁਣਾ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਚੌਥਾ 

੍ੰਗ ਬੈਂਡ ਪ੍ਰਤੀਸ਼ਤ ਵਿੱਚ ਸਵਹਣਸ਼ੀਲਤਾ ਿੰੂ ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਉਦਾਹਰਨ

ਭਵਰੋਿ ਮੁੱਲ: ਜੇਕ੍ ਇੱਕ ੍ੋਧਕ ‘ਤੇ ੍ੰਗ ਬੈਂਡ ਕ੍ਰਮ ਵਿੱਚ ਹਿ- ਲਾਲ, ਿਾਇਲੇਟ, 

ਸੰਤ੍ੀ ਅਤੇ ਗੋਲਡ, ਤਾਂ ੍ੇਵਜ਼ਸਟ੍ ਦਾ ਮੁੱਲ +5% ਸਵਹਣਸ਼ੀਲਤਾ ਦੇ ਿਾਲ 

27,000 ohms ਹੈ।
First

colour

Second

colour

Third

colour

Fourth

colour
Red

2

Violet

7

Orange

1000(103)

Gold

±5%
ਸਵਹਣਸ਼ੀਲਤਾ ਮੁੱਲ:ਚੌਥਾ ਬੈਂਡ (ਸਵਹਣਸ਼ੀਲਤਾ) ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਸੀਮਾ ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ 

ਹੈ ਵਜਸ ਦੇ ਅੰਦ੍ ਅਸਲ ਮੁੱਲ ਵਡੱਗਦਾ ਹੈ। ਉਪ੍ੋਕਤ ਉਦਾਹ੍ਿ ਵਿੱਚ, 

ਸਵਹਣਸ਼ੀਲਤਾ ±5% ਹੈ। 27000 ਦਾ ±5% 1350 ohms ਹੈ। ਇਸਲਈ, 

੍ੋਧਕ ਦਾ ਮੁੱਲ 25650 ohms ਅਤੇ 28350 ohms ਵਿਚਕਾ੍ ਕੋਈ ਿੀ ਮੁੱਲ ਹੈ। 

ਸਵਹਣਸ਼ੀਲਤਾ (ਸ਼ੁੱਧਤਾ) ਦੇ ਘੱਟ ਮੁੱਲ ਿਾਲੇ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧਕ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧਕਾਂ ਦੇ ਆਮ 

ਮੁੱਲ ਿਾਲੋਂ ਮਵਹੰਗੇ ਹੁੰਦੇ ਹਿ।

ਦਸ ohms ਤੋਂ ਘੱਟ ਲਈ, ਤੀਜਾ ਬੈਂਡ ਜਾਂ ਤਾਂ ਸੁਿਵਹ੍ੀ ਜਾਂ ਚਾਂਦੀ ਦਾ ਹੋਿੇਗਾ।

੍ੰਗ ਹਿ,

ਸਿੋਾ  - 10-1  = 1/10 = 0.1

ਚਾਂਦੀ  - 10-2  = 1/100 = 0.01

ਉਦਾਹਰਨ (ਭਚੱਤਰ 9 ਵੇਿੋ)

ਪਵਹਲੇ ਬੈਂਡ ਦਾ ੍ੰਗ  ਤੀਜੇ ਬੈਂਡ ਦੇ ਦੂਜੇ   ਬੈਂਡ ਦਾ ੍ੰਗ

ਸੰਤ੍ੀ ਵਚੱਟਾ   ਗੋਲਡ

3  9   1/10

ਇਸ ਤ੍ਹਰਾਂ, ੍ੋਧਕ ਦਾ ਮੁੱਲ 39/10 ਜਾਂ 3.9 ohms ਹੈ।

ਇਸ ਤ੍ਹਰਾਂ, ੍ੋਧਕ ਦਾ ਮੁੱਲ 39/10 ਜਾਂ 3.9 ohms ਹੈ। ਿੱਡੇ ਮੁੱਲ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ 

ਿੂੰ ਵਕਲੋ ਓਮ ਅਤੇ ਮੇਗੋਹਮ ਵਿੱਚ ਦ੍ਸਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਅੱਖ੍ ‘k’ ਦਾ ਅ੍ਥ 

ਹੈ ਵਕਲੋ ਅਤੇ M ਦਾ ਅ੍ਥ ਹੈ ਮੈਗਾ। ਇੱਕ ਵਕਲੋ ਬ੍ਾਬ੍ 1000 (103) ਅਤੇ 

ਇੱਕ ਮੈਗਾ ਬ੍ਾਬ੍ 1000000 (106)। ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧਕ ਮੁੱਲਾਂ ਿੂੰ ਇਸ ਤ੍ਹਰਾਂ 

ਦ੍ਸਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ

1000 ohms  =  1 k

1800 ohms  =  1k 8

100 ohms  =  0.1 k

10000 ohms  =  0.1 M

1500000 ohms  =  1 M 5।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.7.152
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ਪਾਵਰ (Power)  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.7.153
ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ  (Electrician) - ਇਲੈਕਟਰਰਾਭਨਕ ਅਭਿਆਸ

ਸੈਮੀਕੰਡਕਟਰ ਭਿਊਰੀ-ਐਕਭਟਵ ਅਤੇ ਪੈਭਸਵ ਕੰਪੋਨੈਂਟਸ (Semiconductor theory-Active and passive 
components)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

•  ਐਟਮ ਕੰਡਕਟਰ, ਸੈਮੀਕੰਡਕਟਰ, ਇੰਸੂਲੇਟਰ ਅਤੇ ਪਰਮਾਣੂ ਬਣਤਰ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ 

•  N ਅਤੇ P ਭਕਸਮ ਦੇ ਸੈਮੀਕੰਡਕਟਰ, PN ਜੰਕਸ਼ਨ, ਭਡਪਲੇਸ਼ਨ ਿੇਤਰ ਦੇ ਕਾਰਜ ਨੂੰ ਭਬਆਨ ਕਰੋ 

• ਸੈਮੀਕੰਡਕਟਰ ਯੰਤਰਾਂ ਦੀ ਕੋਭਡੰਗ ਅਤੇ ਇਸਦੇ ਅਰਿ ਦੱਸੋ 

•  ਭਕਭਰਆਸ਼ੀਲ ਅਤੇ ਪਭੈਸਵ ਕੰਪੋਨੈਂਟਸ, ਪਰਰਤੀਕਾਂ - ਵਰਤੋਂ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ।

ਐਟਮ

ਵਕਸੇ ਤੱਤ ਦੀ ਬਹੁਤ ਛੋਟੀ ਬਵੁਿਆਦੀ ਇਕਾਈ ਜੋ ਸੁਤੰਤ੍ ਹੋਂਦ ਦੇ ਸਮ੍ੱਥ ਹੈ 

ਪ੍ਮਾਣੂ ਹੈ। ਵਕਸੇ ਿੀ ਤੱਤ ਦੇ ਇੱਕ ਪ੍ਮਾਣੂ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਕੇਂਦ੍ੀ ਕੋ੍  ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਵਜਸਿੰੂ 

ਵਿਊਕਲੀਅਸ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਬਹੁਤ ਸਾ੍ੇ ਛੋਟੇ ਕਣ ਵਜਿਹਰਾਂ ਿੂੰ ਇਲੈਕਟ੍ਰਿੋ 

ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਕੇਂਦ੍ੀ ਕੋ੍ ਦੇ ਦੁਆਲੇ ਘੁੰਮਦੇ ਹਿ।

ਵਿਊਕਲੀਅਸ ਵਿੱਚ ਪ੍ਰੋਟਿੋ ਅਤੇ ਵਿਊਟ੍ਰੋਿ ਹੁੰਦੇ ਹਿ। ਵਿਊਕਲੀਅਸ ਵਿੱਚ ਇੱਕ 

ਪ੍ਰੋਟੋਿ ਇੱਕ ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ ਇਲੈਕਟ੍ਰੀਕਲ ਚਾ੍ਜ ੍ੱਖਦਾ ਹੈ। ਇੱਕ ਐਟਮ ਵਿੱਚ 

ਇੱਕ ਇਲੈਕਟ੍ਰਿੌ ਿਕਾ੍ਾਤਮਕ ਇਲੈਕਟ੍ਰੀਕਲ ਚਾ੍ਜ ੍ੱਖਦਾ ਹੈ। ਸਾਧਾ੍ਿ 

ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ, ਪ੍ਮਾਣੂ ਵਬਜਲਈ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਵਿ੍ਪੱਖ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਯਾਿੀ ਵਿਊਕਲੀਅਸ 

ਵਿੱਚ ਇਲੈਕਟ੍ਰਿੌਾਂ ਦੀ ਵਗਣਤੀ ਪ੍ਰੋਟੋਿ ਦੀ ਵਗਣਤੀ ਦੇ ਬ੍ਾਬ੍ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

ਕੰਡਕਟਰ ਇੰਸੂਲੇਟਰਾਂ ਅਤੇ ਅਰਿ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਭਵੱਚ ਅੰਤਰ:ਅਸੀਂ ਸੰਚਾਲਿ 

ਅਤੇ ਇੰਸੂਲੇਟ ਸਮੱਗ੍ੀ ਤੋਂ ਜਾਣੂ ਹਾਂ। ਸੰਚਾਲਿ ਸਮੱਗ੍ੀ ਵਬਜਲੀ ਦੇ ਚੰਗੇ 

ਸੰਚਾਲਕ ਹਿ। ਇੰਸੂਲੇਵਟੰਗ ਸਮੱਗ੍ੀ ਵਬਜਲੀ ਦੇ ਖ੍ਾਬ ਕੰਡਕਟ੍ ਹਿ। 

ਸਮੱਗ੍ੀ ਦਾ ਇੱਕ ਹੋ੍  ਸਮੂਹ ਹੈ ਵਜਸਿੂੰ ਸੈਮੀਕੰਡਕਟ੍ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਵਜਿੇਂ ਵਕ 

ਜ੍ਿੀਅਮ ਅਤੇ ਵਸਲੀਕਾਿ। ਇਹ ਇਹ ਿਾ ਤਾਂ ਚੰਗੇ ਕੰਡਕਟ੍ ਹਿ ਅਤੇ ਿਾ ਹੀ 

ਚੰਗੇ ਇੰਸੂਲੇਟ੍ ਹਿ।

ਿੈਲੈਂਸ ਇਲੈਕਟ੍ਰੌਿ ‘ਤੇ ਕੰਡਕਟ੍ ਹਮੇਸ਼ਾ ਮੁਕਤ ਹੁੰਦੇ ਹਿ। ਇੱਕ ਇੰਸੂਲੇਟ੍ ਵਿੱਚ 

ਿੈਲੈਂਸ ਇਲੈਕਟ੍ਰੋਿ ਹਮੇਸ਼ਾ ਬਿੰਹਰੇ ਹੋਏ ਹੁੰਦੇ ਹਿ। ਜਦੋਂ ਵਕ ਅ੍ਧ ਕੰਡਕਟ੍ਾਂ ਵਿੱਚ 

ਿੈਲੈਂਸ ਇਲੈਕਟ੍ਰਿੋ ਆਮ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਬੰਿਹਰੇ ਹੋਏ ਹੁੰਦੇ ਹਿ ਪ੍ ਥੋੜਹਰੀ ਵਜਹੀ ਊ੍ਜਾ 

ਦੀ ਸਪਲਾਈ ਕ੍ਕੇ ਮੁਕਤ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਕਈ ਇਲੈਕਟ੍ਰਾਵਿਕ ਯੰਤ੍ 

ਅ੍ਧ ਕੰਡਕਟ੍ ਸਮੱਗ੍ੀ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਕੇ ਬਣਾਏ ਜਾਂਦੇ ਹਿ।

ਅਰਿ ਕੰਡਕਟਰ - ਪਰਮਾਣੂ ਬਣਤਰ:ਜ੍ਮਿੀਅਮ (Ge) ਅਤੇ ਵਸਲੀਕਾਿ (Si) 

ਅ੍ਧ ਕੰਡਕਟ੍ਾਂ ਦੀਆਂ ਉਦਾਹ੍ਣਾਂ ਹਿ। ਵਚੱਤ੍ 1a ਇੱਕ ਜ੍ਮਿੀਅਮ ਐਟਮ 

ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਕੇਂਦ੍ ਵਿੱਚ 32 ਪ੍ਰੋਟਿੋ ਿਾਲਾ ਇੱਕ ਵਿਊਕਲੀਅਸ ਹੈ। 32 ਘੁੰਮਦੇ 

ਇਲੈਕਟ੍ਰੋਿ ਆਪਣੇ ਆਪ ਿੂੰ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਔ੍ਵਬਟ ਵਿੱਚ ਿੰਡੇ ਜਾਂਦੇ ਹਿ। ਪਵਹਲੀ 

ਆ੍ਵਬਟ ਵਿੱਚ 2 ਇਲੈਕਟ੍ਰੌਿ, ਦੂਜੇ ਆ੍ਵਬਟ ਵਿੱਚ 8 ਇਲੈਕਟ੍ਰਿੌ ਅਤੇ ਤੀਜੇ 

ਆ੍ਵਬਟ ਵਿੱਚ 18 ਇਲੈਕਟ੍ਰਿੌ ਹਿ। ਚੌਥਾ ਔ੍ਵਬਟ ਬਾਹ੍ੀ ਜਾਂ ਿੈਲੈਂਸ ਔ੍ਵਬਟ 

ਹੈ ਵਜਸ ਵਿੱਚ 4 ਇਲੈਕਟ੍ਰਿੋ ਹੁੰਦੇ ਹਿ।

ਵਚੱਤ੍ 1b ਇੱਕ ਵਸਲੀਕਾਿ ਐਟਮ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਦੇ ਵਿਊਕਲੀਅਸ ਵਿੱਚ 

14 ਪ੍ਰੋਟੋਿ ਅਤੇ 3 ਆ੍ਵਬਟ ਵਿੱਚ 14 ਇਲੈਕਟ੍ਰਿੌ ਹਿ। ਪਵਹਲੀ ਔ੍ਵਬਟ ਵਿੱਚ 

2 ਅਤੇ ਦੂਜੇ ਆ੍ਵਬਟ ਵਿੱਚ 8 ਇਲੈਕਟ੍ਰਿੋ ਹਿ। ਬਾਕੀ 4 ਇਲੈਕਟ੍ਰਿੌ ਬਾਹ੍ੀ 

ਜਾਂ ਿੈਲੈਂਸ ਆ੍ਵਬਟ ਵਿੱਚ ਹਿ।

ਸੈਮੀਕੰਡਕਟ੍ ਪਦਾ੍ਥਾਂ ਵਿੱਚ, ਪ੍ਮਾਣੂ ਇੱਕ ਕ੍ਰਮਬੱਧ ਪੈਟ੍ਿ ਵਿੱਚ ਵਿਿਸਵਥਤ 

ਹੁੰਦੇ ਹਿ ਵਜਸਿੂੰ ਵਕ੍ਰਸਟਲ ਜਾਲੀ ਬਣਤ੍ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਜੇਕ੍ ਇੱਕ ਸ਼ੁੱਧ 

ਵਸਲੀਕਾਿ ਵਕ੍ਰਸਟਲ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਅਸੀਂ ਪਾਉਂਦੇ ਹਾਂ ਵਕ ਇੱਕ 

ਐਟਮ ਦੇ ਬਾਹ੍ੀ (ਿੈਲੈਂਸ) ਸ਼ੈੱਲ ਵਿੱਚ ਚਾ੍ ਇਲੈਕਟ੍ਰਿੌ ਗੁਆਂਢੀ ਪ੍ਮਾਣੂਆਂ 

ਦੁਆ੍ਾ ਸਾਂਝੇ ਕੀਤੇ ਗਏ ਹਿ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 2 ਵਿੱਚ ਹੈ।

ਿੈਲੈਂਸ ਇਲੈਕਟ੍ਰੌਿਾਂ ਿੂੰ ਸਾਂਝਾ ਕ੍ਿ ਿਾਲੇ ਪ੍ਮਾਣੂਆਂ ਦੇ ਸੰਘ ਿੰੂ a ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈcovalent ਬੈਂਡ. ਇਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਵਕ ਇੱਕ ਿੈਲੈਂਸ ਇਲੈਕਟ੍ਰਿੌ ਦੋ ਿਾਲ 

ਲੱਗਦੇ ਪ੍ਮਾਣੂਆਂ ਦੁਆ੍ਾ ਸਾਂਝਾ ਕੀਤਾ ਜਾ ਵ੍ਹਾ ਹੈ। ਹ੍ੇਕ ਐਟਮ ਵਿੱਚ ਅੱਠ 

ਇਲੈਕਟ੍ਰੌਿਾਂ ਦਾ ਪੂ੍ਾ ਬਾਹ੍ੀ ਸ਼ੈੱਲ ਹੁੰਦਾ ਪ੍ਰਤੀਤ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।
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ਸੈਮੀਕੰਡਕਟਰਾਂ ਦੀਆਂ ਭਕਸਮਾਂ: ਇੱਕ ਸ਼ੁੱਧ ਸੈਮੀਕੰਡਕਟ੍ ਿੂੰ ਇੱਕ ਅੰਦ੍ੂਿੀ 

ਸੈਮੀਕੰਡਕਟ੍ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਉਦਾਹ੍ਿ ਲਈ, ਇੱਕ ਵਸਵਲਕਿ ਵਕ੍ਰਸਟਲ 

ਇੱਕ ਅੰਦ੍ੂਿੀ ਸੈਮੀਕੰਡਕਟ੍ ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ ਵਕ੍ਰਸਟਲ ਵਿੱਚ ਹ੍ ਪ੍ਮਾਣੂ ਇੱਕ 

ਵਸਵਲਕਿ ਐਟਮ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਇੱਕ ਸੈਮੀਕੰਡਕਟ੍ ਵਿੱਚ ਚਾਲਕਤਾ ਿੂੰ ਿਧਾਉਣ 

ਦਾ ਇੱਕ ਤ੍ੀਕਾ ਹੈ ਦੁਆ੍ਾ’ਡੋਵਪੰਗ’. ਇਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਇੱਕ ਅੰਦ੍ੂਿੀ 

ਸੈਮੀਕੰਡਕਟ੍ ਵਿੱਚ ਅਸ਼ੁੱਧਤਾ ਪ੍ਮਾਣੂ ਜੋੜਿਾ। ਡੋਪਡ ਸੈਮੀ-ਕੰਡਕਟ੍ ਿੂੰ 

ਬਾਹ੍ੀ ਸੈਮੀਕੰਡਕਟ੍ ਿਜੋਂ ਜਾਵਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

N - ਭਕਸਮ ਸੈਮੀਕੰਡਕਟਰ:ਇੱਕ ਸੈਮੀਕੰਡਕਟ੍ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਇਲੈਕਟ੍ਰਿੌਾਂ 

ਦੀ ਵਜ਼ਆਦਾ ਮਾਤ੍ਾ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਿੂੰ ਐਿ-ਟਾਈਪ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਿਾਧੂ ਮੁਕਤ 

ਇਲੈਕਟ੍ਰੋਿ ਪ੍ਰਾਪਤ ਕ੍ਿ ਲਈ ਸੈਮੀਕੰਡਕਟ੍ ਸਮੱਗ੍ੀ ਿਾਲ ਡੋਪ ਕੀਤਾ 

ਵਗਆ ਤੱਤ ਆ੍ਸੈਵਿਕ, ਜਾਂ ਐਂਟੀਮੋਿੀ ਜਾਂ ਿਾਸਿੋ੍ਸ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਇਹਿਾਂ ਵਿੱਚੋਂ 

ਹ੍ੇਕ ਪ੍ਮਾਣੂ ਦੇ ਬਾਹ੍ੀ ਚੱਕ੍ ਵਿੱਚ ਪੰਜ ਇਲੈਕਟ੍ਰੋਿ ਹੁੰਦੇ ਹਿ। (ਵਚੱਤ੍ 3)

ਵਕਉਂਵਕ ਪ੍ਮਾਣੂਆਂ ਦੇ ਬਾਹ੍ੀ ਚੱਕ੍ ਅੱਠ ਇਲੈਕਟ੍ਰੌਿਾਂ ਿੂੰ ੍ੱਖ ਸਕਦੇ ਹਿ, 

ਆ੍ਸਵੈਿਕ ਪ੍ਮਾਣੂਆਂ ਵਿੱਚ ਪੰਜਿੇਂ ਇਲੈਕਟ੍ਰਿੌ ਿੂੰ ਅੰਦ੍ ਜਾਣ ਲਈ ਕੋਈ 

ਛੇਕ ਉਪਲਬਧ ਿਹੀਂ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ, ਇਹ ਇੱਕ ਮੁਿਤ ਇਲੈਕਟ੍ਰੋਿ ਬਣ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ। ਅਵਜਹੇ ਮਿੁਤ ਇਲੈਕਟ੍ਰੌਿਾਂ ਦੀ ਵਗਣਤੀ ਵਕ੍ਰਸਟਲ ਵਿੱਚ ਸ਼ਾਮਲ ਕੀਤੇ ਗਏ 

ਆ੍ਸਵੈਿਕ ਦੀ ਮਾਤ੍ਾ ਦੁਆ੍ਾ ਵਿਯੰਤਵ੍ਤ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਐਿ-ਟਾਈਪ ਵਿੱਚ, ਮਿੁਤ ਇਲੈਕਟ੍ਰੌਿਾਂ ਿੂੰ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈਬਹੁਮਤਕੈ੍ ੀਅ੍, ਅਤੇ 

ਛੇਕਘੱਟ ਵਗਣਤੀਕੈ੍ੀਅ੍

ਪੀ-ਟਾਈਪ ਸੈਮੀਕੰਡਕਟਰ: ਹੋ੍ ਛੇਕ ਪ੍ਰਾਪਤ ਕ੍ਿ ਲਈ, ਇੱਕ ਸ਼ੁੱਧ 

ਵਸਲੀਕਾਿ ਵਕ੍ਰਸਟਲ ਿੂੰ ਐਲਮੀਿੀਅਮ ਜਾਂ ਬੋ੍ਾਿ ਜਾਂ ਗੈਵਲਅਮ ਿ੍ਗੇ ਤੱਤਾਂ 

ਿਾਲ ਡੋਪ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਹਿਾਂ ਵਿੱਚੋਂ ਹ੍ੇਕ ਤੱਤ ਦੇ ਪ੍ਮਾਣੂਆਂ ਦੀ ਬਾਹ੍ੀ 

ਔ੍ਵਬਟ ਵਿੱਚ ਵਸ੍ਿ਼ ਵਤੰਿ ਇਲੈਕਟ੍ਰੋਿ ਹੁੰਦੇ ਹਿ। ਗੈਵਲਅਮ ਿੂੰ ਸ਼ੁੱਧ ਵਸਵਲਕਿ 

ਵਕ੍ਰਸਟਲ ਵਿੱਚ ਜੋੜਿਾ ਦੋ ਤੱਤਾਂ ਦੇ ਪ੍ਮਾਣੂਆਂ ਿੂੰ ਸੱਤ ਇਲੈਕਟ੍ਰਿੋ ਸਾਂਝੇ ਕ੍ਿ 

ਦੀ ਆਵਗਆ ਵਦੰਦਾ ਹੈ। (ਵਚੱਤ੍ 4)

ਅੱਠਿਂੇ ਇਲੈਕਟ੍ਰਿੋ ਦੀ ਥਾਂ ‘ਤੇ ਇੱਕ ਮੋ੍ੀ ਬਣ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਹੁਣ ਜਦੋਂ ਛੇਕਾਂ ਦੀ 

ਵਗਣਤੀ ਮਿੁਤ ਇਲੈਕਟ੍ਰਿੌਾਂ ਦੀ ਸੰਵਖਆ ਤੋਂ ਿੱਧ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਪਦਾ੍ਥ ‘P’ ਵਕਸਮ 

ਦਾ ਪਦਾ੍ਥ ਬਣ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਪੀ-ਟਾਈਪ ਵਿੱਚ ਛੇਕ ਹਿਬਹੁਮਤਕੈ੍ੀਅ੍, ਅਤੇ 

ਮਿੁਤ ਇਲੈਕਟ੍ਰਿੌ ਘੱਟ ਵਗਣਤੀ ਕੈ੍ੀਅ੍ ਹਿ।

PN ਜੰਕਸ਼ਨ: ਇੱਕ PN ਜੰਕਸ਼ਿ P ਅਤੇ N ਵਕਸਮ ਦੀਆਂ ਸਮੱਗ੍ੀਆਂ ਿੂੰ ਵਮਲਾ 

ਕੇ ਬਣਦਾ ਹੈ। ਉਹ ਸਤਹ ਵਜੱਥੇ ਉਹ ਵਮਲਦੇ ਹਿ ਿੂੰ PN ਜੰਕਸ਼ਿ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। 

ਇੱਕ PN ਜੰਕਸ਼ਿ ਵਚੱਤ੍ 5 ਵਿੱਚ ਦ੍ਸਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਵਕ੍ਰਸਟਲ ਬਣਤ੍ ਵਿੱਚ ਆਇਿ ਸਵਥ੍ ਹਿ ਅਤੇ ਵਹੱਲ ਿਹੀਂ ਸਕਦੇ। ਇਸ 

ਤ੍ਹਰਾਂ, ਜੰਕਸ਼ਿਾਂ ਦੇ ਦਿੋੇਂ ਪਾਸੇ ਸਵਥ੍ ਚਾ੍ਜ ਦੀ ਇੱਕ ਪ੍ਤ ਬਣ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਇਹ 

ਵਚੱਤ੍ 6 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਐਿ-ਸਾਈਡ ‘ਤੇ ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਚਾ੍ਜ ਕੀਤੇ ਆਇਿਾਂ ਦੀ ਇੱਕ ਪ੍ਤ ਹੁੰਦੀ 

ਹੈ ਅਤੇ ਜੰਕਸ਼ਿ ਦੇ ਪੀ-ਸਾਈਡ ‘ਤੇ ਿਕਾ੍ਾਤਮਕ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਚਾ੍ਜ ਕੀਤੇ ਆਇਿਾਂ ਦੀ 

ਇੱਕ ਪ੍ਤ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਉਲਟ ਚਾ੍ਜ ਕੀਤੇ ਆਇਿਾਂ ਦੇ ਵਿਚਕਾ੍ ਜੰਕਸ਼ਿ ਦੇ ਪਾ੍ 

ਇੱਕ ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਿੀਲਡ ਬਣਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਿੂੰ ਜੰਕਸਿ਼ ਿੀਲਡ ਵਕਹਾ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਜੰਕਸ਼ਿ ਿੀਲਡ ਿੂੰ ‘ਬੈ੍ੀਅ੍’ ਿੀ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਬੈ੍ ੀਅ੍ ਦੇ ਪਾਵਸਆਂ 

ਵਿਚਕਾ੍ ਦੂ੍ੀ ਬੈ੍ ੀਅ੍ ਦੀ ‘ਚੌੜਾਈ’ ਹੈ।

ਭਡਪਲੇਸ਼ਨ ਿੇਤਰ: ਜੰਕਸਿ਼ ਦੇ ਆਸ-ਪਾਸ ਦੇ ਕੈ੍ੀਅ੍ ਜੰਕਸਿ਼ ਬਣਾਉਣ ਵਿੱਚ 

ਸ਼ਾਮਲ ਹੁੰਦੇ ਹਿ। ਇੱਕ ਿਾ੍ ਜੰਕਸ਼ਿ ਿੀਲਡ ਸਥਾਵਪਤ ਹੋਣ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਕੋਈ 

ਿੀ ਕੈ੍ੀਅ੍ ਜੰਕਸਿ਼ ਵਿੱਚੋਂ ਲੰਘ ਿਹੀਂ ਸਕਦਾ। ਇਸ ਲਈ ਜੰਕਸਿ਼ ਿੀਲਡ ਿੂੰ 

‘ਵਡਪਲੇਸਿ਼ ੍ੀਜਿ’ ਜਾਂ ‘ਸਪੇਸ ਚਾ੍ਜ ੍ੀਜਿ’ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਪ੍ਤ ਿੂੰ 

ਵਡਪਲੇਸ਼ਿ ਪ੍ਤ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਵਕਉਂਵਕ ਇੱਥੇ ਿਾ ਤਾਂ ਮੁਿਤ ਇਲੈਕਟ੍ਰਿੋ ਹੁੰਦੇ 

ਹਿ ਅਤੇ ਿਾ ਹੀ ਛੇਕ ਹੁੰਦੇ ਹਿ। ਇਹ ਘਟਣ ਿਾਲਾ ਖੇਤ੍ ਐਿ-ਮਟੀ੍ੀਅਲ ਤੋਂ 

ਪੀ-ਮਟੀ੍ੀਅਲ ਤੱਕ ਇਲੈਕਟ੍ਰੌਿਾਂ ਦੀ ਹੋ੍  ਗਤੀ ਿੂੰ ੍ੋਕਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਤ੍ਹਰਾਂ 

ਇੱਕ ਸੰਤੁਲਿ ਪ੍ਰਾਪਤ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਖੇਤ੍ ਦੀ ਤੀਬ੍ਤਾ ਿੰੂ ‘ਬੈ੍ੀਅ੍ ਹਾਈਟ’ ਜਾਂ ‘ਸੰਭਾਿੀ’ ਪਹਾੜੀ ਿਜੋਂ ਜਾਵਣਆ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ। ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ ਦੇ ਕਾ੍ਿ ਅੰਦ੍ੂਿੀ ਿੋਲਟੇਜ ਸਥਾਪਤ ਕੀਤੀ ਗਈ

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.7.153
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ਅਤੇ ਜੰਕਸ਼ਿ ‘ਤੇ ਿੈਗੇਵਟਿ ਆਇਿਾਂ ਿੂੰ ਬੈ੍ੀਅ੍ ਪੋਟੈਂਸ਼ਲ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਜੇਕ੍ 

ਵਕਸੇ ਹੋ੍  ਇਲੈਕਟ੍ਰੌਿ ਿੂੰ N-ਸਾਈਡ ਤੋਂ P-ਸਾਈਡ ਤੱਕ ਜਾਣਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਉਹਿਾਂ ਿੂੰ 

ਇਸ ੍ੁਕਾਿਟ ਸੰਭਾਿੀ ਿੂੰ ਪਾ੍ ਕ੍ਿਾ ਪਿੇਗਾ। ਇਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ, ਵਸ੍ਿ ਜਦੋਂ 

ਐਿ-ਸਾਈਡ ‘ਤੇ ਇਲੈਕਟ੍ਰੌਿਾਂ ਿੂੰ ੍ੁਕਾਿਟ ਸੰਭਾਿੀ ਿੂੰ ਦੂ੍  ਕ੍ਿ ਲਈ ਊ੍ਜਾ ਦੀ 

ਸਪਲਾਈ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਉਹ ਪੀ-ਸਾਈਡ ‘ਤੇ ਜਾ ਸਕਦੇ ਹਿ।

੍ੁਕਾਿਟ ਸੰਭਾਿੀ ਿੂੰ ੍ੱਦ ਕ੍ਿ ਲਈ ਅਤੇ ਇਲੈਕਟ੍ਰਿੌਾਂ ਿੂੰ 0.7 V ਦੇ ਸੰਭਾਿੀ 

ਅੰਤ੍ ਿੂੰ ਪਾ੍ ਕ੍ਿ ਲਈ ਇੱਕ ਵਸਲੀਕਾਿ ਡਾਇਓਡ ਲਈ ਅਤੇ 0.3 V 

ਜ੍ਿੀਅਮ ਡਾਇਓਡ ਲਈ ਲੋੜੀਂਦਾ ਹੈ। ਬੈ੍ ੀਅ੍ ਿੋਲਟੇਜ ਵਸਲੀਕਿੋ ਲਈ 

ਵਜ਼ਆਦਾ ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ ਇਸਦਾ ਘੱਟ ਪ੍ਮਾਣੂ ਸੰਵਖਆ ਸਵਹ-ਸੰਚਾਲਕ ਬਾਂਡਾਂ ਵਿੱਚ 

ਿਧੇ੍ੇ ਸਵਥ੍ਤਾ ਦੀ ਆਵਗਆ ਵਦੰਦਾ ਹੈ। ਉੱਚ ਤਾਪਮਾਿ ‘ਤੇ ੍ੁਕਾਿਟ ਦੀ ਸੰਭਾਿਿਾ 

ਘੱਟ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਪੁਰਾਣਾ ਭਸਸਟਮ: ਕੁਝ ਪੁ੍ ਾਣੇ ਸੈਮੀਕੰਡਕਟ੍ ਡਾਇਡਸ ਅਤੇ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ਾਂ ਵਿੱਚ 

ਟਾਈਪ ਿੰਬ੍ ਹੁੰਦੇ ਹਿ, ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਦੋ ਜਾਂ ਵਤੰਿ ਅੱਖ੍ ਹੁੰਦੇ ਹਿ ਅਤੇ ਇੱਕ, ਦੋ 

ਜਾਂ ਵਤੰਿ ਅੰਕਵੜਆਂ ਦਾ ਸਮੂਹ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਪਵਹਲਾ ਅੱਖ੍ ਹਮੇਸ਼ਾ ‘O’ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਇੱਕ 

ਅ੍ਧ-ਸੰਚਾਲਕ ਯੰਤ੍ ਿੂੰ ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਦੂਜਾ (ਅਤੇ ਤੀਜਾ) ਅੱਖ੍ (ਅੱਖ੍) ਵਡਿਾਈਸ ਦੀ ਆਮ ਸ਼੍ਰੇਣੀ ਿੰੂ ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ। 

A  -  ਡਾਇਓਡ ਜਾਂ ੍ੀਕਟੀਿਾਇ੍

AP  -  ਿੋਟੋ-ਵਡਓਡ

AZ  -  ਿੋਲਟੇਜ ੍ੈਗੂਲੇਟ੍ ਡਾਇਓਡ

C  -  ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍

CP  -  ਿੋਟੋਟ੍ਰਾਂਵਜਸਟ੍

ਇੱਕ ਸੀ੍ੀਅਲ ਿੰਬ੍ ਵਿੱਚ ਅੰਕਵੜਆਂ ਦਾ ਸਮੂਹ ਜੋ ਇੱਕ ਖਾਸ ਵਡਜ਼ਾਈਿ ਜਾਂ 

ਵਿਕਾਸ ਿੰੂ ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਮੌਜੂਦਾ ਭਸਸਟਮ: ਇਸ ਵਸਸਟਮ ਵਿੱਚ ਦੋ ਅੱਖ੍ ਹੁੰਦੇ ਹਿ ਵਜਸ ਤੋਂ ਬਾਅਦ ਇੱਕ 

ਸੀ੍ੀਅਲ ਿੰਬ੍ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਯੰਤ੍ ਦੇ ਮੁੱਖ ਕਾ੍ਜ ਦੇ ਆਧਾ੍ ‘ਤੇ ਸੀ੍ੀਅਲ ਿੰਬ੍ 

ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਅੱਖ੍ ਦੇ ਵਤੰਿ ਅੰਕੜੇ ਅਤੇ ਦੋ ਅੰਕੜੇ ਹੋ ਸਕਦੇ ਹਿ। ਪਵਹਲਾ ਅੱਖ੍ 

ਿ੍ਤੇ ਗਏ ਸੈਮੀਕੰਡਕਟ੍ ਸਮੱਗ੍ੀ ਿੰੂ ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ।

A ਜ੍ਮਿੀਅਮ

B  ਵਸਲੀਕਾਿ

C  ਵਮਸ਼ਵ੍ਤ ਸਮੱਗ੍ੀ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਗੈਵਲਅਮ ਆ੍ਸੈਿਾਈਡ

R  ਵਮਸ਼ਵ੍ਤ ਸਮੱਗ੍ੀ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਕੈਡਮੀਅਮ ਸਲਿਾਈਡ

ਦੂਜਾ ਅੱਖ੍ ਦੇ ਆਮ ਿੰਕਸ਼ਿ ਿੂੰ ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਜੰਤ੍.

A  ਖੋਜ ਡਾਇਓਡ, ਹਾਈ ਸਪੀਡ ਡਾਇਓਡ, ਵਮਕਸ੍ ਡਾਇਡ

B  ਿੇ੍ੀਏਬਲ ਕੈਪੈਸੀਟੈਂਸ ਡਾਇਓਡ

C I.F ਲਈ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍. ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਿ (ਪਾਿ੍ ਵਕਸਮਾਂ ਿਹੀਂ)

D A.F ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਿਾਂ ਲਈ ਪਾਿ੍ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ (ਪਾਿ੍ ਵਕਸਮਾਂ ਿਹੀਂ)

E  ਸੁ੍ ੰਗ ਡਾਇਡ

F A.F ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਿਾਂ ਲਈ ਟ੍ਰਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ (ਪਾਿ੍ ਵਕਸਮਾਂ ਿਹੀਂ)

G ਿੱਖ-ਿੱਖ ਯੰਤ੍ਾਂ ਦੇ  ਮਲਟੀਪਲ, ਿੁਟਕਲ ਯੰਤ੍ਾਂ

L ਪਾਿ੍ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਏ.ਐਿ. ਐਪਲੀਕੇਸਿ਼

N ਐਿ ਿੋਟੋ-ਕਪਲ੍

P  ੍ੇਡੀਏਸ਼ਿ ਸਿੇੰਦਿਸ਼ੀਲ ਯੰਤ੍ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਿੋਟੋ-ਡਾਇਓਡ, ਿੋਟੋਟ੍ਰਾਵਂਜ਼ਸਟ੍, 

ਿੋਟੋ-ਸੰਯੋਜਕ ਸੈੱਲ, ਜਾਂ ੍ੇਡੀਏਸ਼ਿ ਵਡਟੈਕਟ੍ ਡਾਇਓਡ

Q ੍ੇਡੀਏਸ਼ਿ ਪੈਦਾ ਕ੍ਿ ਿਾਲਾ ਯੰਤ੍ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਲਾਈਟ-ਐਮੀਵਟੰਗ ਡਾਇਓਡ

R  ਵਿਯੰਤ੍ਣ ਅਤੇ ਸਵਿਚ ਕ੍ਿ ਿਾਲੇ ਯੰਤ੍ (ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਥਾਈਵ੍ਸਟ੍) ਵਜਿਹਰਾਂ 

ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਵਿਸਵ਼ਚਤ ਬ੍ੇਕਡਾਊਿ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਹੈ (ਪਾਿ੍ ਵਕਸਮਾਂ ਿਹੀਂ)

S ਸਵਿਵਚੰਗ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਿਾਂ ਲਈ ਟ੍ਰਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ (ਪਾਿ੍ ਵਕਸਮਾਂ ਿਹੀਂ)

T  ਿੂੰ ਵਿਯੰਤਵ੍ਤ ਕ੍ਿਾ ਅਤੇ ਪਾਿ੍ ਵਡਿਾਈਸ ਿੂੰ ਬਦਲਣਾ (ਵਜਿੇਂ ਵਕ 

ਥਾਈਵ੍ਸਟੋ੍) ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਖਾਸ ਬ੍ੇਕਡਾਊਿ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਹੈ।

U ਐਪਲੀਕੇਸਿ਼ਾਂ ਿੰੂ ਬਦਲਣ ਲਈ ਪਾਿ੍ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍

X  ਗੁਣਕ ਡਾਇਓਡ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਿੈ੍ੈਕਟ੍ ਜਾਂ ਸਟੈਪ ਵ੍ਕਿ੍ੀ ਡਾਇਓਡ

Y ਿਾਈ ੍ੀਕਟੀਿਾਇ੍ ਡਾਇਓਡ, ਬੂਸਟ੍ ਡਾਇਓਡ, ਕੁਸ਼ਲਤਾ ਡਾਇਓਡ

Z  ਿੋਲਟੇਜ ਸੰਦ੍ਭ ਜਾਂ ਿੋਲਟੇਜ ੍ੈਗੂਲੇਟ੍ ਡਾਇਓਡ, ਅਸਥਾਈ ਦਮਿ ਕ੍ਿ 

ਿਾਲਾ ਡਾਇਡ।

ਟਾਈਪ ਿੰਬ੍ ਦਾ ਬਾਕੀ ਇੱਕ ਸੀ੍ੀਅਲ ਿੰਬ੍ ਹੈ ਜੋ ਵਕਸੇ ਖਾਸ ਵਡਜ਼ਾਈਿ ਜਾਂ 

ਵਿਕਾਸ ਿੂੰ ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਦੋ ਸਮੂਹਾਂ ਵਿੱਚੋਂ ਇੱਕ ਵਿੱਚ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

a  ਮੁੱਖ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਉਪਭੋਗਤਾ ਐਪਲੀਕੇਸਿ਼ਾਂ (੍ੇਡੀਓ ਅਤੇ ਟੈਲੀਵਿਜਿ਼ ਵ੍ਸੀਿ੍, 

ਆਡੀਓ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍, ਟੇਪ ਵ੍ਕਾ੍ਡ੍, ਘ੍ੇਲੂ ਉਪਕ੍ਣ, ਆਵਦ) ਵਿੱਚ 

ਿ੍ਤਣ ਲਈ ਵਤਆ੍ ਕੀਤੇ ਗਏ ਉਪਕ੍ਣਕ੍ਰਮ ਸੰਵਖਆਵਤੰਿ ਅੰਕੜੇ ਦੇ 

ਸ਼ਾਮਲ ਹਿ.

b  (a) ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ ਹੋ੍ ਐਪਲੀਕੇਸਿ਼ਾਂ ਲਈ ਮੁੱਖ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਬਣਾਏ ਗਏ ਉਪਕ੍ਣ 

ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਉਦਯੋਵਗਕ, ਪੇਸ਼ਿੇ੍ ਅਤੇ ਪ੍ਰਸਾ੍ਣ ਉਪਕ੍ਿ

ਸੀ੍ੀਅਲ ਿੰਬ੍ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਅੱਖ੍ (Z,Y,X,W ਆਵਦ) ਤੋਂ ਬਾਅਦ ਦੋ ਿੰਬ੍ (ਅੰਕ) 

ਹੁੰਦੇ ਹਿ।

ਇੰਟ੍ਿੈਸ਼ਿਲ ਵਸਸਟਮ 1N, 2N, 3N ਆਵਦ ਅੱਖ੍ਾਂ ਤੋਂ ਬਾਅਦ ਚਾ੍ ਿੰਬ੍ਾਂ ਦਾ 

ਅਿੁਸ੍ਣ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। 

1N   ਵਸੰਗਲ ਜੰਕਸ਼ਿ ਿੰੂ ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ

2N   ਦੋ ਜੰਕਸ਼ਿ ਿੰੂ ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ

3N   ਵਤੰਿ ਜੰਕਸ਼ਿ ਿੂੰ ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਿੰਬ੍ ਅੰਤ੍੍ਾਸ਼ਟ੍ੀ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਸਵਹਮਤ ਵਿ੍ਮਾਤਾ ਦੇ ਕੋਡ ਿੰੂ ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਵਜਿੇਂ 

ਵਕ. 1N 4007, 2N 3055, 3N 2000।

ਦੁਬਾ੍ਾ ਵਿ੍, ਵਿ੍ਮਾਤਾ ਸੈਮੀਕੰਡਕਟ੍ ਵਡਿਾਈਸਾਂ ਲਈ ਆਪਣੇ ਖੁਦ ਦੇ ਕੋਡਾਂ 

ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਦੇ ਹਿ. ਜਪਾਿ ਵਿੱਚ ਵਿ੍ਮਾਤਾ 2SA, 2SB, 2SC, 2SD ਆਵਦ ਦੀ 

ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਦੇ ਹਿ ਅਤੇ ਇਸਦੇ ਬਾਅਦ ਸਵੰਖਆਿਾਂ ਦਾ ਇੱਕ ਸਮੂਹ ਵਜਿਂੇ ਵਕ 2SC 

1061, 2SA 934, 2SB 77. ਭਾ੍ਤੀ ਵਿ੍ਮਾਤਾਿਾਂ ਦੇ ਿੀ ਆਪਣੇ ਕੋਡ ਹਿ।

ਪੈਭਸਵ ਅਤੇ ਐਕਭਟਵ ਇਲੈਕਟਰਰਾਭਨਕ ਕੰਪੋਨੈਂਟਸ

ਜਾਣ-ਪਛਾਣ:ਇਲੈਕਟ੍ਰਾਵਿਕ ਸ੍ਕਟਾਂ ਵਿੱਚ ਿ੍ਤੇ ਜਾਣ ਿਾਲੇ ਕੰਪਿਂੈੋਟਸ ਿੂੰ ਦੋ 
ਵਸ੍ਲੇਖਾਂ ਵਿੱਚ ਮੋਟੇ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਿੰਵਡਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

-  ਪੈਵਸਿ ਕੰਪਿੋੈਂਟਸ

-  ਸ੍ਗ੍ਮ ਭਾਗ
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ਪੈਭਸਵ ਕੰਪੋਨੈਂਟਸ:ਇਲੈਕਟ੍ਰਾਵਿਕ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ਿ੍ਤੇ ਜਾਣ ਿਾਲੇ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧਕ, 

ਕੈਪਸੀਟ੍ ਅਤੇ ਇੰਡਕਟ੍ ਿ੍ਗੇ ਭਾਗਾਂ ਿੂੰ ਪਵੈਸਿ ਕੰਪੋਿਂੈਟ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। 

ਇਹ ਕੰਪਿੋੈਂਟ ਆਪਣੇ ਆਪ ਵਿੱਚ ਇਲੈਕਟ੍ਰੀਕਲ ਵਸਗਿਲ ਿੂੰ ਿਧਾਉਣ ਜਾਂ 

ਪ੍ਰੋਸੈਸ ਕ੍ਿ ਦੇ ਸਮ੍ੱਥ ਿਹੀਂ ਹਿ। ਹਾਲਾਵਂਕ ਇਹ ਕੰਪੋਿੈਂਟ ਇਲੈਕਟ੍ਰਾਵਿਕ 

ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ਐਕਵਟਿ ਕੰਪਿੋੈਂਟਸ ਦੇ ਬ੍ਾਬ੍ ਮਹੱਤਿਪੂ੍ਿ ਹਿ, ਪਵੈਸਿ 

ਕੰਪਿੋੈਂਟਸ ਦੀ ਸਹਾਇਤਾ ਤੋਂ ਵਬਿਾਂ, ਇਲੈਕਟ੍ਰੀਕਲ ਵਸਗਿਲ ਿੂੰ ਿਧਾਉਣ ਲਈ 

ਇੱਕ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ (ਐਕਵਟਿ ਕੰਪਿਂੈੋਟ) ਿਹੀਂ ਬਣਾਇਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਪੈਵਸਿ 

ਕੰਪਿੋੈਂਟਸ ਿਾਲ ਬਣੇ ਸ੍ਕਟ ਇਲੈਕਟ੍ਰੀਕਲ ਸ੍ਕਟਾਂ ਦੇ ਵਿਯਮਾਂ ਦੀ ਪਾਲਣਾ 

ਕ੍ਦੇ ਹਿ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਓਮ ਦੇ ਵਿਯਮ, ਵਕ੍ਚੌਿ ਦੇ ਕਾਿੰੂਿ ਆਵਦ,

ਰਿੋਕ:ਉਹ ਕੰਪੋਿੈਂਟ ਵਜਿਹਰਾਂ ਦਾ ਉਦੇਸ਼ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਪੇਸ਼ ਕ੍ਿਾ ਹੈ, ਿੂੰ 

੍ੋਧਕ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ੍ੋਧਕਾਂ ਦੇ ਹੋ੍ ਿੇ੍ਵਿਆਂ ਿੂੰ ਵਪਛਲੇ ਪਾਠਾਂ ਵਿੱਚ ਿਵਜੱਵਠਆ 

ਵਗਆ ਹੈ।ਕੈਪਸੀਟ੍:ਉਹਿਾਂ ਭਾਗਾਂ ਿੂੰ ਵਜਿਹਰਾਂ ਦਾ ਉਦੇਸ਼ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ਕੈਪੈਸੀਟੈਂਸ 

ਿੂੰ ਪੇਸ਼ ਕ੍ਿਾ ਹੈ, ਿੂੰ ਕੈਪੇਸੀਟ੍ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਸਮ੍ੱਥਾ ਦੀ ਇਕਾਈ ‘ਿ੍ੈਡ’ 

ਹੈ। ਿਪਾ੍ਕ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਕੈਪਸੀਟ੍ ਮਾਈਕ੍ੋਿੈ੍ਡ (μF), ਿੈਿੋਿੈ੍ਡ (nF) ਅਤੇ 

ਵਪਕੋਿੈ੍ਡਸ (pF) ਵਿੱਚ ਉਪਲਬਧ ਹਿ।

ਕੈਪੇਸੀਟ੍ਾਂ ਅਤੇ ੍ੋਧਕਾਂ ਦੀ ੍ੰਗ ਕਵੋਡੰਗ ਇੱਕੋ ਵਜਹੀ ਹੈ। ਵਜੱਥੇ, ਵਿਕਸਡ 

ਕੈਪੇਸੀਟ੍ਾਂ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ, ੍ੰਗ ਕੋਡ ਿਾਲੀ ਇਕਾਈ ਵਪਕੋਿੈ੍ਡਸ ਵਿੱਚ ਹਿੋੇਗੀ। 

ਅੱਖ੍ ਕੋਵਡੰਗ ਲਈ, ਕੈਪੇਸੀਟ੍ ਦੀ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ, ਅੱਖ੍ ‘p’, ‘n’, ‘μ’ ਗੁਣਕ ਿਜੋਂ 

ਿ੍ਵਤਆ ਜਾਿੇਗਾ। ਵਜੱਥੇ p = 10-12, n= 10-9 ਅਤੇ μ = 10-6 ਿ੍ਾਡਸ, 

ਅਤੇ ਕੈਪੀਸੀਟ੍ ‘ਤੇ ਸਵਹਣਸ਼ੀਲਤਾ ਲਈ ਅੱਖ੍ ਕੋਡ ਉਹੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ੍ੋਧਕ 

ਵਿੱਚ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਪਰਰੇਰਕ:ਕੰਡਕਟ੍ ਦੀ ਆਪਣੇ ਆਪ ਵਿੱਚ ਿੋਲਟੇਜ ਿੂੰ ਪ੍ਰੇਵ੍ਤ ਕ੍ਿ ਦੀ ਯੋਗਤਾ, 

ਜਦੋਂ ਇਸ ਵਿੱਚ ਮੌਜੂਦਾ ਤਬਦੀਲੀਆਂ ਿੂੰ ਸਿੈ ਇੰਡਕਟੈਂਸ (ਜਾਂ) ਬਸ ਇੰਡਕਟੈਂਸ 

ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇੱਕ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ਇੰਡਕਟੈਂਸ ੍ੱਖਣ ਲਈ ਪੇਸ਼ ਕੀਤੀ ਗਈ 

ਇੱਕ ਕੋਇਲ ਿੂੰ ਇੰਡਕਟ੍ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਵਚੱਤ੍ 7 ਵਿੱਚ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਵਕਸਮ ਦੇ 

ਇੰਡਕਟ੍ ਵਦਖਾਏ ਗਏ ਹਿ। ਇੰਡਕਟੈਂਸ ਦੀ ਇਕਾਈ “ਹੈਿ੍ੀ” ਹੈ। ਿਪਾ੍ਕ ਤੌ੍  

‘ਤੇ ਇੱਕ ਕੋਇਲ ਵਿੱਚ ਵਮਵਲਹੇਿ੍ੀ (10-3H), ਜਾਂ ਮਾਈਕ੍ਰੋਹੇਿ੍ੀ (10-6H) ਵਿੱਚ 

ਪ੍ਰੇ੍ਣਾ ਹੋ ਸਕਦੀ ਹੈ।

ਇੰਡਕਟੈਂਸ ਿੂੰ ਵਿ੍ਧਾ੍ਤ ਕ੍ਦੇ ਸਮੇਂ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਕਾ੍ਕਾਂ ਿੂੰ ਵਿਚਾਵ੍ਆ ਜਾਣਾ 

ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ 

•  ਹੈਿ੍ੀ / ਵਮਵਲਹੇਿ੍ੀ / ਮਾਈਕ੍ਰੋਹੇਿ੍ੀ ਵਿੱਚ ਇੰਡਕਟੈਂਸ ਦਾ ਿਾਮਾਤ੍ ਮੁੱਲ।

•  ਪ੍ਰਤੀਸ਼ਤ ਵਿੱਚ ਸਵਹਣਸ਼ੀਲਤਾ (±5/10/20%)

•  ਵਿਵੰਡੰਗ ਦੀ ਵਕਸਮ ਵਜਿੇਂ ਵਸੰਗਲ ਲੇਅ੍, ਡਬਲ ਲੇਅ੍, ਮਲਟੀਲੇਅ੍ ਅਤੇ 

ਪਾਈ (ਪੀ) ਆਵਦ। 

•  ਕੋ੍ ਦੀ ਵਕਸਮ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਏਅ੍ ਕੋ੍, ਆਇ੍ਿ ਕੋ੍ , ਿੇ੍ਾਈਟ ਕੋ੍

•  ਐਪਲੀਕੇਸਿ਼ ਦੀ ਵਕਸਮ ਵਜਿੇਂ ਆਡੀਓ ਿ੍ਰੀਕੁਐਂਸੀ (AF), ੍ ੇਡੀਓ ਿ੍ਰੀਕੁਐਂਸੀ 

(RF) ਕਪਵਲੰਗ ਕੋਇਲ, ਵਿਲਟ੍ ਕੋਇਲ ਆਵਦ,

ਇੱਕ ਇਲੈਕਟ੍ਰਾਵਿਕ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ਕੁਝ ਸਮੇਂ ਲਈ, ਇਸ ਿੂੰ ਇੰਡਕਟੈਂਸ ਿੂੰ ਿੱਖ੍ਾ 

ਕ੍ਿ ਦੀ ਿੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

ਇੱਕ ਕੋਇਲ ਦੀ ਪ੍ਰੇ੍ ਣਾ ਿੂੰ ਇਹਿਾਂ ਦੁਆ੍ਾ ਿੱਖ ਿੱਖ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ: -

•  ਟੈਪਡ ਇੰਡਕਵਟਿ ਕੋਇਲ ਪ੍ਰਦਾਿ ਕ੍ਿਾ, ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 8 ਜਾਂ

•  ਵਚੱਤ੍ 9 ਦੀ ਤ੍ਹਰਾਂ ਇੱਕ ਕੋਇਲ ਦੇ ਕੋ੍  ਿੂੰ ਐਡਜਸਟ ਕ੍ਿਾ।

ਹਾਲਾਵਂਕ, ਸਾ੍ੀਆਂ ਇੰਡਕਟ੍ ਕੋਇਲਾਂ ਵਿੱਚ ਕੋਇਲ ਵਿੱਚ ਵਿਵੰਡੰਗ ਤਾ੍ ਦੇ ਵਿ੍ੋਧ 

ਦੇ ਕਾ੍ਿ ਅੰਦ੍ੂਿੀ ਵਿ੍ੋਧ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ ਕ੍ੰਟ ਜੋ ਇੱਕ 

ਇੰਡਕਟ੍ ਦੁਆ੍ਾ ਸੁ੍ੱਵਖਅਤ ਢੰਗ ਿਾਲ ਵਲਜਾਇਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ, ਿ੍ਤੇ ਗਏ 

ਵਿੰਵਡੰਗ ਤਾ੍ ਦੇ ਆਕਾ੍ ‘ਤੇ ਵਿ੍ਭ੍ ਕ੍ਦਾ ਹੈ।

ਸਰਗਰਮ ਿਾਗ

ਇਲੈਕਟ੍ਰਾਵਿਕ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ, ਪੈਵਸਿ ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ ਹੋ੍  ਭਾਗਾਂ ਿੂੰ ਵਕਵ੍ਆਸ਼ੀਲ 

ਭਾਗਾਂ ਿਜੋਂ ਜਾਵਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਅ੍ਥਾਤ, ਟ੍ਾਂਵਜਸ਼ਟ੍, ਡਾਇਡ, ਐਸਸੀਆ੍ 

ਿੈਵਕਊਮ ਵਟਊਬਾਂ ਆਵਦ,

ਸਰਗਰਮ ਿਾਗ: ਇਲੈਕਟ੍ਰਾਵਿਕ ਸ੍ਕਟਾਂ ਵਿੱਚ, ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧਕਾਂ, ਕੈਪਸੀਟ੍ਾਂ ਅਤੇ 

ਇੰਡਕਟ੍ਾਂ ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ ਹੋ੍ ਵਹੱਸੇ ਿੀ ਿ੍ਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਿ। ਅ੍ਥਾਤ, ਟ੍ਾਵਂਜ਼ਸਟ੍, 

ਡਾਇਡ, ਿੈਵਕਊਮ ਵਟਊਬ, ਐਸਸੀਆ੍, ਡਾਇਕਸ, ਜ਼ੈਿ੍-ਡਾਈਡ (ਵਚੱਤ੍ 10) 

ਆਵਦ। ਉਪ੍ੋਕਤ ਭਾਗਾਂ ਿਾਲੇ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ਇਲੈਕਟ੍ਰੀਕਲ ਸ੍ਕਟ ਵਿਯਮਾਂ 

(ਓਹਮ ਦੇ ਵਿਯਮ ਆਵਦ) ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਸਹੀ ਿਤੀਜੇ ਿਹੀਂ ਦੇਣਗੇ। ਅ੍ਥਾਤ ਇਹ 

ਭਾਗ ਿਹੀਂ ਮੰਿਦੇ। Ohm’s Law, Kirchoff’s Law ਆਵਦ। ਇਹਿਾਂ ਕੰਪੋਿੈਂਟਸ 

ਿੂੰ ਐਕਵਟਿ ਕੰਪਿੋੈਂਟ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।
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ਿੱਖ-ਿੱਖ ਵਕਵ੍ਆਸ਼ੀਲ ਭਾਗ ਅਤੇ ਸ੍ਕਟ ਡਾਇਗ੍ਰਾਮ ਵਿੱਚ ਪ੍ਰਤੀਕਾਂ ਦੁਆ੍ਾ 

ਉਹਿਾਂ ਿੂੰ ਦ੍ਸਾਉਣ ਦੀ ਵਿਧੀ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੀ ਗਈ ਹੈ (ਵਚੱਤ੍ 10)

ਟਰਾਂਭਜਸ਼ਟਰ: ਵਚੱਤ੍ 12a ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ਾਂ ਦੀ ਭਵੌਤਕ ਵਦੱਖ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ। 

ਟ੍ਾਂਵਜਸ਼ਟ੍ ਿੂੰ ਦ੍ਸਾਉਣ ਲਈ ਦੋ ਵਚੰਿਹਰ ਹਿ। (ਵਚੱਤ੍ 12b)। ਪ੍ਰਤੀਕ ਦੀ 

ਚੋਣ ਜਾਂ ਤਾਂ NPN ਜਾਂ PNP ਵਕਸਮ ਦੇ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ‘ਤੇ ਅਧਾ੍ਤ ਹੈ।

SCR (ਭਸਭਲਕਨ ਭਨਯੰਤਭਰਤ ਰੀਕਟੀਿਾਇਰ):ਵਚੱਤ੍ 14a ਇੱਕ ਵਕਸਮ ਦੀ 

SCR ਦੀ ਭਵੌਤਕ ਵਦੱਖ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਵਚੰਿਹਰ ਵਚੱਤ੍ 13b ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ 

ਵਗਆ ਹੈ। SCRs ਿੰੂ thyristors ਿੀ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਸਵਿਵਚੰਗ ਵਡਿਾਈਸਾਂ 

ਿਜੋਂ ਿ੍ਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਸ਼ੈਤਾਨ: ਇੱਕ ਡਾਇਕ (ਵਚੱਤ੍ 14a) ਇੱਕ ਡਾਇਓਡ ਿਾਂਗ ਇੱਕ ਦੋ-ਲੀਡ ਯੰਤ੍ 

ਹੈ। ਇਹ ਇੱਕ ਦੋ-ਵਦਸ਼ਾਿੀ ਸਵਿਵਚੰਗ ਯੰਤ੍ ਹੈ। ਇਸਦਾ ਪ੍ਰਤੀਕ ਵਚੱਤ੍ 14b 

ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਟ੍ਰਾਈਕ: ਇੱਕ ਟ੍ਰਾਈਕ ਇੱਕ ਸੈਮੀਕੰਡਕਟ੍ ਯੰਤ੍ ਿੀ ਹੈ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਵਤੰਿ ਲੀਡਾਂ 

ਹਿ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਦੋ SCR ਸਮਾਿਾਂਤ੍ ਵਿੱਚ। ਟ੍ਰਾਈਕ ਸ੍ਕਟ ਿੂੰ ਵਕਸੇ ਿੀ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ 

ਵਿਯੰਤਵ੍ਤ ਕ੍ ਸਕਦਾ ਹੈ। (ਵਚੱਤ੍ 15)

ਭਬਰਰਜ ਰੀਕਟੀਿਾਇਰ ਜਾਂ ਡਾਇਡ ਭਬਰਰਜ: ਇਹ ਵਬ੍ਰਜ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ਜੁੜੇ ਚਾ੍ 

ਸੈਮੀਕੰਡਕਟ੍ ਡਾਇਡਸ ਦਾ ਇੱਕ ਵਸੰਗਲ ਪੈਕੇਜ ਹੈ। ਵਚੱਤ੍ 16 ਵਿੱਚ ਦ੍ਸਾਏ 

ਅਿੁਸਾ੍ ਇੰਪੁੱਟ AC ਅਤੇ ਆਉਟਪੁੱਟ DC ਲੀਡਾਂ ਿੂੰ ਵਚੰਵਿਹਰਤ ਅਤੇ ਸਮਾਪਤ 

ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ।

ਵਿਸ਼ੇਸ਼ ਉਦੇਸ਼ਾਂ ਲਈ ਿ੍ਤੇ ਗਏ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਵਕਸਮਾਂ ਦੇ ਡਾਇਡ (ਵਚੱਤ੍ 11) ਿੂੰ ਵਦੱਤੇ 

ਗਏ ਵਚੰਿਹਰਾਂ ਦੁਆ੍ਾ ਦ੍ਸਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

UJT (ਯੂਨੀ-ਜੰਕਸ਼ਨ ਟਰਾਭਂਜ਼ਸਟਰ): ਇਸ ਵਿੱਚ ਵਤੰਿ ਲੀਡਾਂ ਿਾਲੇ ਦੋ ਡੋਪਡ 

ਖੇਤ੍ ਹਿ ਅਤੇ ਇੱਕ ਐਮੀਟ੍ ਅਤੇ ਦੋ ਬੇਸ ਹਿ (ਵਚੱਤ੍ 17)।

FET (ਿੀਲਡ ਇਿੈਕਟ ਟਰਾਭਂਜ਼ਸਟਰ): ਵਚੱਤ੍ 18a ਕੰਪੋਿਂੈਟ ਦਾ ਇੱਕ ਵਚੱਤ੍ 

ਵਦ੍ਰਸ਼ ਵਦੰਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਿੀਲਡ ਪ੍ਰਭਾਿ ਟ੍ਾਵਂਜ਼ਸਟ੍ ਿੂੰ ਦ੍ਸਾਉਣ ਲਈ ਸੰਬਵੰਧਤ 

ਵਚੰਿਹਰ ਵਚੱਤ੍ 18b ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਪ੍ਰਤੀਕ ਦੀ ਚੋਣ ਇਸ ਗੱਲ ‘ਤੇ 

ਅਧਾ੍ਤ ਹੈ ਵਕ ਕੀ FET ਇੱਕ ‘N’ ਚੈਿਲ ਹੈ ਜਾਂ ਇੱਕ ‘P’ ਚਿੈਲ ਹੈ।

ਐਕਵਟਿ ਕੰਪੋਿਂੈਟਸ ਵਿੱਚ ਚ੍ਚਾ ਕੀਤੇ ਗਏ ਕੁਝ ਬਵੁਿਆਦੀ ਕੰਪੋਿਂੈਟ ਹਿ ਅਤੇ 

ਆਧੁਵਿਕ ਸ੍ਕਟਾਂ ਿਾਲ ਜੁੜੇ ਕਈ ਹੋ੍ ਉੱਿਤ ਕੰਪਿਂੈੋਟ ਿ੍ਤੋਂ ਵਿੱਚ ਹਿ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.7.153
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ਪਾਵਰ (Power)  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.7.154
ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ  (Electrician) - ਇਲੈਕਟਰਰਾਭਨਕ ਅਭਿਆਸ

PN ਜੰਕਸ਼ਨ - ਅਰਿ ਕੰਡਕਟਰ ਡਾਇਡਸ (PN Junction - semi conductor diodes)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

•  PN ਜੰਕਸ਼ਨ ਅਤੇ ਰੁਕਾਵਟ ਸਿੰਾਵੀ ਭਵੱਚ ਿੈਲਾਅ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ

•  PN ਜੰਕਸ਼ਨ ਅਤੇ ਸੈਮੀ ਕੰਡਕਟਰ ਡਾਇਡਸ ਅਤੇ ਇਸ ਦੀਆਂ VI ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾਵਾਂ ਦੇ ਅੱਗੇ ਅਤੇ ਉਲਟ ਪਿੱਪਾਤ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ

•  ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨਾਂ ਦੀਆਂ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾਵਾਂ ਅਤੇ ਡਾਇਓਡਾਂ ਦੇ ਵਰਗੀਕਰਨ ਨੂੰ ਭਬਆਨ ਕਰੋ 

•  ਡਾਇਓਡ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰਨ ਅਤੇ ਪੋਲਭਰਟੀ ਦੀ ਪਛਾਣ ਕਰਨ ਦਾ ਤਰੀਕਾ ਦੱਸੋ 

•  ਭਵਸ਼ੇਸ਼ ਡਾਇਡਸ ਅਤੇ ਉਹਨਾਂ ਦੇ ਿੰਕਸ਼ਨਾਂ ਅਤੇ ਪੀ.ਆਈ.ਵੀ.

PN ਜੰਕਸ਼ਨ:ਇੱਕ ਡਾਇਓਡ P ਅਤੇ N ਸਮੱਗ੍ੀ ਿੂੰ ਵਮਲਾ ਕੇ ਬਣਾਇਆ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ। ਉਹ ਸਤਹ ਵਜਸ ‘ਤੇ ਇਹ ਸਮੱਗ੍ੀ ਵਮਲਦੀ ਹੈ PN ਜੰਕਸ਼ਿ ਹੈ।

ਿੈਲਾਅ ਉਦੋਂ ਿਾਪ੍ਦਾ ਹੈ ਜਦੋਂ P ਅਤੇ N ਸਮੱਗ੍ੀਆਂ ਿੂੰ ਆਪਸ ਵਿੱਚ ਜੋਵੜਆ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ। (ਵਚੱਤ੍ 1) ਜੰਕਸ਼ਿ ਦੇ ਿੇੜੇ, N ਸਮੱਗ੍ੀ ਵਿੱਚ ਕੁਝ ਇਲੈਕਟ੍ਰੌਿ, P 

ਸਮੱਗ੍ੀ ਵਿੱਚ ਛੇਕ ਿੱਲ ਆਕ੍ਵਸ਼ਤ ਹੁੰਦੇ ਹਿ, ਇਸ ਤ੍ਹਰਾਂ N ਸਮੱਗ੍ੀ ਵਿੱਚ ਛੇਕ 

੍ਵਹ ਜਾਂਦੇ ਹਿ। ਵਬਜਲਈ ਚਾ੍ਜਾਂ ਦਾ ਪ੍ਰਸਾ੍ ਜੰਕਸਿ਼ (ਵਚੱਤ੍ 2) ਦੇ ਿੇੜੇ ਇੱਕ 

ਛੋਟੇ ਖੇਤ੍ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਸੰਭਾਿੀ ਅੰਤ੍ ਪੈਦਾ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। ਿਤੀਜੇ ਿਜੋਂ, ਸਮੱਗ੍ੀ ਇੱਕ 

ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਚੱਲੇਗੀ ਪ੍ ਉਲਟ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਿਹੀਂ। ਇਸ ਕਾ੍ਿ ਕ੍ਕੇ, ਵਜਸ ਖੇਤ੍ 

ਵਿੱਚ ਇਹ emf ਮੌਜੂਦ ਹੈ, ਉਸਿੰੂ ੍ੁਕਾਿਟ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਅੰਦਰੂਨੀ ਰੁਕਾਵਟ ਸੰਿਾਵੀ (Vb): ਹਾਲਾਵਂਕ ਇਹ ਇੱਕ ਅੰਦ੍ੂਿੀ ਸੰਪ੍ਕ ਸੰਭਾਿੀ 

ਹੈ ਵਜਸ ਿੂੰ ਵਸੱਧੇ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਮਾਵਪਆ ਿਹੀਂ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ, ਪ੍ ਪ੍ਰਭਾਿ ਿੂੰ ਇੱਕ ਲਈ 

0.3V ਦੁਆ੍ਾ ਦੂ੍ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈਜੀਜੰਕਸਿ਼ ਜਾਂ 0.7 V ਲਈਅਤੇ. ਬੈ੍ੀਅ੍ 

ਿੋਲਟੇਜ ਲਈ ਹੋ੍  ਹੈਅਤੇਵਕਉਂਵਕ ਇਸਦਾ ਹੇਠਲਾ ਪ੍ਮਾਣੂ ਸੰਵਖਆ ਪਵਹਲਾਂ ਹੀ 

ਦੱਸੇ ਅਿੁਸਾ੍ ਸਵਹ-ਸੰਚਾਲਕ ਬਾਂਡਾਂ ਵਿੱਚ ਿਧੇ੍ੇ ਸਵਥ੍ਤਾ ਦੀ ਆਵਗਆ ਵਦੰਦਾ ਹੈ।

PN ਜੰਕਸ਼ਿ, ਵਡਪਲੇਸਿ਼ ਜ਼ੋਿ ਿੰੂ ਿੱਵਡਆ ਹੋਇਆ, ਲੋਹੇ ਿੂੰ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ ਵਜਸ 

ਵਿੱਚ +ve ਅਤੇ -ve ਚਾ੍ਜ ਹੁੰਦੇ ਹਿ, ੍ੁਕਾਿਟ ‘ਤੇ ਅੰਦ੍ੂਿੀ ਸੰਪ੍ਕ ਸੰਭਾਿੀ Vb 

ਪੈਦਾ ਕ੍ਦੇ ਹਿ। (ਵਚੱਤ੍ 2)

ਇੱਕ PN ਯੰਤ੍ ਇੱਕ ਡਾਇਓਡ ਿਜੋਂ ਜਾਵਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਡਾਇਓਡ ਅਤੇ ਇਸਦਾ 

ਵਚੰਿਹਰ ਵਚੱਤ੍ 3 ਵਿੱਚ ਹੈ। ਇਸ ਵਕਸਮ ਦੀ ਉਸਾ੍ੀ ਕ੍ੰਟ ਿੂੰ ਇੱਕ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ 

ਿਵਹਣ ਦੀ ਇਜਾਜ਼ਤ ਵਦੰਦੀ ਹੈ ਪ੍ ਉਲਟ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਿਹੀਂ।

PN ਜੰਕਸ਼ਨ ਨੂੰ ਪੱਿਪਾਤ ਕਰਨਾ

ਅੱਗੇ ਪੱਿਪਾਤ: ਇੱਕ ਅਗਾਂਹ-ਪੱਖੀ PN ਜੰਕਸਿ਼ ਵਚੱਤ੍ 4 ਵਿੱਚ ਹੈ ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ 

ਟ੍ਮੀਿਲ ਪੀ-ਸਾਈਡ ਿਾਲ ਜਵੁੜਆ ਹੋਇਆ ਹੈ ਅਤੇ DC ਸਪਲਾਈ ਦਾ 

ਿਕਾ੍ਾਤਮਕ ਟ੍ਮੀਿਲ ਜੰਕਸ਼ਿ ਦੇ N-ਸਾਈਡ ਿਾਲ ਜੁਵੜਆ ਹੋਇਆ ਹੈ।

ਇੱਕ ਕ੍ੰਟ ਡਾਇਓਡ ਵਿੱਚੋਂ ਲੰਘੇਗਾ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 4 ਵਿੱਚ ਹੈ।

ਉਲਟਾ ਪੱਿਪਾਤ:ਜੇਕ੍ DC ਸਪਲਾਈ ਦੀਆਂ ਧ੍ੁਿੀਆਂ ਹਿ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 5 

ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, ਤਾਂ PN ਜੰਕਸਿ਼ ਿੂੰ ਉਲਟਾ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਯਾਿੀ, 

P ਸਾਈਡ ਿੈਗੇਵਟਿ ਿਾਲ ਜੁਵੜਆ ਹੋਇਆ ਹੈ ਅਤੇ N-ਸਾਈਡ ਸਪਲਾਈ ਦੇ 

ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ ਟ੍ਮੀਿਲਾਂ ਿਾਲ ਜੁਵੜਆ ਹੋਇਆ ਹੈ। ਵਚੱਤ੍ 5 ਬੈਟ੍ੀ ਕਿੈਕਸ਼ਿ 

ਿੂੰ ਉਲਟਾ (ਉਲਟਾ ਪੱਖਪਾਤ) ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਉਸੇ ਸਮੇਂ, P ਸਮੱਗ੍ੀ ਵਿੱਚ 

ਇਲੈਕਟ੍ਰਿੌਾਂ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਵਸ਼ਿਟ ਡਾਇਓਡ ਲਈ ਅੰਤ ਦੇ ਿੇੜੇ ਜੰਕਸਿ਼ ਤੋਂ ਹੋ੍ ਦੂ੍  

© N
IM

I 

NOT T
O B

E R
EPUBLI

SHED



151

ਵਦਖਾਈ ਦੇਣ ਦਾ ਕਾ੍ਿ ਬਣਦਾ ਹੈ, ਜੋ ਬੈਟ੍ੀ ਦੇ ਿਕਾ੍ਾਤਮਕ ਟ੍ਮੀਿਲ ਿਾਲ 

ਜੁਵੜਆ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਵਕਵ੍ਆ PN ਜੰਕਸ਼ਿ ‘ਤੇ ਇੱਕ ਵਿਸ਼ਾਲ ੍ੁਕਾਿਟ ਪੈਦਾ 

ਕ੍ਦੀ ਹੈ ਵਜਸ ੍ਾਹੀਂ ਇਲੈਕਟ੍ਰੋਿ ਿਵਹ ਿਹੀਂ ਸਕਦੇ। (ਹਾਲਾਂਵਕ ਇੱਕ ਬਹੁਤ ਹੀ 

ਛੋਟਾ ਮੌਜੂਦਾ ਲੀਕ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ)।

PN ਜੰਕਸ਼ਨ ਦੀ V-I ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾ: ਸਵਥ੍ ਮੌਜੂਦਾ ਿੋਲਟੇਜ ਦੀ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਵਚੱਤ੍ 

6 ਵਿੱਚ ਹੈ।

ਿਾ੍ਿ੍ਡ ਿੋਲਟੇਜ Vb ‘ਤੇ ਪਹੁੰਚਣ ‘ਤੇ ਅੱਗੇ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਕ੍ੰਟ ਤੇਜ਼ੀ ਿਾਲ 

ਿਧਦਾ ਹੈ ਵਜਸਿੂੰ ਬੈ੍ ੀਅ੍ ਪੋਟੈਂਸ਼ਲ ਜਾਂ ਜੰਕਸਿ਼ ਪੋਟੈਂਸ਼ਲ ਿਜੋਂ ਜਾਵਣਆ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ ਅਤੇ ਜ੍ਿੀਅਮ ਲਈ ਬੈ੍ ੀਅ੍ ਸੰਭਾਿੀ 0.3 V ਹੈ ਅਤੇ ਵਸਲੀਕਾਿ ਲਈ ਇਹ 

0.7 V ਹੈ।

PN ਜੰਕਸ਼ਿ ਦਾ ਵਿਿਹਾ੍ ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ ਿਾ੍ਿ੍ਡ ਕ੍ੰਟ ਦੁਆ੍ਾ ਸੀਵਮਤ ਹੈ, 

ਵਕਉਂਵਕ ਬਹੁਤ ਵਜ਼ਆਦਾ ਕ੍ੰਟ ਿਾਧੂ ਗ੍ਮੀ ਪੈਦਾ ਕ੍ਿ ਦੇ ਕਾ੍ਿ ਇੱਕ ਡਾਇਓਡ 

ਿੂੰ ਿਸ਼ਟ ਕ੍ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਜੰਕਸਿ਼ ਦੀ ਉਲਟ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਕ੍ੰਟ ਬਹੁਤ ਛੋਟਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਉਲਟ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ —

Vb ਤੱਕ ਪਹੁੰਚਣ ‘ਤੇ, ਉਲਟਾ ਕ੍ੰਟ ਅਚਾਿਕ ਿਧ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਉਲਟ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ 

Vb ਵਜੱਥੇ ਕ੍ੰਟ ਿਧਣਾ ਸ਼ੁ੍ ੂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਉਸ ਿੂੰ ਗੋਡੇ ਦੀ ਸਮ੍ੱਥਾ ਜਾਂ ਟੁੱਟਣ ਿਾਲੀ 

ਿੋਲਟੇਜ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਆਮ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਇਸ ਖੇਤ੍ ਵਿੱਚ ਡਾਇਓਡ ਿੂੰ ਸੰਚਾਵਲਤ 

ਿਹੀਂ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਗੋਡੇ ਦੀ ਿੋਲਟੇਜ ਡਾਇਓਡ ਦੀ ਵਕਸਮ ‘ਤੇ ਵਿ੍ਭ੍ 

ਕ੍ਦੀ ਹੈ ਜੋ 3V ਤੋਂ 20 kV ਜਾਂ ਇਸ ਤੋਂ ਿੱਧ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

ਡਾਇਡਸ ਦੀ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨ: ਅ੍ਧ-ਕੰਡਕਟ੍ ਡਾਇਡ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਕਾ੍ਜਾਂ ਲਈ 

ਿ੍ਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਿ। ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਿ ਦੇ ਕੁਝ ਪ੍ਰਮੁੱਖ ਖੇਤ੍ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਗਏ ਹਿ।

•  ਸੰਚਾ੍ ਵ੍ਸੀਿ੍ਾਂ ਵਿੱਚ ਮਵੋਡਊਲੇਸ਼ਿ ਅਤੇ ਡੀਮੋਡੂਲੇਸਿ਼।

•  ਹਾਈ ਸਪੀਡ ਵਡਜੀਟਲ ਸ੍ਕਟਾਂ ਿੂੰ ਬਦਲਣਾ

•  ਘੱਟ ਸ਼ਕਤੀ ਅਤੇ ਉੱਚ ਸ਼ਕਤੀ ਸੁਧਾ੍

•  EM ੍ੀਲੇਅ ਅਤੇ ਹੋ੍  ਸ੍ਕਟਾਂ ਵਿੱਚ ਸ੍ਜ ਪ੍ਰੋਟੈਕਟ੍ ਿਜੋਂ।

•  ਕਵਲੱਵਪੰਗ, ਕਲੈਂਵਪੰਗ ਿੇਿ-ਿਾ੍ਮ ਲਈ।

ਿੱਖ-ਿੱਖ ਐਪਲੀਕੇਸਿ਼ਾਂ ਲਈ, ਿੱਖ-ਿੱਖ ਮੌਜੂਦਾ ਕਵੈ੍ੰਗ ਸਮ੍ੱਥਾ, ਿੱਖ-ਿੱਖ PIV 

ਸਮ੍ੱਥਾ ਅਤੇ ਇਸ ਤ੍ਹਰਾਂ ਦੇ ਡਾਇਡਸ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ, ਵਿ੍ਮਾਤਾ 

ਿੱਖ-ਿੱਖ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ ਦੇ ਿਾਲ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਐਪਲੀਕੇਸਿ਼ਾਂ ਿੂੰ ਪੂ੍ਾ ਕ੍ਿ ਲਈ 

ਡਾਇਡ ਬਣਾਉਂਦੇ ਹਿ। ਵਕਸੇ ਖਾਸ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਿ ਲਈ ਡਾਇਓਡ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ 

ਕ੍ਿ ਤੋਂ ਪਵਹਲਾਂ, ਇਹ ਪਤਾ ਲਗਾਉਣਾ ਜ਼੍ੂ੍ੀ ਹੈ ਵਕ ਕੀ ਵਦੱਤੇ ਗਏ ਡਾਇਓਡ 

ਦੀ ਿੋਲਟੇਜ, ਕ੍ੰਟ ਅਤੇ ਤਾਪਮਾਿ ਦੀਆਂ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ ਲੋੜਾਂ ਿਾਲ ਮੇਲ ਖਾਂਦੀਆਂ 

ਹਿ ਜਾਂ ਿਹੀਂ।

ਇੱਕ diodes ਦੇ ਮਹੱਤਵਪੂਰਨ ਭਨਰਿਾਰਨ

ਸਮੱਗਰੀ: ਡਾਇਓਡ ਡੋਪਡ ਸੈਮੀ-ਕੰਡਕਟ੍ ਸਮੱਗ੍ੀ ਦਾ ਬਵਣਆ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਇਹ 

ਵਸਲੀਕਾਿ ਜਾਂ ਜ੍ਮੇਿੀਅਮ ਜਾਂ ਸੇਲੇਵਿਅਮ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਮਹੱਤਿਪੂ੍ਿ ਹੈ 

ਵਕਉਂਵਕ ਕੱਟ-ਇਿ ਿੋਲਟੇਜ ਉਸ ਸਮੱਗ੍ੀ ‘ਤੇ ਵਿ੍ਭ੍ ਕ੍ਦਾ ਹੈ ਵਜਸ ਤੋਂ ਡਾਇਡ 

ਬਣਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਉਦਾਹ੍ਿ ਲਈ, ਜੀ ਡਾਇਓਡਜ਼ ਵਿੱਚ ਕੱਟ-ਇਿ ਿੋਲਟੇਜ 

ਲਗਭਗ 0.3V ਹੈ, ਜਦੋਂ ਵਕ Si ਡਾਇਡਾਂ ਵਿੱਚ ਕੱਟ-ਇਿ ਿੋਲਟੇਜ ਲਗਭਗ 0.7V 

ਹੈ।

ਵੱਿ ਤੋਂ ਵਿੱ ਸੁਰਭੱਿਅਤ ਭਰਵਰਸ ਵੋਲਟੇਜ: VR ਜਾਂ Vr ਿਜੋਂ ਦ੍ਸਾਇਆ ਵਗਆ 

ਹੈ ਜੋ ਵਕ ਡਾਇਓਡ ਵਿੱਚ ਲਾਗੂ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਿੂੰ ਪੀਕ-ਇਿਿ੍ਸ-

ਿੋਲਟੇਜ ਜਾਂ ਪੀਆਈਿੀ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਜੇਕ੍ ੍ੇਟ ਕੀਤੇ PIV ਤੋਂ ਿੱਧ ਵ੍ਿ੍ਸ 

ਿੋਲਟੇਜ ਡਾਇਓਡ ਵਿੱਚ ਲਾਗੂ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਇਹ ਸਥਾਈ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਿੁਕਸਦਾ੍ 

ਹੋ ਜਾਿੇਗਾ।

ਅਭਿਕਤਮ ਔਸਤ ਿਾਰਵਰਡ ਕਰੰਟ: ਜੇਕ੍ ਜਾਂ IF ਜੋ ਵਕ ਇੱਕ ਡਾਇਓਡ ਿੂੰ 

ਿੁਕਸਾਿ ਪਹੁੰਚਾਏ ਵਬਿਾਂ ਇਸ ਵਿੱਚੋਂ ਿਵਹਣ ਦੀ ਇਜਾਜ਼ਤ ਦੇ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਅੱਗੇ ਵੋਲਟੇਜ ਡਰਾਪ: VF ਜਾਂ Vf ਜੋ ਡਾਇਓਡ ਦੇ ਪਾ੍ ਵਦਖਾਈ ਵਦੰਦਾ ਹੈ ਜਦੋਂ 

ਅਵਧਕਤਮ ਔਸਤ ਕ੍ੰਟ, ਜੇਕ੍ ਇਸ ਵਿੱਚੋਂ ਲਗਾਤਾ੍ ਿਵਹੰਦਾ ਹੈ

ਅਭਿਕਤਮ ਭਰਵਰਸ ਕਰੰਟ: Ivr ਜੋ ਡਾਇਓਡ ਵਿੱਚੋਂ ਿਵਹੰਦਾ ਹੈ ਜਦੋਂ ਅਵਧਕਤਮ 

ਵ੍ਿ੍ਸ ਿੋਲਟੇਜ, PIV ਲਾਗੂ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਵੱਿ ਤੋਂ ਵਿੱ ਿਾਰਵਰਡ ਸਰਜ ਕਰੰਟ: ਕੀ ਇਹ ਸਮੇਂ ਦੀ ਇੱਕ ਪਵ੍ਭਾਵਸ਼ਤ ਛੋਟੀ 

ਵਮਆਦ ਲਈ ਡਾਇਡ ਦੁਆ੍ਾ ਿਵਹ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਵੱਿ ਤੋਂ ਵਿੱ ਜੰਕਸ਼ਨ ਤਾਪਮਾਨ: ਉਹ ਤਾਪਮਾਿ ਵਜਸ ਤੱਕ ਡਾਇਡ ਜੰਕਸ਼ਿ 

ਖ੍ਾਬ ਹੋਣ ਜਾਂ ਖ੍ਾਬ ਹੋਏ ਵਬਿਾਂ ਸਵਹ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਓਮਮੀਟਰ ਦੀ ਵਰਤਂੋ ਕਰਕੇ ਡਾਇਡਾਂ ਦੀ ਜਾਂਚ:ਇੱਕ ਸਧਾ੍ਿ ਓਮਮੀਟ੍ ਦੀ 

ਿ੍ਤੋਂ ਡਾਇਡਾਂ ਦੀ ਸਵਥਤੀ ਿੂੰ ਤੇਜ਼ੀ ਿਾਲ ਜਾਂਚਣ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ। ਇਸ 

ਟੈਸਵਟੰਗ ਵਿਧੀ ਵਿੱਚ, ਅੱਗੇ ਅਤੇ ਉਲਟ ਪੱਖਪਾਤ ਦੀ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ ਡਾਇਡ ਦੇ 

ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਿੂੰ ਇਸਦੀ ਸਵਥਤੀ ਦੀ ਪੁਸ਼ਟੀ ਕ੍ਿ ਲਈ ਜਾਂਵਚਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਯਾਦ ਕ੍ੋ ਵਕ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਸੀਮਾ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਓਮਮੀਟ੍ ਜਾਂ ਮਲਟੀਮੀਟ੍ ਦੇ ਅੰਦ੍ 

ਇੱਕ ਬੈਟ੍ੀ ਹਿੋੇਗੀ। ਇਹ ਬੈਟ੍ੀ ਿੋਲਟੇਜ ਮੀਟ੍ ਟ੍ਮੀਿਲਾਂ ਦੀਆਂ ਲੀਡਾਂ ਦੇ 

ਿਾਲ ਲੜੀ ਵਿੱਚ ਆਉਂਦੀ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 7 ਵਿੱਚ। ਵਚੱਤ੍ 7 ਵਿੱਚ ਲੀਡ A 

ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ ਹੈ, ਲੀਡ B ਿਕਾ੍ਾਤਮਕ ਹੈ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.7.154
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ਜੇਕਰ ਮੀਟਰ ਲੀਡਾਂ ਦੀ ਪੋਲਭਰਟੀ ਪਭਹਲਾਂ ਪਤਾ ਨਹੀਂ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ 

ਮੀਟਰ ਲੀਡਾਂ ਦੀ ਿਰੁਵੀਤਾ ਨੂੰ ਓਮ ਮੀਟਰ ਟਰਮੀਨਲਾਂ ਦੇ ਪਾਰ 

ਇੱਕ ਵੋਲਟਮੀਟਰ ਦੀ ਵਰਤੋਂ ਕਰਕੇ ਭਨਰਿਾਰਤ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ 

ਹੈ।

ਜੇਕ੍ ਓਮਮੀਟ੍ ਦੀ ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ ਲੀਡ, ਵਚੱਤ੍ 7 ਵਿੱਚ ਲੀਡ A ਇੱਕ ਡਾਇਓਡ 

ਦੇ ਐਿੋਡ ਿਾਲ ਜੁਵੜਆ ਹੋਇਆ ਹੈ, ਅਤੇ ਿੈਗੇਵਟਿ (ਲੀਡ B) ਕੈਥੋਡ ਿਾਲ ਜੁਵੜਆ 

ਹੋਇਆ ਹੈ, ਤਾਂ ਡਾਇਓਡ ਅੱਗੇ-ਪੱਖਪਾਤੀ ਹੋਿੇਗਾ। ਕ੍ੰਟ ਿਵਹ ਜਾਿੇਗਾ, ਅਤੇ 

ਮੀਟ੍ ਘੱਟ ਵਿ੍ੋਧ ਦ੍ਸਾਏਗਾ।

ਦੂਜੇ ਪਾਸੇ, ਜੇਕ੍ ਮੀਟ੍ ਲੀਡਾਂ ਿੰੂ ਉਲਟਾ ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਡਾਇਓਡ ਉਲਟਾ-

ਪੱਖਪਾਤੀ ਹੋਿੇਗਾ। ਬਹੁਤ ਘੱਟ ਕ੍ੰਟ ਿਹਾਏਗਾ ਵਕਉਂਵਕ ਇੱਕ ਚੰਗੇ ਡਾਇਓਡ ਵਿੱਚ 

ਬਹੁਤ ਵਜਆ਼ਦਾ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜਦੋਂ ਉਲਟਾ ਪੱਖਪਾਤ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਮੀਟ੍ 

ਇੱਕ ਬਹੁਤ ਉੱਚ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਦ੍ਸਾਏਗਾ।

ਪਾਸੇ, ਇੱਕ ਡਾਇਓਡ ਿੂੰ ਓਪਿ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜੇਕ੍ ਮੀਟ੍ ਅੱਗੇ ਅਤੇ ਉਲਟ 

ਪੱਖਪਾਤੀ ਸਵਥਤੀਆਂ ਵਿੱਚ ਬਹੁਤ ਵਜ਼ਆਦਾ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਡਾਇਡਸ ‘ਤੇ ਪੋਲਭਰਟੀ ਮਾਰਭਕੰਗ:ਇੱਕ ਡਾਇਓਡ ਦੇ ਕੈਥੋਡ ਵਸ੍ੇ ਿੂੰ ਆਮ 

ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਇੱਕ ਸ੍ਕੂਲ੍ ਬੈਂਡ ਜਾਂ ਵਬੰਦੀ ਦੁਆ੍ਾ ਜਾਂ ਪਲੱਸ (+) ਵਚੰਿਹਰ ਦੁਆ੍ਾ 

ਵਚੰਵਿਹਰਤ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਕੁਝ ਡਾਇਡਾਂ ਵਿੱਚ ਡਾਇਓਡ ਦਾ ਪ੍ਰਤੀਕ, ਜੋ ਆਪਣੇ 

ਆਪ ਵਿੱਚ ਪੋਲਵ੍ਟੀਜ਼ ਿੰੂ ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ, ਡਾਇਓਡ ਦੇ ਸ੍ੀ੍ ‘ਤੇ ਛਾਵਪਆ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ।

ਭਵਸ਼ੇਸ਼ ਡਾਇਡਸ:ਸਾ੍ੇ ਡਾਇਡ ਅਸਲ ਵਿੱਚ PN ਜੰਕਸ਼ਿ ਡਾਇਡ ਹਿ ਅਤੇ 

ਐਪਲੀਕੇਸਿ਼ ਦੇ ਅਿੁਸਾ੍ ਬਣਾਏ ਗਏ ਹਿ। ਇੱਥੇ ਬਹੁਤ ਸਾ੍ੇ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ ਉਦੇਸ਼ ਿਾਲੇ 

ਡਾਇਡ ਿ੍ਤੋਂ ਵਿੱਚ ਹਿ ਵਜਿਹਰਾਂ ਵਿੱਚ ਿੋਲਟੇਜ ੍ੈਗੂਲੇਸ਼ਿ ਲਈ ਜ਼ਿੈ੍ ਡਾਇਡ 

ਵਿਆਪਕ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਿ੍ਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਿ।

ਜ਼ੈਨਰ ਡਾਇਓਡ:ਇਹ ਡਾਇਓਡ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਿੋਲਟੇਜ ੍ੈਗੂਲੇਸਿ਼ ਲਈ 

ਵਤਆ੍ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ। ਿੋਲਟੇਜ ਵਿਯੰਵਤ੍ਰਤ ਜ਼ਿੈ੍ ਡਾਇਡਸ ਦੀ ਇੱਕ ਵਿਸ਼ਾਲ 

ਸ਼੍ਰੇਣੀ ਉਪਲਬਧ ਹੈ।

ਇਹ ਇੱਕ PN ਜੰਕਸਿ਼ ਡਾਇਓਡ ਹੈ ਜੋ ੍ ੈਗੂਲੇਸ਼ਿ ਦੇ ਉਦੇਸ਼ ਲਈ ਬਹੁਤ ਵਜ਼ਆਦਾ 

ਡੋਪ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ। ਜਦੋਂ ਇਹ ਅੱਗੇ ਪੱਖਪਾਤੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਸ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਆਮ 

VI ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਪ੍ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਅਚਾਿਕ ਬਦਲ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਜਦੋਂ ਇਹ ਉਲਟਾ 

ਪੱਖਪਾਤ ਿਾਲ ਜੁਵੜਆ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਉਲਟ ਪੱਖਪਾਤ ਦੀ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ ਮਾਈਕ੍ਰੋਐਂਪਸ ਦੇ ਕ੍ਰਮ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਲੀਕੇਜ 

ਕ੍ੰਟ ਿਵਹ ਜਾਿੇਗਾ। ਜਦੋਂ ਵ੍ਿ੍ਸ ਿੋਲਟੇਜ ਵਕਸੇ ਖਾਸ ਵਡਜ਼ਾਇਿ ਕੀਤੀ ਿੋਲਟੇਜ 

ਤੱਕ ਪਹੁੰਚ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਅਚਾਿਕ ਬ੍ੇਕਡਾਊਿ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਵਜਸ ਿੂੰ ਬ੍ੇਕਡਾਊਿ 

ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਜਦੋਂ ਕੋਈ ਭਾ੍ੀ ਕ੍ੰਟ ਸਵਥ੍ ਿੋਲਟੇਜ ‘ਤੇ ਿਵਹੰਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਿੋਲਟੇਜ ਸਵਥ੍ ਬਣੀ 

੍ਵਹੰਦੀ ਹੈ। ਿੋਲਟੇਜ ਵਿੱਚ ਹੋ੍ ਿਾਧਾ, ਕ੍ੰਟ ਅਚਾਿਕ ਿਧਦਾ ਹੈ. ਵਚੱਤ੍ 8 ਜ਼ਿੈ੍ 

ਡਾਇਓਡ ਦੇ ਉਲਟ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ ਿੰੂ ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ।
ਉਪ੍ੋਕਤ ਟੈਸਟ ਕ੍ਦੇ ਸਮੇਂ, ਜੇਕ੍ ਇੱਕ ਡਾਇਓਡ ਅੱਗੇ ਅਤੇ ਉਲਟ ਪੱਖਪਾਤੀ 

ਸਵਥਤੀਆਂ ਵਿੱਚ ਬਹੁਤ ਘੱਟ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ, ਟੈਸਟ ਦੇ ਅਧੀਿ 

ਡਾਇਓਡ ਿੂੰ ਿੁਕਸਾਿ ਪਹੁਵੰਚਆ ਜਾਂ ਖਾਸ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਛੋਟਾ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਦੂਜੇ 

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.7.154
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ਪਾਵਰ (Power)  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.7.155
ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ  (Electrician) - ਇਲੈਕਟਰਰਾਭਨਕ ਅਭਿਆਸ

ਰੀਕਟੀਿਾਇਰ (Rectifiers)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

•  ਪਾਵਰ ਸਪਲਾਈ ਸਰਕਟ ਭਵੱਚ ਰੀਕਟੀਿਾਇਰ ਦਾ ਉਦੇਸ਼ ਦੱਸੋ

•  ਹਾਿ-ਵੇਵ, ਿੁੱਲ-ਵੇਵ ਅਤੇ ਭਬਰਰਜ ਰੀਕਟੀਿਾਇਰ ਸਰਕਟ ਦੇ ਕੰਮ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ 

•  ਰੀਕਟੀਿਾਇਰ ਸਰਕਟਾਂ ਲਈ ਭਿਲਟਰ ਸਰਕਟ ਦੀ ਜ਼ਰੂਰਤ ਨੂੰ ਦੱਸੋ

•  ਰੀਕਟੀਿਾਇਰ ਲਈ ਵੱਿ-ਵਿੱ ਭਕਸਮਾਂ ਦੇ ਭਿਲਟਰ ਸਰਕਟ ਦੱਸੋ।

ਵਜ਼ਆਦਾਤ੍ ਇਲੈਕਟ੍ਰਾਵਿਕ ਸਾਜ਼ੋ-ਸਾਮਾਿ, ਮਿੋ੍ੰਜਿ ਅਤੇ ਪੇਸ਼ਿੇ੍ ਦਿੋੇਂ, ਿੂੰ 

ਕਾ੍ਿਾਈ ਲਈ DC ਿੋਲਟੇਜ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਪਾਿ੍ ਸਪਲਾਈ AC ਸਪਲਾਈ 

ਿੋਲਟੇਜ ਿੂੰ DC ਵਿੱਚ ਬਦਲਦੀ ਹੈ। ਡਾਇਡਸ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਪਾਿ੍ ਸਪਲਾਈ ਸ੍ਕਟ 

ਵਿੱਚ ਸੁਧਾ੍ਕ ਿਜੋਂ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਹਾਿ ਵੇਵ ਰੀਕਟੀਿਾਇਰ:AC ਤੋਂ DC ਕਿਿ੍ਟ੍ ਦਾ ਇਹ ਸਭ ਤੋਂ ਸ੍ਲ ੍ੂਪ 

ਇੱਕ ਡਾਇਓਡ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਕੇ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ AC ਤੋਂ DC ਕਿਿ੍ਟ੍ ਿੂੰ ਅੱਧ-ਿੇਿ 

੍ੀਕਟੀਿਾਇ੍ ਿਜੋਂ ਜਾਵਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 1 ਵਿੱਚ ਹੈ।

ਇੱਕ ਡਾਇਓਡ ਡੀ1ਅਤੇ ਇੱਕ ਲੋਡ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਆ੍ਐੱਲਲੜੀ ਵਿੱਚ ਇੱਕ 

ਸਟੈਪ ਡਾਊਿ ਟ੍ਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ (ਵਚੱਤ੍ 1(a) ਦੇ ਸੈਕੰਡ੍ੀ ਵਿੱਚ ਜੁੜੇ ਹੋਏ ਹਿ। 

ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ ਲੋੜ ਅਿੁਸਾ੍ ਸਪਲਾਈ ਿੋਲਟੇਜ ਿੰੂ ਉੱਪ੍ ਜਾਂ ਹੇਠਾਂ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। 

ਅੱਗੇ ਟ੍ਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ ਪਾਿ੍ ਲਾਈਿ ਿੰੂ ਅਲੱਗ ਕ੍ਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਵਬਜਲੀ ਦੇ ਝਟਕੇ 

ਦੇ ਜੋਖਮ ਿੂੰ ਘਟਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ ਦੌ੍ ਾਿ ਇਿਪੁਟ ਲਾਈਿ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਦਾ 

ਅੱਧਾ-ਚੱਕ੍, (ਵਚੱਤ੍ 1b) ਕੈਥੋਡ ਦੇ ਸਬੰਧ ਵਿੱਚ ਡਾਇਡ ਐਿੋਡ ਿੂੰ ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ 

ਬਣਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਡਾਇਓਡ ਡੀ1ਚਲਾਉਂਦਾ ਹੈ ਵਕਉਵਂਕ ਇਹ ਅਗਾਂਹਿਧੂ 

ਹੈ। ਡਾਇਓਡ ਡੀ ਦੁਆ੍ਾ ਸਪਲਾਈ ਦੇ ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ ਵਸ੍ੇ ਤੋਂ ਿ੍ਤਮਾਿ 

ਪ੍ਰਿਾਹ1ਅਤੇ ਆ੍ਐੱਲਇੰਪੁੱਟ ਦੇ ਿਕਾ੍ਾਤਮਕ ਟ੍ਮੀਿਲ ਿੂੰ. ਸਮੇਂ ਦੀ ਇਸ 

ਵਮਆਦ ਦੇ ਦੌ੍ ਾਿ, ਇੱਕ ਿੋਲਟੇਜ ਆ੍ ਦੇ ਪਾ੍ ਵਿਕਸਤ ਹੁੰਦਾ ਹੈਐੱਲ. ਿੋਲਟੇਜ 

ਦੀ ਪੋਲਵ੍ਟੀ ਵਚੱਤ੍ 1C ਵਿੱਚ ਦ੍ਸਾਈ ਗਈ ਹੈ।

AC ਇਿਪੁਟ ਲਾਈਿ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਦੇ ਿਕਾ੍ਾਤਮਕ ਅੱਧੇ ਚੱਕ੍ ਦੇ ਦੌ੍ਾਿ, 

ਡਾਇਓਡ ਉਲਟ-ਪੱਖਪਾਤੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਡਾਇਓਡ ਅਤੇ ਲੋਡ ਆ੍ ਦੁਆ੍ਾ ਅਮਲੀ 

ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਕੋਈ ਕ੍ੰਟ ਿਹੀਂ ਿਵਹੰਦਾ ਹੈਐੱਲਅਤੇ ਕੋਈ ਿੋਲਟੇਜ ਆਉਟਪੁੱਟ ਿਹੀਂ ਹੈ।

DC ਆਉਟਪੁੱਟ:ਿਾ੍ਿ੍ਡ ਬਾਈਸਡ ਡਾਇਓਡ ਦੇ ਪਾ੍ ਿੋਲਟੇਜ ਡ੍ਰੌਪ ਘੱਟ ਹੈ, 

ਵਕਉਂਵਕ ਿਾ੍ਿ੍ਡ-ਬਾਈਸਡ ਡਾਇਡ ਦਾ ਵਿ੍ੋਧ ਬਹੁਤ ਘੱਟ ਹੈ। ਜੀਈ ਡਾਇਓਡ 

0.3V ਅਤੇ ਸੀ ਡਾਇਓਡ 0.7V ਡ੍ਰੌਪ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। ਡਾਇਓਡ ਦੇ ਪਾ੍ ਛੋਟੀ ਿੋਲਟੇਜ 

ਬੂੰਦ ਿੂੰ ਿਜ਼੍ਅੰਦਾਜ਼ ਕ੍ਿਾ। ਅਸੀਂ AC ਇੰਪੁੱਟ ਅਤੇ DC ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੋਲਟੇਜ 

ਵਿਚਕਾ੍ ਸਬੰਧ ਲੱਭ ਸਕਦੇ ਹਾਂ।

AC ਇੰਪੁੱਟ ਿੇਿ-ਿਾ੍ਮ ਵਚੱਤ੍ 1b ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

INrms= 0.707 ਿੀਪੀ

ਵਚੱਤ੍ 1C ਵਿੱਚ, DC ਆਉਟਪੁੱਟ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਡਾਇਓਡ ਏਸੀ ਇਿਪੁਟ 

ਦਾ ਵਸ੍ਿ਼ ਅੱਧਾ ਚੱਕ੍ ਪੈਦਾ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਅੱਧੀ ਿੇਿ ਦਾ ਔਸਤ ਮੁੱਲ DC 

ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਹੈ।

Vdc= 0.318 V

= 0.45 ਿੀrms

ਉਦਾਹ੍ਿ ਲਈ ਜੇਕ੍ ਇੰਪੁੱਟ AC ਿੋਲਟੇਜ 24 ਿੋਲਟ ਹੈ ਤਾਂ ਹਾਿ ਿੇਿ 

੍ੀਕਟੀਿਾਇ੍ ਦਾ ਆਉਟਪੁੱਟ DC V ਹਿੋੇਗਾ।ਡੀਸੀ= 0.45 x 24= 10.8 ਿੀ

DC ਲੋਡ ਕ੍ੰਟ I ਹੈdc =EQU

ਭਰਪਲ ਬਾਰੰਬਾਰਤਾ:ਵਚੱਤ੍ 1 ਤੋਂ ਇਹ ਸਪੱਸ਼ਟ ਹੈ ਵਕ ੍ੀਕੈਕਵਟਡ ਪਲਸਵੇਟੰਗ 

ਡੀਸੀ ਦੀ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਇੰਪੁੱਟ AC ਵਸਗਿਲ ਦੀ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਦੇ ਸਮਾਿ ਹੈ। ਇਹ 

ਸਾ੍ੇ ਹਾਿਿੇਿ ੍ੀਕਟੀਿਾਇ੍ ਲਈ ਸੱਚ ਹੈ।

ਪੀਕ ਇਨਵਰਸ ਵੋਲਟੇਜ:ਵਚੱਤ੍ 1(a) ਅੱਧ-ਿੇਿ ੍ੀਕਟੀਿਾਇ੍ ਿੂੰ ਉਸੇ ਸਮੇਂ 

ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ ਜਦੋਂ ਸੈਕੰਡ੍ੀ ਿੋਲਟੇਜ ਆਪਣੀ ਅਵਧਕਤਮ ਿਕਾ੍ਾਤਮਕ ਵਸਖ੍ 

‘ਤੇ ਹੈ।

ਇਸ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ, ਵਕਉਂਵਕ ਡਾਇਓਡ ਉਲਟਾ ਪੱਖਪਾਤੀ ਹੈ, ਇਹ ਵਚੱਤ੍ 2b 

ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਓਪਿ ਸਵਿੱਚ ਿਾਂਗ ਵਿਿਹਾ੍ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। ਵਕਉਂਵਕ ਡਾਇਓਡ ਉਲਟਾ 

ਪੱਖਪਾਤੀ ਹੈ, ਇਸ ਲਈ ਲੋਡ RL ਵਿੱਚ ਕੋਈ ਿੋਲਟੇਜ ਿਹੀਂ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ, ਵਕ੍ਚੌਿ 

ਦੇ ਿੋਲਟੇਜ ਕਾਿੂੰਿ ਤੋਂ, ਸਾ੍ੇ ਸੈਕੰਡ੍ੀ ਿੋਲਟੇਜ ਡਾਇਓਡ ਦੇ ਪਾ੍ ਵਦਖਾਈ ਵਦੰਦੇ 

ਹਿ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 2a ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਇਹ ਅਵਧਕਤਮ ਵ੍ਿ੍ਸ 

ਿੋਲਟੇਜ ਹੈ ਜੋ ਉਲਟੀ ਪੱਖਪਾਤੀ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ ਡਾਇਓਡ ਦੇ ਪਾ੍ ਵਦਖਾਈ ਵਦੰਦਾ 

ਹੈ। ਇਸ ਿੋਲਟੇਜ ਿੂੰ ਪੀਕ ਵ੍ਿ੍ਸ ਿੋਲਟੇਜ ਜਾਂ ਆਮ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਪੀਕ ਇਿਿ੍ਸ 

ਿੋਲਟੇਜ (PIV) ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਸਲਈ, ਇੱਕ ਹਾਿ ਿੇਿ ੍ੀਕਟੀਿਾਇ੍ ਵਿੱਚ 

ਡਾਇਓਡ ਵਿੱਚ ਪੀਕ ਇਿਿ੍ਸ ਿੋਲਟੇਜ ਸੈਕੰਡ੍ੀ ਿੋਲਟੇਜ Vs(ਪੀਕ) ਦੇ -ve 

ਪੀਕ ਮੁੱਲ ਦੇ ਬ੍ਾਬ੍ ਹੈ। ਵਕਉਂਵਕ ਇੱਕ ਸਾਈਿਸੌਇਡਲ ਿੇਿ ਵਿੱਚ -ve ਪੀਕ 

ਿੋਲਟੇਜ ਅਤੇ +ve ਪੀਕ ਿੋਲਟੇਜ ਤੀਬ੍ਤਾ ਵਿੱਚ ਇੱਕੋ ਵਜਹੇ ਹੁੰਦੇ ਹਿ, ਇੱਕ 

ਹਾਿਿੇਿ ੍ੈਕਵਟਿਾਇ੍ ਵਿੱਚ ਡਾਇਡ ਦੇ ਪਾ੍ ਪੀਕ ਇਿਿ੍ਸ ਿੋਲਟੇਜ (PIV) ਿੂੰ 
ਇੱਕ ਿਜੋਂ ਵਲਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।
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Vs(peak).

ਪਵਹਲਾਂ ਵਿਚਾ੍ੀ ਗਈ ਉਦਾਹ੍ਿ ਵਿੱਚ, ਡਾਇਓਡ ਦੇ ਪਾ੍ PIV ਹੋਿੇਗਾ, = 33.9 

= 34 ਿੋਲਟ

ਿ੍ਤੇ ਗਏ ਡਾਇਡ ਦੇ ਟੁੱਟਣ ਤੋਂ ਬਚਣ ਲਈ, ਵਡਜ਼ਾਈਿ ਕੀਤੇ HW ੍ੀਕਟੀਿਾਇ੍ 

ਦੇ ਡਾਇਓਡ ਦੇ ਪਾ੍ ਵਦਖਾਈ ਦੇਣ ਿਾਲਾ PIV ਡਾਇਡ ਦੀ PIV ੍ੇਵਟੰਗ ਤੋਂ ਘੱਟ 

ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਉਦਾਹ੍ਿ ਲਈ, ਉਪ੍ੋਕਤ ਉਦਾਹ੍ਿ ਵਿੱਚ ਡਾਇਓਡ ਦੇ 

ਟੁੱਟਣ ਤੋਂ ਬਚਣ ਲਈ, ਡਾਇਓਡ ਦੀ PIV ੍ੇਵਟੰਗ 34 ਿੋਲਟ ਤੋਂ ਿੱਧ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ 

ਹੈ।

ਹਾਲਾਵਂਕ ਇਹ ਸਵਥਤੀ ਉਦੋਂ ਬਦਲ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਜਦੋਂ ਆਉਟਪੁੱਟ DC ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ 

ਇੱਕ ਵਿਲਟ੍ ਕੈਪੇਸੀਟ੍ ਿ੍ਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਿੁੱਲ ਵੇਵ ਰੀਕਟੀਿਾਇਰ (FW):ਇੱਕ ਿੁੱਲ ਿੇਿ ੍ ੀਕਟੀਿਾਇ੍ ਸ੍ਕਟ ਵਚੱਤ੍ 3 

ਵਿੱਚ ਹੈ। ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ ਦੀ ਸੈਕੰਡ੍ੀ ਵਿੰਵਡੰਗ ਸੈਂਟ੍ਟੈਪਡ ਹੈ। ਸੈਕੰਡ੍ੀ ਿੋਲਟੇਜ 

ਿੂੰ ਦੋ ਵਹੱਵਸਆਂ ਵਿੱਚ ਬ੍ਾਬ੍ ਿੰਵਡਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਲੋਡ RL ਦਾ ਇੱਕ ਵਸ੍ਾ ਸੈਂਟ੍ ਟੈਪ 

ਿਾਲ ਅਤੇ RL ਦਾ ਦੂਜਾ ਵਸ੍ਾ ਡਾਇਡਸ ਿਾਲ ਜੁਵੜਆ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਇਹ ਦੇਵਖਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਕ ਦੋ ਹਾਿ-ਿੇਿ ੍ੀਕਟੀਿਾਇ੍ ਇੰਪੁੱਟ ਏਸੀ ਦੇ ਵਿਕਲਵਪਕ 

ਅੱਧੇ ਚੱਕ੍ਾਂ ‘ਤੇ ਸੰਚਾਲਿ ਕ੍ ੍ਹੇ ਹਿ।

ਸੈਕੰਡ੍ੀ ਿੋਲਟੇਜ ਦੇ ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ ਅੱਧੇ ਚੱਕ੍ ਦੇ ਦੌ੍ਾਿ, ਡਾਇਓਡ D1 ਅੱਗੇ-

ਪੱਖਪਾਤੀ ਹੈ ਅਤੇ ਡਾਇਓਡ D2 ਉਲਟ-ਪੱਖਪਾਤੀ ਹੈ।

(ਵਚੱਤ੍ 3b) ਲੋਡ ੍ ੋਧਕ RL, ਡਾਇਓਡ D1 ਅਤੇ ਸੈਕੰਡ੍ੀ ਵਿਵੰਡੰਗ ਦੇ ਉਪ੍ਲੇ ਅੱਧ 

ਵਿੱਚੋਂ ਕ੍ੰਟ ਿਵਹੰਦਾ ਹੈ।

ਸੈਕੰਡ੍ੀ ਿੋਲਟੇਜ ਦੇ ਿੈਗੇਵਟਿ ਅੱਧੇ ਚੱਕ੍ ਦੌ੍ਾਿ, ਡਾਇਓਡ D2 ਅੱਗੇ-ਪੱਖਪਾਤੀ 

ਹੈ ਅਤੇ ਡਾਇਓਡ D1 ਉਲਟ-ਪੱਖਪਾਤੀ ਹੈ। ਇਸਲਈ, ਕ੍ੰਟ ਲੋਡ ੍ੇਵਜ਼ਸਟ੍ RL 

ਡਾਇਓਡ D2 ਅਤੇ ਸੈਕੰਡ੍ੀ ਵਿਵੰਡੰਗ ਦੇ ਹੇਠਲੇ ਅੱਧ ਵਿੱਚੋਂ ਿਵਹੰਦਾ ਹੈ। (ਵਚੱਤ੍ 3c)

AC ਇੰਪੁੱਟ ਦੇ ਦੋਿੇਂ ਅੱਧ-ਚੱਕ੍ਾਂ ਦੌ੍ਾਿ ਲੋਡ ਕ੍ੰਟ ਇੱਕੋ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। 

ਿੁਲ-ਿੇਿ ੍ੀਕਟੀਿਾਇ੍ ਦਾ ਆਉਟਪੁੱਟ ਵਚੱਤ੍ 3d ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਡੀਸੀ ਆਉਟਪੁੱਟ: ਵਕਉਂਵਕ ਇੱਕ ਿੱੁਲ ਿੇਿ ੍ੀਕਟੀਿਾਇ੍ ਦੋ ਹਾਿ-ਿੇਿ 

੍ੈਕਵਟਿਾਇ੍ ਦੇ ਸੁਮੇਲ ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ ਕੁਝ ਿਹੀਂ ਹੈ, ਇੱਕ ਿੱੁਲ ਿੇਿ ੍ੈਕਵਟਿਾਇ੍ ਦਾ 

ਔਸਤ ਜਾਂ DC ਮੁੱਲ ਕੁਦ੍ਤੀ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਉਸੇ ਸੈਕੰਡ੍ੀ ਿੋਲਟੇਜ ਦੁਆ੍ਾ ਚਲਾਏ ਗਏ 

ਅੱਧੇ ਿੇਿ ੍ੈਕਵਟਿਾਇ੍ ਦੇ ਆਉਟਪੁੱਟ ਦਾ ਦੁੱਗਣਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਵਚੱਤ੍ 3 ਤੋਂ ਇਹ ਸਪੱਸ਼ਟ ਹੈ ਵਕ ਪੂ੍ ੀ ਤ੍ੰਗ ਸੁਧਾ੍ੀ ਆਉਟਪੁੱਟ ਦੇ DC ਮੁੱਲ ਦੀ 

ਔਸਤ ਹੈ

Vdc=0.318 Vs(peak) + 0.318 Vs(peak).

Vdc=0.636 Vs(peak) 

ਵਜੱਥੇ, Vs(ਪੀਕ) ਸੈਂਟ੍-ਟੈਪ ਅਤੇ ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ ਸੈਕੰਡ੍ੀ ਦੇ ਵਕਸੇ ਇੱਕ ਵਸ੍ੇ ਦੇ A 

ਜਾਂ B ਵਿਚਕਾ੍ ਬ੍ਾਬ੍ ਪੀਕ ਿੋਲਟੇਜ ਹੈ।

Vs(rms) Vdc ਦੇ ਸੰਦ੍ਭ ਵਿੱਚ ਿੁੱਲ ਿੇਿ ੍ੀਕਟੀਿਾਇ੍ ਦੁਆ੍ਾ ਵਦੱਤਾ ਵਗਆ ਹੈ,

Vs(rms)=0.707Vs(peak)

ਇਸ ਲਈ, V = 0.636 =

ਉਦਾਹਰਨ

ਮੰਿ ਲਓ ਵਕ ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ ਦਾ ਸੈਕੰਡ੍ੀ ਿੋਲਟੇਜ 24- 0-24V(rms), ਇਸ 
ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਦੇ ਹੋਏ ਇੱਕ ਿੁੱਲ ਿੇਿ ੍ੈਕਟੀਿਾਇ੍ ਦਾ Dc 
ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਹੋਿੇਗਾ,

ਦੋ ਡਾਇਓਡ ਿੱੁਲ ਿੇਿ ੍ੀਕਟੀਿਾਇ੍ ਲਈ

Vdc = 0.9 Vs(rms)

ਇਸ ਲਈ, ਵਦੱਤੀ ਗਈ ਉਦਾਹ੍ਣ ਵਿੱਚ

Vdc = 0.9 x Vs(rms) = 0.9 x 24 = 21.6 ਿੋਲਟ

ਇੱਕ ਿੁੱਲ ਵੇਵ ਰੀਕਟੀਿਾਇਰ ਭਵੱਚ ਭਰਪਲ ਬਾਰੰਬਾਰਤਾ:ਵਚੱਤ੍ 3c ਤੋਂ ਇਹ 

ਦੇਵਖਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਵਕ AC ਿੋਲਟੇਜ ਦੇ ਹ੍ੇਕ ਇਿਪੁਟ ਚੱਕ੍ ਲਈ ਆਉਟਪੁੱਟ 

ਦੇ ਦੋ ਚੱਕ੍ ਹੁੰਦੇ ਹਿ। ਇਹ ਇਸ ਲਈ ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ, ਿੱੁਲ ਿੇਿ ੍ੀਕਟੀਿਾਇ੍ ਿੇ 

ਇਿਪੁਟ ਿੋਲਟੇਜ ਦੇ ਿੈਗੇਵਟਿ ਅੱਧੇ ਚੱਕ੍ ਿੰੂ ਉਲਟਾ ਵਦੱਤਾ ਹੈ। ਿਤੀਜੇ ਿਜੋਂ, ਇੱਕ 

ਿੱੁਲ ਿੇਿ ੍ੀਕਟੀਿਾਇ੍ ਦੇ ਆਉਟਪੁੱਟ ਵਿੱਚ ਇੰਪੁੱਟ AC ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਤੋਂ ਦੁੱਗਣੀ 

ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਜੇਕ੍ ਮੇਿ AC ਸਪਲਾਈ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਿੁੱਲ ਿੇਿ ੍ੈਕਵਟਿਾਇ੍ 

ਲਈ ਇਿਪੁਟ ਦੇ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ ਮਿੇ ਦੀ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ 50 Hz ਹੈ, 

pulsating DC ਦੀ ਆਉਟਪੁੱਟ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ 100 Hz ਹਿੋੇਗੀ।

ਨੋਟ: ਜਦੋਂ ਿਿਕਣ ਵਾਲੀ DC ਨੂੰ ਸਮਿੂ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਸ 

ਵਿੀ ਹੋਈ ਭਰਪਲ ਬਾਰੰਬਾਰਤਾ ਦੇ ਕੁਝ ਿਾਇਦੇ ਹਨ। ਇਸ ਨਾਲ 

ਅਗਲੇ ਪਾਠ ਭਵੱਚ ਨਭਜੱਭਠਆ ਜਾਵੇਗਾ।
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ਪੀਕ ਇਨਵਰਸ ਵੋਲਟੇਜ:ਵਚੱਤ੍ 4 ਸਕੈਂਡ੍ੀ ਿੋਲਟੇਜ ਦੇ ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ 

ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ ਮੁੱਲ ‘ਤੇ ਪਹੁੰਚਦੇ ਸਮੇਂ ਪੂ੍ੀ ਤ੍ੰਗ ਸੁਧਾ੍ਕ ਿੂੰ ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਬਾਹ੍ੀ ਲੂਪ ਦੇ ਦੁਆਲੇ ਵਕ੍ਚੌਿ ਦੇ ਕਾਿੂੰਿ ਿੰੂ ਲਾਗੂ ਕ੍ਿਾ, ਸਾਿੂੰ ਵਮਲਦਾ ਹੈ,

2Vs(ਪੀਕ) - ਵ੍ਿ੍ਸ ਿੋਲਟੇਜ (PIV)

D1 = 0 ਦੇ ਪਾ੍ D2 + ਿਾ੍ਿ੍ਡ ਿੋਲਟੇਜ

ਸਾਡੇ ਕੋਲ D1 ਦੇ ਪਾ੍ ਛੋਟੇ ਿਾ੍ਿ੍ਡ ਿੋਲਟੇਜ ਿੰੂ ਿਜ਼੍ਅੰਦਾਜ਼ ਕ੍ਿਾ,

2Vs(ਪੀਕ) = D2 ਦੇ ਪਾ੍ PIV + 0 = 0 ਜਾਂ D2 ਦੇ ਪਾ੍ PIV = 2Vs(ਚੋਟੀ)

ਉਪ੍ੋਕਤ ਤੋਂ ਇਹ ਦਵੇਖਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਵਕ ਿੁੱਲਿੇਿ ੍ੀਕਟੀਿਾਇ੍ ਵਿੱਚ ਹ੍ੇਕ 

ਡਾਇਡ ਦੀ ਪੀਆਈਿੀ ੍ੇਵਟੰਗ ਪੂ੍ੀ ਸੈਕੰਡ੍ੀ ਿੋਲਟੇਜ ਦੇ ਵਸਖ੍ ਮੁੱਲ ਤੋਂ ਿੱਧ ਹੋਣੀ 

ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ। 2Vs(ਚੋਟੀ)

ਪਵਹਲਾਂ ਵਿਚਾ੍ੀ ਗਈ ਉਦਾਹ੍ਿ ਵਿੱਚ, ਡਾਇਓਡਜ਼ ਦਾ PIV 2 Vs(ਪੀਕ) ਹੋਣਾ 

ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

ਇੱਕ ਿੁੱਲ ਵੇਵ ਰੀਕਟੀਿਾਇਰ ਭਵੱਚ ਡਾਇਡਸ ਦੀ ਮੌਜੂਦਾ ਰੇਭਟੰਗ: ਜੇਕ੍ 

ਿੁਲਿੇਿ ੍ੀਕਟੀਿਾਇ੍ ਵਿੱਚ ਲੋਡ, RL ਜੁਵੜਆ ਹੋਇਆ ਹੈ, ਤਾਂ ਕਹੋ ਵਕ 10Ω 

ਇਸ ੍ਾਹੀਂ DC ਕ੍ੰਟ ਹਿੋੇਗਾ,

ਉੱਪ੍ ਵਿਚਾ੍ੀ ਗਈ ਉਦਾਹ੍ਿ ਵਿੱਚ, Vdc = 21.6 ਿੋਲਟ

ਇਸ ਲਈ, Idc= 

ਇਹ ਿੋਟ ਕ੍ਿਾ ਵਦਲਚਸਪ ਹੈ ਵਕ ਇਹ ਮੌਜੂਦਾ ਆਈਡੀਸੀ ਦੋ ਡਾਇਓਡਸ D1 ਅਤੇ 

D2 ਦੁਆ੍ਾ ਸਾਂਝਾ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ। ਇਹ ਇਸ ਲਈ ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ ਹ੍ੇਕ ਡਾਇਓਡ 

ਵਸ੍ਿ ਇੱਕ ਅੱਧੇ ਚੱਕ੍ ਲਈ ਚਲਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ, ਹ੍ੇਕ ਡਾਇਓਡ ੍ਾਹੀਂ 

DC ਕ੍ੰਟ ਕੁੱਲ DC ਲੋਡ ਮੌਜੂਦਾ Idc ਦਾ ਅੱਧਾ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ, 10Ω ਲੋਡ ਿਾਲੇ 

ਹ੍ੇਕ ਡਾਇਓਡ ੍ਾਹੀਂ ਅਵਧਕਤਮ ਕ੍ੰਟ 2.16/2 = 1.08 amps ਹਿੋੇਗਾ। ਇਸ 

ਤੋਂ ਇਹ ਪਤਾ ਚੱਲਦਾ ਹੈ ਵਕ ਹ੍ੇਕ ਡਾਇਓਡ ਦੀ ਮੌਜੂਦਾ ੍ੇਵਟੰਗ (ਜੇ(ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ)) 

ਿੂੰ ਵਸ੍ਿ਼ ਅਵਧਕਤਮ/੍ੇਟ ਕੀਤੇ ਲੋਡ ਕ੍ੰਟ ਦਾ ਅੱਧਾ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

ਿੋਟ: ਇੱਕ ਹਾਿਿੇਿ ੍ੈਕਵਟਿਾਇ੍ ਵਿੱਚ, ਵਕਉਵਂਕ ਵਸ੍ਿ ਇੱਕ ਡਾਇਓਡ ਹੁੰਦਾ 

ਹੈ, ਿ੍ਤੇ ਗਏ ਡਾਇਓਡ ਦੀ ਮੌਜੂਦਾ ੍ੇਵਟੰਗ ਇੱਕ ਿੁੱਲ ਿੇਿ ੍ੈਕਟੀਿਾਇ੍ ਦੇ 

ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ, ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਿ੍ਤੇ ਗਏ ਡਾਇਓਡ ਦੀ ਮੌਜੂਦਾ ੍ੇਵਟੰਗ ਵਸ੍ਿ ਅੱਧੀ 

ਹੈ, ਦੇ ਉਲਟ ਲੋਡ ਦੁਆ੍ਾ ਅਵਧਕਤਮ ਕ੍ੰਟ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਲੋਡ ਦੁਆ੍ਾ 

ਅਵਧਕਤਮ ਮੌਜੂਦਾ.

ਉਦਾਹਰਨ:ਇੱਕ ਦੋ ਡਾਇਓਡ ਿੁੱਲ ਿੇਿ ੍ੈਕਵਟਿਾਇ੍ ਵਿੱਚ, 1.8 amps ਦੀ ਲੋਡ 

ਕ੍ੰਟ ਲੋੜ ਦੇ ਿਾਲ, ਿ੍ਤੇ ਗਏ ਡਾਇਡਾਂ ਦੀ ਮੌਜੂਦਾ ੍ੇਵਟੰਗ ਕੀ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ?

ਵਕਉਂਵਕ ਇਹ ਦੋ ਡਾਇਓਡ ਿੁੱਲ ਿੇਿ ੍ੀਕਟੀਿਾਇ੍ ਹੈ, ਇਸ ਲਈ ਹ੍ੇਕ ਡਾਇਓਡ 

ਦੀ ਮੌਜੂਦਾ ੍ੇਵਟੰਗ = 1/2 ਕੁੱਲ ਲੋਡ ਕ੍ੰਟ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ।

ਇਸਲਈ ਜੇ (ਅਵਧਕਤਮ) ਡਾਇਡਸ = 1.8 amps/2 = 0.9 amps ਹੋਣੇ 

ਚਾਹੀਦੇ ਹਿ।

ਇਹ ਠੀਕ ਹੈ ਜੇਕ੍ ਇਸ ੍ੀਕਟੀਿਾਇ੍ ਸ੍ਕਟ ਲਈ 1 amp ਮੌਜੂਦਾ ੍ੇਵਟੰਗ ਦਾ 

ਇੱਕ ਡਾਇਓਡ ਿ੍ਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਦੋ ਡਾਇਡ ਿੁੱਲ ਵੇਵ ਰੀਕਟੀਿਾਇਰ ਦੇ ਨੁਕਸਾਨ: ਦਦੋ ਡਾਇਡਸ ਅਤੇ ਸੈਂਟ੍ 

ਟੈਪ ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਦੇ ਹੋਏ ਿੁੱਲ ਿੇਿ ੍ੀਕਟੀਿਾਇ੍ ਦੇ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ 

ਿੁਕਸਾਿ ਹਿ

•  ਇੱਕ ਸੈਂਟ੍-ਟੇਪਡ ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ ਜੋ ਸੈਕੰਡ੍ੀ ਵਿਵੰਡੰਗ ਦੇ ਹ੍ੇਕ ਅੱਧ 

‘ਤੇ ਬ੍ਾਬ੍ ਿੋਲਟੇਜ ਪੈਦਾ ਕ੍ਦਾ ਹੈ, ਵਿ੍ਮਾਤਾ ਲਈ ਮੁਸ਼ਕਲ ਹੈ ਅਤੇ, 

ਇਸਲਈ, ਮਵਹੰਗਾ ਹੈ। 

•  ਸੈਂਟ੍-ਟੇਪਡ ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ ਆਮ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਸਾਧਾ੍ਿ ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ਾਂ ਿਾਲੋਂ 

ਵਜਆ਼ਦਾ ਿੱਡੇ ਹੁੰਦੇ ਹਿ, ਅਤੇ, ਇਸਲਈ, ਿੱਡੀ ਜਗਹਰਾ ਲੈਂਦੇ ਹਿ।

•  ਇੱਕ ਦੋ ਡਾਇਓਡ ਿੁੱਲ ਿੇਿ ੍ੈਕਵਟਿਾਇ੍ ਵਿੱਚ, ਇੱਕ ਸਮੇਂ ਵਿੱਚ ਸੈਕੰਡ੍ੀ 

ਿੋਲਟੇਜ ਦਾ ਵਸ੍ਿ਼ ਅੱਧਾ ਵਹੱਸਾ ਿ੍ਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਹਾਲਾਵਂਕ ਇਹ +ve ਅਤੇ 

-ve ਅੱਧੇ ਚੱਕ੍ਾਂ ਵਿੱਚ ਕੰਮ ਕ੍ਦਾ ਹੈ।

ਪੁਲ ਸਿੁਾਰਕ:ਇਹ ਇੱਕ ਿੁੱਲ-ਿੇਿ ੍ੀਕਟੀਿਾਇ੍ ਹੈ। ਸ੍ਕਟ ਵਚੱਤ੍ 5a ਵਿੱਚ 

ਹੈ। ਵਬ੍ਰਜ ੍ੀਕਟੀਿਾਇ੍ ਵਿੱਚ ਚਾ੍ ਡਾਇਡ ਿ੍ਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਿ। ਟ੍ਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ ਦੇ 

ਸੈਕੰਡ੍ੀ ‘ਤੇ ਕੋਈ ਸੈਂਟ੍ ਟੈਪ ਿਹੀਂ ਹੈ।
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ਸੈਕੰਡ੍ੀ ਿੋਲਟੇਜ ਦੇ ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ ਅੱਧ ਦੇ ਦੌ੍ਾਿ, ਡਾਇਡਸ D2 ਅਤੇ D3 ਅੱਗੇ 

ਪੱਖਪਾਤੀ ਹੁੰਦੇ ਹਿ। ਇਸ ਲਈ ਕ੍ੰਟ ਡਾਇਓਡ D2 ਲੋਡ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ RL ਅਤੇ D3 

ਦੁਆ੍ਾ ਸੈਕੰਡ੍ੀ ਦੇ ਦੂਜੇ ਵਸ੍ੇ ਤੱਕ ਿਵਹੰਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਵਚੱਤ੍ 5b ਵਿੱਚ ਦ੍ਸਾਇਆ 

ਵਗਆ ਹੈ। ਸੈਕੰਡ੍ੀ ਿੋਲਟੇਜ ਦੇ ਿਕਾ੍ਾਤਮਕ ਅੱਧ ਦੇ ਦੌ੍ ਾਿ, ਡਾਇਡਸ D1 ਅਤੇ 

D4 ਸੰਚਾਲਿ ਕ੍ ੍ਹੇ ਹਿ। ਕ੍ੰਟ ਡਾਇਓਡ ੍ਾਹੀਂ ਿਵਹੰਦਾ ਹੈ

ਸੈਕੰਡ੍ੀ ਦੇ ਦੂਜੇ ਵਸ੍ੇ ਤੱਕ D4, ੍ੋਧਕ RL ਅਤੇ ਡਾਇਓਡ D1। ਇਹ ਵਚੱਤ੍ 5c 

ਵਿੱਚ ਦ੍ਸਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਦਿੋਾਂ ਮਾਮਵਲਆਂ ਵਿੱਚ ਕ੍ੰਟ ਲੋਡ ੍ੋਧਕ ਵਿੱਚੋਂ ਇੱਕੋ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਿਵਹੰਦਾ ਹੈ। ਇਸ 

ਲਈ, ਇੱਕ ਉਤ੍ਾਅ-ਚੜਹਰਾਅ ਿਾਲਾ DC ਲੋਡ ੍ੋਧਕ RL ਵਿੱਚ ਵਿਕਸਤ ਹੁੰਦਾ 

ਹੈ। ਇਹ ਵਚੱਤ੍ 5d ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

DC ਆਉਟਪੁੱਟ:ਵਚੱਤ੍ 6 ਇੱਕ ਵਬ੍ਰਜ ੍ੀਕਟੀਿਾਇ੍ ਦਾ ਇੰਪੁੱਟ AC ਅਤੇ 

ਆਉਟਪੁੱਟ ਪਲਸੇਵਟੰਗ DC ਿੇਿ-੍ੂਪ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਇਹ ਿੇਿ-ਿਾ੍ਮ ਸੈਂਟ੍-ਟੈਪ ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਦੇ ਹੋਏ ਿੁੱਲ ਿੇਿ 

੍ੀਕਟੀਿਾਇ੍ ਦੇ ਸਮਾਿ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ, ਆਉਟਪੁੱਟ ਦਾ ਔਸਤ DC ਮੁੱਲ ਹੈ,

Vdc = 0,636 ਬਿਾਮ (ਪੀਕ)

ਜਾਂ Vdc = 0.9 Vs(rms)

ਵਜੱਥੇ, Vs(rms) ਪੂ੍ ੀ ਸੈਕੰਡ੍ੀ AC rms ਿੋਲਟੇਜ ਹੈ।

ਨੋਟ: ਇੱਕ ਦੋ-ਡਾਇਓਡ ਭਵੱਚ ਿੁੱਲ ਵੇਵ ਰੀਕਟੀਿਾਇਰ Vs(rms) 

ਕੁੱਲ ਸੈਕੰਡਰੀ ਵੋਲਟੇਜ ਲਈ ਭਸਰਿ ਅਿੇੱ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਜਦੋਂ ਭਕ 

ਇੱਕ ਭਬਰਰਜ ਰੀਕਟੀਿਾਇਰ Vs(rms) ਭਵੱਚ ਪੂਰੀ ਸੈਕੰਡਰੀ ਵੋਲਟੇਜ 

ਦਾ ਹਵਾਲਾ ਭਦੰਦਾ ਹੈ।

ਉਦਾਹਰਨ:ਵਚੱਤ੍ 5 ਵਿੱਚ, ਜੇਕ੍ ਟ੍ਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ ਸੈਕੰਡ੍ੀ ਿੋਲਟੇਜ Vs(rms) 

24 ਿੋਲਟ ਹੈ, ਤਾਂ ਲੋਡ RL ਵਿੱਚ ਸਵੋਧਆ DC ਿੋਲਟੇਜ Vdc ਹੋਿੇਗਾ,

ਸਮੀਕ੍ਿ ....2 ਤੋਂ, ਇੱਕ ਵਬ੍ਰਜ ੍ੀਕਟੀਿਾਇ੍ ਲਈ Vdc ਦੁਆ੍ਾ ਵਦੱਤਾ ਵਗਆ 

ਹੈ,

Vdc = 0.9 Vs(rms)

ਵਦੱਤੀ ਗਈ ਉਦਾਹ੍ਿ ਵਿੱਚ, Vs(rms) = 24 ਿੋਲਟ

ਇਸ ਲਈ, Vdc = 0.9 x 24 = 21.6 ਿੋਲਟ

ਨੋਟ: ਉਸੇ ਟਰਰਾਂਸਿਾਰਮਰ ਦੀ ਵਰਤੋਂ ਕਰਦੇ ਹੋਏ, ਇੱਕ ਦੋ-ਡਾਇਓਡ 

ਿੁੱਲ ਵੇਵ ਰੈਕਟੀਿਾਇਰ ਨੇ ਭਸਰਿ 10.8 ਵੋਲਟ ਭਦੱਤੇ ਹੋਣਗੇ ਜੋ ਭਕ 

ਭਬਰਰਜ ਰੀਕਟੀਿਾਇਰ ਆਉਟਪੁੱਟ ਦਾ ਅਿੱਾ ਹੈ।

ਭਰਪਲ ਬਾਰੰਬਾਰਤਾ - ਭਬਰਰਜ ਰੀਕਟੀਿਾਇਰ:ਇੱਕ ਪੁਲ ਦਾ pulsating DC 

ਆਉਟਪੁੱਟ ਦੋ ਡਾਇਓਡ ਿੱੁਲ ਿੇਿ ਦੇ ਸਮਾਿ ਹੈ. ਇਸ ਲਈ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਇੱਕ ਦੋ 

ਡਾਇਓਡ ਿੁਲਿੇਿ ੍ੈਕਟੀਿਾਇ੍ ਵਿੱਚ, ਵਬ੍ਰਜ ੍ੈਕਟੀਿਾਇ੍ ਦੀ ਆਉਟਪੁੱਟ 

ਵ੍ਪਲ ਿ੍ਰੀਕੁਐਂਸੀ ਿੀ ਇਿਪੁਟ AC ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਤੋਂ ਦੁੱਗਣੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

ਪੀਕ ਇਨਵਰਸ ਵੋਲਟੇਜ - ਭਬਰਰਜ ਰੀਕਟੀਿਾਇਰ:ਵਚੱਤ੍ 7 ਤੁ੍ ੰਤ ਸੈਕੰਡ੍ੀ 

ਿੋਲਟੇਜ ਆਪਣੇ ਅਵਧਕਤਮ ਮੁੱਲ ‘ਤੇ ਪਹੁੰਚ ਵਗਆ ਹੈ ਇੱਕ ਵਬ੍ਰਜ ੍ੀਕਟੀਿਾਇ੍ 

ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਡਾਇਓਡ D4 ਆਦ੍ਸ਼ਕ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਛੋਟਾ ਹੈ (ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਇਹ ਸੰਚਾਲਿ ਕ੍ ਵ੍ਹਾ ਹੈ) 

ਅਤੇ D1 ਆਦ੍ਸ਼ਕ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਖੁੱਲਹਰਾ ਹੈ। ਬਾਹ੍ਲੇ ਲੂਪ ਦੇ ਆਲੇ ਦੁਆਲੇ ਿੋਲਟੇਜਾਂ 

ਿੰੂ ਜੋੜਿਾ ਅਤੇ ਵਕ੍ਚੌਿ ਦੇ ਵਿਯਮ ਿੰੂ ਲਾਗੂ ਕ੍ਿਾ,

ਬਿਾਮ (ਪੀਕ) - D1 + 0 = 0 ਵਿੱਚ PIV

ਜਾਂ D1 = ਬਿਾਮ (ਪੀਕ) ਵਿੱਚ PIV

ਇਸਲਈ, D1 ਵਿੱਚ ਪੀਕ ਇਿਿ੍ਸ ਿੋਲਟੇਜ ਪੀਕ ਸੈਕੰਡ੍ੀ ਿੋਲਟੇਜ Vs(ਪੀਕ) ਦੇ 

ਬ੍ਾਬ੍ ਹੈ।

ਇਸੇ ਤ੍ਹਰਾਂ, ਹ੍ੇਕ ਡਾਇਓਡ ਵਿੱਚ ਪੀਕ ਇਿਿ੍ਸ ਿੋਲਟੇਜ ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ 

ਸੈਕੰਡ੍ੀ ਦੇ ਪੀਕ ਸੈਕੰਡ੍ੀ ਿੋਲਟੇਜ Vs(ਪੀਕ) ਦੇ ਬ੍ਾਬ੍ ਹੋਿੇਗੀ। ਇਸ ਲਈ ਿ੍ਤੇ 

ਗਏ ਡਾਇਡਸ ਦੀ ਪੀਆਈਿੀ ੍ੇਵਟੰਗ Vs(ਪੀਕ) ਤੋਂ ਿੱਧ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ।

ਉਦਾਹਰਨ

ਵਚੱਤ੍ 7 ਵਿੱਚ ਜੇਕ੍ ਟ੍ਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ ਸੈਕੰਡ੍ੀ ਿੋਲਟੇਜ Vs(rms) 24 ਿੋਲਟ ਹੈ, 

ਤਾਂ ਿ੍ਤੇ ਗਏ ਡਾਇਡਾਂ ਦੀ ਘੱਟੋ-ਘੱਟ PIV ਲੱਭੋ। ਇੱਕ ਵਬ੍ਰਜ ੍ੀਕਟੀਿਾਇ੍ ਵਿੱਚ 

ਡਾਇਡਸ ਦੇ ਪਾ੍ PIV ਇੱਕੋ ਵਜਹਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ Vs(ਪੀਕ) ਦੇ ਬ੍ਾਬ੍ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਇਸ ਲਈ, ਵਦੱਤੀ ਗਈ ਉਦਾਹ੍ਣ ਵਿੱਚ,

ਭਬਰਰਜ ਰੀਕਟੀਿਾਇਰ ਭਵੱਚ ਡਾਇਡਸ ਦੀ ਮੌਜੂਦਾ ਰਭੇਟੰਗ: ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਇੱਕ ਦੋ 

ਡਾਇਡ ਿੁੱਲਿੇਿ ੍ੈਕਵਟਿਾਇ੍ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ ਿੀ ਇੱਕ ਵਬ੍ਰਜ ੍ੈਕਟੀਿਾਇ੍ 

ਵਿੱਚ ਵਚੱਤ੍ 5 ਵਿੱਚ ਹੈ, ਡਾਇਓਡ ਜੋੜੇ D1, D3 ਅਤੇ D2 D4 ਕੁੱਲ ਲੋਡ ਕ੍ੰਟ 

1 ਦਾ ਅੱਧਾ ੍ੱਖਦੇ ਹਿ। ਇਹ ਇਸ ਲਈ ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ ਹ੍ੇਕ ਡਾਇਓਡ ਜੋੜਾ AC 

ਇਿਪੁਟ ਚੱਕ੍ ਦੇ ਅੱਧੇ ਸਮੇਂ ਦੌ੍ਾਿ ਹੀ ਸੰਚਾਲਿ ਕ੍ ਵ੍ਹਾ ਹੈ।
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ਵਬ੍ਰਜ ੍ੀਕਟੀਿਾਇ੍, ਡੀ 1, ਡੀ 3 ਅਤੇ ਡੀ 2, ਡੀ 4 ਦਾ ਇਕੋ ਇਕ ਿੁਕਸਾਿ ਇਹ 

ਹੈ ਵਕ, ਇਹ ਸ੍ਕਟ ਿੁੱਲ ਿੇਿ ੍ੀਕਟੀਿਾਇ੍ ਲਈ ਦੋ ਦੀ ਬਜਾਏ ਚਾ੍ ਡਾਇਡਾਂ 

ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਦਾ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਟੂ-ਡਾਇਓਡ ਿੁਲਿੇਿ ੍ੀਕਟੀਿਾਇ੍। ਪ੍ ਇਸ 

ਿੁਕਸਾਿ ਦੀ ਭ੍ਪਾਈ ਵਬ੍ਰਜ ੍ੀਕਟੀਿਾਇ੍ ਅਤੇ ਉੱਚ ਡੀਸੀ ਆਉਟਪੁੱਟ ਪੱਧ੍ 

ਦੀ ਸਧਾ੍ਿ ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ ਲੋੜਾਂ ਦੁਆ੍ਾ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ, ਵਬ੍ਰਜ 

੍ੀਕਟੀਿਾਇ੍ ਵਜ਼ਆਦਾਤ੍ ਐਪਲੀਕੇਸਿ਼ਾਂ ਲਈ ਸਭ ਤੋਂ ਪ੍ਰਵਸੱਧ AC ਤੋਂ DC 

੍ੀਕਟੀਿਾਇ੍ ਹਿ।

ਏਿਕੈਪਸੁਲੇਵਟਡ ਵਬ੍ਰਜ ੍ੀਕਟੀਿਾਇ੍ ਏਸੀ ਇਿਪੁਟ ਲਈ ਦੋ ਟ੍ਮੀਿਲਾਂ ਅਤੇ 

ਡੀਸੀ ਆਉਟਪੁੱਟ ਲਈ ਦੋ ਟ੍ਮੀਿਲਾਂ ਦੇ ਿਾਲ ਇੱਕ ਵਸੰਗਲ ਪੈਕ ਦੇ ੍ੂਪ ਵਿੱਚ 

ਉਪਲਬਧ ਹਿ।

ਹੇਠ ਵਦੱਤੀ ਸਾ੍ਣੀ ਇੱਕ ਐਂਪੀਅ੍ ਦੀ ਮੌਜੂਦਾ ੍ੇਵਟੰਗ ਿਾਲੇ ਆਮ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਿ੍ਤੇ 

ਜਾਣ ਿਾਲੇ ਡਾਇਓਡ ਲਈ ਡੇਟਾ ਪ੍ਰਦਾਿ ਕ੍ਦੀ ਹੈ।

ਅਭਿਕਤਮ ਰੇਭਟੰਗ

ਰੇਭਟੰਗ ਭਚੰਨਹਰ

ਨੰਬਰ ਟਾਈਪ ਕਰੋ

ਯੂਭਨਟIN 4001 IN 4002 IN 4003 IN 4004 IN 4005 IN 4006 IN 4007
ਪੀਕ ਦੁਹ੍ਾਉਣ ਿਾਲਾ

ਉਲਟਾ ਿੋਲਟੇਜ

ਕੰਮ ਕ੍ ਵ੍ਹਾ ਹੈ ਪੀਕ 

ਵ੍ਿ੍ਸ ਿੋਲਟੇਜ ਡੀਸੀ 

ਬਲਾਵਕੰਗ ਿੋਲਟੇਜ

VRM(rep) VRM(wkg)

V R

50 100 200 400 600 800 1000 volt

ਗੈ੍ ਦੁਹ੍ਾਉਣ ਿਾਲਾ

ਪੀਕ ਵ੍ਿ੍ਸ ਿੋਲਟੇਜ 

(ਅੱਧੀ ਲਵਹ੍, ਵਸੰਗਲ 

ਪੜਾਅ, 50 Hz ਪੀਕ)

VRM(nonrep) 75 150 300 600 900 1200 1500 volt

RMS ਉਲਟਾ ਿੋਲਟੇਜ Vr 35 70 140 280 420 560 700 volt

ਔਸਤ ਠੀਕ ਕੀਤਾ 

ਅੱਗੇ ਮੌਜੂਦਾ (ਵਸੰਗਲ

ਪੜਾਅ, ੍ੋਧਕ ਲੋਡ, 

50Hz, TA = 75°C)

lo 1.0 Amp

ਗੈ੍  ਦੁਹ੍ਾਉਣ ਿਾਲਾ

(ਅੱਧੀ ਸਾਈਿ ਿੇਿ 

t=10m ਸੈਵਕੰਡ)

IFM 30

ਅਵਧਕਤਮ ਥ੍ਮਲ

ਵਿ੍ੋਧ ਜੰਕਸਿ਼

ਤਾਪਮਾਿ ਤੋਂ ਅੰਬੀਿਟ 

(ਲੀਡ ਦੀ ਲੰਬਾਈ = 

25 ਵਮਲੀਮੀਟ੍)

TJA 85

ਅਵਧਕਤਮ ਓਪ੍ੇਵਟੰਗ

ਅਤੇ ਸਟੋ੍ ੇਜ਼ ਜੰਕਸਿ਼

ਤਾਪਮਾਿ ਸੀਮਾ

TjTstg -65to175

ਹੋ੍ ਡਾਇਓਡ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ ਡੇਟਾ ਬੁੱਕ ਤੋਂ ਪ੍ਰਾਪਤ ਕੀਤੀਆਂ ਜਾ ਸਕਦੀਆਂ ਹਿ)। ਹਾਿ-ਿੇਿ, ਿੁਲਿੇਿ ਅਤੇ ਵਬ੍ਰਜ ੍ੀਕਟੀਿਾਇ੍ ਦੀ ਤੁਲਿਾ ਇੱਕ ਸਾ੍ਣੀ ਦੇ ੍ੂਪ 

ਵਿੱਚ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੀ ਗਈ ਹੈ

                                       ਅੱਿੀ ਲਭਹਰ ਪੂਰੀ ਲਭਹਰ ਪੁਲ

ਲੋੜੀਂਦੇ ਡਾਇਡਾਂ ਦੀ ਵਗਣਤੀ 1 2 3

ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ ਪੀਕ ਆਉਟਪੁੱਟ 

ਿੋਲਟੇਜ

DC आउटपुट व्होल्टेज Vs (पीक) 

च्या संदर्याभात

0.318 Ys (ਵਸਖ੍) 0.636V V(ਚੋਟੀ) 0.636V V(ਚੋਟੀ) 
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Vs(rms) ਦੇ ੍ੂਪ ਵਿੱਚ DC ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੋਲਟੇਜ 0.45 V(rms) 0.9 V(rms) 0.9 Vs(rms)

ਡਾਇਡ ਮੌਜੂਦਾ ੍ੇਵਟੰਗ EV(ਅਵਧਕਤਮ) 0.5EV(ਅਵਧਕਤਮ) 0.5IL(ਅਵਧਕਤਮ)

ਪੀਕ ਇਿਿ੍ਸ ਿੋਲਟੇਜ ਵ੍ਪਲ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ  V(ਵਸਖ੍)

fਿਪੁੱਟ 

2Vs(ਚੋਟੀ)

2f input

V(पीक )

2f input

ਭਿਲਟਰ ਸਰਕਟ: ਵਚੱਤ੍ 9a ਵਿੱਚ ਦ੍ਸਾਏ ਗਏ ਬੈਟ੍ੀ ਦੇ ਆਉਟਪੁੱਟ ਦੇ ਸਮਾਿ 

ਇੱਕ ਸਵਥ੍ DC ਿੋਲਟੇਜ ਪ੍ਰਦਾਿ ਕ੍ਿ ਲਈ ਬਦਲਿੇਂ ਕ੍ੰਟ ਿੂੰ ਸੁਧਾਵ੍ਆ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਪ੍ ਇੱਕ ਧੜਕਣ ਿਾਲੇ DC ਵਿੱਚ ੍ੇਕਟੀਿਾਇ੍ ਦਾ ਆਉਟਪੁੱਟ ਵਜਿਂੇ 

ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 9b ਵਿੱਚ ਹੈ।

ਵਜ਼ਆਦਾਤ੍ ਇਲੈਕਟ੍ਰਾਵਿਕ ਸ੍ਕਟਾਂ ਵਿੱਚ ਪਲਸਵਟੰਗ ਡੀਸੀ ਿੋਲਟੇਜ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ 
ਿਹੀਂ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ। ਉਦਾਹ੍ਿ ਲਈ ਇੱਕ ੍ੇਡੀਓ ਤੋਂ ਇੱਕ ਗੂੰਜਣ ਿਾਲੀ 
ਧੁਿੀ ਪ੍ਰਾਪਤ ਕੀਤੀ ਜਾਏਗੀ ਜੇਕ੍ ਇਹਿਾਂ ਪਲਸੇਸ਼ਿਾਂ ਿੂੰ ੍ੀਕਟੀਿਾਇ੍ ਦੇ 
ਆਉਟਪੁੱਟ ਵਿੱਚ ਿਹੀਂ ਹਟਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ੍ੀਕਟੀਿਾਇ੍ਜ਼ ਦੇ ਡੀਸੀ ਆਉਟਪੁੱਟ 
ਵਿੱਚ ਪਲਸਸਿ਼ ਿੂੰ ਵਿਲਟ੍ ਕ੍ਿ ਜਾਂ ਘਟਾਉਣ ਲਈ ਿ੍ਤੇ ਜਾਂਦੇ ਸ੍ਕਟਾਂ ਿੰੂ 
ਸਮੂਵਥੰਗ ਸ੍ਕਟਾਂ ਜਾਂ ਵ੍ਪਲ ਵਿਲਟ੍ਾਂ ਿਜੋਂ ਜਾਵਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਤ੍ੰਗ: ਵਿਲਟ੍ ਦੇ ਆਉਟਪੁੱਟ ਵਿੱਚ ਛੋਟੇ ਿੋਲਟੇਜ ਦੇ ਉਤ੍ਾਅ-ਚੜਹਰਾਅ ਵਜਿੇਂ ਵਕ 
ਵਚੱਤ੍ 9c ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, ਿੂੰ ਵ੍ਪਲ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਭਿਲਟਰ ਸਰਕਟ ਭਹੱਸੇ: ਵਿਲਟ੍ ਸ੍ਕਟ ਆਮ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਕੈਪਸੀਟ੍ਾਂ, ਇੰਡਕਟ੍ਾਂ 
ਅਤੇ ੍ੋਧਕਾਂ ਦੇ ਸੁਮੇਲ ਹੁੰਦੇ ਹਿ।

ਭਿਲਟਰ ਸਰਕਟਾਂ ਦੀਆਂ ਭਕਸਮਾਂ: ਿ੍ਤੋਂ ਵਿੱਚ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਵਿਲਟ੍ ਸ੍ਕਟ ਹਿ

1  ਕੈਪੇਸੀਟ੍ ਇਿਪੁਟ ਵਿਲਟ੍।

2  ਆ੍ਸੀ ਵਿਲਟ੍

3  ਸੀ੍ੀਜ਼ ਇੰਡਕਟ੍ ਵਿਲਟ੍

4  ਚੋਕ ਇਿਪੁਟ LC ਵਿਲਟ੍

5  ਪੀ ਵਿਲਟ੍।

ਵਚੱਤ੍ 10b ਵਿੱਚ ਵਬੰਦੂ B ਅਤੇ C ਦੇ ਵਿਚਕਾ੍ ਕੈਪੇਸੀਟ੍ ਵਡਸਚਾ੍ਜ ਹੋਣ ਦੀ 
ਦ੍ ਸਮੇਂ ਦੇ ਸਵਥ੍ RLC ‘ਤੇ ਵਿ੍ਭ੍ ਕ੍ਦੀ ਹੈ। ਇਹ ਸਮਾਂ ਸਵਥ੍ ਹੈ, ਸਵਥ੍ 
ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਹੈ।

ਭਰਪਲ ਦੀ ਗਣਨਾ: ਵਿਲਟ੍ ਸ੍ਕਟ ਵਡਜ਼ਾਈਿ ਕ੍ਦੇ ਸਮੇਂ ਵਿਲਟ੍ ਸ੍ਕਟ 
ਦੇ ਆਉਟਪੁੱਟ ਵਿੱਚ ਵ੍ਪਲ ਿੋਲਟੇਜ ਦੀ ਵਸਧਾਂਤਕ ਗਣਿਾ ਕ੍ਿ ਲਈ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ 
ਤ੍ੀਵਕਆਂ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ।

ਭਵਿੀ 1

ਿ੍ਰੀਕੁਐਂਸੀ f ਅਤੇ ਕੈਪੈਸੀਟੈਂਸ C ਦੇ ਵਦੱਤੇ ਗਏ ਮੁੱਲ ਲਈ ਲੋੜੀਂਦੇ ਲੋਡ ਕ੍ੰਟ, IL 
ਿੂੰ ਜਾਣਿਾ, ਿਾ੍ਮੂਲੇ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਕੇ ਪੀਕ-ਟੂ-ਪੀਕ ਵ੍ਪਲ ਿੋਲਟੇਜ ਿੂੰ ਲੱਵਭਆ 

ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ,

ਵਜੱਥੇ

Vr(p-p) = ਿੋਲਟਾਂ ਵਿੱਚ ਪੀਕ-ਟੂ-ਪੀਕ ਵ੍ਪਲ ਿੋਲਟੇਜ

IL = ਲੋੜੀਂਦਾ Dc ਲੋਡ ਕ੍ੰਟ, Amps ਵਿੱਚ

Fr = ਵ੍ਪਲ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ, Hz ਵਿੱਚ

C = ਿ੍ਾਡਸ ਵਿੱਚ ਸਮ੍ੱਥਾ

ਇਸ ਿਾ੍ਮੂਲੇ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਕੇ ਮਿਜ਼ੂ੍ਸ਼ੁਦਾ Vr(p-p) ਿੂੰ ਵਿਕਸ ਕ੍ਿਾ ਅਤੇ F ਅਤੇ 
IL ਿੰੂ C ਲਈ ਲੋੜੀਂਦੇ ਮੁੱਲ ਿੂੰ ਜਾਣਿਾ ਿੀ ਲਵੱਭਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਢੰਗ 2

ਆਉਟਪੁੱਟ DC ਵਿੱਚ ਵ੍ਪਲ ਿੂੰ ਦ੍ਸਾਉਣ ਦਾ ਇੱਕ ਹੋ੍  ਤ੍ੀਕਾ ਵ੍ਪਲ ਿੈਕਟ੍ 
r ਦੁਆ੍ਾ ਪਵ੍ਭਾਵਸ਼ਤ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ,

ਵ੍ਪਲ ਕਾ੍ਕ, r =EQU

ਵਕੱਥੇ,

r = ਵ੍ਪਲ ਿੈਕਟ੍ (ਆਯਾਮ ਘੱਟ)

Vr (rms) = ਵ੍ਪਲ ਿੋਲਟੇਜ ਲਈ rms ਮੁੱਲ।

Vdc ਆਉਟਪੁੱਟ ‘ਤੇ ਮਾਪੀ ਗਈ ਡੀਸੀ ਿੋਲਟੇਜ ਹੈ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.7.155
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ਪਾਵਰ (Power)  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.7.156
ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ  (Electrician) - ਇਲੈਕਟਰਰਾਭਨਕ ਅਭਿਆਸ

ਟਰਾਂਭਜ਼ਸਟਰ (Transistors)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• ਬਾਇਪੋਲਰ ਟਰਾਂਭਜ਼ਸਟਰਾਂ ਦੇ ਭਨਰਮਾਣ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ

•  PNP ਅਤੇ NPN ਟਰਾਂਭਜਸ਼ਟਰਾਂ ਦੇ ਵਰਗੀਕਰਨ ਅਤੇ ਕੰਮਕਾਜ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ 

•  ਟਰਾਂਭਜ਼ਸਟਰ ਦੇ ਮਹੱਤਵਪੂਰਨ ਪੈਕੇਜਾਂ ਅਤੇ ਟਾਈਪ ਨੰਬਰ ਭਸਸਟਮਾਂ ਬਾਰੇ ਦੱਸੋ 

•  ਟਰਾਂਭਜ਼ਸਟਰ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰਨ ਦੇ ਤਰੀਭਕਆਂ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ।

ਜਾਣ-ਪਛਾਣ:ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਇੱਕ ਸ੍ਗ੍ਮ ਯੰਤ੍ ਹੈ ਵਜਸਦੀ ਤੁਲਿਾ ਆਧਵੁਿਕ 

ਇਲੈਕਟ੍ਰਵੋਿਕਸ ਦੇ ਵਦਲ ਿਾਲ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ। ਇਹ ਇਿਪੁਟ ‘ਤੇ ਕ੍ੰਟ ਜਾਂ 

ਿੋਲਟੇਜ ਦੇ ੍ੂਪ ਵਿੱਚ ਛੋਟੇ ਵਬਜਲਈ ਵਸਗਿਲ ਿੰੂ ਸਿੀਕਾ੍ ਕ੍ਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਵਿ੍ 

ਿਧਾਉਂਦਾ ਹੈ (ਐਂਪਲੀਵਟਊਡ ਿਧਾਓ) ਅਤੇ ਆਉਟਪੁੱਟ ‘ਤੇ ਇੱਕ ਿੱਡਾ ਵਸਗਿਲ 

ਪ੍ਰਦਾਿ ਕ੍ਦਾ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 1 ਵਿੱਚ। ਟ੍ਾਵਂਜ਼ਸਟ੍ ਲਗਭਗ ਸਾ੍ੇ 

ਇਲੈਕਟ੍ਰਾਵਿਕ ਯੰਤ੍ਾਂ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ੍ੇਡੀਓ, ਟੀਿੀ ਵਿੱਚ ਿ੍ਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਿ। , ਟੇਪ 

ਵ੍ਕਾ੍ਡ੍, ਕਵੰਪਊਟ੍ ਆਵਦ,

ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ਾਂ ਦੀ ਕਾਢ ਕੱਢਣ ਤੋਂ ਪਵਹਲਾਂ (1947), ਕੁਝ ਯੰਤ੍ਾਂ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਿੈਵਕਊਮ 

ਵਟਊਬਾਂ ਜਾਂ ਿਾਲਿ ਿਜੋਂ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਜੋ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਵਿੱਚ ਿ੍ਤੇ ਜਾਂਦੇ ਸਿ।

ਅਜੋਕੇ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ਾਂ ਦੀ ਤੁਲਿਾ ਵਿੱਚ ਿੈਵਕਊਮ ਵਟਊਬਾਂ ਦਾ ਆਕਾ੍ ਿੱਡਾ ਸੀ, 

ਵਜ਼ਆਦਾ ਵਬਜਲੀ ਦੀ ਖਪਤ ਹੁੰਦੀ ਸੀ, ਬਹੁਤ ਸਾ੍ੀ ਅਣਚਾਹੀ ਗ੍ਮੀ ਪੈਦਾ ਹੁੰਦੀ 

ਸੀ ਅਤੇ ਿਾਜ਼ੁਕ ਸਿ। ਇਸ ਲਈ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ਾਂ ਦੇ ਬਾਜ਼ਾ੍ ਵਿੱਚ ਆਉਣ ਤੋਂ ਬਾਅਦ 

ਿੈਵਕਊਮ ਵਟਊਬਾਂ ਪੁ੍ਾਣੀਆਂ ਹੋ ਗਈਆਂ।

23 ਦਸੰਬ੍ 1947 ਿੂੰ ਬੈੱਲ ਟੈਲੀਿੋਿ ਲੈਬਾ੍ਟ੍ੀਜ਼ ਦੇ ਿਾਲਟ੍ ਐਚ. ਬ੍ਰਾਜ਼ੀਲ 

ਅਤੇ ਜੌਿ ਬਾ੍ਲੋ ਦੁਆ੍ਾ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ਾਂ ਦੀ ਖੋਜ ਕੀਤੀ ਗਈ ਸੀ। ਿੈਵਕਊਮ 

ਵਟਊਬਾਂ ਦੇ ਮੁਕਾਬਲੇ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ਾਂ ਦੇ ਕਈ ਿਾਇਦੇ ਹਿ। ਕੁਝ ਮਹੱਤਿਪੂ੍ ਿ 

ਿਾਇਦੇ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਗਏ ਹਿ।

•  ਆਕਾ੍ ਵਿਚ ਬਹੁਤ ਛੋਟਾ

•  ਭਾ੍ ਵਿੱਚ ਹਲਕਾ

•  ਗ੍ਮੀ ਦੇ ੍ੂਪ ਵਿੱਚ ਘੱਟ ਤੋਂ ਘੱਟ ਵਬਜਲੀ ਦਾ ਿੁਕਸਾਿ

•  ਘੱਟ ਓਪ੍ੇਵਟੰਗ ਿੋਲਟੇਜ

•  ਉਸਾ੍ੀ ਵਿੱਚ ਸਖ਼ਤ

•  ਲੰਬੀ ਉਮ੍ ਅਤੇ ਸਸਤੀ।

ਿੱਖ-ਿੱਖ ਐਪਲੀਕੇਸਿ਼ਾਂ ਦੀਆਂ ਲੋੜਾਂ ਿੂੰ ਪੂ੍ਾ ਕ੍ਿ ਲਈ, ਿੱਖ-ਿੱਖ ਵਕਸਮਾਂ ਦੇ 

ਪੈਕਵੇਜੰਗ ਵਿੱਚ ਕਈ ਵਕਸਮ ਦੇ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਉਪਲਬਧ ਹਿ। ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਡਾਇਡਾਂ 

ਵਿੱਚ, ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ ਦੇ ਅਧਾ੍ ਤੇ, ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ਾਂ ਿੰੂ ਇੱਕ ਵਕਸਮ ਿੰਬ੍ ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ BC 107, 2N 6004 ਆਵਦ, ਇਹਿਾਂ ਵਕਸਮਾਂ ਦੇ ਸੰਵਖਆਿਾਂ ਿਾਲ 

ਸੰਬੰਵਧਤ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ ਦਾ ਡੇਟਾ ਟ੍ਾਵਂਜ਼ਸਟ੍ ਡੇਟਾ ਬੁੱਕ ਵਿੱਚ ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਟ੍ਾਂਵਜਸ਼ਟ੍ ਬਾਇ ਪੋਲ੍, ਿੀਲਡ ਇਿੈਕਟ ਅਤੇ ਯਿੂੀਜੰਕਸਿ਼ ਆਵਦ ਦੇ ੍ ੂਪ ਵਿੱਚ 

ਉਪਲਬਧ ਹਿ,

ਇੱਕ ਬਾਇਪੋਲ੍ ਜੰਕਸ਼ਿ ਟ੍ਾਂਵਜਸ਼ਟ੍ ਡੋਪਡ ਸੈਮੀਕੰਡਕਟ੍ ਦੀ ਦੋ ਉਲਟ 

ਪੋਲਵ੍ਟੀ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਦਾ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ‘N’ ਵਕਸਮ ਅਤੇ ‘P’ ਵਕਸਮ।

ਇੱਕ ਿੀਲਡ-ਇਿੈਕਟ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਆਪਣੇ ਕੰਮ ਕ੍ਿ ਲਈ ਚਾ੍ਜਡ ਕੈ੍ ੀਅ੍ਾਂ 

ਦੇ ਇਲੈਕਟ੍ਰੋਸਟੈਵਟਕ ਿੀਲਡ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। ਇੱਕ ਯੂਿੀਜੰਕਸਿ਼ 

ਟ੍ਾਂਵਜਸ਼ਟ੍ ‘P’ ਅਤੇ ‘N’ ਵਕਸਮ ਦੇ ਸੈਮੀਕੰਡਕਟ੍ ਦੇ ਇੱਕ ਵਸੰਗਲ ਜੰਕਸਿ਼ 

ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਦਾ ਹੈ।

ਬਾਇਪੋਲਰ ਜੰਕਸ਼ਨ ਟਰਾਂਭਜ਼ਸਟਰਾਂ ਦਾ ਭਨਰਮਾਣ: ਬਾਇਪੋਲ੍ ਜੰਕਸਿ਼ 

ਟ੍ਾਂਵਜਸ਼ਟ੍ ਇੱਕ ਵਤੰਿ-ਤੱਤ ਯੰਤ੍ (ਐਮੀਟ੍, ਬੇਸ, ਕੁਲੈਕਟ੍) ਹੈ ਜੋ ਿੱਖ-ਿੱਖ 

ਤ੍ੀਵਕਆਂ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਬੰਦੂ ਸੰਪ੍ਕ, ਗ੍ਰੋਿ ਜੰਕਸਿ਼, ਐਲੋਏ ਜੰਕਸਿ਼, ਵਡਵਿਊਜਿ਼ 

ਜੰਕਸ਼ਿ ਅਤੇ ਐਪੀਟੈਕਸੀਅਲ ਦੁਆ੍ਾ ਵਸਲੀਕਿੋ ਜਾਂ ਜ੍ਮੇਿੀਅਮ ਸਮੱਗ੍ੀ ਦਾ 

ਬਵਣਆ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਟ੍ਾਂਵਜਸ਼ਟ੍ ਦਾ ਵਿ੍ਮਾਣ ਅਤੇ ਵਚੰਿਹਰ, NPN ਅਤੇ PNP, 

ਵਚੱਤ੍ 2 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।
© N

IM
I 

NOT T
O B

E R
EPUBLI

SHED



160

ਇੱਕ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਿੂੰ ਵਦਖਾਏ ਗਏ ਵਚੰਿਹਰ ਿਾਲ ਦ੍ਸਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਐਮੀਟ੍ 

‘ਤੇ ਤੀ੍ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ੍ਾਹੀਂ ਮੌਜੂਦਾ ਪ੍ਰਿਾਹ ਿੂੰ ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਵਜ਼ਆਦਾਤ੍ ਟ੍ਾਂਵਜਸਟ੍ਾਂ ਵਿੱਚ, ਕੁਲੈਕਟ੍ ਖੇਤ੍ ਿੂੰ ਐਮੀਟ੍ ਖੇਤ੍ ਿਾਲੋਂ 

ਭੌਵਤਕ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਿੱਡਾ ਬਣਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ ਇਸਿੂੰ ਿਧੇ੍ੇ ਗ੍ਮੀ ਿੂੰ ਖਤਮ 

ਕ੍ਿ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਅਧਾ੍ ਬਹੁਤ ਹਲਕਾ ਡੋਪਡ ਹੈ ਅਤੇ ਬਹੁਤ ਪਤਲਾ ਹੈ। 

ਐਮੀਟ੍ ਬਹੁਤ ਵਜ਼ਆਦਾ ਡੋਪਡ ਹੈ। ਕੁਲੈਕਟ੍ ਦੀ ਡੋਵਪੰਗ ਬੇਸ ਤੋਂ ਿੱਧ ਹੈ ਪ੍ 

ਐਮੀਟ੍ ਤੋਂ ਘੱਟ ਹੈ।

ਟਰਾਂਭਜਸ਼ਟਰਾਂ ਦਾ ਵਰਗੀਕਰਨ

1  ਵਰਤੇ ਗਏ ਸੈਮੀਕੰਡਕਟਰ ‘ਤੇ ਆਿਾਭਰਤ

•  ਜ੍ਮਿੀਅਮ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍

•  ਵਸਲੀਕਾਿ ਟ੍ਾਂਵਜਸ਼ਟ੍

ਡਾਇਡਾਂ ਿਾਂਗ, ਉਪ੍ੋਕਤ ਦੋ ਮਹੱਤਿਪੂ੍ਿ ਸੈਮੀਕੰਡਕਟ੍ਾਂ ਵਿੱਚੋਂ ਵਕਸੇ ਇੱਕ 

ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਕੇ, ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਬਣਾਏ ਜਾ ਸਕਦੇ ਹਿ। ਹਾਲਾਂਵਕ, ਵਜ਼ਆਦਾਤ੍ 

ਟ੍ਾਂਵਜਸ਼ਟ੍ ਵਸਲੀਕਾਿ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਕੇ ਬਣਾਏ ਜਾਂਦੇ ਹਿ। ਇਹ ਇਸ ਲਈ ਹੈ 

ਵਕਉਂਵਕ, ਵਸਵਲਕਿ ਟ੍ਾਂਵਜਸਟ੍ ਜ੍ਿੀਅਮ ਟ੍ਾਂਵਜਸਟ੍ ਦੀ ਤੁਲਿਾ ਵਿੱਚ ਇੱਕ 

ਵਿਆਪਕ ਤਾਪਮਾਿ ਸੀਮਾ (ਉੱਚ ਥ੍ਮਲ ਸਵਥ੍ਤਾ) ਉੱਤੇ ਵਬਹਤ੍ ਕੰਮ ਕ੍ਦੇ 

ਹਿ।

ਟਰਾਂਭਜ਼ਸਟਰ ਭਵੱਚ ਵਰਤੇ ਗਏ ਅਰਿ ਕੰਡਕਟਰ ਨੂੰ ਲੱਿਣ ਦਾ ਤਰੀਕਾ

ਟ੍ਾਂਵਜਸ਼ਟ੍ ਡੇਟਾ ਬੁੱਕ ਵਕਸੇ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਵਿੱਚ ਿ੍ਤੇ ਗਏ ਸੈਮੀ ਕੰਡਕਟ੍ 

ਬਾ੍ੇ ਜਾਣਕਾ੍ੀ ਵਦੰਦੀਆਂ ਹਿ। ਡੇਟਾ ਦੀ ਅਣਹੋਂਦ ਵਿੱਚ, ਅਜੇ ਿੀ ਇੱਕ ਓਮਮੀਟ੍ 

ਿਾਲ ਇੱਕ ਤੇਜ਼ ਜਾਂਚ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਇਹ ਪਤਾ ਲਗਾਇਆ ਜਾ ਸਕੇ ਵਕ 

ਕੀ ਇੱਕ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਵਸਲੀਕਾਿ ਜਾਂ ਜ੍ਿੀਅਮ ਤੋਂ ਬਵਣਆ ਹੈ। ਵਚੱਤ੍ 3 ਵਿੱਚ 

ਇੱਕ PNP ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਦੇ ਟੈਸਟ ਵਿੱਚ ਪਵਹਲਾਂ ਓਮਮੀਟ੍ ਿੈਗਵੇਟਿ ਲੀਡ ਿੂੰ 

ਕੁਲੈਕਟ੍ ਿਾਲ ਅਤੇ ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ ਲੀਡ ਿੂੰ ਐਮੀਟ੍ ਿਾਲ ਜੋੜੋ। ਇਸ ਹੁੱਕ-ਅੱਪ 

ਿਾਲ ਐਮੀਟ੍ ਤੋਂ ਕੁਲੈਕਟ੍ ਤੱਕ ਉੱਚ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ੍ੀਵਡੰਗ ਵਦਖਾਈ ਜਾਿੇਗੀ।

ਵਿ੍ ਓਮਮੀਟ੍ ਲੀਡ ਕਿੈਕਸ਼ਿਾਂ ਿੰੂ ਉਲਟਾਓ, ਅਤੇ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ੍ੀਵਡੰਗ ਹੋ੍  ਿੀ 

ਿੱਧ ਜਾਿੇਗੀ। ਜੇਕ੍ ਮੀਟ੍ ਪੈਮਾਿੇ ‘ਤੇ ohms ਿੰੂ ਪੜਹਰਿਾ ਸੰਭਿ ਹੈ, ਤਾਂ ਇਹ 

ਜ੍ਮਿੀਅਮ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਹੈ। ਜੇਕ੍ ੍ੀਵਡੰਗ megohms-to-infinity ਸੀਮਾ 

ਵਿੱਚ ਹੈ, ਤਾਂ ਇਹ ਇੱਕ ਵਸਲੀਕਾਿ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਹੈ।

2  P ਅਤੇ N ਜੰਕਸ਼ਿ ਿੂੰ ਸੰਗਵਠਤ ਕ੍ਿ ਦੇ ਤ੍ੀਕੇ ਦੇ ਅਧਾ੍ ਤੇ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 

4 ਵਿੱਚ ਹੈ 

•  NPN ਟ੍ਾਂਵਜਸ਼ਟ੍

•  PNP ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍

NPN ਅਤੇ PNP ਟ੍ਾਂਵਜਸ਼ਟ੍ ਇਲੈਕਟ੍ਰਾਵਿਕ ਸ੍ਕਟਾਂ ਵਿੱਚ ਬ੍ਾਬ੍ 

ਉਪਯੋਗੀ ਹਿ। ਹਾਲਾਂਵਕ, NPN ਟ੍ਾਂਵਜਸ਼ਟ੍ਾਂ ਿੰੂ ਇਸ ਕਾ੍ਿ ਕ੍ਕੇ ਤ੍ਜੀਹ 

ਵਦੱਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਵਕ NPN ਦੀ PNP ਦੇ ਮੁਕਾਬਲੇ ਵਜਆ਼ਦਾ ਸਵਿਵਚੰਗ ਸਪੀਡ ਹੈ।

NPN ਟਰਾਂਭਜ਼ਸਟਰ ਦਾ ਸੰਚਾਲਨ: ਐਂਪਲੀਿੀਕੇਸ਼ਿਾਂ ਲਈ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਦੇ 

ਸਧਾ੍ਣ ਓਪ੍ੇਸ਼ਿ ਦੌ੍ ਾਿ ਐਮੀਟ੍ ਬੇਸ ਜੰਕਸਿ਼ ਅੱਗੇ-ਪੱਖਪਾਤੀ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ 

ਹੈ, ਅਤੇ ਬੇਸ ਕੁਲੈਕਟ੍ ਜੰਕਸ਼ਿ ਉਲਟ-ਪੱਖਪਾਤੀ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ, ਵਜਿਂੇ ਵਕ 

ਵਚੱਤ੍ 5 ਵਿੱਚ ਹੈ।

ਜੇਕ੍ VEB ੍ੁਕਾਿਟ ਸੰਭਾਿੀ (ਜ੍ੇਿੀਅਮ ਲਈ 0.3 V ਅਤੇ ਵਸਲੀਕਾਿ ਲਈ 0.7 

V) ਤੋਂ ਿੱਧ ਹੈ, ਤਾਂ ਐਮੀਟ੍ ਵਿੱਚ ਇਲੈਕਟ੍ਰੌਿ VEB ਦੀ ਿਕਾ੍ਾਤਮਕ ਧ੍ੁਿੀਤਾ 

ਦੁਆ੍ਾ ਦੂ੍  ਕੀਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਿ ਅਤੇ ਬੇਸ ਵਿੱਚ ਭੇਜੇ ਜਾਂਦੇ ਹਿ। ਬੇਸ ਵਿੱਚ ਕੁਝ ਛੇਕ 

ਭ੍ਿ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਇਹ ਇਲੈਕਟ੍ਰੌਿ ਦੋਿਾਂ ਵਦਸ਼ਾਿਾਂ ਵਿੱਚੋਂ ਵਕਸੇ ਇੱਕ ਵਿੱਚ ਿਵਹ 

ਸਕਦੇ ਹਿ। ਕੁਝ ਇਲੈਕਟ੍ਰੌਿ VEB ਦੇ ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ ਟ੍ਮੀਿਲ ਿੱਲ ਆਕ੍ਵਸ਼ਤ 

ਹੁੰਦੇ ਹਿ, ਅਧਾ੍ ਮੌਜੂਦਾ IB ਪੈਦਾ ਕ੍ਦੇ ਹਿ। ਬੇਸ ਅਤੇ ਕੁਲੈਕਟ੍ ਵਿੱਚ ਬਹੁਤ 

ਸਾ੍ੇ ਇਲੈਕਟ੍ਰੌਿ VCB ਦੀ ਉੱਚ ਸਮ੍ੱਥਾ ਦੁਆ੍ਾ ਆਕ੍ਵਸ਼ਤ ਹੁੰਦੇ ਹਿ, 

ਕੁਲੈਕਟ੍ ਮੌਜੂਦਾ Ic ਪੈਦਾ ਕ੍ਦੇ ਹਿ। ਐਮੀਟ੍ ਕ੍ੰਟ IE ਬੇਸ ਅਤੇ ਕੁਲੈਕਟ੍ 

ਕ੍ੰਟ ਦੇ ਬ੍ਾਬ੍ ਹੈ।

IE = IB + Ic

PNP ਟਰਾਂਭਜਸ਼ਟਰ ਦਾ ਕੰਮ:ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਦੇ ਤੌ੍ ‘ਤੇ PNP ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ਾਂ ਦੇ 

ਸਹੀ ਸੰਚਾਲਿ ਲਈ ਬੇਸ ਐਮੀਟ੍ ਜੰਕਸਿ਼ ਅੱਗੇ-ਪੱਖਪਾਤੀ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ 

ਅਤੇ ਕਲੈਕਟ੍-ਬੇਸ ਜੰਕਸਿ਼ ਉਲਟਾ-ਪੱਖਪਾਤੀ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 

6 ਵਿੱਚ ਹੈ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.7.156
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ਛੇਕ ਜੋ ਵਕ ਬਹੁਵਗਣਤੀ ਕੈ੍ ੀਜ਼ ਹਿ, ਐਮੀਟ੍ ਤੋਂ ਬੇਸ ਖੇਤ੍ ਵਿੱਚ ਟੀਕੇ ਲਗਾਏ 

ਜਾਂਦੇ ਹਿ। ਬੇਸ-ਕਲੇਕਸ਼ਿ ਜੰਕਸ਼ਿ ਦੇ ਉਲਟ ਬਾਈਵਸੰਗ ਦੁਆ੍ਾ, ਕੁਲੈਕਟ੍ 

ਖੇਤ੍ ਿੂੰ ਬੇਸ ਦੇ ਸਬੰਧ ਵਿੱਚ ਿੈਗੇਵਟਿ ਬਣਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਇਸਲਈ ਛੇਕ, 

ਜੋ ਇੱਕ ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ ਚਾ੍ਜ ਲੈ ਕੇ ਜਾਂਦੇ ਹਿ, ਬੇਸ ਵਿੱਚ ਦਾਖਲ ਹੁੰਦੇ ਹਿ ਅਤੇ 

ਕੁਲੈਕਟ੍ ਜੰਕਸ਼ਿ ਦੇ ਪਾ੍ ਿਵਹ ਜਾਂਦੇ ਹਿ ਅਤੇ ਬਾਹ੍ੀ ਲਾਗੂ ਕੀਤੀ ਿੋਲਟੇਜ 

ਵਿੱਚ ਿਵਹ ਜਾਂਦੇ ਹਿ। .

PNP ਅਤੇ NPN ਟਰਾਂਭਜਸ਼ਟਰਾਂ ਦੀ ਪਛਾਣ ਕਰਨ ਦਾ ਤਰੀਕਾ:

ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਡਾਟਾ ਬੁੱਕ ਦੀ ਮਦਦ ਿਾਲ ਪਤਾ ਲਗਾਇਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਵਕ ਕੀ 

ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ PNP ਹੈ ਜਾਂ NPN। ਡੇਟਾ ਦੀ ਅਣਹੋਂਦ ਵਿੱਚ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਦੀ ਵਕਸਮ 

ਦੀ ਪਛਾਣ ਕ੍ਿ ਲਈ ਹੇਠ ਵਲਖੀ ਪ੍ਰਵਕਵ੍ਆ ਅਪਣਾਈ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ ਵਕ ਇਹ 

PNP ਹੈ ਜਾਂ NPN।

PNP ਪਛਾਣ: ਪਵਹਲਾਂ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਦੀ ਵਕਸਮ ਦੀ ਪਛਾਣ ਕ੍ਿ ਲਈ, ਇਹ 

ਯਕੀਿੀ ਬਣਾਓ ਵਕ ਵਕਹੜੀ ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ ਲੀਡ ਹੈ ਅਤੇ ਵਕਹੜੀ ਓਮਮੀਟ੍ ਤੋਂ 

ਿਕਾ੍ਾਤਮਕ ਲੀਡ ਹੈ। ਜੇ ਜ੍ੂ੍ੀ ਹਿੋੇ, ਤਾਂ ਯੰਤ੍ ਲਈ ਵਪੱਛੇ ਿੂੰ ਲਓ ਅਤੇ ਲੀਡ 

ਕਿੈਕਸ਼ਿਾਂ (ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ ਤੋਂ ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ, ਿਕਾ੍ਾਤਮਕ ਤੋਂ ਿਕਾ੍ਾਤਮਕ) ਦੇ 

ਵਿ੍ੱੁਧ ਬੈਟ੍ੀ ਦੀ ਧ੍ੁਿੀਤਾ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ।

ਇਸਦੀ ਵਕਸਮ ਲਈ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ਿ ਲਈ:

1  ਓਮਮੀਟ੍ ਤੋਂ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਦੇ ਅਧਾ੍ ਤੱਕ ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ ਲੀਡ ਿੰੂ ਹੁੱਕ ਕ੍ੋ। 

ਵਚੱਤ੍ 7

2  ਓਮਮੀਟ੍ ਤੋਂ ਿੈਗੇਵਟਿ ਲੀਡ ਿੂੰ ਪਵਹਲਾਂ ਇੱਕ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਲੀਡ ਿਾਲ, ਵਿ੍ 

ਦੂਜੇ ਿਾਲ ਕਿੈਕਟ ਕ੍ੋ।

3  ਜੇਕ੍ ਦਿੋੇਂ ੍ੀਵਡੰਗਾਂ ਉੱਚ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਵਦਖਾਉਂਦੀਆਂ ਹਿ, ਤਾਂ ਿੈਗੇਵਟਿ 

ਓਮਮੀਟ੍ ਲੀਡ ਿੂੰ ਟ੍ਾਂਵਜਸ਼ਟ੍ ਦੇ ਅਧਾ੍ ‘ਤੇ ਹੁੱਕ ਕ੍ੋ। (ਵਚੱਤ੍ 7)

4  ਓਮਮੀਟ੍ ਤੋਂ ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ ਲੀਡ ਿੂੰ ਪਵਹਲਾਂ ਇੱਕ ਟ੍ਾਵਂਜ਼ਸਟ੍ ਲੀਡ ਿਾਲ, 

ਵਿ੍ ਦੂਜੇ ਿਾਲ ਜੋੜੋ।

5  ਜੇਕ੍ ਦਿੋੇਂ ੍ੀਵਡੰਗ ਘੱਟ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਵਦਖਾਉਂਦੇ ਹਿ, ਤਾਂ ਇਹ ਇੱਕ PNP 

ਟ੍ਰਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਹੈ।

NPN ਪਛਾਣ: ਮੰਿ ਲਓ ਵਕ ਓਮਮੀਟ੍ ਟੈਸਟ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਦੇ ਅਧਾ੍ ਿਾਲ 

ਜੁੜੇ ਿੈਗੇਵਟਿ ਓਮਮੀਟ੍ ਲੀਡ ਦੇ ਿਾਲ ਉੱਚ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਵਦਖਾਉਂਦੇ ਹਿ ਅਤੇ ਦੂਜੀ 

ਲੀਡ ਟ੍ਾਂਵਜਸ਼ਟ੍ ਲੀਡ ਤੋਂ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਲੀਡ ਵਿੱਚ ਬਦਲੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਸੰਦ੍ਭ 

ਲਈ ਵਚੱਤ੍ 8 ਦੇਖੋ।

ਇਸ ਤਰਹਰਾਂ ਟੈਸਭਟੰਗ ਜਾਰੀ ਰਿੱੋ:

1  ਓਮਮੀਟ੍ ਲੀਡਾਂ ਿੂੰ ਉਲਟਾਓ, ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ ਲੀਡ ਿੂੰ ਟ੍ਾਵਂਜ਼ਸਟ੍ ਦੇ 

ਅਧਾ੍ ਿਾਲ ਜੋੜਦੇ ਹੋਏ।

2  ਪਵਹਲਾਂ ਓਮਮੀਟ੍ ਤੋਂ ਿੈਗੇਵਟਿ ਲੀਡ ਿੂੰ ਕਿੈਕਟ ਕ੍ੋ ਇੱਕ ਟ੍ਾਂਵਜਸ਼ਟ੍ 

ਲੀਡ, ਵਿ੍ ਦੂਜੇ ਿੱਲ।

3  ਜੇਕ੍ ੍ੀਵਡੰਗ ਘੱਟ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਵਦਖਾਉਂਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ ਇਹ ਇੱਕ NPN 

ਟ੍ਾਂਵਜਸ਼ਟ੍ ਹੈ।

3  ਟਰਾਭਂਜ਼ਸਟਰਾਂ ਦੀ ਪਾਵਰ ਹੈਂਡਭਲੰਗ ਸਮਰਿੱਾ ਦੇ ਆਿਾਰ ‘ਤੇ, ਉਹਨਾਂ ਨੂੰ 

ਇਸ ਤਰਹਰਾਂ ਸ਼ਰਰੇਣੀਬੱਿ ਕੀਤਾ ਭਗਆ ਹੈ

1  ਘੱਟ ਪਾਿ੍ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ 2 ਿਾਟਸ ਤੋਂ ਘੱਟ

2  ਮੱਧਮ ਪਾਿ੍ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ 2 ਤੋਂ 10 ਿਾਟ ਹਿ

3  ਹਾਈ ਪਾਿ੍ ਟ੍ਾਂਵਜਸ਼ਟ੍ 10 ਿਾਟਸ ਤੋਂ ਿੱਧ

ਲੋਅ ਪਾਿ੍ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍, ਵਜਿਹਰਾਂ ਿੰੂ ਛੋਟੇ ਵਸਗਿਲ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਿੀ ਵਕਹਾ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਆਮ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਐਂਪਲੀਵਿਕੇਸ਼ਿ ਦੇ ਪਵਹਲੇ ਪੜਾਅ ‘ਤੇ ਿ੍ਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਿ 

ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਐਂਪਲੀਿਾਈ ਕੀਤੇ ਜਾਣ ਿਾਲੇ ਵਸਗਿਲ ਦੀ ਤਾਕਤ ਘੱਟ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। 

ਉਦਾਹ੍ਿ ਲਈ ਮਾਈਕ੍ਰਿੋੋਿ, ਟੇਪ ਹੈੱਡ, ਟ੍ਾਂਸਵਡਊਸ੍ ਆਵਦ ਤੋਂ ਵਸਗਿਲਾਂ ਿੂੰ 

ਿਧਾਉਣ ਲਈ,

ਮੀਡੀਅਮ ਪਾਿ੍ ਅਤੇ ਹਾਈ ਪਾਿ੍ ਟ੍ਾਂਵਜਸਟ੍, ਵਜਿਹਰਾਂ ਿੂੰ ਿੱਡੇ ਵਸਗਿਲ 

ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਿੀ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਮੱਧਮ ਤੋਂ ਉੱਚ ਸ਼ਕਤੀ ਐਂਪਲੀਵਿਕੇਸ਼ਿ 

ਿੂੰ ਪ੍ਰਾਪਤ ਕ੍ਿ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਉਦਾਹ੍ਿ ਲਈ, ਲਾਊਡਸਪੀਕ੍ਾਂ ਿੂੰ 

ਵਦੱਤੇ ਜਾਣ ਿਾਲੇ ਵਸਗਿਲ ਆਵਦ। ਉੱਚ ਸ਼ਕਤੀ ਿਾਲੇ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਆਮ ਤੌ੍ ‘ਤੇ 

ਧਾਤ ਦੇ ਚਵੈਸਸ ਜਾਂ ਭਵੌਤਕ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਧਾਤ ਦੇ ਿੱਡੇ ਟੁਕੜੇ ‘ਤੇ ਮਾਊਂਟ ਕੀਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਿ 

ਵਜਸ ਿੂੰ ਹੀਟ ਵਸੰਕ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਹੀਟ ਵਸੰਕ ਦਾ ਕੰਮ ਹੈ, ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਤੋਂ ਗ੍ਮੀ 

ਿੂੰ ਦੂ੍ ਕ੍ਿਾ ਅਤੇ ਇਸਿੂੰ ਆਲੇ ਦੁਆਲੇ ਦੀ ਹਿਾ ਵਿੱਚ ਪਹੁੰਚਾਉਣਾ।

ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਡਾਟਾ ਬੁੱਕ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ਾਂ ਦੀ ਪਾਿ੍ ਹੈਂਡਵਲੰਗ ਸਮ੍ੱਥਾ 

ਬਾ੍ੇ ਜਾਣਕਾ੍ੀ ਵਦੰਦੀਆਂ ਹਿ।

4  ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨ ਦੀ ਬਾਰੰਬਾਰਤਾ ‘ਤੇ ਅਿਾਰਤ

•  ਘੱਟ ਿ੍ਰੀਕੁਐਂਸੀ ਟ੍ਾਵਂਜ਼ਸਟ੍ (A/F ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ਾਂ ਦੀ ਆਡੀਓ 

ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ)
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•  ਉੱਚ ਿ੍ਰੀਕੁਐਂਸੀ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ (R/F ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ਾਂ ਦੀ ੍ੇਡੀਓ 

ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ)

ਟੇਪ ਵ੍ਕਾ੍ਡ੍, PA ਪ੍ਰਣਾਲੀਆਂ ਆਵਦ ਵਿੱਚ ਿ੍ਰੀਕੁਐਂਸੀ ਦੀ ਘੱਟ ਜਾਂ ਆਡੀਓ 

੍ੇਂਜ ਦੇ ਵਸਗਿਲਾਂ ਲਈ ਲੋੜੀਂਦਾ ਐਂਪਲੀਵਿਕੇਸ਼ਿ, A/F ਟ੍ਰਾਂਵਸਸਟ੍ਾਂ ਦੀ 

ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। ਉੱਚ ਅਤੇ ਬਹੁਤ ਉੱਚੀ ਿ੍ਰੀਕੁਐਂਸੀ ਦੇ ਵਸਗਿਲਾਂ ਲਈ ਲੋੜੀਂਦੇ 

ਐਂਪਲੀਵਿਕੇਸਿ਼ ਵਜਿੇਂ ਵਕ, ੍ੇਡੀਓ ਵ੍ਸੀਿ੍ਾਂ, ਟੈਲੀਵਿਜ਼ਿ ਵ੍ਸੀਿ੍ਾਂ ਆਵਦ ਵਿੱਚ, 

R/F ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ਾਂ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਦੇ ਹਿ।

ਟ੍ਾਂਵਜਸ਼ਟ੍ ਡੇਟਾ ਬੁੱਕ ਵਕਸੇ ਖਾਸ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਲਈ ਜਾਣਕਾ੍ੀ ਵਦੰਦੀਆਂ ਹਿ 

ਵਕ ਕੀ ਇਹ ਆ੍ਐਿ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਦਾ AF ਹੈ।

ਟਰਾਭਂਜ਼ਸਟਰ ਦੀ ਜਾਂਚ: ਡੇਟਾ ਬੁੱਕ ਵਿੱਚ ਦ੍ਸਾਏ ਗਏ ਸਾ੍ੇ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ ਲਈ 

ਇੱਕ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ। ਪ੍ ਕੁਝ ਿੰੂ ਛੱਡ ਕੇ ਲਗਭਗ 

ਸਾ੍ੀਆਂ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ ਦੀ ਤਸਦੀਕ ਲਈ ਇੱਕ ਵਿਸਵਤ੍ਰਤ ਕਦਮ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ 

ਅਤੇ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਿੂੰ ਸਥਾਈ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਿੁਕਸਾਿ ਪਹੁੰਚਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਦੋ ਡਾਇਡਾਂ ਦੇ ਿਾਲ ਇੱਕ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਦੀ ਸਵਥਤੀ ਵਪੱਛੇ ਤੋਂ ਵਪੱਛੇ ਿਾਲ ਜੁੜੀ 

ਹੋਿੇਗੀ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 9(a) ਅਤੇ (b) ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਇੱਕ ਓਮਮੀਟ੍ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਓਪਿ ਸ੍ਕਟ ਜਾਂ ਸ਼ਾ੍ਟ ਸ੍ਕਟ ਲਈ ਜੰਕਸ਼ਿ 

ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ਿ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ। ਲਘੂ ਿੰੂ R ਵਿਹਾ੍ਕ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਜ਼ੀ੍ੋ 

ਓਮ ਦੁਆ੍ਾ ਦ੍ਸਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਅਿੰਤ ਓਹਮ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ, ਬਹੁਤ ਸਾ੍ੇ 

ਮੇਗੋਹਮ ਦਾ ਇੱਕ ਬਹੁਤ ਉੱਚਾ R ਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਇੱਕ ਖੁੱਲਾ ਸ੍ਕਟ। ਓਮਮੀਟ੍ 

੍ੀਵਡੰਗ ਲਈ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ਪਾਿ੍ ਬੰਦ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ।

ਤ੍ਜੀਹੀ ਤੌ੍  ‘ਤੇ, ਵਡਿਾਈਸ ਵਕਸੇ ਿੀ ਸਮਾਿਾਂਤ੍ ਮਾ੍ਗਾਂ ਿੰੂ ਖਤਮ ਕ੍ਿ ਲਈ 

ਸ੍ਕਟ ਤੋਂ ਬਾਹ੍ ਹੈ ਜੋ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਲਈ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ੍ੀਵਡੰਗ ਿੂੰ ਪ੍ਰਭਾਵਿਤ 

ਕ੍ ਸਕਦੀ ਹੈ, ਬੇਸ ਤੋਂ ਐਮੀਟ੍ ਜਾਂ ਬੇਸ ਤੋਂ ਕੁਲੈਕਟ੍ ਤੱਕ ਘੱਟ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ 

ਿਾ੍ਿ੍ਡ ਪੱਖਪਾਤ ਿੂੰ ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਜਦੋਂ ਓਮ-ਮੀਟ੍/ ਮਲਟੀਮੀਟ੍ ਲੀਡਾਂ 

ਿੂੰ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਟ੍ਰਾਂਸਿ੍ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਬਹੁਤ ਉੱਚਾ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਉਲਟਾ 

ਪੱਖਪਾਤ ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਸਿੰਾਭਵਤ ਸੰਿਾਵਨਾਵਾਂ ਹਨ

1  ਜਦੋਂ ਵ੍ਿ੍ਸ ਤੋਂ ਿਾ੍ਿ੍ਡ ਆ੍ ਦਾ ਅਿੁਪਾਤ ਬਹੁਤ ਵਜ਼ਆਦਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, 

ਜੰਕਸ਼ਿ ਚੰਗਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। 

2  ਜਦੋਂ ਿਾ੍ਿ੍ਡ ਅਤੇ ਵ੍ਿ੍ਸ R ਦਿੋੇਂ ਬਹੁਤ ਘੱਟ ਹੁੰਦੇ ਹਿ, ਜ਼ੀ੍ੋ ਦੇ ਿੇੜੇ ਹੁੰਦੇ 

ਹਿ, ਜੰਕਸ਼ਿ ਸ਼ਾ੍ਟ-ਸ੍ਕਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

3  ਜਦੋਂ ਿਾ੍ਿ੍ਡ ਅਤੇ ਵ੍ਿ੍ਸ R ਦੋਿੇਂ ਬਹੁਤ ਉੱਚੇ ਹੁੰਦੇ ਹਿ, ਅਿੰਤਤਾ ਦੇ ਿੇੜੇ 

ਹੁੰਦੇ ਹਿ, ਜੰਕਸਿ਼ ਖੁੱਲਹਰਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

4  ਜਦੋਂ ਦਿੋੇਂ ਜੰਕਸਿ਼ ਚੰਗੇ ਹੋਣ ਤਾਂ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਚੰਗਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

5  ਟ੍ਮੀਿਲ ਿੇ੍ਵਿਆਂ ਤੋਂ ਵਬਿਾਂ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਲਈ, ਕੁਲੈਕਟ੍ ਅਤੇ ਐਮੀਟ੍ 

ਟ੍ਮੀਿਲ ਵਿਚਕਾ੍ ਪਛਾਣ ਕ੍ਕੇ ਬੇਸ ਿੂੰ ਆਸਾਿੀ ਿਾਲ ਪਛਾਵਣਆ ਜਾ 

ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਭਕਸੇ ਵੀ ਪਾਵਰ ਟਰਾਂਭਜਸ਼ਟਰ ਲਈ, ਕੁਲੈਕਟਰ ਪੈਦਾ 

ਹੋਈ ਵਾਿੂ ਗਰਮੀ ਨੂੰ ਿਤਮ ਕਰਨ ਲਈ ਿਾਤੂ ਭਹੱਸੇ/ਕੇਸ ਨਾਲ 

ਜੁਭਿਆ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

6  ਇੱਕ ਉੱਚ ਿੋਲਟੇਜ ਮਲਟੀਮੀਟ੍ (Ω x 100 ੍ਂੇਜ ਵਿੱਚ 9 V ਸੈੱਲ ਿਾਲਾ 

MOTWANE ਮਲਟੀਮੀਟ੍) ਦੇ ਿਾਲ, ਐਮੀਟ੍ ਬੇਸ ਜੰਕਸ਼ਿ ਜ਼ਿੈ੍ 

ਐਕਸ਼ਿ ਦੇ ਕਾ੍ਿ ਕੁਝ ਉਲਟਾ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ ਵਜਸਿੰੂ ਸਾ੍ੇ ਉਦੇਸ਼ਾਂ 

ਲਈ ਉੱਚ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਮੰਵਿਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

ਇੱਕ ਜ੍ਮੇਿੀਅਮ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਵਿੱਚ ਹ੍ੇਕ ਜੰਕਸ਼ਿ ਲਈ ਬਹੁਤ ਘੱਟ ਿਾ੍ਿ੍ਡ 

ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਅਤੇ ਉਲਟ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਉੱਚ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਜਦੋਂ ਵਕ ਇੱਕ 

ਵਸਲੀਕਾਿ ਟ੍ਾਂਵਜਸ਼ਟ੍ ਵਿੱਚ ਮੱਧਮ ਿਾ੍ਿ੍ਡ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਅਤੇ ਅਿੰਤ ਵ੍ਿ੍ਸ 

ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਵਚੱਤ੍ 10a ਇੱਕ NPN ਟ੍ਾਵਂਜ਼ਸਟ੍ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਵਚੱਤ੍ 10b ਇੱਕ PNP 

ਟ੍ਾਂਵਜਸ਼ਟ੍ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਕਾਲਪਵਿਕ ਡਾਇਓਡ 1 ਅਤੇ 2 ਿੂੰ ਵਕਸੇ ਿੀ ਡਾਇਓਡ 

ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ਿ ਦੇ ਸਮਾਿ ਟੈਸਟ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਜਦੋਂ ਇੱਕ ਡਾਇਓਡ ਦੀ 

ਜਾਂਚ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਜੇਕ੍ ਓਮਮੀਟ੍ ਇੱਕ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਉੱਚ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਅਤੇ 

ਦੂਜੀ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਘੱਟ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਉਸ ਡਾਇਓਡ ਜੰਕਸ਼ਿ ਿਾਲ 

ਸੰਬੰਵਧਤ ਡਾਇਓਡ ਿੰੂ ਚੰਗਾ ਮੰਵਿਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਇੱਕ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਵਿੱਚ 

ਵਧਆਿ ਦੇਣ ਿਾਲੀ ਇੱਕ ਮਹੱਤਿਪੂ੍ ਿ ਗੱਲ ਇਹ ਹੈ ਵਕ, ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਿੂੰ ਿਧੀਆ 

ਘੋਵਸ਼ਤ ਕ੍ਿ ਲਈ ਟ੍ਾਵਂਜ਼ਸਟ੍ ਦੇ ਦੋਿਂੇ ਡਾਇਡ ਚੰਗੇ ਹੋਣੇ ਚਾਹੀਦੇ ਹਿ।

ਜਾਂਚ ਕ੍ਦੇ ਸਮੇਂ, ਓਮਮੀਟ੍ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਦੇ ਹੋਏ ਇੱਕ ਟ੍ਾਂਵਜਸ਼ਟ੍, ਮੱਧ 

ਓਮਮੀਟ੍ ੍ੇਂਜ (Rx 100) ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਿ ਦਾ ਸੁਝਾਅ ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ, 

ਘੱਟ ੍ੇਂਜ ਵਿੱਚ ਓਮਮੀਟ੍ ਬਹੁਤ ਵਜ਼ਆਦਾ ਕ੍ੰਟ ਪੈਦਾ ਕ੍ ਸਕਦੇ ਹਿ ਅਤੇ 

ਉੱਚ ੍ੇਂਜ ਵਿੱਚ ਓਮਮੀਟ੍ ਬਹੁਤ ਵਜ਼ਆਦਾ ਿੋਲਟੇਜ ਪੈਦਾ ਕ੍ ਸਕਦੇ ਹਿ ਜੋ ਛੋਟੇ 

ਵਸਗਿਲ ਟ੍ਾਂਵਜਸਟ੍ਾਂ ਿੂੰ ਿੁਕਸਾਿ ਪਹੁੰਚਾਉਣ ਲਈ ਕਾਿੀ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ।
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ਪਾਵਰ (Power)  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.7.157
ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ  (Electrician) - ਇਲੈਕਟਰਰਾਭਨਕ ਅਭਿਆਸ

ਟਰਾਂਭਜ਼ਸਟਰ ਬਾਈਭਸੰਗ ਅਤੇ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾਵਾਂ (Transistor biasing and characteristics)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

•  ਟਰਾਂਭਜ਼ਸਟਰਾਂ ਦੇ ਪੱਿਪਾਤ ਦੀ ਲੋਿ ਅਤੇ ਭਕਸਮ ਦੱਸੋ

•  ਤਾਪਮਾਨ ਦੇ ਕਾਰਨ Q ਭਬੰਦੂ ਨੂੰ ਬਦਲਣ ਦਾ ਕਾਰਨ ਦੱਸੋ ਅਤੇਬੀdc ਤਬਦੀਲੀਆਂ 

•  ਟਰਾਂਭਜ਼ਸਟਰ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾਵਾਂ ਦੀ ਲੋਿ ਅਤੇ ਮਹੱਤਤਾ ਦੱਸਦੀ ਹੈ 

•  DC ਲੋਡ ਲਾਈਨ ਦੀ ਮਹੱਤਤਾ ਅਤੇ ਟਰਾਂਭਜ਼ਸਟਰ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾਵਾਂ ਭਵੱਚ Q ਭਬੰਦੂ ਦਾ ਅਰਿ ਦੱਸਦੀ ਹੈ।

ਟਰਾਂਭਜ਼ਸਟਰ ਦੇ ਪੱਿਪਾਤ ਦੀ ਲੋਿ

ਕੋਈ ਿੀ ਮੋਟ੍ ਸਾਈਕਲ ਚਲਾਉਣ ਜਾਂ ਕਾ੍ ਚਲਾਉਣ ਤੋਂ ਪਵਹਲਾਂ, ਉਸ ਿੂੰ ਇੰਜਣ 

ਚਾਲੂ ਕ੍ਿਾ ਪੈਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇੰਜਣ ਿੂੰ ਚਾਲੂ ੍ੱਖਣਾ ਪੈਂਦਾ ਹੈ। ਸਾਧਾ੍ਿ ਸ਼ਬਦਾਂ 

ਵਿੱਚ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ਾਂ ਦਾ ਪੱਖਪਾਤ ਕ੍ਿਾ ਇਸ ਦੀ ਅਸਲ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਿ ਤੋਂ ਪਵਹਲਾਂ 

ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਿੂੰ ਚਾਲੂ ੍ੱਖਣ ਦੇ ਸਮਾਿ ਹੈ। ਇੱਕ ਿਾ੍ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਚਾਲੂ ਹੋਣ ਤੋਂ 

ਬਾਅਦ, ਇੱਕ ਕਾ੍ ਦੇ ਇੰਜਣ ਦੀ ਤ੍ਹਰਾਂ, ਇਸਿੂੰ ਿਧਾਇਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ, ਵਜਿਂੇ 

ਵਕ ਕਾ੍ ਚਲਾ ਕੇ ਦੂ੍ ੀ ਿੂੰ ਪੂ੍ ਾ ਕ੍ਿਾ।

ਇੱਕ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਿੂੰ AC ਵਸਗਿਲ ਿੀਡ ਕ੍ਿ ਤੋਂ ਪਵਹਲਾਂ, ਇੱਕ ਓਪ੍ੇਵਟੰਗ 

ਪੁਆਇੰਟ ਜਾਂ ਸੰਚਾਲਿ ਦਾ ਸ਼ਾਂਤ (Q) ਵਬੰਦੂ ਸਥਾਪਤ ਕ੍ਿਾ ਜ਼੍ੂ੍ੀ ਹੈ। ਆਮ ਤੌ੍ 

‘ਤੇ ਇਹ Q ਵਬੰਦੂ DC ਲੋਡ ਲਾਈਿ ਦੇ ਮੱਧ ‘ਤੇ ਸੈੱਟ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇੱਕ ਿਾ੍ Q 

ਵਬੰਦੂ ਸੈੱਟ ਹੋ ਜਾਣ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਆਉਣ ਿਾਲੇ AC ਵਸਗਿਲ ਵਚੱਤ੍ 1 ਦੀ ਤ੍ਹਰਾਂ 

ਇਸ Q ਵਬੰਦੂ ਦੇ ਉੱਪ੍ ਅਤੇ ਹੇਠਾਂ ਉਤ੍ਾਅ-ਚੜਹਰਾਅ ਪੈਦਾ ਕ੍ ਸਕਦੇ ਹਿ।

ਇੱਕ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਸ੍ਕਟ ਦੇ ਆਮ ਸੰਚਾਲਿ ਲਈ, ਇਹ ਜ਼੍ ੂ੍ੀ 

ਹੈ ਵਕ ਉੱਥੇ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ

a  ਐਮੀਟ੍-ਬੇਸ ਜੰਕਸ਼ਿ ਤੇ ਇੱਕ ਅੱਗੇ ਪੱਖਪਾਤ ਅਤੇ

b  ਕੁਲੈਕਟ੍-ਬੇਸ ਜੰਕਸ਼ਿ ‘ਤੇ ਉਲਟ-ਪੱਖਪਾਤ

ਇਸ ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ, Q ਵਬੰਦੂ ਿੂੰ ਸਥਾਪਤ ਕ੍ਿ ਲਈ ਲੋੜੀਂਦੇ ਪੱਖਪਾਤ ਦੀ ਮਾਤ੍ਾ 

ਮਹੱਤਿਪੂ੍ਿ ਹੈ ਜੋ ਲੋੜੀਂਦੇ ਸੰਚਾਲਿ ਦੇ ਢੰਗ ਦੁਆ੍ਾ ਵਿ੍ਧਾ੍ਤ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਜੇਕ੍ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਸਹੀ ਢੰਗ ਿਾਲ ਪੱਖਪਾਤੀ ਿਹੀਂ ਹੈ, ਤਾਂ ਇਹ ਹੋਿੇਗਾ

1  ਅਕੁਸ਼ਲਤਾ ਿਾਲ ਕੰਮ ਕ੍ੋ ਅਤੇ

2  ਆਉਟਪੁੱਟ ਵਸਗਿਲ ਵਿੱਚ ਵਿਗਾੜ ਪੈਦਾ ਕ੍ਦਾ ਹੈ।

ਇਹ ਿਾਇਦੇਮੰਦ ਹੈ, ਵਕ ਇੱਕ ਿਾ੍ ਚੁਣੇ ਜਾਣ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, Q ਵਬੰਦੂ ਸਵਥ੍ ੍ਵਹਣਾ 

ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਭਾਿ ਤਾਪਮਾਿ ਦੇ ਿਾਧੇ ਕਾ੍ਿ ਇਸਦੀ ਸਵਥਤੀ ਿਹੀਂ ਬਦਲਣੀ ਚਾਹੀਦੀ 

ਜੋ β (VBE) ਜਾਂ ਲੀਕੇਜ ਕ੍ੰਟ ਵਿੱਚ ਪਵ੍ਿ੍ਤਿ ਦਾ ਕਾ੍ਿ ਬਣਦੇ ਹਿ।

ਇਸ ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ ਇਿਪੁਟ ਵਸਗਿਲ ਦੇ ਕ੍ੰਟ ਅਤੇ ਿੋਲਟੇਜ ਵਿੱਚ ਐਪਲੀਵਟਊਡ 

ਵਭੰਿਤਾਿਾਂ ਿੂੰ ਟ੍ਾਂਵਜਸ਼ਟ੍ ਿੂੰ ਕੱਟ ਆਿ ਦੀ ਸਵੰਤ੍ਰਪਤਾ ਵਿੱਚ ਿਹੀਂ ਚਲਾਉਣਾ 

ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

ਸਭਿਰ Q ਭਬੰਦੂ:ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਦਾ ਇੱਕ ਸੈੱਟ Q ਵਬੰਦੂ ਿਧੇ ਹੋਏ 

ਤਾਪਮਾਿ ਅਤੇ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ β ਮੁੱਲ ਵਿੱਚ ਤਬਦੀਲੀਆਂ ਕਾ੍ਿ ਬਦਲ ਸਕਦਾ ਹੈ। 

ਇਸ ਲਈ, ਚੰਗੇ ਪੱਖਪਾਤ ਦਾ ਉਦੇਸ਼ Q ਵਬੰਦੂ ਦੇ ਇਸ ਵਸ਼ਿਟ ਿੂੰ ਸੀਮਤ ਕ੍ਿਾ ਜਾਂ 

ਇੱਕ ਸਵਥ੍ Q ਵਬੰਦੂ ਪ੍ਰਾਪਤ ਕ੍ਿਾ ਹੈ।

Q ਵਬੰਦੂ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਦੀ ਆਉਟਪੁੱਟ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਵਬੰਦੂ ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ ਕੁਝ 

ਿਹੀਂ ਹੈ। ਇਹ ਵਬੰਦੂ IB, IC ਅਤੇ VCE ਦੇ ਇੱਕ ਖਾਸ ਮੁੱਲ ਿਾਲ ਮੇਲ ਖਾਂਦਾ ਹੈ। ਅੱਗੇ, 

ਕੁਲੈਕਟ੍ ਮੌਜੂਦਾ IC ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਦੇ IB ਅਤੇ β ਦੋਿਾਂ ‘ਤੇ ਵਿ੍ਭ੍ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। 

ਜੇਕ੍ IB ਬਦਲਦਾ ਹੈ, Ic ਿੀ ਬਦਲਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਇਸਲਈ, Q ਪੁਆਇੰਟ ਬਦਲਦਾ 

ਹੈ। ਜੇਕ੍ β ਬਦਲਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਦੁਬਾ੍ਾ IC ਬਦਲਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਇਸਲਈ, Q ਵਬੰਦੂ 

ਵਸ਼ਿਟ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਤਾਪਮਾਨ ਦੇ ਕਾਰਨ Q ਭਬੰਦੂ ਦਾ ਬਦਲਣਾ:ਯਾਦ ੍ੱਖੋ ਵਕ ਇੱਕ ਟ੍ਾਂਵਜਸ਼ਟ੍ 

ਇੱਕ ਤਾਪਮਾਿ ਸੰਿੇਦਿਸ਼ੀਲ ਯੰਤ੍ ਹੈ। ਜੰਕਸਿ਼ ਤਾਪਮਾਿ ਵਿੱਚ ਕੋਈ ਿੀ ਿਾਧਾ 

ਲੀਕੇਜ ਕ੍ੰਟ ਦੇ ਿਤੀਜੇ ਿਜੋਂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਿਵਧਆ ਹੋਇਆ ਲੀਕੇਜ ਕ੍ੰਟ ਬਦਲੇ 

ਵਿੱਚ ਤਾਪਮਾਿ ਿੂੰ ਿਧਾਉਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਪ੍ਰਭਾਿ ਸੰਚਤ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਚੇਿ ਵ੍ਐਕਸ਼ਿ 

ਿੂੰ ਥ੍ਮਲ ੍ਿ ਅਿੇਅ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਜੇਕ੍ ਇਸ ਥ੍ਮਲ ੍ਿ-ਅਿੇਅ ਿੂੰ ਿਾ 

੍ੋਵਕਆ ਵਗਆ ਤਾਂ ਵਜ਼ਆਦਾ ਗ੍ਮੀ ਕਾ੍ਿ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਪੂ੍ੀ ਤ੍ਹਰਾਂ ਿਾਲ ਿਸ਼ਟ 

ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ਾਂ ਵਿੱਚ, ਇਸ ਿਧੇ ਹੋਏ ਲੀਕੇਜ ਕ੍ੰਟ ਦੇ ਕਾ੍ਿ, ਬੇਸ 

ਕ੍ੰਟ ਿਧਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਇਸਲਈ, Q ਵਬੰਦੂ ਵਸ਼ਿਟ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਸੈੱਟ Q ਵਬੰਦੂ ਵਿੱਚ 

ਇਹ ਤਬਦੀਲੀ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਦੀ ਕਾ੍ਗੁਜ਼ਾ੍ੀ ਿੂੰ ਪ੍ਰਭਾਵਿਤ ਕ੍ਦੀ ਹੈ ਵਜਸਦੇ 

ਿਤੀਜੇ ਿਜੋਂ ਵਿਗਾੜ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਕਾ੍ਿ Q ਵਬੰਦੂ ਦਾ ਵਸ਼ਿਟ ਕ੍ਿਾਬੀਡੀਸੀ ਤਬਦੀਲੀਆਂ:ਵਿਹਾ੍ਕ ਤੌ੍ ‘ਤੇ 

ਇੱਕੋ ਵਕਸਮ ਦੇ ਦੋ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ਾਂ ਵਿੱਚ β ਦਾ ਿੱਖ੍ਾ ਮੁੱਲ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਇਹ 

ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ਾਂ ਦੀ ਵਿ੍ਮਾਣ ਪ੍ਰਵਕਵ੍ਆ ਦੇ ਕਾ੍ਿ ਹੈ। ਇਸਲਈ, ਜਦੋਂ 

ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਿੂੰ ਬਦਵਲਆ ਜਾਂ ਬਦਵਲਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਬਦਲੇ ਗਏ ਟ੍ਾਂਵਜਸ਼ਟ੍ ਦੇ 

ਿੱਖ-ਿੱਖ β ਦੇ ਕਾ੍ਿ, Q ਵਬੰਦੂ ਦੁਬਾ੍ਾ ਵਸ਼ਿਟ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਇਸਲਈ, ਇੱਕ ਸਵਥ੍ ਪੱਖਪਾਤ ਉਹ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਵਕ Q-ਪੁਆਇੰਟ ਿੂੰ ਿਹੀਂ 

ਬਦਲਦਾ ਭਾਿਂੇ ਤਾਪਮਾਿ ਬਦਲਦਾ ਹੈ ਅਤੇ/ਜਾਂ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਦਾ β ਬਦਲਦਾ ਹੈ।

© N
IM

I 

NOT T
O B

E R
EPUBLI

SHED



164

ਟਰਾਂਭਜਸ਼ਟਰ ਬਾਈਭਸੰਗ ਲਈ ਵੱਿ-ਵਿੱ ਤਰੀਕੇ:ਲੀਿੀਅ੍ ਓਪ੍ੇਸ਼ਿ ਲਈ 

ਟ੍ਾਂਵਜਸ਼ਟ੍ ਿੂੰ ਪੱਖਪਾਤ ਕ੍ਿ ਦੇ ਕਈ ਤ੍ੀਕੇ ਹਿ। ਇਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ, ਡੀਸੀ 

ਲੋਡ ਲਾਈਿ ਦੇ ਮੱਧ ਦੇ ਿੇੜੇ ਇੱਕ Q ਪੁਆਇੰਟ ਸਥਾਪਤ ਕ੍ਿ ਦੇ ਕਈ ਤ੍ੀਕੇ 

ਹਿ।

ਟ੍ਾਂਵਜਸ਼ਟ੍ ਲਈ ਪੱਖਪਾਤ ਪ੍ਰਦਾਿ ਕ੍ਿ ਲਈ ਿ੍ਤੇ ਜਾਣ ਿਾਲੇ ਢੰਗ ਹਿ

1  ਸਵਥ੍ ਪੱਖਪਾਤ ਜਾਂ ਅਧਾ੍ ਪੱਖਪਾਤ

2  ਸਿੈ-ਪੱਖਪਾਤ ਜਾਂ ਐਮੀਟ੍ ਪੱਖਪਾਤ ਜਾਂ ਐਮੀਟ੍ ਿੀਡ ਬੈਕ ਪੱਖਪਾਤ

3  ਿੋਲਟੇਜ ਵਿਭਾਜਕ ਪੱਖਪਾਤ

ਸਭਿਰ ਪਿੱਪਾਤ ਜਾਂ ਅਿਾਰ ਪਿੱਪਾਤ:ਵਚੱਤ੍ 2 ਵਿੱਚ ਸ੍ਕਟ ਪਾਿ੍ ਸ੍ਰੋਤ Vcc 

ਅਤੇ ਬੇਸ ੍ੋਧਕ RB ਦੁਆ੍ਾ ਇੱਕ ਸਵਥ੍ ਪੱਖਪਾਤ ਪ੍ਰਦਾਿ ਕ੍ਦਾ ਹੈ।

ਕ੍ੰਟ ਦੇ ਛੋਟੇ ਮੁੱਲਾਂ ਲਈ ਸਿੈ-ਪੱਖਪਾਤ ਪ੍ਰਬੰਧ ਅਮਲੀ ਿਹੀਂ ਹਿ ਵਕਉਂਵਕ DC 

Q ਵਬੰਦੂ ਕਾ੍ਿ ਬਦਲਦਾ ਹੈ

-  ਗ੍ੀਬ ਬੀਟਾ ਸੰਿੇਦਿਸ਼ੀਲਤਾ

-  ਤਾਪਮਾਿ ਦੇ ਵਭੰਿਤਾ ਦੇ ਕਾ੍ਿ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਓਪ੍ੇਸ਼ਿ ਦੌ੍ ਾਿ ਪੱਖਪਾਤ 

ਿੋਲਟੇਜ ਅਤੇ ਕ੍ੰਟ ਸਵਥ੍ ਿਹੀਂ ੍ਵਹੰਦੇ ਹਿ।

ਇਸ ਲਈ, ਇੱਕ ਅਧਾ੍-ਪੱਖਪਾਤੀ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਵਿੱਚ, ਇੱਕ ਸਵਥ੍ Q ਵਬੰਦੂ 

ਸਥਾਪਤ ਕ੍ਿਾ ਅਸੰਭਿ ਹੈ। ਇਸਲਈ, ਲੀਿੀਅ੍ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਸ੍ਕਟਾਂ ਵਿੱਚ 

ਟ੍ਾਂਵਜਸ਼ਟ੍ਾਂ ਦੀ ਬੇਸ ਬਾਈਵਸੰਗ ਆਮ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਿਹੀਂ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ। ਹਾਲਾਂਵਕ, ਬੇਸ 

ਬਾਈਵਸੰਗ ਆਮ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਵਡਜ਼ੀਟਲ ਸ੍ਕਟਾਂ ਵਿੱਚ ਿ੍ਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ (ਅੱਗੇ ਪਾਠਾਂ 

ਵਿੱਚ ਚ੍ਚਾ ਕੀਤੀ ਗਈ ਹੈ) ਵਜੱਥੇ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਇੱਕ ਸਵਿੱਚ ਿਜੋਂ ਿ੍ਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਿ 

ਿਾ ਵਕ ਇੱਕ ਲੀਿੀਅ੍ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਿਜੋਂ।

2  ਸਵੈ BIAS ਜਾਂ ਐਮੀਟਰ BIAS ਜਾਂ ਐਮੀਟਰ ਿੀਡਬੈਕ ਪਿੱਪਾਤ: ਵਚੱਤ੍ 

3 ਇੱਕ ਐਮੀਟ੍-ਪੱਖਪਾਤੀ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਵਕਸਮ ਦਾ 

ਪੱਖਪਾਤ ਤਾਪਮਾਿ ਵਿੱਚ ਵਭੰਿਤਾਿਾਂ ਲਈ ਮੁਆਿਜ਼ਾ ਵਦੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ Q ਵਬੰਦੂ ਿੂੰ 

ਕਾਿ਼ੀ ਸਵਥ੍ ੍ੱਖਦਾ ਹੈ।

ਤਾਪਮਾਿ ਿਧਣ ਵਦਓ-ਵਜਸ ਕਾ੍ਿ Ic ਵਿੱਚ ਿਾਧਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਿਤੀਜੇ ਿਜੋਂ Ic 

ਵਿੱਚ ਿਾਧਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਵਿ੍ RE ਵਿੱਚ ਕ੍ੰਟ ਿਧਦਾ ਹੈ। RE ਵਿੱਚ ਿਵਧਆ ਕ੍ੰਟ RE 

ਵਿੱਚ DC ਿੋਲਟੇਜ ਦੀ ਵਗ੍ਾਿਟ ਿੂੰ ਿਧਾਉਂਦਾ ਹੈ, ਿੈੱਟ ਐਮੀਟ੍ ਿੂੰ ਬੇਸ ਬਾਈਸ 

ਅਤੇ ਬੇਸ ਕ੍ੰਟ ਿੂੰ ਘਟਾਉਂਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਇਸਲਈ ਕੁਲੈਕਟ੍ ਕ੍ੰਟ ਿੂੰ ਘਟਾਉਂਦਾ 

ਹੈ। ਇਸ ਤ੍ਹਰਾਂ ਸਿੈ-ਪੱਖਪਾਤੀ ੍ ੋਧਕ RE ਦੀ ਮੌਜੂਦਗੀ Ic ਵਿੱਚ ਿਾਧੇ ਿੰੂ ਘਟਾਉਂਦੀ 

ਹੈ ਅਤੇ ਓਪ੍ੇਵਟੰਗ ਪੁਆਇੰਟ ਸਵਥ੍ਤਾ ਵਿੱਚ ਸੁਧਾ੍ ਕ੍ਦੀ ਹੈ।

ਹਾਲਾਂਵਕ ਜੇਕ੍ βdc ਿਧਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਕੁਲੈਕਟ੍ ਕ੍ੰਟ ਿਧਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਇਿਟ੍ਿ 

ਐਮੀਟ੍ ‘ਤੇ ਿੋਲਟੇਜ ਿੂੰ ਿਧਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਿਧੀ ਹੋਈ ਐਮੀਟ੍ ਿੋਲਟੇਜ ਬੇਸ-

ਇਮੀਟ੍ ਜੰਕਸ਼ਿ ਵਿੱਚ ਿੋਲਟੇਜ ਿੂੰ ਘਟਾਉਂਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸਲਈ, ਬੇਸ ਕ੍ੰਟ 

ਘਟਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਘਟਾਏ ਗਏ ਬੇਸ ਕ੍ੰਟ ਦੇ ਿਤੀਜੇ ਘੱਟ ਕੁਲੈਕਟ੍ ਕ੍ੰਟ ਵਿੱਚ 

ਹੁੰਦੇ ਹਿ, ਜੋ ਅੰਸ਼ਕ ਤੌ੍  ‘ਤੇ βdc ਦੇ ਿਾਧੇ ਕਾ੍ਿ Ic ਵਿੱਚ ਿਾਧੇ ਿੂੰ ਆਿਸੈੱਟ 

ਕ੍ਦਾ ਹੈ।

ਐਮੀਟ੍ ਪੱਖਪਾਤ ਿੂੰ ਐਮੀਟ੍ ਿੀਡਬੈਕ ਪੱਖਪਾਤ ਿੀ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਹ 

ਇਸ ਲਈ ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ ਇੱਕ ਆਉਟਪੁੱਟ ਮਾਤ੍ਾ, ਅ੍ਥਾਤ, ਕੁਲੈਕਟੋ ਕ੍ੰਟ, ਇੱਕ 

ਇਿਪੁਟ ਮਾਤ੍ਾ ਵਿੱਚ ਬਦਲਾਅ ਪੈਦਾ ਕ੍ਦਾ ਹੈ, ਭਾਿ, ਬੇਸ ਕ੍ੰਟ। ਿੀਡਬੈਕ 

ਸ਼ਬਦ ਦਾ ਅ੍ਥ ਹੈ ਆਉਟਪੁੱਟ ਦਾ ਇੱਕ ਵਹੱਸਾ ਇਿਪੁਟ ਿੂੰ ਿਾਪਸ ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ। ਐਮੀਟ੍ ਵਬਆਸ ਵਿੱਚ, ਐਮੀਟ੍ ੍ੋਧਕ ਿੀਡਬੈਕ ਤੱਤ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ ਇਹ 

ਆਉਟਪੁੱਟ ਅਤੇ ਇਿਪੁਟ ਸ੍ਕਟਾਂ ਦੋਿਾਂ ਲਈ ਆਮ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

3  ਵੋਲਟੇਜ-ਭਡਵਾਈਡਰ ਪੱਿਪਾਤ: ਕੁਲੈਕਟਰ ਤੋਂ ਬੇਸ ਬਾਈਸ: ਵਚੱਤ੍ 4 

ਇੱਕ ਆਮ ਿੋਲਟੇਜ-ਵਿਭਾਜਕ ਪੱਖਪਾਤ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਵਕਸਮ ਦੀ 

ਬਾਈਵਸੰਗ ਿੰੂ ਯੂਿੀਿ੍ਸਲ ਬਾਈਸ ਿੀ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ, ਇਹ ੍ੇਵਖਕ 

ਸ੍ਕਟਾਂ ਵਿੱਚ ਪੱਖਪਾਤ ਦੀ ਸਭ ਤੋਂ ਿੱਧ ਿ੍ਤੀ ਜਾਂਦੀ ਵਕਸਮ ਹੈ।

ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧਕ R1 ਅਤੇ R2 ਦੁਆ੍ਾ ਬਣਾਏ ਗਏ ਿੋਲਟੇਜ ਵਡਿਾਈਡ੍ ਦੇ ਕਾ੍ਿ 

ਇਸ ਵਕਸਮ ਦੇ ਬਾਈਵਸੰਗ ਿੂੰ ਿੋਲਟੇਜ ਵਡਿਾਈਡ੍ ਬਾਈਸ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। R2 

ਦੇ ਪਾ੍ ਿੋਲਟੇਜ ਡ੍ਰੌਪ ਅਵਜਹਾ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਵਕ ਇਹ ਐਮੀਟ੍ ਡਾਇਓਡ ਿੂੰ 

ਅੱਗੇ ਿਧਾਿੇ।

ਵੋਲਟੇਜ ਭਵਿਾਜਕ ਪਿੱਪਾਤ ਭਵੱਚ ਐਮੀਟਰ ਕਰੰਟ: ਮੰਿ ਲਓ ਵਕ ਬੇਸ ਲੀਡ 

ਖੁੱਲਹਰੀ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 5b ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਅਿਲੋਡ ਕੀਤੇ ਿੋਲਟੇਜ 

ਵਡਿਾਈਡ੍ ‘ਤੇ ਿਾਪਸ ਦੇਖਵਦਆਂ,

ਨੋਟ: VTH ਨੂੰ ਿੀਵੇਭਨਨ ਵੋਲਟੇਜ ਵਜੋਂ ਜਾਭਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। 

ਿੇਭਵਭਨਨ ਦੇ ਭਸਿਾਂਤ ਲਈ ਹਵਾਲਾ ਭਕਤਾਬਾਂ ਵੇਿੋ।

ਹੁਣ ਇਹ ਮੰਿ ਲਓ ਵਕ, ਬੇਸ ਲੀਡ ਿਾਪਸ ਿੋਲਟੇਜ ਵਡਿਾਈਡ੍ ਿਾਲ ਜੁੜੀ ਹੋਈ 

ਹੈ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 5a ਵਿੱਚ ਹੈ। ਵਿ੍, ਿੋਲਟੇਜ VTH ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਦੇ ਅਧਾ੍ ਿੂੰ 
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ਚਲਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਦੂਜੇ ਸ਼ਬਦਾਂ ਵਿੱਚ, ਸ੍ਕਟ ਵਚੱਤ੍ 5a ਵਿੱਚ ਸ੍ਲ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ 

ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਵਿਯੰਤਵ੍ਤ ਮੌਜੂਦਾ ਸ੍ੋਤ ਿਾਂਗ ਕੰਮ ਕ੍ਦਾ ਹੈ।

ਵਕਉਂਵਕ ਐਮੀਟ੍ ਬੇਸ ਿਾਲ ਬੂਟ-ਸਟੈਪਡ ਹੁੰਦਾ ਹੈ,

ਕੁਲੈਕਟ੍ ਮੌਜੂਦਾ Ic ਲਗਭਗ IE ਦੇ ਬ੍ਾਬ੍ ਹੋਿੇਗਾ।

ਵਧਆਿ ਵਦਓ ਵਕ βdc ਐਮੀਟ੍ ਕ੍ੰਟ ਦੇ ਿਾ੍ਮੂਲੇ ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਈ ਿਹੀਂ ਵਦੰਦਾ। 

ਇਸ ਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਵਕ ਸ੍ਕਟ βdc ਵਿੱਚ ਵਭੰਿਤਾਿਾਂ ‘ਤੇ ਵਿ੍ਭ੍ ਿਹੀਂ ਹੈ। ਇਸਦਾ 

ਮਤਲਬ ਹੈ ਵਕ ਵਿਭਾਜਕ-ਪੱਖਪਾਤੀ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਕੋਲ ਇੱਕ ਸਵਥ੍ Q ਵਬੰਦੂ ਹੈ।

ਸਵਥ੍ Q ਵਬੰਦੂ ਦੇ ਕਾ੍ਿ, ਲੀਿੀਅ੍ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਸ੍ਕਟਾਂ ਵਿੱਚ ਿੋਲਟੇਜ-

ਵਿਭਾਜਕ ਪੱਖਪਾਤ ਪੱਖਪਾਤ ਦਾ ਸਭ ਤੋਂ ਤ੍ਜੀਹੀ ੍ੂਪ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ, ਵਿਭਾਜਕ 

ਪੱਖਪਾਤ ਲਗਭਗ ਵਿਆਪਕ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਿ੍ਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਟਰਾਂਭਜ਼ਸਟਰ ਦੀਆਂ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾਵਾਂ

ਇੱਕ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਵਿੱਚ ਦੋ PN ਜੰਕਸ਼ਿ ਹੁੰਦੇ ਹਿ ਵਜਸਦੇ ਬਾਅਦ ਵਤੰਿ ਿੋਲਟੇਜ 

ਪੈ੍ਾਮੀਟ੍ VBE, VBC, VCE ਅਤੇ ਵਤੰਿ ਮੌਜੂਦਾ ਪੈ੍ ਾਮੀਟ੍ IB, IC, IE ਵਚੱਤ੍ 6 ਵਿੱਚ 

ਹਿ।

ਵਕਸੇ ਇੱਕ ਪੈ੍ ਾਮੀਟ੍ ਵਿੱਚ ਕੋਈ ਿੀ ਤਬਦੀਲੀ ਬਾਕੀ ਸਾ੍ੇ ਪੈ੍ ਾਮੀਟ੍ਾਂ ਵਿੱਚ 

ਤਬਦੀਲੀਆਂ ਦਾ ਕਾ੍ਿ ਬਣਦੀ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ ਇੱਕ ਪੈ੍ਾਮੀਟ੍ ਦੇ ਪ੍ਰਭਾਿ ਿੰੂ 

ਦੂਜੇ ਪੈ੍ ਾਮੀਟ੍ ਿਾਲ ਜੋੜਿਾ ਬਹੁਤ ਆਸਾਿ ਿਹੀਂ ਹੈ। ਉਹਿਾਂ ਦੇ ਸਬੰਧਾਂ ਦੀ 

ਸਪਸ਼ਟ ਸਮਝ ਪ੍ਰਾਪਤ ਕ੍ਿ ਲਈ ਵਕਸੇ ਿੀ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਲਈ ਘੱਟੋ-ਘੱਟ ਦੋ 

ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ ਿਾਲੇ ਗ੍ਰਾਿ ਬਣਾਏ ਜਾਣੇ ਚਾਹੀਦੇ ਹਿ। ਉਹ,

-  ਇਿਪੁਟ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ

-  ਆਉਟਪੁੱਟ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ

ਸਮਝਣ ਵਿੱਚ ਸ੍ਲਤਾ ਲਈ, ਇੱਕ ਕਾਮਿਮੀਟ੍ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਸ੍ਕਟ (ਵਚੱਤ੍ 

7) ‘ਤੇ ਵਿਚਾ੍ ਕ੍ੋ। ਦੋ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ ਿਾਲੇ ਗ੍ਰਾਿ ਵਚੱਤ੍ 8 ਵਿੱਚ ਹਿ।

ਵਚੱਤ੍ 8 ‘ਤੇ ਗ੍ਰਾਿ਼ VCE ਦੇ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਮੁੱਲਾਂ ਲਈ ਇਿਪੁਟ ਿੋਲਟੇਜ VBE ਅਤੇ 

ਇਿਪੁਟ ਮੌਜੂਦਾ IB ਵਿਚਕਾ੍ ਸਬੰਧ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਸ੍ਕਟ ਤੋਂ ਇਿਪੁਟ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ ਦਾ ਪਤਾ ਲਗਾਉਣ ਲਈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 7 

ਵਿੱਚ VCE = 0 ਸਵਥ੍ ੍ੱਖੋ; 0.1V ਦੇ ਵਿਯਮਤ ਕਦਮਾਂ ‘ਤੇ VBE ਿਧਾਓ ਅਤੇ ਹ੍ੇਕ 

ਪੜਾਅ ‘ਤੇ IB ਦੇ ਮੁੱਲ ਿੂੰ ਿੋਟ ਕ੍ੋ। VCE = 5V ਅਤੇ 10V ਕਹੋ VCE ਦੇ ਿੱਖ੍ੇ ਮੁੱਲ 

ਲਈ ਉਪ੍ੋਕਤ ਪ੍ਰਵਕਵ੍ਆ ਿੰੂ ਦੁਹ੍ਾਓ।

X ਧੁ੍ੇ ‘ਤੇ VBE ਦੇ ਵਿ੍ੁੱਧ Y ਧੁ੍ੇ ‘ਤੇ IB ਿੂੰ ਪਲਾਟ ਕ੍ਕੇ ਇਿਪੁਟ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਿਾਲੇ 

ਿਕ੍ ਪ੍ਰਾਪਤ ਕੀਤੇ ਜਾ ਸਕਦੇ ਹਿ। ਇੱਕ ਆਮ ਇਿਪੁਟ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਵਚੱਤ੍ 9 

ਵਿੱਚ ਹੈ।

VCE 0 ਿੋਲਟ ਤੋਂ VCE, 5V ਅਤੇ 10V ਲਈ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਿਾਲੀ ਕ੍ਿ ਦੇ ਭਟਕਣ ਦਾ 

ਕਾ੍ਿ ਹੈ, VCE ਦੇ ਉੱਚੇ ਮੁੱਲਾਂ ‘ਤੇ ਕੁਲੈਕਟ੍ ਐਮੀਟ੍ ਦੁਆ੍ਾ ਿਵਹ ੍ਹੇ ਕੁਝ ਹੋ੍ 

ਇਲੈਕਟ੍ਰਿੌਾਂ ਿੰੂ ਇਕੱਠਾ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਬੇਸ ਕ੍ੰਟ ਿੂੰ ਘਟਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਇਸਲਈ 

ਉੱਚ VCE ਿਾਲੇ ਕ੍ਿ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਵਦੱਤੇ VBE ਲਈ ਥੋੜਹਰਾ ਘੱਟ ਬੇਸ ਕ੍ੰਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। 

ਇਸ ਿ੍ਤਾ੍ੇ ਿੂੰ ਸ਼ੁ੍ੂਆਤੀ ਪ੍ਰਭਾਿ ਿਜੋਂ ਜਾਵਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਹਾਲਾਵਂਕ ਵਿਿਹਾ੍ਕ ਉਦੇਸ਼ਾਂ ਲਈ ਅੰਤ੍ ਵਿੱਚ ਅੰਤ੍ ਇੰਿਾ ਛੋਟਾ ਹੈ ਵਕ ਇਸਿੂੰ 

ਅਣਗੌਵਲਆ ਮੰਵਿਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

CE ਇਿਪੁਟ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਿਕ੍ ਇੱਕ PN ਡਾਇਓਡ ਦੀ ਿਾ੍ਿ੍ਡ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਦੇ 

ਸਮਾਿ ਹੈ। ਿਾ੍ਮੂਲੇ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਕੇ ਇੰਪੁੱਟ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਦੀ ਗਣਿਾ ਕੀਤੀ ਜਾ 

ਸਕਦੀ ਹੈ।

ਿੋਲਟੇਜ ਲਾਭ ਦੀ ਗਣਿਾ ਿਾ੍ਮੂਲੇ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਕੇ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ:
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ਆਉਟਪੁੱਟ ਸੀਈ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ:ਆਉਟਪੁੱਟ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ ਦਾ ਪਤਾ ਲਗਾਉਣ ਲਈ, 

IB=0 ਮਾਈਕ੍ਰੋ-ਐਂਪ ਸਵਥ੍ ੍ੱਖੋ, VCE ਿੂੰ 1V ਦੇ ਵਿਯਮਤ ਪੜਾਿਾਂ ਵਿੱਚ ਿਧਾਓ 

ਅਤੇ ਹ੍ੇਕ ਪੜਾਅ ‘ਤੇ IB ਦੇ ਮੁੱਲ ਿੰੂ ਿੋਟ ਕ੍ੋ। IB = 20 micro-amp, 40 

micro-amp ਅਤੇ 60 micro-amp ਲਈ ਉਪ੍ੋਕਤ ਪ੍ਰਵਕਵ੍ਆ ਿੂੰ ਦੁਹ੍ਾਓ।

ਆਊਟਪੁੱਟ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ ਿਕ੍ਾਂ ਿੂੰ X ਧੁ੍ ੇ ‘ਤੇ VCE ਦੇ ਵਿ੍ੁੱਧ Y ਧੁ੍ੇ ‘ਤੇ Ic ਿੂੰ 

ਪਲਾਟ ਕ੍ਕੇ ਪ੍ਰਾਪਤ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਇੱਕ ਆਮ ਆਉਟਪੁੱਟ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ 

ਿਕ੍ ਵਚੱਤ੍ 9 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਇਹ ਦੇਵਖਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਕ ਵਜਿਂੇ ਵਕ VCE ਜ਼ੀ੍ੋ ਤੋਂ ਿਧਦਾ ਹੈ, Ic ਤੇਜ਼ੀ ਿਾਲ IB ਦੇ 

ਇੱਕ ਵਿਸ਼ਵਚਤ ਮੁੱਲ ਲਈ ਇੱਕ ਿਜ਼ਦੀਕੀ ਸੰਵਤ੍ਰਪਤਾ ਪੱਧ੍ ਤੱਕ ਿਧਦਾ ਹੈ। ਵਜਿੇਂ 

ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, IB= 0 ਹੋਣ ‘ਤੇ ਿੀ ਥੋੜਹਰੇ ਵਜਹੇ ਕੁਲੈਕਟ੍ ਕ੍ੰਟ ਿਵਹੰਦਾ 

ਹੈ। ਇਸਿੂੰ ਲੀਕੇਜ ਕ੍ੰਟ ICEO ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਵਕਉਂਵਕ ਮੁੱਖ ਕੁਲੈਕਟ੍ ਕ੍ੰਟ 

ਜ਼ੀ੍ੋ ਹੈ, ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਿੂੰ ਕੱਟ-ਆਿ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਸਮਝਣ ਵਿੱਚ ਸ੍ਲਤਾ ਲਈ ਆਉਟਪੁੱਟ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਿਕ੍ ‘ਤੇ ਵਿਚਾ੍ ਕ੍ੋ ਵਜੱਥੇ 

IB = 40 μA।

ਆਉਟਪੁੱਟ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਦੀ ਗਣਿਾ ਿਾ੍ਮੂਲੇ ਦੁਆ੍ਾ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ

ਮੌਜੂਦਾ ਲਾਭ ਦੀ ਗਣਿਾ ਿਾ੍ਮੂਲੇ ਦੁਆ੍ਾ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ

ਆਮ ਅਧਾ੍ ਸੰ੍ਚਿਾ ਵਿੱਚ, ਮੌਜੂਦਾ ਲਾਭ ਦੀ ਗਣਿਾ ਿਾ੍ਮੂਲੇ ਦੁਆ੍ਾ ਕੀਤੀ 

ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ:

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.7.157
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ਪਾਵਰ (Power)  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.7.158
ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ  (Electrician) - ਇਲੈਕਟਰਰਾਭਨਕ ਅਭਿਆਸ

ਇੱਕ ਸਭਵੱਚ, ਲਿੀ ਵੋਲਟੇਜ ਰੈਗੂਲੇਟਰ ਅਤੇ ਐਂਪਲੀਿਾਇਰ ਦੇ ਰੂਪ ਭਵੱਚ ਟਰਾਭਂਜ਼ਸਟਰ (Transistor as a switch, 
series voltage regulator and amplifiers)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

•  ਕੱਟ-ਆਿ ਅਤੇ ਸੰਭਤਰਰਪਤਾ ਸਭਿਤੀ ‘ਤੇ ਟਰਾਂਭਜਸ਼ਟਰ ਦੇ ਕੰਮ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ 

•  ਇੱਕ ਸਭਵੱਚ ਦੇ ਰੂਪ ਭਵੱਚ ਇੱਕ ਟਰਾਂਭਜਸ਼ਟਰ ਦੇ ਸੰਚਾਲਨ ਅਤੇ ਇਸਦੇ ਉਪਯੋਗ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ 

•  ਟਰਾਂਭਜ਼ਸਟਰ ਦੀ ਵਰਤੋਂ ਕਰਦੇ ਹੋਏ ਲਿੀਵਾਰ ਵੋਲਟੇਜ ਰੈਗੂਲੇਟਰ ਦੇ ਕੰਮ ਨੂੰ ਭਬਆਨ ਕਰੋ 

•  ਐਂਪਲੀਿਾਇਰ ਦੇ ਵਰਗੀਕਰਨ ਨੂੰ ਦੱਸੋ।

ਸਭਵੱਚ ਦੇ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਟਰਾਂਭਜਸ਼ਟਰ ਦਾ ਕੰਮ:ਵਚੱਤ੍ 1 ਵਿੱਚ Q1 ਲਈ ਸਵਿਵਚੰਗ 

ਐਕਸਿ਼ ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਵਕ ਵਕਿੇਂ ਇਿਪੁਟ ‘ਤੇ ਆਉਟਪੁੱਟ ਕ੍ੰਟ ਿੂੰ ਕੰਟ੍ੋਲ ਕੀਤਾ 

ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਹੇਠ ਵਲਖੀਆਂ ਮਹੱਤਿਪੂ੍ਿ ਓਪ੍ੇਵਟੰਗ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ ਿੱਲ ਵਧਆਿ 

ਵਦਓ।

•  ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਆਮ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਬੰਦ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਵਬਿਾਂ ਵਕਸੇ ਆਉਟਪੁੱਟ ਕ੍ੰਟ ਦੇ 

ਜਦੋਂ ਤੱਕ ਵਕ ਬੇਸ ਐਮੀਟ੍ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ਿਾ੍ਿ੍ਡ ਿੋਲਟੇਜ ਲਾਗੂ ਿਹੀਂ 

ਹੁੰਦਾ।

•  ਬੇਸ ਕ੍ੰਟ ਿੂੰ ਕੰਟ੍ੋਲ ਕ੍ਿ ਿਾਲੀ ਿਾ੍ਿ੍ਡ ਿੋਲਟੇਜ ਆਉਟਪੁੱਟ ਕ੍ੰਟ 

ਦੀ ਮਾਤ੍ਾ ਿੂੰ ਵਿ੍ਧਾ੍ਤ ਕ੍ਦੀ ਹੈ।

ਵਚੱਤ੍ 2 ਵਿੱਚ ਇੰਪੁੱਟ ਦਾ ਕੰਟ੍ੋਲ ਸ੍ਕਟ ਬੇਸ ਕ੍ੰਟ ਿੰੂ ਵਿ੍ਧਾ੍ਤ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। 

ਪਾਿ੍ ਸ੍ਕਟ ਲਈ, ਆਉਟਪੁੱਟ ਕੁਲੈਕਟ੍ ਕ੍ੰਟ ਹੈ। ਇੱਕ NPN ਟ੍ਾਵਂਜ਼ਸਟ੍ 

Q1 ਲਈ ਿ੍ਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਵਕਸਮ ਲਈ ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ VBE ਿਾ੍ਿ੍ਡ 

ਿੋਲਟੇਜ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਐਮੀਟ੍ (ਏ) ਇਿਪੁਟ ‘ਤੇ ਕੰਟ੍ੋਲ ਸ੍ਕਟ ਅਤੇ (ਬੀ) 

ਪਾਿ੍ ਆਉਟਪੁੱਟ ਸ੍ਕਟ ਦੋਿਾਂ ਲਈ ਸਾਂਝਾ ਹੈ।

Q1 ਦਾ ਬੇਸ ਐਮੀਟ੍ ਜੰਕਸਿ਼, ਵਚੱਤ੍ 1 ਵਿੱਚ ਬੈਟ੍ੀ B1 ਦੁਆ੍ਾ ਅੱਗੇ ਪੱਖਪਾਤ 

ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਿਾ੍ਿ੍ਡ ਿੋਲਟੇਜ ਿੂੰ ਲਾਗੂ ਕ੍ਿ ਲਈ ਸਵਿੱਚ S1 ਿੰੂ ਬੰਦ 

ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। Q1 ਦੇ ਕੁਲੈਕਟ੍ ਲਈ ਵ੍ਿ੍ਸ ਿੋਲਟੇਜ B2 ਦੁਆ੍ਾ 

ਸਪਲਾਈ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਵ੍ਿ੍ਸ ਪੋਲਵ੍ਟੀ ਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਵਕ N ਕੁਲੈਕਟ੍ 

ਬੇਸ ਿਾਲੋਂ ਵਜ਼ਆਦਾ ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ ਹੈ। ਸਵਿੱਚ S1 ਖੁੱਲਣ ਦੇ ਿਾਲ, ਬੇਸ-ਇਮੀਟ੍ 

(ਜਾਂ ਵਿਯੰਤ੍ਣ) ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ਕੋਈ ਕ੍ੰਟ ਿਹੀਂ ਿਵਹੰਦਾ ਹੈ।

ਕਾ੍ਿ ਇਹ ਹੈ ਵਕ ਿਾ੍ਿ੍ਡ ਿੋਲਟੇਜ ਲਾਗੂ ਿਹੀਂ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ. ਇਸਲਈ, 

ਐਮੀਟ੍ ਤੋਂ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਦੇ ਕੁਲੈਕਟ੍ ਤੱਕ ਦਾ ਵਿ੍ੋਧ ਬਹੁਤ ਵਜ਼ਆਦਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। 

ਪਾਿ੍ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ਕੋਈ ਕ੍ੰਟ ਿਹੀਂ ਿਵਹੰਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਲੈਂਪ ਿਹੀਂ ਜਗਦਾ ਹੈ।

ਅੱਗੇ, ਮੰਿ ਲਓ ਵਕ ਸਵਿੱਚ S1 ਬੰਦ ਹੈ। ਇਹ ਕੰਟ੍ੋਲ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਛੋਟਾ 

ਕ੍ੰਟ ਿਵਹਣ ਦਾ ਕਾ੍ਿ ਬਣਦਾ ਹੈ। R1 ਬੇਸ ਸ੍ਕਟ ਲਈ ਇੱਕ ਕ੍ੰਟ ਸੀਵਮਤ 

ਕ੍ਿ ਿਾਲਾ ੍ੋਧਕ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ, ਐਮੀਟ੍ ਤੋਂ ਟ੍ਰਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਦੇ ਕੁਲੈਕਟ੍ ਤੱਕ 

ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਘੱਟ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਵਸੱਟੇ ਿਜੋਂ, ਪਾਿ੍ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਿੱਡਾ ਕ੍ੰਟ 

ਿਵਹੰਦਾ ਹੈ, ਵਜਸ ਿਾਲ ਲੈਂਪ ਜਗਦਾ ਹੈ।

ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਵਿਯੰਤ੍ਣ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ਸਵਿੱਚ S1 ਦੇ ਖੁੱਲਣ ਿਾਲ ਪਾਿ੍ ਸ੍ਕਟ 

ਵਿੱਚ ਲੈਂਪ ਬਾਹ੍ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਇਸ ਲਈ ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ ਐਮੀਟ੍(E) ਤੋਂ Q1 ਦੇ 

ਕੁਲੈਕਟ੍ (C) ਤੱਕ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਦੁਬਾ੍ਾ ਅਿੰਤਤਾ ਦੇ ਿੇੜੇ ਿਧ ਵਗਆ ਹੈ।

ਸੰਖੇਪ ਵਿੱਚ, ਕੰਟ੍ੋਲ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਛੋਟਾ ਕ੍ੰਟ ਪਾਿ੍ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ਇੱਕ 

ਿੱਡਾ ਕ੍ੰਟ ਿਵਹਣ ਦਾ ਕਾ੍ਿ ਬਣਦਾ ਹੈ। ਕੰਟ੍ੋਲ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ਕੋਈ ਕ੍ੰਟ ਿਾ 

ਹੋਣ ਦੇ ਿਾਲ, ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਇੱਕ ਖੁੱਲੇ ਸਵਿੱਚ ਿਾਂਗ ਕੰਮ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। ਕੰਟ੍ੋਲ 

ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ਕੁਝ ਕ੍ੰਟ ਦੇ ਿਾਲ, ਟ੍ਾਂਵਜਸ਼ਟ੍ ਇੱਕ ਬੰਦ ਸਵਿੱਚ ਿਾਂਗ ਕੰਮ 

ਕ੍ਦਾ ਹੈ।

ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਸਵਿਵਚੰਗ ਸ੍ਕਟ ਦਾ ਸੰਚਾਲਿ: ਵਚੱਤ੍ 2 ਵਿੱਚ ਯੋਜਿਾਬੱਧ ਸ੍ਕਟ 

‘ਟ੍ਰਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਆਿ’ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ਮਾਵਪਆ ਵਗਆ ਿੋਲਟੇਜ ਅਤੇ ਕੁਲੈਕਟ੍ 

ਕ੍ੰਟ Ic ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਿੋਟ ਕ੍ੋ ਵਕ ਐਮੀਟ੍ ਤੋਂ ਕੁਲੈਕਟ੍ ਤੱਕ 1 ਮਾਈਕ੍ਰੋ 

ਐਮਪੀ ਦਾ ਵਸ੍ਿ ਇੱਕ ਛੋਟਾ ਲੀਕੇਜ ਕ੍ੰਟ ਿਵਹੰਦਾ ਹੈ। E ਤੋਂ C ਤੱਕ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਿੂੰ 

ਇਸ ਤ੍ਹਰਾਂ ਵਗਵਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ

R = V/I = 9V / 0.000001 = 9 megohm

ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਵਿੱਚ 9 Megohm ਦਾ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਜੋ ਵਕ ਇੱਕ ਸਵਿੱਚ ਦੀ 

ਖੁੱਲੀ ਜਾਂ ਬੰਦ ਸਵਥਤੀ ਿ੍ਗਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਵਚੱਤ੍ 3 ਵਿੱਚ ਯੋਜਿਾਬੱਧ, ‘ਟ੍ਰਾਵਂਜ਼ਸਟ੍ ਆਿ’ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ਮਾਪੀਆਂ ਗਈਆਂ 

ਿੋਲਟੇਜਾਂ ਅਤੇ ਕ੍ੰਟਾਂ ਿੂੰ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਪਵਹਲਾਂ, ਐਮੀਟ੍ ਤੋਂ ਬੇਸ ਤੱਕ ਿੋਲਟੇਜ 

B1 ਿੂੰ ਐਡਜਸਟ ਕ੍ਕੇ ਿਧਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਟ੍ਾਂਵਜਸ਼ਟ੍ ਦੇ ਐਮੀਟ੍ ਬੇਸ 

ਜੰਕਸ਼ਿ ‘ਤੇ 0,86V ਦੀ ਿਾ੍ਿ੍ਡ-ਬਾਈਸਡ ਿੋਲਟੇਜ ਕੰਟ੍ੋਲ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ 1.8 

mA ਦਾ ਿਹਾਅ ਕ੍ਦੀ ਹੈ। ਇਹ ਕ੍ੰਟ ਬਦਲੇ ਵਿੱਚ E ਤੋਂ C ਤੱਕ ਟ੍ਾਵਂਜ਼ਸਟ੍ ਦੇ 
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ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਿੂੰ ਘਟਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਪ੍ਰਭਾਿ ਇਹ ਹੈ ਵਕ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਦੇ ਕੁਲੈਕਟ੍ ਤੋਂ 

85mA ਦਾ ਇੱਕ ਿੱਡਾ ਕ੍ੰਟ ਿਵਹੰਦਾ ਹੈ। ਵਚੱਤ੍ 4 ਵਿੱਚ E ਤੋਂ C ਤੱਕ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ 

ਦੀ ਗਣਿਾ ਕੀਤੀ ਗਈ ਹੈ

R = V/I = 0.4 V / 0.

E ਤੋਂ C ਤੱਕ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਦਾ ਵਿ੍ੋਧ ਇਸਦੇ ਵਪਛਲੇ ਉੱਚੇ ਮੁੱਲ 9 megohm ਤੋਂ 

ਘਟ ਕੇ 4.7 ohm ਤੱਕ ਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਿਤੀਜੇ ਿਜੋਂ, ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਇੱਕ ਬੰਦ ਸਵਿੱਚ 

ਿਾਂਗ ਕੰਮ ਕ੍ ਵ੍ਹਾ ਹੈ।

ਵਚੱਤ੍ 2 ਵਿੱਚ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਿੰੂ ਕੱਟ-ਆਿ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ ਵਕਹਾ ਵਗਆ ਹੈ। ਇਹ 

E ਤੋਂ C ਤੱਕ ਆਪਣੇ ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ ਵਿ੍ੋਧ ਤੱਕ ਪਹੁੰਚ ਵਗਆ ਹੈ ਅਤੇ ਕ੍ੰਟ ਿੰੂ ਕੱਟ 

ਵਦੱਤਾ ਹੈ। ਬਹੁਤ ਛੋਟਾ ਕ੍ੰਟ ਅਜੇ ਿੀ ਿਗ ਵ੍ਹਾ ਹੈ, ਟ੍ਾਵਂਜ਼ਸਟ੍ ਵਿੱਚ ਘੱਟ 

ਵਗਣਤੀ ਕ੍ੰਟ ਕੈ੍ ੀਅ੍ਾਂ ਦੇ ਕਾ੍ਿ ਹੈ, ਜੋ ਵਕ ਲੀਕੇਜ ਕ੍ੰਟ ਹੈ।

ਵਚੱਤ੍ 3 ਵਿੱਚ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਿੂੰ ਸੰਵਤ੍ਰਪਤਾ ‘ਤੇ ਵਕਹਾ ਵਗਆ ਹੈ। ਇਹ E ਤੋਂ C 

ਤੱਕ ਆਪਣੇ ਵਿਊਿਤਮ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ‘ਤੇ ਪਹੁੰਚ ਵਗਆ ਹੈ, ਜੋ ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ ਕੁਲੈਕਟ੍ 

ਕ੍ੰਟ ਪੈਦਾ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। ਜਦੋਂ ਇੱਕ ਸਵਿੱਚ ਿਜੋਂ ਿ੍ਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ 

ਿੰੂ ਐਮੀਟ੍-ਬੇਸ ਿੋਲਟੇਜ ਦੇ ਕਾ੍ਿ ਬੇਸ ਕ੍ੰਟ ਦੁਆ੍ਾ ਕੱਟਣ ਜਾਂ ਸਵੰਤ੍ਰਪਤ 

ਕ੍ਿ ਲਈ ਚਲਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਟ੍ਾਂਵਜਸ਼ਟ੍ ਬਦਲਣ ਦਾ ਸਮਾਂ: ਹੁਣ ਅਸੀਂ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਦੇ ਵਿਹਾ੍ ਿੱਲ ਵਧਆਿ 

ਦੇਈਏ ਵਕਉਂਵਕ ਇਹ ਇੱਕ ਅਿਸਥਾ ਤੋਂ ਦੂਜੀ ਅਿਸਥਾ ਵਿੱਚ ਤਬਦੀਲੀ ਕ੍ਦਾ 

ਹੈ। ਵਚੱਤ੍ 4a ਵਿੱਚ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਸ੍ਕਟ ‘ਤੇ ਗੌ੍  ਕ੍ੋ, ਵਚੱਤ੍ 4b ਵਿੱਚ ਪਲਸ 

ਿੇਿ-ਿਾ੍ਮ ਦੁਆ੍ਾ ਚਲਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਿੇਿਿਾ੍ਮ ਿੋਲਟੇਜ ਪੱਧ੍ V2 

ਅਤੇ V1 ਵਿਚਕਾ੍ ਤਬਦੀਲੀਆਂ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। V2 ‘ਤੇ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਕੱਵਟਆ ਹੋਇਆ 

ਹੈ, ਅਤੇ

V1 ‘ਤੇ ਇੱਕ ੍ੋਧਕ R1 ਦੁਆ੍ਾ ਬੇਸ ਅਤੇ ਐਮੀਟ੍ ਦੇ ਵਿਚਕਾ੍ ਲਾਗੂ ਕੀਤਾ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜੋ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ਸਪੱਸ਼ਟ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਸ਼ਾਮਲ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਜਾਂ ਤ੍ੰਗ 

੍ੂਪ ਵਚੱਤ੍ 4b ਵਿੱਚ ਸ੍ੋਤ ਦੇ ਆਉਟਪੁੱਟ ੍ੁਕਾਿਟ ਿੂੰ ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਇਿਪੁਟ ਿੇਿਿਾ੍ਮ ਲਈ ਕੁਲੈਕਟ੍ ਮੌਜੂਦਾ Ic ਦਾ ਜਿਾਬ, ਉਸ ਿੇਿਿਾ੍ਮ ਿਾਲ 

ਇਸਦੇ ਸਮੇਂ ਦੇ ਸਬੰਧ ਦੇ ਿਾਲ, ਵਚੱਤ੍ 4c ਵਿੱਚ ਹੈ। ਕ੍ੰਟ ਇੰਪੁੱਟ ਵਸਗਿਲ ਦਾ 

ਤੁ੍ੰਤ ਜਿਾਬ ਿਹੀਂ ਵਦੰਦਾ। ਇਸਦੀ ਬਜਾਏ, ਇੱਕ ਦੇ੍ ੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਅਤੇ ਇਸ ਦੇ੍ੀ 

ਦੌ੍ ਾਿ ਬੀਤਣ ਿਾਲਾ ਸਮਾਂ, ਇਸ ਦੇ ਅਵਧਕਤਮ (ਸੰਵਤ੍ਰਪਤ) ਮੁੱਲ ICS = Vcc/

RL ਦੇ 10 ਪ੍ਰਤੀਸ਼ਤ ਤੱਕ ਿਧਣ ਲਈ ਲੋੜੀਂਦੇ ਸਮੇਂ ਦੇ ਿਾਲ, ਦੇ੍ ੀ ਸਮਾਂ td ਵਕਹਾ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਮੌਜੂਦਾ ਿੇਿਿਾ੍ਮ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਗੈ੍ -ਜ਼ੀ੍ੋ ੍ਾਈਜ਼ ਟਾਈਮ tr ਹੈ ਜੋ ICS 

ਦੇ 10 ਤੋਂ 90 ਪ੍ਰਤੀਸ਼ਤ ਤੱਕ ਕ੍ੰਟ ਿੂੰ ਿਧਣ ਲਈ ਲੋੜੀਂਦਾ ਸਮਾਂ ਹੈ। ਕੁੱਲ ਚਾਲੂ 

ਹੋਣ ਦਾ ਸਮਾਂ TON ਦੇ੍ੀ ਅਤੇ ਚੜਹਰਿ ਦੇ ਸਮੇਂ ਦਾ ਜੋੜ ਹੈ,

tON = td + tr

ਜਦੋਂ ਇੰਪੁੱਟ ਵਸਗਿਲ t = T (ਵਚੱਤ੍ 4b) ‘ਤੇ ਆਪਣੀ ਸ਼ੁ੍ੂਆਤੀ ਸਵਥਤੀ ‘ਤੇ 

ਿਾਪਸ ਆਉਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਕ੍ੰਟ ਦੁਬਾ੍ਾ ਤੁ੍ੰਤ ਜਿਾਬ ਦੇਣ ਵਿੱਚ ਅਸਿਲ ਹੋ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ। ਅੰਤ੍ਾਲ ਜੋ ਇਿਪੁਟ ਿੇਿਿਾ੍ਮ ਦੇ ਪਵ੍ਿ੍ਤਿ ਅਤੇ ਸਮੇਂ ਦੇ ਵਿਚਕਾ੍ 

ਬੀਤਦਾ ਹੈ ਜਦੋਂ ic ਆਈਸੀਐਸ ਦੇ 90 ਪ੍ਰਤੀਸ਼ਤ ਤੱਕ ਘਟ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਿੂੰ ਸਟੋ੍ੇਜ 

ਸਮਾਂ ts ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਸਟੋ੍ੇਜ ਅੰਤ੍ਾਲ ਿਾਲ ਟਾਈਮ tt ਦੇ ਬਾਅਦ ਆਉਂਦਾ 

ਹੈ, ਜੋ ਵਕ ਆਈਸੀ ਦੇ 90 ਤੋਂ 10 ਪ੍ਰਤੀਸ਼ਤ ਤੱਕ ਵਡੱਗਣ ਲਈ ਲੋੜੀਂਦਾ ਸਮਾਂ ਹੈ। 

ਟਾਿ ਲਈ ਟ੍-ਆਿ ਸਮਾਂ ਸਟੋ੍ੇਜ ਅਤੇ ਵਡੱਗਣ ਦੇ ਸਮੇਂ ਦੇ ਜੋੜ ਿਜੋਂ ਪਵ੍ਭਾਵਸ਼ਤ 

ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ,

tOFF = ts + tF

ਟਰਾਂਭਜਸ਼ਟਰ ਸਭਵੱਚ ਦੀ ਵਰਤੋਂ:ਟ੍ਾਂਵਜਸ਼ਟ੍ ਸਵਿੱਚ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਇਲੈਕਟ੍ਰਾਵਿਕ 

•  ਚਾਲੂ ਅਤੇ ਬੰਦ ਸਵਿੱਚ ਿਜੋਂ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ

•  ਸਵਥ੍, ਮਿੋੋ-ਸਵਥ੍ ਅਤੇ ਦੋ-ਸਵਥ੍ ਜਾਂ ਵਿਲਪ-ਿਲਾਪ ਮਲਟੀ-ਿਾਈਬ੍ਰੇਟ੍ 

ਸ੍ਕਟਾਂ ਵਿੱਚ • ਕਾਊਂਟ੍ ਅਤੇ ਪਲਸ ਜਿ੍ੇਟ੍ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ

•  ਕਵਲੱਵਪੰਗ ਸ੍ਕਟਾਂ ਵਿੱਚ

•  ਕੈਥੋਡ ੍ੇ ਓਸੀਲੋਸਕੋਪ ਉਪਕ੍ਣ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਸਿੀਪ ਸ਼ੁ੍ ੂ ਕ੍ਿ ਿਾਲੇ ਸਵਿੱਚ 

ਦੇ ੍ੂਪ ਵਿੱਚ

•  ਇੱਕ ੍ੀਲੇਅ ਦੇ ਤੌ੍ ‘ਤੇ, ਪ੍ ਮਕੈਿੀਕਲ ੍ੀਲੇਅ ਦੇ ਉਲਟ, ਟ੍ਾਂਵਜਸ਼ਟ੍ 

ਵਿੱਚ ਕੋਈ ਿੀ ਚਲਦੇ ਮਕਿੈੀਕਲ ਵਹੱਸੇ ਿਹੀਂ ਹੁੰਦੇ ਹਿ।

ਸੀ੍ੀਜ਼ ਿੋਲਟੇਜ ੍ੈਗੂਲੇਟ੍

ਜ਼ੈਿ੍ ਡਾਇਡ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਦੇ ਹੋਏ ਿੋਲਟੇਜ ਵਿਯਵੰਤ੍ਰਤ ਵਬਜਲੀ ਸਪਲਾਈ 

ਿੋਲਟੇਜ ੍ੈਗੂਲੇਟ੍ ਦਾ ਸਭ ਤੋਂ ਸ੍ਲ ੍ੂਪ ਹੈ। ਪ੍, ਜ਼ੈਿ੍ ਿੋਲਟੇਜ ੍ੈਗੂਲੇਟ੍ਾਂ 

ਦੇ ਦੋ ਮੁੱਖ ਿੁਕਸਾਿ ਹਿ:

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.7.158
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1  ਜਦੋਂ ਲੋਡ ਕ੍ੰਟ ਦੀ ਲੋੜ ਿੱਧ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਕੁਝ ਐਂਪੀਅ੍ਾਂ ਦੇ ਕ੍ਰਮ ਬਾ੍ੇ ਕਹੋ, 

ਜ਼ਿੈ੍ ੍ੈਗੂਲੇਟ੍ ਿੂੰ ਉੱਚ ਕ੍ੰਟ ਿੂੰ ਸੰਭਾਲਣ ਦੇ ਸਮ੍ੱਥ ਇੱਕ ਬਹੁਤ ਉੱਚ 

ਿਾਟੇਜ ਜ਼ਿੈ੍ ਡਾਇਓਡ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

2  ਇੱਕ ਜ਼ੈਿ੍ ੍ੈਗੂਲੇਟ੍ ਵਿੱਚ, ਲੋਡ ੍ੋਧਕ ਲਗਭਗ ਜ਼ਿੈ੍ ਇਮਪੀਡੈਂਸ ਦਾ 

ਇੱਕ ਆਉਟਪੁੱਟ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਿੇਖਦਾ ਹੈ, R ਜੋ ਵਕ ਕੁਝ ohms ਤੋਂ ਲੈ ਕੇ ਕੁਝ 

10 ohms (ਆਮ ਤੌ੍  ‘ਤੇ 5Ω ਤੋਂ 25Ω) ਤੱਕ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਇੱਕ ਕਾਿ਼ੀ 

ਉੱਚ ਆਉਟਪੁੱਟ ੍ੁਕਾਿਟ ਹੈ ਵਕਉਵਂਕ ਇੱਕ ਆਦ੍ਸ਼ ਪਾਿ੍ ਸਪਲਾਈ ਦੀ 

ਆਉਟਪੁੱਟ ੍ੁਕਾਿਟ ਜ਼ੀ੍ੋ ਓਮ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ।

ਜ਼ੇਿ੍ ੍ੈਗੂਲੇਟ੍ਾਂ ਦੇ ਇਹਿਾਂ ਦੋ ਿੁਕਸਾਿਾਂ ਿੂੰ ਵਚੱਤ੍ 5 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ 

ਇੱਕ ਸਧਾ੍ਿ ਲੜੀ ੍ੈਗੂਲੇਟ੍ ਵਿੱਚ ਦੂ੍ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ।

ਸਧਾ੍ਿ ਲੜੀ ਦਾ ੍ੈਗੂਲੇਟ੍ ਵਚੱਤ੍ 5a ਵਿੱਚ ਹੈ, ਵਚੱਤ੍ 5b ਵਿੱਚ ਦੁਬਾ੍ਾ 

ਵਖੱਵਚਆ ਵਗਆ ਇੱਕ ਜ਼ਿੈ੍ ੍ੈਗੂਲੇਟ੍ ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ ਇੱਕ ਐਮੀਟ੍ ਿਾਲੋਅ੍ ਤੋਂ 

ਬਾਅਦ ਕੁਝ ਿਹੀਂ ਹੈ। ਇਸ ਤ੍ਹਰਾਂ ਦਾ ਇੱਕ ਸ੍ਕਟ ਲੋਡ ਿੋਲਟੇਜ ਿੂੰ ਲਗਭਗ 

ਸਵਥ੍ ੍ੱਖ ਸਕਦਾ ਹੈ, ਇਸ ਤ੍ਹਰਾਂ ਇੱਕ ਿੋਲਟੇਜ ੍ੈਗੂਲੇਟ੍ ਿਜੋਂ ਕੰਮ ਕ੍ਦਾ ਹੈ।

ਐਂਪਲੀਿਾਇਰ ਦਾ ਵਰਗੀਕਰਨ: ਇੱਕ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਇੱਕ ਇਲੈਕਟ੍ਰਾਵਿਕ 

ਸ੍ਕਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਬਹੁਤ ਉੱਚ ਆਉਟਪੁੱਟ ਵਸਗਿਲਾਂ ਵਿੱਚ ਕਮਜ਼ੋ੍  ਇੰਪੁੱਟ 

ਵਸਗਿਲਾਂ ਦੇ ਪੱਧ੍ ਿੂੰ ਿਧਾਉਣ ਜਾਂ ਿਧਾਉਣ ਲਈ ਿ੍ਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। 

ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ਾਂ ਿੂੰ ਵਜ਼ਆਦਾਤ੍ ਸ੍ਕਟਾਂ ਵਿੱਚ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਿਜੋਂ ਿ੍ਵਤਆ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ। ਇਸ ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ, ੍ੋਧਕ, ਕੈਪਸੀਟ੍ ਅਤੇ ਇੱਕ ਬਾਈਵਸੰਗ ਬੈਟ੍ੀ ਦੀ ਲੋੜ 

ਹੁੰਦੀ ਹੈ

ਸੰਪੂ੍ ਿ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਸ੍ਕਟ ਬਣਾਉਂਦੇ ਹਿ। ਲਗਭਗ ਸਾ੍ੇ ਇਲੈਕਟ੍ਰਾਵਿਕ 

ਵਸਸਟਮ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਿਾਲ ਕੰਮ ਕ੍ਦੇ ਹਿ। ਅਸੀਂ ਆਪਣੇ ੍ੇਡੀਓ ‘ਤੇ ਖ਼ਬ੍ਾਂ 

ਜਾਂ ਹੋ੍ ਪ੍ਰੋਗ੍ਾਮਾਂ ਿੂੰ ਸੁਣ ਸਕਦੇ ਹਾਂ, ਵਸ੍ਿ਼ ਇਸ ਲਈ ਵਕਉਂਵਕ ੍ੇਡੀਓ ਵਿਚਲਾ 

ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਆਪਣੇ ਐਂਟੀਿਾ ਦੁਆ੍ਾ ਪ੍ਰਾਪਤ ਕੀਤੇ ਕਮਜ਼ੋ੍  ਵਸਗਿਲਾਂ ਿੂੰ 

ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਕ੍ਦਾ ਹੈ।

ਐਂਪਲੀਿਾਇਰ ਦਾ ਵਰਗੀਕਰਨ:ਲੀਿੀਅ੍ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਉਹਿਾਂ ਦੇ ਸੰਚਾਲਿ 

ਦੇ ਢੰਗ ਦੇ ਅਿੁਸਾ੍ ਿ੍ਗੀਵਕ੍ਰਤ ਹੁੰਦੇ ਹਿ, ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਮੁੱਲਾਂ ਦੇ ਇੱਕ ਪੂ੍ਿ-

ਵਿ੍ਧਾ੍ਤ ਸਮੂਹ ਦੇ ਅਿੁਸਾ੍ ਕੰਮ ਕ੍ਿ ਦੇ ਤ੍ੀਕੇ। ਕਈ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ 

ਿ੍ਣਿ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਕਾ੍ਕਾਂ ‘ਤੇ ਅਧਾ੍ਤ ਹਿ।

1  ਟ੍ਾਂਵਜਸ਼ਟ੍ ਕੌਂਵਿਗ੍ੇਸ਼ਿ ‘ਤੇ ਅਧਾ੍ਤ

a  ਆਮ ਐਮੀਟ੍ (CE) ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍

b  ਆਮ ਕੁਲੈਕਟ੍ (CC) ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍

c  ਆਮ ਬੇਸ (CB) ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍

2  ਆਉਟਪੁੱਟ ਦੇ ਆਧਾ੍ ‘ਤੇ

a  ਿੋਲਟੇਜ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍

b  ਮੌਜੂਦਾ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍

c  ਪਾਿ੍ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍

3  ਇੰਪੁੱਟ ‘ਤੇ ਆਧਾਵ੍ਤ

a ਛੋਟਾ ਵਸਗਿਲ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍

b  ਿੱਡਾ ਵਸਗਿਲ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍

4  ਜੋੜੇ ਦੇ ਆਧਾ੍ ‘ਤੇ

a RC ਜੋਵੜਆ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍

b  ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ ਕਪਲਡ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍

c  ਇਮਪੀਡੈਂਸ ਕਪਲਡ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍

d  ਡਾਇ੍ੈਕਟ ਕਪਲਡ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍

5  ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਜਿਾਬ ‘ਤੇ ਆਧਾਵ੍ਤ

a  ਆਡੀਓ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ (AF) ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍

b  ਇੰਟ੍ਮੀਡੀਏਟ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ (IF) ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍

c  ੍ੇਡੀਓ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ (RF) ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍

d  VHF ਅਤੇ UHF ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍

6  ਿੀਡਬੈਕ ਦੇ ਆਧਾ੍ ‘ਤੇ

a  ਮੌਜੂਦਾ ਸੀ੍ੀਜ਼ ਿੀਡਬੈਕ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍

b  ਮੌਜੂਦਾ ਪੈ੍ਲਲ ਿੀਡਬੈਕ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍

c  ਿੋਲਟੇਜ ਸੀ੍ੀਜ਼ ਿੀਡਬੈਕ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍

d  ਿੋਲਟੇਜ ਪੈ੍ ਲਲ ਿੀਡਬੈਕ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍

7  ਪੱਖਪਾਤੀ ਸ਼੍ ਤਾਂ ਦੇ ਆਧਾ੍ ‘ਤੇ

a ਕਲਾਸ ਏ ਪਾਿ੍ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍

b  ਕਲਾਸ ਬੀ ਪਾਿ੍ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍

c  ਕਲਾਸ AB ਪਾਿ੍ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍

d  ਕਲਾਸ C ਪਾਿ੍ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍

ਉਪ੍ੋਕਤ ਵਜ਼ਕ੍ ਕੀਤੇ ਗਏ, ਸੀ੍ੀਅਲ ਿੰਬ੍ ਇੱਕ ਅਤੇ ਦੋ ਦੀ ਇਸ ਅਿਸਥਾ 

ਵਿੱਚ ਵਿਆਵਖਆ ਕੀਤੀ ਗਈ ਹੈ। ਵਿਸਵਤ੍ਰਤ ਅਵਧਐਿ ਲਈ ਇਸ ਪੁਸਤਕ ਵਿੱਚ 
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ਵਦੱਤੇ ਗਏ ਕੁਝ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਵਿਵਦਆ੍ਥੀ ਆਪਣੀ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ ੍ੁਚੀ ਦੇ ਆਧਾ੍ ‘ਤੇ 

ਬਾਕੀ ਬਚੇ ਭਾਗਾਂ ਲਈ ਵਕਸੇ ਿੀ ਵਮਆ੍ੀ ਵਕਤਾਬਾਂ ਦਾ ਹਿਾਲਾ ਦੇ ਸਕਦੇ ਹਿ।

ਆਮ-ਇਮੀਟਰ ਐਂਪਲੀਿਾਇਰ:ਇਸ ਵਕਸਮ ਦਾ ਸ੍ਕਟ ਹੁਣ ਤੱਕ ਸਭ ਤੋਂ ਿੱਧ 

ਿ੍ਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਵਿੱਚ ਸਭ ਤੋਂ ਿੱਧ ਪਾਿ੍ ਲਾਭ, ਮਹੱਤਿਪੂ੍ਿ ਕ੍ੰਟ 

ਅਤੇ ਿੋਲਟੇਜ ਲਾਭ ਹਿ, ਅਤੇ ਮਲਟੀਸਟੇਜ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਿ ਵਿੱਚ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ ਤੌ੍  ‘ਤੇ 

ਿਾਇਦੇਮੰਦ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜਦੋਂ ਇੱਕ ਉੱਚ ਲਾਭ ਇੱਕ ਪ੍ਰਾਇਮ੍ੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਇੱਕ 

ਵਸੰਗਲ ਡੀਸੀ ਸਪਲਾਈ ਬੈਟ੍ੀ ਤੋਂ ਬਾਈਵਸੰਗ ਦੇ ਿਾਲ ਇੱਕ ਆਮ-ਇਮੀਟ੍ 

ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਪੜਾਅ ਵਚੱਤ੍ 6 ਵਿੱਚ ਹੈ।

ਏਸੀ ਵਸਗਿਲ ਬੇਸ ਅਤੇ ਐਮੀਟ੍ ਦੇ ਵਿਚਕਾ੍ ਲਾਗੂ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ 

ਕੁਲੈਕਟ੍ ਤੋਂ ਆਉਟਪੁੱਟ ਲਈ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਿੂੰ ਚਲਾਉਣ ਲਈ, 

ਐਮੀਟ੍ ਬੇਸ ਜੰਕਸਿ਼ ਅੱਗੇ-ਪੱਖਪਾਤੀ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ, ੍ੋਧਕ R1 ਅਤੇ R2 

ਬੇਸ ਿੋਲਟੇਜ ਿੂੰ ਸੈੱਟ ਕ੍ਦੇ ਹਿ ਤਾਂ ਜੋ ਐਮੀਟ੍ ਅੱਗੇ-ਪੱਖਪਾਤੀ ਹੋਿੇ। ਕੁਲੈਕਟ੍ 

ਕ੍ੰਟ ਲੋਡ ੍ੋਧਕਾਂ RL ਅਤੇ Re ਦੁਆ੍ਾ ਿਵਹੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਕੁਲੈਕਟ੍ ਵਿਖੇ RL 

ਦੁਆ੍ਾ ਵਿਕਸਤ ਿੋਲਟੇਜ ਆਉਟਪੁੱਟ ਹੈ।

ਇੱਕ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਦਾ ਿੋਲਟੇਜ ਲਾਭ ਇਸ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ ੍ੋਧਕ ਦੇ ਮੁੱਲ ਦੁਆ੍ਾ 

ਵਿ੍ਧਾਵ੍ਤ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ ਕੁਲੈਕਟ੍ ਕ੍ੰਟ ਵਿੱਚ ਤਬਦੀਲੀ ਦੇ ਕਾ੍ਿ 

ਇਸਦੇ ਪਾ੍ ਵਿਕਸਤ ਿੋਲਟੇਜ ਇੰਪੁੱਟ ਵਸਗਿਲ ਤੋਂ ਬੇਸ ੍ੋਧਕ ਵਿੱਚ ਵਿਕਸਤ ਹੋਣ 

ਿਾਲੋਂ ਵਕਤੇ ਿੱਧ ਹੈ।

ਕੁਲੈਕਟ੍ ਕ੍ੰਟ ਵਿੱਚ ਤਾਪਮਾਿ ਵਿੱਚ ਤਬਦੀਲੀਆਂ ਦੇ ਪ੍ਰਭਾਿ ਿੂੰ ਘੱਟ ਕ੍ਿ 

ਲਈ ੍ੇਵਜ਼ਸਟ੍ ੍ੀ ਿੰੂ ਸ਼ਾਮਲ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ। Re ਿੂੰ ਮੌਜੂਦਾ ਿੀਡਬੈਕ ਦੁਆ੍ਾ 

ਵਸਗਿਲ ਲਾਭ ਿੂੰ ਘਟਾਉਣ ਤੋਂ ੍ੋਕਣ ਲਈ, ਇੱਕ ਕੈਪੇਸੀਟ੍ C3 ਿੂੰ Re ਦੇ 

ਸਮਾਿਾਂਤ੍ ਵਿੱਚ ਸ਼ਾਮਲ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਆਮ-ਕੁਲੈਕਟਰ ਐਂਪਲੀਿਾਇਰ: ਇਸ ਸੰ੍ ਚਿਾ ਵਿੱਚ, ਕੁਲੈਕਟ੍ ਇਿਪੁਟ ਅਤੇ 

ਆਉਟਪੁੱਟ ਸ੍ਕਟਾਂ ਲਈ ਸਾਂਝਾ ਵਬੰਦੂ ਹੈ, ਬੇਸ ਅਤੇ ਕੁਲੈਕਟ੍ ਦੇ ਵਿਚਕਾ੍ ਲਾਗੂ 

ਕੀਤਾ ਜਾ ਵ੍ਹਾ ਇਿਪੁਟ ਵਸਗਿਲ ਅਤੇ ਐਮੀਟ੍ ਅਤੇ ਕੁਲੈਕਟ੍ ਦੇ ਵਿਚਕਾ੍ 

ਉਤਾਵ੍ਆ ਜਾ ਵ੍ਹਾ ਹੈ, ਵਚੱਤ੍ 7. ਵਧਆਿ ਦੇਣ ਯੋਗ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਿੱਡੀ ਇੰਪੁੱਟ 

੍ੁਕਾਿਟ ਹੈ ਲਗਭਗ ਬ੍ਾਬ੍। R1 ਅਤੇ R2 ਦੇ ਸਮਾਿਾਂਤ੍ ਸ੍ਕਟ ਦੇ ਿਾਲ। 

ਆਉਟਪੁੱਟ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ, ਹਾਲਾਵਂਕ, ਘੱਟ ਹੈ ਅਤੇ, ਇਸਲਈ ਇਹ ਇਸ ਤ੍ਹਰਾਂ ਹੁੰਦਾ 

ਹੈ ਵਕ ਿੋਲਟੇਜ ਦਾ ਲਾਭ ਘੱਟ ਹੈ, ਪ੍ ਇੱਕ ਉੱਚ ਕ੍ੰਟ ਐਂਪਲੀਵਿਕੇਸ਼ਿ ਪ੍ਰਾਪਤ 

ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਜੋ ਐਮੀਟ੍ ਬੇਸ ਜੰਕਸਿ਼ ਲਈ ਅੱਗੇ ਪੱਖਪਾਤ ਪ੍ਰਦਾਿ ਕ੍ਦੇ ਹਿ। ਕਾਮਿ-

ਕੁਲੈਕਟ੍ ਸ੍ਕਟ ਦਾ ਮੁੱਖ ਿਾਇਦਾ ਉਹ ਵਤਆ੍ੀ ਹੈ ਵਜਸ ਿਾਲ ਇਸ ਿੂੰ ਿੋਲਟੇਜ 

ਦੀ ਪ੍ਿਾਹ ਕੀਤੇ ਵਬਿਾਂ ਸ੍ਕਟ ਦੇ ਵਕਸੇ ਿੀ ਵਬੰਦੂ ਿਾਲ ਵਸੱਧਾ ਜਵੋੜਆ ਜਾ ਸਕਦਾ 

ਹੈ।

ਕਾਮਨ-ਬੇਸ ਐਂਪਲੀਿਾਇਰ:ਇਸ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ਅਧਾ੍ ਐਮੀਟ੍ ਟ੍ਮੀਿਲ 

ਅਤੇ ਕੁਲੈਕਟ੍ ਟ੍ਮੀਿਲ ਵਿਚਕਾ੍ ਸਾਂਝਾ ਟ੍ਮੀਿਲ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਐਮੀਟ੍ ਕ੍ੰਟ 

Ic ਇਿਪੁਟ ਕ੍ੰਟ ਹੈ ਅਤੇ ਕੁਲੈਕਟ੍ ਕ੍ੰਟ Ic ਆਉਟਪੁੱਟ ਕ੍ੰਟ ਹੈ। (ਵਚੱਤ੍ 

8) ਵਕਉਂਵਕ Ie = Ib + Ic ਅਤੇ ਵਕਉਂਵਕ ਇਸ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ Ie Ic ਤੋਂ ਿੱਡਾ ਹੈ, 

Ib ਦੇ ਮੁੱਲ ਦੁਆ੍ਾ, ਮੌਜੂਦਾ ਲਾਭ Ic/Ie ਹਮੇਸ਼ਾ ਇੱਕ ਤੋਂ ਥੋੜਹਰਾ ਘੱਟ ਹੋਿੇਗਾ। 

ਇਸਲਈ, ਇੱਕ ਕਾਮਿ-ਬੇਸ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ਕੋਈ ਮੌਜੂਦਾ ਲਾਭ ਿਹੀਂ ਹੋ ਸਕਦਾ। 

ਹਾਲਾਵਂਕ, ਿਾ੍ਿ੍ਡ-ਪੱਖਪਾਤੀ ਐਮੀਟ੍-ਬੇਸ ਜੰਕਸ਼ਿ ਦੀ ਘੱਟ ੍ੁਕਾਿਟ ਅਤੇ 

ਉਲਟ-ਪੱਖਪਾਤੀ ਕੁਲੈਕਟ੍-ਬੇਸ ਜੰਕਸ਼ਿ ਦੀ ਉੱਚ ੍ੁਕਾਿਟ ਦੇ ਕਾ੍ਿ ਇੱਕ ਿੱਡਾ 

ਿੋਲਟੇਜ ਲਾਭ ਪ੍ਰਾਪਤ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਉਦਾਹ੍ਿ ਲਈ, ਜੇਕ੍ ਅਸੀਂ 200Ω ਦਾ ਇੰਪੁੱਟ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ, 50K ਦਾ ਇੱਕ ਲੋਡ 

ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਅਤੇ 0.98 ਦਾ ਮੌਜੂਦਾ ਲਾਭ ਮੰਿਦੇ ਹਾਂ, ਤਾਂ ਿੋਲਟੇਜ ਦਾ ਲਾਭ 0.98 x 

50k/200 = 245 ਹੈ।

ਵੋਲਟੇਜ ਐਂਪਲੀਿਾਇਰ:ਇੱਕ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਇੱਕ ਸ੍ਕਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਇੱਕ ਜਾਂ 

ਇੱਕ ਤੋਂ ਿੱਧ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ਾਂ ਿੂੰ ਸ਼ਾਮਲ ਕ੍ਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸਿੂੰ ਇਿਪੁਟ ਟ੍ਮੀਿਲਾਂ 

‘ਤੇ ਲਾਗੂ ਕੀਤੇ ਗਏ ਬਦਲਿਂੇ ਵਸਗਿਲ ਿੰੂ ਿਧਾਉਣ ਲਈ ਵਤਆ੍ ਕੀਤਾ ਵਗਆ 

ਹੈ। ਇਸ ਿੂੰ ਿੋਲਟੇਜ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਜੇਕ੍ ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੋਲਟੇਜ 

ਦਾ ਆਕਾ੍ ਜਾਂ ਵਿਸ਼ਾਲਤਾ ਇੰਪੁੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਿਾਲੋਂ ਕਾਿ਼ੀ ਵਜ਼ਆਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਇਸ ਿੂੰ 

ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਦਾ ਿੋਲਟੇਜ ਲਾਭ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਇੱਕ ਿੋਲਟੇਜ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਦਾ ਮੁੱਖ ਕੰਮ ਘੱਟੋ-ਘੱਟ ਵਿਗਾੜ ਦੇ ਿਾਲ ਇੱਕ ਵਦੱਤੇ 

ਗਏ ਲਾਭ ਿੂੰ ਪੈਦਾ ਕ੍ਿਾ ਹੈ, ਯਾਵਿ ਵਕ ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੋਲਟੇਜਾਂ ਵਿੱਚ ਇੰਪੁੱਟ ਿੇਿ-
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ਿਾ੍ਮ ਿਾਂਗ ਹੀ ਿੇਿ-ਿਾ੍ਮ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ, ਪ੍ ਬੇਸ਼ੱਕ ਵਿਸ਼ਾਲਤਾ ਵਿੱਚ ਬਹੁਤ 

ਵਜ਼ਆਦਾ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਿੋਲਟੇਜ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਦੀਆਂ ਉਦਾਹ੍ਿਾਂ ਆਮ 

ਅਧਾ੍ ਅਤੇ ਆਮ ਐਮੀਟ੍ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਹਿ।

ਮੌਜੂਦਾ ਐਂਪਲੀਿਾਇਰ:ਮੌਜੂਦਾ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਦਾ ਕੰਮ ਉਦੋਂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜਦੋਂ ਕ੍ੰਟ 

ਿੂੰ ਬੇਸ ਵਿੱਚ ਲਗਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਲੋਡ ਐਮੀਟ੍-ਕੁਲੈਕਟ੍ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ਿਵਹਣ 

ਲਈ ਬਹੁਤ ਵਜ਼ਆਦਾ ਕ੍ੰਟ ਿੂੰ ਪ੍ਰਭਾਵਿਤ ਕ੍ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਕਮਾਲ ਦਾ ਿਤੀਜਾ ਇਹ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਵਕ, ਜੇਕ੍ ਬੇਸ ਕ੍ੰਟ ਿੂੰ ਇੱਕ ਵਿਸ਼ਵਚਤ ਅਿੁਪਾਤ 

ਿਾਲ ਿਧਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਕੁਲੈਕਟ੍ ਕ੍ੰਟ ਵਿੱਚ ਬੇਸ ਕ੍ੰਟ ਇੱਕ ਅਿੁ੍ੂਪ ਿੂੰ 

ਜਿਮ ਵਦੰਦਾ ਹੈ, ਪ੍ ਕੁਲੈਕਟ੍ ਕ੍ੰਟ ਵਿੱਚ ਬਹੁਤ ਵਜ਼ਆਦਾ ਬਦਲਾਅ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। 

ਅਸੀਂ ਮੌਜੂਦਾ ਪ੍ਰਸਾ੍ਿ ਿੂੰ ਪ੍ਰਾਪਤ ਕੀਤਾ ਹੈ. ਆਉਟਪੁੱਟ ਕ੍ੰਟ ਅਤੇ ਇਿਪੁਟ 

ਕ੍ੰਟ ਦੇ ਅਿੁਪਾਤ ਿੂੰ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਦਾ ਮੌਜੂਦਾ ਲਾਭ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਮੌਜੂਦਾ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਲਈ ਇੱਕ ਉਦਾਹ੍ਿ ਆਮ ਐਮੀਟ੍, ਆਮ ਕੁਲੈਕਟ੍ 

ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਹੈ। ਕਾਮਿ-ਐਮੀਟ੍ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਦਾ ਮੌਜੂਦਾ ਲਾਭ 50 ਤੋਂ 300 

ਹੈ ਅਤੇ ਕਾਮਿ-ਕਲੈਕਟ੍ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਦਾ 50 ਤੋਂ 500 ਹੈ।

ਪਾਵਰ ਐਂਪਲੀਿਾਇਰ:ਪਾਿ੍ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਆਉਟਪੁੱਟ ਵਿਧੀ 

ਿੂੰ ਚਲਾਉਣ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਉਦਾਹ੍ਿ ਲਈ ਇੱਕ ਲਾਊਡਸਪੀਕ੍, 

ਈਅ੍ਿੋਿਾਂ ਦਾ ਇੱਕ ਜੋੜਾ, ਇੱਕ ਚਲਦਾ ਕੋਇਲ ਮੀਟ੍ ਜਾਂ ਕੁਝ ਹੋ੍  ਵਕਸਮ ਦਾ 

ਸੰਕੇਤਕ ਯੰਤ੍। ਪਾਿ੍ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਦਾ ਮੁੱਖ ਕੰਮ ਆਉਟਪੁੱਟ ਵਡਿਾਈਸ ਜਾਂ 

ਲੋਡ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ਅਣਵਡਸਟ੍ਡ ਪਾਿ੍ ਦਾ ਇੱਕ ਚੰਗਾ ਸੌਦਾ ਪ੍ਰਦਾਿ ਕ੍ਿਾ 

ਹੈ। ਪਾਿ੍ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਦੀਆਂ ਉਦਾਹ੍ਿਾਂ ਕਲਾਸ ਏ, ਕਲਾਸ ਬੀ, ਕਲਾਸ ਏਬੀ 

ਅਤੇ ਕਲਾਸ ਸੀ ਹਿ।

ਵਚੱਤ੍ 9 ਪੂ੍ ਕ ਸਮ੍ੂਪਤਾ ਕਲਾਸ ਬੀ ਪੁਸ਼ ਪੁੱਲ ਪਾਿ੍ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਸ੍ਕਟ 

ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਪਾਿ੍ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਦੇ ਇੱਕ ਪੂ੍ ਕ ਜੋੜੇ ਵਿੱਚ, ਉਹਿਾਂ ਵਿੱਚੋਂ ਇੱਕ 

ਇੱਕ NPN ਵਕਸਮ ਹੈ ਅਤੇ ਦੂਜਾ ਇੱਕ PNP ਵਕਸਮ ਹੈ। ਵਬਿਾਂ ਇਿਪੁਟ ਵਸਗਿਲ 

ਦੇ, ਿਾ ਹੀ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਚਲਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਆਉਟਪੁੱਟ ਜ਼ੀ੍ੋ ਹੈ। ਜਦੋਂ ਇੰਪੁੱਟ ਵਸਗਿਲ 

ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ ਜਾ ਵ੍ਹਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ NPN ਟ੍ਰਾਂਵਜਸ਼ਟ੍ T1 ਚਲਾਉਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ 

PNP ਟ੍ਰਾਵਂਜ਼ਸਟ੍ T2 ਿੂੰ ਕੱਟ ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਜਦੋਂ ਵਸਗਿਲ ਿੈਗਵੇਟਿ ਜਾ ਵ੍ਹਾ 

ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ T1 ਿੰੂ ਵਟਊਿ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜਦੋਂ ਵਕ T2 ਕੰਡਕਟ੍। ਇਸ ਸ੍ਕਟ 

ਦੀ ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ ਕੁਸ਼ਲਤਾ ਲਗਭਗ 78% ਹੈ.

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.7.158
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ਪਾਵਰ (Power)  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.7.159
ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ  (Electrician) - ਇਲੈਕਟਰਰਾਭਨਕ ਅਭਿਆਸ

ਿੰਕਸ਼ਨ ਜਨਰੇਟਰ ਅਤੇ ਕਿੈੋਡ ਰੇ ਔਭਸਲੋਸਕੋਪ (Function generator and cathode ray oscilloscope 
(CRO)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• ਿੰਕਸ਼ਨ ਅਤੇ AF (ਆਡੀਓ ਬਾਰੰਬਾਰਤਾ) ਜਨਰੇਟਰ ਦੀ ਵਰਤੋਂ ਅਤੇ ਭਨਯੰਤਰਣ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ

• ਬਲਾਕ ਡਾਇਗਰਰਾਮ ਦੇ ਨਾਲ ਸੀਆਰਓ ਦੇ ਕਾਰਜ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ

• CRO ਭਵੱਚ ਵੱਿ-ਵੱਿ ਭਨਯੰਤਰਣਾਂ ਦੇ ਿੰਕਸ਼ਨਾਂ ਨੂੰ ਭਬਆਨ ਕਰੋ

• ਇਲੈਕਟਰਰਾਭਨਕ ਸਰਕਟਾਂ ਭਵੱਚ ਸੀਆਰਓ ਦੀ ਵਰਤੋਂ ਬਾਰੇ ਦੱਸੋ।

ਜਾਣ-ਪਛਾਣ:ਇੱਕ ਿੰਕਸ਼ਿ ਜਿ੍ੇਟ੍ ਇੱਕ ਉਪਕ੍ਣ ਹੈ ਜੋ ਿੱਖ-ਿੱਖ 

ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾਿਾਂ ਅਤੇ ਐਪਲੀਵਟਊਡ ‘ਤੇ ਸਾਈਿ, ਿ੍ਗ ਅਤੇ ਵਤਕੋਣੀ ਤ੍ੰਗ 

ਆਉਟਪੁੱਟ ਪ੍ਰਦਾਿ ਕ੍ਿ ਦੇ ਸਮ੍ੱਥ ਹੈ। ਇਸ ਵਿੱਚ ਅਵਧਕਤਮ 20 ਿੋਲਟ 

ਪੀਕ ਤੋਂ ਪੀਕ ਵਸੰਗਲ ਐਪਲੀਵਟਊਡ ਹੈ। ਇੱਕ ਿੰਕਸ਼ਿ ਜਿ੍ੇਟ੍ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ 

ਮਾਡੂਲੇਸਿ਼, ਟੋਿ ਕੰਟ੍ੋਲ, ਆਡੀਓ ਇਲੈਕਟ੍ਰਾਵਿਕ, ਹੋ੍  ਪ੍ਰਯੋਗਸ਼ਾਲਾ ਅਤੇ 

ਖੋਜ ਕਾ੍ਜਾਂ ਵਿੱਚ ਐਪਲੀਕੇਸਿ਼ ਲੱਭਦਾ ਹੈ।

ਪੈਨਲ ਭਨਯੰਤਰਣ ਅਤੇ ਿੰਕਸ਼ਨ ਜਨਰੇਟਰ ਦੀਆਂ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾਵਾਂ

ਿੰਕਸਿ਼ ਜਿ੍ੇਟ੍ ਦਾ ਿ੍ੰਟ ਪਿੈਲ ਕੰਟ੍ੋਲ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। (ਵਚੱਤ੍ 1)

1  ਪਾਵਰ ਆਨ-ਆਿ ਸਭਵੱਚ:ਿੰਕਸ਼ਿ ਜਿ੍ੇਟ੍ ਿੂੰ ਚਾਲੂ ਕ੍ਿ ਲਈ ਇਹ 

ਬਟਿ ਦਬਾਇਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਬੰਦ ਕ੍ਿ ਲਈ ਉਸੇ ਬਟਿ ਿੂੰ ਜਾ੍ੀ 

ਕ੍ਿ ਲਈ ਦਬਾਇਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ.

2  ਰੇਂਜ ਚੋਣਕਾਰ:੍ੇਂਜ ਦੀ ਚੋਣ ਦਹਾਕੇ ਦੀ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਵਕਸਮ ਦੀ ਹੈ। ਆਉਟਪੁੱਟ 

ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਚੁਣੀ ਗਈ ੍ਂੇਜ ਅਤੇ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਡਾਇਲ ਸੰਕੇਤ ਦੇ ਉਤਪਾਦ 

ਦੁਆ੍ਾ ਵਦੱਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਉਦਾਹ੍ਿ ਲਈ ਜੇਕ੍ ਉਦਾਸ ਅਤੇ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ 

ਡਾਇਲ ਵਿੱਚ 10 K ੍ੇਂਜ ਬਟਿ 2 ‘ਤੇ ਹੈ, ਤਾਂ ਆਉਟਪੁੱਟ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ 20 

KHz ਹੈ।

3  ਿੰਕਸ਼ਨ ਚੋਣਕਾਰ:ਇਹ ਚੋਣਕਾ੍ ਲੋੜੀਂਦੇ ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੇਿਿਾ੍ਮ ਦੀ ਚੋਣ 

ਕ੍ਦੇ ਹਿ। (ਿ੍ਗ, ਸਾਈਿ ਜਾਂ ਵਤਕੋਣ)

4  ਆਉਟਪੁੱਟ ਜੈਕ:ਿੰਕਸ਼ਿ ਸਵਿੱਚਾਂ ਦੁਆ੍ਾ ਚੁਣੇ ਗਏ ਿੇਿ ਿਾ੍ਮ ਇਸ ਜੈਕ 

‘ਤੇ ਉਪਲਬਧ ਹਿ।

5  VCO ਇਨਪੁਟ ਜੈਕ:ਇੱਕ ਬਾਹ੍ੀ ਿੋਲਟੇਜ (± 20V ਪੀਕ ਤੋਂ ਿੱਧ ਿਹੀਂ) 

ਇਿਪੁਟ ਆਉਟਪੁੱਟ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਵਿੱਚ ਿੱਖ੍ਾ ਹਿੋੇਗਾ। ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਵਿੱਚ 

ਤਬਦੀਲੀ ਇੰਪੁੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਦੇ ਵਸੱਧੇ ਅਿੁਪਾਤੀ ਹੈ।

6  TTL ਜੈਕ:ਇਸ ਜੈਕ ‘ਤੇ ਇੱਕ TTL (Tranzistor, Transistor logic) 

ਿ੍ਗ ਿੇਿ ਉਪਲਬਧ ਹੈ। ਇਹ ਆਉਟਪੁੱਟ ਐਪਲੀਵਟਊਡ ਤੋਂ ਸੁਤੰਤ੍ ਹੈ।

7  ਐਪਲੀਵਟਊਡ ਕੰਟ੍ੋਲ:ਇਹ ਆਉਟਪੁੱਟ ਵਸਗਿਲ ਦੇ ਐਪਲੀਵਟਊਡ ਿੂੰ 

ਕੰਟ੍ੋਲ ਕ੍ਦਾ ਹੈ।8 ਆਿਸੈੱਟ ਕੰਟ੍ੋਲ:ਇਹ ਆਉਟਪੁੱਟ ਦੇ DC ਆਿਸੈੱਟ 

ਿੂੰ ਕੰਟ੍ੋਲ ਕ੍ਦਾ ਹੈ।

9  ਿਧੀਆ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਡਾਇਲ:ਿੇਿ ਿਾ੍ਮਾਂ ਦੀ ਆਉਟਪੁੱਟ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਇਸ 

ਡਾਇਲ ਦੀ ਸੈਵਟੰਗ ਅਤੇ ਚੁਣੀ ਗਈ ੍ ੇਂਜ ਦੇ ਉਤਪਾਦ ਦੁਆ੍ਾ ਵਦੱਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਓਪਰੇਭਟੰਗ ਜਾਣਕਾਰੀ:ਿੰਕਸ਼ਿ ਜਿ੍ੇਟ੍ 240V ਦੁਆ੍ਾ ਸੰਚਾਵਲਤ ਹੈ। AC 

ਮੇਿ। ਜਦੋਂ ਪਾਿ੍ ਆਿ ਸਵਿੱਚ ਿੂੰ ਦਬਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ LED ਚਮਕ ਜਾਿੇਗੀ।

ਲੋੜੀਦੀ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ੍ੇਂਜ ਸਵਿੱਚ ਿੂੰ ਦਬਾ ਕੇ ਸੈੱਟ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਅਤੇ 

ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਡਾਇਲ ਦੀ ਸਵਥਤੀ ਵਿ੍ਧਾ੍ਤ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਸਾਇਿ, ਿ੍ਗ ਜਾਂ ਵਤਕੋਣ ਤੋਂ ਉਵਚਤ ਿੰਕਸਿ਼ ਬਟਿ ਿੂੰ ਦਬਾਉਣ ਦੁਆ੍ਾ ਲੋੜੀਂਦੀ 

ਤ੍ੰਗ ਚੁਣੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਚੁਣੇ ਗਏ ਆਉਟਪੁੱਟ ਵਸਗਿਲ ਦੇ ਐਪਲੀਵਟਊਡ ਿੰੂ ਐਂਪਲੀਵਟਊਡ ਕੰਟ੍ੋਲ ਿੌਬ 

ਦੁਆ੍ਾ ਐਡਜਸਟ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। 0-20 V ਵਸਖ੍ ਤੋਂ ਵਡਸਪਲੇਅ ਐਪਲੀਵਟਊਡ 

ਦੀ ਇੱਕ ਪਵ੍ਿ੍ਤਿ ਸੰਭਿ ਹੈ। TTL ਆਉਟਪੁੱਟ ਐਪਲੀਵਟਊਡ ਕੰਟ੍ੋਲ ਦੁਆ੍ਾ 

ਪ੍ਰਭਾਵਿਤ ਿਹੀਂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਆਡੀਓ ਿਰਰੀਕੁਐਂਸੀ (AF) ਜਨਰੇਟਰ (ਭਚੱਤਰ 2):ਆਡੀਓ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ 

ਜਿ੍ੇਟ੍ 20 Hz ਤੋਂ 20 kHZ ਤੱਕ ਸਾਈਿ ਿੇਿ ਵਸਗਿਲ ਪੈਦਾ ਕ੍ਦੇ ਹਿ। ਕੁਝ 

ਵਕਸਮ ਦੇ AF ਜਿ੍ੇਟ੍ 100 kHZ ਤੱਕ ਸਾਈਿ ਿੇਿ ਪੈਦਾ ਕ੍ਦੇ ਹਿ। ਸਾਇਿ 

ਿੇਿ ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ ਿ੍ਗ ਤ੍ੰਗਾਂ ਿੀ ਪੈਦਾ ਕ੍ਿ ਦੀ ਵਿਿਸਥਾ ਹੋ ਸਕਦੀ ਹੈ।
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ਇਹਿਾਂ ਜਿ੍ੇਟ੍ਾਂ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਿੇ੍ੀਏਬਲ ਐਂਪਲੀਵਟਊਡ ਕੰਟ੍ੋਲ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੋ 

ਵਸਗਿਲ ਐਪਲੀਵਟਊਡ ਿੂੰ 10 mv ਤੋਂ 20V ਵਿੱਚ ਬਦਲਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਜਿ੍ੇਟ੍ 

ਦੀ ਮਦਦ ਿਾਲ ੍ੇਡੀਓ, ਟੀਿੀ ਵ੍ਕਾ੍ਡ੍ ਅਤੇ ਆਡੀਓ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਵਿੱਚ 

ਆਡੀਓ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਪੜਾਅ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ।

ਜਦੋਂ ਵਕ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ੍ੇਂਜ ਸਵਿੱਚ ਲੋੜੀਂਦੀ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ੍ੇਂਜ ਦੀ ਚੋਣ ਕ੍ਦਾ ਹੈ, 

ਲੋੜੀਦੀ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ੍ੇਂਜ ਦੀ ਚੋਣ ਕ੍ਦਾ ਹੈ, ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਡਾਇਲ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ 

ਲੋੜੀਂਦੀ ਸੀਮਾ ਦੇ ਅੰਦ੍ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਿੂੰ ਚੁਣਿ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਕੈਿੋਡ ਰੇ ਔਭਸਲੋਸਕੋਪ (CRO)

ਜਾਣ-ਪਛਾਣ:ਔਵਸਲੋਸਕੋਪ ਇੱਕ ਇਲੈਕਟ੍ਰਾਵਿਕ ਮਾਪਣ ਿਾਲਾ ਯੰਤ੍ ਹੈ ਜੋ 

ਇਿਪੁਟ ਟ੍ਮੀਿਲਾਂ ‘ਤੇ ਲਾਗੂ ਵਕਸੇ ਿੀ ਤ੍ੰਗ ੍ੂਪ ਦੀ ਵਿਜ਼ੂਅਲ ਪੇਸ਼ਕਾ੍ੀ 

ਪ੍ਰਦਾਿ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। ਟੈਲੀਵਿਜਿ਼ ਵਟਊਬ ਿਾਂਗ ਕੈਥੋਡ ੍ ੇ ਵਟਊਬ (ਸੀਆ੍ਟੀ) ਿ੍ੰਟ 

ਸਕ੍ੀਿ ‘ਤੇ ਤ੍ੰਗ ੍ੂਪ ਿਜੋਂ ਲਾਗੂ ਵਸਗਿਲ ਦੀ ਵਿਜ਼ੂਅਲ ਵਡਸਪਲੇ ਪ੍ਰਦਾਿ 

ਕ੍ਦੀ ਹੈ। ਇੱਕ ਇਲੈਕਟ੍ਰੌਿ ਬੀਮ ਿੂੰ ਵਡਿਲੈਕਟ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ ਇਹ 

ਵਟਊਬ ਿੇਸ ਵਿੱਚ ਸਿੀਪ ਕ੍ਦਾ ਹੈ, ਵਜਸ ਿਾਲ ਇਿਪੁਟ ਵਸਗਿਲ ਦੀ ਇੱਕ 

ਵਡਸਪਲੇ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਇੱਕ ਔਵਸਲੋਸਕੋਪ ਵਿੱਚ ਆਮ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਸ਼ਾਮਲ ਹੁੰਦੇ ਹਿ:

-  Attenuator

-  ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍

-  ਆ੍ਾ-ਦੰਦ ਜਿ੍ੇਟ੍

-  ਗੇਟ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਜਾਂ Z-ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍

-  ਟਵ੍ੱਗ੍

-  CRT (ਕੈਥੋਡ ੍ੇ ਵਟਊਬ)

-  ਵਬਜਲੀ ਦੀ ਸਪਲਾਈ

ਇੱਕ ਸਧਾ੍ਿ ਕੈਥੋਡ ੍ ੇ ਓਸੀਲੋਸਕੋਪ ਦਾ ਬਲਾਕ ਵਚੱਤ੍ ਵਚੱਤ੍ 3 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ 

ਵਗਆ ਹੈ।

Attenuator: ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ‘ਤੇ ਲਾਗੂ ਕ੍ਿ ਤੋਂ ਪਵਹਲਾਂ ਇੰਪੁੱਟ ਵਸਗਿਲ 

ਿੂੰ ਇੱਕ ਢੁਕਿੀਂ ਤੀਬ੍ਤਾ ਤੱਕ ਘਟਾਇਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਐਟੀਿੂਏਟ੍ਾਂ ਿੂੰ 

ਿ੍ਟੀਕਲ ਅਤੇ ਹ੍ੀਜੱਟਲ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਦੋਿਾਂ ਦੇ ਇੰਪੁੱਟ ‘ਤੇ ਲਗਾਇਆ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ।

ਐਂਪਲੀਿਾਇਰ: ਇੱਕ ਔਸੀਲੋਸਕੋਪ ਦੇ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਲੰਬਕਾ੍ੀ 

ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਅਤੇ ਇੱਕ ਹ੍ੀਜੱਟਲ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਿ੍ਟੀਕਲ 

ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਿਾਈ-ਪਲੇਟਾਂ ‘ਤੇ ਲਾਗੂ ਹੋਣ ਤੋਂ ਪਵਹਲਾਂ ਿ੍ਟੀਕਲ ਇਿਪੁਟ 

ਵਸਗਿਲ ਿੂੰ ਿਧਾਉਂਦੇ ਹਿ। ਹ੍ੀਜੱਟਲ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਵਸਗਿਲ ਿੂੰ ਿਧਾ ਵਦੰਦਾ 

ਹੈ, ਇਸ ਤੋਂ ਪਵਹਲਾਂ ਵਕ ਇਹ ਐਕਸ-ਪਲੇਟਾਂ ਿਾਲ ਜੁਵੜਆ ਹੋਿੇ।

ਆਰਾ-ਦੰਦ ਜਨਰੇਟਰ:ਵਕਸੇ ਿੀ ਆਕਾ੍ ਦਾ ਮਾਪਣ ਿਾਲਾ ਵਸਗਿਲ Y ਇਿਪੁਟ 

(ਪਲੇਟਾਂ) ਿਾਲ ਜੁਵੜਆ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਵਿ੍ ਇਹ ਸਕ੍ਰੀਿ ‘ਤੇ ਵਦਖਾਈ ਵਦੰਦਾ 

ਹੈ। X-ਪਲੇਟਾਂ ‘ਤੇ ਵਸਗਿਲ ਅਵਜਹਾ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਵਕ ਸਕ੍ਰੀਿ ‘ਤੇ ਵਚੱਤ੍ 

Y-ਪਲੇਟਾਂ ਦੇ ਸਮਾਿ ਹਿੋੇ। ਇਸ ਲਈ ਐਕਸ-ਪਲੇਟਾਂ ਿਾਲ ਜੁੜੇ ਹੋਣ ਲਈ ਇੱਕ 

ਆ੍ਾ-ਦੰਦ ਵਸਗਿਲ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਜੋ ਸਕ੍ਰੀਿ ‘ਤੇ ਵਚੱਤ੍ ਿੂੰ ਿ੍ਟੀਕਲ ਪਲੇਟ 

‘ਤੇ ਜੁੜੇ ਵਸਗਿਲ ਿਾਂਗ ਬਣਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਆ੍ਾ-ਦੰਦ ਵਸਗਿਲ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ

ਟਾਈਮ ਬੇਸ ਵਸਗਿਲ, ਅਤੇ ਆ੍ਾ-ਦੰਦ ਜਿ੍ੇਟ੍ ਦੁਆ੍ਾ ਵਤਆ੍ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ। ਆ੍ਾ-ਦੰਦ ਵਸਗਿਲ ਦੀ ਸ਼ਕਲ ਵਚੱਤ੍ 4 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਈ ਗਈ ਹੈ। ਟਾਈਮ-

ਬੇਸ ਵਸਗਿਲ ਵਿੱਚ ਟ੍ੇਸ, ੍ੀਟ੍ੇਸ ਅਤੇ ਹੋਲਡ ਆਿ ਪੀ੍ੀਅਡ ਸ਼ਾਮਲ ਹੁੰਦੇ 

ਹਿ।
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ਗੇਟ ਐਂਪਲੀਿਾਇਰ ਜਾਂ Z-ਐਂਪਲੀਿਾਇਰ:ਇਹ ਿਾਇਦੇਮੰਦ ਹੈ ਵਕ ਸੀਆ੍ਟੀ 

ਦੀ ਸਕ੍ੀਿ ‘ਤੇ ਵਦਖਾਈ ਦੇਣ ਿਾਲੀ ਤਸਿੀ੍ ਵਿ੍ੰਤ੍ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ, ਯਾਿੀ 

ਇਲੈਕਟ੍ਰਿੋ ਬੀਮ ਵਸ੍ਿ ਟਾਈਮ-ਬੇਸ ਵਸਗਿਲ ਦੇ ਟ੍ੇਸ ਪੀ੍ੀਅਡ ਵਿੱਚ 

ਵਦਖਾਈ ਦੇਣਾ ਚਾਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਇਲੈਕਟ੍ਰੌਿ ਬੀਮ ਦਾ ੍ੀਟ੍ੇਸ ਪੀ੍ੀਅਡ ਸਕ੍ਰੀਿ ‘ਤੇ 

ਵਦਖਾਈ ਿਹੀਂ ਦੇਣਾ ਚਾਹੀਦਾ। ਇਸ ਲਈ, ਗੇਟ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਿੂੰ ਇਲੈਕਟ੍ਰਿੋ 

ਬੀਮ ਿੰੂ ਵਿਯੰਤਵ੍ਤ ਕ੍ਿ ਲਈ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਇਹ ਵਸ੍ਿ ਟ੍ੇਸ ਵਿੱਚ 

ਵਦਖਾਈ ਦਿੇੇ ਵਮਆਦ.

ਗੇਟ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਤੋਂ ਵਸਗਿਲ ਇੱਕ ਿ੍ਗ ਿੇਿ ਹੈ ਅਤੇ ਟਾਈਮ-ਬੇਸ ਵਸਗਿਲ 

ਿਾਲ ਸੰਬੰਵਧਤ ਹੈ। ਇਹ ਵਚੱਤ੍ 5 ਵਿੱਚ ਦ੍ਸਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਟਭਰੱਗਰ (ਗੇਟ ਐਂਪਲੀਿਾਇਰ ਆਉਟਪੁੱਟ): ਵਜਿੇਂ ਪਵਹਲਾਂ ਦੱਵਸਆ ਵਗਆ ਹੈ, 

ਮਾਪਣ ਿਾਲਾ ਵਸਗਿਲ-ਿੇਿ ਿਾ੍ਮ ਿਾਈ-ਇਿਪੁਟ ਿਾਲ ਜਵੁੜਆ ਹੋਇਆ ਹੈ, 

ਜੋ ਸਕ੍ਰੀਿ ‘ਤੇ ਵਦਖਾਈ ਵਦੰਦਾ ਹੈ। ਸਕ੍ੀਿ ‘ਤੇ ਿੇਿਿਾ੍ਮ ਿੂੰ ਸਵਥ੍ ਬਣਾਉਣ 

ਲਈ, ਇਹ ਜ਼੍ ੂ੍ੀ ਹੈ ਵਕ ਟਾਈਮ ਬੇਸ ਵਸਗਿਲ ਦੇ ਸ਼ੁ੍ ੂਆਤੀ ਵਬੰਦੂ ਿੂੰ Y-ਇਿਪੁਟ 

ਿਾਲ ਜੁੜੇ ਵਸਗਿਲ ਿਾਲ ਸਬੰਧਤ ਵਿਕਸ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਿੂੰ 

‘ਸਮਕਾਲੀਕ੍ਿ’ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਿੰਕਸਿ਼ਲ ਪੜਾਅ ਜੋ ਸਮਕਾਲੀਕ੍ਿ ਕ੍ਦਾ 

ਹੈ ਟਵ੍ੱਗ੍ ਹੈ।

ਟਵ੍ੱਗ੍ ਟਾਈਮ-ਬੇਸ ਿੰੂ ਟਵ੍ੱਗ੍ ਕ੍ਿ ਲਈ ਪਲਸ ਜਾਂ ਇੰਪਲਸ ਪੈਦਾ ਕ੍ੇਗਾ। 

ਹ੍ ਿਾ੍ ਜਦੋਂ ਟਾਈਮ-ਬੇਸ ਚਾਲੂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਇੱਕ ਆ੍ਾ-ਦੰਦ ਤ੍ੰਗ-੍ੂਪ ਪੈਦਾ 

ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਓਸੀਲੋਸਕੋਪ ਵਿੱਚ ਵਟ੍ਰਗਵ੍ੰਗ ਦੇ ਵਤੰਿ ੍ੂਪ ਹਿ।

ਅੰਦਰੂਨੀ ਟਭਰੱਗਭਰੰਗ: ਵਸਗਿਲ ਜੋ ਟਵ੍ੱਗ੍ ਿੂੰ ਸਪਲਾਈ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, 

ਉਹ ਿ੍ਟੀਕਲ ਇਿਪੁਟ ਵਸਗਿਲ ਤੋਂ ਵਸਗਿਲ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਕੇ ਪੈਦਾ ਕੀਤਾ 

CRO ਦਾ ਅੰਦ੍ੂਿੀ ਵਸਗਿਲ ਹੈ। ਵਸਗਿਲ ਪ੍ਰੋਸਵੈਸੰਗ ਦਾ ਕ੍ਰਮ ਵਚੱਤ੍ 6 ਵਿੱਚ 

ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਬਾਹਰੀ ਟਭਰੱਗਭਰੰਗ: ਵਸਗਿਲ ਜੋ ਟਵ੍ੱਗ੍ ਿੂੰ ਸਪਲਾਈ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਉਹ 

ਬਾਹ੍ੀ ਵਸਗਿਲ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਜੋ ਬਾਹ੍ੀ, ਵਸੰਕ ਤੋਂ ਵਸਗਿਲ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਕੇ ਪੈਦਾ 

ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਲਾਈਨ ਭਟਰਰਗਭਰੰਗ: ਵਸਗਿਲ ਜੋ ਟਵ੍ੱਗ੍ ਿੂੰ ਸਪਲਾਈ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਉਹ 

ਸੀਆ੍ਓ ਦੀ ਪਾਿ੍ ਸਪਲਾਈ ਤੋਂ ਵਸਗਿਲ ਹੈ। (ਬਲਾਕ ਵਚੱਤ੍ ਵਿੱਚ ਿਹੀਂ 

ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ)

ਲੋੜ ਅਿੁਸਾ੍ ਟਵ੍ਗ੍ਸ ਦੇ ੍ੂਪ ਿੂੰ ਚੁਣਿ ਲਈ ਸਵਿੱਚ ਪ੍ਰਦਾਿ ਕੀਤੇ ਜਾਂਦੇ 

ਹਿ। ਇੱਕ ਸੀਆ੍ਓ ਵਿੱਚ, ਢੁਕਿਾਂ ਸਮਾਂ ਚੁਵਣਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਜੋ ਸਕ੍ੀਿ ‘ਤੇ 

ਵਚੱਤ੍ ਿੰੂ ਸਵਥ੍ ਕ੍ਿ ਦਾ ਕਾ੍ਿ ਬਣਦਾ ਹੈ।

CRO (ਕੈਿੋਡ ਰੇ ਭਟਊਬ):ਉਸਾ੍ੀ ਦੀਆਂ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ ਿੂੰ ਇਸ ਪਾਠ ਵਿੱਚ ਬਾਅਦ 

ਵਿੱਚ ਸਮਝਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ.

ਭਬਜਲੀ ਦੀ ਸਪਲਾਈ:ਘੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਅਤੇ ਉੱਚ ਿੋਲਟੇਜ ਡੀਸੀ ਸਪਲਾਈ ਜੋ 

ਔਵਸਲੋਸਕੋਪ ਿੰਕਸ਼ਿ ਲਈ ਲੋੜੀਂਦੀਆਂ ਹਿ, ੍ੀਕਟੀਿਾਇ੍ ਵਿਲਟ੍ਾਂ ਅਤੇ 

ਸਵਿੱਚ ਮੋਡ ਪਾਿ੍ ਸਪਲਾਈ ਸ੍ਕਟਾਂ ਦੁਆ੍ਾ ਵਤਆ੍ ਕੀਤੀਆਂ ਜਾਂਦੀਆਂ ਹਿ।

CRO ਭਵੱਚ ਭਨਯੰਤਰਣ ਅਤੇ ਉਹਨਾਂ ਦੇ ਕਾਰਜ:ਇੱਕ ਆਮ ਉਦੇਸ਼ ਔਵਸਲੋਸਕੋਪ 

ਦੇ ਅਗਲੇ ਪਿੈਲ ‘ਤੇ ਓਪ੍ੇਵਟੰਗ ਵਿਯੰਤ੍ਣ ਵਚੱਤ੍ 7 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। 

ਵਿਯੰਤ੍ਣਾਂ ਦੇ ਿਾਮ ਅਤੇ ਉਹਿਾਂ ਦੇ ਕਾ੍ਜ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਗਏ ਹਿ।

ਪਾਵਰ-ਆਨ (1):ਇਹ ਪਾਿ੍ ਆਿ ਕ੍ਿ ਲਈ ਟੌਗਲ ਸਵਿੱਚ ਹੈ। ON ਸਵਥਤੀ 

ਵਿੱਚ, ਸਾਧਿ ਿੰੂ ਪਾਿ੍ ਸਪਲਾਈ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਵਿਓਿ ਲੈਂਪ (3) ਚਮਕਦਾ 

ਹੈ।
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ਤੀਬਰਤਾ (2):ਇਹ ਜ਼ੀ੍ੋ ਤੋਂ ਅਵਧਕਤਮ ਤੱਕ ਟ੍ੇਸ ਤੀਬ੍ਤਾ ਿੂੰ ਵਿਯੰਤਵ੍ਤ 

ਕ੍ਦਾ ਹੈ।

ਇਹ ਟ੍ੇਸ ਦੀ ਵਤੱਖਾਪਿ ਿੂੰ ਵਿਯੰਤਵ੍ਤ ਕ੍ਦਾ ਹੈ. ਟ੍ੇਸ ਦੀ ਤੀਬ੍ਤਾ ਿੂੰ ਬਦਲਣ 

ਤੋਂ ਬਾਅਦ ਇਸ ਵਿਯੰਤ੍ਣ ਦਾ ਥੋੜਹਰਾ ਵਜਹਾ ਸੁਧਾ੍ ਕ੍ਿਾ ਜ਼੍ੂ੍ੀ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਐਕਸ-ਵੱਡਦਰਸ਼ਨ (5):ਇਹ ਸਮਾਂ-ਅਧਾ੍ਤ ਦੀ ਲੰਬਾਈ ਿੂੰ ਲਗਾਤਾ੍ 1 ਤੋਂ 5 

ਗੁਣਾ ਤੱਕ ਿਧਾਉਂਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ ਸਮਾਂ-ਅਧਾ੍ ਿੂੰ 40ns/cm ਬਣਾਉਂਦਾ 

ਹੈ।

ਵਰਗ ਵੇਵ (6):ਇਹ 2 V (p-p) ਐਪਲੀਵਟਊਡ ਦੀ ਇੱਕ ਿ੍ਗ ਿੇਿ ਪ੍ਰਦਾਿ 

ਕ੍ਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਸਕੋਪ ਦੇ ਉਪਭੋਗਤਾ ਿੂੰ ਸਕੋਪ ਦੇ Y-ਕੈਲੀਬ੍ਰੇਸ਼ਿ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ਿ 

ਦੇ ਯੋਗ ਬਣਾਇਆ ਜਾ ਸਕੇ।

ਆਰਾ-ਦੰਦ ਦੀ ਲਭਹਰ (7):ਇਹ 5V (p-p) ਦੇ ਆਉਟਪੁੱਟ ਦੇ ਿਾਲ ਸਿੀਪ-

ਸਪੀਡ ਸਵਿੱਚ ਿੂੰ ਇੱਕ ਆ੍ਾ-ਦੰਦ, ਿੇਿਿਾ੍ਮ ਆਉਟਪੁੱਟ ਸੰਜੋਗ ਪ੍ਰਦਾਿ ਕ੍ਦਾ 

ਹੈ। ਲੋਡ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ 10 k ohms ਤੋਂ ਘੱਟ ਿਹੀਂ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

ਵਰਟੀਕਲ ਸੈਕਸ਼ਨ

ਅਤੇ (10): ਇਹ ਵਿਯੰਤ੍ਣ y-ਧੁ੍ੇ ਦੇ ਿਾਲ ਵਡਸਪਲੇ ਦੀ ਗਤੀ ਿੂੰ ਸਮ੍ੱਥ 

ਬਣਾਉਂਦਾ ਹੈ।ਅਤੇ (13): ਇਹ ਇੰਪੁੱਟ ਵਸਗਿਲ ਿੂੰ AC-DC-GND ਕਪਵਲੰਗ 

ਸਵਿੱਚ (14) ੍ਾਹੀਂ ਿ੍ਟੀਕਲ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਿਾਲ ਜੋੜਦਾ ਹੈ।

AC-DC-GND ਕਪਭਲੰਗ ਸਭਵੱਚ (14):ਇਹ ਿ੍ਟੀਕਲ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ 

ਿੂੰ ਜੋੜਿ ਦੀ ਚੋਣ ਕ੍ਦਾ ਹੈ, ਡੀਸੀ ਮੋਡ ਵਿੱਚ, ਇਹ ਵਸੱਧੇ ਵਸਗਿਲ ਿੂੰ ਇੰਪੁੱਟ 

ਿਾਲ ਜੋੜਦਾ ਹੈ; AC ਮੋਡ ਵਿੱਚ, ਇਹ ਇੱਕ 0.1 MF, 400-V ਕੈਪਸੀਟ੍ ਦੁਆ੍ਾ 

ਵਸਗਿਲ ਿੂੰ ਇਿਪੁਟ ਿਾਲ ਜੋੜਦਾ ਹੈ। GND ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ, ਐਟੀਿੂਏਟ੍ (12) 

ਲਈ ਇਿਪੁਟ ਆਧਾਵ੍ਤ ਹੈ, ਜਦੋਂ ਵਕ Y-ਇਿਪੁਟ ਅਲੱਗ ਹੈ।

ਵੋਲਟ/ਸੈ.ਮੀ. (ਐਟੀਨੂਏਟਰ) (12):ਇਹ ਇੱਕ 10-ਪੋਜ਼ੀਸ਼ਿ ਐਟੀਿੂਏਟ੍ 

ਸਵਿੱਚ ਹੈ। ਇਹ ਿ੍ਟੀਕਲ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਦੀ ਸੰਿੇਦਿਸ਼ੀਲਤਾ ਿੂੰ 1,2,5,10 

ਕ੍ਰਮ ਵਿੱਚ 50 ਮੀਟ੍ V/cm ਤੋਂ 50 V/cm ਤੱਕ ਐਡਜਸਟ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। 

ਐਟੀਿੂਏਟ੍ ਸ਼ੁੱਧਤਾ ±3% ਹੈ।

x1 ਜਾਂ x 0.1 ਸਭਵੱਚ (9)

ਜਦੋਂ x 0.1 ਜਾਂ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ ਬਦਵਲਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਇਹ ਬੁਵਿਆਦੀ 

ਸੰਿੇਦਿਸ਼ੀਲਤਾ ਿੂੰ 50 m V/ cm ਤੋਂ 5 m V/cm ਤੱਕ ਿਧਾ ਵਦੰਦਾ ਹੈ।

CAL ਸਭਵੱਚ (8):ਜਦੋਂ ਦਬਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ x1-x0.1 ਸਵਿੱਚ (9) ਸਵਥਤੀ ਦੀ 

ਸਵਥਤੀ ਦੇ ਅਧਾ੍ ਤੇ ਇੱਕ ਲੰਬਕਾ੍ੀ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਤੇ 15 m V ਜਾਂ 150 m V 

ਦਾ DC ਵਸਗਿਲ ਲਾਗੂ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਡੀਸੀ ਬਾਲ (11): ਇਹ ਪੈਿਲ ‘ਤੇ ਇੱਕ ਪ੍ਰੀ-ਸੈੱਟ ਕੰਟ੍ੋਲ ਹੈ। ਜਦੋਂ ਜਾਂ ਤਾਂ x1 

- x0.1 ਸਵਿੱਚ (9) ਿੂੰ ਦਬਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਜਾਂ AC-DC-GND ਕਪਵਲੰਗ ਸਵਿੱਚ 

(14) ਦੀ ਸਵਥਤੀ ਬਦਲੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਟ੍ੇਸ ਦੀ ਕੋਈ ਵਹਲਜੁਲ ਿਾ ਹੋਣ ਲਈ 

ਐਡਜਸਟ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਐਕਸ-ਪੋਜ਼ੀਸ਼ਨ (21):ਇਹ ਵਿਯੰਤ੍ਣ ਦੀ ਗਤੀ ਿੂੰ ਸਮ੍ੱਥ ਬਣਾਉਂਦਾ ਹੈ

ਐਕਸ-ਐਕਭਸਸ ਦੇ ਨਾਲ ਭਡਸਪਲੇ ਕਰੋ।

ਟਭਰੱਗਰ ਪੱਿਰ (18):ਇਹ ਟਵ੍ਗਵ੍ੰਗ ਦਾ ਮੋਡ ਚੁਣਦਾ ਹੈ। ਆਟੋ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ, 

ਟਾਈਮ-ਬੇਸ ਲਾਈਿ ਇਿਪੁਟ ਵਸਗਿਲ ਦੀ ਅਣਹੋਂਦ ਵਿੱਚ ਪ੍ਰਦ੍ਵਸ਼ਤ ਹੁੰਦੀ 

ਹੈ। ਜਦੋਂ ਇਿਪੁਟ ਵਸਗਿਲ ਮੌਜੂਦ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਵਡਸਪਲੇ ਆਟੋਮੈਵਟਕ ਹੀ ਚਾਲੂ 

ਹੋ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਵਿਯੰਤ੍ਣ ਦੀ ਵਮਆਦ ਟਵ੍ੱਗ੍ ਪੁਆਇੰਟ ਿੂੰ ਹੱਥੀਂ ਚੁਣੇ ਜਾਣ ਦੇ 

ਯੋਗ ਬਣਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਸਮਾਂ-ਆਿਾਰ (19):ਇਹ ਸੈਕਟ੍ ਸਵਿੱਚ 11 ਕਦਮਾਂ ਵਿੱਚ 50 ms/cm ਤੋਂ 

0.2Ms/cm ਤੱਕ ਸਿੀਪ ਸਪੀਡ ਚੁਣਦਾ ਹੈ। EXT ਵਚੰਵਿਹਰਤ ਸਵਥਤੀ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ 

ਉਦੋਂ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਜਦੋਂ ਇੱਕ ਬਾਹ੍ੀ ਵਸਗਿਲ ਹ੍ੀਜੱਟਲ ਇਿਪੁਟ (24) ‘ਤੇ 

ਲਾਗੂ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਵਰਨੀਅਰ (22):ਇਹ ਵਿਯੰਤ੍ਣ ਸਮਾਂ-ਅਧਾਵ੍ਤ ਸਿੀਪ ਚੋਣਕਾ੍ ਸਵਿੱਚ (19) 

ਿਾਲ ਜੁਵੜਆ ਇੱਕ ਿਧੀਆ ਸਮਾਯੋਜਿ ਹੈ। ਇਹ ਸਿੀਪ ਦੀ ੍ੇਂਜ ਿੂੰ 5 ਦੇ ਿੈਕਟ੍ 

ਦੁਆ੍ਾ ਿਧਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਕੈਲੀਬ੍ੇਵਟਡ ਸਿੀਪ ਸਪੀਡ ਲਈ ਇਸਿੂੰ ਪੂ੍ੀ ਤ੍ਹਰਾਂ 

ਿਾਲ CAL ਸਵਥਤੀ ਿੱਲ ਮੋਵੜਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

ਭਸੰਕ. ਚੋਣਕਾਰ (15, 16, 17):INT/EXT ਸਵਿੱਚ (15) ਅੰਦ੍ੂਿੀ ਜਾਂ ਬਾਹ੍ੀ 

ਟਵ੍ੱਗ੍ ਵਸਗਿਲ ਦੀ ਚੋਣ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। +ve ਜਾਂ -ve ਸਵਿੱਚ (16) ਇਹ ਚੁਣਦਾ 

ਹੈ ਵਕ ਕੀ ਿੇਿ-ਿਾ੍ਮ ਿੰੂ +ve ਜਾਂ -ve ਸਟੈਪ ‘ਤੇ ਚਾਲੂ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਹੈ। NORM/

TV ਸਵਿੱਚ (17) ਆਮ ਜਾਂ ਟੀਿੀ (ਲਾਈਿ ਿ੍ਰੀਕੁਐਂਸੀ) ਿ੍ੇਮ ਦੀ ਇਜਾਜ਼ਤ ਵਦੰਦਾ 

ਹੈ।

ਛੁਰਾ (20):ਇਹ ਪਿੈਲ ‘ਤੇ ਇੱਕ ਪ੍ਰੀ-ਸੈੱਟ ਕੰਟ੍ੋਲ ਹੈ। ਇਸਿੂੰ ਐਡਜਸਟ ਕੀਤਾ 

ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਤੁਸੀਂ ਟਵ੍ੱਗ੍ ਲੈਿਲ ਕੰਟ੍ੋਲ (18) ਦੀ ਆਟੋ ਸਵਥਤੀ 

ਵਿੱਚ ਬੇਸ ਲਾਈਿ ਪ੍ਰਾਪਤ ਕ੍ ਸਕੋ। ਟਵ੍ੱਗ੍ ਪੱਧ੍ ਵਿਯੰਤ੍ਣ ਦੀ ਵਕਸੇ ਹੋ੍ 

ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ, ਤੁਹਾਿੂੰ ਬੇਸ ਲਾਈਿ ਿਹੀਂ ਵਮਲਣੀ ਚਾਹੀਦੀ।

Ext. ਕੈਪ (23):ਕਿੈਕਟ੍ਾਂ ਦੀ ਇਹ ਜੋੜੀ ਇਹਿਾਂ ਕਿੈਕਟ੍ਾਂ ‘ਤੇ ਇੱਕ ਕੈਪਸੀਟ੍ 

ਿੰੂ ਜੋੜ ਕੇ ਸਮਾਂ ਅਧਾ੍ ੍ੇਂਜ ਿੂੰ 50 ms/cm ਤੋਂ ਅੱਗੇ ਿਧਾਉਣ ਦੇ ਯੋਗ ਬਣਾਉਂਦੀ 

ਹੈ।

ਹੋਰ. ਇਨਪੁਟ (24):ਵਿੱਚ ਬਾਹ੍ੀ ਵਸਗਿਲ ਿੰੂ ਹ੍ੀਜੱਟਲ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਿਾਲ 

ਜੋੜਦਾ ਹੈ।Ext. 

ਭਸੰਕ (25):ਇਹ ਵਸੰਕ੍ਰਿੋਾਈਜ਼ੇਸ਼ਿ ਲਈ ਬਾਹ੍ੀ ਵਸਗਿਲ ਿੂੰ ਟਵ੍ੱਗ੍ ਸ੍ਕਟ 

ਿਾਲ ਜੋੜਦਾ ਹੈ।

ਸੀਆਰਓ ਦੀ ਅਰਜ਼ੀ

AC ਵੋਲਟੇਜ ਮਾਪ:ਕੈਥੋਡ ੍ੇ ਓਸੀਲੋਸਕੋਪ ਦੀ ਸਕ੍ੀਿ ਵਿੱਚ ਆਮ ਤੌ੍  ‘ਤੇ 

ਪਲਾਸਵਟਕ ਦਾ ਧੰਿਿਾਦੀ ਓਿ੍ਲੇ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਜੋ ਸੈਂਟੀਮੀਟ੍ ਿੰਡਾਂ ਵਿੱਚ ਵਚੰਵਿਹਰਤ 

ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਵਕਸੇ ਿੀ ਤ੍ੰਗ ੍ੂਪ ਦਾ ਲੰਬਕਾ੍ੀ ਐਪਲੀਵਟਊਡ ਪੀਕ-ਟੂ-ਪੀਕ ਿੋਲਟੇਜ 

ਿੂੰ ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਅਣਜਾਣ AC ਿੋਲਟੇਜਾਂ ਿੂੰ ਮਾਪਣ ਲਈ ਮੁੱਖ ਸਪਲਾਈ AC ਿੂੰ ਆਈਸੋਲੇਸਿ਼ 

ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ ੍ਾਹੀਂ ਅਲੱਗ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਐਟੀਿੂਏਟ੍ ਿੂੰ 

50 V/ div ‘ਤੇ ਸੈੱਟ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। AC-DC ਸਵਿੱਚ ਿੂੰ AC ਸਵਥਤੀ 

(ਬਾਹ੍) ‘ਤੇ ਸੈੱਟ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ। ਿੋਲਟੇਜ ਿੂੰ ਮਾਵਪਆ ਜਾਣਾ ਇੰਪੁੱਟ ਅਤੇ ਆਮ 

ਟ੍ਮੀਿਲ ਿਾਲ ਜਵੁੜਆ ਹੋਇਆ ਹੈ। ਿੇਿ ਿਾ੍ਮ ਦੇ ਕਈ ਚੱਕ੍ ਪ੍ਰਦ੍ਵਸਤ਼ 

ਕ੍ਿ ਲਈ ਟਾਈਮ ਬੇਸ ਸਵਿੱਚ ਸੈੱਟ ਕ੍ੋ। ਇੱਕ ਸੁਵਿਧਾਜਿਕ ਉਚਾਈ ‘ਤੇ ਇੱਕ 

ਿੇਿ ਿਾ੍ਮ ਪ੍ਰਾਪਤ ਕ੍ਿ ਲਈ V/div ਸਵਿੱਚ ਿੂੰ ਐਡਜਸਟ ਕ੍ੋ ਵਜਿਂੇ ਵਕ 

ਸਕ੍ੀਿ ਦੇ ਅੰਦ੍ ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ ਅਤੇ ਿਕਾ੍ਾਤਮਕ ਵਸਖ੍ ਵਦਖਾਈ ਦੇਣ।

ਸਕ੍ਰੀਿ ‘ਤੇ ਿੋਲਟੇਜ ਦੇ ਲੰਬਕਾ੍ੀ ਐਪਲੀਵਟਊਡ (ਵਿਭਾਜਿਾਂ ਦੀ ਵਗਣਤੀ ਪੀਕ-

ਟੂ ਪੀਕ) ਿੂੰ ਮਾਪੋ। ਹੁਣ ਪੀਕ-ਟੂ-ਪੀਕ ਿੋਲਟੇਜ ਮੁੱਲ ਿੂੰ ਲੱਭਣ ਲਈ ਿੋਲਟ/ਵਡਿ 

ਸੈਵਟੰਗ ਦੁਆ੍ਾ ਐਪਲੀਵਟਊਡ ਿੂੰ ਗੁਣਾ ਕ੍ੋ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.7.159

© N
IM

I 

NOT T
O B

E R
EPUBLI

SHED



176

ਉਦਾਹਰਨ: ਭਚੱਤਰ 8 ਦੇ ਰੂਪ ਭਵੱਚ 6.4 ਭਡਵੀਜ਼ਨਾਂ ਦੀ ਇੱਕ ਲੰਬਕਾਰੀ 

ਭਡਿਲੈਕਸ਼ਨ ਅਤੇ 5 ਵੋਲਟ ਦੀ ਇੱਕ ਵੋਲਟ/ਭਡਵ ਸੈਭਟੰਗ ਨੂੰ ਮੰਨੋ।

ਪੀਕ-ਟੂ-ਪੀਕ ਿੋਲਟੇਜ = 6.4 x 5 = 32 V

ਇਸ ਲਈ ਪੀਕ ਿੋਲਟੇਜ = 16 V

ਇਸਲਈ RMS ਿੋਲਟੇਜ = 16 x 0.707 = 11.31 V

ਜਾਂ RMS ਿੋਲਟੇਜ = ਪੀਕ ਤੋਂ ਪੀਕ ਿੋਲਟੇਜ/ 2.83 =EQU

=EQU

ਡੀਸੀ ਵੋਲਟੇਜ ਮਾਪ:ਇਿਪੁਟ ਚੋਣਕਾ੍ ਸਵਿੱਚ DC ਸਵਥਤੀ ‘ਤੇ ਸੈੱਟ ਕੀਤਾ ਵਗਆ 

ਹੈ। ਸਕ੍ਰੀਿ ਦੇ ਕੇਂਦ੍ ਵਿੱਚ ਟ੍ੇਸ ਪ੍ਰਾਪਤ ਕ੍ਿ ਲਈ Y ਵਸ਼ਿਟ ਸਵਥਤੀ ਿੂੰ 

ਵਿਿਸਵਥਤ ਕ੍ੋ। ਇਹ ਲਾਈਿ ਜ਼ੀ੍ੋ ਡੀਸੀ ਿੋਲਟ ਿੂੰ ਦ੍ਸਾਉਂਦੀ ਹੈ। DC ਿੋਲਟੇਜ 

ਦੇ +ve ਿੰੂ ਇਿਪੁਟ ਟ੍ਮੀਿਲ ਅਤੇ -ve ਿੂੰ ਆਮ ਟ੍ਮੀਿਲ ਿਾਲ ਜੋੜੋ। ਹੁਣ 

ਹ੍ੀਜੱਟਲ ਲਾਈਿ ਉੱਪ੍ ਿੱਲ ਿਧੇਗੀ। (ਵ੍ਿ੍ਸ ਪੋਲਵ੍ਟੀ ਲਈ ਹੇਠਾਂ) ਿੋਲਟ/

ਵਡਿ ਸਵਿੱਚ ਲੋੜ ਅਿੁਸਾ੍ ਸੈੱਟ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ।

ਹੁਣ ਜ਼ੀ੍ੋ ੍ੈਿ੍ਂੈਸ ਲਾਈਿ ਦੇ ੍ੂਪ ਵਿੱਚ ਭਾਗਾਂ ਵਿੱਚ ਲੰਬਕਾ੍ੀ ਦੂ੍ੀ ਿੂੰ ਮਾਪੋ।

DC ਿੋਲਟੇਜ ਿੂੰ VOLT/DIV ਸੈਵਟੰਗ ਿਾਲ ਲੰਬਕਾ੍ੀ ਦੂ੍ ੀ (ਵਿਭਾਜਿ) ਿੰੂ ਗੁਣਾ 

ਕ੍ਕੇ ਲੱਵਭਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਵਚੱਤ੍ 9 ਦੇ ਹਿਾਲੇ ਿਾਲ ਇੱਕ ਉਦਾਹ੍ਿ ਵਦੱਤੀ ਗਈ ਹੈ

2.6 ਵਡਿੀਜ਼ਿ ਦੀ ਇੱਕ ਲੰਬਕਾ੍ੀ ਵਡਿਲੈਕਸ਼ਿ ਅਤੇ 20 V ਦੀ ਇੱਕ ਿੋਲਟ/ਵਡਿੀ 

ਸੈਵਟੰਗ ਮੰਿ ਲਓ।

DC ਿੋਲਟੇਜ = 2.6 x 20 = 52V।

ਸਮਾਂ ਅਤੇ ਬਾਰੰਬਾਰਤਾ ਦਾ ਮਾਪ: ਮਾਪਣ ਲਈ ਿੇਿ-ਿਾ੍ਮ V ਇੰਪੁੱਟ ਿਾਲ 

ਜੁਵੜਆ ਹੋਇਆ ਹੈ। ਿੋਲਟ/ਵਡਿ ਸਵਿੱਚ ਿੇਿ-ਿਾ੍ਮ ਦੇ ਇੱਕ ਢੁਕਿਂੇ ਲੰਬਕਾ੍ੀ 

ਐਪਲੀਵਟਊਡ ਿੂੰ ਪ੍ਰਦ੍ਵਸ਼ਤ ਕ੍ਿ ਲਈ ਸੈੱਟ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ। ਸਮਾਂ/ਵਿਭਾਗ 

ਸਵਿੱਚ ਮਾਪਣ ਲਈ ਿੇਿ ਿਾ੍ਮ ਦੇ ਲਗਭਗ ਦੋ ਚੱਕ੍ਾਂ ਿੰੂ ਪ੍ਰਦ੍ਵਸਤ਼ ਕ੍ਿ 

ਲਈ ਸੈੱਟ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ। ਟ੍ੇਸ ਿੂੰ ਮਿੂ ਕ੍ਿ ਲਈ Y-SHIFT ਵਿਯੰਤ੍ਣ ਿੂੰ 

ਐਡਜਸਟ ਕ੍ੋ ਤਾਂ ਵਕ ਮਾਪ ਦੇ ਵਬੰਦੂ ਵਖਵਤਜੀ ਕੇਂਦ੍ ਲਾਈਿ ‘ਤੇ ਹੋਣ। X-SHIFT 

ਵਿਯੰਤ੍ਣ ਿੂੰ ਮਾਪ ਦੇ ਵਬੰਦੂਆਂ ਦੀ ਸ਼ੁ੍ ੂਆਤ ਿੂੰ ਇੱਕ ਸੁਵਿਧਾਜਿਕ ਹਿਾਲਾ 

ਲਾਈਿ ਵਿੱਚ ਵਲਜਾਣ ਲਈ ਐਡਜਸਟ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ।

ਇੱਕ ਚੱਕ੍ ਦੇ ਵਬੰਦੂਆਂ ਵਿਚਕਾ੍ ਦੂ੍ ੀ (ਵਿਭਾਜਿ) ਿੂੰ ਵਚੱਤ੍ 10 ਵਿੱਚ ਮਾਵਪਆ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਇੱਕ ਚੱਕ੍ ਦੇ ਭਾਗਾਂ ਦਾ ਗੁਣਿਿਲ ਅਤੇ ਸਮਾਂ/ਵਿਭਾਜਿ ਸਵਿੱਚ ਦੀ ਸਵੈਟੰਗ ਇੱਕ 

ਚੱਕ੍ ਦੀ ਵਮਆਦ ਵਦੰਦੀ ਹੈ।

ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਿਾ੍ਮੂਲੇ ਦੁਆ੍ਾ ਵਿ੍ਧਾ੍ਤ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ

ਵਜੱਥੇ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਹ੍ਟਜ਼ ਵਿੱਚ ਹੈ ਅਤੇ ਸਮਾਂ ਸਵਕੰਟਾਂ ਵਿੱਚ ਹੈ।

ਉਦਾਹਰਨ

ਸਮਾਂ  = ਵਡਿ x ਟਾਈਮ ਬੇਸ ਸਵੈਟੰਗ

 = 5 x 0.2 ms

 = 1 ਐਮ.ਐਸ

ਇਸ ਲਈ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ =                    = 1000 Hz ਿ੍ਰੀਕੁਐਂਸੀ 

 = 1 kHz।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.7.159
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ਪਾਵਰ (Power)  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.7.160
ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ  (Electrician) - ਇਲੈਕਟਰਰਾਭਨਕ ਅਭਿਆਸ

ਭਪਰਰੰਭਟਡ ਸਰਕਟ ਬੋਰਡ (Printed circuit boards (PCB)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

•  ਐਭਚੰਗ ਅਤੇ ਐਚੈਂਟ ਘੋਲ ਨੂੰ ਭਤਆਰ ਕਰਨ ਲਈ ਵਰਤੇ ਜਾਣ ਵਾਲੇ ਐਚੈਂਟਸ ਦੀਆਂ ਭਕਸਮਾਂ ਦਾ ਵਰਣਨ ਕਰੋ 

•  ਐਭਚੰਗ ਕਰਦੇ ਸਮੇਂ ਐਚੈਂਟ ਘੋਲ ਨੂੰ ਅੰਦੋਲਨ ਕਰਨ ਦੇ ਕਾਰਨ ਦੱਸੋ 

•  PCBs ‘ਤੇ ਛੇਕ ਕਰਦੇ ਸਮੇਂ ਮਹੱਤਵਪੂਰਨ ਨੁਕਭਤਆਂ ਦੀ ਸੂਚੀ ਬਣਾਓ

•  PCBs ‘ਤੇ ਕੰਪੋਨੈਂਟ ਪੋਜੀਸ਼ਨਾਂ ਨੂੰ ਮਾਰਕ ਕਰਨ ਦੇ ਿਾਇਭਦਆਂ ਦੀ ਸੂਚੀ ਬਣਾਓ।

ਜਾਣ-ਪਛਾਣ

ਵਪ੍ਰੰਵਟਡ ਸ੍ਕਟ ਬੋ੍ ਡ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਜੋੜਿ ਿਾਲੀਆਂ ਤਾ੍ਾਂ ਿੂੰ ਇੱਕ ਪਤਲੇ ਸੰਚਾਲਿ 

ਮਾ੍ਗ ਦੁਆ੍ਾ ਬਦਵਲਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਜਸਿੰੂ ਤਾਂਬੇ ਜਾਂ ਚਾਂਦੀ ਦੀ ਿੁਆਇਲ ਵਕਹਾ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜੋ ਇੰਸੂਲੇਟਡ ਬੋ੍ ਡ ਦੇ ਇੱਕ ਪਾਸੇ ਮੋਲਡ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇੰਸੂਲੇਵਟੰਗ 

ਬੋ੍ ਡ ਆਮ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਧਿੁੀ, ਕਾਗਜ਼ ਜਾਂ ਿਾਈਬ੍ ਗਲਾਸ ਜਾਂ ਈਪੌਕਸੀ ਦਾ ਬਵਣਆ 

ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਮੋਲਡ ਕੀਤੇ ਸੰਚਾਲਿ ਮਾ੍ਗ ਿੂੰ ਆਮ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਟ੍ੈਕਾਂ ਦੇ ਆਕਾ੍ ਿਜੋਂ ਜਾਵਣਆ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਸ੍ਕਟ ਦੀ ਸ਼ਕਤੀ ‘ਤੇ ਵਿ੍ਭ੍ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। ਟ੍ਰੈਕਾਂ ਦੀ ਚੌੜਾਈ ਸ੍ਕਟ 

‘ਤੇ ਵਿ੍ਭ੍ ਕ੍ਦੇ ਹੋਏ ਕੁਝ ਵਮਲੀਮੀਟ੍ ਤੋਂ ਇੱਕ ਵਮਲੀਮੀਟ ਤੋਂ ਘੱਟ ਤੱਕ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

ਇੱਕ ਵਮਲੀਮੀਟ੍ ਤੋਂ ਘੱਟ ਦੇ ਪਤਲੇ ਟ੍ੈਕ ਵਸਲਿ੍ ਟ੍ਰੈਕਾਂ ਿਾਲ ਬਣੇ ਹੋਏ ਹਿ 

ਵਜੱਥੇ IC ਸ੍ਕਟ ਅਤੇ ਮਾਈਕ੍ਰੋ ਕੰਟ੍ੋਲ੍ ਸ੍ਕਟ ਬਣਾਏ ਜਾਣੇ ਹਿ। ਪੀਸੀਬੀ 

ਬਣਾਉਣ ਲਈ ਕਈ ਪ੍ਰਵਕਵ੍ਆਿਾਂ ਿੂੰ ਢਾਵਲਆ ਵਗਆ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸਿੰੂ ਹੇਠਾਂ 

ਸਮਝਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਐਭਚੰਗ

ਇੱਕ ਿਾ੍ ਜਦੋਂ ਲੈਮੀਿੇਟ ਦੇ ਤਾਂਬੇ ਦੇ ਿੁਆਇਲ ਿਾਲੇ ਪਾਸੇ ਦੇ ਲੋੜੀਂਦੇ ਵਹੱਸੇ ਪੇਂਟ 

/ ਮਾਸਕ ਕੀਤੇ ਅਤੇ ਸੁੱਕ ਜਾਂਦੇ ਹਿ, ਤਾਂ ਅਗਲਾ ਕਦਮ ਲੈਮੀਿੇਟ ਦੇ ਅਣਮਾਸਕ 

ਕੀਤੇ ਵਹੱਵਸਆਂ ਵਿੱਚ ਮੌਜੂਦ ਤਾਂਬੇ ਿੂੰ ਹਟਾਉਣਾ ਹੈ। ਇਸ ਪ੍ਰਵਕਵ੍ਆ ਿੰੂ ਐਵਚੰਗ 

ਿਜੋਂ ਜਾਵਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਕੇਿਲ ਤਾਂਬੇ ਦੇ ਿੋਇਲ ਦੇ ਅਣਚਾਹੇ ਖੇਤ੍ਾਂ ਿੂੰ ਐਵਚੰਗ ਕ੍ਿ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਲੈਮੀਿੇਟ 

ਦੇ ਧਾਤ ਿਾਲੇ ਪਾਸੇ ਿੂੰ ਲੋੜੀਂਦੇ ਸ੍ਕਟ ਕੁਿੈਕਸ਼ਿ ਦੀ ਅਸਲ ਸ਼ਕਲ ਵਮਲਦੀ ਹੈ।

ਐਵਚੰਗ ਹੇਠ ਵਲਖੇ ੍ਸਾਇਣਾਂ ਵਿੱਚੋਂ ਵਕਸੇ ਇੱਕ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਕੇ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ;

-  ਖਾ੍ੀ ਅਮਿੋੀਆ

-  ਸਲਪੁਵ੍ਕ-ਹਾਈਡ੍ਰੋਜਿ ਪ੍ਆਕਸਾਈਡ

-  ਿੇਵ੍ਕ ਕਲੋ੍ ਾਈਡ

-  ਕੂਵਪ੍ਰਕ ਕਲੋ੍ਾਈਡ

ਿੇਵ੍ਕ ਕਲੋ੍ ਾਈਡ ਅਤੇ ਪਾਣੀ ਦਾ ਅਿੁਪਾਤ ਐਵਚੰਗ ਦੀ ਦ੍ ਿੂੰ ਵਿ੍ਧਾ੍ਤ ਕ੍ਦਾ 

ਹੈ। ਆਮ ਅਿੁਪਾਤ ਹੈ, ਇੱਕ ਲੀਟ੍ ਪਾਣੀ ਲਈ 100 ਵਮਲੀਗ੍ਰਾਮ ਗਾੜਹਰਾ 

ਿੇਵ੍ਕ ਕਲੋ੍ਾਈਡ ਪਾਊਡ੍/ਤ੍ਲ। ਇਹ Fecl3 ਢੁਕਿੇਂ ਆਕਾ੍ ਦੀ ਪਲਾਸਵਟਕ 

ਟ੍ਰੇ ਵਿੱਚ ਵਤਆ੍ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 1 ਵਿੱਚ ਦ੍ਸਾਏ ਅਿੁਸਾ੍ ਪੇਂਟ 

ਕੀਤੇ ਲੈਮੀਿੇਟ ਿੂੰ ਪੂ੍ ੀ ਤ੍ਹਰਾਂ ਡੁਬੋਇਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਵਕਉਂਵਕ ਿੇਵ੍ਕ ਕਲੋ੍ ਾਈਡ ਇੱਕ ਐਵਸਡ ਘੋਲ ਹੈ, ਹਾਲਾਂਵਕ ਪੇਤਲੀ ਪੈ ਗਈ ਹੈ, 

ਇਹ ਚਮੜੀ ਲਈ ਿੁਕਸਾਿਦੇਹ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ, ਇਸ ਘੋਲ ਿਾਲ ਕੰਮ ਕ੍ਦੇ ਸਮੇਂ 

੍ਬੜ ਦੇ ਦਸਤਾਿੇ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕੀਤੀ ਜਾਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ।

ਪੇਂਟ ਕੀਤੇ ਲੈਮੀਿੇਟ ਿੂੰ ਐਵਚੰਗ ਕ੍ਿ ਲਈ ਲੋੜੀਂਦੀ ਮਾਤ੍ਾ ਦੇ Fecl3 ਘੋਲ ਵਿੱਚ 

ਵਖਸਕਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਲੈਮੀਿੇਟ ਦੀ ਪੇਂਟ ਕੀਤੀ ਸਤਹ ਵਚੱਤ੍ 1 ਵਿੱਚ 

ਵਸਖ੍ ਿੱਲ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਐਵਚੰਗ ਦੀ ਪ੍ਰਵਕਵ੍ਆ ਅੱਗੇ ਿਧਦੀ ਹੈ, ਐਵਚੰਗ 

ਦੀ ਹੱਦ ਵਦਖਾਈ ਵਦੰਦੀ ਹੈ।

ਤੇਜ਼ ਅਤੇ ਇਕਸਾ੍ ਐਵਚੰਗ ਿੂੰ ਯਕੀਿੀ ਬਣਾਉਣ ਲਈ, ਵਚੱਤ੍ 2 ਵਿੱਚ ਦ੍ਸਾਏ 

ਅਿੁਸਾ੍ ਟ੍ਰੇ ਿੰੂ ਵਹਲਾ ਕੇ ਅਤੇ ਝੁਕਾ ਕੇ ਐਚੈਂਟ ਘੋਲ ਿੂੰ ਹਲਕਾ ਵਜਹਾ ਅੰਦੋਲਿ 

ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਘੋਲ ਦੇ ਬਹੁਤ ਵਜ਼ਆਦਾ ਅੰਦੋਲਿ ਤੋਂ ਪ੍ਹੇਜ਼ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ 

ਹੈ, ਵਕਉਂਵਕ ਇਹ ਪੇਂਟ ਕੀਤੇ ਟ੍ੈਕਾਂ ਦੇ ਵਸ੍ੇ ਿੰੂ ਵਛੱਲ ਸਕਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਉਹਿਾਂ ਿੂੰ ਹਟਾ 

ਸਕਦਾ ਹੈ। ਉਹ ਵਹੱਸੇ ਵਜਿਹਰਾਂ ਦਾ ਿੱਕਾਸ਼ੀ ਕ੍ਿ ਦਾ ਇ੍ਾਦਾ ਿਹੀਂ ਸੀ।

ਵਜਿੇਂ-ਵਜਿੇਂ ਐਵਚੰਗ ਿਧਦੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਅਣਚਾਹੇ ਵਹੱਸੇ ਵਿੱਚ ਤਾਂਬਾ ਹੌਲੀ-ਹੌਲੀ ਹਟਾ 

ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਜਦੋਂ ਐਵਚੰਗ ਪੂ੍ੀ ਹੋ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ ਅਣਚਾਹੇ ਵਹੱਸੇ ਵਿਚਲਾ ਸਾ੍ਾ 
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ਤਾਂਬਾ ਗਾਇਬ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਐਵਚੰਗ ਿਾਲੇ ਵਹੱਸੇ ਵਿਚ ਲੈਮੀਿੇਟ ਬੋ੍ਡ ਦੇ 

ਇੰਸੂਲੇਟ੍ ਦਾ ੍ੰਗ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਇੱਕ ਿਾ੍ ਜਦੋਂ ਤਾਂਬੇ ਦੇ ਅਣਚਾਹੇ ਵਹੱਵਸਆਂ ਿੂੰ ਪੂ੍ੀ ਤ੍ਹਰਾਂ ਿੱਕਾ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, 

ਤਾਂ ਬੋ੍ ਡ ਿੂੰ ਘੋਲ ਵਿੱਚੋਂ ਬਾਹ੍ ਕੱਢ ਵਲਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਬਾਕੀ ਬਚੇ Fecl3 ਘੋਲ 

ਿੂੰ ਹਟਾਉਣ ਲਈ ਤਾਜ਼ੇ ਪਾਣੀ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਕੇ ਸਾਿ਼ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਵਕਸੇ 

ਿੀ ਹੋ੍ ਐਵਚੰਗ ਪ੍ਰਵਕਵ੍ਆ ਿੂੰ ੍ੋਕਦਾ ਹੈ।

ਪਾਣੀ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਕੇ ਬੋ੍ ਡ ਿੂੰ ਸਾਿ਼ ਕ੍ਿ ਅਤੇ ਸੁਕਾਉਣ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਲੇਆਉਟ 

ਪੈਟ੍ਿ ‘ਤੇ ਐਚ੍ੇਵਸਸਟੈਂਟ ਵਸਆਹੀ/ਪੇਂਟ ਿੂੰ ਸੌਲਿੈਂਟਸ, ਵਜਿੇਂ ਵਕ, ਪਤਲੇ ਜਾਂ 

ਪੈਟ੍ੋਲ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਕੇ ਹਟਾ ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਸਾਿ਼ ਕੀਤੇ ਬੋ੍ਡ ਵਿੱਚ ਚਮਕਦਾ੍ 

ਤਾਂਬੇ ਦੀਆਂ ਧਾ੍ੀਆਂ ਅਤੇ ਪੈਡ ਹੋਣਗੇ, ਵਸ੍ਿ ਲੋੜੀਂਦੇ ਵਹੱਵਸਆਂ ਵਿੱਚ ਸ੍ਕਟ ਿੰੂ 

ਦ੍ਸਾਉਂਦੇ ਹੋਏ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 3 ਵਿੱਚ ਹੈ।

PCBs ‘ਤੇ ਛੇਕ ਭਡਰਰਭਲੰਗ

ਮਾਸਕ/ਪੇਂਟ ਿੰੂ ਐਵਚੰਗ ਅਤੇ ਹਟਾਉਣ ਤੋਂ ਬਾਅਦ ਅਗਲਾ ਕਦਮ ਹੈ ਕੰਪੋਿੈਂਟਸ, 

ਇਿਪੁਟ/ਆਊਟਪੁੱਟ ਅਤੇ Vcc ਅਤੇ ਪਾਉਣ ਲਈ ਪੈਡ ਸੈਂਟ੍ਾਂ ‘ਤੇ ਲੋੜੀਂਦੇ ਵਿਆਸ 

ਦੇ ਛੇਕ ਵਡ੍ਰਲ ਕ੍ਿਾ।

ਜ਼ਮੀਿੀ (Gnd) ਕਿੁੈਕਸ਼ਿ। ਛੇਕ ਵਡ੍ਰਲ ਕ੍ਦੇ ਸਮੇਂ ਿਾਧੂ ਸਾਿਧਾਿੀ ਿ੍ਤੀ ਜਾਂਦੀ 

ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ ਡਵ੍ਵਲੰਗ ਦੌ੍ ਾਿ ਲਾਪ੍ਿਾਹੀ ਤਾਂਬੇ ਦੇ ਪੈਡ ਖੇਤ੍ ਿੂੰ ਵਛੱਲ ਸਕਦੀ ਹੈ। 

ਪੀਸੀਬੀ ‘ਤੇ ਵਡ੍ਰਵਲੰਗ ਲਈ ਕੁਝ ਸੰਕੇਤ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਗਏ ਹਿ;

-  ਜੇਕ੍ ਉਹ ਵਬੰਦੂ ਵਜੱਥੇ ਵਡ੍ਰਵਲੰਗ ਕੀਤੀ ਜਾਣੀ ਹੈ, ਸਪਸ਼ਟ ਿਹੀਂ ਹੈ, ਤਾਂ ਵਬੰਦੂ 

ਿੂੰ ਦੁਬਾ੍ਾ ਇਸ ਤ੍ਹਰਾਂ ਪੰਚ ਕ੍ੋ ਵਕ ਵਡ੍ਰਲ ਵਬਟ ਵਡ੍ਰਵਲੰਗ ਸ਼ੁ੍ੂ ਕ੍ਿ ਤੋਂ 

ਪਵਹਲਾਂ ਪੰਚ ਕੀਤੇ ਵਬੰਦੂ ‘ਤੇ ਬੈਠ ਜਾਿੇ।

-  ਇੱਕ ਹਾਈ ਸਪੀਡ ਵਡ੍ਰਲ ਗਿ/ਮਸ਼ੀਿ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ੋ।

-  ਲੋੜੀਂਦੇ ਆਕਾ੍ ਦੇ ਡਵ੍ਲ ਵਬੱਟਾਂ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ੋ। ਜੇਕ੍ ਇੱਕ ਸਹੀ ਆਕਾ੍ 

ਦਾ ਵਡ੍ਰਲ ਵਬੱਟ ਉਪਲਬਧ ਿਹੀਂ ਹੈ, ਤਾਂ ਇੱਕ ਵਡ੍ਰਲ ਵਬੱਟ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਇੱਕ 

ਸਾਈਜ਼ ਤੋਂ ਛੋਟਾ ਪ੍ ਕਦੇ ਿੀ ਇੱਕ ਆਕਾ੍ ਤੋਂ ਿੱਡਾ ਿਾ ਕ੍ੋ।

-  ਲੱਕੜ ਦੇ ਬਲਾਕ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਦੇ ਹੋਏ ਪੀਸੀਬੀ ਿੰੂ ਿਾਈਸ ‘ਤੇ ਮਜ਼ਬੂਤੀ ਿਾਲ 

ਵਿਕਸ ਕ੍ੋ ਤਾਂ ਵਕ ਪੈਡ ਏ੍ੀਏ ਦੇ ਵਪੱਤਲ ਿੂੰ ਵਡ੍ਰਲ ਕ੍ਿ ਅਤੇ ਵਛੱਲਣ ਿੇਲੇ 

ਪੀਸੀਬੀ ਵਢੱਲਾ ਿਾ ਹੋ ਜਾਿੇ।

-  ਇਹ ਸੁਵਿਸ਼ਵਚਤ ਕ੍ੋ ਵਕ ਲੋੜੀਂਦੇ ਸਾ੍ੇ ਪੁਆਇੰਟ ਵਡ੍ਰੱਲ ਕੀਤੇ ਗਏ ਹਿ 

ਵਕਉਂਵਕ, ਇੱਕ ਿਾ੍ ਕੰਪੋਿੈਂਟ ਮਾਊਂਟ ਕੀਤੇ ਜਾਣ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, PCB ‘ਤੇ ਵਡ੍ਰਵਲੰਗ 

ਹੋਲ ਿਾਈਬ੍ਰੇਸਿ਼ ਕਾ੍ਿ ਮਾਊਂਟ ਕੀਤੇ ਵਹੱਵਸਆਂ ਿੂੰ ਿੁਕਸਾਿ ਪਹੁੰਚਾ ਸਕਦੇ 

ਹਿ।

ਛੇਕਾਂ ਿੰੂ ਵਡ੍ਰਲ ਕ੍ਿ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਪੀਸੀਬੀ ਿੂੰ ਇਸ ਤ੍ਹਰਾਂ ਸਾਿ਼ ਕ੍ੋ ਵਕ ਇਹ 

ਗੰਦਗੀ ਅਤੇ ਧੂੜ ਤੋਂ ਮੁਕਤ ਹਿੋੇ। ਲੇਆਉਟ ਪੈਟ੍ਿ ‘ਤੇ ਿਾ੍ਵਿਸ਼ ਲਾਗੂ ਕ੍ੋ, ਤਾਂਬੇ 

ਦੇ ਪੈਟ੍ਿ ਿੂੰ ਖੋ੍  ਤੋਂ ਬਚਾਉਣ ਲਈ।

ਭਤਆਰ ਕਰਨਾ ਅਤੇ ਕੰਪੋਨੈਂਟ ਨੂੰ ਮਾਰਕ ਕਰਨਾ

ਇੱਕ PCB ਦਾ ਇੱਕ ਖਾਸ ਕੰਪੋਿਂੈਟ ਸਾਈਡ ਵਜਸ ‘ਤੇ ਵਚੰਵਿਹਰਤ ਭਾਗ ਹਿ, ਵਚੱਤ੍ 

4 ਵਿੱਚ ਹੈ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.7.160

© N
IM

I 

NOT T
O B

E R
EPUBLI

SHED



179

ਪਾਵਰ (Power)  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.7.161
ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ  (Electrician) - ਇਲੈਕਟਰਰਾਭਨਕ ਅਭਿਆਸ

ਯੂਨੀਜੰਕਸ਼ਨ ਟਰਾਂਭਜ਼ਸਟਰ (UJT) ਅਤੇ FET ਅਤੇ ਇਸਦਾ ਉਪਯੋਗ (Unijunction transistor (UJT) and FET 
and its application)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• UJT ਦੇ ਭਨਰਮਾਣ ਅਤੇ ਕਾਰਜ ਭਸਿਾਂਤ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ

• UJT ਦਾ ਇੱਕ ਤੇਜ਼ ਟੈਸਟ ਕਰੋ

• FET, JEFT ਭਸਿਾਂਤ, ਇੱਕ ਐਂਪਲੀਿਾਇਰ ਦੇ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਕੰਮ ਕਰਨ ਵਾਲੇ ਪੱਿਪਾਤੀ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨ ਨੂੰ ਭਬਆਨ ਕਰੋ

• UJTs ਦੀ ਅਰਜ਼ੀ ਦੀ ਸੂਚੀ ਬਣਾਓ ਅਤੇ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ I

ਯੂਿੀਜੰਕਸ਼ਿ ਟ੍ਾਂਵਜਸ਼ਟ੍ (UJT) ਇੱਕ ਵਤੰਿ ਟ੍ਮੀਿਲ ਸੈਮੀਕੰਡਕਟ੍ ਯੰਤ੍ 

ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 1a ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਇਸਦੀ ਵਦੱਖ ਵਿੱਚ ਇਹ ਇੱਕ 

ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਿ੍ਗਾ ਵਦਖਾਈ ਵਦੰਦਾ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 1b ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ 

ਵਗਆ ਹੈ। ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 1a ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, ਇਸ ਵਿੱਚ ਦੋ ਪ੍ਤਾਂ 

ਹਿ (ਇੱਕ ਪੀ-ਲੇਅ੍ ਅਤੇ ਇੱਕ ਐਿ-ਲੇਅ੍) ਅਤੇ ਇਸਲਈ ਇਸਦਾ ਵਸ੍ਿ਼ ਇੱਕ 

ਜੰਕਸ਼ਿ ਹੈ (ਇਸ ਲਈ ਇਸਦਾ ਿਾਮ, ਯੂਿੀਜੰਕਸ਼ਿ)।

UJT ਦਾ ਪ੍ਰਤੀਕ ਅਤੇ ਇਸਦੇ ਇਲੈਕਟ੍ਰੀਕਲ ਸਮਾਿ ਸ੍ਕਟ ਿੂੰ ਵਚੱਤ੍ 1c ਅਤੇ 

1d ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

UJT ਇੱਕ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ ਸੈਮੀਕੰਡਕਟ੍ ਯੰਤ੍ ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ ਇਹ ਵਚੱਤ੍ 2 ਵਿੱਚ ਦ੍ਸਾਏ 

ਗਏ ਿਕਾ੍ਾਤਮਕ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਗੁਣਾਂ ਿੂੰ ਪ੍ਰਦ੍ਵਸ਼ਤ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ ਦੇ 

ਿੇ੍ਵਿਆਂ ਦੀ ਚ੍ਚਾ ਅਗਲੇ ਪੈਵ੍ਆਂ ਵਿੱਚ ਕੀਤੀ ਗਈ ਹੈ।

UJT ਦਾ ਭਨਰਮਾਣ

2646 ਅਤੇ 2N 2647 UJT’s ਸੰਸ਼ਵੋਧਤ TO-18 ਕੇਸ ਸ਼ੈਲੀ ਵਿੱਚ ਉਪਲਬਧ ਹਿ 

ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 1b ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

UJT ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਸਰਕਟ

UJT ਦਾ ਇਲੈਕਟ੍ਰੀਕਲ ਸਮਾਿ ਸ੍ਕਟ ਵਚੱਤ੍ 1d ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ 

ਹੈ। B1 ਅਤੇ B2 ਟ੍ਮੀਿਲਾਂ ਦੇ ਵਿਚਕਾ੍ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਿੂੰ ਅੰਤ੍-ਬੇਸ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ 

RBB ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। N-ਵਕਸਮ ਦਾ ਵਸਲੀਕਾਿ ਬਾ੍ ਪੀਐਿ ਜੰਕਸਿ਼ ਦੁਆ੍ਾ 

ਦੋ ਵਹੱਵਸਆਂ RB1 ਅਤੇ RB2 ਵਿੱਚ ਿੰਵਡਆ ਹੋਇਆ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਿਜੋਂ ਕੰਮ ਕ੍ਦਾ 

ਹੈ। ਅੰਦ੍ੂਿੀ RB1 ਅਤੇ RB2 ਦਾ ਕੁੱਲ ਇੰਟ੍ਬੇਸ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ RBB ਹੈ। RBB ਦਾ 

ਮੁੱਲ ਆਮ ਤੌ੍ ‘ਤੇ 4 ਤੋਂ 10 K ohms ਦੀ ੍ੇਂਜ ਵਿੱਚ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਿਾਲ ਹੀ rB1 ਆਮ 

ਤੌ੍  ‘ਤੇ rB2 ਤੋਂ ਥੋੜਾ ਿੱਡਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ ਐਮੀਟ੍ B2 ਦੇ ਥੋੜਹਰਾ ਿੇੜੇ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਇੰਟ੍ਬੇਸ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ RBB ਿੂੰ ਐਮੀਟ੍ ਓਪਿ ਿਾਲ ਮਾਵਪਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

RBB = RB1+ RB2 at IE=0

UJT ਦਾ ਸੰਚਾਲਨ

ਇੱਕ UJT ਿੰੂ ਕੰਮ ਕ੍ਿ ਲਈ DC ਸਪਲਾਈ ਪੋਲਵ੍ਟੀਜ਼ ਿੂੰ ਵਚੱਤ੍ 3 ਵਿੱਚ 

ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 3 ਤੋਂ ਦੇਵਖਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ, B2 +ve ਅਤੇ 

B1 ਿੂੰ ਜ਼ਮੀਿ ਿਾਲ ਜੋਵੜਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਿਤੀਜੇ ਿਜੋਂ ਕ੍ੰਟ (੍ਿਾਇਤੀ) B2 ਤੋਂ 

B1 ਤੱਕ ਿਵਹੰਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਸੰਚਾਲਿ ਦੇ ਿਤੀਜੇ ਿਜੋਂ ਐਿ-ਟਾਈਪ ਵਸਲੀਕਾਿ ਬਾ੍ 

ਦੇ ਿਾਲ ਇੱਕ ਿੋਲਟੇਜ ਗ੍ੇਡੀਐਂਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ ਐਮੀਟ੍ ਜੰਕਸਿ਼ (VE) 

ਦੇ ਖੇਤ੍ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਿੋਲਟੇਜ ਹੈ ਜੋ ਜ਼ਮੀਿ ਦੇ ਸਬੰਧ ਵਿੱਚ ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ ਹੈ। ਇਸ 

ਿੋਲਟੇਜ ਦੀ ਤੀਬ੍ਤਾ RB1 ਅਤੇ RB2 ਵਿਚਕਾ੍ ਸਧਾ੍ਿ ਿੋਲਟੇਜ ਵਡਿਾਈਡ੍ 

ਐਕਸਿ਼ ਦੁਆ੍ਾ ਵਦੱਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਯੂਿਾਿੀ ਅੱਖ੍ η (eta) ਿੂੰ ਅੰਦ੍ੂਿੀ ਸਟੈਂਡ-ਆਿ ਅਿੁਪਾਤ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਹ 

ਵਕਸੇ ਿੀ UJT ਦਾ ਇੱਕ ਮਹੱਤਿਪੂ੍ਿ ਡੇਟਾ ਹੈ ਅਤੇ ਸਾ੍ੀਆਂ UJT ਡੇਟਾ ਸ਼ੀਟਾਂ ਵਿੱਚ 

ਹਮੇਸ਼ਾਂ ਵਜਕ਼੍ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਉਪ੍ੋਕਤ ਸਮੀਕ੍ਿ ਤੋਂ, ਅੰਦ੍ੂਿੀ ਸਟੈਂਡ-ਆਿ 

੍ਾਸ਼ਿ η (eta) ਦੁਆ੍ਾ ਵਦੱਤਾ ਵਗਆ ਹੈ,

UJT ਅਤੇ ਟਭਰਗਭਰੰਗ ਸਰਕਟਾਂ ਦੀਆਂ ਇਸਦੀਆਂ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨਾਂ

UJTs ਇਲੈਕਟ੍ਰਾਵਿਕ ਸਵਿਵਚੰਗ ਅਤੇ ਿੋਲਟੇਜ ਜਾਂ ਮੌਜੂਦਾ ਸੈਂਵਸੰਗ ਐਪਲੀਕੇਸਿ਼ਾਂ 

ਿੂੰ ਸ਼ਾਮਲ ਕ੍ਿ ਿਾਲੇ ਸ੍ਕਟਾਂ ਦੀ ਇੱਕ ਵਿਸ਼ਾਲ ਵਕਸਮ ਵਿੱਚ ਕੰਮ ਕ੍ਦੇ ਹਿ। 

ਇਿਹਰਾਂ ਵਿੱਚ ਸ਼ਾਮਲ ਹਿ

- thyristors ਲਈ ਟਵ੍ੱਗ੍

-  oscillators ਦੇ ਤੌ੍  ਤੇ
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-  ਿਬਜ਼ ਅਤੇ ਆ੍ਾ ਦੰਦ ਜਿ੍ੇਟ੍ ਦੇ ਤੌ੍ ਤੇ

-  ਟਾਈਵਮੰਗ ਸ੍ਕਟ

-  ਵਿਯੰਵਤ੍ਰਤ ਵਬਜਲੀ ਸਪਲਾਈ

-  ਵਬਸਟੇਬਲ ਸ੍ਕਟ ਅਤੇ ਹੋ੍ .

ਆਉ ਅਸੀਂ ਵਚੱਤ੍ 3 ਦੀ ਤ੍ਹਰਾਂ ਵ੍ਲੈਕਸੇਸ਼ਿ ਔਵਸਲੇਟ੍ ਜਾਂ ਿ੍ਰੀ ੍ਵਿੰਗ 

ਔਵਸਲੇਟ੍ ਦੇ ਸਬੰਧ ਵਿੱਚ ਕੈਪੀਸੀਟ੍ ਅਤੇ R1 ਵਿੱਚ ਪੈਦਾ ਹੋਏ ਿੇਿਿਾ੍ਮ ਦਾ 

ਵਿਸ਼ਲੇਸ਼ਣ ਕ੍ੀਏ।

UJT ਗੁਣ ਦੇ ਿਕਾ੍ਾਤਮਕ - ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਿਾਲੇ ਵਹੱਸੇ ਿੂੰ ਇੱਕ ਆ੍ਾਮ ਔਵਸਲੇਟ੍ 

ਵਿਕਵਸਤ ਕ੍ਿ ਲਈ ਵਚੱਤ੍ 3 ਵਿੱਚ ਦ੍ਸਾਏ ਗਏ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ਿ੍ਵਤਆ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ।

ਕੈਪੇਸੀਟ੍ ਦੇ ਪਾ੍ ਵਿਕਵਸਤ ਿੇਿ ਿਾ੍ਮ ਿੂੰ ਵਚੱਤ੍ 3 ਵਿੱਚ VE ਦੇ ੍ੂਪ ਵਿੱਚ 

ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, ਜਦੋਂ ਵਕ ੍ੇਵਜ਼ਸਟ੍ RB1 ਦੇ ਪਾ੍ ਪੈਦਾ ਹੋਏ ਿੇਿ ਿਾ੍ਮ ਿੂੰ 

ਇੱਕ ਪਲਸ VB1 ਦੇ ੍ੂਪ ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਓਵਸਲੇਸਿ਼ ਦੀ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ

f =EQU

ਵਜੱਥੇ RE ohms ਵਿੱਚ ਿੇ੍ੀਏਬਲ ੍ੋਧਕ ਦਾ ਮੁੱਲ ਹੈ ਅਤੇ C ਿ੍ਾਡ ਵਿੱਚ 

ਕੈਪੀਸੀਟ੍ ਦਾ ਮੁੱਲ ਹੈ।

RE ਦੇ ਮੁੱਲ ਿੂੰ ਬਦਲ ਕੇ, ਔਵਸਲੇਟ੍ ਦੀ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਿੂੰ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ 

ਹੈ। ਹਾਲਾਵਂਕ DC ਸਪਲਾਈ ਿੋਲਟੇਜ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਿ ਿਾਲੇ ਅਵਜਹੇ ਔਵਸਲੇਟ੍ 

ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ SCR ਿੂੰ ਚਾਲੂ ਕ੍ਿ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ, ਪ੍ ਬਦਲਿੇਂ ਕ੍ੰਟ ਦੇ 

ਚੱਕ੍ਾਂ ਿਾਲ ਦਾਲਾਂ ਿੂੰ ਸਮਕਾਲੀ ਕ੍ਿ ਵਿੱਚ ਮੁਸ਼ਕਲ ਹਿੋੇਗੀ। ਵਚੱਤ੍ 4 ਇੱਕ 

SCR ਲਈ ਇੱਕ ਸਵਥ੍ ਟਵ੍ਗਵ੍ੰਗ ਸ੍ਕਟ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਿਾਇਵ੍ੰਗ 

ਐਂਗਲ 0° ਤੋਂ 180° ਤੱਕ ਬਦਵਲਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਿੀਲਡ-ਇਿੈਕਟ ਟਰਾਭਂਜ਼ਸਟਰ (FET)

ਇੱਕ ਦੋ-ਧ੍ੁਿੀ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਅਤੇ ਇੱਕ ਿੀਲਡ ਇਿੈਕਟ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਵਿੱਚ ਮੁੱਖ 

ਅੰਤ੍ ਇਹ ਹੈ ਵਕ,

ਦੋ-ਿਰੁਵੀ ਟਰਾਭਂਜ਼ਸਟਰ ਇੱਕ ਮੌਜੂਦਾ ਭਨਯੰਤਭਰਤ ਯੰਤਰ ਹੈ

ਸਧਾ੍ਿ ਸ਼ਬਦਾਂ ਵਿੱਚ, ਇਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਵਕ ਇੱਕ ਬਾਇਪੋਲ੍ ਟ੍ਾਂਵਜਸ਼ਟ੍ 

(ਕੁਲੈਕਟ੍ ਕ੍ੰਟ) ਵਿੱਚ ਮੁੱਖ ਕ੍ੰਟ ਬੇਸ ਕ੍ੰਟ ਦੁਆ੍ਾ ਵਿਯੰਤਵ੍ਤ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ।

ਿਾਈਲਡ ਇਿੈਕਟ ਟਰਰਾਂਭਜ਼ਸਟਰ ਇੱਕ ਵੋਲਟੇਜ ਭਨਯੰਤਭਰਤ ਯੰਤਰ ਹੈ

ਇਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਵਕ ਗੇਟ ‘ਤੇ ਿੋਲਟੇਜ (ਇੱਕ ਦੋ-ਧ੍ੁਿੀ ਟ੍ਾਂਵਜਸ਼ਟ੍ ਦੇ ਅਧਾ੍ 

ਦੇ ਸਮਾਿ) ਮੁੱਖ ਕ੍ੰਟ ਿੂੰ ਵਿਯੰਤਵ੍ਤ ਕ੍ਦਾ ਹੈ।

ਉਪ੍ੋਕਤ ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ, ਇੱਕ ਦੋ-ਧ੍ੁਿੀ ਟ੍ਾਵਸਸਟ੍ (NPN ਜਾਂ PNP) ਵਿੱਚ, 

ਮੁੱਖ ਕ੍ੰਟ ਹਮੇਸ਼ਾ N-doped ਅਤੇ P-ਡੋਪਡ ਸੈਮੀਕੰਡਕਟ੍ ਸਮੱਗ੍ੀ ਦੁਆ੍ਾ 

ਿਵਹੰਦਾ ਹੈ। ਜਦੋਂ ਵਕ, ਇੱਕ ਿੀਲਡ ਪ੍ਰਭਾਿ ਟ੍ਾਂਵਜਸ਼ਟ੍ ਵਿੱਚ ਮੁੱਖ ਕ੍ੰਟ ਜਾਂ 

ਤਾਂ ਵਸ੍ਿ N-ਡੋਪਡ ਸੈਮੀਕੰਡਕਟ੍ ਦੁਆ੍ਾ ਜਾਂ ਵਸ੍ਿ P-ਡੋਪਡ ਸੈਮੀਕੰਡਕਟ੍ 

ਦੁਆ੍ਾ ਿਵਹੰਦਾ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 5 ਵਿੱਚ ਹੈ।

ਜੇਕ੍ ਮੁੱਖ ਕ੍ੰਟ ਿਹਾਅ ਕਿੇਲ ਐਿ-ਡੋਪਡ ਸਮੱਗ੍ੀ ੍ਾਹੀਂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਅਵਜਹੀ 

FET ਿੂੰ N-ਚਿੈਲ ਜਾਂ N ਵਕਸਮ FET ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਐਿ-ਟਾਈਪ ਐਿਈਟੀ 

ਵਿੱਚ ਐਿ-ਡੋਪਡ ਸਮੱਗ੍ੀ ਦੁਆ੍ਾ ਕ੍ੰਟ ਵਸ੍ਿ ਇਲੈਕਟ੍ਰਿੌਾਂ ਦੁਆ੍ਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਜੇਕ੍ ਮੁੱਖ ਮੌਜੂਦਾ ਪ੍ਰਿਾਹ ਕੇਿਲ ਪੀ-ਡੋਪਡ ਸਮੱਗ੍ੀ ਦੁਆ੍ਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਅਵਜਹੀ 

FET ਿੂੰ P-ਚੈਿਲ ਜਾਂ P ਵਕਸਮ FET ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਵਿੱਚ ਪੀ-ਡੋਪਡ ਸਮੱਗ੍ੀ 

ਦੁਆ੍ਾ ਮੌਜੂਦਾ ਪੀ-ਟਾਈਪ ਐਿੱ.ਈ.ਟੀ. ਵਸ੍ਿ਼ ਛੇਕ ਦੁਆ੍ਾ ਹੈ।

ਬਾਇਪੋਲ੍ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ਾਂ ਦੇ ਉਲਟ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਮੁੱਖ ਕ੍ੰਟ ਇਲੈਕਟ੍ਰਿੌਾਂ ਅਤੇ 

ਛੇਕਾਂ ਦੁਆ੍ਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਇਸਦੇ ਉਲਟ FETs ਵਿੱਚ ਵਕਸਮ (P ਜਾਂ N ਵਕਸਮ) ਦੇ 

ਅਧਾ੍ ਤੇ ਮੁੱਖ ਕ੍ੰਟ ਜਾਂ ਤਾਂ ਇਲੈਕਟ੍ਰੌਿਾਂ ਦੁਆ੍ਾ ਜਾਂ ਛੇਕਾਂ ਦੁਆ੍ਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ 

ਕਦੇ ਿੀ ਦੋਿੇਂ ਿਹੀਂ ਹੁੰਦੇ। ਇਸ ਕਾ੍ਿ ਕ੍ਕੇ FETs ਿੂੰ ਯੂਿੀਪੋਲ੍ ਟ੍ਾਵਂਜ਼ਸਟ੍ ਜਾਂ 

ਯੂਿੀਪੋਲ੍ ਵਡਿਾਈਸ ਿੀ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।
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FETs ਦੀ ਇੱਕ ਵਿਆਪਕ ਵਕਸਮ ਹੈ. ਇਸ ਪਾਠ ਵਿੱਚ ਜੰਕਸਿ਼ ਿੀਲਡ ਇਿੈਕਟ 

ਟ੍ਰੈਵਸਸਟ੍ (JFET) ਿਾਮਕ ਬੁਵਿਆਦੀ ਵਕਸਮਾਂ ਵਿੱਚੋਂ ਇੱਕ ਦੀ ਚ੍ਚਾ ਕੀਤੀ ਗਈ 

ਹੈ।

ਜੰਕਸ਼ਨ ਿੀਲਡ ਇਿੈਕਟ ਟਰਾਂਭਜਸ਼ਟਰ (JFET)

ਇਹ ਇੱਕ ਵਤੰਿ ਟ੍ਮੀਿਲ ਯੰਤ੍ ਹੈ ਅਤੇ ਇੱਕ ਦੋ-ਧ੍ੁਿੀ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਿ੍ਗਾ 

ਵਦਖਾਈ ਵਦੰਦਾ ਹੈ। N-ਚੈਿਲ ਅਤੇ P-ਚਿੈਲ ਵਕਸਮ FETs ਦੇ ਵਮਆ੍ੀ ਸ੍ਕਟ 

ਵਚੰਿਹਰ ਵਚੱਤ੍ 6 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਏ ਗਏ ਹਿ।

ਇੱਕ N-ਚਿੈਲ FET ਦਾ ਅੰਦ੍ੂਿੀ ਵਚੱਤ੍ ਵਚੱਤ੍ 7 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਹੇਠਾਂ ਸੂਚੀਬੱਧ FET ਸੰਕੇਤ ਜ਼੍ੂ੍ੀ ਅਤੇ ਯਾਦ ੍ੱਖਣ ਯੋਗ ਹਿ,

1  ਸਰੋਤ ਟਰਮੀਨਲ:ਇਹ ਉਹ ਟ੍ਮੀਿਲ ਹੈ ਵਜਸ ੍ ਾਹੀਂ ਬਹੁਵਗਣਤੀ ਕੈ੍ੀਅ੍ 

ਬਾ੍ (FET ਦੀ ਵਕਸਮ ‘ਤੇ ਵਿ੍ਭ੍ ਕ੍ਦੇ ਹੋਏ N ਜਾਂ P ਬਾ੍) ਵਿੱਚ ਦਾਖਲ 

ਹੁੰਦੇ ਹਿ।

2  ਡਰੇਨ ਟਰਮੀਨਲ:ਇਹ ਉਹ ਟ੍ਮੀਿਲ ਹੈ ਵਜਸ ੍ ਾਹੀਂ ਬਹਵੁਗਣਤੀ ਕੈ੍ੀਅ੍ 

ਬਾ੍ ਤੋਂ ਬਾਹ੍ ਆਉਂਦੇ ਹਿ।

3  ਗੇਟ ਟਰਮੀਨਲ:ਇਹ ਦੋ ਅੰਦ੍ੂਿੀ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਜੁੜੇ ਭਾ੍ੀ ਡੋਪ ਖੇਤ੍ ਹਿ ਜੋ ਦੋ 

P-N ਜੰਕਸਿ਼ ਬਣਾਉਂਦੇ ਹਿ।

4  ਚੈਨਲ:ਇਹ ਦੋ ਦ੍ਿਾਵਜ਼ਆਂ ਵਿਚਕਾ੍ ਉਹ ਥਾਂ ਹੈ ਵਜਸ ੍ਾਹੀਂ ਬਹੁ-ਵਗਣਤੀ 

ਕੈ੍ੀਅ੍ ਸ੍ੋਤ ਤੋਂ ਡ੍ੇਿ ਤੱਕ ਲੰਘਦੇ ਹਿ ਜਦੋਂ FET ਕੰਮ ਕ੍ ਵ੍ਹਾ ਹੁੰਦਾ  

ਹੈ। FET ਦਾ ਕੰਮ ਕ੍ਿਾ

ਵਬਪਲੋਅ੍ ਟ੍ਾਂਵਜਸ਼ਟ੍ਾਂ ਦੀ ਤ੍ਹਰਾਂ, ਐਿਈਟੀ ਲਈ ਕਾ੍ਜਸ਼ੀਲ ਵਿਿਸਥ ਅਤੇ 
ਸਵਥ੍ਤਾ ਦੀ ਿੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

ਇੱਕ JFET ਦਾ ਪੱਿਪਾਤ ਕਰਨਾ

-  ਗੇਟ ਹਮੇਸ਼ਾ ਉਲਟਾ ਪੱਖਪਾਤੀ ਹੁੰਦੇ ਹਿ। ਇਸ ਲਈ ਗੇਟ ਮੌਜੂਦਾ ਆਈਜੀ 
ਅਮਲੀ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਜ਼ੀ੍ੋ ਹੈ।

-  ਸ੍ੋਤ ਟ੍ਮੀਿਲ ਹਮੇਸ਼ਾ ਸਪਲਾਈ ਦੇ ਉਸ ਵਸ੍ੇ ਿਾਲ ਜਵੁੜਆ ਹੁੰਦਾ ਹੈ 
ਜੋ ਲੋੜੀਂਦੇ ਚਾ੍ਜ ਕੈ੍ੀਅ੍ ਪ੍ਰਦਾਿ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। ਉਦਾਹ੍ਿ ਲਈ, ਇੱਕ 
N-ਚਿੈਲ ਵਿੱਚ JFET ਸ੍ੋਤ ਟ੍ਮੀਿਲ S DC ਪਾਿ੍ ਸਪਲਾਈ ਦੇ 
ਿਕਾ੍ਾਤਮਕ ਿਾਲ ਜੁਵੜਆ ਹੋਇਆ ਹੈ। ਅਤੇ, DC ਪਾਿ੍ ਸਪਲਾਈ ਦਾ 
ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ JFET ਦੇ ਡ੍ੇਿ ਟ੍ਮੀਿਲ ਿਾਲ ਜੁਵੜਆ ਹੋਇਆ ਹੈ।

ਜਦੋਂ ਵਕ ਇੱਕ ਪੀ ਚਿੈਲ JFET ਵਿੱਚ, ਸ੍ੋਤ ਪਾਿ੍ ਸਪਲਾਈ ਦੇ ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ ਵਸ੍ੇ 
ਿਾਲ ਜੁਵੜਆ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਡ੍ੇਿ ਪੀ-ਚੈਿਲ ਤੋਂ ਛੇਕ ਪ੍ਰਾਪਤ ਕ੍ਿ ਲਈ ਡ੍ੇਿ 
ਲਈ ਪਾਿ੍ ਸਪਲਾਈ ਦੇ ਿਕਾ੍ਾਤਮਕ ਵਸ੍ੇ ਿਾਲ ਜਵੁੜਆ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਵਜੱਥੇ ਛੇਕ 
ਚਾ੍ਜ ਕੈ੍ੀਅ੍ ਹੁੰਦੇ ਹਿ। .

ਆਓ ਹੁਣ ਇੱਕ N ਚਿੈਲ JFET ‘ਤੇ ਵਿਚਾ੍ ਕ੍ੀਏ, ਡ੍ੇਿ ਿੂੰ ਿੋਲਟੇਜ VDS 
ਦੁਆ੍ਾ ਸ੍ੋਤ ਦੇ ਸਬੰਧ ਵਿੱਚ ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ ਬਣਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 
8a ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਜਦੋਂ ਗੇਟ ਟੂ ਸੋ੍ਸ ਿੋਲਟੇਜ VGS ਜ਼ੀ੍ੋ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, 
ਤਾਂ ਕੋਈ ਵਿਯੰਤ੍ਣ ਿੋਲਟੇਜ ਿਹੀਂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਸ੍ੋਤ(S) ਤੋਂ - ਚੈਿਲ ੍ਾਹੀਂ - 
ਡ੍ੇਿ (D) ਤੱਕ ਅਵਧਕਤਮ ਇਲੈਕਟ੍ਰਿੋ ਕ੍ੰਟ ਿਵਹੰਦਾ ਹੈ। ਸ੍ੋਤ ਤੋਂ ਡ੍ੇਿ ਤੱਕ 

ਇਸ ਇਲੈਕਟ੍ਰਿੋ ਕ੍ੰਟ ਿੰੂ ਡ੍ੇਿ ਕ੍ੰਟ, ID ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।
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ਜਦੋਂ ਗੇਟ ਿੂੰ ਇੱਕ ਿੈਗੇਵਟਿ ਿੋਲਟੇਜ (VGS ਿੈਗੇਵਟਿ) ਿਾਲ ਉਲਟਾ ਪੱਖਪਾਤ 

ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 8b ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, ਗੇਟ ‘ਤੇ ਸਥਾਪਤ 

ਸਵਥ੍ ਖੇਤ੍ ਚੈਿਲ ਵਿੱਚ ਵਡਪਲੇਸ਼ਿ ਖੇਤ੍ ਪੈਦਾ ਕ੍ਦਾ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 8b 

ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਇਹ ਘਟਣ ਿਾਲਾ ਖੇਤ੍ ਚਿੈਲ ਦੀ ਚੌੜਾਈ ਿੰੂ ਘਟਾਉਂਦਾ ਹੈ ਵਜਸ ਿਾਲ ਡ੍ੇਿ 

ਦਾ ਕ੍ੰਟ ਘੱਟ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਜੇਕ੍ VGS ਿੂੰ ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ ਿਕਾ੍ਾਤਮਕ ਬਣਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਚਿੈਲ ਦੀ 

ਚੌੜਾਈ ਹੋ੍ ਘਟ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਿਤੀਜੇ ਿਜੋਂ ਡ੍ੇਿ ਕ੍ੰਟ ਵਿੱਚ ਹੋ੍ ਕਮੀ ਆਉਂਦੀ ਹੈ। 

ਜਦੋਂ ਿਕਾ੍ਾਤਮਕ ਗੇਟ ਿੋਲਟੇਜ ਕਾਿ਼ੀ ਉੱਚਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਦੋ ਵਡਪਲੇਸ਼ਿ ਲੇਅ੍ਾਂ 

ਵਮਲ ਜਾਂਦੀਆਂ ਹਿ ਅਤੇ ਡ੍ਰੇਿ ਕ੍ੰਟ ਦੇ ਪ੍ਰਿਾਹ ਿੰੂ ਕੱਟਣ ਿਾਲੇ ਚੈਿਲ ਿੂੰ 

ਬਲਾਕ ਕ੍ਦੀਆਂ ਹਿ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 8c ਵਿੱਚ ਹੈ। ਇਹ ਿੋਲਟੇਜ ਵਜਸ ‘ਤੇ ਇਹ 

ਪ੍ਰਭਾਿ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਿੰੂ ਵਪੰਚ ਆਿ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ

ਿੋਲਟੇਜ, ਿੀ.ਪੀ.

ਇਸ ਤ੍ਹਰਾਂ, ਗੇਟ ਅਤੇ ਸ੍ੋਤ (-VGS) ਦੇ ਵਿਚਕਾ੍ ਵ੍ਿ੍ਸ ਵਬਆਸ ਿੋਲਟੇਜ 

ਿੂੰ ਬਦਲ ਕੇ, ਡ੍ੇਿ ਕ੍ੰਟ ਿੂੰ ਅਵਧਕਤਮ ਕ੍ੰਟ (-VGS=0 ਦੇ ਿਾਲ) ਅਤੇ ਜ਼ੀ੍ੋ 

ਕ੍ੰਟ (ਿਾਲ - VGS=ਵਪੰਚ ਆਿ ਿੋਲਟੇਜ) ਦੇ ਵਿਚਕਾ੍ ਬਦਵਲਆ ਜਾ ਸਕਦਾ 

ਹੈ। ਇਸ ਲਈ, ਜੇਐਿਈਟੀ ਿੂੰ ਿੋਲਟੇਜ ਵਿਯੰਤਵ੍ਤ ਯੰਤ੍ਾਂ ਿਜੋਂ ਜਾਵਣਆ ਜਾ 

ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਪੀ ਚਿੈਲ ਜੇਐਿਈਟੀ ਉਸੇ ਤ੍ੀਕੇ ਿਾਲ ਕੰਮ ਕ੍ਦਾ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਉੱਪ੍ ਦਵੱਸਆ ਵਗਆ 

ਹੈ ਵਸਿਾਏ ਵਕ ਵਬਆਸ ਿੋਲਟੇਜ ਉਲਟੇ ਹੁੰਦੇ ਹਿ ਅਤੇ ਚਿੈਲ ਦੇ ਵਜ਼ਆਦਾਤ੍ 

ਕੈ੍ੀਅ੍ ਹੋਲ ਹੁੰਦੇ ਹਿ।

FET ਦੇ ਿਾਇਦੇ

1  ਵਕਉਂਵਕ ਉਹ ਿੋਲਟੇਜ ਵਿਯੰਤਵ੍ਤ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਹਿ ਇਸ ਿਾਲ ਉਹਿਾਂ ਦੀ 

ਇੰਪੁੱਟ ੍ੁਕਾਿਟ ਬਹੁਤ ਉੱਚੀ ਹੋ ਜਾਂਦੀ ਹੈ

2  ਉਹਿਾਂ ਕੋਲ ਘੱਟ ਸ਼ੋ੍ ਆਉਟਪੁੱਟ ਹੈ। ਇਹ ਉਹਿਾਂ ਿੂੰ ਪ੍ਰੀ-ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ 

ਿਜੋਂ ਉਪਯੋਗੀ ਬਣਾਉਂਦਾ ਹੈ ਵਜੱਥੇ ਹੇਠਲੇ ਪੜਾਿਾਂ ਵਿੱਚ ਉੱਚ ਲਾਭ ਦੇ ਕਾ੍ਿ 

ਸ਼ੋ੍  ਬਹੁਤ ਘੱਟ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

3  ਉਹਿਾਂ ਕੋਲ ਵਬਹਤ੍ ੍ੇਵਖਕਤਾ ਹੈ

4  ਉਹਿਾਂ ਕੋਲ ਘੱਟ ਅੰਤ੍ ਇਲੈਕਟ੍ਰੋਡ ਸਮ੍ੱਥਾ ਹੈ।

JFET ਦੀਆਂ ਆਮ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨਾਂ

JFET ਦੀ ਇੱਕ ਬਹੁਤ ਹੀ ਮਹੱਤਿਪੂ੍ਿ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ 109 ohms ਦੇ ਕ੍ਰਮ ਦੀ 

ਇਸਦੀ ਬਹੁਤ ਵਜ਼ਆਦਾ ਇਿਪੁਟ ੍ੁਕਾਿਟ ਹੈ। FET ਦੀ ਇਸ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਿੇ ਇਸ 

ਿੂੰ ਵਜਆ਼ਦਾਤ੍ ਇਲੈਕਟ੍ਰਾਵਿਕ ਸ੍ਕਟਾਂ ਦੇ ਇਿਪੁਟ ਪੜਾਅ ‘ਤੇ ਬਹੁਤ ਮਸ਼ਹੂ੍ 

ਬਣਾ ਵਦੱਤਾ ਹੈ।

ਿੱਖ੍ੇ ਵਹੱਸੇ ਿਜੋਂ FETS ਮੁੱਖ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਿ੍ਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਿ,

•  DC ਿੋਲਟੇਜ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍

•  AC ਿੋਲਟੇਜ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ (HF ਅਤੇ LF ੍ੇਂਜਾਂ ਵਿੱਚ ਇਿਪੁਟ ਸਟੇਜ 

ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍) 

•  ਵਿ੍ੰਤ੍ ਮੌਜੂਦਾ ਸ੍ੋਤ

•  ਐਿਾਲਾਗ ਅਤੇ ਖਾਸ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਵਡਜੀਟਲ ਤਕਿਾਲੋਜੀ ਦਿੋਾਂ ਦੇ ਏਕੀਵਕ੍ਰਤ 

ਸ੍ਕਟ।

1  FET AC ਵੋਲਟੇਜ ਐਂਪਲੀਿਾਇਰ

ਵਚੱਤ੍ 9 ਦੇ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ, ਐਂਪਲੀਿੀਕੇਸਿ਼ ਵਡਜ਼ਾਈਿ ਦੁਆ੍ਾ ਵਿ੍ਧਾ੍ਤ ਕੀਤੀ 

ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਇਹ ਡ੍ੇਿ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਦੀਆਂ ਕੁਝ ਸੀਮਾਿਾਂ ਦੇ ਅੰਦ੍ ਵਭੰਿ ਹੋ ਸਕਦਾ 

ਹੈ ਅਤੇ ਸ੍ੋਤ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਿੰੂ ਿੇ੍ੀਏਬਲ ਬਣਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਉਦੇਸ਼ ਲਈ 

ਪੋਟੈਂਸ਼ੀਓਮੀਟ੍ ਿੂੰ ਲੜੀ ਵਿੱਚ ਜਵੋੜਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.7.161
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ਪਾਵਰ (Power)  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.7.162
ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ  (Electrician) - ਇਲੈਕਟਰਰਾਭਨਕ ਅਭਿਆਸ

ਪਾਵਰ ਸਪਲਾਈ-ਸਮੱਭਸਆ ਭਨਪਟਾਰਾ (Power supplies-troubleshooting)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

•  ਸਮੱਭਸਆ ਭਨਪਟਾਰੇ ਭਵੱਚ ਸ਼ਾਮਲ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਗਤੀਭਵਿੀਆਂ ਦੀ ਸੂਚੀ ਬਣਾਓ

•  ਸਮੱਭਸਆ ਭਨਪਟਾਰੇ ਭਵੱਚ ਸ਼ਾਮਲ ਭਤੰਨ ਆਮ ਕਦਮਾਂ ਦੀ ਸੂਚੀ ਬਣਾਓ

•  ਸਮੱਭਸਆ ਭਨਪਟਾਰਾ ਕਰਨ ਦੇ ਦੋ ਪਰਰਭਸੱਿ ਤਰੀਭਕਆਂ ਦੀ ਸੂਚੀ ਬਣਾਓ ਅਤੇ ਸਮਝਾਓ 

•  ਪਾਵਰ ਸਪਲਾਈ ਭਵੱਚ ਸੰਿਾਭਵਤ ਨੁਕਸਾਂ ਦੀ ਸੂਚੀ ਬਣਾਓ।

ਜਾਣ-ਪਛਾਣ

ਵਕਸੇ ਿੀ ਉਪਕ੍ਿ ਜਾਂ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ਸਮੱਵਸਆ ਵਿਪਟਾ੍ਾ ਕ੍ਿ ਵਿੱਚ ਹੇਠ 

ਵਲਖੀਆਂ ਗਤੀਵਿਧੀਆਂ ਸ਼ਾਮਲ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਿ: - ਸਮੱਵਸਆ ਦੀ ਸਹੀ ਪ੍ਰਵਕ੍ਤੀ 

ਦੀ ਪਛਾਣ ਕ੍ਿ ਲਈ।

-  ਸਮੱਵਸਆ ਪੈਦਾ ਕ੍ਿ ਿਾਲੇ ਭਾਗ ਦੀ ਪਛਾਣ ਕ੍ਿ ਲਈ।

-  ਅਲੱਗ-ਥਲੱਗ ਕ੍ਿਾ ਅਤੇ ਸਹੀ ਕਾ੍ਿ (ਕਾ੍ਜਾਂ) ‘ਤੇ ਪਹੁੰਚਣਾ।

-  ਲੋੜੀਂਦੇ ਟੈਸਟਾਂ ਦੁਆ੍ਾ ਕਾ੍ਿਾਂ ਦੀ ਪੁਸ਼ਟੀ ਕ੍ਿ ਲਈ।

-  ਸਮੱਵਸਆ ਪੈਦਾ ਕ੍ਿ ਿਾਲੇ ਵਹੱਵਸਆਂ ਿੂੰ ਬਦਲਣ ਲਈ।

-  ਮੁੜ-ਟੈਸਟ ਕ੍ਿ ਅਤੇ ਤਸੱਲੀਬਖਸ਼ ਕੰਮ ਦੀ ਪੁਸ਼ਟੀ ਕ੍ਿ ਲਈ।

ਸਮੱਵਸਆ-ਵਿਪਟਾ੍ਾ ਕ੍ਿ ਵਿੱਚ ਸ਼ਾਮਲ ਆਮ ਕਦਮ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਗਏ ਹਿ।

i  ਸਰੀਰਕ ਅਤੇ ਸੰਵੇਦੀ ਟੈਸਟ

-  ਸਭ ਤੋਂ ਆਮ ਸ੍ੀ੍ਕ ਿੁਕਸ ਲੱਭੋ, ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਟੁੱਟੀਆਂ ਤਾ੍ਾਂ, ਿਟੇ ਹੋਏ ਸ੍ਕਟ 

ਬੋ੍ ਡ, ਸੁੱਕੇ ਸੋਲਡ੍ ਅਤੇ ਸੜੇ ਹੋਏ ਵਹੱਸੇ।

-  ਗ੍ਮ ਜਾਂ ਜਲਣ ਿਾਲੇ ਵਹੱਵਸਆਂ ਲਈ ਗੰਧ।

-  ਬੇਲੋੜੇ ਗ੍ਮ ਵਹੱਵਸਆਂ ਲਈ ਉਂਗਲਾਂ ਿਾਲ ਮਵਹਸੂਸ ਕ੍ੋ।

ii  ਲੱਛਣ ਭਨਦਾਨ

ਇਸਦੇ ਬਲਾਕ ਡਾਇਗ੍ਰਾਮ ਅਤੇ ਇਸਦੇ ਇਿਪੁਟ ਅਤੇ ਆਉਟਪੁੱਟ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ 

ਦੀ ਮਦਦ ਿਾਲ ਮੁ੍ ੰਮਤ ਕੀਤੇ ਜਾਣ ਿਾਲੇ ਵਸਸਟਮ ਦੇ ਸੰਚਾਲਿ ਿੂੰ ਵਸੱਖੋ।

ਿੁਕਸਦਾ੍ ਪ੍ਰਣਾਲੀ ਦੁਆ੍ਾ ਪੈਦਾ ਕੀਤੇ ਲੱਛਣਾਂ ਦੀ ਵਿਗ੍ਾਿੀ ਕ੍ੋ, ਅਤੇ ਇਹ 

ਵਿ੍ਧਾ੍ਤ ਕ੍ੋ ਵਕ ਵਕਹੜਾ ਭਾਗ ਜਾਂ ਕਾ੍ਜ ਲੱਛਣ ਪੈਦਾ ਕ੍ੇਗਾ।

iii  ਨੁਕਸਦਾਰ ਿਾਗਾਂ ਦੀ ਜਾਂਚ ਅਤੇ ਬਦਲਣਾ

ਜਦੋਂ ਸੰਭਾਿੀ ਿੁਕਸ ਿਾਲੇ ਭਾਗ ਦਾ ਵਿਦਾਿ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ, ਤਾਂ ਸ੍ਕਟ ਦੇ ਉਸ 

ਭਾਗ ਵਿੱਚ ਸੰਭਾਿੀ ਭਾਗਾਂ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ ਜੋ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਕ੍ਰਮ ਵਿੱਚ ਿੁਕਸਦਾ੍ ਹੋਣ 

ਦੀ ਸਭ ਤੋਂ ਿੱਧ ਸੰਭਾਿਿਾ ਹੈ:

ਭਾਗਾਂ ਦੀ ਜਾਂਚ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਕ੍ਰਮ ਵਿੱਚ ਕੀਤੀ ਜਾਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ ਇਹ ਉਹ 

ਕ੍ਰਮ ਹੈ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਉਹ ਵਜ਼ਆਦਾਤ੍ ਮਾਮਵਲਆਂ ਵਿੱਚ ਆਉਂਦੇ ਹਿ।

- ਸਰਗਰਮ ਹਾਈ ਪਾਵਰ ਕੰਪੋਨੈਂਟ:ਉਦਾਹ੍ਿ ਲਈ, ਕੰਪਿੋੈਂਟ ਵਜਿਂੇ ਵਕ 

ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍, ਆਈਸੀ, ਅਤੇ ਡਾਇਡ। ਉੱਚ ਸ਼ਕਤੀ ਿਾਲੇ ਯੰਤ੍ ਸ੍ੀ੍ਕ ਤੌ੍  

‘ਤੇ ਆਕਾ੍ ਵਿੱਚ ਿੱਡੇ ਹੁੰਦੇ ਹਿ ਅਤੇ ਉੱਚ ਸ਼ਕਤੀ ਿੂੰ ਸੰਭਾਲਣ ਲਈ ਿ੍ਤੇ 

ਜਾਂਦੇ ਹਿ, ਆਮ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਆਉਟਪੁੱਟ ਸ੍ਕਟਾਂ ਵਿੱਚ।

- ਭਕਭਰਆਸ਼ੀਲ ਘੱਟ ਪਾਵਰ ਭਹੱਸੇ:ਇਹ (a) ਦੇ ਸਮਾਿ ਹਿ ਪ੍ ਭਵੌਤਕ ਤੌ੍  

‘ਤੇ ਛੋਟੇ ਹਿ ਅਤੇ ਘੱਟ ਮਾਤ੍ਾ ਵਿੱਚ ਸ਼ਕਤੀ ਿੂੰ ਸੰਭਾਲ ਸਕਦੇ ਹਿ।

- ਉੱਚ ਵੋਲਟੇਜ/ਪਾਵਰ ਪੈਭਸਵ ਕੰਪੋਨੈਂਟ:ਅਵਜਹੇ ਵਹੱਸੇ ੍ੋਧਕ, ਕੈਪਸੀਟ੍, 

ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍, ਕੋਇਲ ਆਵਦ ਹੁੰਦੇ ਹਿ ਜੋ ਿੋਲਟੇਜ/ਪਾਿ੍ ਦੀ ਿੱਡੀ ਮਾਤ੍ਾ 

ਿੂੰ ਸੰਭਾਲਦੇ ਹਿ। ਉਹ ਪਾਿ੍ ਸਪਲਾਈ ਅਤੇ ਆਉਟਪੁੱਟ ਸ੍ਕਟਾਂ ਵਿੱਚ ਪਾਏ 

ਜਾਂਦੇ ਹਿ।

- ਘੱਟ ਪਾਵਰ ਪਭੈਸਵ ਕੰਪੋਨੈਂਟ:ਇਹ (c) ਦੇ ਸਮਾਿ ਹਿ ਪ੍ ਸ੍ੀ੍ਕ ਤੌ੍ ‘ਤੇ 

ਛੋਟੇ ਹਿ ਅਤੇ ਤੁਲਿਾਤਮਕ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਘੱਟ ਪਾਿ੍ ਿੂੰ ਸੰਭਾਲਦੇ ਹਿ ਅਤੇ ਮੁੱਲ 

ਵਿੱਚ ਘੱਟ ਹਿ (ਓਮ, ਮਾਈਕ੍ਰੋਿੈ੍ਡ, ਮਾਈਕ੍ਰੋਹੇਿ੍ੀ, ਆਵਦ)।

ਨੋਟ: ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ ਭਕ ਇਹ ਪਰਰਭਕਭਰਆ ਹਮੇਸ਼ਾ ਸਹੀ ਨਾ ਹੋਵੇ। ਇਸ 

ਲਈ, ਭਵਿੀ ਨਾਲ ਆਮ ਸਮਝ ਅਤੇ ਮੀਟਰ ਮਾਪਾਂ ਨੂੰ ਬਦਲਣ ਦੀ 

ਕੋਭਸਸ਼਼ ਨਾ ਕਰੋ।

ਵਕਸੇ ਿੀ ਇਲੈਕਟ੍ਰਾਵਿਕ ਪ੍ਰਣਾਲੀ ਦਾ ਵਿਪਟਾ੍ਾ ਕ੍ਦੇ ਸਮੇਂ, ਆਮ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਦੋ 

ਮੁੱਖ ਤ੍ੀਕੇ ਅਪਣਾਏ ਜਾਂਦੇ ਹਿ। ਉਹ:

ਸਮੱਭਸਆ-ਭਨਪਟਾਰਾ ਕਰਨ ਦਾ ਕਦਮ-ਦਰ-ਕਦਮ ਤਰੀਕਾ:ਇਸ ਪਹੁੰਚ ਿੂੰ 

ਸ਼ੁ੍ੂਆਤ ਕ੍ਿ ਿਾਵਲਆਂ ਦੁਆ੍ਾ ਤ੍ਜੀਹ ਵਦੱਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ. ਇਸ ਪਹੁੰਚ ਵਿੱਚ, 

ਅੰਜੀ੍ 1 ਵਿੱਚ ਦ੍ਸਾਏ ਅਿੁਸਾ੍ ਸ਼ੁ੍ ੂ ਤੋਂ ਅੰਤ ਤੱਕ ਭਾਗਾਂ ਜਾਂ ਭਾਗਾਂ ਦੀ ਜਾਂਚ 

ਕ੍ਕੇ ਸਮੱਵਸਆ ਪੈਦਾ ਕ੍ਿ ਿਾਲੇ ਵਹੱਸੇ ਜਾਂ ਭਾਗ ਦੀ ਪਛਾਣ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਹਾਲਾਂਵਕ ਇਸ ਪਹੁੰਚ ਵਿੱਚ ਿਧੇ੍ੇ ਸਮਾਂ ਲੱਗ ਸਕਦਾ ਹੈ, ਇਹ ਸ਼ੁ੍ੂਆਤ ਕ੍ਿ 

ਿਾਵਲਆਂ ਲਈ ਸਭ ਤੋਂ ਅਿੁਕੂਲ ਪਹੁੰਚ ਹੈ।

ਸਮੱਭਸਆ ਭਨਪਟਾਰੇ ਦੀ ਸ਼ਾਰਟਕੱਟ ਜਾਂ ਤਰਕਪੂਰਨ ਪਹੁੰਚ ਭਵਿੀ:ਇਹ ਵਿਧੀ 

ਤਜ੍ਬੇਕਾ੍ ਸੇਿਾ ਕ੍ਿ ਿਾਲੇ ਲੋਕਾਂ ਦੁਆ੍ਾ ਿ੍ਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ. ਇਸ ਵਿਧੀ ਵਿੱਚ, 

ਸਮੱਵਸਆ ਪੈਦਾ ਕ੍ਿ ਿਾਲੇ ਵਹੱਸੇ ਜਾਂ ਭਾਗ ਦੀ ਪਛਾਣ ਸਮੱਵਸਆ ਦੇ ਲੱਛਣ ਦੀ 

ਪ੍ਰਵਕ੍ਤੀ ਤੋਂ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਸਹੀ ਕਾ੍ਿ ‘ਤੇ ਪਹੁੰਚਣ ਲਈ ਿੰਡੋ ਅਤੇ ਵਜੱਤਣ ਦੀ 

ਵਿਧੀ ਅਪਣਾਈ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਇਹ ਵਿਧੀ ਤੁਲਿਾਤਮਕ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਘੱਟ ਸਮਾਂ ਲੈਂਦੀ ਹੈ।

ਭਬਜਲੀ ਸਪਲਾਈ ਦਾ ਭਨਪਟਾਰਾ:ਸਾ੍ੇ ਇਲੈਕਟ੍ਰਾਵਿਕ ਪ੍ਰਣਾਲੀਆਂ ਿੂੰ 

ਬਲਾਕਾਂ ਵਿੱਚ ਿੰਵਡਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ, ਆਮ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਉਹਿਾਂ ਦੇ ਕੰਮ ਦੇ ਅਧਾ੍ ਤੇ। 

ਵਚੱਤ੍ 1 ਇੱਕ ਸਧਾ੍ਿ ਪਾਿ੍ ਸਪਲਾਈ ਦੇ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਬਲਾਕਾਂ ਿੂੰ ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ। 

ਹ੍ੇਕ ਬਲਾਕ ਿੂੰ ਕ੍ਿ ਲਈ ਇੱਕ ਖਾਸ ਿੰਕਸ਼ਿ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਵਬਜਲੀ ਸਪਲਾਈ ਦੀ ਸਮੱਵਸਆ ਦਾ ਵਿਪਟਾ੍ਾ ਕ੍ਿ ਤੋਂ ਪਵਹਲਾਂ, ਸਭ ਤੋਂ ਪਵਹਲਾਂ 

ਵਬਜਲੀ ਸਪਲਾਈ ਿਾਲ ਜੁੜੇ ਲੋਡ ਿੰੂ ਅਲੱਗ ਕ੍ਿਾ ਹੈ। ਇਹ ਇਸ ਲਈ ਹੈ 

ਵਕਉਂਵਕ ਕਿੈਕਵਟਡ ਲੋਡ ਹੀ ਸਮੱਵਸਆ ਦਾ ਕਾ੍ਿ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 2 

ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਇੱਕ ਿਾ੍ ਜਦੋਂ ਇਹ ਪੁਸ਼ਟੀ ਹੋ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਵਕ ਲੋਡ ਵਡਸਕਿੈਕਟ ਹੋਣ ਦੇ ਬਾਿਜੂਦ ਿੀ 

ਪਾਿ੍ ਸਪਲਾਈ ਵਿੱਚ ਉਹੀ ਿੁਕਸ ਹੈ, ਤਾਂ ਤੁਸੀਂ ਜਾਂ ਤਾਂ ਕਦਮ-ਦ੍-ਕਦਮ ਪਹੁੰਚ 
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ਜਾਂ ਪਾਿ੍ ਸਪਲਾਈ ਦੀ ਸਮਵੱਸਆ ਦਾ ਵਿਪਟਾ੍ਾ ਕ੍ਿ ਲਈ ਲਾਜ਼ੀਕਲ ਪਹੁੰਚ 

ਦੀ ਪਾਲਣਾ ਕ੍ ਸਕਦੇ ਹੋ।

ਪਾਵਰ ਸਪਲਾਈ ਦੇ ਭਨਪਟਾਰੇ ਲਈ ਕਦਮ-ਦਰ-ਕਦਮ ਪਹੁੰਚ:

ਸਮੱਵਸਆ-ਵਿਪਟਾ੍ਾ ਕ੍ਿ ਦੇ ਕਦਮ-ਦ੍-ਕਦਮ ਪਹੁੰਚ ਵਿੱਚ, ਵਬਜਲੀ ਸਪਲਾਈ 

ਦੇ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਬਲਾਕ ਵਚੱਤ੍ 1 ਵਿੱਚ ਹਿ ਅਤੇ ਬਲਾਕ 1 ਤੋਂ ਸ਼ੁ੍ੂ ਹੁੰਦੇ ਹੋਏ ਅਤੇ 

ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਗਏ ਕਦਮਾਂ ਵਿੱਚ ਬਲਾਕਾਂ ਦੇ ਭਾਗਾਂ ਦੀ ਇੱਕ-ਇੱਕ ਕ੍ਕੇ ਜਾਂਚ ਕੀਤੀ 

ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਕਦਮ 1:ਮੇਿ ਸਪਲਾਈ ਦੀ ਮੌਜੂਦਗੀ ਅਤੇ ਤਸੱਲੀਬਖਸ਼ ਪੱਧ੍ ਦੀ ਪੁਸ਼ਟੀ ਕ੍ੋ 

ਵਜੱਥੋਂ ਵਬਜਲੀ ਸਪਲਾਈ ਚਲਾਈ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਕਦਮ 2:ਪਾਿ੍ ਿੂੰ ਚਾਲੂ ਕ੍ੋ ਅਤੇ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ ਅਤੇ ਸਮੱਵਸਆ ਦੀ ਸਹੀ ਪ੍ਰਵਕ੍ਤੀ 

ਿੂੰ ਿੋਟ ਕ੍ੋ। ਹਾਲਾਂਵਕ ਸਮੱਵਸਆ ਦੀ ਪ੍ਰਵਕ੍ਤੀ ਪਵਹਲਾਂ ਹੀ ਦੱਸੀ ਜਾ ਚੁੱਕੀ ਹੈ, 

ਪ੍ ਸਮੱਵਸਆ ਦੀ ਸਹੀ ਪ੍ਰਵਕ੍ਤੀ ਦੀ ਪੁਸ਼ਟੀ ਕ੍ਿਾ ਜ਼੍ੂ੍ੀ ਹੈ। ਇਹ ਇਸ ਲਈ 

ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ, ਅਸਲ ਜੀਿਿ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ, ਗਾਹਕ ਸਮਵੱਸਆ ਦੀ ਸਹੀ ਪ੍ਰਵਕ੍ਤੀ 

ਿੂੰ ਸੂਵਚਤ ਕ੍ਿ ਲਈ ਤਕਿੀਕੀ ਵਿਅਕਤੀ ਿਹੀਂ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਕਦਮ 3:ਸ੍ੀ੍ਕ ਅਤੇ ਸਿੇੰਦੀ ਟੈਸਟ ਕ੍ਿਾਓ।

ਕਦਮ 4:ਵਕਸੇ ਿੀ ਗਲਤ ਪੋਲਵ੍ਟੀ ਕਿੈਕਸਿ਼ ਦੀ ਪਛਾਣ ਕ੍ਿ ਲਈ ਸ੍ਕਟ 

ਿੂੰ ਟ੍ੇਸ ਕ੍ੋ।

ਕਦਮ 5:ਮਿੇ ਤੋਂ ਪਾਿ੍ ਸਪਲਾਈ ਦੀ ਪਾਿ੍ ਕੋ੍ ਡ ਿੰੂ ਹਟਾਓ ਅਤੇ ਪਾਿ੍ ਕੋ੍ਡ 

ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ।

ਕਦਮ 6:ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ।

ਕਦਮ 7:੍ੀਕਟੀਿਾਇ੍ ਸੈਕਸ਼ਿ ਦੇ ਡਾਇਓਡ (ਆਂ) ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ।

ਕਦਮ 8:ਵਿਲਟ੍ ਸੈਕਸ਼ਿ ਦੇ ਕੈਪੇਸੀਟ੍ (ਆਂ) ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ।

ਕਦਮ 9:ਬਲੀਡ੍ ੍ੋਧਕ, ਸ੍ਜ ੍ੋਧਕ ਅਤੇ ਹੋ੍  ੍ੋਧਕਾਂ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ, ਜੇਕ੍ 

ਕੋਈ ਹਿੋੇ।

ਕਦਮ 10:ਆਉਟਪੁੱਟ ਸੂਚਕ ਲੈਂਪ/ਐਲਈਡੀ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ। ਉਪ੍ੋਕਤ ਸਾ੍ੇ 

ਕਦਮਾਂ ਿੰੂ ਪੂ੍ ਾ ਕ੍ਿ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਪਛਾਣੇ ਗਏ ਿੁਕਸਦਾ੍ ਵਹੱਵਸਆਂ ਤੋਂ, ਸਮੱਵਸਆ 

ਦੇ ਮੂਲ ਕਾ੍ਿ ਦਾ ਵਿਸ਼ਲੇਸ਼ਣ ਕ੍ੋ ਅਤੇ ਪੁਸ਼ਟੀ ਕ੍ੋ ਵਕ ਜੇਕ੍ ਪਛਾਣੇ ਗਏ ਭਾਗਾਂ 

ਿੂੰ ਬਦਲ ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਕਾ੍ਿ ਦੁਬਾ੍ਾ ਿਹੀਂ ਿਾਪ੍ੇਗਾ।

ਕਦਮ 11:ਪਛਾਣੇ ਗਏ ਿੁਕਸ ਿਾਲੇ ਕੰਪਿੋੈਂਟ ਿੂੰ ਬਦਲੋ।

ਕਦਮ 12:ਪਾਿ੍ ਿੂੰ ਚਾਲੂ ਕ੍ੋ ਅਤੇ ਪਾਿ੍ ਸਪਲਾਈ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ, ਪਵਹਲਾਂ 

ਵਬਿਾਂ ਲੋਡ ਦੇ, ਅਤੇ ਵਿ੍ ਇਸਿੂੰ ਲੋਡ ਿਾਲ ਕਿੈਕਟ ਕ੍ੋ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.7.162
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ਪਾਵਰ (Power)  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.7.163
ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ  (Electrician) - ਇਲੈਕਟਰਰਾਭਨਕ ਅਭਿਆਸ

SCR, DIAC, TRIAC ਅਤੇ IGBT ਦੀ ਵਰਤੋਂ ਕਰਦੇ ਹੋਏ ਪਾਵਰ ਕੰਟਰੋਲ ਸਰਕਟ (Power control circuit using 
SCR,DIAC,TRIAC & IGBT)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• SCR, DIAC, TRIAC ਅਤੇ IGBT ਦੇ ਭਨਰਮਾਣ ਅਤੇ ਕੰਮ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ

• SCR ਦੀ ਵਰਤੋਂ ਕਰਦੇ ਹੋਏ ਪਾਵਰ ਕੰਟਰੋਲ ਸਰਕਟਾਂ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ

• DIAC ਅਤੇ TRIAC ਦੀ ਵਰਤੋਂ ਕਰਦੇ ਹੋਏ ਪਾਵਰ ਕੰਟਰੋਲ ਸਰਕਟ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ

• IGBT ਦੇ ਭਨਰਮਾਣ ਅਤੇ ਵਰਤੋਂ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ।

ਪਾਵਰ ਇਲੈਕਟਰਰੋਭਨਕਸ ਭਡਵਾਈਸਾਂ ਦੀ ਜਾਣ-ਪਛਾਣ

ਉਦਯੋਵਗਕ ਇਲੈਕਟ੍ਰਵੋਿਕਸ ਮੁੱਖ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਉਦਯੋਗਾਂ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਉਦਯਵੋਗਕ 

ਉਪਕ੍ਣ, ਵਿਯੰਤ੍ਣ ਅਤੇ ਪ੍ਰਵਕਵ੍ਆਿਾਂ ‘ਤੇ ਲਾਗੂ ਇਲੈਕਟ੍ਰੋਵਿਕਸ ਿਾਲ 

ਸਬੰਧਤ ਹੈ। ਉਦਯੋਗਾਂ ਵਿੱਚ ਇਲੈਕਟ੍ਰੋਵਿਕਸ ਦਾ ਇੱਕ ਮਹੱਤਿਪੂ੍ਿ ਉਪਯੋਗ 

ਮਸ਼ੀਿ੍ੀ ਦੇ ਵਿਯੰਤ੍ਣ ਵਿੱਚ ਹੈ।

ਸੰਚਾ੍ ਇਲੈਕਟ੍ਰੋਵਿਕਸ, ਘ੍ੇਲੂ ਅਤੇ ਮਿੋ੍ੰਜਿ ਇਲੈਕਟ੍ਰੋਵਿਕਸ ਵਿੱਚ, ਆਮ 

ਤੌ੍ ‘ਤੇ, ਇਲੈਕਟ੍ਰਾਵਿਕ ਉਪਕ੍ਣ ਮਾਈਕ੍ਰੋਐਂਪੀਅ੍ ਤੋਂ ਵਮਵਲਅਮਪੀਅ੍ ਦੇ 

ਕ੍ਰਮ ਵਿੱਚ ਕ੍ੰਟ ਿਾਲ ਕੰਮ ਕ੍ਦੇ ਹਿ। ਉਦਯੋਵਗਕ ਐਪਲੀਕੇਸਿ਼ਾਂ ਲਈ, 

ਅਕਸ੍, ਯੰਤ੍ਾਂ ਿੂੰ ਐਂਪੀਅ੍ ਤੋਂ ਕਈ ਹਜ਼ਾ੍ਾਂ ਐਂਪੀਅ੍ ਦੀ ੍ੇਂਜ ਵਿੱਚ ਕ੍ੰਟਾਂ ਿੰੂ 

ਸੰਭਾਲਣ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਇਹ, ਇਸ ਲਈ ਉੱਚ ਸ਼ਕਤੀ ਿਾਲੇ ਇਲੈਕਟ੍ਰਾਵਿਕ 

ਉਪਕ੍ਣਾਂ ਦੀ ਮੰਗ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। ਉਦਯਵੋਗਕ ਇਲੈਕਟ੍ਰਾਵਿਕ ਐਪਲੀਕੇਸਿ਼ ਵਿੱਚ 

ਅਕਸ੍ ਿ੍ਵਤਆ ਜਾਣ ਿਾਲਾ ਇੱਕ ਉੱਚ ਸ਼ਕਤੀ ਿਾਲਾ ਇਲੈਕਟ੍ਰਾਵਿਕ ਯੰਤ੍ 

ਐਸੋਸੀਏਟ ਵਟ੍ਰਗਵ੍ੰਗ ਸ੍ਕਟਾਂ ਲਈ SCR, TRIAC, IGBT ਅਤੇ DIAC ਹੈ।

ਇਸ ਵਡਿਾਈਸ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਏਸੀ ਪਾਿ੍ ਸ੍ੋਤ ਤੋਂ ਡੀਸੀ ਮੋਟ੍ਾਂ, ਪਾਿ੍ ਟੂਲ ਸਪੀਡ 

ਿੂੰ ਕੰਟ੍ੋਲ ਕ੍ਿ, ਛੋਟੇ ਉਪਕ੍ਣਾਂ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਮਕਸ੍ ਅਤੇ ਿੂਡ ਬਲੈਂਡ੍, ੍ੋਸ਼ਿੀ 

ਵਿਯੰਤ੍ਣ, ਤਾਪਮਾਿ ਵਿਯੰਤ੍ਣ ਆਵਦ ਦੀ ਮੋਟ੍ ਸਪੀਡ ਿੂੰ ਵਿਯੰਤਵ੍ਤ ਕ੍ਿ 

ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ।

ਭਸਲੀਕਾਨ ਭਨਯੰਤਭਰਤ ਰੀਕਟੀਿਾਇਰ (SCR)

ਵਸਲੀਕਾਿ ਵਿਯੰਤਵ੍ਤ ੍ੀਕਟੀਿਾਇ੍ ਦੀ ਖੋਜ (1956) ਤੋਂ ਪਵਹਲਾਂ, ਥਾਈ੍ਾਟ੍ਰੋਿ 

ਿਾਮਕ ਇੱਕ ਗਲਾਸ ਵਟਊਬ ਯੰਤ੍ ਉੱਚ ਪਾਿ੍ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਿਾਂ ਲਈ ਿ੍ਵਤਆ 

ਜਾਂਦਾ ਸੀ। ਵਸਲੀਕਾਿ ਕੰਟ੍ੋਲਡ ੍ੀਕਟੀਿਾਇ੍ (SCR) ਹੈ

thyristor ਪਵ੍ਿਾ੍ ਦਾ ਪਵਹਲਾ ਜੰਤ੍. ਥਾਈ੍ੀਸਟ੍ ਸ਼ਬਦ ਥਾਇ੍ਾਟ੍ਰੋਿ-

ਟ੍ਰਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਸ਼ਬਦ ਤੋਂ ਬਵਣਆ ਹੈ। SCR ਇੱਕ ਸੈਮੀਕੰਡਕਟ੍ ਯੰਤ੍ ਹੈ। SCR 

ਵਿਯੰਤਵ੍ਤ ਸੁਧਾ੍ ਦਾ ਕੰਮ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। ਇੱਕ ੍ੀਕਟੀਿਾਇ੍ ਡਾਇਓਡ ਦੇ ਉਲਟ, 

SCR ਕੋਲ ਇੱਕ ਿਾਧੂ ਟ੍ਮੀਿਲ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਵਜਸਿੂੰ ਗੇਟ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜੋ ਸੁਧਾ੍ 

(ਗਵੇਟਡ ਵਸਲੀਕਾਿ ੍ੈਕਟੀਿਾਇ੍) ਿੂੰ ਵਿਯੰਤਵ੍ਤ ਕ੍ਦਾ ਹੈ।

SCRs ਦਾ ਮੂਲ ਵਸਧਾਂਤ ਇੱਕ ਲੋਡ (ਮੋਟ੍, ਲੈਂਪ, ਆਵਦ,) ਿੂੰ ਪ੍ਰਦਾਿ ਕੀਤੀ 

ਵਬਜਲੀ ਦੀ ਮਾਤ੍ਾ ਿੂੰ ਵਿਯੰਤਵ੍ਤ ਕ੍ਿਾ ਹੈ। ਇੱਕ ੍ੀਕਟੀਿਾਇ੍ ਡਾਇਓਡ 

ਵਿੱਚ ਇੱਕ PN ਜੰਕਸ਼ਿ ਹਿੋੇਗਾ। ਦੂਜੇ ਪਾਸੇ SCRs ਵਿੱਚ ਦੋ PN ਜੰਕਸ਼ਿ (P-N-

P-N ਲੇਅ੍) ਹੋਣਗੇ। ਵਚੱਤ੍ 1 ਵਬਜਲਈ ਵਚੰਿਹਰ, ਬਵੁਿਆਦੀ ਉਸਾ੍ੀ ਅਤੇ ਇੱਕ 

ਆਮ SCR ਪੈਕੇਜ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਐਸਸੀਆਰ ਦੀ ਮੁਢਲੀ ਕਾਰਵਾਈ

ਜਦੋਂ ਗੇਟ ਟ੍ਮੀਿਲ ‘ਤੇ ਇੱਕ ਗੇਟ ਡਾਇ੍ੈਕਟ ਕ੍ੰਟ ਲਾਗੂ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ 

ਿਾ੍ਿ੍ਡ ਕ੍ੰਟ ਕੰਡਕਸ਼ਿ SCR ਵਿੱਚ ਸ਼ੁ੍ੂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ (ਸੰਚਾਲਿ ਵਿੱਚ ਲੈਚ ਕੀਤਾ 

ਵਗਆ)। ਜਦੋਂ ਗੇਟ ਕ੍ੰਟ ਿੂੰ ਹਟਾ ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ SCR ੍ਾਹੀਂ ਿਾ੍ਿ੍ਡ 

ਕ੍ੰਟਕੱਟ-ਆਿ ਨਹੀ ਕਰਦਾ ਹੈ. ਇਸਦਾ ਅ੍ਥ ਹੈ, ਇੱਕ ਿਾ੍ SCR ਿੂੰ 

ਸੰਚਾਲਿ ਵਿੱਚ ਜੋਵੜਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਗੇਟ ਸੰਚਾਲਿ ਉੱਤੇ ਵਿਯੰਤ੍ਣ ਗੁਆ ਵਦੰਦਾ 

ਹੈ। ਐਸਸੀਆ੍ ਦੁਆ੍ਾ ਕ੍ੰਟ ਿੂੰ ਵਸ੍ਿ ਇਸਦੇ ਦੁਆ੍ਾ ਕ੍ੰਟ (ਲੋਡ ਕ੍ੰਟ) ਿੂੰ 

ਇੱਕ ਿਾਜ਼ੁਕ ਮੁੱਲ ਤੋਂ ਹੇਠਾਂ ਘਟਾ ਕੇ ਬੰਦ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈਕਰੰਟ ਹੋਲਡ ਕਰਨਾ.

ਵਚੱਤ੍ 2 ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ ਵਕ ਵਕਿਂੇ ਇੱਕ SCR ਿੰੂ ਸੰਚਾਲਿ ਵਿੱਚ ਗੇਟ ਕੀਤਾ ਜਾ 

ਸਕਦਾ ਹੈ ਜਾਂ ਬੰਦ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਵਚੱਤ੍ 2a ਵਿੱਚ, ਸਵਿੱਚ ਕੀਤੇ S1 ਦੇ ਿਾਲ SCR ਬੰਦ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ ਹੈ ਅਤੇ ਲੋਡ 

ਵਿੱਚੋਂ ਕੋਈ ਕ੍ੰਟ ਿਹੀਂ ਿਵਹ ਵ੍ਹਾ ਹੈ।

ਵਚੱਤ੍ 2b ਵਿੱਚ, ਜਦੋਂ S1 ਬੰਦ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਇੱਕ ਛੋਟਾ ਗੇਟ ਕ੍ੰਟ (ਲੋਡ ਕ੍ੰਟ ਦੇ 

ਮੁਕਾਬਲੇ ਲਗਭਗ 1/1000 ਜਾਂ ਘੱਟ) SCR ਿੂੰ ਚਾਲੂ (ਅੱਗ) ਕ੍ਦਾ ਹੈ। ਇੱਕ 

ਭਾ੍ੀ ਲੋਡ ਕ੍ੰਟ SCR ਅਤੇ ਲੋਡ RL ਵਿੱਚੋਂ ਿਵਹਣਾ ਸ਼ੁ੍ੂ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਵਚੱਤ੍ 2c ਵਿੱਚ, ਜਦੋਂ S1 ਖੋਵਲਹਰਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਗੇਟ ਕ੍ੰਟ ਜ਼ੀ੍ੋ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਸ 

ਿਾਲ SCR ੍ਾਹੀਂ ਕ੍ੰਟ ‘ਤੇ ਕੋਈ ਪ੍ਰਭਾਿ ਿਹੀਂ ਪਿੇਗਾ ਅਤੇ DC ਗੇਟ ਸਪਲਾਈ 

ਵਿੱਚ SCR ੍ਾਹੀਂ ਭਾ੍ੀ ਲੋਡ ਕ੍ੰਟ ਿਗਦਾ ੍ਵਹੰਦਾ ਹੈ।

ਵਚੱਤ੍ 2d ਵਿੱਚ, ਜੇਕ੍ ਇੱਕ ਸ਼ਾ੍ਵਟੰਗ ਤਾ੍ ਿੂੰ ਐਿੋਡ ਅਤੇ ਕੈਥੋਡ ਟ੍ਮੀਿਲਾਂ 

ਦੇ ਪਾ੍ ੍ੱਵਖਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਕ੍ੰਟ ਭਾਿਂੇ SCR ਿੂੰ ਬਾਈ-ਪਾਸ ਕ੍ ਵਦੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ 

ਸਾ੍ਾ ਕ੍ੰਟ SCR ਦੀ ਬਜਾਏ ਸ਼ਾ੍ਟਡ ਤਾ੍ ਵਿੱਚੋਂ ਿਵਹਣਾ ਸ਼ੁ੍ੂ ਕ੍ ਵਦੰਦਾ ਹੈ। 

ਇਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਵਕ SCR ਦੁਆ੍ਾ ਕ੍ੰਟ ੍ੇਟਡ ਹੋਲਵਡੰਗ ਕ੍ੰਟ ਤੋਂ ਹੇਠਾਂ ਘਟਾ 

ਵਦੱਤਾ ਵਗਆ ਹੈ (ਇਸ ਿੂੰ ਲਚਕੀ ੍ੱਖਣ ਲਈ SCR ਦੁਆ੍ਾ ਲੋੜੀਂਦਾ ਘੱਟੋ-ਘੱਟ 

ਕ੍ੰਟ)। ਇਹ SCR ਿੂੰ ਬੰਦ ਕ੍ ਵਦੰਦਾ ਹੈ। ਇੱਥੋਂ ਤੱਕ ਵਕ ਜਦੋਂ ਸ਼ਾ੍ਵਟੰਗ ਤਾ੍ ਿੂੰ 

ਹਟਾ ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ SCR ਬੰਦ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ ੍ਵਹੰਦਾ ਹੈ।

© N
IM

I 

NOT T
O B

E R
EPUBLI

SHED



186

ਵਚੱਤ੍ 2e SCR ਿੂੰ ਬੰਦ ਕ੍ਿ ਦਾ ਵਿਕਲਪਕ ਤ੍ੀਕਾ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਵਿੱਚ 

SCR ਦੇ ਐਿੋਡ ਅਤੇ ਕੈਥੋਡ ਟ੍ਮੀਿਲਾਂ ਿੂੰ ਛੋਟਾ ਕ੍ਿ ਦੀ ਬਜਾਏ, ਸਵਿੱਚ S2 

ਿੂੰ ਖੋਲਹਰ ਕੇ ਲੋਡ ਕ੍ੰਟ ਕਵੱਟਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਹੋਲਵਡੰਗ ਕ੍ੰਟ ਦੇ ਹੇਠਾਂ SCR 

ਦੁਆ੍ਾ ਕ੍ੰਟ ਿੂੰ ਘਟਾਉਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਤ੍ਹਰਾਂ SCR ਿੂੰ ਬੰਦ ਕ੍ ਵਦੰਦਾ ਹੈ। ਇੱਕ 

ਿਾ੍ SCR ਚਾਲੂ_ਬੰਦ ਹੋ ਜਾਣ ‘ਤੇ, SCR ਚਾਲੂ ਿਹੀਂ ਹੁੰਦਾ ਭਾਿੇਂ ਸਵਿੱਚ S2 ਬੰਦ 

ਹਿੋੇ। ਐਸਸੀਆ੍ ਿੂੰ ਦੁਬਾ੍ਾ ਅੱਗ ਲਗਾਉਣ ਲਈ,

ਸਵਿੱਚ S2 ਦੇ ਬੰਦ ਹੋਣ ਦੇ ਿਾਲ, ਸਵਿੱਚ S1 ਿੂੰ ਬੰਦ ਕ੍ਕੇ ਗੇਟ ਕ੍ੰਟ ਿੂੰ ਿਹਾਅ 

ਵਦੱਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

ਵਕਉਂਵਕ SCR ਉਲਟ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਸੰਚਾਲਿ ਿਹੀਂ ਕ੍ਦਾ ਹੈ, SCR ਦਾ ਐਿੋਡ 

ਹਮੇਸ਼ਾ ਸੰਚਾਲਿ ਲਈ ਕੈਥੋਡ ਦੇ ਸਬੰਧ ਵਿੱਚ ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

SCR ਦੀਆਂ ਮਹੱਤਵਪੂਰਨ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾਵਾਂ,

• ਇੱਕ ਬਹੁਤ ਛੋਟਾ ਗੇਟ ਕ੍ੰਟ ਇੱਕ ਿੱਡੇ ਲੋਡ ਕ੍ੰਟ ਿੂੰ ਬੰਦ ਕ੍ਿ ਿੂੰ 

ਵਿਯੰਤਵ੍ਤ ਕ੍ੇਗਾ।

AC ਸਪਲਾਈ ਦੇ ਨਾਲ SCR ਓਪਰੇਸ਼ਨ

AC ਸ੍ਕਟ ਦੇ ਿਾਲ SCR ਦਾ ਸੰਚਾਲਿ SCR ਓਪ੍ੇਸ਼ਿ ਿ੍ਗਾ ਹੈ। ਵਚੱਤ੍ 3 

AC ਕੰਟ੍ੋਲ ਸ੍ਕਟਾਂ ਵਿੱਚ SCR ਦੇ ਕੰਮ ਿੰੂ ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ।

SCR ਗੇਟ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ੍ੋਧਕ R1, ਪੋਟੈਂਸ਼ੀਓਮੀਟ੍ R2 ਅਤੇ ਵਸਲੀਕਾਿ ਡਾਇਓਡ 

D1 ਸ਼ਾਮਲ ਹੁੰਦੇ ਹਿ। ੍ੋਧਕ R1 ਅਤੇ R2 ਇੱਕ ਿੇ੍ੀਏਬਲ ਿੋਲਟੇਜ ਵਡਿਾਈਡ੍ 

ਿਜੋਂ ਕੰਮ ਕ੍ਦੇ ਹਿ। R2 ਦੇ ਮੁੱਲ ਿੂੰ ਐਡਜਸਟ ਕ੍ਕੇ ਗੇਟ ਮੌਜੂਦਾ IG ਿੂੰ ਢੁਕਿੇਂ 

੍ੂਪ ਵਿੱਚ ਸਵੋਧਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਡਾਇਓਡ D1 ਿੈਗੇਵਟਿ ਿੋਲਟੇਜ ਿੰੂ ਗੇਟ ‘ਤੇ 

ਲਾਗੂ ਹੋਣ ਤੋਂ ੍ੋਕਦਾ ਹੈ ਜਦੋਂ AC ਸਪਲਾਈ ਿੈਗੇਵਟਿ ਅੱਧੇ ਚੱਕ੍ ਵਿੱਚ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

[X] AC ਪਾਿ੍ ਸ੍ੋਤ ਦੇ +ve ਅੱਧੇ ਚੱਕ੍ ਦੇ ਦੌ੍ਾਿ, ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ 

ਅੱਧਾ ਚੱਕ੍ ਿੋਲਟੇਜ ਿਧਦਾ ਹੈ, ਗੇਟ ਮੌਜੂਦਾ IG ਿਧਦਾ ਹੈ। ਜਦੋਂ IG ਟਵ੍ੱਗ੍ 

ਪੱਧ੍ ‘ਤੇ ਪਹੁੰਚਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ SCR ਿਾਇ੍ ਕ੍ਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਮੌਜੂਦਾ IL ਿੂੰ ਲੋਡ 

੍ਾਹੀਂ ਿਵਹਣ ਵਦੰਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਵਬੰਦੂ ਤੋਂ ਬਾਅਦ ਤੋਂ SCR ਅਵੜੱਕਾ ਘੱਟ ਹੈ ਅਤੇ 

ਮੌਜੂਦਾ IL +ve ਅੱਧੇ ਚੱਕ੍ ਦੌ੍ ਾਿ ਿਵਹਣਾ ਜਾ੍ੀ ੍ੱਖਦਾ ਹੈ ਭਾਿੇਂ ਗੇਟ ਕ੍ੰਟ 

ਟਵ੍ੱਗ੍ ਮੁੱਲ ਤੋਂ ਹੇਠਾਂ ਘਟਦਾ ਹੈ (ਯਾਦ ਕ੍ੋ: ਇੱਕ ਿਾ੍ SCR ਿੰੂ ਚਾਲੂ ਕ੍ਿ 

ਤੋਂ ਬਾਅਦ ਇਹ ਚਾਲੂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਭਾਿੇਂ ਗੇਟ ਟਵ੍ੱਗ੍ ਘਵਟਆ ਹਿੋੇ ਜਾਂ ਹਟਾਇਆ 

ਵਗਆ)

[Y]  AC ਪਾਿ੍ ਸ੍ੋਤ ਦੇ +ve ਅੱਧੇ ਚੱਕ੍ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, +ve ਿੋਲਟੇਜ ਜ਼ੀ੍ੋ 

ਤੱਕ ਘੱਟ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਅਤੇ SCR ਸੰਚਾਲਿ ਕ੍ਿਾ ਬੰਦ ਕ੍ ਵਦੰਦਾ ਹੈ (ਯਾਦ 

ਕ੍ੋ: SCR ਿੰੂ ਬੰਦ ਕ੍ਿ ਦਾ ਇੱਕ ਤ੍ੀਕਾ SCR ਦੁਆ੍ਾ ਕ੍ੰਟ ਿੰੂ ਹੋਲਵਡੰਗ 

ਤੋਂ ਹੇਠਾਂ ਤੱਕ ਘਟਾਉਣਾ ਹੈ। ਕ੍ੰਟ। ਇਹ ਜਾਂ ਤਾਂ ਲੋਡ ਸ੍ਕਟ ਖੋਲਹਰ ਕੇ ਜਾਂ 

ਸਪਲਾਈ ਿੰੂ ਜ਼ੀ੍ੋ ਤੱਕ ਘਟਾ ਕੇ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ)। ਇਸ ਤ੍ਹਰਾਂ SCR 

ਿਕਾ੍ਾਤਮਕ ਅੱਧ ਵਿੱਚ ਬੰਦ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ ੍ਵਹੰਦਾ ਹੈ ਚੱਕ੍

ਚੱਕ੍ [X] ਅਤੇ [Y] ਦੁਹ੍ਾਉਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਲੋਡ ੍ਾਹੀਂ ਕ੍ੰਟ ਦਾਲਾਂ ਵਿੱਚ ਿਵਹੰਦਾ ਹੈ 

ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 3d ਵਿੱਚ ਹੈ। ਵਚੱਤ੍ 3b,3c ਸ੍ੋਤ ਅਤੇ ਗੇਟ ਿੋਲਟੇਜ ਦੇ ਿੋਲਟੇਜ 

ਿੇਿ ੍ੂਪਾਂ ਿੰੂ ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਜੇਕ੍ R2 ਦਾ ਮੁੱਲ ਿੱਖੋ-ਿੱਖ੍ਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਉਹ ਵਬੰਦੂ ਵਜਸ ‘ਤੇ SCR ਟਵ੍ੱਗ੍ ਕ੍ਦਾ 

ਹੈ, ਵਚੱਤ੍ 3d ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਏ ਗਏ ਿਾਇਵ੍ੰਗ ਪੁਆਇੰਟ ਿੰੂ ਬਦਲਦਾ ਹੈ। ਵਚੱਤ੍ 3a 

ਵਿੱਚ ਦ੍ਸਾਏ ਗਏ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ, SCR ਦੀ ਿਾਇਵ੍ੰਗ ਿੰੂ ਲਗਭਗ 180 ਵਡਗ੍ੀ 

(ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ) ਤੋਂ 90 ਵਡਗ੍ੀ (ਘੱਟੋ-ਘੱਟ) ਦੇ ਵਿਚਕਾ੍ ਵਕਸੇ ਿੀ ਥਾਂ ਤੇ ਐਡਜਸਟ 

ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

SCR ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਦੇ ਹੋਏ ਵਚੱਤ੍ 3a ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਇਹ ਸਧਾ੍ਿ AC 

ਕੰਟ੍ੋਲ ਸ੍ਕਟ AC ਦੇ +ve ਅੱਧੇ ਚੱਕ੍ ਦੌ੍ ਾਿ ਲੋਡ ਦੁਆ੍ਾ ਕ੍ੰਟ ਿੰੂ ਕੰਟ੍ੋਲ 

ਕ੍ਿ ਲਈ ਿ੍ਵਤਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। -ve ਅੱਧੇ ਚੱਕ੍ ਦੌ੍ਾਿ SCR ਬੰਦ ੍ਵਹੰਦਾ 

ਹੈ। ਇਸ ਤ੍ਹਰਾਂ, ਐਸਸੀਆ੍ ਿੂੰ ਏਸੀ ਕੰਟ੍ੋਲ ਸ੍ਕਟਾਂ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਸ਼ਾਿਦਾ੍ 

ਸਵਿਵਚੰਗ ਵਡਿਾਈਸ ਿਜੋਂ ਿ੍ਵਤਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਭਚੱਤਰ 3 ਭਵਚਲਾ ਸਰਕਟ ਭਸਰਿ਼ ਸੀਮਤ ਕਾਰਜਾਂ ਭਜਵੇਂ ਭਕ 

ਸੋਲਡਭਰੰਗ ਆਇਰਨ ਦਾ ਤਾਪਮਾਨ ਭਨਯੰਤਰਣ ਆਭਦ ਭਵਚ 

ਉਪਯੋਗੀ ਹੈ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.7.163
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SCR ਦੀ ਵਰਤੋਂ ਕਰਕੇ ਪਾਵਰ ਕੰਟਰੋਲ

• DC ਮੋਟ੍ ਸਪੀਡ ਕੰਟ੍ੋਲ

• AC ਮੋਟ੍ ਸਪੀਡ ਕੰਟ੍ੋਲ

• ਵਿਯਵੰਤ੍ਰਤ DC ਪਾਿ੍ ਸਪਲਾਈ

• ਪਾਿ੍ ਕੰਟ੍ੋਲ

• ਸ੍ਕਟ ਤੋੜਿ ਿਾਲੇ

• ਸਮਾਂ ਦੇ੍ੀ ਸ੍ਕਟ

• ਸਾਿਟ ਸਟਾ੍ਟ ਸ੍ਕਟ

• ਪਲਸ, ਤ੍ਕ ਅਤੇ ਵਡਜ਼ੀਟਲ ਸ੍ਕਟ ਆਵਦ।

ਡੀਸੀ ਮੋਟਰਾਂ ਦੀ ਸਪੀਡ ਕੰਟਰੋਲ:ਇਸ ਸੰਬੰਵਧਤ ਵਥਊ੍ੀ ਜਾਣਕਾ੍ੀ ਵਿੱਚ 

ਪਾਿ੍ ਸ੍ਕਟਾਂ ਦੀ ਵਸ੍ਿ ਸੰਖੇਪ ੍ੂਪ੍ੇਖਾ ਬਾ੍ੇ ਚ੍ਚਾ ਕੀਤੀ ਗਈ ਹੈ। ਮੋਟ੍ 

ਲੋਡ ਕ੍ੰਟਾਂ ਦੀ ਵਭੰਿਤਾ, ਵਿਵੰਡੰਗ ਵਿੱਚ ਇੰਡਕਟੈਂਸ ਪ੍ਰਭਾਿ, ਵਿਹਾ੍ਕ ਸ੍ਕਟ 

ਿੂੰ ਲੋੜ ਅਿੁਸਾ੍ ਸੋਵਧਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਡੀਸੀ ਮੋਟ੍ਾਂ ਵਿੱਚ ਿੀਲਡ ਵਿਵੰਡੰਗ 

ਅਤੇ ਆ੍ਮੇਚ੍ ਵਿੰਵਡੰਗ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਡੀਸੀ ਮੋਟ੍ਾਂ ਦੀ ਗਤੀ ਿੂੰ ਦੋ ਤ੍ੀਵਕਆਂ ਿਾਲ 

ਬਦਵਲਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ,

1  ਿੀਲਡ ਕ੍ੰਟ ਿੂੰ ਕੰਟ੍ੋਲ ਕ੍ਿਾ

2  ਆ੍ਮੇਚ੍ ਿੋਲਟੇਜ ਿੰੂ ਕੰਟ੍ੋਲ ਕ੍ਿਾ

ਵਹਲਾ ਤ੍ੀਕਾ ਮੋਟ੍ ਦੀ ੍ੇਟਡ ਸਪੀਡ ਤੋਂ ਉੱਪ੍ ਮੋਟ੍ ਸਪੀਡ ਿੂੰ ਕੰਟ੍ੋਲ ਕ੍ਿ 

ਲਈ ਿ੍ਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਦੂਜੀ ਵਿਧੀ ਮੋਟ੍ ਦੀ ਦ੍ ਦੀ ਗਤੀ ਤੋਂ ਹੇਠਾਂ ਮੋਟ੍ ਦੀ 

ਗਤੀ ਿੂੰ ਕੰਟ੍ੋਲ ਕ੍ਿ ਲਈ ਿ੍ਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

TRIAC ਅਤੇ DIAC ਦੀ ਵਰਤੋਂ ਕਰਦੇ ਹੋਏ ਪਾਵਰ ਸਰਕਟ

AC ਮੋਟਰਾਂ ਦੀ ਸਪੀਡ ਕੰਟਰੋਲ ਲਈ TRIAC ਜਾਂ SCR:SCR ਦੇ ਮੁਕਾਬਲੇ, 

Triac ਸਭ ਤੋਂ ਿੱਧ ਪ੍ਰਵਸੱਧ ਹੈ ਅਤੇ ਲੈਂਪ ਵਡਮ੍ ਸ੍ਕਟਾਂ ਅਤੇ ਯੂਿੀਿ੍ਸਲ 

ਮੋਟ੍ਾਂ ਦੇ ਸਪੀਡ ਕੰਟ੍ੋਲ ਲਈ ਤਸੱਲੀਬਖਸ਼ ਕੰਮ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। ਹਾਲਾਂਵਕ SCR ਅਤੇ 

TRIAC ਦਿੋਾਂ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਲੈਂਪ ਜਾਂ ਮੋਟ੍ ਦੁਆ੍ਾ ਪੜਾਅ ਵਿਯੰਤ੍ਣ ਅਤੇ ਕ੍ੰਟ ਿੂੰ 

ਬਦਲਣ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ, TRIAC ਇੱਕ ਿੁੱਲ ਿੇਿ ਯੰਤ੍ ਹੋਣ ਦੇ ਿਾਤੇ, 

ਲਾਗੂ AC ਦੇ ਦਿੋਾਂ ਅੱਧੇ ਚੱਕ੍ਾਂ ਦੇ ਪੜਾਅ ਿੂੰ ਸਮਵਮਤੀ ੍ੂਪ ਵਿੱਚ ਵਿਯੰਤਵ੍ਤ 

ਕ੍ਦਾ ਹੈ।

ਿਤੀਜੇ ਿਜੋਂ ਿੁੱਲ ਿੇਿ ਕ੍ੰਟ ਿਾ੍ਮੈਟ ਵਿ੍ ਵਿ੍ਵਿਘਿ ਲੈਂਪ ਜਾਂ ਮੋਟ੍ ਓਪ੍ੇਸਿ਼ 

ਪੈਦਾ ਕ੍ਦਾ ਹੈ ਜੋ SCRs ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਦੇ ਹੋਏ ਅੱਧੇ ਤ੍ੰਗ ਸੁਧਾ੍ ਤੋਂ ਪ੍ਰਾਪਤ 

ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਖਾਸ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਘੱਟ/ ਮੱਧਮ ੍ੋਸ਼ਿੀ ਦੀ ਲੋੜ ਜਾਂ ਮੋਟ੍ਾਂ 

ਲਈ ਘੱਟ ਗਤੀ ਦੇ ਦੌ੍ ਾਿ ਵਧਆਿ ਦੇਣ ਯੋਗ ਹੈ।

ਵਚੱਤ੍ 4 ਵਿੱਚ ਸ੍ਕਟ ਲੈਂਪ ਦੀ ਚਮਕ ਜਾਂ ਯਿੂੀਿ੍ਸਲ ਮੋਟ੍ਾਂ ਦੀ ਗਤੀ ਿੂੰ 

ਵਿਯੰਤਵ੍ਤ ਕ੍ਿ ਲਈ ਇੱਕ TRIAC ਪੜਾਅ ਵਿਯੰਤ੍ਣ ਸ੍ਕਟ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਵਚੱਤ੍ 4 ਵਿੱਚ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਲੋਡ ਇੱਕ ਮੋਟ੍ ਵਚੰਿਹਰ ਦੀ 

ਬਜਾਏ ਇੱਕ ਆਮ ਲੋਡ ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ, ਇਸ ਸ੍ਕਟ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਹਲਕੇ ਵਡਮ੍ ਅਤੇ 

ਹੀਟ੍ਾਂ ਦੇ ਵਿਯੰਤ੍ਣ ਲਈ ਿੀ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ।

ਇਸ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਡਬਲ ਟਾਈਮ ਕੰਸਟੈਂਟ ਿੇਜ਼-ਵਸ਼ਿਟ ਿੈੱਟਿ੍ਕ ਹੈ। ਇਹ 

ਟ੍ਰਾਈਕ ਦੀ ਗੋਲੀਬਾ੍ੀ ਵਿੱਚ ਵਹਸਟ੍ੇਵਸਸ ਿੂੰ ਘਟਾਉਂਦਾ ਹੈ, ਵਜਸ ਿਾਲ ਮੱਧਮ 

ਓਪ੍ੇਸ਼ਿ ਜਾਂ ਵਿਯੰਤ੍ਣ ਔਿ ਸਪੀਡ ਿੰੂ ਹੋ੍  ਦੁਹ੍ਾਉਣ ਯੋਗ ਬਣਾਉਂਦਾ ਹੈ।

DIAC ਟਵ੍ੱਗ੍ ਯੰਤ੍ ਿਜੋਂ ਿ੍ਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਸ੍ਕਟ ਦੀ ਭ੍ੋਸੇਯੋਗਤਾ ਿੂੰ 

ਜੋੜਦਾ ਹੈ। ਐਲਐਿ ਅਤੇ ਸੀਐਿ ਿਾਲੇ ਐਲੀਮੈਂਟਲ ਲੋ-ਪਾਸ ਵਿਲਟ੍ ਬਹੁਤ 

ਸਾ੍ੇ ੍ੇਡੀਓ-ਿ੍ਰੀਕੁਐਂਸੀ ਇੰਟ੍ਿੇਸ (ਆ੍ਐਿਆਈ) ਿੂੰ ਘੱਟ ਕ੍ਦਾ ਹੈ ਜੋ 

ਪੈਦਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਪਾਿ੍ ਲਾਈਿ ਵਿੱਚ ਜਾਣ ਦੀ ਕੋਵਸ਼ਸ਼ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਉੱਚ 

ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ RF1 ਊ੍ਜਾ TRIAC ਦੇ ਬਹੁਤ ਤੇਜ਼ ਟ੍ਿ-ਆਿ ਟਾਈਮ ਦੁਆ੍ਾ 

ਉਤਪਿੰ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਜੋ ਵਕ ੍ੇਕਟੀਿਾਈਡ ਿੇਿ ਿਾ੍ਮ ਦੀ ਉੱਚ ਿ੍ਰੀਕੁਐਂਸੀ ਸਮਗ੍ੀ 

ਦੇ ਕਾ੍ਿ ੍ੇਡੀਓ ਦੇ ਦਖਲ ਤੋਂ ਬਚਣ ਲਈ ਖਤਮ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਿਹੀਂ 

ਤਾਂ, ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਿੇੜਲੇ ਸਥਾਿਾਂ ਜਾਂ ਮੁੱਖ ਲਾਈਿ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ਹੋ੍ ਵਕਤੇ ਿੀ 

ਵ੍ਸੈਪਸ਼ਿ ਵਿੱਚ ਦਖਲ ਦੇ ਸਕਦੀ ਹੈ।

ਲੈਂਪ ਭਡਮਰ:ਲੈਂਪ ਵਡਮ੍ ਇੱਕ ਸ੍ਕਟ ਹੈ ਜੋ ਇੱਕ ਇਿੰਡੇਸੈਂਟ ਲੈਂਪ ਿੂੰ ਸਪਲਾਈ 

ਕੀਤੀ AC ਪਾਿ੍ ਦੇ ੍ੂਪ ਵਿੱਚ ਵਿਯੰਤਵ੍ਤ ਕ੍ਦਾ ਹੈ ਵਜਸ ਿਾਲ ਲੈਂਪ ਦੁਆ੍ਾ 

ਪ੍ਰਕਾਸ਼ਤ ਪ੍ਰਕਾਸ਼ ਦੀ ਤੀਬ੍ਤਾ ਿੰੂ ਲਗਭਗ ਜ਼ੀ੍ੋ ਤੋਂ ਪੂ੍ ੀ ਚਮਕ ਤੱਕ ਵਿਯੰਤਵ੍ਤ 

ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਪਰੰਪਰਾਗਤ ਅਤੇ ਨਰਮ-ਸ਼ੁਰੂਆਤ ਪਰਰਚੰਡ ਰੌਸ਼ਨੀ ਦੀ ਮੱਿਮਤਾ:ਆਟੋ 

ਟ੍ਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ ਿਾਲ ਜੁੜੇ ਲਾਈਟ ਵਡਮ੍ਾਂ ‘ਤੇ ਸੈਮੀ ਕੰਡਕਟ੍ ਆਧਾਵ੍ਤ ਲਾਈਟ 

ਵਡਮ੍ ਦਾ ਿਾਇਦਾ

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.7.163
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ਪੁ੍ਾਣੀ ਟੈਕਿਾਲੋਜੀ ਦੇ ਲਾਈਟ ਵਡਮ੍ਾਂ ਿੇ ਉੱਚ ਿਾਟ ਦੇ ੍ੀਓਸਟੈਟਸ 

ਐਡਜਸਟੇਬਲ ਆਟੋ ਟ੍ਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ ਜਾਂ ਸੰਵਤ੍ਰਪਤ ਵ੍ਐਕਟ੍ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕੀਤੀ, 

ਜੋ ਵਕ ਿੱਡੇ, ਮਵਹੰਗੇ ਸਿ ਜੋ ਕਾਿ਼ੀ ਗ੍ਮੀ ਅਤੇ ਵਬਜਲੀ ਦਾ ਿੁਕਸਾਿ ਕ੍ਦੇ ਸਿ। 

ਅਜੋਕੇ ਸਮੇਂ ਦੇ ਸੈਮੀ-ਕੰਡਕਟ੍ ਲਾਈਟ ਵਡਮ੍ਸ ਿੇ ਇਹਿਾਂ ਕਮੀਆਂ ਿੂੰ ਦੂ੍  ਕ੍ 

ਵਲਆ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸਲਈ ਬਹੁਤ ਸਾ੍ੀਆਂ ਐਪਲੀਕੇਸਿ਼ਾਂ ਲਈ ਬਹੁਤ ਮਸ਼ਹੂ੍  ਹੋ 

ਗਏ ਹਿ।

ਆਧੁਵਿਕ ਅ੍ਧ-ਕੰਡਕਟ੍ ਵਡਮ੍ ਸਸਤੇ ਹੁੰਦੇ ਹਿ, ਭ੍ੋਸੇਮੰਦ ਛੋਟੇ ਛੋਟੇ ਗ੍ਮੀ 

ਪੈਦਾ ਕ੍ਦੇ ਹਿ, ਅਤੇ ਵ੍ਮੋਟ ਤੋਂ ਕੰਟ੍ੋਲ ਕ੍ਿ ਲਈ ਆਸਾਿ ਹੁੰਦੇ ਹਿ। ਇਹਿਾਂ 

ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ ਿੇ ਸ਼ਾਿਦਾ੍ ਿਤੀਵਜਆਂ ਦੇ ਿਾਲ ਥੀਏਟ੍ਾਂ ਅਤੇ ਆਡੀਟੋ੍ੀਅਮਾਂ 

ਵਿੱਚ ਪੁ੍ ਾਣੀਆਂ ਵਕਸਮਾਂ ਿੰੂ ਛੱਡਣ ਲਈ ਸੈਮੀ ਕੰਡਕਟ੍ ਵਡਮ੍ਾਂ ਿੂੰ ਿਾ ਵਸ੍ਿ਼ 

ਇਜਾਜ਼ਤ ਵਦੱਤੀ ਹੈ, ਸਗੋਂ ਵਬਲਟ-ਇਿ ਘ੍ੇਲੂ ੍ੋਸ਼ਿੀ, ਟੇਬਲ ਅਤੇ ਿਲੋ੍ ਲੈਂਪਾਂ, 

ਪ੍ਰੋਜੈਕਸਿ਼ ਉਪਕ੍ਣ ਅਤੇ ਹੋ੍  ਿ੍ਤੋਂ ਲਈ ਵਡਮ੍ ਿੂੰ ਵਿਹਾ੍ਕ ਬਣਾਇਆ ਹੈ।

ਅਰਿ-ਕੰਡਕਟਰ ਆਿਾਭਰਤ ਰੋਸ਼ਨੀ ਭਡਮਰ:ਇੰਿਕੈਂਡੀਸੈਂਟ ਲਾਈਟ ਬਲਬਾਂ 

ਲਈ ਦੋ ਲਾਈਟ ਵਡਮ੍ਾਂ ਦੀ ਹੇਠਾਂ ਚ੍ਚਾ ਕੀਤੀ ਗਈ ਹੈ। ਇਹ ਦੋਿੇਂ ਮੱਧਮ ਸ੍ਕਟ 

ਬਲਬ ਦੇ ਿਾਲ ਲੜੀ ਵਿੱਚ ਜੁੜੇ ਟ੍ਰਾਈਕ ਦੇ ਸੰਚਾਲਿ ਦੇ ਕੋਣ ਿੂੰ ਅਿੁਕੂਲ ਕ੍ਕੇ 

੍ੌਸਿ਼ੀ ਦੀ ਤੀਬ੍ਤਾ ਿੂੰ ਵਿਯੰਤਵ੍ਤ ਕ੍ਦੇ ਹਿ। ਪਵਹਲਾ ਵਡਮ੍ ਇੱਕ ਬਹੁਤ ਹੀ 

ਸਧਾ੍ਿ ਸ੍ਕਟ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਦਾ ਹੈ ਜੋ ਬਹੁਤ ਹੀ ਸੰਖੇਪ ਐਪਲੀਕੇਸਿ਼ਾਂ ਲਈ 

ਆਦ੍ਸ਼ ਹੈ ਵਜਸ ਲਈ ਘੱਟੋ-ਘੱਟ ਲਾਗਤ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਦੂਸ੍ੀ ਮੱਧਮ ਵਿੱਚ 

ਘੱਟ ਭੀੜ ਿਾਲੇ ਕ੍ੰਟ ਅਤੇ ਿਤੀਜੇ ਿਜੋਂ ਲੰਬੇ ਲੈਂਪ ਲਾਈਿ ਲਈ ਿ੍ਮ ਸ਼ੁ੍ ੂਆਤੀ 

ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ ਹਿ। ਸਾਿਟ ਸਟਾ੍ਟ ਲੈਂਪ ਵਡਮ੍ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਛੋਟੀ ਉਮ੍ 

ਿਾਲੀਆਂ ਮਵਹੰਗੀਆਂ ਲਾਈਟਾਂ, ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਪ੍ਰੋਜੇਕਸ਼ਿ ਲੈਂਪ ਅਤੇ ਿੋਟੋਗ੍ਰਾਵਿਕ 

ਬਲਬਾਂ ਲਈ ਲਾਭਦਾਇਕ ਹੁੰਦੇ ਹਿ।

ਸਿਾਰਨ ਹਲਕਾ ਮੱਿਮ:ਵਚੱਤ੍ 5 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਸ੍ਕਟ ਬਹੁਤ ਘੱਟ 

ਭਾਗਾਂ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਕੇ ਇੱਕ ਵਿਆਪਕ ੍ ੇਂਜ ਦਾ ਹਲਕਾ ਵਡਮ੍ ਹੈ। ਸ੍ਕਟ ਿੂੰ ਵਕਸੇ 

ਿੀ ਮਿੇ ਸਪਲਾਈ ਸ੍ੋਤ (240V, 50Hz) ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਕੇ ਸ੍ਕਟ ਕੰਪਿੋੈਂਟਸ ਦੇ 

ਉਵਚਤ ਮੁੱਲ ਦੀ ਚੋਣ ਕ੍ਕੇ ਚਲਾਇਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਸ੍ਕਟ 1000 ਿਾਟ ਦੀ 

ਪਾਿ੍ ਿੂੰ ਇਿਕੈਂਡੀਸੈਂਟ ਬਲਬਾਂ ਤੱਕ ਕੰਟ੍ੋਲ ਕ੍ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਟ੍ਰਾਈਕ ਦੇ ਸੰਚਾਲਿ ਕੋਣ ਿੰੂ ਵਿਯੰਤਵ੍ਤ ਕ੍ਕੇ ਬਲਬਾਂ ਦੀ ਸ਼ਕਤੀ ਿੱਖੋ-ਿੱਖ੍ੀ 

ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਕਈ ਸ੍ਕਟਾਂ ਿੰੂ ਪੜਾਅ ਵਿਯੰਤ੍ਣ ਲਈ ਿ੍ਵਤਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ, ਪ੍ 

ਿ੍ਵਤਆ ਜਾਣ ਿਾਲਾ ਵਸੰਗਲ ਟ੍ਰਾਈਕ ਸ੍ਕਟ ਸਭ ਤੋਂ ਸ੍ਲ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸਲਈ 

ਇਸ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ ਐਪਲੀਕੇਸਿ਼ ਲਈ ਚੁਵਣਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਇਸ ਟ੍ਰਾਈਕ ਲਈ ਕੰਟ੍ੋਲ ਸ੍ਕਟ ਕੰਮ ਕ੍ਿਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 5b 

ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਵਿਯੰਤ੍ਣ ਸ੍ਕਟ ਿੂੰ ਸ੍ਕਟ ‘ਤੇ ਿੋਲਟੇਜ ਲਾਗੂ 

ਕੀਤੇ ਜਾਣ ਅਤੇ ਲੋਡ ‘ਤੇ ਲਾਗੂ ਕੀਤੇ ਜਾਣ ਦੇ ਸਮੇਂ ਵਿਚਕਾ੍ ਦੇ੍ ੀ ਪੈਦਾ ਕ੍ਿੀ 

ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ। ਟ੍ਰਾਈਕ ਇਸ ਦੇ੍ ੀ ਤੋਂ ਬਾਅਦ ਸ਼ੁ੍ ੂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਹ੍ੇਕ ਤਬਦੀਲੀ ਦੇ 

ਬਾਕੀ ਵਹੱਸੇ ਲਈ ਲੋਡ ੍ਾਹੀਂ ਕ੍ੰਟ ਚਲਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਸ੍ਕਟ 0° ਤੋਂ ਲਗਭਗ 

170° ਤੱਕ ਸੰਚਾਲਿ ਕੋਣ ਿੂੰ ਵਿਯੰਤਵ੍ਤ ਕ੍ ਸਕਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਪੂ੍ੀ ਪਾਿ੍ ਕੰਟ੍ੋਲ 

ਦੇ 97% ਤੋਂ ਵਬਹਤ੍ ਪ੍ਰਦਾਿ ਕ੍ਦਾ ਹੈ।

ਸਾਿਟ-ਸਟਾਰਟ ਭਵਕਲਪ ਦੇ ਨਾਲ ਹਲਕਾ ਮੱਿਮ:ਵਚੱਤ੍ 6 ‘ਤੇ ਸ੍ਕਟ 

ਸਾਿਟ ਸਟਾ੍ਟ ਵਿਕਲਪ ਦੇ ਿਾਲ ਇੱਕ ਹਲਕਾ ਮੱਧਮ ਹੈ। ਠੰਡੇ ਲੈਂਪ ਦੇ ਬਹੁਤ 

ਘੱਟ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਦੇ ਕਾ੍ਿ ਿ੍ਮ ਸ਼ੁ੍ੂਆਤ ਕ੍ਿਾ ਿਾਇਦੇਮੰਦ ਹੈ

ਵਿਲਾਮੈਂਟ ਇਸਦੇ ਗ੍ਮ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਦੇ ਮੁਕਾਬਲੇ. ਸ਼ੁ੍ੂਆਤੀ ਸਵਿੱਚ ਆਿ ਦੇ ਸਮੇਂ, 

ਲੈਂਪ ਦੀ ਘੱਟ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧਤਾ ਬਹੁਤ ਵਜ਼ਆਦਾ ਇਿ੍ਸ਼ ਕ੍ੰਟ ਦਾ ਕਾ੍ਿ ਬਣਦੀ 

ਹੈ ਜੋ ਛੋਟੀ ਵਿਲਾਮੈਂਟ/ਲੈਂਪ ਲਾਈਿ ਿੱਲ ਲੈ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਉੱਚ ਇਿ੍ਸ਼ ਕ੍ੰਟਸ ਦੇ 

ਕਾ੍ਿ ਲੈਂਪ ਿੇਲਹਰ ਹੋਣ ਿੂੰ ਸਾਿਟ ਸਟਾ੍ਟ ਿੀਚ੍ ਦੁਆ੍ਾ ਖਤਮ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, 

ਜੋ ਵਕ ਬਲਬ ‘ਤੇ ਕ੍ੰਟ ਿੰੂ ਹੌਲੀ-ਹੌਲੀ ਲਾਗੂ ਕ੍ਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਉੱਚੇ ਿਾਧੇ ਿੂੰ ਖਤਮ 

ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕੇ।

Fig 6 ‘ਤੇ ਸ੍ਕਟ ਦਾ ਸੰਚਾਲਿ ਉਦੋਂ ਸ਼ੁ੍ੂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜਦੋਂ D1 ਤੋਂ D4 ਿਾਲੇ ਡਾਇਓਡ 

ਵਬ੍ਰਜ ‘ਤੇ ਿੋਲਟੇਜ ਲਾਗੂ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਵਬ੍ਰਜ ਇਿਪੁਟ ਿੰੂ ਠੀਕ ਕ੍ਦਾ ਹੈ ਅਤੇ 

੍ੇਵਜ਼ਸਟ੍ R1 ਅਤੇ ਜ਼ਿੈ੍ ਡਾਇਓਡ D5 ‘ਤੇ DC ਿੋਲਟੇਜ ਲਾਗੂ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। ਜ਼ੈਿ੍ 

ਯੂਿੀਜੰਕਸਿ਼ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ Q1 ਿੂੰ 20ਿੋਲਟ ਦੀ ਇੱਕ ਸਵਥ੍ ਿੋਲਟੇਜ ਪ੍ਰਦਾਿ 

ਕ੍ਦਾ ਹੈ, ਵਸਿਾਏ ਹ੍ੇਕ ਬਦਲ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਜਦੋਂ ਲਾਈਿ ਿੋਲਟੇਜ ਜ਼ੀ੍ੋ ਤੱਕ ਘੱਟ 

ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਸ਼ੁ੍ੂ ਵਿੱਚ ਕੈਪੇਸੀਟ੍ C1 ਵਿੱਚ ਿੋਲਟੇਜ ਜ਼ੀ੍ੋ ਹੈ ਅਤੇ ਕੈਪੇਸੀਟ੍ C2 Q1 

ਿੂੰ ਟਵ੍ੱਗ੍ ਕ੍ਿ ਲਈ ਚਾ੍ਜ ਿਹੀਂ ਕ੍ ਸਕਦਾ ਹੈ। C1 ਚਾ੍ਜ ਕ੍ਿਾ ਸ਼ੁ੍ ੂ ਕ੍ 

ਦਿੇੇਗਾ, ਪ੍ ਵਕਉਂਵਕ ਿੋਲਟੇਜ ਘੱਟ ਹੈ, C2 ਕੋਲ ਅੱਧੇ ਚੱਕ੍ ਦੇ ਅੰਤ ਦੇ ਿੇੜੇ Q1 ਿੂੰ 

ਚਾਲੂ ਕ੍ਿ ਲਈ ਲੋੜੀਂਦੀ ਿੋਲਟੇਜ ਹੋਿੇਗੀ। ਹਾਲਾਵਂਕ ਇਸ ਸਮੇਂ ਲੈਂਪ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ 

ਘੱਟ ਹੈ, ਲੈਂਪ ‘ਤੇ ਲਾਗੂ ਕੀਤੀ ਗਈ ਿੋਲਟੇਜ ਘੱਟ ਹੈ ਅਤੇ ਇਿ੍ਸ਼ ਕ੍ੰਟ ਛੋਟਾ 

ਹੈ। ਵਿ੍ C1 ‘ਤੇ ਿੋਲਟੇਜ ਿਧਦਾ ਹੈ, ਵਜਸ ਿਾਲ C2 ਿੰੂ ਚੱਕ੍ ਵਿੱਚ Q1 ਿੂੰ ਚਾਲੂ 

ਕ੍ਿ ਦੀ ਇਜਾਜ਼ਤ ਵਮਲਦੀ ਹੈ।

ਉਸੇ ਸਮੇਂ, ਹੌਲੀ-ਹੌਲੀ ਲਾਗੂ ਕੀਤੀ ਿੋਲਟੇਜ ਿੰੂ ਿਧਾ ਕੇ ਲੈਂਪ ਿੂੰ ਗ੍ਮ ਕੀਤਾ ਜਾ 

ਵ੍ਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਜਦੋਂ ਤੱਕ ਲੈਂਪ ‘ਤੇ ਲਾਗੂ ਕੀਤੀ ਗਈ ਪੀਕ ਿੋਲਟੇਜ ਦਾ ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ 

ਮੁੱਲ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਬਲਬ ਿੂੰ ਕਾਿ਼ੀ ਗ੍ਮ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਪੀਕ ਇਿ੍ਸ਼ ਕ੍ੰਟ 

ਿੂੰ ਇੱਕ ਿਾਜਬ ਮੁੱਲ ਤੱਕ ੍ੱਵਖਆ ਜਾ ਸਕੇ।

੍ੋਧਕ R4 C2 ਦੀ ਚਾ੍ਵਜੰਗ ਦ੍ ਿੂੰ ਵਿਯੰਤਵ੍ਤ ਕ੍ਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਲੈਂਪ ਿੂੰ ਮੱਧਮ 

ਕ੍ਿ ਦੇ ਸਾਧਿ ਪ੍ਰਦਾਿ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। ਲੋਡ ਦੀ ਸ਼ਕਤੀ ਿੂੰ R4 ਦੇ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਿੂੰ 

ਬਦਲ ਕੇ ਹੱਥੀਂ ਐਡਜਸਟ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। T1 ਇੱਕ ਪਲਸ ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ 

ਹੈ। ਟ੍ਰਾਈਕ ਿੂੰ ਟਵ੍ੱਗ੍ ਸਪਲਾਈ ਕ੍ਿ ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ, ਇਹ ਟ੍ਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ ਘੱਟ 
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ਪਾਿ੍ ਟਵ੍ੱਗਵ੍ੰਗ ਸ੍ਕਟ ਤੋਂ ਉੱਚ ਕ੍ੰਟ ਲੋਡ ਸ੍ਕਟ ਿੂੰ ਅਲੱਗ ਕ੍ਦਾ ਹੈ 

(ਟ੍ਾਈਕ ਲਈ ਗੇਟ ਆਈਸੋਲੇਸ਼ਿ ਵਿਧੀਆਂ ਅਗਲੇ ਪੈਵ੍ਆਂ ਵਿੱਚ ਚ੍ਚਾ ਕੀਤੀ 

ਗਈ ਹੈ)।

ਇੱਕ ਸਿਾਰਨ ਲੈਂਪ ਭਡਮਰ ਕਮ ਯੂਨੀਵਰਸਲ ਮੋਟਰ ਸਪੀਡ ਕੰਟਰੋਲਰ:ਲੈਂਪ 

ਵਡਮ੍ ਕਮ ਯਿੂੀਿ੍ਸਲ ਸਪੀਡ ਕੰਟ੍ੋਲ੍ ਸ੍ਕਟ ਵਚੱਤ੍ 7 ਵਿੱਚ ਹੈ, ਇੱਕ 

ਟ੍ਰਾਈਕ ਿੂੰ ਕੰਟ੍ੋਲ ਯੰਤ੍ ਿਜੋਂ ਿ੍ਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਪੜਾਅ ਵਿਯੰਤ੍ਣ ਤਕਿੀਕ 

ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਟ੍ਰਾਈਕ ਦੇ ਸੰਚਾਲਿ ਕੋਣ ਿੂੰ ਵਿਯੰਤਵ੍ਤ ਕ੍ਿ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਜੋ 

ਲੈਂਪ ਿੰੂ ਵਦੱਤੀ ਗਈ ਸ਼ਕਤੀ ਿੰੂ ਵਿਯੰਤਵ੍ਤ ਕ੍ਦੀ ਹੈ।

ਇੱਕ ਲੈਂਪ L ਟ੍ਰਾਈਕ ਿੂੰ AC ਮੇਿ ਸਪਲਾਈ ਿਾਲ ਲੜੀ ਵਿੱਚ ਜੁਵੜਆ ਹੋਇਆ 

ਹੈ। ਟ੍ਰਾਈਕ ਗੇਟ ਿੂੰ ਟਵ੍ੱਗ੍ ਪਲਸ ਡਾਇਕ ਦੁਆ੍ਾ ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਡਾਇਕ 

ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ ਅਤੇ ਿਕਾ੍ਾਤਮਕ ਅੱਧੇ ਚੱਕ੍ਾਂ ਦੇ ਦੌ੍ ਾਿ ਇੱਕੋ ਬ੍ਰੇਕਓਿ੍ 

ਿੋਲਟੇਜ ਪੱਧ੍ (30V) ‘ਤੇ ਸ਼ੁ੍ੂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਪੋਟੈਂਸ਼ੀਓਮੀਟ੍ R4 ਇੱਕ ਯਿੂੀਿ੍ਸਲ ਮੋਟ੍ ਦੀ ੍ੋਸ਼ਿੀ ਦੀ ਤੀਬ੍ਤਾ ਜਾਂ ਗਤੀ ਿੂੰ 

ਬਦਲਣ ਦੀ ਸਹੂਲਤ ਪ੍ਰਦਾਿ ਕ੍ਦਾ ਹੈ।

ਸਨਬਰ ਸਰਕਟ:ਟ੍ਰਾਈਕ ਵਿਯੰਤ੍ਣ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਸਮੱਵਸਆ ਇਹ ਹੈ ਵਕ ਟ੍ਾਈਕ 

ਵਿੱਚ ਸੰਚਾਲਿ ਬੰਦ ਹੋਣ ਤੋਂ ਤੁ੍ ੰਤ ਬਾਅਦ ਉਲਟਾ ਿੋਲਟੇਜ ਦਾ ਅਚਾਿਕ ਲਾਗੂ 

ਹੋਣਾ। ਇਹ ਇੱਕ ਗੰਭੀ੍ ਸਮਵੱਸਆ ਹੈ ਜਦੋਂ ਲੋਡ ਬਹੁਤ ਵਜ਼ਆਦਾ ਪ੍ਰੇ੍ਕ ਹੁੰਦਾ ਹੈ 

ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਮੋਟ੍ਾਂ ਵਿੱਚ. dv/dt ਦੁਆ੍ਾ ਦ੍ਸਾਏ ਗਏ ਇਹ ਮੁੜ ਲਾਗੂ ਿੋਲਟੇਜ 

ਪੜਾਅ ਵਿਯੰਤ੍ਣ ਿੂੰ ਗੁਆਉਣ ਿਾਲੇ ਵਡਿਾਈਸ ਿੂੰ ਟਵ੍ਗ੍-ਆਿ (ਅਣਚਾਹੇ 

ਜਾਂ ਗਲਤ ਟਵ੍ੱਗਵ੍ੰਗ) ਕ੍ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਇਸ ਗਲਤ ਟਵ੍ਗਵ੍ੰਗ ਤੋਂ ਬਚਣ ਲਈ, ਇੱਕ R ਅਤੇ C ਸੀ੍ੀਜ਼ ਿੈੱਟਿ੍ਕ ਿੂੰ 

ਸ੍ਕਟ R4 ਅਤੇ C4 ਵਿੱਚ ੍ੱਵਖਆ ਵਗਆ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 7 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ 

ਵਗਆ ਹੈ। ਇਹ RC ਿੱੈਟਿ੍ਕ ਟ੍ਰਾਈਕ ਵਿੱਚ ਲਾਗੂ ਿੋਲਟੇਜ ਦੇ ਿਾਧੇ ਦੀ ਦ੍ ਿੂੰ 

ਹੌਲੀ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। ਟ੍ਰਾਈਕ ਸ੍ਕਟ ਦੇ ਪਾ੍ ਜੁੜੇ ਇਸ ਆ੍ਸੀ ਸ੍ਕਟ ਿੂੰ ਸਿਬ੍ 

ਸ੍ਕਟ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਇੰਡਕਟੈਂਸ L ਅਤੇ ਕੈਪੇਸੀਟ੍ C1 ਇੱਕ ਘੱਟ ਪਾਸ ਵਿਲਟ੍ ਬਣਾਉਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ 

ਜੋ ਟ੍ਾਈਐਕ ਿੂੰ ਤੇਜ਼ ਚਾਲੂ ਕ੍ਿ ਅਤੇ ਬੰਦ ਕ੍ਿ ਦੁਆ੍ਾ ਵਤਆ੍ ੍ੇਡੀਓ 

ਿ੍ਰੀਕੁਐਂਸੀ ਦਖਲਅੰਦਾਜ਼ੀ (RF) ਿੰੂ ਕਾਿ਼ੀ ਹੱਦ ਤੱਕ ਘੱਟ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕੇ।

ਪੱਿਾ ਸਪੀਡ ਰੈਗੂਲੇਟਰ:ਵਚੱਤ੍ 7 ਵਿੱਚ ਲੈਂਪ ਵਡਮ੍ ਸ੍ਕਟ ਿੂੰ ਇੱਕ ਪੱਖਾ ਸਪੀਡ 

੍ੈਗੂਲੇਟ੍ ਦੇ ਬ੍ਾਬ੍ ਿ੍ਵਤਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਵਚੱਤ੍ 7 ਵਿੱਚ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ 

ਵਦਖਾਏ ਗਏ ਲੈਂਪ ਦੀ ਥਾਂ ‘ਤੇ ਇੱਕ ਪੱਖੇ ਿੂੰ ਜੋੜਿਾ ਵਸ੍ਿ਼ ਇੱਕ ਹੀ ਤਬਦੀਲੀ 

ਹੈ। ਵਸ੍ਿ਼ POT R3 ਿੂੰ ਘੁੰਮਾ ਕੇ ਸਪੀਡ ਿੂੰ ਲਗਭਗ ਜ਼ੀ੍ੋ ਤੋਂ ਪੂ੍ੀ ਸਪੀਡ ਤੱਕ 

ਬਦਵਲਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

IGBT (ਇਨਸੂਲੇਭਟਡ ਗੇਟ ਬਾਈਪੋਲਰ ਟਰਾਂਭਜਸ਼ਟਰ)

ਇੰਸੂਲਵੇਟਡ ਗੇਟ ਬਾਈਪੋਲ੍ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ (IGBT) ਪਾਿ੍ ਇਲੈਕਟ੍ਰਵੋਿਕਸ ਦਾ 

ਿਿੀਿਤਮ ਯੰਤ੍ ਹੈ। ਇਹ BJT ਅਤੇ MOSFET ਦੀਆਂ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ ਿੂੰ ਜੋੜ ਕੇ 

ਪ੍ਰਾਪਤ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਅਸੀਂ ਜਾਣਦੇ ਹਾਂ ਵਕ ਕੁਲੈਕਟ੍ ਕ੍ੰਟ ਦੇ ਉੱਚ ਮੁੱਲਾਂ 

ਲਈ BJT ਿੂੰ ਘੱਟ-ਤੇ-੍ਾਜ ਘਾਟੇ ਹਿ। ਪ੍ ਡ੍ਾਈਿ

BJT ਦੀ ਲੋੜ ਥੋੜੀ ਗੁੰਝਲਦਾ੍ ਹੈ। MOSFET ਦੀ ਡ੍ਾਈਿ ਬਹੁਤ ਹੀ ਸਧਾ੍ਿ ਹੈ 

(ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਗੇਟ ਅਤੇ ਸ੍ੋਤ ਦੇ ਵਿਚਕਾ੍ ਵਸ੍ਿ ਿੋਲਟੇਜ ਲਾਗੂ ਕੀਤੀ ਜਾਣੀ ਹੈ)। 

ਪ੍ MOSFET ਦੇ ਉੱਚ ਪੱਧ੍ ‘ਤੇ ੍ਾਜ ਦੇ ਿੁਕਸਾਿ ਹਿ।

MOSFET ਦੇ ਗੇਟ ਸ੍ਕਟ ਅਤੇ BJT ਦੇ ਕੁਲੈਕਟ੍ ਐਮੀਟ੍ ਸ੍ਕਟਾਂ ਿੂੰ ਇੱਕ 

ਿਿਾਂ ਯੰਤ੍ ਬਣਾਉਣ ਲਈ ਇਕੱਠੇ ਵਮਲਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਵਡਿਾਈਸ ਿੂੰ 

ਆਈ.ਜੀ.ਬੀ.ਟੀ. ਇਸ ਤ੍ਹਰਾਂ IGBT ਵਿੱਚ BJT ਅਤੇ MOSFETs ਦਿੋਾਂ ਦੇ ਿਾਇਦੇ 

ਹਿ। ਵਚੱਤ੍ 8 IGBT ਦਾ ਪ੍ਰਤੀਕ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਵਿ੍ੀਖਕ ਵਕ ਵਚੰਿਹਰ ਸਪੱਸ਼ਟ 

ਤੌ੍  ‘ਤੇ MOSFET ਅਤੇ BJT ਦੇ ਸੁਮੇਲ ਿੰੂ ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ।

IGBT ਦੇ ਭਤੰਨ ਟਰਮੀਨਲ ਹਨ:ਗੇਟ (G), ਕੁਲੈਕਟ੍ (C) ਅਤੇ ਐਮੀਟ੍ (E), 

ਜਦੋਂ ਿੀ ਗੇਟ ਅਤੇ ਐਮੀਟ੍ ਵਿਚਕਾ੍ ਿੋਲਟੇਜ ਲਾਗੂ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਕੁਲੈਕਟ੍ 

ਤੋਂ ਐਮੀਟ੍ ਤੱਕ ਕ੍ੰਟ ਿਹਾਅ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। IGBT ਿੂੰ ‘ਚਾਲੂ’ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਜਦੋਂ 

ਗੇਟ ਐਮੀਟ੍ ਿੋਲਟੇਜ ਿੂੰ ਹਟਾ ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ IGBT ਬੰਦ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਸ 

ਤ੍ਹਰਾਂ ਗੇਟ ਦਾ IGBT ਦੇ ਸੰਚਾਲਿ ‘ਤੇ ਪੂ੍ਾ ਵਿਯੰਤ੍ਣ ਹੈ। ਜਦੋਂ ਗੇਟ ਟੂ ਐਮੀਟ੍ 

ਿੋਲਟੇਜ ਿੂੰ ਲਾਗੂ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਬਹੁਤ ਛੋਟਾ (ਵਿਗੂਣਾ) ਕ੍ੰਟ ਿਵਹੰਦਾ ਹੈ। 

ਇਹ MOSFET ਦੇ ਗੇਟ ਸ੍ਕਟ ਦੇ ਸਮਾਿ ਹੈ। ਆਿ - ਸਟੇਟ ਕੁਲੈਕਟ੍ ਤੋਂ 

ਐਮੀਟ੍ ਡ੍ਾਪ ਬੀਜੇਟੀ ਿਾਂਗ ਬਹੁਤ ਛੋਟਾ ਹੈ।

IGBT ਦੀ ਬਣਤਰ

IGBT ਦੀ ਬਣਤ੍ MOSFET ਦੇ ਸਮਾਿ ਹੈ। ਵਚੱਤ੍ 9 IGBT ਦਾ ਲੰਬਕਾ੍ੀ ਕ੍ਾਸ 

ਸੈਕਸ਼ਿ ਵਦਖਾਉਂਦੇ ਹਿ। ਇਸ ਬਣਤ੍ ਵਿੱਚ ਿੇਖੋ ਵਕ ਿਾਧੂ P+ ਪ੍ਤ ਹੈ। ਇਹ 

ਪ੍ਤ IGBT ਦਾ ਕੁਲੈਕਟ੍ (ਡ੍ੇਿ) ਹੈ।

ਇਹ P+ ਇੰਜੈਕਸਿ਼ ਲੇਅ੍ ਬਹੁਤ ਵਜ਼ਆਦਾ ਡੋਪਡ ਹੈ। ਇਸਦੀ ਡਵੋਪੰਗ ਤੀਬ੍ਤਾ 

1019 ਪ੍ਰਤੀ cm3 ਹੈ। ਦੂਜੀ ਪ੍ਤ ਦੀ ਡਵੋਪੰਗ MOSFET ਦੇ ਸਮਾਿ ਹੈ। n+ 

ਲੇਅ੍ਾਂ ਵਿੱਚ 1019 ਪ੍ਰਤੀ cm3 ਹੈ। ਪੀ-ਟਾਈਪ ਬਾਡੀ ਖੇਤ੍ ਵਿੱਚ 1016 ਪ੍ਰਤੀ 

ਸੈਂਟੀਮੀਟ੍ 3 ਦਾ ਡਵੋਪੰਗ ਪੱਧ੍ ਹੈ। n ਿਵਹਣ ਿਾਲਾ ਖੇਤ੍ ਹਲਕਾ ਡੋਪਡ ਹੈ 

(1014 ਪ੍ਰਤੀ cm3)।

IGBT ਰਾਹੀਂ ਪੰਚ ਕਰੋ

IGBT ਦੇ ਸੰਚਾਲਿ ਲਈ n+ ਬਿ੍ ਲੇਅ੍ ਜ਼੍ੂ੍ੀ ਿਹੀਂ ਹੈ। IGBTs ਵਜਹਿਾਂ 

ਵਿੱਚ n+ ਬਿ੍ ਪ੍ਤ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਉਹਿਾਂ ਿੰੂ IGBTs ਦੁਆ੍ਾ ਪੰਚ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। 

ਅਵਜਹੇ IGBT ਵਿੱਚ ਅਸਮਵਮਤ ਿੋਲਟੇਜ ਬਲਾਵਕੰਗ ਸਮ੍ੱਥਾਿਾਂ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਿ। 

IGBTs ਦੁਆ੍ਾ ਪੰਚ ਕ੍ਿ ਦਾ ਸਮਾਂ ਤੇਜ਼ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ ਇਹਿਾਂ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ 

ਇਿਿ੍ਟ੍ ਅਤੇ ਹੈਲੀਕਾਪਟ੍ ਸ੍ਕਟਾਂ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।
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IGBT ਦੁਆਰਾ ਗੈਰ-ਪੰਚ

n+ ਬਿ੍ ਪ੍ਤ ਤੋਂ ਵਬਿਾਂ IGBTs ਿੂੰ IGBTs ਦੁਆ੍ਾ ਗੈ੍ -ਪੰਚ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। 

ਇਹਿਾਂ IGBTs ਵਿੱਚ ਸਮਵਮਤੀ ਿੋਲਟੇਜ ਬਲਾਵਕੰਗ ਸਮ੍ੱਥਾਿਾਂ ਹਿ। ਇਹ IGBTs 

੍ੀਕਟੀਿਾਇ੍ ਵਕਸਮ ਦੀਆਂ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਿਾਂ ਲਈ ਿ੍ਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਿ।

IGBT ਦਾ ਸੰਚਾਲਨ

ਜਦੋਂ VGS > VGS(ਥ੍ਰੈਸ਼ਹੋਲਡ), ਤਾਂ ਵਚੱਤ੍ 10 ਦੀ ਤ੍ਹਰਾਂ ਗੇਟ ਦੇ ਹੇਠਾਂ 

ਇਲੈਕਟ੍ਰਿੌਾਂ ਦਾ ਚੈਿਲ ਬਣਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਇਲੈਕਟ੍ਰਿੌ p+ ਲੇਅ੍ ਤੋਂ ਛੇਕਾਂ 

ਿੂੰ ਆਕ੍ਵਸ਼ਤ ਕ੍ਦੇ ਹਿ। ਇਸ ਲਈ, p+ ਲੇਅ੍ ਤੋਂ n- ਡ੍ਰਾਈਿਟ ਖੇਤ੍ 

ਵਿੱਚ ਛੇਕ ਕੀਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਿ। ਇਸ ਤ੍ਹਰਾਂ ਮੋ੍ੀ/ਇਲੈਕਟ੍ੋਿ ਕ੍ੰਟ ਕੁਲੈਕਟ੍ ਤੋਂ 

ਐਮੀਟ੍ ਤੱਕ ਿਵਹਣਾ ਸ਼ੁ੍ੂ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਜਦੋਂ ਛੇਕ ਪੀ-ਟਾਈਪ ਬਾਡੀ ਖੇਤ੍ ਵਿੱਚ 

ਦਾਖਲ ਹੁੰਦੇ ਹਿ, ਤਾਂ ਉਹ n+ ਪ੍ਤ ਤੋਂ ਹੋ੍  ਇਲੈਕਟ੍ਰੌਿਾਂ ਿੂੰ ਆਕ੍ਵਸ਼ਤ ਕ੍ਦੇ 

ਹਿ। ਇਹ ਕਾ੍ਿਾਈ ਵਬਲਕੁਲ MOSFET ਦੇ ਸਮਾਿ ਹੈ।

ਵਚੱਤ੍ 11 IGBT ਦੀ ਬਣਤ੍ ਿੂੰ ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਵਕ ਅੰਦ੍ੂਿੀ MOSFET ਅਤੇ 

ਟ੍ਾਂਵਜਸ਼ਟ੍ ਵਕਿੇਂ ਬਣਦੇ ਹਿ। MOSFET ਇਿਪੁਟ ਗੇਟ, ਸ੍ੋਤ ਿਜੋਂ ਐਮੀਟ੍ 

ਅਤੇ ਡ੍ੇਿ ਦੇ ੍ੂਪ ਵਿੱਚ n- ਡ੍ਰਾਈਿਟ ਖੇਤ੍ ਿਾਲ ਬਣਦਾ ਹੈ। ਦੋ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ 

T1 ਅਤੇ T2 ਵਚੱਤ੍ 11 ਦੇ ੍ੂਪ ਵਿੱਚ ਬਣਦੇ ਹਿ। P+ ਇੰਜੈਕਸਿ਼ ਲੇਅ੍ ਦੁਆ੍ਾ 

ਇੰਜੈਕਟ ਕੀਤੇ ਛੇਕ n- ਡ੍ਰੀਿਟ ਖੇਤ੍ ਵਿੱਚ ਜਾਂਦੇ ਹਿ। ਇਹ n- ਿਵਹਣ ਿਾਲਾ 

ਖੇਤ੍ T1 ਦਾ ਅਧਾ੍ ਹੈ ਅਤੇ T2 ਦਾ ਕੁਲੈਕਟ੍ ਹੈ। n- ਡ੍ਰਾਈਿਟ ਖੇਤ੍ ਵਿੱਚ 

ਛੇਕ ਅੱਗੇ p - ਵਕਸਮ ਦੇ ਸ੍ੀ੍ ਖੇਤ੍ ਵਿੱਚ ਜਾਂਦੇ ਹਿ, ਜੋ ਐਮੀਟ੍ ਿਾਲ ਜਵੁੜਆ 

ਹੁੰਦਾ ਹੈ। n+ ਖੇਤ੍ (ਜੋ ਵਕ ਐਮੀਟ੍ ਹੈ) ਤੋਂ ਇਲੈਕਟ੍ਰੌਿ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ T2 ਵਿੱਚੋਂ 

ਲੰਘਦੇ ਹਿ ਅਤੇ ਅੱਗੇ n- ਡ੍ਰਾਈਿਟ ਖੇਤ੍ ਵਿੱਚ ਜਾਂਦੇ ਹਿ। ਇਸ ਤ੍ਹਰਾਂ ਛੇਕ 

ਅਤੇ ਇਲੈਕਟ੍ਰੋਿ ਐਿ-ਵਡ੍ਰਿਟ ਖੇਤ੍ ਵਿੱਚ ਿੱਡੀ ਮਾਤ੍ਾ ਵਿੱਚ ਇੰਜੈਕਟ ਕੀਤੇ 

ਜਾਂਦੇ ਹਿ। ਇਹ n- ਵਡ੍ਰਿਟ ਖੇਤ੍ ਦੇ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਿੰੂ ਘਟਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਇਸਿੂੰ 

ਐਿ-ਵਡ੍ਰਿਟ ਖੇਤ੍ ਦੀ ਚਾਲਕਤਾ ਮਾਡੂਲੇਸਿ਼ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਿੋਟ ਕ੍ੋ ਵਕ 

MOSFET ਵਿੱਚ ਅਵਜਹੀ ਸੰਚਾਲਕਤਾ ਮਾਡੂਲੇਸ਼ਿ ਮੌਜੂਦ ਿਹੀਂ ਹੈ। T1 ਅਤੇ T2 

ਦਾ ਕਿੈਕਸ਼ਿ ਅਵਜਹਾ ਹੈ ਵਕ n- ਡ੍ਰੀਿਟ ਖੇਤ੍ ਵਿੱਚ ਿੱਡੀ ਮਾਤ੍ਾ ਵਿੱਚ ਮੋ੍ ੀ/

ਇਲੈਕਟ੍ਰੋਿ ਇੰਜੈਕਟ ਕੀਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਿ।

T1 ਅਤੇ T2 ਦੀ ਵਕਵ੍ਆ ਐਸਸੀਆ੍ ਿ੍ਗੀ ਹੈ ਜੋ ਪੁਿ੍ਜਿਮ ਹੈ। ਗੇਟ ਅੰਦ੍ੂਿੀ 

ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਬਣੇ MOSFET ਦੁਆ੍ਾ T1 ਲਈ ਟਵ੍ੱਗ੍ ਿਜੋਂ ਕੰਮ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। ਵਚੱਤ੍ 

12 ਬ੍ਾਬ੍ ਸ੍ਕਟ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਵਚੱਤ੍ ਵਿੱਚ ਿੇਖੋ ਵਕ ਜਦੋਂ ਗੇਟ ਲਾਗੂ 

ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ (VGS > VGS(th)), ਅੰਦ੍ੂਿੀ ਬ੍ਾਬ੍ MOSFET ਚਾਲੂ ਹੁੰਦਾ 

ਹੈ। ਇਹ T1 ਿੂੰ ਬੇਸ ਡ੍ਾਈਿ ਵਦੰਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ T1 ਸੰਚਾਲਿ ਸ਼ੁ੍ੂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ. 

T1 ਦਾ ਕੁਲੈਕਟ੍ T2 ਦਾ ਅਧਾ੍ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ T2 ਿੀ ਚਾਲੂ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। T2 ਦਾ 

ਕੁਲੈਕਟ੍ T1 ਦਾ ਅਧਾ੍ ਹੈ। ਇਸ ਤ੍ਹਰਾਂ ੍ੀਜਿ੍ੇਵਟਿ ਲੂਪ ਸ਼ੁ੍ ੂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ 

ਿੱਡੀ ਵਗਣਤੀ ਵਿੱਚ ਕੈ੍ੀਅ੍ਾਂ ਿੂੰ ਐਿ-ਵਡ੍ਰਿਟ ਖੇਤ੍ ਵਿੱਚ ਇੰਜੈਕਟ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ। ਇਹ BJT ਿਾਂਗ ਹੀ IGBT ਦੇ ਆਿ-ਸਟੇਟ ਿੁਕਸਾਿ ਿੰੂ ਘਟਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਇਹ 

ਐਿ-ਵਡ੍ਰਿਟ ਖੇਤ੍ ਦੀ ਚਾਲਕਤਾ ਮਾਡੂਲੇਸ਼ਿ ਦੇ ਕਾ੍ਿ ਿਾਪ੍ਦਾ ਹੈ।

ਜਦੋਂ ਗੇਟ ਡ੍ਾਈਿ ਿੂੰ ਹਟਾ ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ IGBT ਿੰੂ ਬੰਦ ਕ੍ਿਾ ਚਾਹੀਦਾ 

ਹੈ। ਜਦੋਂ ਗੇਟ ਹਟਾ ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਪ੍ਰਵੇ੍ਤ ਚਿੈਲ ਗਾਇਬ ਹੋ ਜਾਿੇਗਾ ਅਤੇ 

ਅੰਦ੍ੂਿੀ ਬ੍ਾਬ੍ MOSFET ਚਾਲੂ ਹੋ ਜਾਿੇਗਾ। ਇਸ ਲਈ T1 -ਬੰਦ ਹੋ ਜਾਿੇਗਾ 

ਜੇਕ੍ T2 ਚਾਲੂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ-ਬੰਦ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ T2 ਬੰਦ - ਬੰਦ ਹੋ ਜਾਿੇਗਾ ਜੇਕ੍ p- 

ਵਕਸਮ ਦੇ ਸ੍ੀ੍ ਖੇਤ੍ ਦਾ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ R1 ਬਹੁਤ ਛੋਟਾ ਹੈ। ਅਵਜਹੀ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ, 

ਇਸਦਾ ਅਧਾ੍ ਅਤੇ ਐਮੀਟ੍ ਲਗਭਗ ਛੋਟਾ ਹੋ ਜਾਿੇਗਾ। ਇਸ ਲਈ T2 ਬੰਦ 
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ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ T1 ਿੀ ਬੰਦ ਹੋ ਜਾਿੇਗਾ। ਇਸ ਲਈ IGBT ਦੀ ਬਣਤ੍ 

ਇਸ ਤ੍ਹਰਾਂ ਸੰਗਵਠਤ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਵਕ ਸ੍ੀ੍ ਖੇਤ੍ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ (R1) ਬਹੁਤ 

ਘੱਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਜੇਕ੍ R1 ਬਹੁਤ ਛੋਟਾ ਹੈ, ਤਾਂ T2 ਕਦੇ ਿੀ ਸੰਚਾਲਿ ਿਹੀਂ ਕ੍ੇਗਾ ਅਤੇ IGBT ਦਾ 

ਬ੍ਾਬ੍ ਦਾ ਸ੍ਕਟ ਵਚੱਤ੍ 13 ਿਾਂਗ ਹੋਿੇਗਾ। IGBT ਇਸ ਤ੍ਹਰਾਂ ਕੁਲੈਕਟ੍ ਤੋਂ 

ਐਮੀਟ੍ ਤੱਕ ਕ੍ੰਟ ਦੇ ਸੰਚਾਲਿ ਦੇ ਕਾ੍ਿ MOSFET ਤੋਂ ਿੱਖ੍ੇ ਹਿ। MOS-

FETs ਲਈ, ੍ਾਜ ‘ਤੇ ਿੁਕਸਾਿ ਵਜ਼ਆਦਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ ਿਵਹਣ ਿਾਲੇ ਖੇਤ੍ ਦਾ 

ਵਿ੍ੋਧ ਇੱਕੋ ਵਜਹਾ ੍ਵਹੰਦਾ ਹੈ। ਪ੍ IGBTs ਵਿੱਚ, ਗੇਟ ਡ੍ਾਈਿ ਿੂੰ ਲਾਗੂ ਕ੍ਿ 

‘ਤੇ ਡ੍ਰਾਈਿਟ ਖੇਤ੍ ਦਾ ਵਿ੍ੋਧ ਘੱਟ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ P+ ਇੰਜੈਕਸ਼ਿ 

ਖੇਤ੍ ਦੇ ਕਾ੍ਿ ਘਟਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ, IGBT ਦੇ ੍ਾਜ ਦੇ ਿੁਕਸਾਿ ‘ਤੇ ਬਹੁਤ 

ਘੱਟ ਹੈ.

IGBT ਦੇ ਗੁਣ, ਨੁਕਸਾਨ ਅਤੇ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨ

IGBT ਦੇ ਗੁਣ

1  ਿੋਲਟੇਜ ਵਿਯੰਤਵ੍ਤ ਯੰਤ੍। ਇਸ ਲਈ ਡ੍ਾਈਿ ਸ੍ਕਟ ਬਹੁਤ ਸਧਾ੍ਿ ਹੈ.

2  ‘ਤੇ - ੍ਾਜ ਦੇ ਿੁਕਸਾਿ ਘਟੇ ਹਿ।

3  ਸਵਿਵਚੰਗ ਿ੍ਰੀਕੁਐਂਸੀ ਥਾਈ੍ੀਸਟੋ੍ ਸ ਿਾਲੋਂ ਿੱਧ ਹੈ।

4  ਕੋਈ ਕਵਮਊਟੇਸ਼ਿ ਸ੍ਕਟਾਂ ਦੀ ਲੋੜ ਿਹੀਂ ਹੈ।

5  ਗੇਟ ਦਾ IGBT ਦੇ ਸੰਚਾਲਿ ‘ਤੇ ਪੂ੍ ਾ ਵਿਯੰਤ੍ਣ ਹੈ

6  IGBTs ਵਿੱਚ ਲਗਭਗ ਸਮਤਲ ਤਾਪਮਾਿ ਗੁਣਾਂਕ ਹੁੰਦੇ ਹਿ।

IGBT ਦੇ ਨੁਕਸਾਨ

1  IGBT ਵਿੱਚ ਸਵਥ੍ ਚਾ੍ਜ ਸਮੱਵਸਆਿਾਂ ਹਿ।

2  IGBTs BJTs ਅਤੇ MOSFETs ਿਾਲੋਂ ਮਵਹੰਗੇ ਹਿ।

IGBTs ਦੀਆਂ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨਾਂ

1  AC ਮੋਟ੍ ਡ੍ਾਈਿਾਂ, ਯਾਿੀ ਇਿਿ੍ਟ੍।

2  DC ਤੋਂ DC ਪਾਿ੍ ਸਪਲਾਈ, ਯਾਿੀ ਹੈਲੀਕਾਪਟ੍

3  UPS ਵਸਸਟਮ।

4  ਹਾ੍ਮੋਵਿਕ ਮੁਆਿਜ਼ਾ ਦੇਣ ਿਾਲੇ।

ਪਾਵਰ ਭਡਵਾਈਸਾਂ ਦੀ ਤੁਲਨਾ

ਪਾਿ੍ ਵਡਿਾਈਸਾਂ ਦੀ ਤੁਲਿਾ ਸਵਿਵਚੰਗ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ, ਗੇਟ ਡ੍ਾਈਿ ਸ੍ਕਟ, 

ਪਾਿ੍ ਹੈਂਡਵਲੰਗ ਸਮ੍ੱਥਾ ਆਵਦ ਦੇ ਆਧਾ੍ ‘ਤੇ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ। ਸਾ੍ਣੀ 1 

SCR, BJT, MOSFET ਅਤੇ IGBT ਦੀ ਤੁਲਿਾ ਦ੍ਸਾਉਂਦੀ ਹੈ।

ਸਾ੍ਣੀ 1

ਐੱਸ ਪੈਰਾਮੀਟਰ SCR BJT MOSFET IGBT

1 ਵਚੰਿਹਰ

2 ਵਟ੍ਰਗ੍ਡ ਯਾਿੀ ਵਕ 

ਲੈਵਚੰਗ ਜਾਂ ਲੀਿੀਅ੍

ਸ਼ੁ੍ੂ ਕੀਤਾ ਜਾਂ ਲੈਵਚੰਗ 

ਵਡਿਾਈਸ

੍ੇਵਖਕ ਟਵ੍ੱਗ੍ ੍ੇਵਖਕ ਟਵ੍ੱਗ੍ ੍ੇਵਖਕ ਟਵ੍ੱਗ੍

3 ਵਡਿਾਈਸ ਵਿੱਚ ਕੈ੍ੀਅ੍ਾਂ 

ਦੀ ਵਕਸਮ

ਬਹੁਮਤ ਕੈ੍ੀਅ੍ ਜੰਤ੍ ਬਾਇਪੋਲ੍ ਜੰਤ੍ ਬਹੁਮਤ ਕੈ੍ ੀਅ੍ ਜੰਤ੍ ਬਹੁਮਤ ਕੈ੍ ੀਅ੍ ਜੰਤ੍

4 ਗੇਟ ਜਾਂ ਬੇਸ ਦਾ 

ਵਿਯੰਤ੍ਣ

ਗੇਟ ਦਾ ਕੋਈ ਕੰਟ੍ੋਲ ਿਹੀਂ ਹੈ

ਇੱਕ ਿਾ੍ ਚਾਲੂ

ਬੇਸ ਦਾ ਪੂ੍ ਾ ਕੰਟ੍ੋਲ 

ਕੰਟ੍ੋਲ ਹੈ

ਗੇਟ ਦਾ ਪੂ੍ ਾ ਕੰਟ੍ੋਲ ਹੈ ਗੇਟ ਦਾ ਪੂ੍ਾ ਕੰਟ੍ੋਲ ਹੈ

5 ਆਿ-੍ਾਜ ਸੁੱਟੋ < 2 ਿੋਲਟ < 2 ਿੋਲਟ <4-6 ਿੋਲਟ < 3.3 ਿੋਲਟ

6 ਬਦਲੀ ਜਾ ੍ਹੀ ਹੈ

ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ

500 Hz 10 kHz 100 kHz ਤੱਕ 20 kHz

7 ਗੇਟ ਡ੍ਾਈਿ ਿ੍ਤਮਾਿ ਿ੍ਤਮਾਿ ਿੋਲਟੇਜ ਿੋਲਟੇਜ

8 ਸਿਬ੍ ਅਧ੍ੁਿੀ ਧ੍ੁਿੀਕ੍ਿ ਕੀਤਾ ਿਹੀਂ ਜ਼੍ੂ੍ੀ ਜ਼੍ੂ੍ੀ ਿਹੀਂ

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.7.163
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9 ਤਾਪਮਾਿ ਗੁਣਾਂਕ ਿਕਾ੍ਾਤਮਕ ਿਕਾ੍ਾਤਮਕ ਿਕਾ੍ਾਤਮਕ ਲਗਭਗ ਿਲੈਟ, ਪ੍ 

ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ ਉੱਚ ਮੌਜੂਦਾ 

‘ਤੇ
10 ਿੋਲਟੇਜ ਅਤੇ ਮੌਜੂਦਾ

੍ੇਵਟੰਗ

10 kV/4 kA 2 kV/4 kA 1 kV/50 A 1.5 kV/400 A

11 ਿੋਲਟੇਜ ਬਲਾਵਕੰਗ

ਸਮ੍ੱਥਾ

ਸਮਵਮਤੀ ਅਤੇ ਅਸਵਮਤ ਅਸਵਮਤ ਅਸਵਮਤ

12 ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਿ AC ਤੋਂ DC ਕਿਿ੍ਟ੍, 

AC ਿੋਲਟੇਜ ਕੰਟ੍ੋਲ੍, 

ਇਲੈਕਟ੍ਰਾਵਿਕ ਸ੍ਕਟ

ਤੋੜਿ ਿਾਲੇ

DC ਤੋਂ AC ਕਿਿ੍ਟ੍, 

ਇੰਡਕਸਿ਼ ਮੋਟ੍ ਡ੍ਾਈਿ

UPS, SMPS,

ਹੈਲੀਕਾਪਟ੍

ਡੀ.ਸੀ ਹੈਲੀਕਾਪਟ੍,

ਘੱਟ ਸ਼ਕਤੀਆਂ, UPS,

SMPS, ਬੁ੍ ਸ਼ ੍ਵਹਤ

ਡੀਸੀ ਮੋਟ੍ ਡ੍ਾਈਿ

DC ਤੋਂ AC ਕਿਿ੍ਟ੍,

AC ਮੋਟ੍ ਡ੍ਾਈਿ੍, 

UPS ਹੈਲੀਕਾਪਟ੍ SMPS 

ਆਵਦ,

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.7.163
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ਪਾਵਰ (Power)  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.7.164
ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ  (Electrician) - ਇਲੈਕਟਰਰਾਭਨਕ ਅਭਿਆਸ

ਏਕੀਭਕਰਰਤ ਸਰਕਟ ਵੋਲਟੇਜ ਰੈਗੂਲੇਟਰ (Integrated circuit voltage regulators)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

•  ਏਕੀਭਕਰਰਤ ਸਰਕਟ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ

•  ਏਕੀਭਕਰਰਤ ਸਰਕਟ ਦਾ ਵਰਗੀਕਰਨ ਦੱਸੋ

•  IC ਵੋਲਟੇਜ ਰੈਗੂਲੇਟਰਾਂ ਦੀਆਂ ਭਕਸਮਾਂ ਦੱਸੋ

•  ਲੋਿੀਂਦੇ ਆਉਟਪੁੱਟ ਵੋਲਟੇਜ ਲਈ ਭਡਜ਼ਾਈਨ ਵੋਲਟੇਜ ਰੈਗੂਲੇਟਰ

•  ਭਿਕਸਡ ਵੋਲਟੇਜ ਰੈਗੂਲੇਟਰ ਨੂੰ ਵੇਰੀਏਬਲ ਆਉਟਪੁੱਟ ਰੈਗੂਲੇਟਰ, ਸਰਕਟ ਭਵੱਚ ਸਿੋੋ।

ਆਈਸੀ ਦੀ ਜਾਣ-ਪਛਾਣ

ਇੰਟੀਗਰੇਟਡ ਸਰਕਟ

ਇਲੈਕਟ੍ਰਾਵਿਕ ਸ੍ਕਟਾਂ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਖਾਸ ਤ੍ੀਕੇ ਿਾਲ ਇੱਕ ਦੂਜੇ ਿਾਲ ਜੁੜੇ ਕਈ 

ਿੱਖ੍ੇ ਵਹੱਸੇ ਹੁੰਦੇ ਹਿ। ਉਦਾਹ੍ਿ ਲਈ, ਲੜੀਿਾ੍ ੍ੈਗੂਲੇਟ੍ ਸ੍ਕਟ ਵਜਸ ਬਾ੍ੇ 

ਪਵਹਲੇ ਪਾਠਾਂ ਵਿੱਚ ਚ੍ਚਾ ਕੀਤੀ ਗਈ ਸੀ, ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍, ਜ਼ੈਿ੍ ਡਾਇਡ, 

੍ੋਧਕ ਅਤੇ ਹੋ੍  ਸ਼ਾਮਲ ਹੁੰਦੇ ਹਿ, ਇੱਕ ੍ੈਗੂਲੇਟ੍ ਿਜੋਂ ਕੰਮ ਕ੍ਿ ਲਈ ਇੱਕ 

ਪਵ੍ਭਾਵਸ਼ਤ ਤ੍ੀਕੇ ਿਾਲ ਜੁੜੇ ਹੁੰਦੇ ਹਿ। ਜੇਕ੍ ਇਹ ਸਾ੍ੇ ਵਹੱਸੇ ਇੱਕ ਬੋ੍ ਡ ਉੱਤੇ 

ਬਣਾਉਣ ਦੀ ਬਜਾਏ, ਜੇਕ੍ ਇਹਿਾਂ ਿੂੰ ਇੱਕ ਸੈਮੀਕੰਡਕਟ੍ ਵਕ੍ਰਸਟਲ ਦੇ ਇੱਕ 

ਇੱਕਲੇ ਿੇਿ੍ ਉੱਤੇ ਬਣਾਇਆ ਜਾਿੇ, ਤਾਂ, ਸ੍ਕਟ ਦਾ ਭਵੌਤਕ ਆਕਾ੍ ਬਹੁਤ ਛੋਟਾ 

ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਹਾਲਾਂਵਕ ਛੋਟਾ, ਇਹ ਉਹੀ ਕੰਮ ਕ੍ੇਗਾ ਜੋ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਵਹੱਵਸਆਂ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ 

ਕ੍ਦੇ ਹੋਏ ਸ੍ਕਟ ਤਾ੍ ਦਾ ਕੰਮ ਕ੍ੇਗਾ। ਇੱਕ ਵਸੰਗਲ ਵਕ੍ਰਸਟਲ, ਆਮ ਤੌ੍ 

‘ਤੇ ਵਸਲੀਕਾਿ ਦੇ ਅੰਦ੍ ਅਤੇ ਉੱਪ੍ ਪੈਦਾ ਕੀਤੇ ਗਏ ਅਵਜਹੇ ਛੋਟੇ ਇਲੈਕਟ੍ਰਾਵਿਕ 

ਸ੍ਕਟਾਂ ਿੂੰ ਏਕੀਵਕ੍ਰਤ ਸ੍ਕਟਾਂ ਜਾਂ ICs ਿਜੋਂ ਜਾਵਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਏਕੀਵਕ੍ਰਤ 

ਸ੍ਕਟਾਂ (ICs) ਵਿੱਚ ਹਜ਼ਾ੍ਾਂ ਵਕਵ੍ਆਸ਼ੀਲ ਭਾਗ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਟ੍ਾਂਵਜਸ਼ਟ੍, ਡਾਇਡ 

ਅਤੇ ਪਵੈਸਿ ਕੰਪੋਿੈਂਟ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ੍ ੋਧਕ ਅਤੇ ਕੈਪਸੀਟ੍ ਕੁਝ ਖਾਸ ਕ੍ਰਮ ਵਿੱਚ ਸ਼ਾਮਲ 

ਹੋ ਸਕਦੇ ਹਿ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਉਹ ਇੱਕ ਪਵ੍ਭਾਵਸ਼ਤ ਤ੍ੀਕੇ ਿਾਲ ਕੰਮ ਕ੍ਦੇ ਹਿ, ਵਜਿੇਂ 

ਵਕ ਿੋਲਟੇਜ ੍ੈਗੂਲੇਟ੍ ਜਾਂ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਜਾਂ ਔਵਸਲੇਟ੍ ਆਵਦ।

ਏਕੀਭਕਰਰਤ ਸਰਕਟਾਂ ਦਾ ਵਰਗੀਕਰਨ:ਏਕੀਵਕ੍ਰਤ ਸ੍ਕਟਾਂ ਿੂੰ ਕਈ ਤ੍ੀਵਕਆਂ 

ਿਾਲ ਸ਼੍ਰੇਣੀਬੱਧ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਹਾਲਾਵਂਕ ਸਭ ਤੋਂ ਪ੍ਰਵਸੱਧ ਿ੍ਗੀਕ੍ਿ ਹੇਠ 

ਵਲਖੇ ਅਿੁਸਾ੍ ਹਿ:

1  ਇਸਦੀ ਸ੍ਕਟ੍ੀ ਦੀ ਵਕਸਮ ਦੇ ਅਧਾ੍ ਤੇ

i  ਐਿਾਲਾਗ ICs - ਉਦਾਹ੍ਿ: ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ICs, ਿੋਲਟੇਜ ੍ੈਗੂਲੇਟ੍ ICs 

ਆਵਦ।

ii  ਵਡਜੀਟਲ ਆਈਸੀ - ਉਦਾਹ੍ਿ: ਵਡਜੀਟਲ ਗੇਟਸ, ਿਵਲੱਪ-ਿਲਾਪ, ਪਤਾ 

ਆਵਦ।

2  IC ਵਿੱਚ ਬਣੇ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ਾਂ ਦੀ ਸੰਵਖਆ ਦੇ ਅਧਾ੍ ਤੇ

i  ਸਮਾਲ ਸਕੇਲ ਇੰਟੀਗ੍ਰੇਸ਼ਿ (SSI) - 1 ਤੋਂ 10 ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ਾਂ ਦੇ ਹੁੰਦੇ ਹਿ।

ii  ਮੱਧਮ ਸਕੇਲ ਏਕੀਕ੍ਣ (MSI) - 10 ਤੋਂ 100 ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ਾਂ ਦੇ ਸ਼ਾਮਲ 

ਹਿ। 

iii  ਿੱਡੇ ਪੈਮਾਿੇ ਦਾ ਏਕੀਕ੍ਣ (LSI) - 100 ਤੋਂ 1000 ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍।

iv  ਬਹੁਤ ਿੱਡੇ ਪੈਮਾਿੇ ਦਾ ਏਕੀਕ੍ਣ (VLSI) - 1000 ਅਤੇ ਿੱਧ।

3  ਿ੍ਤੇ ਗਏ ਟ੍ਾਂਵਜਸ਼ਟ੍ਾਂ ਦੀ ਵਕਸਮ ਦੇ ਆਧਾ੍ ‘ਤੇ

i  ਬਾਇਪੋਲ੍ - ਇਲੈਕਟ੍ਰੌਿ ਅਤੇ ਹੋਲ ਕ੍ੰਟ ਦੋਿਾਂ ਿੂੰ ਸੰਭਾਲਦਾ ਹੈ।

ii  ਮੈਟਲ ਆਕਸਾਈਡ ਸੈਮੀਕੰਡਕਟ੍ (MOS) - ਇਲੈਕਟ੍ਰੋਿ ਜਾਂ ਹੋਲ ਕ੍ੰਟ।

iii  ਪੂ੍ਕ ਮੈਟਲ ਆਕਸਾਈਡ ਸੈਮੀਕੰਡਕਟ੍ (CMOS) - ਇਲੈਕਟ੍ਰੋਿ ਜਾਂ ਹੋਲ 

ਕ੍ੰਟ।

ਨੋਟ: ਸ਼ਬਦ MOS ਅਤੇ CMOS ਟਰਾਂਭਜਸ਼ਟਰ ਦੀ ਇੱਕ ਹੋਰ ਭਕਸਮ 

ਹਨ ਅਤੇ ਭਸਭਿਆਰਿੀਆਂ ਨੂੰ ਹੋਰ ਸੰਦਰਿ ਲਈ ਭਕਸੇ ਵੀ ਭਮਆਰੀ 

ਇਲੈਕਟਰਰਾਭਨਕ ਭਕਤਾਬ ਦਾ ਹਵਾਲਾ ਦੇਣ ਦੀ ਬੇਨਤੀ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ 

ਹੈ।

IC ਿੱਖ-ਿੱਖ ਪੈਕੇਜਾਂ ਅਤੇ ਆਕਾ੍ਾਂ ਵਿੱਚ ਉਪਲਬਧ ਹਿ। ਆਮ ਪੈਕੇਜ ਹਿ:

-  ਪੈਕੇਜ ਡੀਆਈਪੀ ਵਿੱਚ ਦੋਹ੍ਾ

-  ਵਸੰਗਲ ਇਿ ਲਾਈਿ ਪੈਕੇਜ SIP ਅਤੇ

-  ਮੈਟਲ ਕੈਿ ਪੈਕੇਜ.

ਆਈ.ਡਬਲਯੂ. ਤੋਂ ਿੱਧ ਪਾਿ੍ ਹੈਂਡਲ ਕ੍ਿ ਿਾਲੇ IC ਿੰੂ ਹੀਟ ਵਸੰਕ ਪ੍ਰਦਾਿ 

ਕੀਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਿ।

ਭਡਸਭਕਰਰਟ ਸਰਕਟ ਉੱਤੇ ਏਕੀਭਕਰਰਤ ਸਰਕਟਾਂ ਦੇ ਿਾਇਦ(ੇਟੇਬਲ 1 ਿੇਖੋ)

ਸਾ੍ਣੀ 1

ਏਕੀਭਕਰਰਤ ਸਰਕਟ ਭਡਸਕਰੀਟ ਸਰਕਟ
1   ਸਾ੍ੇ ਇੱਕ ਹੀ ਵਚੱਪ ਵਿੱਚ ਸਾ੍ੇ ਿੱਖ੍ੇ ਿੱਖ੍ੇ ਵਹੱਸੇ ਹਿ अधिक 

जयागया आवश्यक आहटे

2  ਛੋਟੇ ਆਕਾ੍ ਦੇ ਕਾ੍ਿ ਘੱਟ ਥਾਂ       

ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ

ਹੋ੍ ਥਾਂ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ

3   ਪੁੰਜ ਵਿ੍ਮਾਣ ਦੇ ਕਾ੍ਿ ਸਸਤਾ ਵਿਅਕਤੀਗਤ ਭਾਗਾਂ ਦੇ ਕਾ੍ਿ 

ਮਵਹੰਗੇ

4 ਖਾਸ ਉਸਾ੍ੀ ਦੇ ਕਾ੍ਿ ਿਧੇ੍ੇ 

ਭ੍ੋਸੇਮੰਦ

ਘੱਟ ਭ੍ੋਸੇਯੋਗ

5 ਸ੍ਵਿਵਸੰਗ ਅਤੇ ਮੁ੍ ੰਮਤ ਲਈ 

ਆਸਾਿ

ਸੇਿਾ ਅਤੇ ਮੁ੍ ੰਮਤ ਲਈ ਮੁਸ਼ਕਲ
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इंटिग्रेिरेड सट्ककि ि टडस्क्रिि सट्ककि ि्स
1   ਆਈਸੀ ਖਾਸ ਸ੍ਕਟਾਂ ਿਾਲੀਆਂ 

ਖਾਸ ਐਪਲੀਕੇਸਿ਼ਾਂ ਲਈ 

ਵਿ੍ਵਮਤ ਹੁੰਦੇ ਹਿ

2   ਜੇਕ੍ IC ਦਾ ਕੋਈ ਵਹੱਸਾ ਿੁਕਸਦਾ੍  

ਹੈ, ਤਾਂ ਪੂ੍ੇ IC ਿੂੰ ਬਦਵਲਆ ਜਾਣਾ ਹੈ

ਵਡਸਕ੍ੀਟ ਵਡਿਾਈਸਾਂ ਿੂੰ ਵਕਸੇ ਿੀ 

ਸ੍ਕਟ ਲਈ ਿ੍ਵਤਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ

ਵਸ੍ਿ਼ ਖਾਸ ਿੁਕਸ ਿਾਲੇ ਵਹੱਸੇ ਿੂੰ 

ਬਦਲਣ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ

ਜਦੋਂ ਿਾਇਵਦਆਂ ‘ਤੇ ਵਿਚਾ੍ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ IC ਦੇ ਿੁਕਸਾਿ ਬਹੁਤ ਘੱਟ 

ਹਿ। ਇਹ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਿਾਂ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਿੋਲਟੇਜ ੍ੈਗੂਲੇਟ੍, ਆਡੀਓ 

ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍, ਟੀਿੀ ਸ੍ਕਟ, ਕੰਵਪਊਟ੍, ਉਦਯਵੋਗਕ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਆਵਦ 

ਲਈ ਵਿਆਪਕ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਿ੍ਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਿ। IC ਿੱਖ-ਿੱਖ ਸ੍ਕਟਾਂ ਲਈ ਢੁਕਿੀਂ 

ਿੱਖ-ਿੱਖ ੍ੂਪ੍ੇਖਾਿਾਂ ਵਿੱਚ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਵਪੰਿ ਸੰ੍ਚਿਾਿਾਂ ਵਿੱਚ ਉਪਲਬਧ ਹਿ।

ਏਕੀਭਕਰਰਤ ਸਰਕਟ (IC) ਵੋਲਟੇਜ ਰੈਗੂਲੇਟਰ:ਪਵਹਲੇ ਪਾਠਾਂ ਵਿੱਚ ਚ੍ਚਾ 

ਕੀਤੇ ਗਏ ਲੜੀਿਾ੍ ਿੋਲਟੇਜ ੍ੈਗੂਲੇਟ੍ ਏਕੀਵਕ੍ਰਤ ਸ੍ਕਟਾਂ (ICs) ਦੇ ੍ੂਪ ਵਿੱਚ 

ਉਪਲਬਧ ਹਿ। ਉਹਿਾਂ ਿੂੰ ਿੋਲਟੇਜ ੍ੈਗੂਲੇਟ੍ ਆਈਸੀ ਿਜੋਂ ਜਾਵਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਿੋਲਟੇਜ ੍ੈਗੂਲੇਟ੍ ਆਈ.ਸੀ. ਦੀਆਂ ਦੋ ਵਕਸਮਾਂ ਹਿ। ਉਹ,

-  ਸਵਥ੍ ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ੍ੈਗੂਲੇਟ੍ ਆਈ.ਸੀ

-  ਅਡਜੱਸਟੇਬਲ ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ੍ੈਗੂਲੇਟ੍ ਆਈ.ਸੀ.

ਸਭਿਰ ਆਉਟਪੁੱਟ ਵੋਲਟੇਜ ਰੈਗੂਲੇਟਰ ICs:ਵਿਕਸਡ ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੋਲਟੇਜ 

੍ੈਗੂਲੇਟ੍ ICs ਦੀ ਿਿੀਿਤਮ ਪੀੜਹਰੀ ਵਿੱਚ ਵਚੱਤ੍ 1 ਦੇ ੍ੂਪ ਵਿੱਚ ਵਸ੍ਿ ਵਤੰਿ 

ਵਪੰਿ ਹਿ। ਉਹ ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ ਜਾਂ ਿਕਾ੍ਾਤਮਕ ਵਿਯੰਵਤ੍ਰਤ DC ਆਉਟਪੁੱਟ 

ਿੋਲਟੇਜ ਪ੍ਰਦਾਿ ਕ੍ਿ ਲਈ ਵਤਆ੍ ਕੀਤੇ ਗਏ ਹਿ।

ਇਹਿਾਂ ICs ਵਿੱਚ ਉਹ ਸਾ੍ੇ ਵਹੱਸੇ ਹੁੰਦੇ ਹਿ ਅਤੇ ਵਚੱਤ੍ 1 ਵਿੱਚ ਛੋਟੇ ਪੈਕੇਜਾਂ ਵਿੱਚ 

ਹੋ੍  ਿੀ। ਇਹ IC, ਜਦੋਂ ਿੋਲਟੇਜ ੍ੈਗੂਲੇਟ੍ਾਂ ਿਜੋਂ ਿ੍ਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਿ, ਿੂੰ ਵਚੱਤ੍ 2 

ਦੇ ੍ੂਪ ਵਿੱਚ ਦੋ ਛੋਟੇ ਮੁੱਲ ਿਾਲੇ ਕੈਪਸੀਟ੍ਾਂ ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ ਹੋ੍  ਿਾਧੂ ਭਾਗਾਂ ਦੀ ਲੋੜ 

ਿਹੀਂ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

ਕੈਪੇਸੀਟ੍ C1 ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਿ ਦਾ ਕਾ੍ਿ ਇਹ ਹੈ ਵਕ ਜਦੋਂ ਿੋਲਟੇਜ ੍ ੈਗੂਲੇਟ੍ IC 

ਅਵਿਯੰਵਤ੍ਰਤ ਪਾਿ੍ ਸਪਲਾਈ ਦੇ ਵਿਲਟ੍ ਕੈਪੇਸੀਟ੍ਾਂ ਤੋਂ ਕੁਝ ਇੰਚ ਤੋਂ ਿੱਧ ਹੁੰਦਾ 

ਹੈ, ਤਾਂ ਲੀਡ ਇੰਡਕਟੈਂਸ IC ਦੇ ਅੰਦ੍ ਔਵਸਲੇਸ਼ਿ ਪੈਦਾ ਕ੍ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਕੈਪੇਸੀਟ੍ 

C1 ਅਵਜਹੇ ਦੋਿਾਂ ਿੰੂ ਸਥਾਪਤ ਕ੍ਿ ਤੋਂ ੍ੋਕਦਾ ਹੈ। ਬਾਈਪਾਸ ਕੈਪੇਸੀਟ੍ C1 ਦਾ 

ਖਾਸ ਮੁੱਲ 0.220μF ਤੋਂ 1μF ਤੱਕ ਹੈ। ਇਹ ਿੋਟ ਕ੍ਿਾ ਮਹੱਤਿਪੂ੍ਿ ਹੈ ਵਕ C1 

ਿੂੰ ਵਜੰਿਾ ਸੰਭਿ ਹੋ ਸਕੇ IC ਦੇ ਿੇੜੇ ਜੋਵੜਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

ਕੈਪੇਸੀਟ੍ C2 ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਵਿਯੰਵਤ੍ਰਤ ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਦੇ ਅਸਥਾਈ ਜਿਾਬ 

ਿੂੰ ਵਬਹਤ੍ ਬਣਾਉਣ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। C2 ਚਾਲੂ/ਬੰਦ ਸਮੇਂ ਦੌ੍ ਾਿ ਪੈਦਾ ਹੋਏ 

ਇਹਿਾਂ ਪਵ੍ਿ੍ਤਿਾਂ ਿੰੂ ਬਾਈਪਾਸ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। C2 ਦੇ ਆਮ ਮੁੱਲ 0.1μF ਤੋਂ 10μF 

ਤੱਕ ਹੁੰਦੇ ਹਿ।

ਵਿਕਸਡ ਿੋਲਟੇਜ ਵਤੰਿ ਟ੍ਮੀਿਲ ੍ੈਗੂਲੇਟ੍ ਿੱਖ-ਿੱਖ IC ਵਿ੍ਮਾਤਾਿਾਂ ਤੋਂ ਿੱਖ-

ਿੱਖ ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੋਲਟੇਜਾਂ (ਵਜਿਂੇ ਵਕ 5V, 9v, 12V, 24V) ਲਈ 100mA ਤੋਂ ਲੈ ਕੇ 

ਵਤੰਿ amps ਤੋਂ ਿੱਧ ਲੋਡ ਮੌਜੂਦਾ ੍ੇਵਟੰਗ ਦੇ ਿਾਲ ਉਪਲਬਧ ਹਿ।

ਸਭ ਤੋਂ ਪ੍ਰਵਸੱਧ ਵਤੰਿ ਟ੍ਮੀਿਲ ਆਈਸੀ ੍ੈਗੂਲੇਟ੍ ਹਿ,

1  LMXXX-X ਸੀ੍ੀਜ਼

 ਉਦਾਹ੍ਿ: LM320-5, LM320-24 ਆਵਦ।

2  78XX ਅਤੇ 79XX ਸੀ੍ੀਜ਼

 ਉਦਾਹ੍ਿ: 7805, 7812, 7912 ਆਵਦ।

ਪ੍ਰਵਸੱਧ ਵਤੰਿ ਟ੍ਮੀਿਲ ੍ ੈਗੂਲੇਟ੍ਾਂ ਦੀ ਸੂਚੀ IC ਡਾਟਾ ਬੁੱਕ ਵਿੱਚ ਵਦੱਤੀ ਗਈ ਹੈ।

ਭਤੰਨ ਟਰਮੀਨਲ ਆਈਸੀ ਰੈਗੂਲੇਟਰਾਂ ਦੀਆਂ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾਵਾਂ:ਲਈਸਮਝਣ ਵਿੱਚ 

ਸ੍ਲਤਾ, ਆਓ ਇੱਕ ਵਤੰਿ ਟ੍ਮੀਿਲ IC μA7812 ਦੇ ਵਿ੍ਧਾ੍ਿ ‘ਤੇ ਵਿਚਾ੍ 

ਕ੍ੀਏ। ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੀ ਗਈ ਸਾ੍ਣੀ 2 ਵਿੱਚ μA7812 ਦੀਆਂ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ ਦੀ ਸੂਚੀ 

ਵਦੱਤੀ ਗਈ ਹੈ।
ਸਾ੍ਣੀ 2

ਪੈਰਾਮੀਟਰ ਘੱਟੋ-ਘੱਟ ਟਾਈਪ 

ਕਰੋ।

ਅਭਿਕਤਮ ਇਕਾਈਆਂ

ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੋਲਟੇਜ 11.5 12 12.5 V

ਆਉਟਪੁੱਟ ਵਿਯਮ 
रटे गु्लटेशन

4 120 mV

ਸ਼ਾ੍ਟ-ਸ੍ਕਟ

ਆਉਟਪੁੱਟ ਮੌਜੂਦਾ 350 mA

ਡ੍ਰੌਪ ਆਊਟ ਿੋਲਟੇਜ 2.0 V

ਤ੍ੰਗ ਅਸਿੀਕਾ੍ 55 71 dB
ਪੀਕ ਆਉਟਪੁੱਟ 

ਮੌਜੂਦਾ

2.2 A
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ਆਉਟਪੁੱਟ ਵੋਲਟੇਜ ਦੀ ਪਛਾਣ ਅਤੇ IC ਭਕਸਮ ਨੰਬਰ ਤੋਂ ਅਭਿਕਤਮ ਲੋਡ 

ਕਰੰਟ ਦਾ ਦਰਜਾ

-  78XX ਅਤੇ 79XX ਸੀ੍ੀਜ਼ 3 ਟ੍ਮੀਿਲ ਿੋਲਟੇਜ ੍ੈਗੂਲੇਟ੍ ਹਿ।

-  ਸਾ੍ੀਆਂ 78XX ਸੀ੍ੀਜ਼ ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ੍ੈਗੂਲੇਟ੍ ਹਿ

-  ਸਾ੍ੀਆਂ 79XX ਸੀ੍ੀਜ਼ ਿਕਾ੍ਾਤਮਕ ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ੍ੈਗੂਲੇਟ੍ ਹਿ

XX ਸ਼ਬਦ ੍ੇਟ ਕੀਤੇ ਆਉਟਪੁੱਟ ੍ੈਗੂਲੇਵਟਡ ਿੋਲਟੇਜ ਿੰੂ ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਉਦਾਹਰਨ

ਇਹ ਿੋਟ ਕ੍ਿਾ ਮਹੱਤਿਪੂ੍ਿ ਹੈ ਵਕ, 78 XX/ 79XX ਸੀ੍ੀਜ਼ ਦੇ ਿੱਖ-ਿੱਖ 

ਵਿ੍ਮਾਤਾ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਿੇਅ੍ ਚਾਈਲਡ (MA/Mpc), Motorola, Signetics 

(SS) ਵਤੰਿ ਵਪੰਿ ਦੇ ਵਿਯੰਵਤ੍ਰਤ ੍ੇਟ ਕੀਤੇ ਅਵਧਕਤਮ ਿ੍ਤਮਾਿ ਿੂੰ ਦ੍ਸਾਉਣ 

ਲਈ ਥੋੜਹਰੀਆਂ ਿੱਖ੍ੀਆਂ ਕਵੋਡੰਗ ਸਕੀਮਾਂ ਅਪਣਾਉਂਦੇ ਹਿ। ਆਈ.ਸੀ. ਅਵਜਹੀ 

ਇੱਕ ਸਕੀਮ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੀ ਗਈ ਹੈ।

78LXX - L ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਅਵਧਕਤਮ ਲੋਡ ਮੌਜੂਦਾ 100mA ਦੇ ੍ੂਪ ਵਿੱਚ।

78MXX - M ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਵਕ ਅਵਧਕਤਮ ਲੋਡ ਕ੍ੰਟ 500mA ਿਜੋਂ ਦ੍ਜਾ 

ਵਦੱਤਾ ਵਗਆ ਹੈ

78XX - 78 ਅਤੇ XX ਦੇ ਵਿਚਕਾ੍ ਇੱਕ ਿ੍ਣਮਾਲਾ ਦੀ ਅਣਹੋਂਦ ਦ੍ਸਾਉਂਦੀ ਹੈ 

ਵਕ ੍ੇਟ ਕੀਤਾ ਅਵਧਕਤਮ ਲੋਡ ਮੌਜੂਦਾ 1A ਹੈ।

78SXX - S ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਵਕ ੍ੇਟ ਕੀਤਾ ਅਵਧਕਤਮ ਲੋਡ ਮੌਜੂਦਾ 2amp ਹੈ।

ਉਦਾਹਰਨ

3 ਟਰਮੀਨਲ ਵੋਲਟੇਜ ਰੈਗੂਲੇਟਰਾਂ ਦੀ LM 3XX ਲਿੀ:ਵਤੰਿ ਟ੍ਮੀਿਲ 

੍ੈਗੂਲੇਟ੍ਾਂ ਦੀ LM ਲੜੀ ਵਿੱਚ, ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ ਦਾ ਪਤਾ ਲਗਾਉਣ ਲਈ, ਇਸਦੇ 

ਡੇਟਾ ਮੈਿੂਅਲ ਦਾ ਹਿਾਲਾ ਦੇਣ ਦਾ ਸੁਝਾਅ ਵਦੱਤਾ ਵਗਆ ਹੈ। ਹਾਲਾਂਵਕ, ਹੇਠਾਂ 

ਵਦੱਤੇ ਸੁਝਾਅ ਇਹ ਪਛਾਣ ਕ੍ਿ ਵਿੱਚ ਮਦਦ ਕ੍ਿਗੇ ਵਕ ਕੀ IC ਇੱਕ ਸਵਥ੍ 

ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ ਜਾਂ ਸਵਥ੍ ਿਕਾ੍ਾਤਮਕ ੍ੈਗੂਲੇਟ੍ ਹੈ।

LM320-X ਅਤੇ LM320-XX ਸਵਥ੍-ve ਿੋਲਟੇਜ ੍ੈਗੂਲੇਟ੍।

LM340-X ਜਾਂ LM340-XX ਸਵਥ੍ +ve ਿੋਲਟੇਜ ੍ੈਗੂਲੇਟ੍।

ਉਦਾਹਰਨ
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ਪਾਵਰ (Power)  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.7.165
ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ  (Electrician) - ਇਲੈਕਟਰਰਾਭਨਕ ਅਭਿਆਸ

ਬਾਈਨਰੀ ਨੰਬਰ, ਤਰਕ ਦਰਵਾਜ਼ੇ ਅਤੇ ਸੰਯੋਜਨ ਸਰਕਟ (Binary numbers, logic gates and combinational 
circuits)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

•  ਭਡਜੀਟਲ ਇਲੈਕਟਰਰੋਭਨਕਸ ਭਸਿਾਂਤ ਅਤੇ ਸਭਿਤੀ ਸੰਬੰਿੀ ਸੰਕੇਤ ਅਤੇ ਵੇਟੇਜ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ 

•  ਦਸ਼ਮਲਵ ਨੂੰ ਬਾਈਨਰੀ ਪਭਰਵਰਤਨ, ਬਾਈਨਰੀ ਓਡੋਮੀਟਰ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ

•  ਹੈਕਸਾਡੈਸੀਮਲ ਨੰਬਰ ਭਸਸਟਮ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ

•  ਦਸ਼ਮਲਵ ਨੂੰ ਹੈਕਸਾ, ਹੈਕਸਾ ਨੂੰ ਦਸ਼ਮਲਵ ਅਤੇ BCD ਭਸਸਟਮ ਭਵੱਚ ਬਦਲੋ

•  ਤਰਕ ਦਰਵਾਭਜ਼ਆਂ ਦੇ ਭਸਿਾਂਤ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ - ਸੱਚ ਸਾਰਣੀ ਦੇ ਨਾਲ ਨਾ, ਜਾਂ ਅਤੇ ਅਤੇ ਦਰਵਾਜ਼ੇ 

•  ਸੰਯੋਜਨ ਗੇਟਾਂ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ - ਨੰਦ, ਨਾ ਹੀ ਸੱਚ ਸਾਰਣੀ ਅਤੇ ਤਰਕ ਪਲਸਰ ਨਾਲ। 

ਜਾਣ-ਪਛਾਣ

ਜਦੋਂ ਅਸੀਂ ‘ਿੰਬ੍’ ਸ਼ਬਦ ਿੂੰ ਸੁਣਦੇ ਹਾਂ ਤਾਂ ਸਾਿੰੂ ਦਸ਼ਮਲਿ ਅੰਕ 0,1,2...9 ਅਤੇ 
ਉਹਿਾਂ ਦੇ ਸੰਜੋਗ ਯਾਦ ਆਉਂਦੇ ਹਿ। ਵਡਜੀਟਲ ਸ੍ਕਟ ਦਸ਼ਮਲਿ ਸਵੰਖਆਿਾਂ ਦੀ 
ਪ੍ਰਵਕਵ੍ਆ ਿਹੀਂ ਕ੍ਦੇ ਹਿ। ਇਸ ਦੀ ਬਜਾਏ, ਉਹ ਬਾਈਿ੍ੀ ਿੰਬ੍ਾਂ ਿਾਲ ਕੰਮ 
ਕ੍ਦੇ ਹਿ ਜੋ ਵਸ੍ਿ ‘0’ ਅਤੇ ‘1’ ਅੰਕਾਂ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਦੇ ਹਿ। ਬਾਈਿ੍ੀ ਿੰਬ੍ 
ਵਸਸਟਮ ਅਤੇ ਵਡਜੀਟਲ ਕੋਡ ਵਡਜੀਟਲ ਇਲੈਕਟ੍ਰਵੋਿਕਸ ਲਈ ਬੁਵਿਆਦੀ ਹਿ। 
ਪ੍ ਲੋਕ ਬਾਈਿ੍ੀ ਸੰਵਖਆਿਾਂ ਿਾਲ ਕੰਮ ਕ੍ਿਾ ਪਸੰਦ ਿਹੀਂ ਕ੍ਦੇ ਵਕਉਵਂਕ ਿੱਡੀ 
ਦਸ਼ਮਲਿ ਮਾਤ੍ਾਿਾਂ ਿੂੰ ਦ੍ਸਾਉਂਦੇ ਸਮੇਂ ਉਹ ਬਹੁਤ ਲੰਬੇ ਹੁੰਦੇ ਹਿ। ਇਸਲਈ 
ਵਡਜੀਟਲ ਕੋਡ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਔਕਟਲ, ਹੈਕਸਾਡੈਸੀਮਲ ਅਤੇ ਬਾਈਿ੍ੀ ਕੋਡਡ ਡੈਸੀਮਲ 
ਿੂੰ ਬਾਈਿ੍ੀ ਿੰਬ੍ਾਂ ਦੀਆਂ ਲੰਬੀਆਂ ਸਤ੍ਾਂ ਿੂੰ ਸੰਕੁਵਚਤ ਕ੍ਿ ਲਈ ਵਿਆਪਕ 
ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਿ੍ਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਬਾਈਿ੍ੀ ਿੰਬ੍ ਪ੍ਰਣਾਲੀਆਂ ਵਿੱਚ 1s ਅਤੇ 0s ਹੁੰਦੇ 
ਹਿ। ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਿੰਬ੍ ਪ੍ਰਣਾਲੀ ਇਸ ਿੰੂ ਵਡਜੀਟਲ ਇਲੈਕਟ੍ਰਵੋਿਕਸ ਵਿੱਚ 
ਅਪਣਾਉਣ ਲਈ ਚੰਗੀ ਤ੍ਹਰਾਂ ਅਿੁਕੂਲ ਹੈ।

ਦਸ਼ਮਲਿ ਸੰਵਖਆ ਪ੍ਰਣਾਲੀ ਦੁਿੀਆ ਵਿੱਚ ਸਭ ਤੋਂ ਿੱਧ ਿ੍ਤੀ ਜਾਂਦੀ ਸਵੰਖਆ 
ਪ੍ਰਣਾਲੀ ਹੈ। ਇਹ ਸਵੰਖਆਿਾਂ ਦੇ ਮੁੱਲ ਵਦਖਾਉਣ ਲਈ 10 ਿੱਖ-ਿੱਖ ਅੱਖ੍ਾਂ ਦੀ 
ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। ਵਕਉਂਵਕ ਇਹ ਿੰਬ੍ ਵਸਸਟਮ 10 ਿੱਖ-ਿੱਖ ਅੱਖ੍ਾਂ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ 
ਕ੍ਦਾ ਹੈ ਇਸ ਿੂੰ ਬੇਸ-10 ਵਸਸਟਮ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇੱਕ ਿੰਬ੍ ਵਸਸਟਮ ਦਾ 
ਅਧਾ੍ ਤੁਹਾਿੂੰ ਦੱਸਦਾ ਹੈ ਵਕ ਵਕੰਿੇ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਅੱਖ੍ ਿ੍ਤੇ ਗਏ ਹਿ। ਵਕਸੇ ਸਵੰਖਆ 
ਪ੍ਰਣਾਲੀ ਦੇ ਅਧਾ੍ ਲਈ ਗਵਣਵਤਕ ਸ਼ਬਦ ੍ੇਵਡਕਸ ਹੈ।

ਅੰਕਾਂ ਦਾ ਜੋੜ ਉਹਿਾਂ ਦੇ ਿੇਟੇਜ ਿਾਲ ਗੁਣਾ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ ਜੋ ਉੱਪ੍ ਦ੍ਸਾਏ 
ਗਏ ਕੁੱਲ ੍ਕਮ ਿੂੰ ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਇਸੇ ਤ੍ਹਰਾਂ, ਬਾਈਿ੍ੀ ਿੰਬ੍ ਿੂੰ ਭਾ੍ ਦੇ ਵਹਸਾਬ ਿਾਲ ਵਲਵਖਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਦਸ਼ਮਲਿ ਬ੍ਾਬ੍ ਪ੍ਰਾਪਤ ਕ੍ਿ ਲਈ, ਵਿ੍ ਸਵਥਤੀ ਦਾ ਭਾ੍ ਹੇਠ ਵਲਖੇ 
ਅਿੁਸਾ੍ ਵਲਵਖਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

[1010]2 = 1(23) + 0(22) + 1(2१) + 0(20)

 = 8 + 0 + 2 + 0

[1010]2= [10]10

ਵਕਸੇ ਿੀ ਬਾਈਿ੍ੀ ਸੰਵਖਆ ਿੂੰ ਉਪ੍ੋਕਤ ਕਹੀ ਗਈ ਪੁਜ਼ੀਸਿ਼ਲ ਿੇਟੇਜ ਵਿਧੀ 
ਦੁਆ੍ਾ ਦਸ਼ਮਲਿ ਸੰਵਖਆ ਵਿੱਚ ਬਦਵਲਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਦਸ਼ਮਲਵ ਤੋਂ ਬਾਈਨਰੀ ਪਭਰਵਰਤਨ

ਹੇਠਾਂ ਦ੍ਸਾਏ ਗਏ ਦਸ਼ਮਲਿ ਸੰਵਖਆ ਿੂੰ 2 ਿਾਲ ਿੰਡੋ ਅਤੇ ਬਾਕੀ ਿੰੂ ਿੋਟ ਕ੍ੋ 
ਜਦੋਂ ਤੱਕ ਤੁਸੀਂ ਭਾਗ - ਜ਼ੀ੍ੋ ਪ੍ਰਾਪਤ ਿਹੀਂ ਕ੍ ਲੈਂਦੇ।

ਉਦਾਹਰਨ

ਹ੍ੇਕ ਵਡਿੀਜ਼ਿ ਦੁਆ੍ਾ ਵਤਆ੍ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਬਾਕੀ ਬਾਈਿ੍ੀ ਿੰਬ੍ ਬਣਾਉਂਦੇ 

ਹਿ। ਪਵਹਲਾ ਬਵਚਆ LSB ਬਣ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਆਖ੍ੀ ਬਵਚਆ ਬਾਈਿ੍ੀ ਿੰਬ੍ 

ਦਾ MSB ਬਣ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ, [34]10= [100010]2

ਬਾਈਨਰੀ ਨੰਬਰ ਦੀ ਭਗਣਤੀ ਕੀਤੀ ਜਾ ਰਹੀ ਹੈ

ਇਹ ਸਮਝਣ ਲਈ ਵਕ ਬਾਈਿ੍ੀ ਸਵੰਖਆਿਾਂ ਿਾਲ ਵਕਿਂੇ ਵਗਵਣਆ ਜਾਿੇ, ਆਓ 

ਦੇਖੀਏ ਵਕ ਇੱਕ ਓਡੋਮੀਟ੍ (ਇੱਕ ਕਾ੍ ਦਾ KM ਸੂਚਕ) ਦਸ਼ਮਲਿ ਸੰਵਖਆਿਾਂ 

ਿਾਲ ਵਕਿਂੇ ਵਗਣਦਾ ਹੈ,

ਿਿੀਂ ਕਾ੍ ਦਾ ਓਡੋਮੀਟ੍ ੍ੀਵਡੰਗ 0000 ਿਾਲ ਸ਼ੁ੍ੂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

1KM ਦੀ ਯਾਤ੍ਾ ਕ੍ਿ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ੍ੀਵਡੰਗ 0001 ਬਣ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਲਗਾਤਾ੍ 

KM 0002, 0003 ਅਤੇ ਇਸ ਤ੍ਹਰਾਂ 0009 ਤੱਕ ਪੈਦਾ ਕ੍ਦਾ ਹੈ 10ਿੇਂ KM ਦੇ 

ਅੰਤ ‘ਤੇ, ਯਵੂਿਟ ਿਹਰੀਲ 9 ਤੋਂ 0 ਿੱਲ ਮੁੜਦਾ ਹੈ, ਇਸ ਪਹੀਏ ‘ਤੇ ਇੱਕ ਟੈਬ ਟੈਿ 

ਿਹਰੀਲ ਿੂੰ 1 ਦੁਆ੍ਾ ਅੱਗੇ ਿਧਣ ਲਈ ਮਜਬੂ੍ ਕ੍ਦੀ ਹੈ। ਇਸੇ ਕ੍ਕੇ ਿੰਬ੍ 

0009 ਤੋਂ 0010 ਵਿੱਚ ਬਦਲ ਵਗਆ।

ਦਸ਼ਮਲਿ ਸਵੰਖਆ ਪ੍ਰਣਾਲੀਆਂ ਵਿੱਚ ਿ੍ਤੇ ਗਏ 10 ਅੱਖ੍ 0,1,2,3,4,5,6,7,8,9 
ਹਿ।ਪੁਜ਼ੀਸਿ਼ਲ ਿੋਟੇਸ਼ਿ ਅਤੇ ਿੇਟੇਜ

ਇੱਕ ਦਸ਼ਮਲਿ ਪੂ੍ਿ ਅੰਕ ਮੁੱਲ ਿੂੰ ਇਕਾਈਆਂ, ਦਸਾਂ, ਸੈਂਕੜੇ, ਹਜ਼ਾ੍ਾਂ ਅਤੇ ਹੋ੍ਾਂ 
ਵਿੱਚ ਦ੍ਸਾਇਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਉਦਾਹ੍ਿ ਲਈ ਦਸ਼ਮਲਿ ਸਵੰਖਆ 1967 ਿੰੂ 
1967 = 1000 + 900 + 60 + 7 ਿਜੋਂ ਵਲਵਖਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। 10 ਦੀਆਂ 
ਸ਼ਕਤੀਆਂ ਵਿੱਚ, ਇਹ ਬਣ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

i.e. [1967]10= 1 (103) + 9(102) + 6(101) + 7(100)

ਇਹ ਦਸ਼ਮਲਿ ਸੰਵਖਆ ਪ੍ਰਣਾਲੀ ਸਵਥਤੀ ਸੰਬੰਧੀ ਸੰਕੇਤ ਦੀ ਇੱਕ ਉਦਾਹ੍ਣ 
ਹੈ। ਹ੍ੇਕ ਅੰਕ ਦੀ ਸਵਥਤੀ ਦਾ ਇੱਕ ਿਜ਼ਿ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਹ੍ੇਕ ਅੰਕ ਲਈ ਸਵਥਤੀ ਦਾ 
ਿਜਿ਼ 100, 101, 102, 103 ਆਵਦ ਵਿੱਚ ਸਭ ਤੋਂ ਘੱਟ ਮਹੱਤਿਪੂ੍ਿ ਅੰਕਾਂ ਤੋਂ 
ਸ਼ੁ੍ੂ ਹੁੰਦੇ ਹੋਏ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।
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ਯਾਿੀ, ਯਵੂਿਟ ਿਹਰੀਲ ਿੂੰ 0 ‘ਤੇ ੍ੀਸੈਟ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਟਿੈ ਿਹਰੀਲ ਿੰੂ ਕੈ੍ ੀ 
ਭੇਵਜਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਆਓ ਇਸ ਜਾਣੀ-ਪਛਾਣੀ ਕਾ੍ਿਾਈ ਿੂੰ ੍ੀਸੈਟ ਅਤੇ ਕੈ੍ ੀ 
ਕਵਹੰਦੇ ਹਾਂ। ਓਡੋਮੀਟ੍ ਦੇ ਦੂਜੇ ਪਹੀਏ ਿੀ ੍ੀਸੈਟ ਅਤੇ ਲੈ ਜਾਂਦੇ ਹਿ। ਉਦਾਹ੍ਿ 
ਲਈ, 999KM ਿੂੰ ਕਿ੍ ਕ੍ਿ ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਓਡੋਮੀਟ੍ 0999 ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਅਗਲੇ KM ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਯਵੂਿਟ ਿਹਰੀਲ ੍ੀਸੈਟ ਅਤੇ ਕੈ੍ੀਜ਼, ਟੈਿ ਿਹਰੀਲ ੍ੀਸੈਟ 
ਅਤੇ ਕੈ੍ ੀਜ਼, ਸੈਂਕੜੇ ਿਹਰੀਲ ੍ੀਸੈਟ ਅਤੇ ਕੈ੍ ੀਜ਼ ਅਤੇ ੍ੀਵਡੰਗ 01000 ਪ੍ਰਾਪਤ 
ਕ੍ਿ ਲਈ ਹਜ਼ਾ੍ਾਂ ਪਹੀਏ 1 ਦੁਆ੍ਾ ਅੱਗੇ ਿਧਦੇ ਹਿ।

ਬਾਈਨਰੀ ਓਡੋਮੀਟਰ

ਇੱਕ ਬਾਈਿ੍ੀ ਓਡੋਮੀਟ੍ ਦੀ ਕਲਪਿਾ ਕ੍ੋ, ਇੱਕ ਅਵਜਹਾ ਯੰਤ੍ ਵਜਸ ਦੇ ਪਹੀਏ 
ਵਿੱਚ ਵਸ੍ਿ਼ ਦੋ ਅੰਕ 0 ਅਤੇ 1 ਹਿ। ਜਦੋਂ ਹ੍ੇਕ ਪਹੀਆ ਮੋੜਦਾ ਹੈ, ਇਹ 0 ਤੋਂ 
ਬਾਅਦ 1 ਅਤੇ ਵਿ੍ ਿਾਪਸ 0 ਿੱਲ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਚੱਕ੍ ਦੁਹ੍ਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਚਾ੍ 
ਅੰਕਾਂ ਦਾ ਬਾਈਿ੍ੀ ਓਡੋਮੀਟ੍ 0000 ਿਾਲ ਸ਼ੁ੍ੂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

1km ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਇਹ ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ - 0001.

ਅਗਲਾ ਵਕਲੋਮੀਟ੍ ਯੂਵਿਟ ਦੇ ਪਹੀਏ ਿੂੰ ੍ੀਸੈਟ ਕ੍ਿ ਲਈ ਮਜਬੂ੍  ਕ੍ਦਾ ਹੈ 
ਅਤੇ ਕੈ੍ ੀ ਭੇਜਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ ਸੰਵਖਆ 0010 ਵਿੱਚ ਬਦਲ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਤੀਜੇ ਵਕਲੋਮੀਟ੍ ਦਾ ਿਤੀਜਾ 0011 ਵਿੱਚ ਹੈ।

4km ਤੋਂ ਬਾਅਦ, ਯਵੂਿਟ ਿਹਰੀਲ ੍ੀਸੈਟ ਕ੍ਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਕੈ੍ੀ ਭੇਜਦਾ ਹੈ, ਦੂਜਾ 
ਪਹੀਆ ੍ੀਸੈੱਟ ਕ੍ਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਕੈ੍ੀ ਭੇਜਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਤੀਜਾ ਪਹੀਆ 1 ਦੁਆ੍ਾ ਅੱਗੇ 
ਿਧਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ ਇਹ 0100 ਿੂੰ ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੀ ਸਾ੍ਣੀ ਦਸ਼ਮਲਿ 0 ਤੋਂ 15 ਦੇ ਬ੍ਾਬ੍ 0000 ਤੋਂ 1111 ਤੱਕ ਦੀਆਂ 
ਸਾ੍ੀਆਂ ਬਾਈਿ੍ੀ ਸੰਵਖਆਿਾਂ ਿੰੂ ਦ੍ਸਾਉਂਦੀ ਹੈ।

ਦਸ਼ਮਲਵ ਬਾਈਨਰੀ
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ਬਾਈਿ੍ੀ ਿੰਬ੍ਾਂ ਦਾ ਜੋੜ

 ਸਮ  ਕੈ੍ੀ

 0 + 0 = 0  0

 1 + 0 = 1  0

 0 + 1 = 1  0

 1 + 1 = 0 1  (ਇਕ ਪਲੱਸ ਿਿ ਕੈ੍ੀ ਿਿ ਦੇ ਿਾਲ ਜ਼ੀ੍ੋ  

  ਦੇ ਬ੍ਾਬ੍ ਹੈ)

ਹੈਕਸਾਡੈਸੀਮਲ ਨੰਬਰ ਭਸਸਟਮ:ਹੈਕਸਾਡੈਸੀਮਲ ਵਸਸਟਮ ਵਿੱਚ 16 ਅੱਖ੍ 

ਹੁੰਦੇ ਹਿ। ਉਹ ਹਿ 0,1,2,3,4,5,6,7,8,9, A,B,C,D,E,F ਵਜੱਥੇ A=10, B=11, 

C=12, D=13, E=14, F=15 ਦਸ਼ਮਲਿ ਵਿੱਚ। ਇਸ ਪ੍ਰਣਾਲੀ ਵਿੱਚ, ਅਧਾ੍ 

16 ਹੈ। ਇਹ ਪ੍ਰਣਾਲੀ ਮੁੱਖ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਕੰਵਪਊਟ੍ਾਂ ਲਈ ਪ੍ਰੋਗ੍ਾਮਾਂ ਿੂੰ ਵਿਕਸਤ 

ਕ੍ਿ ਲਈ ਿ੍ਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਉਦਾਹਰਣ ਲਈ

[23]16= [35]10; 161 X 2 + 160 X 3 = 32 + 3 = 35;

[2C]16= [44]10;161 x 2 + 160 x 12 = 32 + 12 = 44;

ਦਸ਼ਮਲਵ ਤੋਂ ਹੈਕਸਾਡੈਸੀਮਲ ਰੂਪਾਂਤਰਨ

ਦਸ਼ਮਲਿ ਤੋਂ ਹੈਕਸਾਡੈਸੀਮਲ ਦਾ ੍ੂਪਾਂਤ੍ ਬਾਈਿ੍ੀ ੍ੂਪਾਂਤ੍ ਦੇ ਸਮਾਿ ਹੈ। 

ਵਸ੍ਿ ਿ੍ਕ ਇਹ ਹੈ ਵਕ ਦਸ਼ਮਲਿ ਸੰਵਖਆ ਿੰੂ ਕ੍ਰਮਿਾ੍ 16 ਿਾਲ ਿੰਡੋ, ਅਤੇ 

ਬਾਕੀ ਿੂੰ ਿੋਟ ਕ੍ੋ।

[432]10= [1B0]16

ਹੈਕਸਾਡੈਸੀਮਲ ਤੋਂ ਦਸ਼ਮਲਵ

ਇਹ ਪਵ੍ਿ੍ਤਿ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ ਪਾ ਕੇ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ

ਿੋਟੇਸ਼ਿ

ਉਦਾਹ੍ਿ: 223A16 = 2 x 163+ 2 x 162+ 3 x 161+ A x 160 

 = 2 x 4096 + 2 x 256 + 3 x 16 + 10 x 1

 = 8192 + 512 + 48 + 10

 = 876210

BCD (ਬਾਈਨਰੀ ਕੋਡਡ ਦਸ਼ਮਲਵ)

ਬਾਈਿ੍ੀ ਕੋਡਡ ਡੈਸੀਮਲ (BCD) ਇੱਕ ਬਾਈਿ੍ੀ ਕੋਡ ਿਾਲ ਹ੍ੇਕ ਦਸ਼ਮਲਿ 

ਅੰਕਾਂ ਿੂੰ ਪ੍ਰਗਟ ਕ੍ਿ ਦਾ ਇੱਕ ਤ੍ੀਕਾ ਹੈ, ਵਕਉਂਵਕ BCD ਵਸਸਟਮ ਵਿੱਚ ਵਸ੍ਿ 

ਦਸ ਕੋਡ ਸਮੂਹ ਹਿ, ਦਸ਼ਮਲਿ ਅਤੇ BCD ਵਿੱਚ ਬਦਲਣਾ ਬਹੁਤ ਆਸਾਿ ਹੈ। 

ਵਕਉਂਵਕ ਦਸ਼ਮਲਿ ਪ੍ਰਣਾਲੀ ਪੜਹਰਿ ਅਤੇ ਵਲਖਣ ਲਈ ਿ੍ਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, BCD 

ਕੋਡ ਬਾਈਿ੍ੀ ਪ੍ਰਣਾਲੀਆਂ ਲਈ ਇੱਕ ਸ਼ਾਿਦਾ੍ ਇੰਟ੍ਿੇਸ ਪ੍ਰਦਾਿ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। 

ਅਵਜਹੀਆਂ ਉਦਾਹ੍ਿਾਂਇੰਟ੍ਿੇਸ ਕੀਪੈਡ ਇਿਪੁਟਸ ਅਤੇ ਵਡਜੀਟਲ ੍ੀਡਆਊਟ 

ਹਿ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.7.165
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8421 ਕੋਡ

8421 ਕੋਡ ਬਾਈਿ੍ੀ ਕੋਡਡ ਡੈਸੀਮਲ (BCD) ਦੀ ਇੱਕ ਵਕਸਮ ਹੈ, ਬਾਈਿ੍ੀ 

ਕੋਡਡ ਡੈਸੀਮਲ ਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਵਕ ਹ੍ੇਕ ਦਸ਼ਮਲਿ ਅੰਕ, 0 ਤੋਂ 9 ਿੂੰ ਚਾ੍ ਵਬੱਟਾਂ 

ਦੇ ਬਾਈਿ੍ੀ ਕੋਡ ਦੁਆ੍ਾ ਦ੍ਸਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਅਹੁਦਾ 8421 ਚਾ੍ ਵਬੱਟਾਂ (23, 

22, 21, 20) ਦੇ ਬਾਈਿ੍ੀ ਿਜ਼ਿ ਿੂੰ ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ। 8421 ਕੋਡ ਿੰਬ੍ਾਂ ਅਤੇ 

ਜਾਣੇ-ਪਛਾਣੇ ਦਸ਼ਮਲਿ ਸੰਵਖਆਿਾਂ ਵਿਚਕਾ੍ ਪਵ੍ਿ੍ਤਿ ਦੀ ਸੌਖ ਇਸ ਕੋਡ ਦਾ 

ਮੁੱਖ ਿਾਇਦਾ ਹੈ। ਤੁਹਾਿੂੰ ਵਸ੍ਿ਼ ਦਸ ਬਾਈਿ੍ੀ ਸੰਜੋਗ ਯਾਦ ੍ ੱਖਣੇ ਚਾਹੀਦੇ ਹਿ ਜੋ 

ਸਾ੍ਣੀ ਵਿੱਚ ਦ੍ਸਾਏ ਗਏ ਦਸ ਦਸ਼ਮਲਿ ਅੰਕਾਂ ਿੂੰ ਦ੍ਸਾਉਂਦੇ ਹਿ।

ਦਸ਼ਮਲਵ

ਅੰਕ

0 1 2 3 4

BCD 0000 0001 0010 0011 0100

ਦਸ਼ਮਲਵ

ਅੰਕ

5 6 7 8 9

BCD 0101 0110 0111 1000 1001

8421 ਕੋਡ ਪੂ੍ਿ-ਪ੍ਰਭਾਿਸ਼ਾਲੀ BCD ਕੋਡ ਹੈ, ਅਤੇ ਜਦੋਂ ਅਸੀਂ BCD ਦਾ ਹਿਾਲਾ 

ਵਦੰਦੇ ਹਾਂ, ਤਾਂ ਸਾਡਾ ਮਤਲਬ ਹਮੇਸ਼ਾ 8421 ਕੋਡ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜਦੋਂ ਤੱਕ ਵਕ ਹੋ੍ ਿਹੀਂ 

ਦੱਵਸਆ ਜਾਂਦਾ।

ਇਨਵਰਟਰ (ਗੇਟ ਨਹੀਂ)

ਇੱਕ ਇਿਿ੍ਟ੍ ਇੱਕ ਗੇਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਵਸ੍ਿ਼ ਇੱਕ ਇੰਪੁੱਟ ਵਸਗਿਲ 

ਅਤੇ ਇੱਕ ਆਉਟਪੁੱਟ ਵਸਗਿਲ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਆਉਟਪੁੱਟ ਅਿਸਥਾ ਹਮੇਸ਼ਾਂ ਇਿਪੁਟ 

ਅਿਸਥਾ ਦੇ ਉਲਟ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਤ੍ਕ ਵਚੰਿਹਰ ਵਚੱਤ੍ 1 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਟਰਾਂਭਜਸ਼ਟਰ ਇਨਵਰਟਰ

ਵਚੱਤ੍ 2 ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਇਿਿ੍ਟ੍ ਸ੍ਕਟ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਸ੍ਕਟ ਇੱਕ ਆਮ 

ਐਮੀਟ੍ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਹੈ ਜੋ ਇਿਪੁਟ ਿੋਲਟੇਜ ਦੇ ਅਧਾ੍ ਤੇ ਸਵੰਤ੍ਰਪਤ ਜਾਂ ਕੱਟੇ 

ਹੋਏ ਖੇਤ੍ ਵਿੱਚ ਕੰਮ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। ਜਦੋਂ ਵਿਿ ਘੱਟ ਪੱਧ੍ ‘ਤੇ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਵਸਲੀਕਾਿ 

ਵਕਸਮ ਵਿੱਚ ਿੋਲਟੇਜ 0.6V ਵਿੱਚ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਕੱਟ ਤੋਂ ਘੱਟ ਕਹੋ,

ਟ੍ਾਂਵਜਸ਼ਟ੍ ਕੱਟ ਆਿ ਕੰਡੀਸ਼ਿ ਵਿੱਚ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਕੁਲੈਕਟ੍ ਕ੍ੰਟ ਜ਼ੀ੍ੋ ਹੁੰਦਾ 

ਹੈ। ਇਸ ਲਈ, Vout = +5V ਵਜਸਿੂੰ ਉੱਚ ਤ੍ਕ ਪੱਧ੍ ਿਜੋਂ ਵਲਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। 

ਦੂਜੇ ਪਾਸੇ, ਜਦੋਂ ਵਿਿ ਉੱਚ ਪੱਧ੍ ‘ਤੇ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਟ੍ਾਂਵਜ਼ਸਟ੍ ਸੰਵਤ੍ਰਪਤ ਹੁੰਦਾ ਹੈ 

ਅਤੇ Vout = Vsat = 0.3V ਭਾਿ ਿੀਿਾਂ ਪੱਧ੍ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਸਾ੍ਣੀ ਕਾ੍ਿਾਈ ਦਾ ਸਾ੍ ਵਦੰਦੀ ਹੈ

 ਿਾਈਿ  ਿੌਟ

 ਘੱਟ (0)  ਉੱਚ (1)

 ਉੱਚ (1)  ਘੱਟ (0)

ਇਿਿ੍ਟ੍ ਲਈ ਤ੍ਕ ਸਮੀਕ੍ਿ ਇਸ ਤ੍ਹਰਾਂ ਹੈ: ਇੰਪੁੱਟ ਿੇ੍ੀਏਬਲ ਿੂੰ ‘A’ ਅਤੇ 

ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੇ੍ੀਏਬਲ ਿੂੰ Y, ਵਿ੍ ਆਉਟਪੁੱਟ Y = .

ਜਾਂ ਅਤੇ ਅਤੇ ਗੇਟ ਸਰਕਟ

ਜਾਂ ਗੇਟ:ਇੱਕ OR ਦਾ ਆਉਟਪੁੱਟ 1 ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ ਹੋਿੇਗਾ ਜੇਕ੍ ਇੱਕ ਜਾਂ ਇੱਕ ਤੋਂ 

ਿੱਧ ਇਿਪੁਟਸ 1 ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ ਹਿ। ਵਸ੍ਿ਼ ਉਦੋਂ ਹੀ ਜਦੋਂ ਸਾ੍ੇ ਇਿਪੁਟ 0-ਸਟੇਟ 

ਵਿੱਚ ਹੁੰਦੇ ਹਿ, ਆਉਟਪੁੱਟ 0-ਸਟੇਟ ਵਿੱਚ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਵਚੱਤ੍ 3 ਇੱਕ OR ਗੇਟ ਦਾ 

ਯੋਜਿਾਬੱਧ ਵਚੰਿਹਰ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ

OR ਗੇਟ ਲਈ ਬੂਲੀਅਿ ਸਮੀਕ੍ਿ Y=A+B ਹੈ।

ਸਮੀਕ੍ਿ ਿੂੰ Y ਬ੍ਾਬ੍ A ORed B ਦੇ ੍ੂਪ ਵਿੱਚ ਪਵੜਹਰਆ ਜਾਣਾ ਹੈ। ਹੇਠਾਂ 

ਵਦੱਤੀ ਗਈ ਟੂਇਿਪੁਟ ਸੱਚਾਈ ਸਾ੍ਣੀ OR ਓਪ੍ੇਸ਼ਿ ਦੀ ਪਵ੍ਭਾਸ਼ਾ ਦੇ ਬ੍ਾਬ੍ 

ਹੈ।

OR ਗੇਟ ਲਈ ਸੱਚਾਈ ਸਾ੍ਣੀ
A B Y=A+B

0

1

0

1

0

0

1

1

0

1

1

1

ਇਲੈਕਟਰਰੀਕਲ ਬਰਾਬਰ ਸਰਕਟ

ਵਚੱਤ੍ 4a ਇੱਕ OR ਗੇਟ ਦਾ ਇਲੈਕਟ੍ਰੀਕਲ ਬ੍ਾਬ੍ ਸ੍ਕਟ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ। 

ਇਹ ਸਪੱਸ਼ਟ ਹੈ ਵਕ ਜੇਕ੍ ਕੋਈ ਇੱਕ ਸਵਿੱਚ ਬੰਦ ਹੈ, ਤਾਂ ਆਉਟਪੁੱਟ ਹਿੋੇਗੀ.

2  ਡਾਇਓਡ ਦੀ ਵਰਤੋਂ ਕਰਦੇ ਹੋਏ ਇਨ-ਪੁੱਟ ਜਾਂ ਗੇਟ

ਵਚੱਤ੍ 4b ਡਾਇਡਸ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਦੇ ਹੋਏ, 2-ਇਿਪੁਟ ਜਾਂ ਗੇਟ ਬਣਾਉਣ ਦਾ ਇੱਕ 

ਤ੍ੀਕਾ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਇਿਪੁਟਸ ਿੂੰ A ਅਤੇ B ਿਜੋਂ ਲੇਬਲ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ, ਜਦੋਂ 

ਵਕ ਆਉਟਪੁੱਟ Y ਹੈ।

ਮੰਿ  ਲਓ ਤ੍ਕ 0 = 0V (ਘੱਟ)

  ਤ੍ਕ 1 = +5V (ਉੱਚਾ)

ਵਕਉਂਵਕ ਇਹ ਇੱਕ 2 ਇਿਪੁਟ ਜਾਂ ਗੇਟ ਹੈ, ਇੱਥੇ ਵਸ੍ਿ ਚਾ੍ ਸੰਭਿ ਕੇਸ ਹਿ,

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.7.165
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ਕੇਸ 1:A ਘੱਟ ਹੈ ਅਤੇ B ਘੱਟ ਹੈ। ਇੰਪੁੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਘੱਟ ਹੋਣ ਦੇ ਿਾਲ, ਦਿੋੇਂ ਡਾਇਡ 

ਸੰਚਾਲਿ ਿਹੀਂ ਕ੍ ੍ਹੇ ਹਿ। ਇਸ ਲਈ ਆਉਟਪੁੱਟ Y ਘੱਟ ਪੱਧ੍ ‘ਤੇ ਹੈ।

ਕੇਸ 2:A ਘੱਟ ਹੈ ਅਤੇ B ਉੱਚ ਹੈ, ਉੱਚ ਬੀ ਇਿਪੁਟ ਿੋਲਟੇਜ (+5V) ਅੱਗੇ ਹੇਠਲੇ 

ਡਾਇਓਡ ਿੂੰ ਪੱਖਪਾਤ ਕ੍ਦਾ ਹੈ, ਇੱਕ ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਪੈਦਾ ਕ੍ਦਾ ਹੈ ਜੋ 

ਆਦ੍ਸ਼ਕ ਤੌ੍  ‘ਤੇ +5V ਹੈ (ਅਸਲ ਵਿੱਚ +4.3V ਡਾਇਡ ਿੋਲਟੇਜ ਡ੍ਰੌਪ 0.7V 

ਿੂੰ ਵਧਆਿ ਵਿੱਚ ੍ੱਖਦੇ ਹੋਏ)। ਭਾਿ, ਆਉਟਪੁੱਟ ਉੱਚ ਪੱਧ੍ ‘ਤੇ ਹੈ. ਇਸ ਸਵਥਤੀ 

ਦੇ ਦੌ੍ ਾਿ, ਇਿਪੁਟ A ਿਾਲ ਜੁਵੜਆ ਡਾਇਓਡ ਉਲਟਾ ਪੱਖਪਾਤ ਜਾਂ ਬੰਦ ਸਵਥਤੀ 

ਵਿੱਚ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਕੇਸ 3:A ਉੱਚ ਹੈ ਅਤੇ B ਘੱਟ ਹੈ, ਸਵਥਤੀ ਕੇਸ 2 ਦੇ ਸਮਾਿ ਹੈ। ਇਿਪੁਟ A 

ਡਾਇਓਡ ਚਾਲੂ ਹੈ ਅਤੇ ਇਿਪੁਟ B ਡਾਇਓਡ ਬੰਦ ਹੈ ਅਤੇ Y ਉੱਚ ਪੱਧ੍ ‘ਤੇ ਹੈ।

ਕੇਸ 4:ਏ ਉੱਚ ਹੈ, ਬੀ ਉੱਚ ਹੈ। +5V ‘ਤੇ ਦਿੋਾਂ ਇਿਪੁਟਸ ਦੇ ਿਾਲ, ਦੋਿੇਂ ਡਾਇਡ 

ਅੱਗੇ ਪੱਖਪਾਤੀ ਹਿ, ਵਕਉਂਵਕ ਇਿਪੁਟ ਿੋਲਟੇਜ ਸਮਾਿਾਂਤ੍ ਹਿ, ਆਉਟਪੁੱਟ 

ਿੋਲਟੇਜ ਆਦ੍ਸ਼ਕ ਤੌ੍  ‘ਤੇ +5V ਹੈ [+4.3V ਤੋਂ ਸਵਕੰਟ ਲਗਭਗ]। ਯਾਿੀ 

ਆਉਟਪੁੱਟ Y- ਉੱਚ ਪੱਧ੍ ‘ਤੇ ਹੈ।

ਜਾਂ ਗੇਟ IC ਿਾ੍ਮ ਵਿੱਚ ਉਪਲਬਧ ਹਿ। IC7432 ਇੱਕ T.T.L ਜਾਂ ਗੇਟ IC ਹੈ 

ਵਜਸ ਦੇ ਅੰਦ੍ 4 ਜਾਂ ਗੇਟ ਹਿ।

OR ਗੇਟ ਦੀ ਸਿਾਰਨ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨ

ਘੁਸਪੈਠ ਦੀ ਖੋਜ ਇੱਕ ਘੁਸਪੈਠ ਖੋਜ ਅਤੇ ਅਲਾ੍ਮ ਵਸਸਟਮ ਦਾ ਸ੍ਲ ਵਹੱਸਾ ਦੋ 

ਵਖੜਕੀਆਂ ਅਤੇ ਇੱਕ ਦ੍ਿਾਜ਼ਾ ਹੈ। ਸੈਂਸ੍ ਚੁੰਬਕੀ ਸਵਿੱਚ ਹੁੰਦੇ ਹਿ ਜੋ ਵਿੰਡੋਜ਼ ਅਤੇ 

ਦ੍ਿਾਜ਼ੇ ਖੋਲਹਰਣ ‘ਤੇ ਉੱਚ (1) ਆਉਟਪੁੱਟ ਅਤੇ ਬੰਦ ਹੋਣ ‘ਤੇ ਘੱਟ (0) ਆਉਟਪੁੱਟ 

ਪੈਦਾ ਕ੍ਦੇ ਹਿ। ਵਜੰਿਾ ਵਚ੍ ਵਖੜਕੀਆਂ ਅਤੇ ਦ੍ਿਾਜ਼ੇ ਸੁ੍ੱਵਖਅਤ ਹਿ, ਸਵਿੱਚ 

ਬੰਦ ਹਿ ਅਤੇ ਵਤੰਿਂੋ OR ਗੇਟ ਇਿਪੁਟਸ ਘੱਟ (0) ਵਿੱਚ ਹਿ। ਜਦੋਂ ਇੱਕ ਵਿੰਡੋ 

ਜਾਂ ਦ੍ਿਾਜ਼ਾ ਖੋਵਲਹਰਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ OR ਗੇਟ ਦੇ ਉਸ ਇੰਪੁੱਟ ਉੱਤੇ ਇੱਕ ਉੱਚ 

(1) ਆਉਟਪੁੱਟ ਪੈਦਾ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਗੇਟ ਆਉਟਪੁੱਟ ਉੱਚੀ ਹੋ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਇਹ ਵਿ੍ 

ਘੁਸਪੈਠ ਦੀ ਚੇਤਾਿਿੀ ਦੇਣ ਲਈ ਇੱਕ ਅਲਾ੍ਮ ਸ੍ਕਟ ਿੰੂ ਸ੍ਗ੍ਮ ਕ੍ਦਾ ਹੈ।

ਅਤੇ ਦਰਵਾਜ਼ੇ

AND ਗੇਟ ਵਿੱਚ ਦੋ ਜਾਂ ਿੱਧ ਇਿਪੁੱਟ ਹਿ ਪ੍ ਵਸ੍ਿ ਇੱਕ ਆਉਟਪੁੱਟ ਹੈ। ਉੱਚ 

ਆਉਟਪੁੱਟ ਪ੍ਰਾਪਤ ਕ੍ਿ ਲਈ ਸਾ੍ੇ ਇੰਪੁੱਟ ਵਸਗਿਲਾਂ ਿੂੰ ਉੱਚਾ ੍ੱਵਖਆ ਜਾਣਾ 

ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਭਾਿਂੇ ਇੱਕ ਇਿਪੁਟ ਘੱਟ ਹਿੋੇ, ਆਉਟਪੁੱਟ ਘੱਟ ਹੋ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਅਤੇ 

2 ਇਿਪੁਟ ਅਤੇ 3 ਇਿਪੁਟ ਗੇਟਾਂ ਲਈ ਗੇਟ ਵਚੰਿਹਰ ਵਚੱਤ੍ 5a ਅਤੇ 5b ਵਿੱਚ 

ਵਦਖਾਏ ਗਏ ਹਿ।

ਸੱਚ ਸਾ੍ਣੀ

ਦੋ ਇੰਪੁੱਟ ਅਤੇ ਗੇਟ

A B Y=A+B

0

0

1

1

0

1

1

0

0

0

0

1

ਵਤੰਿ ਇੰਪੁੱਟ ਅਤੇ ਗੇਟ

A B C Y=ABC

0

0

0

0

1

1

1

1

0

0

1

1

0

0

1

1

0

1

0

1

0

1

0

1

0

0

0

0

0

0

0

1

ਇੱਕ AND ਗੇਟ ਦਾ ਇਲੈਕਟਰਰੀਕਲ ਸਮਾਨ ਸਰਕਟ

ਆਉਟਪੁੱਟ ਉਦੋਂ ਹੀ ਉਪਲਬਧ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਜਦੋਂ ਦਿੋੇਂ ਸਵਿੱਚ ਬੰਦ ਹੁੰਦੇ ਹਿ। IC7408 

ਇੱਕ T.T.L ਕਿਾਡ ਅਤੇ ਗੇਟ IC ਹੈ। (ਵਪੰਿ ਡਾਇਗ੍ਰਾਮ ਲਈ ਡੇਟਾ ਬੁੱਕ ਿੇਖੋ)। 

ਡਾਇਓਡ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਦੇ ਹੋਏ AND ਗੇਟ ਅਤੇ AND ਗੇਟ ਦੇ ਇਲੈਕਟ੍ਰੀਕਲ 

ਸਮਾਿ ਿੂੰ ਵਚੱਤ੍ 6a ਅਤੇ 6b ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਡਾਇਓਡ ਦੀ ਵਰਤੋਂ ਕਰਦੇ ਹੋਏ ਦੋ ਇੰਪੁੱਟ ਅਤੇ ਗੇਟ

1 ਸ਼ਰਤ

A=0, B=0, Y=0 ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 7 ਵਿੱਚ ਹੈ।

ਉਪ੍ੋਕਤ ਸਵਥਤੀ ਦੇ ਦੌ੍ਾਿ I/P A ਅਤੇ B ਤ੍ਕ ਘੱਟ ਇਿਪੁਟ ਬਣਾਉਣ ਲਈ 

ਜ਼ਮੀਿ ਿਾਲ ਜੁੜੇ ਹੋਏ ਹਿ। ਇਸ ਸਵਥਤੀ ਦੇ ਦੌ੍ਾਿ, ਦਿਂੇੋ ਡਾਇਡਸ ਚਲਾਉਂਦੇ 

ਹਿ, ਅਤੇ O/P Y ਿੂੰ ਤ੍ਕ-0 ਿੱਲ ਵਖੱਚਦੇ ਹਿ।

2 ਸ਼ਰਤ

A=0, B=1, Y=0 ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 8 ਵਿੱਚ ਹੈ।
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ਉਪ੍ੋਕਤ ਵਚੱਤ੍ ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਈ ਗਈ II ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ, ਡਾਇਓਡ D1 ਲੌਵਜਕ-

0 ਇਿਪੁਟ ਿਾਲ ਜਵੁੜਆ ਹੋਇਆ ਹੈ ਅਤੇ ਡਾਇਓਡ D2 +5V [ਤ੍ਕ ਉੱਚ] 

ਿਾਲ ਜੁਵੜਆ ਹੋਇਆ ਹੈ। ਡਾਇਓਡ D1 ਅੱਗੇ ਪੱਖਪਾਤ ਅਤੇ ਸੰਚਾਲਿ ਵਿੱਚ ਹੈ। 

ਡਾਇਓਡ D2 ਐਿੋਡ ਅਤੇ ਕੈਥੋਡ ‘ਤੇ ਬ੍ਾਬ੍ ਸਮ੍ੱਥਾ (+5V) ੍ੱਖਦਾ ਹੈ। ਇਸ 

ਲਈ ਐਿੋਡ ਅਤੇ ਕੈਥੋਡ ਵਿਚਕਾ੍ ਸੰਭਾਿੀ ਅੰਤ੍ 0 ਹੈ। ਇਸਲਈ ਡਾਇਓਡ D2 

ਸੰਚਾਲਿ ਿਹੀਂ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। ਆਉਟਪੁੱਟ Y ਿੂੰ ਤ੍ਕ ਜ਼ੀ੍ੋ ਤੱਕ ਹੇਠਾਂ ਵਖੱਵਚਆ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ, ਵਕਉਂਵਕ D1 ਸੰਚਾਲਿ ਕ੍ ਵ੍ਹਾ ਹੈ।

3  ਹਾਲਤ

A=1, B=0, Y=0 ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 9 ਵਿੱਚ ਹੈ।

3 ਦੀ ਸਵਥਤੀ 2 ਸਵਥਤੀ ਦੇ ਸਮਾਿ ਹੈ. D2 ਅੱਗੇ ਪੱਖਪਾਤੀ ਹੈ। D1 ਉਲਟਾ 

ਪੱਖਪਾਤੀ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ ਆਉਟਪੁੱਟ Y ਿੰੂ ਤ੍ਕ-0 ਿੱਲ ਵਖੱਵਚਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

4  ਸਭਿਤੀ

A=1, B=1, Y=1 ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 10 ਵਿੱਚ ਹੈ।

ਇਸ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ ਦਿੋੇਂ ਡਾਇਡ ਉਲਟਾ ਪੱਖਪਾਤੀ ਹਿ। ਇਸ ਲਈ ਦੋਿੇਂ ਡਾਇਡ 

ਓਪਿ ਸ੍ਕਟ ਿਜੋਂ ਕੰਮ ਕ੍ਦੇ ਹਿ। ਇਸਲਈ ਆਉਟਪੁੱਟ y +5V ਹੈ ਭਾਿ y 

ਤ੍ਕ-1 ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ ਹੈ।

ਅਤੇ ਇੱਕ ਸਮਰੱਿ/ਇਨਹੀਭਬਟ ਭਡਵਾਈਸ ਦੇ ਤੌਰ ਤੇ ਗੇਟ

AND ਗੇਟ ਦੀ ਇੱਕ ਆਮ ਿ੍ਤੋਂ ਵਕਸੇ ਖਾਸ ਸਮੇਂ ‘ਤੇ ਇੱਕ ਵਸਗਿਲ (ਪਲਸ 

ਿੇਿਿਾ੍ਮ) ਿੂੰ ਇੱਕ ਵਬੰਦੂ ਤੋਂ ਦੂਜੇ ਵਬੰਦੂ ਤੱਕ ਜਾਣ ਿੰੂ ਸਮ੍ੱਥ (ਵਜਿੇਂ ਆਵਗਆ ਦੇਣ 

ਲਈ) ਹੈ ਅਤੇ ਹੋ੍  ਸਮੇਂ ‘ਤੇ ਲੰਘਣ ਿੂੰ ੍ੋਕਣਾ (੍ੋਕਣਾ) ਹੈ।

ਵਚੱਤ੍ 11a ਵਿੱਚ ਅਤੇ ਗੇਟ ਇੱਕ ਵਡਜੀਟਲ ਕਾਊਂਟ੍ ਿੂੰ ਇੱਕ ਵਸਗਿਲ 

(ਿੇਿਿਾ੍ਮ ਏ) ਦੇ ਲੰਘਣ ਿੂੰ ਵਿਯੰਤਵ੍ਤ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਸ੍ਕਟ ਦਾ ਉਦੇਸ਼ 

ਿੇਿਿਾ੍ਮ ‘ਏ’ ਦੀ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਿੂੰ ਮਾਪਣਾ ਹੈ। ਯੋਗ ਪਲਸ ਦੀ ਚੌੜਾਈ ਵਬਲਕੁਲ 

1 ਸਵਕੰਟ ਹੈ। ਜਦੋਂ B ‘ਤੇ ਲਾਗੂ ਕੀਤੀ ਯੋਗ ਿਬਜ਼ ਵਜ਼ਆਦਾ ਹੁੰਦੀ ਹੈ,

ਿੇਿਿਾ੍ਮ ਏ ਗੇਟ ਤੋਂ ਕਾਊਂਟ੍ ਤੱਕ ਲੰਘਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਜਦੋਂ ਸਮ੍ਵਥਤ ਪਲਸ ਘੱਟ 

ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ ਵਸਗਿਲ ਿੂੰ ਲੰਘਣ ਤੋਂ ੍ੋਵਕਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ (੍ੋਵਕਆ)। ਉਪ੍ੋਕਤ 

ਪ੍ਰਵਕਵ੍ਆ ਦੇ ਤ੍ੰਗ ੍ੂਪਾਂ ਲਈ ਵਚੱਤ੍ 11b ਿੇਖੋ।

ਸਮ੍ਵਥਤ ਿਬਜ਼ ਦੇ 1 ਸਵਕੰਟ ਦੇ ਅੰਤ੍ਾਲ ਦੇ ਦੌ੍ ਾਿ, ਿੇਿਿਾ੍ਮ A ਵਿੱਚ ਦਾਲਾਂ 

ਦੀ ਇੱਕ ਵਿਸ਼ਚਤ ਸੰਵਖਆ AND ਗੇਟ ਤੋਂ ਕਾਊਂਟ੍ ਤੱਕ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਕਾਊਂਟ੍ 

ਦੁਆ੍ਾ ਵਗਣੀਆਂ ਗਈਆਂ ਦਾਲਾਂ ਦੀ ਵਗਣਤੀ ਿੇਿਿਾ੍ਮ ਏ ਦੀ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਦੇ 

ਬ੍ਾਬ੍ ਹੈ। ਉਦਾਹ੍ਿ ਲਈ, ਜੇਕ੍ 1000 ਦਾਲਾਂ ਸਮ੍ਵਥਤ ਪਲਸ ਦੇ 1 ਸਵਕੰਟ 

ਦੇ ਅੰਤ੍ਾਲ ਵਿੱਚ ਗੇਟ ਵਿੱਚੋਂ ਲੰਘਦੀਆਂ ਹਿ, ਤਾਂ 1000 ਹਿ ਦਾਲਾਂ/ਸਵਕੰਟ ਯਾਿੀ 

ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ 1000Hz ਹੈ।

ਸੰਯੁਕਤ ਗੇਟ ਸਰਕਟ - NOR ਅਤੇ NAND

NOR ਗੇਟ

ਵਚੱਤ੍ 12a ਵਿੱਚ ਸ੍ਕਟ ਦਾ ਆਉਟਪੁੱਟ y A OR B ਦੇ ਪੂ੍ ਕ ਦੇ ਬ੍ਾਬ੍ 

ਹੈ, ਵਕਉਂਵਕ ਸ੍ਕਟ ਇੱਕ OR ਗੇਟ ਹੈ ਵਜਸਦੇ ਬਾਅਦ ਇੱਕ NOT ਗੇਟ ਹੁੰਦਾ 

ਹੈ। ਉੱਚ ਆਉਟਪੁੱਟ [ਤ੍ਕ-1] ਪ੍ਰਾਪਤ ਕ੍ਿ ਲਈ, ਦਿੋੇਂ ਇਿਪੁਟਸ ਿੂੰ ਘੱਟ 

ਇਿਪੁੱਟ [ਤ੍ਕ-0] ਿਾਲ ਜਵੋੜਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਬਾਕੀ ਵਤੰਿ ਸੰਭਾਿਿਾਿਾਂ 

ਲਈ, ਆਉਟਪੁੱਟ ਜ਼ੀ੍ੋ ਹਿੋੇਗੀ, ਇਸ OR ਅਤੇ NOT ਗੇਟ ਦੇ ਸੁਮੇਲ ਿੂੰ NOR 

ਗੇਟ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਭਚੰਨਹਰ (ਭਚੱਤਰ 12b):

ਅਸੀਂ ਇੱਕ NOR ਗੇਟ ਿੰੂ ਇਸ ਤ੍ਹਰਾਂ ਪਵ੍ਭਾਸ਼ਤ ਕ੍ ਸਕਦੇ ਹਾਂ:

ਇੱਕ NOR ਗੇਟ ਦਾ ਆਉਟਪੁੱਟ 0 ਹੈ, ਭਾਿਂੇ ਇੱਕ ਇਿਪੁਟ ਤ੍ਕ-1 ਵਿੱਚ ਹਿੋੇ। 

ਵਸ੍ਿ਼ ਉਦੋਂ ਜਦੋਂ ਦਿੋੇਂ ਇਿਪੁਟ ਤ੍ਕ-0 ਵਿੱਚ ਹੁੰਦੇ ਹਿ, ਆਉਟਪੁੱਟ ਤ੍ਕ-1 

ਵਿੱਚ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

ਸੱਚ ਸਾਰਣੀ

A B A+B

0

0

1

1

0

1

0

1

1

0

0

0

IC7402 ਇੱਕ T.T.L NOR ਗੇਟ IC ਹੈ। ਇਸ ਵਿੱਚ 4 NOR ਗੇਟ ਹਿ। ਵਪੰਿ 

ਿੇ੍ਵਿਆਂ ਲਈ, ਡੇਟਾ ਬੁੱਕ ਿੇਖੋ।

ਨੰਦ ਗੇਟ

ਇੱਕ AND ਗੇਟ ਤੋਂ ਬਾਅਦ ਇੱਕ ਿਹੀਂ ਗੇਟ ਿੰਦ ਗੇਟ ਬਣਾਉਂਦਾ ਹੈ ਵਜਿਂੇ ਵਕ 

ਵਚੱਤ੍ 13a ਵਿੱਚ ਹੈ। ਘੱਟ ਆਉਟਪੁੱਟ (ਤ੍ਕ=0) ਪ੍ਰਾਪਤ ਕ੍ਿ ਲਈ ਇਸ 

ਗੇਟ ਵਿੱਚ, ਸਾ੍ੇ ਇਿਪੁਟਸ ਉੱਚ ਅਿਸਥਾ ਵਿੱਚ ਹੋਣੇ ਚਾਹੀਦੇ ਹਿ ਅਤੇ ਉੱਚ 

ਆਉਟਪੁੱਟ ਸਵਥਤੀ ਪ੍ਰਾਪਤ ਕ੍ਿ ਲਈ, ਇਿਪੁਟਸ ਵਿੱਚੋਂ ਕੋਈ ਇੱਕ ਜਾਂ ਦਿਂੇੋ 

ਇਿਪੁਟਸ ਘੱਟ ਅਿਸਥਾ ਵਿੱਚ ਹੋਣੇ ਚਾਹੀਦੇ ਹਿ।

Fig 13b ਇੱਕ NAND ਗੇਟ ਲਈ ਵਮਆ੍ੀ ਪ੍ਰਤੀਕ ਹੈ। ਇਿਿ੍ਟ੍ ਵਤਕੋਣ 

ਿੰੂ ਵਮਟਾ ਵਦੱਤਾ ਵਗਆ ਹੈ ਅਤੇ ਬੁਲਬੁਲਾ AND-ਗੇਟ ਆਉਟਪੁੱਟ ਵਿੱਚ ਭਵੇਜਆ 

ਵਗਆ ਹੈ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.7.165

© N
IM

I 

NOT T
O B

E R
EPUBLI

SHED



201

ਨੰਦ ਗੇਟ ਲਈ ਸੱਚਾਈ ਸਾਰਣੀ
A B

0

0

1

1

0

1

0

1

1

1

1

0
ਪਲਸਡ ਓਪਰੇਸ਼ਨ

ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੇਿਿਾ੍ਮ Y ਵਸ੍ਿ ਸਮੇਂ ਦੇ ਅੰਤ੍ਾਲਾਂ ਲਈ ਘੱਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜਦੋਂ ਦੋਿੇਂ 

ਇਿਪੁਟ A ਅਤੇ B ਉੱਚੇ ਹੁੰਦੇ ਹਿ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਟਾਈਵਮੰਗ ਡਾਇਗ੍ਾਮ ਵਚੱਤ੍ 14 

ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਤਰਕ ਪਲਸਰ

ਵਚੱਤ੍ 15 ਤ੍ਕ ਪਲਸ੍ ਦਾ ਸ੍ਕਟ ਵਚੱਤ੍ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ, ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ਜ਼੍ ੂ੍ੀ 

ਤੌ੍ ‘ਤੇ NAND ਗੇਟਸ ਿਾਲ ਜੁੜੇ ਡੀਬਾਊਂਸ੍ ਸ੍ਕਟ ਹੁੰਦੇ ਹਿ ਅਤੇ ਇਸਦਾ 

ਆਉਟਪੁੱਟ ਡਬਲ ਇਿਿ੍ਟਡ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। LED ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ, ਦਾਲਾਂ ਚਾਲੂ ਜਾਂ 

ਬੰਦ ਹਿ।

ਜਦੋਂ ਸਵਿੱਚ S1 ਿੂੰ ਦਬਾਇਆ ਿਹੀਂ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, (ਬੰਦ ਸਵਥਤੀ) NAND ਗੇਟ ਿੰਬ੍ 2 

ਦਾ B ਇੰਪੁੱਟ ਗ੍ਾਉਂਡ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਇਸਲਈ ਇਸਦੀ ਆਉਟਪੁੱਟ Y ਿੂੰ ਤ੍ਕ 

ਉੱਚੇ ਜਾਣ ਲਈ ਮਜਬੂ੍ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਉੱਚ ਆਉਟਪੁੱਟ NAND ਗੇਟ 1 

ਲਈ ਿੀਡਬੈਕ ਹੈ, NAND ਗੇਟ 1 ਦਾ ਇੱਕ ਇੰਪੁੱਟ ਿੀ R1 ੍ੇਵਜ਼ਸਟ੍ (820Ω) 

ਦੁਆ੍ਾ ਉੱਚਾ ੍ੱਵਖਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਤ੍ਹਰਾਂ

NAND ਗੇਟ-1 ‘Y’ ਦਾ ਆਉਟਪੁੱਟ ਘੱਟ ਹੈ। ਇਹ ਤ੍ਕ ਘੱਟ ਆਉਟਪੁੱਟ LED 

ਿੂੰ ਬੰਦ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ ੍ੱਖਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਤ੍ਕ ਲੋਅ ਿੂੰ ਪਲਸ੍ ਵਟਪ ‘ਤੇ ਤ੍ਕ 

ਹੇਠਲੇ ਪੱਧ੍ ਿੂੰ ਪ੍ਰਾਪਤ ਕ੍ਿ ਲਈ NAND ਗੇਟ 3 ਅਤੇ 4 ਦੁਆ੍ਾ ਲਾਵਜਕ 

ਪਲਸ੍ ਵਟਪ ‘ਤੇ ਦੁਬਾ੍ਾ ਡਬਲ ਇਿਿ੍ਟ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਜਦੋਂ S1 ਿੰੂ ਚਾਲੂ ਕ੍ਿ ਲਈ ਦਬਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ NAND ਗੇਟ ਦਾ ਇੱਕ 

ਇੰਪੁੱਟ ਤ੍ਕ-ਘੱਟ ਜਾਣ ਲਈ ਮਜਬੂ੍ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ ਇਸ ਿੰਦ ਗੇਟ 

ਦਾ ਆਉਟਪੁੱਟ ਤ੍ਕ-ਉੱਚ ਜਾਣ ਲਈ ਮਜਬੂ੍  ਹੈ। ਇਸਲਈ ‘Y’ ਆਉਟਪੁੱਟ 

ਤ੍ਕ 1 ‘ਤੇ ਹੈ, ਇਸਲਈ LED ਚਮਕਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇੱਕ ਤ੍ਕ-ਹਾਈ ਜਾਂਚ ਵਟਪ 

‘ਤੇ ਵਦਖਾਈ ਵਦੰਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਿੀ ਿੋਟ ਕ੍ੋ ਵਕ Y ਆਉਟਪੁੱਟ ‘ਤੇ HIGH ਦੇ ਿਾਲ, 

NAND ਗੇਟ 2 ਦੇ ਇਿਪੁਟ ਿੀ ਤ੍ਕ-ਹਾਈ ‘ਤੇ ਹੁੰਦੇ ਹਿ ਅਤੇ NAND ਗੇਟ-2 

ਦੀ ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੂੰ ਘੱਟ ਜਾਣ ਲਈ ਮਜਬੂ੍  ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਵਜੰਿਾ ਵਚ੍ ਸਵਿੱਚ S1 

ਚਾਲੂ ਸਵਥਤੀ ‘ਤੇ ਹੈ, ਪੜਤਾਲ ਦੀ ਵਟਪ ਉੱਚੀ ਹੈ। ਜਦੋਂ ਇਸਿੂੰ ਜਾ੍ੀ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਿਾਪਸ OFF ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ ਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਆਉਟਪੁੱਟ ਇੱਕ ਤ੍ਕ 

ਘੱਟ ਸਵਥਤੀ ਵਿੱਚ ਿਾਪਸ ਆਉਂਦੀ ਹੈ।
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ਪਾਵਰ (Power)  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.7.166
ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ  (Electrician) - ਇਲੈਕਟਰਰਾਭਨਕ ਅਭਿਆਸ

ਵੇਵ ਆਕਾਰ - ਔਭਸਲੇਟਰ (Wave shapes - Oscillators)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

•  ਔਭਸਲੇਟਰ ਦੇ ਕੰਮ ਕਰਨ ਦੇ ਭਸਿਾਂਤ ਅਤੇ ਲਾਿ ਨੂੰ ਭਬਆਨ ਕਰੋ

•  RC ਿੇਜ਼-ਭਸ਼ਿਟ ਔਭਸਲੇਟਰ ਅਤੇ ਬਾਰੰਬਾਰਤਾ ਗਣਨਾ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ

•  ਹਾਰਟਲੇ, ਕੋਲਭਪਟਸ ਅਤੇ ਭਕਰਰਸਟਲ ਔਸੀਲੇਟਰਾਂ ਦੀਆਂ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾਵਾਂ, ਲਾਿ ਅਤੇ ਬਾਰੰਬਾਰਤਾ ਦੱਸੋ

•  CRO ਦੀ ਵਰਤੋਂ ਕਰਦੇ ਹੋਏ ਭਬਸਟੇਬਲ ਅਤੇ ਮੋਨੋਸਟੇਬਲ ਮਲਟੀਵਾਈਬਰਰੇਟਰ ਦੇ ਕਾਰਜਸ਼ੀਲ ਭਸਿਾਂਤ ਅਤੇ ਬਾਰੰਬਾਰਤਾ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰੋ।

ਔਭਸਲੇਟਰ:ਇੱਕ ਔਵਸਲੇਟ੍ ਿੋਲਟੇਜ ਪੈਦਾ ਕ੍ਿ ਲਈ ਇੱਕ ਸ੍ਕਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ 

ਜੋ ਸਮੇਂ ਦੇ ਸਬੰਧ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਵਿਯਮਤ ੍ੂਪ ਵਿੱਚ ਬਦਲਦਾ ਹੈ। ਔਵਸਲੇਟ੍ਾਂ ਦੇ 

ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੇਿ ੍ੂਪਾਂ ਿੂੰ ਸਮੇਂ ਦੇ ਬ੍ਾਬ੍ ਲਗਾਤਾ੍ ਅੰਤ੍ਾਲਾਂ ਵਿੱਚ ਦੁਹ੍ਾਇਆ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 1a ਅਤੇ ਵਚੱਤ੍ 1b ਵਿੱਚ। ਇੱਕ ਔਵਸਲੇਟ੍ ਦਾ 

ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੇਿ-ਿਾ੍ਮ sinusoidal ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 1a ਵਿੱਚ ਹੈ। 

ਅਵਜਹੇ ਔਸੀਲੇਟ੍ਾਂ ਿੰੂ ਸਾਈਿ ਿੇਿ ਔਸੀਲੇਟ੍ ਜਾਂ ਹਾ੍ਮੋਵਿਕ ਔਸੀਲੇਟ੍ ਵਕਹਾ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਔਵਸਲੇਟ੍ਾਂ ਦਾ ਆਉਟਪੁੱਟ ਿ੍ਗ, ਵਤਕੋਣਾ ਜਾਂ ਆ੍ਾ ਟੂਥ ਿੇਿ ੍ੂਪ ਹੋ ਸਕਦਾ 

ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 1b ਵਿੱਚ ਹੈ। ਅਵਜਹੇ ਔਸੀਲੇਟ੍ਾਂ ਿੂੰ ਗੈ੍ -ਸਾਈਿੁਸਾਈਡਲ 

ਔਸੀਲੇਟ੍ ਜਾਂ ਆ੍ਾਮ ਔਸੀਲੇਟ੍ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਪਵਹਲਾਂ ਚ੍ਚਾ ਕੀਤੀ 

ਗਈ ਸੀ ਵਕ ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ ਿੀਡਬੈਕ ਦੇ ਿਤੀਜੇ ਇੱਕ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਿੂੰ ਔਵਸਲੇਟ੍ 

ਵਿੱਚ ਬਦਲਦੇ ਹਿ। ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ ਿੀਡਬੈਕ ਪ੍ਰਦਾਿ ਕ੍ਿ ਲਈ ਿੀਡਬੈਕ 

ਵਸਗਿਲ ਇੰਪੁੱਟ ਵਸਗਿਲ ਦੇ ਿਾਲ ਇਿਿੇਸ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਇਹ 

ਇਿਪੁਟ ਵਸਗਿਲ ਦੇ ਿਾਲ ਜੋੜਦਾ ਹੈ।

ਅਵਭਆਸ ਵਿੱਚ, ਇੱਕ ਔਵਸਲੇਟ੍ ਵਿੱਚ ਕੋਈ ਇੰਪੁੱਟ AC ਵਸਗਿਲ ਿਹੀਂ ਹੋਿੇਗਾ, 

ਪ੍ ਇਹ ਅਜੇ ਿੀ AC ਵਸਗਿਲ ਬਣਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਇੱਕ ਔਵਸਲੇਟ੍ ਵਿੱਚ ਵਸ੍ਿ਼ 

ਇੱਕ DC ਸਪਲਾਈ ਹੋਿੇਗੀ। ਔਵਸਲੇਟ੍ ਸ੍ਕਟ, ਡੀਸੀ ਸਪਲਾਈ ਦੇ ਸਮੇਂ ‘ਤੇ 

ਸਵਿਚ ਕ੍ਿ ਿੇਲੇ ੍ੋਧਕਾਂ ਵਿੱਚ ਪੈਦਾ ਹੋਏ ਸ਼ੋ੍ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਦਿੋਾਂ ਿੂੰ 

ਕਾਇਮ ੍ੱਖਦਾ ਹੈ।

ਇੱਕ ਔਵਸਲੇਟ੍ ਬਣਾਉਣ ਲਈ, ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਜ਼੍ੂ੍ੀ ਹਿ;

-  ਇੱਕ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍

-  ਇੱਕ ਸ੍ਕਟ ਜੋ ਆਉਟਪੁੱਟ ਤੋਂ ਇਿਪੁਟ ਤੱਕ ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ ਿੀਡਬੈਕ ਪ੍ਰਦਾਿ 

ਕ੍ਦਾ ਹੈ। 

ਿੀਡਬੈਕ ਦੇ ਿਾਲ ਇੱਕ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਦਾ ਲਾਭ ਇਸ ਦੁਆ੍ਾ ਵਦੱਤਾ ਵਗਆ ਹੈ,

ਏvf= 

kAv ਿੂੰ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਦੇ ਲੂਪ ਲਾਭ ਿਜੋਂ ਜਾਵਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਦੇ 

ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ ਜਦੋਂ kAv ਿਾਲ ਜੁਵੜਆ ਵਚੰਿਹਰ ਿੈਗੇਵਟਿ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਡੀਿੋਵਮਿੇਟ੍ 

ਦਾ ਮੁੱਲ 1 ਤੋਂ ਿੱਧ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਅਤੇ, ਇਸਲਈ Avt ਦਾ ਮੁੱਲ ਹਮੇਸ਼ਾ Av (ਿਕਾ੍ਾਤਮਕ 

ਿੀਡਬੈਕ) ਤੋਂ ਘੱਟ ਹਿੇੋਗਾ। ਪ੍, ਜੇਕ੍ kAv ਦੇ ਮੁੱਲ ਿੂੰ ਿੱਡਾ ਬਣਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, 

ਵਜਿੇਂ ਵਕ, ਇਹ ਏਕਤਾ ਤੱਕ ਪਹੁੰਚਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ, ਜੇਕ੍ kAv ਿਾਲ ਸੰਬਵੰਧਤ ਵਚੰਿਹਰ 

ਿਕਾ੍ਾਤਮਕ ਹੈ, ਤਾਂ ਹ੍ਕ ਦਾ ਮੁੱਲ 1 ਤੋਂ ਘੱਟ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਇਸਲਈ, Avf 

Av ਤੋਂ ਿੱਡਾ ਹੋਿੇਗਾ।

ਔਵਸਲੇਟ੍ਾਂ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ, ਜੇਕ੍ ਲੂਪ ਗੇਿ kAv ਿੂੰ ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ ਬਣਾਇਆ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਭਾਿ ਿੀਵਡੰਗ ਬੈਕ ਵਸਗਿਲ ਜੋ ਵਕ ਇਿਪੁਟ ਵਸਗਿਲ ਦੇ ਿਾਲ ਇਿ-

ਿੇਜ਼ ਹੈ, ਤਾਂ ਇੱਕ ਆਉਟਪੁੱਟ ਵਸਗਿਲ ਹਿੋੇਗਾ ਭਾਿਂੇ ਕੋਈ ਬਾਹ੍ੀ ਇਿਪੁਟ 

ਵਸਗਿਲ ਿਾ ਹਿੇੋ। ਦੂਜੇ ਸ਼ਬਦਾਂ ਵਿੱਚ, ਇੱਕ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਿੂੰ ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ 

ਿੀਡਬੈਕ ਦੁਆ੍ਾ ਇੱਕ ਔਵਸਲੇਟ੍ ਿਜੋਂ ਸੰਸ਼ੋਵਧਤ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਇਹ 

ਆਪਣੇ ਖੁਦ ਦੇ ਇਿਪੁਟ ਵਸਗਿਲ ਦੀ ਸਪਲਾਈ ਕ੍ਦਾ ਹੈ।

ਉਦਾਹਰਨ

ਇੱਕ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਵਿੱਚ ਿੀਡਬੈਕ ਤੋਂ ਵਬਿਾਂ 40 ਦਾ ਿੋਲਟੇਜ ਲਾਭ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। 

ਿੋਲਟੇਜ ਦੇ ਲਾਭਾਂ ਦਾ ਪਤਾ ਲਗਾਓ ਜਦੋਂ ਵਿਮਿਵਲਖਤ ਮਾਤ੍ਾਿਾਂ ਦਾ ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ 

ਿੀਡਬੈਕ ਲਾਗੂ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

i  k = 0.01

ii  k = 0.02

iii  k = 0.025

ਦਾ ਹੱਲ
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(iii) ਵਿੱਚ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਦਾ ਲਾਭ ਅਿੰਤ ਬਣ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜਦੋਂ ਲੂਪ ਗੇਿ kAv 

= +1 ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਿੂੰ ਲੂਪ ਗੇਿ kAv ਦੇ ਿਾਜ਼ੁਕ ਮੁੱਲ ਿਜੋਂ ਜਾਵਣਆ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ। ਇਹ ਿੋਟ ਕ੍ਿਾ ਮਹੱਤਿਪੂ੍ਿ ਹੈ ਵਕ ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਅਿੰਤ ਿਹੀਂ ਹੋ 

ਸਕਦੀ। ਇਸ ਦੀ ਬਜਾਏ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਵਕਸੇ ਿੱਖ੍ੇ ਇੰਪੁੱਟ ਦੀ ਲੋੜ ਤੋਂ ਵਬਿਾਂ 

ਔਵਸਲੇਟ੍ ਿਜੋਂ ਕੰਮ ਕ੍ਿਾ ਸ਼ੁ੍ ੂ ਕ੍ ਦੇਿੇਗਾ। ਜੇਕ੍ ਿੀਡਬੈਕ ਮਾ੍ਗ ਵਿੱਚ ਇੱਕ 

ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਚੋਣ ਿਾਲਾ ਿੈੱਟਿ੍ਕ ਹੈ, ਤਾਂ kAv = 1 ਦੀ ਲੋੜ ਵਸ੍ਿ਼ ਇੱਕ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ 

‘ਤੇ ਪੂ੍ ੀ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ।

ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ, ਵਜਿੇਂ ਵਕ, ਔਵਸਲੇਟ੍ ਦਾ ਆਉਟਪੁੱਟ ਇੱਕ ਖਾਸ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਦਾ 

ਇੱਕ ਸਾਈਿਸੌਇਡਲ ਵਸਗਿਲ ਹੋਿੇਗਾ। ਅਵਜਹੇ ਔਸੀਲੇਟ੍ਾਂ ਿੂੰ ਸਾਈਿ ਿੇਿ 

ਔਸੀਲੇਟ੍ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਔਵਸਲੇਟ੍ ਦੀਆਂ 3 ਵਕਸਮਾਂ ਹਿ।

1  ਹਾ੍ਟਲੇ ਔਸੀਲੇਟ੍

2  ਕੋਲਵਪਟਸ ਔਵਸਲੇਟ੍

3  ਵਕ੍ਰਸਟਲ ਔਵਸਲੇਟ੍

ਵਤੰਿ ਵਿੱਚੋਂ ਹਾ੍ਟਲੇ ਔਵਸਲੇਟ੍ ਦੀ ਹੀ ਚ੍ਚਾ ਕੀਤੀ ਗਈ।

ਹਾਰਟਲੇ ਔਸੀਲੇਟਰ:ਸਾਈਿਸੌਇਡਲ ਔਸੀਲੇਟ੍ਾਂ ਵਿੱਚੋਂ ਸਭ ਤੋਂ ਸ੍ਲ ਹੈ 

ਹਾ੍ਟਲੇ ਔਸੀਲੇਟ੍ ਜੋ ਵਚੱਤ੍ 2a ਅਤੇ 2b ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 2a ਵਿੱਚ ਹਾ੍ਟਲੇ ਔਵਸਲੇਟ੍ ਦੁਆ੍ਾ ਖੁਆਇਆ ਵਗਆ ਇੱਕ 

ਲੜੀ ਹੈ। ਇਹ ਸ੍ਕਟ ਵਟੱਕਲ੍ ਕੋਇਲ ਔਵਸਲੇਟ੍ ਿ੍ਗਾ ਹੈ, ਪ੍ ਵਟੱਕਲ੍ 

ਸ੍ਕਟ ਕੋਇਲ L1 ਭੌਵਤਕ ਤੌ੍  ‘ਤੇ L ਿਾਲ ਜਵੁੜਆ ਹੋਇਆ ਹੈ, ਅਤੇ ਇਸ ਲਈ 

L ਦਾ ਇੱਕ ਵਹੱਸਾ ਹੈ (ਵਜਿੇਂ ਇੱਕ ਆਟੋ-ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍)। ਇਸ ਔਵਸਲੇਟ੍ ਿੂੰ 

ਸੀ੍ੀਜ਼-ਿੈਡ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ, ਉਤਪੰਿ ਉੱਚ ਿ੍ਰੀਕੁਐਂਸੀ ਓਸੀਲੇਸਿ਼ ਅਤੇ 

DC ਪਾਥ ਇੱਕੋ ਵਜਹੇ ਹੁੰਦੇ ਹਿ, ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਉਹ ਇੱਕ ਸੀ੍ੀਜ਼ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ਹੁੰਦੇ 

ਹਿ। ਸੀ੍ੀਜ਼ ਿੀਡ ਹਾ੍ਟਲੇ ਔਵਸਲੇਟ੍ਾਂ ਿੂੰ ਉਹਿਾਂ ਦੀ ਔਵਸਲੇਸ਼ਿਾਂ ਦੀ ਮਾੜੀ 

ਸਵਥ੍ਤਾ ਦੇ ਕਾ੍ਿ ਤ੍ਜੀਹ ਿਹੀਂ ਵਦੱਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਵਚੱਤ੍ 2b ਸਮਾਿਾਂਤ੍ ਿੀਡ 

ਹਾ੍ਟਲੇ ਔਵਸਲੇਟ੍ ਹੈ ਜੋ ਆਮ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ੍ੇਡੀਓ ਵ੍ਸੀਿ੍ਾਂ ਵਿੱਚ ਿ੍ਵਤਆ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ। ਪੈ੍ਲਲ ਿੀਡ ਹਾ੍ਟਲੇ ਔਸੀਲੇਟ੍ ਦੋਿਾਂ ਦੀ ਉੱਚ ਸਵਥ੍ਤਾ ਲਈ ਜਾਣੇ ਜਾਂਦੇ 

ਹਿ।

Fig 2b ‘ਤੇ ਸ੍ਕਟ ਅਸਲ ਵਿੱਚ ਸਵਥ੍ ਓਵਸਲੇਸ਼ਿਾਂ ਲਈ ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ 

(ਪਿੁ੍ਜਿਮ) ਿੀਡਬੈਕ ਿਾਲਾ ਇੱਕ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਹੈ।

ਕੈਪੇਸੀਟ੍ C2 ਅਤੇ ਇੰਡਕਟ੍ L2 ਕੁਲੈਕਟ੍ ਵਿੱਚ ਆ੍ਐਿ ਕ੍ੰਟ ਲਈ ਜ਼ਮੀਿੀ 

ਸ੍ਕਟ ਦਾ ਮਾ੍ਗ ਬਣਾਉਂਦੇ ਹਿ। L2 ੍ਾਹੀਂ RF ਕ੍ੰਟ ਢੁਕਿੇਂ ਪੜਾਅ ਅਤੇ 

ਐਂਪਲੀਵਟਊਡ ਵਿੱਚ ਦੋਿਾਂ ਿੂੰ ਕਾਇਮ ੍ੱਖਣ ਲਈ L1 ਵਿੱਚ ਿੋਲਟੇਜ ਪੈਦਾ ਕ੍ਦਾ 

ਹੈ।

L1 ਅਤੇ L2 ਦੇ ਜੰਕਸਿ਼ ‘ਤੇ ਟੈਪ ਦੀ ਸਵਥਤੀ ਇਹ ਵਿ੍ਧਾਵ੍ਤ ਕ੍ਦੀ ਹੈ ਵਕ ਬੇਸ 

ਸ੍ਕਟ ਿੂੰ ਵਕੰਿਾ ਵਸਗਿਲ ਿਾਪਸ ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਕੈਪੈਸੀਟ੍ C ਅਤੇ ਇੰਡਕਟ੍ L1 + L2 ਔਵਸਲੇਟ੍ ਦਾ ੍ੈਜ਼ੋਿੈਂਟ ਟੈਂਕ ਸ੍ਕਟ 

ਬਣਾਉਂਦੇ ਹਿ ਜੋ ਦਿੋਾਂ ਦੀ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਿੰੂ ਵਿ੍ਧਾ੍ਤ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। ਔਵਸਲੇਟ੍ 

ਿੰੂ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਿ੍ਰੀਕੁਐਂਸੀ ‘ਤੇ ਵਟਊਿ ਕ੍ਿ ਲਈ ਕੈਪੇਸੀਟ੍ C ਿੂੰ ਿੇ੍ੀਏਬਲ 

ਕੈਪੇਸੀਟ੍ ਬਣਾਇਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। C1 ਅਤੇ R1 RC ਸ੍ਕਟ ਬਣਾਉਂਦੇ ਹਿ ਜੋ 

ਅਧਾ੍ ‘ਤੇ ਬਾਈਸ ਿੋਲਟੇਜ ਿੂੰ ਵਿਕਵਸਤ ਕ੍ਦਾ ਹੈ।

ਕੁਲੈਕਟ੍ ‘ਤੇ RF ਚੋਕ ਉੱਚ ਆਵਿ੍ਤੀ AC ਵਸਗਿਲ ਿੰੂ Vcc ਸਪਲਾਈ ਤੋਂ ਬਾਹ੍ 

੍ੱਖਦਾ ਹੈ। ਸਸਤੇ ਔਸੀਲੇਟ੍ ਸ੍ਕਟਾਂ ਵਿੱਚ RF ਚੋਕ ਿੂੰ ਛੱਡ ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ 

ਇੱਕ ੍ੋਧਕ ਦੁਆ੍ਾ ਬਦਵਲਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਐਮੀਟ੍ ਵਿੱਚ ਜੁਵੜਆ ੍ੇਵਜ਼ਸਟ੍ R2 

DC ਸਵਥ੍ਤਾ ਪ੍ਰਦਾਿ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। AC ਿੂੰ ੍ੋਕਣ ਲਈ R2 ਿੂੰ C3 ਦੁਆ੍ਾ ਬਾਈ-

ਪਾਸ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ

ਪਤਿ ਹਾ੍ਟਲੇ ਔਸੀਲੇਟ੍ ਕੋਇਲ ਦੇ ਵਤੰਿ ਕੁਿੈਕਸ਼ਿ ਹਿ। ਇਹ ਆਮ ਤੌ੍  ‘ਤੇ 

ਕੋਇਲ ‘ਤੇ ਕੋਡ ਕੀਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਿ। ਜੇ ਉਹ ਿਹੀਂ ਹਿ, ਤਾਂ ਆਮ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ 

ਜਾਂਚ ਦੁਆ੍ਾ ਉਹਿਾਂ ਦੀ ਪਛਾਣ ਕ੍ਿਾ ਸੰਭਿ ਹੈ। ਟੂਟੀਆਂ T ਅਤੇ P ਵਿਚਕਾ੍ 

ਵਿ੍ੋਧ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 3 ਵਿੱਚ ਹੈ, T ਅਤੇ G ਵਿਚਕਾ੍ ਵਿ੍ੋਧ ਦੇ ਮੁਕਾਬਲੇ 

ਛੋਟਾ ਹੈ। ਜੇਕ੍ ਕੋਇਲ ਕਿੈਕਸਿ਼ ਸਹੀ ਢੰਗ ਿਾਲ ਿਹੀਂ ਬਣਾਏ ਗਏ ਹਿ, ਤਾਂ 

ਔਵਸਲੇਟ੍ ਕੰਮ ਿਹੀਂ ਕ੍ੇਗਾ।
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ਔਭਸਲੇਟਰ ਬਾਰੰਬਾਰਤਾ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰ ਭਰਹਾ ਹੈ:ਇੱਕ ਔਵਸਲੇਟ੍ ਦੀ 

ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਦੀ ਗਣਿਾ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ ਜੇਕ੍ L (L = L1 + L2) ਅਤੇ C ਦੇ 

ਮੁੱਲ ਿਾ੍ਮੂਲੇ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਕੇ ਜਾਣੇ ਜਾਂਦੇ ਹਿ,

ਵਜੱਥੇ, f ਹ੍ਟਜ਼ ਵਿੱਚ, L ਹਿੈ੍ੀ ਵਿੱਚ, ਅਤੇ C ਿ੍ਾਡ ਵਿੱਚ ਹੈ।

ਔਵਸਲੇਟ੍ ਦੀ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਿੂੰ ਦੋ ਤ੍ੀਵਕਆਂ ਿਾਲ ਮਾਵਪਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ,

•  ਡਾਇ੍ੈਕਟ ੍ੀਡ-ਆਊਟ ਿ੍ਰੀਕੁਐਂਸੀ ਮੀਟ੍ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਿਾ ਵਜਸ ਿੂੰ 

ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਕਾਊਂਟ੍ ਿੀ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜੋ ਵਕ ਸਭ ਤੋਂ ਸਹੀ, ਪ੍ਰਵਸੱਧ ਅਤੇ 

ਿ੍ਤੋਂ ਵਿੱਚ ਆਸਾਿ ਹੈ।

•  ਿੇਿ ਿਾ੍ਮ ਦੀ ਵਮਆਦ ਿੂੰ ਮਾਪਣ ਲਈ ਇੱਕ ਕੈਲੀਬ੍ੇਵਟਡ ਟਾਈਮ ਬੇਸ ਦੇ 

ਿਾਲ ਇੱਕ ਔਵਸਲੋਸਕੋਪ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਿਾ। ਮਾਪੀ ਗਈ ਵਮਆਦ ਤੋਂ, ‘ਟੀ’ 

ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਿੰੂ ਿਾ੍ਮੂਲੇ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਕੇ ਵਗਵਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ

ਵਜੱਥੇ, f Hz ਵਿੱਚ ਬਾ੍ੰਬਾ੍ਤਾ ਹੈ ਅਤੇ ‘T’ ਸਵਕੰਟਾਂ ਵਿੱਚ ਸਮਾਂ ਵਮਆਦ ਹੈ।

ਮੀਡੀਅਮ-ਿੇਿ ਔਸੀਲੇਟ੍ ਕੋਇਲ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਦੇ ਹੋਏ ਇੱਕ ਵਿਹਾ੍ਕ ਹਾ੍ਟਲੇ 

ਔਸੀਲੇਟ੍ ਸ੍ਕਟ ਵਜਿੇਂ ਵਕ L ਿੰੂ ਵਚੱਤ੍ 3 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

L ਲਈ ਮੀਡੀਅਮ ਿੇਿ ਔਵਸਲੇਟ੍ ਕੋਇਲ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਿ ਦਾ ਿਾਇਦਾ ਇਹ ਹੈ 

ਵਕ ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੂੰ ਕੋਇਲ ਦੇ ਸੈਕੰਡ੍ੀ ਵਿਵੰਡੰਗ (4 ਅਤੇ 5) ਤੋਂ ਬਾਹ੍ ਵਲਆ ਜਾ 

ਸਕਦਾ ਹੈ।
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ਪਾਵਰ (Power)  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.8.167 - 169
ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ  (Electrician) - ਕੰਟਰੋਲ ਪੈਨਲ ਵਾਇਭਰੰਗ

ਭਨਯੰਤਰਣ ਤੱਤ, ਸਹਾਇਕ ਉਪਕਰਣ - ਭਨਯੰਤਰਣ ਕੈਬਭਨਟ ਦਾ ਖਾਕਾੋ (Control elements, accessories - lay-
out of control cabinet)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

•  ਲੇਆਉਟ ਮਾਰਭਕੰਗ ਭਵਿੀਆਂ ਅਤੇ ਲੋੜ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ

•  ਮਾਰਕ ਕਰਨ, ਕੱਟਣ, ਭ੍ਰਰਭਲੰਗ, ਸਹਾਇਕ ਉਪਕਰਣਾਂ ਅਤੇ ਿਾਗਾਂ ਨੂੰ ਭਿਕਸ ਕਰਨ ਦੇ ਤਰੀਭਕਆਂ ਬਾਰੇ ਦੱਸੋ

•  ਐਕਸੈਸਰੀਜ਼ ਨੂੰ ਮਾਊਂਟ ਕਰਨ ਅਤੇ ਵਾਇਭਰੰਗ ਕਰਨ ਦੇ ਤਰੀਭਕਆਂ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ 

•  ਕੰਟਰੋਲ ਪੈਨਲ ਬੋਰ੍ ਲਈ ਵਰਤੇ ਜਾਂਦੇ ਵੱਖ-ਵੱਖ ਭਨਯੰਤਰਣ ਤੱਤਾਂ ਨੂੰ ਦੱਸੋ 

•  ਕੰਟਰੋਲ ਪੈਨਲ ਵਾਇਭਰੰਗ ਭਵੱਚ ਵਰਤੇ ਜਾਂਦੇ ਵੱਖ-ਵੱਖ ਵਾਇਭਰੰਗ ਉਪਕਰਣਾਂ ਦੀ ਸੂਚੀ ਬਣਾਓ। 

ਜਾਣ-ਪਛਾਣ

ਲੇਆਉਟ ਡਰਾਇੰਗ ਦੀ ਵਤਆਰੀ ਅਤੇ ਕੰਟਰੋਲ ਕੈਵਿਨੇਟ ‘ਤੇ ਵਨਸ਼ਾਨ ਲਗਾਉਣਾ 

ਿਹੁਤ ਜ਼ਰੂਰੀ ਹੈ, ਸਾਡੇ ਕੋਲ ਮਾਊਂਵਟੰਗ ਕੰਪੋਨੈਂਟਸ ਅਤੇ ਪੈਨਲ ਿੋਰਡ/ਕੰਟਰੋਲ 

ਕਵੈਿਨੇਟ ‘ਤੇ ਉਹਨਾਂ ਦੀ ਸਵਿਤੀ ਦਾ ਸਪੱਸ਼ਟ ਵਦਰਿਸ਼ਟੀਕੋਣ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

ਕੰਟਰੋਲ ਕੈਵਿਨੇਟ ‘ਤੇ ਲੇਆਉਟ ਿਣਾਉਣ ਲਈ ਕੋਈ ਅਵਜਹਾ ਮਹੱਤਿਪੂਰਨ 

ਤਰੀਕਾ ਨਹੀਂ ਹੈ. ਹਾਲਾਂਵਕ ਕੰਟਰੋਲ ਕੈਵਿਨੇਟ ‘ਤੇ ਇੱਕ ਸਾਫ਼-ਸਿੁਰਾ ਖਾਕਾ ਿਹੁਤ 

ਜ਼ਰੂਰੀ ਹੈ।

ਵਡਸਪਲੇਅ ਅਤੇ ਸੰਕੇਤਕ ਯੰਤਰਾਂ ਨੂੰ ਕਿੈਵਨਟ ਦੇ ਵਸਖਰ ‘ਤੇ ਚਵੁਣਆ ਜਾਣਾ 

ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਭਾਰੀ ਅਤੇ ਦੁਰਲੱਭ ਸੰਚਾਵਲਤ ਯੰਤਰ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਫਊਜ਼ ਿਰਿੇਕਰ ਆਵਦ; 

ਮੰਤਰੀ ਮੰਡਲ ਦੇ ਤਲ ‘ਤੇ ਵਫਕਸ ਕੀਤੇ ਜਾਣੇ ਹਨ।

ਭਾਗਾਂ ਅਤੇ ਵਫਕਸਚਰ ਵਿੱਚ ਭਵਿੱਖ ਦੀ ਮੁਰੰਮਤ (ਜਾਂ) ਲੋੜਾਂ ਨੂੰ ਿਦਲਣ ਲਈ 

ਵਿਚਕਾਰ ਕਾਫ਼ੀ ਿਾਂ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ। ਪਰ ਿਹੁਤ ਵਜ਼ਆਦਾ ਜਗਹਿਾ ਨਹੀਂ ਵਦੱਤੀ 

ਜਾਣੀ ਚਾਹੀਦੀ, ਵਜਸ ਨਾਲ ਕੈਿਵਨਟ ਦਾ ਆਕਾਰ ਿੇਲੋੜਾ ਿਧੇਗਾ। ਲੇਆਉਟ 

ਪਲਾਨ ਨੂੰ ਅੰਵਤਮ ਰੂਪ ਵਦੰਦੇ ਸਮੇਂ ਵਿਹਤਰ ਨਤੀਜੇ ਲਈ ਸਿੰਧਤ IE ਸ਼ਾਸਕਾਂ ਦੀ 

ਪਾਲਣਾ ਕੀਤੀ ਜਾਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ।

ਖਾਕਾ ਮਾਰਭਕੰਗ

ਪਾਿਰ ਅਤੇ ਕੰਟਰੋਲ ਸਰਕਟ ਲਈ ਿਾਇਵਰੰਗ ਡਾਇਗਰਿਾਮਾਂ ਨੂੰ ਅੱਗੇ ਅਤੇ ਉਲਟ 

ਦੇ ਨਾਲ ਆਟੋਮਵੈਟਕ ਸਟਾਰ - ਡੈਲਟਾ ਸਟਾਰਟਰ ਦੇ ਸੰਚਾਲਨ ਦੇ ਕਰਿਮ ਲਈ 

ਵਿਕਵਸਤ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਲੋੜੀਂਦੇ ਸੁਰੱਵਖਆ, ਵਨਯੰਤਰਣ, ਸੰਕੇਤ ਅਤੇ 

ਮਾਪਣ ਿਾਲੇ ਉਪਕਰਣਾਂ ਦੀਆਂ ਵਕਸਮਾਂ ਨੂੰ ਅੰਵਤਮ ਰੂਪ ਵਦੱਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

ਉਪਰੋਕਤ ਸਟਾਰਟਰ ਨੂੰ ਇੱਕ ਕੰਟਰੋਲ ਪੈਨਲ ਵਿੱਚ ਿਾਇਰ ਕਰਨ ਲਈ ਚੰਗੀ 

ਤਰਹਿਾਂ ਵਡਜ਼ਾਈਨ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਅਤੇ ਆਸਾਨੀ ਨਾਲ ਸਮਝਣ ਯੋਗ ਲੇਆਉਟ ਨੂੰ 

ਅਵੰਤਮ ਰੂਪ ਵਦੱਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਵਨਯੰਤਰਣ ਪੈਨਲ ਦੀਆਂ ਮਹੱਤਿਪੂਰਨ 

ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ ਨੂੰ ਵਧਆਨ ਵਿੱਚ ਰੱਖਦੇ ਹੋਏ ਅਵੰਤਮ ਿਾਇਵਰੰਗ ਡਾਇਗਰਿਾਮ ਦਾ 

ਖਾਕਾ ਵਿਕਸਤ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਕੰਟਰੋਲ ਪੈਨਲ ਦੇ ਿਾਹਰਲੇ ਮਾਪਾਂ 

ਨੂੰ ਵਡਜ਼ਾਈਨ ਕਰਦੇ ਸਮੇਂ, ਕੈਵਿਨੇਟ ਦੇ ਦਰਿਾਵਜ਼ਆਂ ਦੇ ਸਵਿੰਗ ਖੇਤਰ ਅਤੇ ਰੱਖ-

ਰਖਾਅ ਅਤੇ ਟੂਲ ਵਕੱਟ ਲਈ ਲੋੜੀਂਦੇ ਖੇਤਰ ਨੂੰ ਵਧਆਨ ਵਿੱਚ ਰੱਖਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

ਕੰਟਰੋਲ ਪੈਨਲ ਅਕਸਰ ਉੱਚ ਤਾਪਮਾਨ, ਨਮੀ ਅਤੇ ਧੂੜ ਿਾਲੇ ਪਰਿਵਕਵਰਆ 

ਖੇਤਰ ਦੇ ਨੇੜੇ ਿਰਵਤਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ, ਇਸ ਲਈ ਵਫਲਟਰਾਂ ਅਤੇ ਇਨਟੇਕ ਅਤੇ 

ਐਗਜ਼ੌਸਟ ਿੈਂਟਸ ਦੇ ਨਾਲ ਕੂਵਲੰਗ ਫੈਨ ਅਤੇ ਡੀਵਹਊਵਮਡੀਫਾਇਰ ਦੀ ਵਿਿਸਿਾ 

ਦੀ ਲੋੜ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ।

ਕੰਟਰੋਲ ਪੈਨਲ ਦਾ ਢੁਕਿਾਂ ਆਕਾਰ ਜੋ ਵਕ ਿਾਇਵਰੰਗ ਲਈ ਲੋੜੀਂਦੇ ਸਾਰੇ 

ਵਨਯੰਤਰਣ, ਸੁਰਵੱਖਆ, ਮਾਪਣ, ਸੰਕੇਤ ਅਤੇ ਿਾਇਵਰੰਗ ਉਪਕਰਣਾਂ ਨੂੰ ਅਨੁਕਵੂਲਤ 

ਕਰ ਸਕਦਾ ਹੈ, ਪਰਿਾਪਤ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਜਾਂ ਿਣਾਇਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ 

ਹੈ।

ਵਨਯੰਤਰਣ ਪੈਨਲ ਦੇ ਵਨਯੰਤਰਣ ਅਤੇ ਸੁਰਵੱਖਆ ਉਪਕਰਣਾਂ ਦੀ ਚੋਣ ਕਰਦੇ ਸਮੇਂ 

ਵਿਅਕਤੀਗਤ ਲੋਡ ਦੇ ਪੂਰੇ ਲੋਡ ਕਰੰਟ, ਕੁੱਲ ਲੋਡ ਅਤੇ ਵਡਊਟੀ ਚੱਕਰ, ਲੋਡ ਦੀ 

ਸਮਕਾਲੀ ਸੰਚਾਲਨ ਅਤੇ ਮੋਟਰਾਂ ਦੀ 25% ਿਾਧੂ ਲੋਡ ਸਮਰੱਿਾ ਨੂੰ ਵਿਚਾਵਰਆ 

ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

ਓਿਰ ਲੋਡ ਅਤੇ ਸ਼ਾਰਟ ਸਰਕਟ ਸੁਰੱਵਖਆ ਜਾਂ ਤਾਂ ਿਰਿਾਂਚ ਸਰਕਟ ਦੀ 

ਉੱਚਤਮ ਰਵੇਟੰਗ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰਕੇ ਕੰਟਰੋਲ ਪੈਨਲ ਤੋਂ ਅੱਗੇ ਵਦੱਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ 

ਹੈ ਜਾਂ ਵਿਅਕਤੀਗਤ ਮੋਟਰਾਂ ਉਪਲਿਧ ਿਾਂ, ਲਾਗਤ ਕਾਰਕ ਅਤੇ ਸੰਚਾਲਨ ਦੀ 

ਸਿੰੇਦਨਸ਼ੀਲਤਾ ‘ਤੇ ਵਨਰਭਰ ਕਰਦੀਆਂ ਹਨ।

ਅੰਵਤਮ ਰੂਪ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ ਵਿਅਕਤੀਗਤ ਵਡਜ਼ਾਈਨ ਅਤੇ ਮਨ 

ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨ ‘ਤੇ ਵਨਰਭਰ ਕਰਦਾ ਹੈ। ਹਾਲਾਵਂਕ ਉਪਰੋਕਤ ਸਟਾਰਟਰ ਲਈ ਇੱਕ 

ਨਮੂਨਾ ਲੇਆਉਟ ਮਾਰਵਕੰਗ ਵਚੱਤਰ 1 ਵਿੱਚ ਵਦੱਤਾ ਵਗਆ ਹੈ।

ਇੱਕ ਿਾਰ ਪੈਨਲ ਲੇਆਉਟ ਵਤਆਰ ਹੋਣ ਤੋਂ ਿਾਅਦ ਸਾਨੂੰ ਇਹ ਪਤਾ ਕਰਨਾ 

ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਵਕ ਸਹਾਇਕ ਉਪਕਰਣ ਵਕੱਿੇ ਅਤੇ ਵਕਿਂੇ ਵਫੱਟ ਕੀਤੇ ਜਾਣੇ ਹਨ।

ਐਕਸੈਸਰੀਜ਼ ਦੇ ਅੰਤਮ ਖਾਕੇ ਨੂੰ ਢੁਕਿੀਂ ਮਾਰਵਕੰਗ ਵਡਿਾਈਸ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰਕੇ 

ਕੰਟਰੋਲ ਪੈਨਲ ਵਿੱਚ ਵਚੰਵਨਹਿਤ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।
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ਕੱਟਣਾ ਅਤੇ ਭ੍ਰਰਭਲੰਗ

ਲੋੜੀਂਦੇ ਟੈਪ ਜਾਂ ਡਾਈ ਦੇ ਨਾਲ ਮਾਊਂਵਟੰਗ ਜਾਂ ਵਫਕਵਸੰਗ ਹੋਲ (ਜੇ ਕੋਈ ਹੋਿੇ) ਨੂੰ 

ਮੂਹਰਲੇ ਦਰਿਾਜ਼ੇ ਅਤੇ ਕੰਟਰੋਲ ਪੈਨਲ ਦੇ ਅੰਦਰ ਵਚੱਤਰ 2 ਦੀ ਤਰਹਿਾਂ ਵਤਆਰ 

ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਰੇਲ ਤੋਵਂਜ਼ੰਕ ਪਲਵੇਟਡ ਜਾਂ ਕਰਿੋਮੇਟ ਿਰਿਾਈਟ ਸਰਫੇਸ ਵਫਵਨਸ਼ ਦੇ ਨਾਲ ਕੋਲਡ 

ਰੋਲਡ ਕਾਰਿਨ ਸਟੀਲ ਸ਼ੀਟ ਤੋਂ ਿਣੀ ਇੱਕ ਧਾਤ ਦੀ ਰੇਲ ਹੈ ਜੋ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 2 

ਦੀ ਤਰਹਿਾਂ ਵਿਨਾਂ ਪੇਚਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕੀਤੇ ਸਰਕਟ ਿਰਿੇਕਰਾਂ ਅਤੇ ਉਪਕਰਣਾਂ ਨੂੰ 

ਵਨਯੰਤਵਰਤ ਕਰਨ ਲਈ ਿਰਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਡੀਆਈਐਨ ਰੇਲ ਨੂੰ ਸੰਪਰਕ ਕਰਨ 

ਿਾਲੇ ਅਤੇ ਹੋਰ ਉਪਕਰਣਾਂ ਨੂੰ ਵਫੱਟ ਕਰਨ ਤੋਂ ਪਵਹਲਾਂ ਚੈਸੀ ਨਾਲ ਵਫਕਸ ਕੀਤਾ ਜਾ 

ਵਰਹਾ ਹੈ। ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 3 ਵਿੱਚ.

ਵਿਆਪਕ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਉਪਲਿਧ ਡੀਆਈਐਨ ਰੇਲ ਦੀ ਸਟੈਂਡਰਡ ਸਪੈਸੀਵਫਕੇਸ਼ਨ 

ਟਾਪ ਹੈਟ ਰੇਲ EN 50022 ਹੈ ਵਜਸਦਾ ਮਾਪ 35 ਵਮਲੀਮੀਟਰ ਚੌੜਾਈ ਅਤੇ 15 

ਵਮਲੀਮੀਟਰ ਜਾਂ 7.5 ਵਮਲੀਮੀਟਰ ਡੂੰਘਾਈ ਹੈ। ਉਹਨਾਂ ਨੂੰ ਲੋੜੀਂਦੀ ਲੰਿਾਈ ਵਿੱਚ 

ਕਵੱਟਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਵਫਰ ਵਚੱਤਰ 4 ਦੀ ਤਰਹਿਾਂ ਵਕਸੇ ਿੀ ਉਪਕਰਣ ਅਤੇ 

ਿਾਇਵਰੰਗ ਨੂੰ ਮਾਊਟ ਕਰਨ ਤੋਂ ਪਵਹਲਾਂ ਪੈਨਲ ਦੇ ਅੰਦਰ ਪੇਚ ਜਾਂ ਿੋਲਟ ਕੀਤਾ ਜਾ 

ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਦੌੜ ਦਾ ਤਰੀਕਾਕਿੇਲ ਡਕਵਟੰਗ ਦਾ ਇੱਕ ਰੂਪ ਹੈ ਜੋ ਕੰਪੋਨੈਂਟਸ ਦੇ ਵਿਚਕਾਰ 

ਤਾਰਾਂ ਨੂੰ ਵਲਜਾਣ ਅਤੇ ਤਾਰਾਂ ਨੂੰ ਸਾਫ਼-ਸਿੁਰਾ ਰੱਖਣ ਲਈ ਿਰਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। 

ਲੀਡ ਦੀਆਂ ਤਾਰਾਂ ਅਤੇ ਕੇਿਲਾਂ ਨੂੰ ਰੇਸਿੇਅ ਦੇ ਅੰਦਰ ਵਿਛਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜੋ ਵਕ 
ਪਾਵਸਆਂ ਵਿੱਚ ਛੇਕਾਂ / ਸਲਾਟਾਂ ਦੁਆਰਾ ਿਾਹਰ ਵਲਆਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਰੇਸਿੇਅ 
ਦੇ ਕਿਰ ਨੂੰ ਹਟਾ ਕੇ ਜਾਂਚ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ।

415V ਵਸਸਟਮਾਂ ਲਈ ਕੰਪੋਨੈਂਟਸ ਅਤੇ ਰੇਸਿੇਅ ਵਿਚਕਾਰ ਘੱਟੋ-ਘੱਟ ਵਿਿੱ 100 

ਵਮਲੀਮੀਟਰ ਅਤੇ 415V ਤੋਂ ਘੱਟ ਵਸਸਟਮ ਲਈ 50 ਤੋਂ 75 ਵਮਲੀਮੀਟਰ ਹੋਣੀ 

ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ। ਅਗਲਾ ਪੜਾਅ ਰੇਲ ਵਿੱਚ ਉਪਕਰਣਾਂ ਨੂੰ ਕਵਲੱਪ ਕਰਨਾ ਅਤੇ ਉਹਨਾਂ 

ਨੂੰ ਤਾਰ ਕਰਨਾ ਹੈ।

ਕੰਟਰੋਲ ਪੈਨਲ ਭਵੱਚ ਉਪਕਰਣਾਂ ਨੂੰ ਮਾਊਂਟ ਕਰਨਾ ਅਤੇ ਵਾਇਭਰੰਗ ਕਰਨਾ

ਸਹਾਇਕ ਉਪਕਰਣਾਂ ਨੂੰ ਡੀਆਈਐਨ ਰੇਲਜ਼ ‘ਤੇ ਮਾਊਂਟ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ, 

ਵਜਸ ਨਾਲ ਆਸਾਨ ਰੱਖ-ਰਖਾਅ, ਿਾਇਵਰੰਗ ਅਤੇ ਸਮਵੱਸਆ-ਵਨਪਟਾਰਾ ਕਰਨ 

ਲਈ ਲੋੜੀਂਦੀ ਜਗਹਿਾ ਵਮਲਦੀ ਹੈ। ਮਾਉਂਵਟੰਗ ਨੂੰ ਕੇਿਲਾਂ ਦੇ ਕਾਰਨ ਿਾਈਿਰਿੇਸ਼ਨ 

ਜਾਂ ਤਣਾਅ ਦੇ ਕਾਰਨ ਡੀਆਈਐਨ ਰੇਲ ਵਿੱਚ ਵਹੱਲਣਾ ਜਾਂ ਝੁਕਣਾ ਨਹੀਂ ਚਾਹੀਦਾ।

ਸੰਪਰਕਕਰਤਾ ਨੂੰ ਜਾਂ ਤਾਂ ਚੈਸੀ ‘ਤੇ ਫਲੱਸ਼ ਮਾਊਂਟ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਜਾਂ 

ਡੀਆਈਐਨ ਰੇਲ-ਮਾਊਂਟ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਕੰਟੈਕਟਰ ਮਾਊਂਵਟੰਗ ਟਾਈਪ 

ਓਿਰ ਲੋਡ ਰੀਲੇਅ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਵਤੰਨ ਵਪੰਨ ਕਨੈਕਟਰ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਜੋ ਕੰਟੈਕਟਰ 

ਟਰਮੀਨਲ ਵਿੱਚ ਲੱਗੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ, ਮਾਊਂਵਟੰਗ ਅਤੇ ਿਾਇਵਰੰਗ ਦੇ ਸਮੇਂ ਅਤੇ ਲੇਿਰ ਨੂੰ 

ਘਟਾਉਣ ਲਈ ਿਰਵਤਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਕੰਟੈਕਟਰ ਨੂੰ ਰੇਲ ‘ਤੇ ਮਾਊਂਟ ਕਰਨ ਲਈ ਪਵਹਲਾਂ ਰੇਲ ਦੇ ਵਸਖਰ ‘ਤੇ ਿੈਕ ਟਾਪ 

ਗਰੂਿ ਲਗਾਓ ਅਤੇ ਇਸਨੂੰ ਹੇਠਲੇ ਰੇਲ ਦੇ ਵਿਰੁੱਧ ਹੇਠਾਂ ਿੱਲ ਮੋੜੋ ਵਜਸ ਨਾਲ 

ਸੰਪਰਕ ਕਰਨ ਿਾਲੇ ਦੀ ਸਪਵਰੰਗ ਵਪੱਛੇ ਹਟ ਜਾਿੇਗੀ ਅਤੇ ਰੇਲ ਦੇ ਵਪੱਛੇ ਿਾਂ ‘ਤੇ 

ਆ ਜਾਿੇਗੀ। ਸੰਪਰਕ ਕਰਨ ਿਾਲੇ ਦੀ ਿਸੰਤ ਕਵਲੱਪ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਸਲਾਟ ਹੈ ਤਾਂ 

ਜੋ ਲੋੜ ਪੈਣ ‘ਤੇ ਸੰਪਰਕ ਕਰਨ ਿਾਲੇ ਨੂੰ ਹਟਾਉਣ ਲਈ ਛੋਟੇ ਪੇਚ ਡਰਾਈਿਰ 

ਜਾਂ ਕਨੈਕਟਰ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰਕੇ ਕਵਲੱਪ ਨੂੰ ਿਾਪਸ ਵਲਆ ਜਾ ਸਕੇ। ਸਹਾਇਕ 

ਉਪਕਰਣਾਂ ਦੇ ਹੇਠਾਂ ਖਰਾਿ ਹੋਣ ਤੋਂ ਿਚਣ ਲਈ ਘੱਟ ਪਰਿੋਫਾਈਲ ਹੈੱਡਾਂ ਿਾਲੇ ਪੇਚਾਂ 

ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰੋ।

ਸੰਪਰਕ ਕਰਨ ਿਾਲੇ ਪਰਿਿੰਧਾਂ ਅਤੇ ਟਰਮੀਨਲਾਂ ਨੂੰ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਲਿੇਲ ਕੀਤਾ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜੋ BS 5583 ਦੇ ਅਨੁਕੂਲ ਹੁੰਦੇ ਹਨ। ਉਦਾਹਰਨ ਲਈ NC ਸੰਪਰਕਾਂ 

ਲਈ 1 ਅਤੇ 2, NO ਸੰਪਰਕਾਂ ਲਈ 3 ਅਤੇ 4, ਆਉਣ ਿਾਲੇ ਟਰਮੀਨਲਾਂ ਲਈ 1, 

3 ਅਤੇ 5 ਅਤੇ 2, 4 ਅਤੇ 6 ਿਰਗੇ ਸਮ ਸਵੰਖਆਿਾਂ। ਸੰਪਰਕਕਰਤਾਿਾਂ ਅਤੇ OLR 

ਦੇ ਮੁੱਖ ਸੰਪਰਕਾਂ ਦੇ ਿਾਹਰ ਜਾਣ ਿਾਲੇ ਟਰਮੀਨਲਾਂ ਲਈ।

ਕੰਡਕਟਰ ਨੂੰ ਇਸ ਲਈ ਕਵੱਟਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਵਕ ਕੰਡਕਟਰ ਕੁਨੈਕਟਰਾਂ ਦੇ 

ਅੱਧੇ ਰਸਤੇ ਤੋਂ ਿੱਧ ਨਹੀਂ ਪਾਿੇ। ਵਸੰਗਲ ਸਟਰਿੈਂਡ ਤਾਰ ਨੂੰ ਿਾਧੂ ਮੋਟਾਈ ਦੇਣ ਲਈ 

ਿਾਪਸ ਮਵੋੜਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਪੇਚ ਨੂੰ ਵਜ਼ਆਦਾ ਕੱਸਣ ਤੋਂ ਿਚਣਾ ਚਾਹੀਦਾ 

ਹੈ ਨਹੀਂ ਤਾਂ ਇਹ ਸਟਰਿੈਂਡ ਨੂੰ ਕੁਚਲ ਸਕਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇੱਕ ਕਮਜ਼ੋਰ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਦੇ 

ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਦੋਿੇਂ ਤਾਰਾਂ ਦੇ ਕਰਾਸਓਿਰ ਤੋਂ ਿਚਣ ਲਈ ਸਾਰੀਆਂ ਅੰਦਰੂਨੀ ਤਾਰਾਂ ਨੂੰ ਕਨੈਕਟਰਾਂ 

ਦੇ ਹੇਠਲੇ ਵਹੱਸੇ ਵਿੱਚ ਉੱਪਰ ਅਤੇ ਿਾਹਰੀ ਿਾਇਵਰੰਗ ਵਿੱਚ ਿੰਦ ਕਰ ਦੇਣਾ ਚਾਹੀਦਾ 

ਹੈ। ਲਚਕੀਲੇ ਨਲੀ ਅਤੇ ਕੇਿਲਾਂ ਨੂੰ ਇਸ ਤਰੀਕੇ ਨਾਲ ਸਿਾਵਪਤ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ 

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.8.167 - 169
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ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਵਕ ਤਰਲ ਜਾਂ ਪਾਣੀ ਜੇ ਕੋਈ ਵਫਵਟੰਗ ਅਤੇ ਗਰਿੋਮੇਟਸ ਤੋਂ ਦੂਰ ਵਨਕਲ 

ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਇੱਕ ਅਰਿ ਟਰਮੀਨਲ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਹਰੇ ਜਾਂ ਹਰੇ ਪੀਲੇ ਨੂੰ ਰੇਲ ਨਾਲ ਜਵੋੜਆ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਯਕੀਨੀ ਿਣਾਉਂਦਾ ਹੈ ਵਕ ਕੈਵਿਨੇਟ ਅਤੇ ਦਰਿਾਜ਼ੇ ਨੂੰ ਸਹੀ ਢੰਗ 

ਨਾਲ ਵਮੱਟੀ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ।

ਉੱਚ ਿੋਲਟੇਜ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨਾਂ ਨੂੰ ਦਵੂਜਆਂ ਤੋਂ ਅਲੱਗ ਕਰਨ ਲਈ ਇੱਕ ਇੰਸੂਲੇਟਡ 

ਵਿਭਾਜਕ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ। ਅੰਤ ਸਟਾਪਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਨੈਕਟਰਾਂ ਨੂੰ 

ਜੋੜਨ ਅਤੇ ਇੱਕ ਵਸਰੇ ‘ਤੇ ਖੁੱਲਹਿੇ ਟਰਮੀਨਲਾਂ ਨੂੰ ਿੰਦ ਕਰਨ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, 

ਕਈ ਿਾਰ ਧਰਤੀ ਟਰਮੀਨਲ ਉਹੀ ਕੰਮ ਕਰੇਗਾ ਜੋ ਵਚੱਤਰ 5 ਵਿੱਚ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ।

ਕੰਟਰੋਲ ਪੈਨਲ ਨੂੰ ਸਹੀ ਢੰਗ ਨਾਲ ਗਰਾਊਂਡ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ 

ਕੰਟਰੋਲ ਪੈਨਲ ਵਿੱਚ ਸਹੀ ਅਰਵਿੰਗ ਿੋਲਟ / ਵਗਰੀਦਾਰ ਹੋਣ। ਜੇਕਰ ਵਜ਼ਆਦਾ 

ਜ਼ਮੀਨੀ ਵਿੰਦੂਆਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਵਚੱਤਰ 5 ਦੀ ਤਰਹਿਾਂ ਕੈਵਿਨੇਟ ਦੇ 

ਅੰਦਰ ਇੱਕ ਆਮ ਅਰਿ ਪਲੇਟ ਵਫਕਸ ਕੀਤੀ ਜਾਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ।

ਵਜੰਨਾ ਸੰਭਿ ਹੋ ਸਕੇ ਕਿੇਲਾਂ ਦੇ U ਲੂਪਾਂ ਨੂੰ ਹੇਠਾਂ ਿੱਲ ਮੂੰਹ ਕਰਕੇ ਅਤੇ ਪੇਚਾਂ ਜਾਂ 

ਿੋਲਟਾਂ ਨਾਲ ਵਹੰਗ ਿਾਲੇ ਦਰਿਾਵਜ਼ਆਂ ਅਤੇ ਪੈਨਲ ਦੇ ਹਰੇਕ ਪਾਸੇ ਐਂਕਰ ਕਰੋ ਅਤੇ 

ਵਚਪਕਣ ਿਾਲੇ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਨਾ ਕਰੋ। ਵਚੱਤਰ 6 ਦੀ ਤਰਹਿਾਂ ਵਹੰਗਡ ਦਰਿਾਵਜ਼ਆਂ ਅਤੇ 

ਪੈਨਲ ਦੇ ਵਿਚਕਾਰ ਚੱਲ ਰਹੀਆਂ ਕੇਿਲਾਂ ਦੇ ਉੱਪਰ ਢੁਕਿੇਂ ਆਕਾਰ ਦੇ ਆਸਤੀਨ 

ਅਤੇ ਸਵਪਰਲ ਲਚਕੀਲੇ ਕੰਵਡਊਟਸ ਰੱਖੋ।

ਤਾਰਾਂ ਦੇ ਿੰਡਲ ਨੂੰ ਵਦੱਤੀ ਜਾਣ ਿਾਲੀ ਦੇਖਭਾਲ ਜੋ ਵਕ ਖੰਭੇ ਿਾਲੇ ਦਰਿਾਵਜ਼ਆਂ 

‘ਤੇ ਲਗਾਈ ਗਈ ਹੈ, ਦਰਿਾਜ਼ੇ ਨੂੰ ਖੋਲਹਿਣ ਅਤੇ ਿੰਦ ਕਰਨ ‘ਤੇ ਪਾਿੰਦੀ ਨਹੀਂ 

ਲਗਾਉਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਜਾਂ ਦਰਿਾਜ਼ੇ ਤਾਰਾਂ ਨੂੰ ਨੁਕਸਾਨ ਨਹੀਂ ਪਹੁੰਚਾਉਣੇ ਚਾਹੀਦੇ।

ਜੇ ਰੇਸਿੇਅ ਿਰਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ ਤਾਂ ਕੇਿਲ ਟਾਈਜ਼ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਨੂੰ ਘੱਟ ਤੋਂ ਘੱਟ ਕਰੋ। 

ਉਹਨਾਂ ਨੂੰ ਸਮੱਵਸਆ-ਵਨਪਟਾਰੇ ਦੌਰਾਨ ਕਵੱਟਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਿਹੁਤ ਘੱਟ 

ਿਦਵਲਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਰੂਭਟੰਗ ਅਤੇ ਬਭੰਚੰਗ

ਰੂਭਟੰਗ:ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਅਤੇ ਕੇਿਲਾਂ ਨੂੰ ਟਰਮੀਨਲ ਤੋਂ ਟਰਮੀਨਲ ਤੱਕ ਵਿਨਾਂ ਵਕਸੇ 

ਦਖਲਅੰਦਾਜ਼ੀ ਦੇ ਜੋੜਨ ਅਤੇ ਪਾਰ ਕਰਨਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਿਾਧੂ ਲੰਿਾਈ ਕਨੈਕਟਰ / 

ਟਰਮੀਨਲਾਂ ‘ਤੇ ਛੱਡ ਵਦੱਤੀ ਜਾਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ ਵਜੱਿੇ ਰੱਖ-ਰਖਾਅ ਅਤੇ ਸਰਵਿਵਸੰਗ 

ਲਈ ਅਸੈਿਂਲੀ ਨੂੰ ਵਡਸਕਨੈਕਟ ਕਰਨ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਮਲਟੀ-ਕੋਰ ਕਿੇਲ 

ਸਮਾਪਤੀ ‘ਤੇ ਿੇਲੋੜੇ ਦਿਾਅ ਤੋਂ ਿਚਣ ਲਈ ਢੁਕਿੇਂ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਸਮਰਿਤ ਹੋਣੀ 

ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ

ਟਰਮੀਨਲਵਨਯੰਤਰਣਾਂ ਅਤੇ ਫੰਕਸ਼ਨਾਂ ਦੇ ਸਮੂਹ ਦੀ ਪਛਾਣ ਕਰਨ ਵਿੱਚ ਸਹਾਇਤਾ 

ਲਈ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਰੰਗਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ।

ਅਣਉਵਚਤ ਲੂਪ ਪਰਿਤੀਰੋਧ ਤੋਂ ਿਚਣ ਲਈ ਸਿੰੰਵਧਤ ਧਰਤੀ ਅਤੇ ਵਨਰਪੱਖ 

ਕੰਡਕਟਰ ਨੂੰ ਸਿੰਧਤ ਲਾਈਿ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਦੇ ਨੇੜੇ ਰੂਟ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

ਇਸ ਦੇ ਅੰਦਰ ਕੇਿਲ ਦੇ ਕੁਝ ਵਢੱਲੇ ਜਾਂ ਲੂਵਪੰਗ ਨੂੰ ਛੱਡਣ ਲਈ ਦੌੜ ਦੇ ਤਰੀਕੇ 

ਚੁਣੋ। ਰੇਸ ਿੇਅ ਦੇ ਅੰਦਰ ਦੀਆਂ ਤਾਰਾਂ ਅੱਧੇ ਤੋਂ ਿੱਧ ਨਹੀਂ ਭਰਨੀਆਂ ਚਾਹੀਦੀਆਂ।

ਬੰਭਚੰਗ ਅਤੇ ਬੰਨਹਰਣਾ

ਤਾਰਾਂ ਨੂੰ ਵਖਵਤਜੀ ਅਤੇ ਲੰਿਕਾਰੀ ਲਾਈਨਾਂ ਵਿੱਚ ਚਲਾਓ, ਵਜੰਨਾ ਸੰਭਿ ਹੋ ਸਕੇ 

ਵਤਰਛੇ ਰਨ ਤੋਂ ਿਚੋ। ਤਾਰ ਨੂੰ ਹੋਰ ਵਡਿਾਈਸਾਂ ਜਾਂ ਦੌੜ ਦੇ ਤਰੀਵਕਆਂ ‘ਤੇ ਨਾ ਚਲਾਓ। 

ਸਟੈਂਡਰਡ ਪੇਚ ਟਰਮੀਨਲਾਂ ਦੀ ਿਜਾਏ ਸਪਵਰੰਗ ਕੇਜ ਟਰਮੀਨਲਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ 

ਸਮਾਪਤੀ ਦੀ ਗਲਤੀ, ਿਾਇਵਰੰਗ ਅਤੇ ਰੱਖ-ਰਖਾਅ ਦੇ ਸਮੇਂ ਨੂੰ ਘਟਾ ਸਕਦੀ ਹੈ ਜੋ 

ਿਦਲੇ ਵਿੱਚ ਲਾਗਤ ਅਤੇ ਲਿੇਰ ਨੂੰ ਘਟਾਉਂਦੀ ਹੈ।

ਐਕਸੈਸਰੀਜ਼ ਨੂੰ ਜੋੜਨ ਲਈ, ਵਿਅਕਤੀਗਤ ਵਨਯੰਤਰਣ ਿਾਲੀਆਂ ਤਾਰਾਂ ਨੂੰ ਸਹੀ 

ਲੰਿਾਈ ਵਿੱਚ ਕੱਟੋ, ਇੰਸੂਲੇਸ਼ਨ ਨੂੰ ਸਵਟਰਿਪ ਕਰੋ, ਤਾਰ ਦੀ ਪਛਾਣ ਨੂੰ ਵਚੰਵਨਹਿਤ 

ਕਰੋ, ਤਾਰਾਂ ਦੇ ਵਸਵਰਆਂ ‘ਤੇ ਫੇਰੂਲ ਪਾਓ, ਢੁਕਿੇਂ ਲੱਗ ਜਾਂ ਵਿੰਿਲ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰੋ।

ਤਾਰਾਂ ਨੂੰ ਚੰਗੀ ਤਰਹਿਾਂ ਿੰਡਲ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ, ਦੌੜ ਦੇ ਤਰੀਵਕਆਂ ਨਾਲ 

ਦੌੜਨਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਵਨਰਵਿਘਨ ਰੇਡੀਅਸ ਮੋੜਾਂ ਨਾਲ ਰੂਟ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ 

ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

ਸਾਰੇ ਟਰਮੀਨਲਾਂ, ਤਾਰਾਂ ਅਤੇ ਕੰਪੋਨੈਂਟਾਂ ‘ਤੇ ਪਛਾਣ ਵਚੰਨਹਿ ਅਤੇ ਲਿੇਲ ਹੋਣੇ 

ਚਾਹੀਦੇ ਹਨ। ਇੱਕ ਚੰਗੀ ਲਿੇਵਲੰਗ ਅਤੇ ਪਛਾਣ ਸਮਾਪਤੀ, ਟੈਸਵਟੰਗ, ਰੱਖ-

ਰਖਾਅ ਅਤੇ ਮੁਰੰਮਤ ਵਿੱਚ ਗਲਤੀਆਂ ਨੂੰ ਘਟਾ ਦੇਿੇਗੀ। ਇੱਕ ਕੁਸ਼ਲ ਅਤੇ ਲਾਗਤ 

ਪਰਿਭਾਿਸ਼ਾਲੀ ਢੰਗ ਨਾਲ ਇੱਕ ਪੜਹਿਨਯੋਗ ਅਤੇ ਵਟਕਾਊ ਲੇਿਲ ਚਵੁਣਆ ਜਾ 

ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਸੰਭਿ ਹੱਦ ਤੱਕ ਪਾਿਰ ਅਤੇ ਕੰਟਰੋਲ ਿਾਇਵਰੰਗ ਨੂੰ ਿੱਖਰੇ ਰੇਸ ਤਰੀਕੇ ਜਾਂ ਕੇਿਲ 

ਪਰਿਿੰਧਨ ਵਿੱਚ ਚਲਾਇਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਜੋ ਰੇਡੀਓ ਦਖਲਅੰਦਾਜ਼ੀ ਨੂੰ 

ਘਟਾਏਗਾ, ਸ਼ੂਵਟੰਗ ਦੇ ਸਮੇਂ ਵਿੱਚ ਵਦੱਕਤ ਅਤੇ ਭਵਿੱਖ ਵਿੱਚ ਤਿਦੀਲੀ ਨੂੰ ਜੇਕਰ ਕੋਈ 

ਆਸਾਨ ਹੋਿੇ ਤਾਂ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਪੈਸਟ ਕੰਟਰੋਲ, ਡਸਟ ਕੰਟਰੋਲ, ਢੁਕਿੇਂ ਟਰਮੀਨਲ ਪਰਿੈਸ਼ਰ, ਸਹੀ ਤਾਰਾਂ ਅਤੇ 

ਸਹਾਇਕ ਉਪਕਰਣਾਂ ਦੀ ਚੋਣ ਿਰਗੀਆਂ ਕੁਝ ਿਾਧੂ ਦੇਖਭਾਲ ਕਰਕੇ, ਇਹ ਯਕੀਨੀ 

ਿਣਾਇਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਵਕ ਕੰਟਰੋਲ ਪੈਨਲ ਵਿੱਚ ਕੋਈ ਅਸਫਲਤਾ ਸਮਾਂ ਨਹੀਂ 

ਹੈ ਅਤੇ ਮੱਧਮ ਰੱਖ-ਰਖਾਅ ਨਾਲ ਇਹ ਪੂਰੀ ਵਜ਼ੰਦਗੀ ਲਈ ਮੁਸ਼ਕਲ ਰਵਹਤ ਪੈਨਲ 

ਰਹੇਗਾ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.8.167 - 169
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ਵਜੱਿੇ ਮਲਟੀਪਲ ਅਰਿਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਵਚੱਤਰ 5 ਦੀ ਤਰਹਿਾਂ ਇੱਕ ਆਮ 

ਧਰਤੀ ਟਰਮੀਨਲ ਜਾਂ ਕਨੈਕਟਰਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰਨੀ ਜ਼ਰੂਰੀ ਹੈ।

ਟੈਸਟ

ਕੰਟਰੋਲ ਪੈਨਲ ਨੂੰ ਊਰਜਾਿਾਨ ਿਣਾਉਣ ਤੋਂ ਪਵਹਲਾਂ, ਸਾਰੇ ਜ਼ਰੂਰੀ ਟੈਸਟ ਕੀਤੇ 

ਜਾਣੇ ਚਾਹੀਦੇ ਹਨ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਖੁੱਲਹਿਾ, ਛੋਟਾ, ਧਰਤੀ ਦੀ ਵਨਰੰਤਰਤਾ ਅਤੇ ਧਰਤੀ ਦੀ 

ਆਿਾਜ਼ ਆਵਦ। ਸਪਲਾਈ ਿੋਲਟੇਜ ਅਤੇ ਿਾਰੰਿਾਰਤਾ ਦੀ ਿੀ ਜਾਂਚ ਕੀਤੀ ਜਾਣੀ 

ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ।

ਕੰਟਰੋਲ ਤੱਤ

ਕੰਟਰੋਲ ਪੈਨਲ ਅਤੇ ਸਭਵੱਚ ਬੋਰ੍ ਭਵਚਕਾਰ ਅੰਤਰ

ਇੱਕ ਪੈਨਲ ਬੋਰ੍ਇੱਕ ਵਸੰਗਲ ਪੈਨਲ ਜਾਂ ਪੈਨਲ ਯਵੂਨਟਾਂ ਦਾ ਇੱਕ ਸਮੂਹ 

ਵਸੰਗਲ ਪੈਨਲ ਦੇ ਰੂਪ ਵਿੱਚ ਰੱਖਦਾ ਹੈ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਿੱਸ-ਿਾਰ, ਸੁਰਵੱਖਆ ਉਪਕਰਣ 

ਅਤੇ ਕੰਟਰੋਲ ਸਵਿੱਚ, ਯੰਤਰ ਅਤੇ ਹੋਰ ਸਟਾਰਟਰ ਆਵਦ ਸ਼ਾਮਲ ਹੁੰਦੇ ਹਨ।

ਵਨਯੰਤਰਣ ਪੈਨਲ ਿੋਰਡ ਦੀ ਿਾਇਵਰੰਗ ਲਈ ਵਨਮਨਵਲਖਤ ਵਨਯੰਤਰਣ ਤੱਤ / 

ਵਹੱਸੇ ਅਤੇ ਸਹਾਇਕ ਉਪਕਰਣਾਂ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

ਉਹ

-  ਆਈਸੋਲਵਟੰਗ ਸਵਿੱਚ

-  ਪੁਸ਼ ਿਟਨ ਸਵਿੱਚ

-  ਸੰਕੇਤਕ ਦੀਿਾ

-  MCB (ਲਘੂ ਸਰਕਟ ਿਰਿੇਕਰ)

-  ਸੰਪਰਕ ਕਰਨ ਿਾਲੇ

-  ਇਲੈਕਟਰਿੋ ਮਕੈਨੀਕਲ ਰੀਲੇਅ

-  ਿਰਮਲ ਓਿਰ ਲੋਡ ਰੀਲੇਅ

-  ਸਮਾਂ ਦੇਰੀ ਰੀਲੇਅ (ਟਾਈਮਰ)

-  ਰੀਕਟੀਫਾਇਰ

-  ਸੀਮਾ ਸਵਿੱਚ

-  ਕੰਟਰੋਲ ਟਰਿਾਂਸਫਾਰਮਰ ਆਵਦ

ਕੰਟਰੋਲ ਪੈਨਲ ਲਈ ਕੰਟਰੋਲ ਤੱਤ

1 ਆਈਸੋਲਭਟੰਗ ਸਭਵੱਚ(ਵਚੱਤਰ 7)

ਆਈਸੋਲਵਟੰਗ ਸਵਿੱਚ (ਆਈਸੋਲੇਟਰ) ਇੱਕ ਹੱਿੀਂ ਸੰਚਾਵਲਤ ਮਕੈਨੀਕਲ ਸਵਿੱਚ 

ਹੈ ਜੋ ਲੋੜ ਪੈਣ ‘ਤੇ ਸਪਲਾਈ ਵਸਸਟਮ ਤੋਂ ਇਸ ਨਾਲ ਜੁੜੇ ਸਰਕਟ ਨੂੰ ਅਲੱਗ/

ਵਡਸਕਨੈਕਟ ਕਰਦਾ ਹੈ। ਇਸਨੂੰ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ “ਿੰਦ” ਲੋਡ ਸਵਿਤੀ ਵਿੱਚ ਚਲਾਇਆ 

ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

ਇਹ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਮੌਜੂਦਾ, ਿੋਲਟੇਜ ਰਵੇਟੰਗ ਅਤੇ ਆਕਾਰ ਵਿੱਚ ਉਪਲਿਧ ਹੈ।

2  ਪੁਸ਼ ਬਟਨ ਸਭਵੱਚ(ਭਚੱਤਰ 8)

ਪੁਸ਼ ਿਟਨ ਸਰਕਟ ਿਣਾਉਣ ਜਾਂ ਲੋੜ ਪੈਣ ‘ਤੇ ਤੋੜਨ ਲਈ ਇੱਕ ਸਧਾਰਨ ਪੁਸ਼ 

ਸਵਿੱਚ ਵਿਧੀ ਹੈ। ਇਹ ਸਖ਼ਤ ਪਲਾਸਵਟਕ ਜਾਂ ਧਾਤ ਤੋਂ ਿਵਣਆ ਹੈ। ਸਟਾਰਟ ਜਾਂ 

ਸਟਾਪ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਣ ਲਈ ਪੁਸ਼ ਿਟਨ ਸਵਿੱਚ ਦੇ ਨਾਲ ਇੱਕ ਸੰਕੇਤਕ ਲੈਂਪ ਿੀ 

ਉਪਲਿਧ ਹੈ।

3  ਸੰਕੇਤਕ ਦੀਵਾ(ਵਚੱਤਰ 9)

ਇਹ ਇੱਕ ਘੱਟ ਿੋਲਟੇਜ, ਘੱਟ ਿਾਟ ਦੀ ਵਫਲਾਮੈਂਟ ਜਾਂ ਵਨਓਨ ਜਾਂ LED ਲੈਂਪ ਹੈ ਜੋ 

ਸਪਲਾਈ ਜਾਂ ਮੋਟਰ ਦੀ ਉਪਲਿਧਤਾ ਿਰਗੇ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਸੰਕੇਤਾਂ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਣ ਲਈ 

ਿਰਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ।ਚਾਲੂ ਿੰਦ,ਮੇਨ/ਮੋਟਰ ਫੇਲ ਜਾਂ ਵਟਰਿਪ ਆਵਦ।

ਇਹ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਆਕਾਰ, ਰੰਗ ਅਤੇ ਿਾਟੇਜ ਵਿੱਚ ਉਪਲਿਧ ਹੈ। ਇਹ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ 

ਢੁਕਿੇਂ ਧਾਰਕ ਦੇ ਨਾਲ ਕੰਟਰੋਲ ਪੈਨਲ ਦੇ ਸਾਹਮਣੇ ਿਾਲੇ ਪਾਸੇ ਵਫੱਟ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ 

ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

4  MCB(ਵਚੱਤਰ 10)

ਵਮਨੀਏਚਰ ਸਰਕਟ ਿਰਿੇਕਰ (MCB) ਇੱਕ ਇਲੈਕਟਰਿੋ ਮਕੈਨੀਕਲ ਪਰਿੋਟੈਕਵਟਿ 

ਯੰਤਰ ਹੈ ਜੋ ਇੱਕ ਇਲੈਕਟਰਿੀਕਲ ਸਰਕਟ ਨੂੰ ਸ਼ਾਰਟ ਸਰਕਟ ਅਤੇ ਓਿਰ ਲੋਡ 
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ਤੋਂ ਿਚਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਆਪਣੇ ਆਪ ਿੰਦ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਜਦੋਂ ਇਸ ਵਿੱਚੋਂ ਿਵਹ ਵਰਹਾ 

ਕਰੰਟ ਅਵਧਕਤਮ ਮਨਜ਼ੂਰਸ਼ੁਦਾ ਸੀਮਾ ਤੋਂ ਿੱਧ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

੫ਭਿਊਜ਼

ਇਹ ਇੱਕ ਸੁਰੱਵਖਆ ਯੰਤਰ ਹੈ ਜੋ ਸਰਕਟ ਨੂੰ ਸ਼ਾਰਟ ਸਰਕਟ ਅਤੇ ਧਰਤੀ ਦੇ ਨੁਕਸ 

ਤੋਂ ਿਚਾਉਣ ਲਈ ਲਾਈਿ ਤਾਰ ਨਾਲ ਲੜੀਿਾਰ ਜੁਵੜਆ ਹੋਇਆ ਹੈ।

6  ਸੰਪਰਕ ਕਰਨ ਵਾਲੇ(ਵਚੱਤਰ 11)

ਇੱਕ ਸੰਪਰਕਕਰਤਾ ਇੱਕ ਇਲੈਕਵਟਰਿਕਲੀ ਵਨਯੰਤਵਰਤ ਡਿਲ ਿਰੇਕ ਸਵਿੱਚ ਹੈ ਜੋ 

ਵਿਜਲੀ ਦੇ ਸਰਕਟ ਨੂੰ ਚਾਲੂ / ਸਵਿਚ ਆਫ ਕਰਨ ਲਈ ਿਰਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਉੱਚ 

ਮੌਜੂਦਾ ਰਵੇਟੰਗਾਂ ਿਾਲੇ ਰੀਲੇ ਿਾਂਗ। ਇਹ ਇੱਕ ਸਰਕਟ ਦੁਆਰਾ ਵਨਯੰਤਵਰਤ ਕੀਤਾ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਜਸਦਾ ਪਾਿਰ ਲੈਿਲ ਸਵਿੱਚ ਕੀਤੇ ਸਰਕਟ ਨਾਲੋਂ ਿਹੁਤ ਘੱਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

7  ਇਲੈਕਟਰਰੋ ਮਕੈਨੀਕਲ ਰੀਲੇਅ(ਵਚੱਤਰ 12)

ਇਲੈਕਟਰਿੋਮਕੈਨੀਕਲ ਰੀਲੇਅ ਵਿਜਲੀ ਨਾਲ ਸੰਚਾਵਲਤ ਸਵਿੱਚ ਹਨ ਜੋ ਘੱਟ 

ਪਾਿਰ ਵਸਗਨਲ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰਦੇ ਹੋਏ ਉੱਚ ਸ਼ਕਤੀ ਿਾਲੇ ਸਰਕਟ ਉਪਕਰਣਾਂ ਨੂੰ 

ਵਨਯੰਤਵਰਤ ਕਰਨ ਲਈ ਿਰਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ। ਜਦੋਂ ਇੱਕ ਇਲੈਕਵਟਰਿਕ ਕਰੰਟ ਇਸਦੇ 

ਕੋਇਲ ਵਿੱਚੋਂ ਲੰਘਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਇੱਕ ਚੁਿੰਕੀ ਖੇਤਰ ਪੈਦਾ ਕਰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਇੱਕ 

ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਿਣਾਉਣ ਜਾਂ ਤੋੜਨ ਲਈ ਆਰਮੇਚਰ ਨੂੰ ਸਰਗਰਮ ਕਰਦਾ ਹੈ।

ਕਰੰਟ ਇਸਦੇ ਕੋਇਲ ਵਿੱਚੋਂ ਲੰਘਦਾ ਹੈ ਇਹ ਇੱਕ ਚੁਿੰਕੀ ਖੇਤਰ ਪੈਦਾ ਕਰਦਾ ਹੈ ਜੋ 

ਇੱਕ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਿਣਾਉਣ ਜਾਂ ਤੋੜਨ ਲਈ ਆਰਮੇਚਰ ਨੂੰ ਸਰਗਰਮ ਕਰਦਾ ਹੈ।

8  ਥਰਮਲ ਓਵਰਲੋ੍ ਰੀਲੇਅ(ਵਚੱਤਰ 13)

ਇਹ ਇੱਕ ਿਰਮਲੀ ਸੰਚਾਵਲਤ ਇਲੈਕਟਰਿੋਮੈਕਨੀਕਲ ਯੰਤਰ ਹੈ ਜੋ ਮੋਟਰਾਂ ਨੂੰ 

ਵਜ਼ਆਦਾ ਹੀਵਟੰਗ ਅਤੇ ਲਵੋਡੰਗ ਤੋਂ ਿਚਾਉਂਦਾ ਹੈ।

9 ਸਮਾਂ ਦੇਰੀ ਰੀਲੇਅ (ਟਾਈਮਰ)(ਵਚੱਤਰ 14)

ਸਮਾਂ ਦੇਰੀ ਰੀਲੇਅ ਵਸਰਫ਼ ਵਨਯੰਤਰਣ ਰੀਲੇਅ ਹਨ - ਇੱਕ ਸਮੇਂ ਦੇਰੀ ਦੇ ਅਧਾਰ 

ਤੇ ਸਰਕਟ ਨੂੰ ਵਨਯੰਤਵਰਤ ਕਰਨ ਲਈ ਇੱਕ ਸਮਾਂ ਦੇਰੀ ਵਿਧੀ ਨਾਲ ਿਣਾਇਆ 

ਵਗਆ ਹੈ।

ਸਮੇਂ ਦੀ ਦੇਰੀ ਦੇ ਰੀਲੇਅ ਵਿੱਚ ਇਸਦਾ ਸੰਪਰਕ ਪੂਰਿ-ਵਨਰਧਾਰਤ ਸਮੇਂ ਦੀ ਦੇਰੀ ਤੋਂ 

ਿਾਅਦ ਜਾਂ ਤਾਂ ਇਸਦੀ ਨੋ ਿੋਲਟ ਕੋਇਲ ਨੂੰ ਊਰਜਾ ਦੇਣ ਜਾਂ ਡੀ-ਐਨਰਜੀਜ਼ ਕਰਨ 

‘ਤੇ ਖੁੱਲਹਿਦਾ ਜਾਂ ਿੰਦ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਸਨੂੰ ਦੋ ਵਕਸਮਾਂ ਵਿੱਚ ਿੰਵਡਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ 

ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਦੇਰੀ ਟਾਈਮਰ ਅਤੇ ਿੰਦ ਦੇਰੀ ਟਾਈਮਰ।

10  ਸੁਿਾਰਕ(ਵਚੱਤਰ 15)

ਇੱਕ ਰੀਕਟੀਫਾਇਰ ਇੱਕ ਸਵਿਰ ਯੰਤਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਜਾਂ ਇੱਕ ਤੋਂ ਿੱਧ 

ਡਾਇਡ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਜੋ ਅਲਟਰਨਵੇਟੰਗ ਕਰੰਟ (AC) ਨੂੰ ਡਾਇਰੈਕਟ ਕਰੰਟ (DC) 

ਵਿੱਚ ਿਦਲਦਾ ਹੈ। ਇੱਕ ਡਾਇਓਡ ਇੱਕ ਿਨ-ਿੇਅ ਿਾਲਿ ਿਰਗਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਇੱਕ 

ਵਿਜਲੀ ਦੇ ਕਰੰਟ ਨੂੰ ਵਸਰਫ਼ ਇੱਕ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਿਵਹਣ ਵਦੰਦਾ ਹੈ।

11  ਸੀਮਾ ਸਭਵੱਚ(ਵਚੱਤਰ 16)

ਵਲਵਮਟ ਸਵਿੱਚ ਇੱਕ ਐਕਟੂਏਟਰ ਿਾਲਾ ਇੱਕ ਸਵਿੱਚ ਹੈ ਜੋ ਮਸ਼ੀਨ ਦੇ ਵਹੱਸੇ ਜਾਂ 

ਇੱਕ ਿਸਤੂ ਦੀ ਗਤੀ ਦੁਆਰਾ ਚਲਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਜਦੋਂ ਕੋਈ ਿਸਤੂ ਜਾਂ ਪੁਰਜ਼ੇ ਐਕਟੁਏਟਰ ਦੇ ਸੰਪਰਕ ਵਿੱਚ ਆਉਂਦੇ ਹਨ, ਤਾਂ ਇਹ 

ਇਲੈਕਟਰਿੀਕਲ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਿਣਾਉਣ ਜਾਂ ਤੋੜਨ ਲਈ ਸਵਿੱਚ ਦੇ ਸੰਪਰਕਾਂ ਨੂੰ 

ਚਲਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਇਹਨਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਮਸ਼ੀਨ ਦੇ ਵਕਸੇ ਿੀ ਵਹੱਸੇ ਜਾਂ ਧੁਰੇ ਜਾਂ ਿਸਤੂਆਂ ਦੀ 

ਗਤੀ ਦੀ ਦੂਰੀ ਜਾਂ ਕੋਣਾਂ ਨੂੰ ਵਨਯੰਤਵਰਤ ਕਰਨ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

12  ਕੰਟਰੋਲ ਟਰਰਾਂਸਿਾਰਮਰ

ਇਹ ਇੱਕ ਟਰਾਂਸਫਾਰਮਰ ਹੈ ਜੋ ਵਕ ਵਨਯੰਤਰਣ ਜਾਂ ਸਹਾਇਕ ਸਰਕਟ ਜਾਂ 
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ਉਪਕਰਨਾਂ ਨੂੰ ਵਿਜਲੀ ਸਪਲਾਈ ਕਰਨ ਲਈ ਿਰਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜੋ ਮੁੱਖ ਸਪਲਾਈ 

ਨਾਲ ਵਸੱਧੇ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਦਾ ਇਰਾਦਾ ਨਹੀਂ ਰੱਖਦਾ ਹੈ।

13  ਪੈਨਲ ਮੀਟਰ (ਿੋਲਟਮੀਟਰ ਅਤੇ ਐਮਮੀਟਰ)

ਉਹ ਮਾਪਣ ਿਾਲੇ ਯੰਤਰ ਹਨ ਜੋ ਸਰਕਟਾਂ ਦੇ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਇਲੈਕਟਰਿੀਕਲ ਪੈਰਾਮੀਟਰ 

ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਿੋਲਟੇਜ ਅਤੇ ਕਰੰਟ ਆਵਦ ਨੂੰ ਮਾਪਣ ਲਈ ਿਰਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ।

ਕੰਟਰੋਲ ਪੈਨਲ ਵਾਇਭਰੰਗ ਲਈ ਵਾਇਭਰੰਗ ਉਪਕਰਣ

1  ਪੀਵੀਸੀ ਚੈਨਲ / ਰੇਸ ਤਰੀਕੇ(ਭਚੱਤਰ 17)

ਇਹ ਇੱਕ ਵਨਰੀਖਣ ਵਕਸਮ ਦਾ ਪੀਿੀਸੀ ਨੱਿੀ ਚੈਨਲ ਹੈ ਜੋ ਕੰਟਰੋਲ ਪੈਨਲ ਦੇ 

ਅੰਦਰ ਵਿਜਲੀ ਦੀਆਂ ਤਾਰਾਂ ਲਈ ਮਾਰਗ ਪਰਿਦਾਨ ਕਰਦਾ ਹੈ। ਚੰਗੀ ਹਿਾਦਾਰੀ 

ਅਤੇ ਵਿਜ਼ੂਅਲ ਵਨਰੀਖਣ ਦੀ ਸਹੂਲਤ ਲਈ ਇਸ ਦੇ ਦਿੋੇਂ ਪਾਸੇ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਸਲਾਟ 

ਹਨ।

ਇਹ ਤਾਰਾਂ ਨੂੰ ਧੂੜ, ਨਮੀ, ਖੋਰ, ਪਾਣੀ ਦੀ ਘੁਸਪੈਠ, ਗਰਮੀ, ਮਕੈਨੀਕਲ ਨੁਕਸਾਨ 

ਅਤੇ ਸਰੀਰਕ ਖਤਵਰਆਂ ਤੋਂ ਿਚਾਉਂਦਾ ਹੈ।

2  ੍ੀਆਈਐਨ ਰੇਲਜ਼(ਵਚੱਤਰ 18)

ਇਹ ਇੱਕ ਵਜ਼ੰਕ - ਪਲੇਵਟਡ ਜਾਂ ਕਰਿੋਮੇਵਟਡ ਮੈਟਲ ਰੇਲ ਹੈ ਜੋ ਵਕ ਕੰਟਰੋਲ ਪੈਨਲ ਦੇ 

ਅੰਦਰ ਪੇਚਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕੀਤੇ ਵਿਨਾਂ, MCB, ਸੰਪਰਕ ਕਰਨ ਿਾਲੇ ਅਤੇ OLR ਆਵਦ 

ਿਰਗੇ ਵਨਯੰਤਰਣ ਉਪਕਰਣਾਂ ਨੂੰ ਮਾਊਂਟ ਕਰਨ ਲਈ ਿਰਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

3  ਜੀ ਚੈਨਲ(ਵਚੱਤਰ 19)

ਇਹ ਇੱਕ ਵਜ਼ੰਕ-ਕੋਟੇਡ ਮੈਟਲ ਚੈਨਲ ਹੈ ਜੋ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਕੰਟਰੋਲ ਪੈਨਲ ਦੇ 

ਅੰਦਰ ਪੇਚ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕੀਤੇ ਵਿਨਾਂ ਜਾਂ ਸਪਵਰੰਗ ਲੋਡ ਜਾਂ ਡਿਲ ਡੈੱਕ ਟਰਮੀਨਲ 

ਕਨੈਕਟਰਾਂ ਦੁਆਰਾ ਫੀਡ ਨੂੰ ਮਾਊਂਟ ਕਰਨ ਲਈ ਿਰਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

4  ਟਰਮੀਨਲ ਕਨੈਕਟਰ(ਵਚੱਤਰ 20)

ਇਹ ਿਾਹਰੀ ਕੰਟਰੋਲ ਸਵਿੱਚਾਂ, ਵਲਮਟ ਸਵਿੱਚਾਂ, ਇਨਪੁਟ ਸਪਲਾਈ ਅਤੇ ਮੋਟਰ 

ਟਰਮੀਨਲਾਂ ਆਵਦ ਨਾਲ ਕੰਟਰੋਲ ਪੈਨਲ ਦੇ ਸਹਾਇਕ ਉਪਕਰਣਾਂ ਨੂੰ ਜੋੜਨ ਲਈ 

ਿਰਤੇ ਜਾਣ ਿਾਲੇ ਦੋਿਂੇ ਪਾਸੇ ਇੰਸੂਲੇਟਡ ਪੇਚ ਟਰਮੀਨਲਾਂ ਦਾ ਸੈੱਟ ਹੈ।

ਿੈਰੀਅਰ ਸਵਟਰਿਪਾਂ ਅਤੇ ਕਲੈਂਵਪੰਗ ਪਲੇਟਾਂ ਿਾਲੇ ਟਰਮੀਨਲ ਕਨੈਕਟਰ ਇੱਕ ਤੰਗ 

ਅਤੇ ਇਲੈਕਵਟਰਿਕ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਆਿਾਜ਼ ਦੀ ਸਮਾਪਤੀ ਪਰਿਦਾਨ ਕਰਦੇ ਹਨ। ਇਹ ਿੱਖ-

ਿੱਖ ਆਕਾਰ, ਮੌਜੂਦਾ ਅਤੇ ਿੋਲਟੇਜ ਰੇਵਟੰਗਾਂ ਵਿੱਚ ਉਪਲਿਧ ਹੈ।

5 ਵਾਇਰ ਿੈਰੂਲਸ(ਵਚੱਤਰ 21) : 

ਇਹ ਪੋਲੀਮਰ ਪਲਾਸਵਟਕ ਜਾਂ ਰਿੜ ਜਾਂ ਫਾਈਿਰ ਦੀ ਿਣੀ ਇੱਕ ਛੋਟੀ ਗੋਲਾਕਾਰ 

ਵਰੰਗ ਹੈ, ਵਜਸਦੀ ਿਰਤੋਂ ਤਾਰਾਂ ਦੇ ਵਸਵਰਆਂ ਨੂੰ ਆਸਾਨੀ ਨਾਲ ਪਛਾਣਨ ਲਈ 

ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਜੋ ਵਕਸੇ ਖਾਸ ਟਰਮੀਨਲ ਜਾਂ ਸਹਾਇਕ ਉਪਕਰਣਾਂ ਨਾਲ ਜੁੜੀਆਂ 
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ਹੋਣੀਆਂ ਹਨ। ਇਸ ਨੂੰ ਤਾਰ ਦੇ ਦੋਹਾਂ ਵਸਵਰਆਂ ‘ਤੇ ਕਾਲਰ ਜਾਂ ਿਰੇਸਲੇਟ ਦੇ ਤੌਰ ‘ਤੇ 

ਪਾਇਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

ਇਹ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਆਕਾਰਾਂ ਵਿੱਚ ਉਪਲਿਧ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ 1 sq.mm, 1.5 sq.mm 

ਅਤੇ 2.5 sq.mm ਆਵਦ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਪੀਲੇ ਰੰਗ ਵਿੱਚ ਇਸ ‘ਤੇ ਸਵੰਖਆਤਮਕ 

ਜਾਂ ਿਰਣਮਾਲਾ ਅੱਖਰਾਂ ਨਾਲ ਛਾਵਪਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

6 ਲੱਗ ਅਤੇ ਭਥੰਬਲ(ਵਚੱਤਰ 22)

ਇਹ ਗੋਲਾਕਾਰ ਵਰੰਗਾਂ ਜਾਂ ਿੇਲਨਾਕਾਰ ਡੰਡੇ ਜਾਂ U ਆਕਾਰ ਜਾਂ ਐਲੂਮੀਨੀਅਮ 

ਜਾਂ ਤਾਿਂੇ ਜਾਂ ਵਪੱਤਲ ਦੀ ਿਣੀ ਸਮਤਲ ਸਤਹਿਾ ਦੇ ਨਾਲ ਇੱਕ ਵਸਲੰਡਰ ਿੈਰਲ 

ਹੈ, ਜੋ ਟਰਮੀਨਲਾਂ ‘ਤੇ ਕਿੇਲ/ਤਾਰ ਦੇ ਧੁਨੀ ਇਲੈਕਵਟਰਿਕ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਨੂੰ ਯਕੀਨੀ 

ਿਣਾਉਣ ਲਈ ਿਰਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਸਵਟਰਿਪਡ ਅਤੇ ਫਸੇ ਹੋਏ ਕੇਿਲ ਨੂੰ 

ਭੜਕਣ ਤੋਂ ਰੋਕਦਾ ਹੈ, ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਦੀ ਚਾਲਕਤਾ ਨੂੰ ਿਧਾਉਂਦਾ ਹੈ, ਕਿੇਲ/ਤਾਰ ਦਾ 

ਸਮਰਿਨ ਕਰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਵਢੱਲੇ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਅਤੇ ਸਪਾਰਵਕੰਗ ਤੋਂ ਿਚਦਾ ਹੈ। ਉਹਨਾਂ 

ਨੂੰ ਕਿੇਲਾਂ/ਤਾਰਾਂ ਨਾਲ ਜੋੜਨ ਲਈ ਢੁਕਿਂੇ ਵਕਰਿਵਪੰਗ ਟੂਲ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰਨੀ ਪੈਂਦੀ 

ਹੈ। ਇਹ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਆਕਾਰਾਂ ਵਿੱਚ ਉਪਲਿਧ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ 1 sq.mm, 4

sq.mm, 25 sq.mm, 70 sq.mm, 125 sq.mm ਅਤੇ ਹੋਰ।

•  ਵਿੰਿਲਸ ਨੂੰ ਸਾਕਟ ਿੀ ਵਕਹਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

7  ਕੇਬਲ ਬਾਈਭ੍ੰਗ ਪੱਟੀਆਂ ਅਤੇ ਬਟਨ(ਵਚੱਤਰ 23)

ਇਹ ਪੀਿੀਸੀ ਜਾਂ ਪੌਲੀਮਰ ਿੈਲਟ ਨਾਲ ਿਣੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਵਨਯਮਤ 

ਅੰਤਰਾਲਾਂ ‘ਤੇ ਇੱਕ ਛੋਟੇ ਛੇਕ ਹੁੰਦੇ ਹਨ, ਜੋ ਿਟਨਾਂ ਦੀ ਮਦਦ ਨਾਲ ਕੇਿਲ / ਤਾਰਾਂ 

ਨੂੰ ਿੰਨਹਿਣ, ਿੰਨਹਿਣ, ਿੰਨਹਿਣ ਅਤੇ ਡਰੈਸ ਕਰਨ ਲਈ ਿਰਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਇਹ ਮੁੜ ਿਰਤੋਂ ਯੋਗ ਅਤੇ ਗਰਮੀ ਅਤੇ ਵਿਜਲੀ ਲਈ ਿਧੀਆ ਇੰਸੂਲੇਟਰ ਹੈ। 

ਇਹ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ 8mm, 10mm ਅਤੇ 12mm ਚੌੜਾਈ ਵਿੱਚ ਉਪਲਿਧ ਹੈ।

8  ਨਾਈਲੋਨ ਕੇਬਲ ਟਾਈ(ਵਚੱਤਰ 24)

•  ਇਹ ਇੱਕ ਵਕਸਮ ਦਾ ਫਾਸਟਨਰ ਹੈ ਜੋ ਤਾਰਾਂ/ਕੇਿਲ ਜਾਂ ਕਿੇਲਾਂ ਦੇ ਸਮੂਹ ਨੂੰ 

ਫੜਨ ਜਾਂ ਿੰਨਹਿਣ ਜਾਂ ਿੰਚ ਕਰਨ ਲਈ ਿਰਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

•  ਇਹ ਨਾਈਲੋਨ ਦੀ ਟੇਪ ਜਾਂ ਿੈਲਟ ਦਾ ਿਵਣਆ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਵਜਸ ਦੇ ਦੰਦ ਹੁੰਦੇ ਹਨ 

ਜੋ ਤਾਰਾਂ ਨੂੰ ਕੱਸਣ ਲਈ ਪੰਜੇ ਦੇ ਵਸਰ ਨਾਲ ਜੁੜੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ।

•  ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਟਾਈ ਨੂੰ ਵਢੱਲੀ ਨਹੀਂ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ, ਜਾਂ ਹਟਾਇਆ ਜਾਂ 

ਦੁਿਾਰਾ ਿਰਵਤਆ ਨਹੀਂ ਜਾ ਸਕਦਾ। ਹਾਲਾਵਂਕ ਕੁਝ ਮੁੜ ਿਰਤੋਂ ਯੋਗ ਸਿੰਧ ਿੀ 

ਉਪਲਿਧ ਹਨ।

•  ਇਹ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਰੰਗ, ਲੰਿਾਈ ਅਤੇ ਚੌੜਾਈ ਵਿੱਚ ਉਪਲਿਧ ਹੈ।

•  ਇਸਦੀ ਘੱਟ ਕੀਮਤ ਅਤੇ ਿਰਤੋਂ ਵਿੱਚ ਆਸਾਨ ਹੋਣ ਕਾਰਨ, ਇਸਦੀ ਿਰਤੋਂ 

ਆਮ ਉਦੇਸ਼ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨ ਵਿੱਚ ਿੀ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

9 ਸਲੀਵਜ(਼ਵਚੱਤਰ 25)

•  ਇਹ ਲਚਕੀਲਾ ਵਟਊਿਲਰ / ਵਸਲੰਡਰ ਇੰਸੂਲੇਟਰ ਹੈ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਇਲੈਕਵਟਰਿਕ 

ਤਾਰ ਜਾਂ ਕੇਿਲ ਜਾਂ ਕੇਿਲਾਂ ਦੇ ਸਮੂਹ ਨੂੰ ਪਾਇਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

•  ਵਿਜਲੀ ਦੇ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਅਤੇ ਤਾਰਾਂ ਦੀ ਅਸਾਨੀ ਨਾਲ ਪਛਾਣ ਕਰਨ ਤੋਂ 

ਇਲਾਿਾ, ਇਹ ਤਾਰਾਂ ਨੂੰ ਘਿਰਾਹਟ, ਗਰਮੀ, ਰਸਾਇਣਕ, ਸਰੀਰਕ ਨੁਕਸਾਨ 

ਅਤੇ ਰੇਡੀਓ ਦਖਲ ਤੋਂ ਿੀ ਿਚਾਉਂਦਾ ਹੈ।

•  ਇਹ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਰੰਗ, ਸ਼ੈਲੀ, ਕਾਰਿਨ ਫਾਈਿਰ, ਫੈਿਵਰਕ, ਟੇਫਲਾਨ, ਫਾਈਿਰ 

ਗਲਾਸ, ਨਾਈਲੋਨ, ਪੋਲੀ ਐਿੀਲੀਨ (ਪੀ.ਈ.ਟੀ.) ਰੈਪ, ਿਰੇਡਡ ਮੈਟਲ ਅਤੇ 

ਹੀਟ ਵਸ਼ੰਕ ਸਲੀਿਜ਼ ਿਰਗੀਆਂ ਸਮੱਗਰੀਆਂ ਉਪਲਿਧ ਹਨ।
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ਇਹ ਿੁਵਸ਼ੰਗ ਦੀ ਇੱਕ ਵਕਸਮ ਹੈ ਵਜਸਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕੇਿਲਾਂ ਨੂੰ ਇੰਸੂਲੇਟ ਕਰਨ 

ਅਤੇ ਰੱਖਣ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਜਦੋਂ ਉਹ ਪੈਨਲਾਂ ਜਾਂ ਘੇਵਰਆਂ ਦੇ ਪੰਚ ਕੀਤੇ / 

ਵਡਰਿਲ ਕੀਤੇ ਛੇਕ ਵਿੱਚੋਂ ਲੰਘਦੀਆਂ ਹਨ। ਇਹ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਰਿੜ, ਪਲਾਸਵਟਕ, 

ਪਲਾਸਵਟਕ ਕੋਟੇਡ ਧਾਤ ਦਾ ਿਵਣਆ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਕੇਿਲ ਨੂੰ ਮਰੋੜ, ਟੱਗ, ਕੱਟ, 

ਿਰੇਕ, ਤਣਾਅ, ਿਾਈਿਰਿੇਸ਼ਨ ਆਵਦ ਤੋਂ ਿਚਾਉਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਪੈਨਲ ਵਿੱਚ ਗੰਦਗੀ, 

ਧੂੜ, ਪਾਣੀ, ਕੀੜੇ ਅਤੇ ਚਵੂਹਆਂ ਦੇ ਦਾਖਲੇ ਨੂੰ ਰੋਕਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਨੂੰ ਗਰਿੰਿੀਆਂ ਿੀ 

ਵਕਹਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

11  ਵਾਇਰ ਕਭਲੱਪ(ਵਚੱਤਰ 27)

ਇਹ ਇੱਕ ਵਕਸਮ ਦਾ ਵਫਕਵਸੰਗ ਜਾਂ ਫਸਟਵਨੰਗ ਯੰਤਰ ਹੈ ਜੋ ਕੇਿਲਾਂ ਜਾਂ ਕੇਿਲਾਂ ਦੇ 

ਪੰਚ ਨੂੰ ਸੁਰੱਵਖਅਤ ਢੰਗ ਨਾਲ ਠੀਕ ਕਰਨ ਅਤੇ ਫੜਨ ਲਈ ਿਰਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਰੋਟਰੀ ਸਵਿੱਚਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਖਰਾਦ, ਵਮਵਲੰਗ ਅਤੇ ਵਡਰਿਵਲੰਗ ਮਸ਼ੀਨਾਂ 

ਵਿੱਚ ਉਹਨਾਂ ਦੀ ਸਹੀ ਵਿਜ਼ੂਅਲ ਸਵਿਤੀ ਅਤੇ ਸੰਚਾਲਨ ਵਿੱਚ ਅਸਾਨਤਾ ਕਾਰਨ 

ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਇਹ ਸਵਿੱਚਾਂ ਨੂੰ ਲੀਿਰ ਜਾਂ ਨੌਿਸ ਦੁਆਰਾ ਸੰਚਾਵਲਤ ਕੀਤਾ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜੋ ਿਦਲੇ ਵਿੱਚ ਅੰਦਰੂਨੀ ਸੰਪਰਕ ਿਲਾਕਾਂ ਦੁਆਰਾ ਕਰਿਮ ਵਿੱਚ ਿੱਖ-ਿੱਖ 

ਟਰਮੀਨਲਾਂ ਨਾਲ ਸੰਪਰਕ ਕਰਨ ਲਈ ਸਵਿੱਚ ਦੇ ਅੰਦਰ ਕੈਮ ਚਲਾਉਂਦੇ ਹਨ। 

ਇਹ ਕੈਮ ਅਤੇ ਿਲਾਕ ਸਖ਼ਤ ਪੀ.ਿੀ.ਸੀ. ਅਤੇ ਿਹੁਤ ਸਾਰੇ ਓਪਰੇਸ਼ਨਾਂ ਦਾ ਸਾਮਹਿਣਾ 

ਕਰਨ ਲਈ ਵਤਆਰ ਕੀਤੇ ਗਏ ਹਨ। ਿੱਖ-ਿੱਖ ਕੈਮ ਅਤੇ ਸੰਪਰਕ ਿਲਾਕਾਂ ਨੂੰ ਜੋੜ 

ਕੇ ਿਹੁਤ ਸਾਰੇ ਸਰਕਟ ਸੰਜੋਗ ਪਰਿਾਪਤ ਕਰਨਾ ਸੰਭਿ ਹੈ. ਵਕਉਂਵਕ ਸੰਪਰਕ ਿਲਾਕ, 

ਟਰਮੀਨਲ ਅਤੇ ਕੈਮ ਸਪਵਰੰਗ-ਲੋਡ ਹੁੰਦੇ ਹਨ, ਇਹਨਾਂ ਸਵਿੱਚਾਂ ਨੂੰ ਮੁਰੰਮਤ ਲਈ 

ਤਜਰਿੇਕਾਰ ਵਿਅਕਤੀਆਂ ਦੁਆਰਾ ਨਹੀਂ ਖੋਵਲਹਿਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਵਚੱਤਰ 28 

250V AC 15 Amps 2- ਪੋਲ ਿਰਿੀ ਪੋਜੀਸ਼ਨ ਫਲੱਸ਼ ਮਾਊਂਵਟੰਗ ਵਸੱਕਾ-ਸਲਾਟ 

ਆਪਰੇਟਰ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਫੰਕਸ਼ਨ:ਇਹ ਸਵਿੱਚ ਕਿਰ ਅਤੇ ਸੰਪਰਕ ਿਲਾਕ ਸੰਜੋਗਾਂ ‘ਤੇ ਵਨਰਭਰ ਕਰਦੇ ਹੋਏ, 

ਕਈ ਫੰਕਸ਼ਨ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹਨ। ਇਸਦੇ ਅਨੁਸਾਰ ਉਹਨਾਂ ਨੂੰ ਚਾਲੂ/ਿੰਦ ਸਵਿੱਚ, 

ਮੈਨੂਅਲ ਫਾਰਿਰਡ/ਵਰਿਰਸ ਓਪਰੇਸ਼ਨ, ਮੈਨੂਅਲ ਸਟਾਰ ਡੈਲਟਾ ਸਵਿੱਚ, ਪੋਲ 

ਿਦਲਣ ਿਾਲੇ ਸਵਿੱਚ, ਅਰਿ ਸਾਧਨ ਲਈ ਚੋਣ ਸਵਿੱਚ ਆਵਦ ਲਈ ਿਰਵਤਆ 

ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਭਤੰਨ ਪੜਾਅ ਮੋਟਰਾਂ ਲਈ ਪਾਵਰ ਅਤੇ ਕੰਟਰੋਲ ਸਰਕਟ (Power and control circuits for three phase  
motors)

ਉਦੇਸ਼:ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਤੁਸੀਂ ਯੋਗ ਹਿੋੋਗੇ

•  ਸਟਾਰਟਰਾਂ ਦੀਆਂ ਭਕਸਮਾਂ ਨੂੰ ਸ਼ੁਰੂ ਕਰਨ ਅਤੇ ਨਾਮ ਦੇਣ ਲਈ 3-ਿੇਜ਼ ਇੰ੍ਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰ ਲਈ ਸਟਾਰਟਰਾਂ ਦੀ ਜ਼ਰੂਰਤ ਬਾਰੇ ਦੱਸੋ

•  ਸਟਾਰਟ ਅਤੇ ਸਟਾਪ ਲਈ ਇੱਕ ਭਸੰਗਲ ਪੁਸ਼-ਬਟਨ ਸਟੇਸ਼ਨ ਦੇ ਨਾਲ ਬੁਭਨਆਦੀ ਸੰਪਰਕ ਸਰਕਟ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ

•  DOL ਸਟਾਰਟਰ, ਅਰਿ ਅਤੇ ਪੂਰੀ ਤਰਹਰਾਂ ਆਟੋਮੈਭਟਕ ਸਟਾਰਟ - ੍ੈਲਟਾ ਸਟਾਰਟਰ ਦੇ ਿੰਕਸ਼ਨ ਨੂੰ ਭਬਆਨ ਕਰੋ 

•  ਭਰਮੋਟ ਸਟੇਸ਼ਨ ਕੰਟਰੋਲ ਸਰਕਟ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ

•  ਮੋਟਰਾਂ ਦੇ ਕਰਰਮਵਾਰ ਭਨਯੰਤਰਣ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ।

ਸਟਾਰਟਰ ਦੀ ਲੋੜ:ਸ਼ੁਰੂ ਕਰਨ ਤੋਂ ਠੀਕ ਪਵਹਲਾਂ ਇੱਕ ਸਕੁਇਰਲ ਕੇਜ ਇੰਡਕਸ਼ਨ 

ਮੋਟਰ ਇੱਕ ਸ਼ਾਰਟ-ਸਰਕਟਡ ਸੈਕੰਡਰੀ ਦੇ ਨਾਲ ਇੱਕ ਪੋਲੀਫੇਜ਼ ਟਰਿਾਂਸਫਾਰਮਰ 

ਿਰਗੀ ਹੈ। ਜੇਕਰ ਸਧਾਰਣ ਿੋਲਟੇਜ ਨੂੰ ਸਵਿਰ ਮੋਟਰ ‘ਤੇ ਲਾਗੂ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ, 

ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਇੱਕ ਟਰਿਾਂਸਫਾਰਮਰ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ, ਇੱਕ ਿਹੁਤ ਿੱਡਾ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਕਰੰਟ, 

ਆਮ ਕਰੰਟ ਦੇ 5 ਤੋਂ 6 ਗੁਣਾ ਤੱਕ, ਮੋਟਰ ਦੁਆਰਾ ਮੇਨ ਤੋਂ ਵਖੱਵਚਆ ਜਾਿੇਗਾ। ਇਹ 

ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਿਹੁਤ ਵਜ਼ਆਦਾ ਕਰੰਟ ਇਤਰਾਜ਼ਯੋਗ ਹੈ, ਵਕਉਵਂਕ ਇਹ ਿੱਡੀ ਲਾਈਨ 

ਿੋਲਟੇਜ ਡਰਾਪ ਪੈਦਾ ਕਰੇਗਾ, ਜੋ ਿਦਲੇ ਵਿੱਚ ਉਸੇ ਲਾਈਨ ਨਾਲ ਜੁੜੇ ਹੋਰ ਵਿਜਲੀ 

ਉਪਕਰਣਾਂ ਅਤੇ ਲਾਈਟਾਂ ਦੇ ਸੰਚਾਲਨ ਨੂੰ ਪਰਿਭਾਿਤ ਕਰੇਗਾ।

ਕਰੰਟ ਦੀ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਭੀੜ ਨੂੰ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਵਮਆਦ ਦੇ ਦੌਰਾਨ ਸਟੇਟਰ ਵਿਵੰਡੰਗ ਵਿੱਚ 

ਇੱਕ ਘਟੀ ਹੋਈ ਿੋਲਟੇਜ ਨੂੰ ਲਾਗੂ ਕਰਕੇ ਵਨਯੰਤਵਰਤ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਵਫਰ 

ਪੂਰੀ ਸਧਾਰਣ ਿੋਲਟੇਜ ਲਾਗੂ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਜਦੋਂ ਮੋਟਰ ਸਪੀਡ ਤੱਕ ਚੱਲ ਜਾਂਦੀ 

ਹੈ। ਮੋਟਰਾਂ ਲਈ, 3 Hp ਤੱਕ, ਸ਼ੁਰੂ ਕਰਨ ਲਈ ਪੂਰੀ ਆਮ ਿੋਲਟੇਜ ਲਾਗੂ ਕੀਤੀ 

ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ। ਹਾਲਾਵਂਕ, ਮੋਟਰ ਨੂੰ ਚਾਲੂ ਕਰਨ ਅਤੇ ਿੰਦ ਕਰਨ ਲਈ, ਅਤੇ ਮੋਟਰ 

ਨੂੰ ਓਿਰਲੋਡ ਕਰੰਟ ਅਤੇ ਘੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਤੋਂ ਿਚਾਉਣ ਲਈ, ਮੋਟਰ ਸਰਕਟ ਵਿੱਚ 

ਇੱਕ ਸਟਾਰਟਰ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਇਸ ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ, ਸਟਾਰਟਰ ਚਾਲੂ ਹੋਣ ਦੇ ਸਮੇਂ 

ਮੋਟਰ ਨੂੰ ਲਾਗੂ ਕੀਤੀ ਿੋਲਟੇਜ ਨੂੰ ਿੀ ਘਟਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਰੋਟਰੀ ਭਕਸਮ ਦੇ ਸਭਵੱਚ(ਵਚੱਤਰ 28)

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.8.167 - 169

10  ਗਰਰੋਮੇਟਸ(ਵਚੱਤਰ 26)
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ਸ਼ੁਰੂਆਤ ਕਰਨ ਿਾਵਲਆਂ ਦੀਆਂ ਵਕਸਮਾਂ:ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਵਕਸਮਾਂ ਦੇ 

ਸਟਾਰਟਰ ਹਨ ਜੋ ਸਕੁਇਰਲ ਕੇਜ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰਾਂ ਨੂੰ ਸ਼ੁਰੂ ਕਰਨ ਲਈ ਿਰਤੇ 

ਜਾਂਦੇ ਹਨ।

•  ਵਸੱਧਾ ਆਨ-ਲਾਈਨ ਸਟਾਰਟਰ

•  ਸਟਾਰ-ਡੈਲਟਾ ਸਟਾਰਟਰ - ਅਰਧ ਅਤੇ ਪੂਰੀ ਤਰਹਿਾਂ ਆਟੋਮੈਵਟਕ

•  ਸਟੈਪ-ਡਾਊਨ ਟਰਿਾਂਸਫਾਰਮਰ ਸਟਾਰਟਰ

• ਆਟੋ-ਟਰਿਾਂਸਫਾਰਮਰ ਸਟਾਰਟਰ।

ਉਪਰੋਕਤ ਸਟਾਰਟਰਾਂ ਵਿੱਚ, ਡਾਇਰੈਕਟ ਔਨ-ਲਾਈਨ ਸਟਾਰਟਰ ਨੂੰ ਛੱਡ ਕੇ, 

ਸਟਾਰਟ ਦੇ ਸਮੇਂ ਸਕੁਇਰਲ ਕੇਜ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰ ਦੇ ਸਟੈਟਰ ਵਿੰਵਡੰਗ ‘ਤੇ ਘਟੀ 

ਹੋਈ ਿੋਲਟੇਜ ਲਾਗੂ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਅਤੇ ਮੋਟਰ ਦੁਆਰਾ ਰੇਟ ਕੀਤੀ ਗਤੀ ਨੂੰ ਚੁੱਕਣ 

ਤੋਂ ਿਾਅਦ ਵਨਯਮਤ ਿੋਲਟੇਜ ਲਾਗੂ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਸਟਾਰਟਰ ਦੀ ਚੋਣ:ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਸਾਜ਼ੋ-ਸਾਮਾਨ ਦੀ ਚੋਣ ਕਰਦੇ ਸਮੇਂ ਿਹੁਤ ਸਾਰੇ 

ਕਾਰਕਾਂ ਨੂੰ ਵਿਚਾਵਰਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ. ਇਹਨਾਂ ਕਾਰਕਾਂ ਵਿੱਚ ਚਾਲੂ ਕਰੰਟ, ਪੂਰਾ 

ਲੋਡ ਕਰੰਟ, ਮੋਟਰ ਦੀ ਿੋਲਟੇਜ ਰੇਵਟੰਗ, ਿੋਲਟੇਜ (ਲਾਈਨ) ਡਰਾਪ, ਸੰਚਾਲਨ ਦਾ 

ਚੱਕਰ, ਲੋਡ ਦੀ ਵਕਸਮ, ਮੋਟਰ ਸੁਰੱਵਖਆ ਅਤੇ ਆਪਰੇਟਰ ਦੀ ਸੁਰੱਵਖਆ ਸ਼ਾਮਲ 

ਹਨ।

ਸੰਪਰਕ ਕਰਨ ਵਾਲੇ:ਸੰਪਰਕਕਰਤਾ ਸਾਰੇ ਸਟਾਰਟਰਾਂ ਵਿੱਚ ਮੁੱਖ ਵਹੱਸਾ ਿਣਾਉਂਦਾ 

ਹੈ। ਇੱਕ ਸੰਪਰਕਕਰਤਾ ਨੂੰ ਇੱਕ ਸਵਿਵਚੰਗ ਵਡਿਾਈਸ ਿਜੋਂ ਪਵਰਭਾਵਸ਼ਤ ਕੀਤਾ 

ਵਗਆ ਹੈ ਜੋ ਇੱਕ ਲੋਡ ਸਰਕਟ ਿਣਾਉਣ, ਚੁੱਕਣ ਅਤੇ ਤੋੜਨ ਦੇ ਸਮਰੱਿ ਹੈ

50 ਚੱਕਰ ਪਰਿਤੀ ਸਵਕੰਟ ਜਾਂ ਿੱਧ ਦੀ ਿਾਰੰਿਾਰਤਾ ‘ਤੇ। ਇਹ ਹਿੱ (ਮਕੈਨੀਕਲ), 

ਇਲੈਕਟਰਿੋਮੈਗਨੈਵਟਕ, ਵਨਊਮਵੈਟਕ ਜਾਂ ਇਲੈਕਟਰਿੋ-ਵਨਊਮੈਵਟਕ ਰੀਲੇਅ ਦੁਆਰਾ 

ਚਲਾਇਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਵਚੱਤਰ 1 ਵਿੱਚ ਦਰਸਾਏ ਗਏ ਸੰਪਰਕਾਂ ਵਿੱਚ ਮੁੱਖ ਸੰਪਰਕ, ਸਹਾਇਕ ਸੰਪਰਕ ਅਤੇ 

ਨੋ-ਿੋਲਟ ਕੋਇਲ ਸ਼ਾਮਲ ਹਨ। ਵਚੱਤਰ 1 ਦੇ ਅਨੁਸਾਰ, ਟਰਮੀਨਲ 1 ਅਤੇ 2, 3 

ਅਤੇ 4, 5 ਅਤੇ 6 ਵਿਚਕਾਰ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਖੁੱਲਹਿੇ ਮੁੱਖ ਸੰਪਰਕਾਂ ਦੇ ਵਤੰਨ ਸੈੱਟ ਹਨ, 

ਟਰਮੀਨਲ 23 ਅਤੇ 24, 13 ਅਤੇ 14 ਦੇ ਵਿਚਕਾਰ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਖੁੱਲਹਿੇ ਸਹਾਇਕ 

ਸੰਪਰਕਾਂ ਦੇ ਦੋ ਸੈੱਟ ਹਨ, ਅਤੇ ਇੱਕ ਸੈੱਟ ਹੈ। ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਟਰਮੀਨਲ 21 ਅਤੇ 22 

ਵਿਚਕਾਰ ਸਹਾਇਕ ਸੰਪਰਕ ਿੰਦ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਸਹਾਇਕ ਸੰਪਰਕ ਮੁੱਖ ਸੰਪਰਕਾਂ ਨਾਲੋਂ ਘੱਟ ਕਰੰਟ ਲੈ ਕੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ। ਆਮ ਤੌਰ 

‘ਤੇ ਸੰਪਰਕ ਕਰਨ ਿਾਵਲਆਂ ਕੋਲ ਪੁਸ਼-ਿਟਨ ਸਟੇਸ਼ਨ ਨਹੀਂ ਹੋਣਗੇ ਅਤੇ ਓ.ਐਲ. 

ਇੱਕ ਏਕੀਵਕਰਿਤ ਵਹੱਸੇ ਦੇ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਰੀਲੇਅ, ਪਰ ਸਟਾਰਟਰ ਫੰਕਸ਼ਨ ਨੂੰ ਿਣਾਉਣ 

ਲਈ ਸੰਪਰਕਕਰਤਾ ਦੇ ਨਾਲ ਿੱਖਰੇ ਸਹਾਇਕ ਉਪਕਰਣਾਂ ਿਜੋਂ ਿਰਵਤਆ ਜਾਣਾ 

ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਇੱਕ ਚੁੰਿਕੀ ਸੰਪਰਕਕਰਤਾ ਦੇ ਮੁੱਖ ਵਹੱਸੇ ਵਚੱਤਰ 1 ਵਿੱਚ ਹਨ, ਅਤੇ 

ਵਚੱਤਰ 2 ਸੰਪਰਕਕਰਤਾ ਦਾ ਯੋਜਨਾਿੱਧ ਵਚੱਤਰ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ ਜਦੋਂ ਵਫਊਜ਼ਡ ਸਵਿੱਚਾਂ 

(ICTP), ਪੁਸ਼-ਿਟਨ ਸਟੇਸ਼ਨਾਂ ਅਤੇ OL ਰੀਲੇਅ ਨਾਲ ਵਸੱਧਾ ਸ਼ੁਰੂ ਕਰਨ ਲਈ ਇੱਕ 

ਸਕਿਾਇਰਲ ਕੇਜ ਮੋਟਰ ਨੂੰ ਜੋੜਨ ਲਈ ਿਰਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਮੁੱਖ ਸਪਲਾਈ. 

ਇਸੇ ਤਰਹਿਾਂ ਡਾਇਰੈਕਟ ਔਨ-ਲਾਈਨ ਸਟਾਰਟਰ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਦੀਿਾਰ ਵਿੱਚ ਇੱਕ 

ਸੰਪਰਕਕਰਤਾ, OL ਰੀਲੇਅ ਅਤੇ ਪੁਸ਼-ਿਟਨ ਸਟੇਸ਼ਨ ਸ਼ਾਮਲ ਹੁੰਦੇ ਹਨ।

ਕਾਰਜਾਤਮਕ ਵਰਣਨ

ਪਾਵਰ ਸਰਕਟ:ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 2 ਵਿੱਚ, ਜਦੋਂ ਮੁੱਖ ICTP ਸਵਿੱਚ ਿੰਦ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ 

ਕੰਟੈਕਟਰ K1 ਨੂੰ ਚਲਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਮੋਟਰ ਦੇ ਸਾਰੇ ਵਤੰਨ ਵਿੰਵਡੰਗ U V & 

W ICTP ਸਵਿੱਚ, ਸੰਪਰਕਕਰਤਾ ਅਤੇ OL ਰੀਲੇਅ ਦੁਆਰਾ ਸਪਲਾਈ ਟਰਮੀਨਲ 

R Y B ਨਾਲ ਜੁੜੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ।

ਓਿਰਲੋਡ ਕਰੰਟ ਰੀਲੇਅ (ਵਿਮੈਟਵਲਕ ਰੀਲੇ) ਮੋਟਰ ਨੂੰ ਓਿਰਲੋਡ (`ਮੋਟਰ 

ਪਰਿੋਟੈਕਸ਼ਨ’) ਤੋਂ ਿਚਾਉਂਦਾ ਹੈ, ਜਦੋਂ ਵਕ ਵਫਊਜ਼ F1/F2/F3 ਫੇਜ਼-ਟੂ-ਫੇਜ਼ ਜਾਂ ਫੇਜ਼-

ਟੂ-ਫਰਿੇਮ ਸ਼ਾਰਟ ਸਰਕਟ ਦੀ ਸਵਿਤੀ ਵਿੱਚ ਮੋਟਰ ਸਰਕਟ ਦੀ ਰਵੱਖਆ ਕਰਦੇ ਹਨ।

ਕੰਟਰੋਲ ਸਰਕਟਇੱਕ ਓਪਰਭੇਟੰਗ ਸਥਾਨ ਤੋਂ ਪੁਸ਼-ਬਟਨ ਐਕਚੁਏਸ਼ਨ:

ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਸੰਪੂਰਨ ਸਰਕਟ ਵਚੱਤਰ 2, ਅਤੇ ਕੰਟਰੋਲ ਸਰਕਟ ਵਚੱਤਰ 3 ਵਿੱਚ 

ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, ਜਦੋਂ ‘ON’ ਪੁਸ਼-ਿਟਨ S3 ਨੂੰ ਦਿਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ 

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.8.167 - 169
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ਕੰਟਰੋਲ ਸਰਕਟ ਿੰਦ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਸੰਪਰਕ ਕਰਨ ਿਾਲਾ ਕੋਇਲ ਊਰਜਾਿਾਨ ਹੁੰਦਾ 

ਹੈ ਅਤੇ ਸੰਪਰਕਕਰਤਾ K1 ਿੰਦ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇੱਕ ਸਹਾਇਕ, ਇੱਕ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ 

ਖੁੱਲਹਿਾ ਸੰਪਰਕ 13,14 ਿੀ ਹੈ

K1 ਦੇ ਮੁੱਖ ਸੰਪਰਕਾਂ ਨਾਲ ਵਮਲ ਕੇ ਕੰਮ ਕੀਤਾ। ਜੇਕਰ ਇਹ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਖੁੱਲਹਿਾ 

ਸੰਪਰਕ S3 ਦੇ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਜੁਵੜਆ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਇਸਨੂੰ ਸਿੈ-ਹੋਲਵਡੰਗ ਸਹਾਇਕ 

ਸੰਪਰਕ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

S3 ਦੇ ਜਾਰੀ ਹੋਣ ਤੋਂ ਿਾਅਦ, ਮੌਜੂਦਾ ਇਸ ਸਿੈ-ਹੋਲਵਡੰਗ ਸੰਪਰਕ 13,14 ਦੁਆਰਾ 

ਿਵਹੰਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਸੰਪਰਕਕਰਤਾ ਿੰਦ ਰਵਹੰਦਾ ਹੈ। ਸੰਪਰਕ ਕਰਨ ਿਾਲੇ ਨੂੰ ਖੋਲਹਿਣ 

ਲਈ, S2 ਨੂੰ ਚਾਲੂ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਜੇਕਰ S3 ਅਤੇ S2 ਇੱਕੋ ਸਮੇਂ ਕੰਮ 

ਕਰਦੇ ਹਨ, ਤਾਂ ਸੰਪਰਕਕਰਤਾ ਪਰਿਭਾਵਿਤ ਨਹੀਂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਪਾਿਰ ਸਰਕਟ ਵਿੱਚ ਓਿਰਲੋਡ ਹੋਣ ਦੀ ਸਵਿਤੀ ਵਿੱਚ, ਓਿਰਲੋਡ ਰੀਲੇਅ ‘ਓ’ ਦਾ 

ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਿੰਦ ਸੰਪਰਕ 95 ਅਤੇ 96 ਖੁੱਲਹਿਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਕੰਟਰੋਲ ਸਰਕਟ ਨੂੰ 

ਿੰਦ ਕਰ ਵਦੰਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਤਰਹਿਾਂ K1 ਮੋਟਰ ਸਰਕਟ ਨੂੰ ‘ਿੰਦ’ ਕਰ ਵਦੰਦਾ ਹੈ।

ਇੱਕ ਿਾਰ ਓਿਰਲੋਡ ਰੀਲੇਅ `O’ ਦੇ ਐਕਟੀਿੇਸ਼ਨ ਦੇ ਕਾਰਨ 95 ਅਤੇ 96 ਦੇ 

ਵਿਚਕਾਰ ਸੰਪਰਕ ਖਵੋਲਹਿਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਸੰਪਰਕ ਖੁੱਲਹਿੇ ਰਵਹੰਦੇ ਹਨ ਅਤੇ ਮੋਟਰ 

ਨੂੰ ‘ON’ ਿਟਨ S3 ਨੂੰ ਦਿਾ ਕੇ ਦੁਿਾਰਾ ਚਾਲੂ ਨਹੀਂ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਇਸਨੂੰ 

ਰੀਸੈਟ ਿਟਨ ਨੂੰ ਦਿਾ ਕੇ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਿੰਦ ਸਵਿਤੀ ‘ਤੇ ਰੀਸੈਟ ਕਰਨਾ ਪੈਂਦਾ ਹੈ। 

ਕੁਝ ਸਟਾਰਟਰਾਂ ਵਿੱਚ, ਰੀਸੈਟ ਨੂੰ ‘OFF’ ਿਟਨ ਦਿਾ ਕੇ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਜੋ 

ਓਿਰਲੋਡ ਰੀਲੇਅ ‘O’ ਨਾਲ ਮੇਲ ਖਾਂਦਾ ਹੈ।

ਦੋ ਓਪਰੇਭਟੰਗ ਸਥਾਨਾਂ (ਭਰਮੋਟ ਕੰਟਰੋਲ) ਤੋਂ ਪੁਸ਼-ਬਟਨ ਐਕਚੁਏਸ਼ਨ:ਜੇਕਰ 

ਦੋਨਾਂ ਵਿੱਚੋਂ ਵਕਸੇ ਇੱਕ ਸਿਾਨ ਤੋਂ ਸੰਪਰਕ ਕਰਨ ਿਾਲੇ ਨੂੰ ਿੰਦ ਅਤੇ ਚਾਲੂ ਕਰਨ 

ਦੀ ਇੱਛਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਸਿੰੰਵਧਤ ਿੰਦ ਪੁਸ਼-ਿਟਨਾਂ ਨੂੰ ਲੜੀ ਵਿੱਚ ਜਵੋੜਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ 

ਹੈ, ਅਤੇ ਆਨ ਪੁਸ਼ ਿਟਨ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਵਿੱਚ, ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਪੂਰਾ ਵਚੱਤਰ ਵਚੱਤਰ 4 ਅਤੇ 

ਕੰਟਰੋਲ ਵਚੱਤਰ ਵਚੱਤਰ ਵਿੱਚ ਹੈ। 5.

ਜੇਕਰ ਦੋ ਆਨ ਪੁਸ਼-ਿਟਨਾਂ ਵਿੱਚੋਂ ਕੋਈ ਿੀ ਕੰਮ ਕਰਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ K1 ਊਰਜਾਿਾਨ ਹੁੰਦਾ 

ਹੈ ਅਤੇ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਖੁੱਲਹਿੇ ਸੰਪਰਕ 13 ਅਤੇ 14 ਦੀ ਮਦਦ ਨਾਲ ਆਪਣੇ ਆਪ 

ਨੂੰ ਿੰਦ ਰੱਖਦਾ ਹੈ ਜੋ ਵਕ ਸੰਪਰਕਕਰਤਾ K1 ਦੁਆਰਾ ਿੰਦ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਜੇਕਰ 

ਦੋ ਿੰਦ ਪੁਸ਼-ਿਟਨਾਂ ਵਿੱਚੋਂ ਵਕਸੇ ਇੱਕ ਨੂੰ ਚਾਲੂ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਸੰਪਰਕਕਰਤਾ 

ਖੁੱਲਹਿਦਾ ਹੈ।

ਸ਼ੁਰੂਆਤ ਕਰਨ ਿਾਵਲਆਂ ਦੀ ਵਟਰਿਵਪੰਗ:ਇੱਕ ਸਟਾਰਟਰ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਕਾਰਨਾਂ ਕਰਕੇ 

ਯਾਤਰਾ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹੈ। 

•  ਘੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਜਾਂ ਪਾਿਰ ਸਪਲਾਈ ਦੀ ਅਸਫਲਤਾ

•  ਮੋਟਰ ‘ਤੇ ਲਗਾਤਾਰ ਓਿਰਲੋਡ

ਨੋ-ਵੋਲਟ ਕੋਇਲ:ਇੱਕ ਨੋ-ਿੋਲਟ ਕੋਇਲ ਵਿੱਚ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਤਾਰ ਦੇ ਪਤਲੇ ਗੇਜ 

ਦੇ ਮੋੜਾਂ ਦੀ ਿੱਧ ਵਗਣਤੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

ਕੋਇਲ ਵੋਲਟੇਜ:ਕੋਇਲਾਂ ਦੀ ਚੋਣ ਉਪਲਿਧ ਅਸਲ ਸਪਲਾਈ ਿੋਲਟੇਜ ‘ਤੇ 

ਵਨਰਭਰ ਕਰਦੀ ਹੈ। 24V, 40V, 110V, 220V 230/250 V, 380V 400/440V 

AC ਜਾਂ DC ਿਰਗੇ ਕੋਇਲ ਿੋਲਟੇਜਾਂ ਦੀ ਇੱਕ ਵਿਸ਼ਾਲ ਵਕਸਮ ਸੰਪਰਕ ਕਰਨ 

ਿਾਵਲਆਂ ਅਤੇ ਸਟਾਰਟਰਾਂ ਲਈ ਵਮਆਰੀ ਿਜੋਂ ਉਪਲਿਧ ਹੈ।

੍ੀ.ਓ.ਐਲ. ਸਟਾਰਟਰ

ਇੱਕ ਡੀ.ਓ.ਐਲ. ਸਟਾਰਟਰ ਉਹ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਨੋ-ਿੋਲਟ ਰੀਲੇਅ, ਚਾਲੂ ਅਤੇ 

ਿੰਦ ਿਟਨਾਂ ਿਾਲਾ ਇੱਕ ਸੰਪਰਕਕਰਤਾ, ਅਤੇ ਓਿਰਲੋਡ ਰੀਲੇ ਨੂੰ ਇੱਕ ਘੇਰੇ ਵਿੱਚ 

ਸ਼ਾਮਲ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਉਸਾਰੀ ਅਤੇ ਸੰਚਾਲਨ:ਇੱਕ ਪੁਸ਼-ਿਟਨ ਵਕਸਮ, ਡਾਇਰੈਕਟ ਆਨ-ਲਾਈਨ 

ਸਟਾਰਟਰ, ਜੋ ਵਕ ਆਮ ਿਰਤੋਂ ਵਿੱਚ ਹੈ, ਵਚੱਤਰ 6 ਵਿੱਚ ਹੈ। ਇਹ ਇੱਕ ਸਧਾਰਨ 

ਸਟਾਰਟਰ ਹੈ ਜੋ ਵਕ ਸਸਤਾ ਅਤੇ ਇੰਸਟਾਲ ਕਰਨ ਅਤੇ ਸੰਭਾਲਣ ਵਿੱਚ ਆਸਾਨ ਹੈ।

ਸੰਪੂਰਨ ਸੰਪਰਕਕਰਤਾ ਸਰਕਟ ਅਤੇ ਡੀ.ਓ.ਐਲ.ਸਟਾਰਟਰ ਵਿੱਚ ਕੋਈ ਅੰਤਰ 

ਨਹੀਂ ਹੈ, ਵਸਿਾਏ ਇਸ ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ ਵਕ ਡੀ.ਓ.ਐਲ. ਸਟਾਰਟਰ ਨੂੰ ਇੱਕ ਧਾਤ ਜਾਂ 

ਪੀਿੀਸੀ ਕੇਸ ਵਿੱਚ ਨਿੱੀ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ, ਅਤੇ ਵਜ਼ਆਦਾਤਰ ਮਾਮਵਲਆਂ ਵਿੱਚ, ਨੋ-

ਿੋਲਟ ਕੋਇਲ ਨੂੰ 415V ਲਈ ਦਰਜਾ ਵਦੱਤਾ ਵਗਆ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸਨੂੰ ਦੋ ਪੜਾਿਾਂ ਵਿੱਚ 

ਜੋਵੜਆ ਜਾਣਾ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 6 ਵਿੱਚ ਹੈ। ਇਸ ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ ਓਿਰਲੋਡ ਰੀਲੇਅ 

ICTP ਸਵਿੱਚ ਅਤੇ ਸੰਪਰਕਕਰਤਾ ਦੇ ਵਿਚਕਾਰ ਸਵਿਤ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ ਜਾਂ ਸਟਾਰਟਰ 

ਵਡਜ਼ਾਈਨ ‘ਤੇ ਵਨਰਭਰ ਕਰਦੇ ਹੋਏ, ਵਚੱਤਰ 6 ਦੇ ਰੂਪ ਵਿੱਚ ਸੰਪਰਕ ਕਰਨ ਿਾਲੇ 

ਅਤੇ ਮੋਟਰ ਦੇ ਵਿਚਕਾਰ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.8.167 - 169
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3  ਿੇਜ਼ ਇੰ੍ਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰਾਂ ਨੂੰ ਅੱਗੇ ਅਤੇ ਉਲਟਾਉਣਾ

ਿਹੁਤ ਸਾਰੀਆਂ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਿੱਡੀ ਵਮਵਲੰਗ ਮਸ਼ੀਨ ਵਿੱਚ, ਮੋਟਰ ਨੂੰ ਅੱਗੇ ਅਤੇ 

ਉਲਟ ਦੋਨਾਂ ਵਦਸ਼ਾਿਾਂ ਵਿੱਚ ਚਲਾਉਣਾ ਜ਼ਰੂਰੀ ਹੈ। ਵਲਫਟ ਵਿੱਚ ਿੀ ਅੱਗੇ ਅਤੇ 

ਉਲਟ ਕਾਰਿਾਈ ਜ਼ਰੂਰੀ ਹੈ।

ਵਕਸੇ ਿੀ ਦੋ ਪੜਾਿਾਂ ਦੇ ਪੜਾਅ ਕਰਿਮ ਨੂੰ ਿਦਲ ਕੇ 3 ਫੇਜ਼ ਮੋਟਰ ਦੇ ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦੀ 

ਵਦਸ਼ਾ ਿਦਲੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ ਪਰ ਲੋੜ ਪੈਣ ‘ਤੇ 3 ਫੇਜ਼ ਸਪਲਾਈ ਦੇ ਵਕਸੇ ਿੀ ਦੋ 

ਪੜਾਿਾਂ ਨੂੰ ਿਦਲਣਾ ਅਮਲੀ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਸੰਭਿ ਨਹੀਂ ਹੈ। ਇਹ ਸਮੇਂ ਦੀ ਖਪਤ ਕਰਦਾ 

ਹੈ ਅਤੇ ਉਪਕਰਣਾਂ ਨੂੰ ਿੀ ਨੁਕਸਾਨ ਪਹੁੰਚਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਇਸ ਲਈ 3 ਫੇਜ਼ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰਾਂ ਦੀ ਫਾਰਿਰਡ ਅਤੇ ਵਰਿਰਵਸੰਗ ਲਈ ਸਰਕਟ 

ਹੋਣਾ ਜ਼ਰੂਰੀ ਹੈ। (ਵਚੱਤਰ 7)

ਸਪਲਾਈ ਟਰਮੀਨਲ L1 ਮੋਟਰ ਟਰਮੀਨਲ A1 ਨਾਲ ਦੌੜਨ ਦੀਆਂ ਦੋਿੇਂ ਵਦਸ਼ਾਿਾਂ 

ਵਿੱਚ ਜਵੁੜਆ ਹੋਇਆ ਹੈ (ਵਚੱਤਰ 7)

ਸਪਲਾਈ ਟਰਮੀਨਲ L2 ਅਤੇ L3 ਅੱਗੇ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਮੋਟਰ ਟਰਮੀਨਲ B1 ਅਤੇ 

C1 ਨਾਲ ਜੁੜੇ ਹੋਏ ਹਨ। ਜਦੋਂ ਵਕ ਵਰਿਰਸ ਸੰਪਰਕ ਐਨਰਜੀਜ਼ਰ ਸਪਲਾਈ 

ਟਰਮੀਨਲ L2 ਮੋਟਰ ਨਾਲ ਜੁਵੜਆ ਹੋਇਆ ਹੈ

ਟਰਮੀਨਲ C1 ਅਤੇ L3 ਟਰਮੀਨਲ B1 ਨਾਲ ਜੁੜੇ ਹੋਏ ਹਨ, ਇਸ ਤਰਹਿਾਂ ਪੜਾਅ 

ਦਾ ਕਰਿਮ ਿਦਲ ਵਗਆ, ਰੋਟੇਸ਼ਨ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਿੀ ਿਦਲ ਗਈ।

ਇੰਟਰ ਲਾਵਕੰਗ ਪਰਿੋਟੈਕਸ਼ਨ ਫਾਰਿਰਡ ਅਤੇ ਵਰਿਰਸ ਕਾਂਟੈਕਟਰਾਂ ਦੇ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ 

ਿੰਦ (NC) ਸੰਪਰਕਾਂ ਦੁਆਰਾ ਕਾਰਪੋਰੇਟ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ (ਵਚੱਤਰ 7b) ਇਸ ਦੁਆਰਾ 

ਜਦੋਂ ਫਾਰਿਰਡ ਕਾਂਟੈਕਟਰ ਕੰਮ ਕਰ ਵਰਹਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਜੇਕਰ ਵਰਿਰਸ ਪੁਸ਼ ਿਟਨ 

ਨੂੰ ਗਲਤ ਤਰੀਕੇ ਨਾਲ ਦਿਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਵਿਨਾਂ ਵਕਸੇ ਿਰੇਕ ਦੇ ਮੋਟਰ ਨੂੰ ਉਸੇ 

ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਲਗਾਤਾਰ ਚਲਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਵਸਰਫ ਵਦਸ਼ਾ ਨੂੰ ਸਵਿੱਚ ਆਫ ਕਰਕੇ ਿਦਵਲਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਉਲਟ ਵਦਸ਼ਾ 

ਪੁਸ਼ ਿਟਨ ਦਿਾਓ।

ਆਟੋਮਭੈਟਕ ਸਟਾਰ-੍ੈਲਟਾ ਸਟਾਰਟਰ

ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨ:ਸਟਾਰ-ਡੈਲਟਾ ਮੋਟਰਾਂ ਦਾ ਮੁੱਖ ਉਪਯੋਗ ਪੱਖੇ, ਿਲੋਅਰ, ਪੰਪ 

ਜਾਂ ਸੈਂਟਰੀਵਫਊਜ ਿਰਗੇ ਲੋਡ ਲਈ ਿੱਡੇ ਕੇਂਦਰੀ ਏਅਰ ਕੰਡੀਸਵ਼ਨੰਗ ਯੂਵਨਟਾਂ ਦੇ 

ਸੈਂਟਰੀਵਫਊਗਲ ਵਚਲਰਾਂ ਨੂੰ ਚਲਾਉਣ ਲਈ ਹੈ, ਅਤੇ ਉਹਨਾਂ ਸਵਿਤੀਆਂ ਲਈ ਵਜੱਿੇ 

ਘੱਟ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਟਾਰਕ ਜ਼ਰੂਰੀ ਹੈ। ਇੱਕ ਸਟਾਰ ਡੈਲਟਾ ਮੋਟਰ ਿੀ ਿਰਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ 

ਵਜੱਿੇ ਇੱਕ ਘੱਟ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਕਰੰਟ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

ਸਟਾਰ-ਡੈਲਟਾ ਮੋਟਰਾਂ ਵਿੱਚ ਸਾਰੀਆਂ ਵਿੰਵਡੰਗਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਕੋਈ 

ਸੀਮਤ ਯੰਤਰ ਨਹੀਂ ਹੁੰਦੇ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਰੋਧਕ ਜਾਂ ਆਟੋ-ਟਰਿਾਂਸਫਾਰਮਰ। ਸਟਾਰ-ਡੈਲਟਾ 

ਮੋਟਰਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਉੱਚ ਜੜਤਾ ਅਤੇ ਲਿੰੇ ਪਰਿਿੇਗ ਦੀ ਵਮਆਦ ਿਾਲੇ ਲੋਡਾਂ ‘ਤੇ ਕੀਤੀ 

ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਓਵਰਲੋ੍ ਰੀਲੇਅ ਸਭੈਟੰਗਾਂ:ਸਟਾਰ-ਡੈਲਟਾ ਸਟਾਰਟਰਾਂ ‘ਤੇ ਵਤੰਨ ਓਿਰਲੋਡ 

ਰੀਲੇਅ ਪਰਿਦਾਨ ਕੀਤੇ ਗਏ ਹਨ। ਇਹ ਰੀਲੇਅ ਇਸ ਲਈ ਿਰਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ ਤਾਂ ਜੋ 

ਉਹ ਮੋਟਰ ਿਾਇਵਨੰਗ ਕਰੰਟ ਨੂੰ ਲੈ ਜਾਣ। ਇਸਦਾ ਮਤਲਿ ਹੈ ਵਕ ਰੀਲੇਅ ਯੂਵਨਟਾਂ 

ਨੂੰ ਵਿੰਵਡੰਗ ਕਰੰਟ ਦੇ ਆਧਾਰ ‘ਤੇ ਚਵੁਣਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ, ਨਾ ਵਕ ਡੈਲਟਾ ਨਾਲ 

ਜੁੜੇ ਪੂਰੇ ਲੋਡ ਕਰੰਟ ਦੇ ਆਧਾਰ ‘ਤੇ। ਮੋਟਰ ਨੇਮ-ਪਲੇਟ ਵਸਰਫ ਡੈਲਟਾ ਨਾਲ 

ਜੁੜੇ ਪੂਰੇ ਲੋਡ ਕਰੰਟ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦੀ ਹੈ, ਵਿਵੰਡੰਗ ਕਰੰਟ ਪਰਿਾਪਤ ਕਰਨ ਲਈ ਇਸ 

ਮੁੱਲ ਨੂੰ 1.73 ਨਾਲ ਿੰਡੋ। ਮੋਟਰ ਵਿੰਵਡੰਗ ਪਰਿੋਟੈਕਸ਼ਨ ਰੀਲੇਅ ਨੂੰ ਚੁਣਨ ਅਤੇ ਸੈਟ 

ਕਰਨ ਲਈ ਆਧਾਰ ਦੇ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਇਸ ਵਿੰਵਡੰਗ ਕਰੰਟ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰੋ।

ਆਟੋਮੈਵਟਕ ਸਟਾਰ - ਅੱਗੇ ਅਤੇ ਉਲਟ ਕੰਟਰੋਲ ਦੇ ਨਾਲ ਡੈਲਟਾ ਸਟਾਰਟਰ:ਇਹ 

ਇੱਕ ਸਟਾਰਟਰ ਹੈ ਵਜਸਦੀ ਿਰਤੋਂ ਸਟਾਰ ਵਿੱਚ ਵਤੰਨ ਫੇਜ਼ ਮੋਟਰ ਨੂੰ ਚਾਲੂ ਕਰਨ 

ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਕੁਝ ਪੂਰਿ-ਵਨਰਧਾਰਤ ਸਮੇਂ ਤੋਂ ਿਾਅਦ ਇਹ ਆਪਣੇ 

ਆਪ ਹੀ ਡੈਲਟਾ ਵਿੱਚ ਅੱਗੇ ਜਾਂ ਉਲਟ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਚੱਲਦੀ ਹੈ ਲੋੜ ‘ਤੇ ਵਨਰਭਰ 

ਕਰਦੀ ਹੈ। ਹੋਰ ਸਾਰੇ ਸਟਾਰਟਰਾਂ ਿਾਂਗ ਇਹ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਕਰੰਟ ਨੂੰ ਘਟਾਉਂਦਾ ਹੈ, 

ਮੋਟਰ ਨੂੰ ਓਿਰ ਲੋਡ ਤੋਂ ਿਚਾਉਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਪਾਿਰ ਫੇਲ ਹੋਣ ਦੌਰਾਨ ਮੋਟਰ ਨੂੰ 

ਸਪਲਾਈ ਤੋਂ ਵਡਸਕਨੈਕਟ ਕਰਦਾ ਹੈ।

ਵਚੱਤਰ 8 ਅਤੇ 9 ਅੱਗੇ ਅਤੇ ਉਲਟ ਕਾਰਿਾਈ ਦੇ ਨਾਲ ਆਟੋਮੈਵਟਕ ਸਟਾਰ-ਡੈਲਟਾ 

ਸਟਾਰਟਰ ਦੀ ਸ਼ਕਤੀ ਅਤੇ ਵਨਯੰਤਰਣ ਸਰਕਟ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਇਸਦੇ ਮੁੱਖ ਭਾਗ ਹਨ, ਪੰਜ ਨਿੰਰ ਪਾਿਰ ਕਨੈਕਟਰ, ਇੱਕ ਆਨ-ਡੇਲੇ ਟਾਈਮਰ, 

ਵਤੰਨ ਨਿੰਰ ਪੁਸ਼ ਿਟਨ ਅਤੇ ਇੱਕ ਿਰਮਲ ਓਿਰ ਲੋਡ ਰੀਲੇਅ (OLR)। ਪੰਜ 

ਪਾਿਰ ਕਾਂਟੈਕਟਰ ਅੱਗੇ ਵਦਸ਼ਾ (C1), ਉਲਟ ਵਦਸ਼ਾ (C2), ਮੁੱਖ ਸੰਪਰਕਕਰਤਾ 

(C3), ਤਾਰਾ ਸੰਪਰਕਕਰਤਾ (C4) ਅਤੇ ਡੈਲਟਾ ਸੰਪਰਕ ਕਰਨ ਿਾਲੇ (C5) ਲਈ 

ਇੱਕ-ਇੱਕ ਲਈ ਵਤਆਰ ਕੀਤੇ ਗਏ ਹਨ।

ਵਤੰਨਾਂ ਸਪਲਾਈਆਂ ਦੀ ਉਪਲਿਧਤਾ, ਉਪਲਿਧਤਾ ਵਨਯੰਤਰਣ ਿੋਲਟੇਜ ਅਤੇ ਇਹ 

ਦਰਸਾਉਣ ਲਈ ਵਕ ਕੀ ਮੋਟਰ ਅੱਗੇ ਜਾਂ ਉਲਟ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਚੱਲ ਰਹੀ ਹੈ, ਨੂੰ 

ਦਰਸਾਉਣ ਲਈ ਛੇ ਸੰਵਖਆ ਦੇ ਸੰਕੇਤਕ ਲੈਂਪਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਇਹ 

ਵਨਓਨ ਇੰਡੀਕੇਟਰ ਲੈਂਪ ਵਤੰਨ ਪੁਸ਼ ਿਟਨਾਂ ਦੇ ਨਾਲ ਕੰਟਰੋਲ ਪੈਨਲ ਦੇ ਅਗਲੇ 

ਦਰਿਾਜ਼ੇ ਵਿੱਚ ਮਾਊਂਟ ਕੀਤੇ ਜਾਣੇ ਹਨ।

ਵਤੰਨ ਪੁਸ਼ ਿਟਨ ਇੱਕ NC (ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਿੰਦ) ਸੰਪਰਕ ਦੇ ਨਾਲ ਸਟਾਪ ਪੁਸ਼ 

ਿਟਨ ਲਈ, ਇੱਕ NO (ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਖੁੱਲਹਿੇ) ਸੰਪਰਕ ਦੇ ਨਾਲ ਅੱਗੇ ਅਤੇ ਉਲਟ 

ਕਾਰਿਾਈ ਲਈ ਇੱਕ-ਇੱਕ ਲਈ ਹਨ।

ਕੰਟਰੋਲ ਸਰਕਟ ਿੋਲਟੇਜ ਅਤੇ ਪਾਿਰ ਦੀ ਚੋਣ ਸੰਪਰਕਕਰਤਾ ਦੀ ਨੋ ਿੋਲਟ 

ਕੋਇਲ ਰਵੇਟੰਗ ‘ਤੇ ਵਨਰਭਰ ਕਰਦੀ ਹੈ, ਭਾਿਂੇ ਇਸ ਨੂੰ AC ਜਾਂ DC ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ। ਇਿੱੇ 

ਇੱਕ ਿੱਖਰਾ 415/240V, 200 VA ਕੰਟਰੋਲ ਟਰਿਾਂਸਫਾਰਮਰ ਕੰਟਰੋਲ ਸਰਕਟਾਂ 

ਲਈ ਿਰਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਸੰਪਰਕ ਕਰਨ ਿਾਲੇ ਦੀ ਚੋਣ ਸਪਲਾਈ ਿੋਲਟੇਜ ਦੀ ਵਕਸਮ, ਲੋਡ ਪਾਿਰ, ਲੋਡ 

ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ ਅਤੇ ਵਡਊਟੀ ਚੱਕਰ ‘ਤੇ ਵਨਰਭਰ ਕਰਦੀ ਹੈ। ਸੰਪਰਕ ਕਰਨ ਿਾਵਲਆਂ 

ਦੇ ਸਟੈਂਡਡ ਵਡਊਟੀ ਚੱਕਰ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਗਏ ਹਨ।

ਮੋਟਰਾਂ ਦਾ ਕਰਰਮਵਾਰ ਭਨਯੰਤਰਣ

ਇਹ ਟਾਈਮਰ ਜਾਂ ਸੀਮਾ ਸਵਿੱਚਾਂ ਜਾਂ ਸੈਂਸਰ ਦੁਆਰਾ ਇੱਕ ਵਨਸ਼ਵਚਤ ਤਰੀਕੇ 

ਨਾਲ ਮਲਟੀਪਲ ਮੋਟਰ ਦਾ ਵਨਯੰਤਰਣ ਹੈ ਜੋ ਉਦਯੋਗਾਂ ਜਾਂ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨ ਦੀਆਂ 

ਜ਼ਰੂਰਤਾਂ ‘ਤੇ ਵਨਰਭਰ ਕਰਦਾ ਹੈ।

ਇਸ ਵਿਧੀ ਵਿੱਚ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਦੋ ਜਾਂ ਦੋ ਤੋਂ ਿੱਧ ਵਿਅਕਤੀਗਤ ਮੋਟਰਾਂ ਦੇ ਸੰਚਾਲਨ 

ਨੂੰ ਵਨਸ਼ਵਚਤ ਸਮੇਂ ਦੇ ਵਿਛੋੜੇ ਜਾਂ ਵਨਰਧਾਰਤ ਪੱਧਰ ਤੱਕ ਪਹੁੰਚਣ ਜਾਂ ਵਨਰਧਾਰਤ 

ਕਾਰਿਾਈ ਦੇ ਪੂਰਾ ਹੋਣ ਦੇ ਸਿੰੰਧ ਵਿੱਚ ਵਨਯੰਤਵਰਤ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਪਵਹਲੀ ਮੋਟਰ 

ਦਾ ਸੰਚਾਲਨ ਦੂਜੀ ਜਾਂ ਹੋਰ ਮੋਟਰਾਂ ਦੇ ਸੰਚਾਲਨ ਨੂੰ ਵਨਯੰਤਵਰਤ ਕਰੇਗਾ ਅਤੇ ਦੂਜੀ 

ਮੋਟਰ ਦਾ ਸੰਚਾਲਨ ਹੋਰ ਮੋਟਰਾਂ ਦੇ ਸੰਚਾਲਨ ਨੂੰ ਵਨਯੰਤਵਰਤ ਕਰੇਗਾ ਅਤੇ ਇਸ 

ਤਰਹਿਾਂ ਦੇ ਹੋਰ.

ਇਸ ਵਕਸਮ ਦੀ ਵਨਯੰਤਰਣ ਪਰਿਣਾਲੀ ਮਨੁੱਖੀ ਅਤੇ ਮਨੁੱਖ ਸ਼ਕਤੀ ਦੇ ਕਾਰਨ 

ਗਲਤੀ ਨੂੰ ਘਟਾਉਂਦੀ ਹੈ, ਸੰਚਾਲਨ ਚੱਕਰ ਦੀ ਸ਼ੁੱਧਤਾ ਨੂੰ ਿਧਾਉਂਦੀ ਹੈ, ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਦੇ 

ਆਦਰਸ਼ ਸਮੇਂ ਨੂੰ ਘਟਾਉਂਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਉਦਯੋਗਾਂ ਦੀ ਕੁਸ਼ਲਤਾ ਅਤੇ ਉਤਪਾਦਨ ਨੂੰ 

ਿਧਾਉਂਦੀ ਹੈ।
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ਅਵਜਹੇ ਕਰਿਮਿਾਰ ਵਨਯੰਤਰਣ ਪਰਿਣਾਲੀ ਦੀ ਉਦਾਹਰਨ ਕੁਝ ਉਦਯਵੋਗਕ 

ਅੰਦੋਲਨਕਾਰੀ ਪਰਿਣਾਲੀ ਵਿੱਚ ਪਾਈ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ ਜੋ ਹੇਠਾਂ ਿੇਰਵਿਆਂ ਵਿੱਚ 

ਵਿਆਵਖਆ ਕੀਤੀ ਗਈ ਹੈ।

ਉਦਯੋਭਗਕ ਅੰਦੋਲਨਕਾਰੀ

ਇਹ ਮਸ਼ੀਨ ਇੱਕ ਇਲੈਕਵਟਰਿਕ ਮੋਟਰ ਦੇ ਨਾਲ ਇਸਦੇ ਲੰਿੇ ਸ਼ਾਫਟ ਵਿੱਚ ਇੰਪੈਲਰ 

ਦੇ ਨਾਲ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਐਜੀਟੇਟਰ ਟੈਂਕ ਵਿੱਚ ਵਫੱਟ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਜੋ ਰਸਾਇਣਕ, ਭੋਜਨ 

ਅਤੇ ਫਾਰਮਾਵਸਊਟੀਕਲ ਪਰਿਵਕਵਰਆ ਉਦਯੋਗਾਂ ਵਿੱਚ ਿਰਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

•  ਿੱਖ-ਿੱਖ ਵਕਸਮ ਦੇ ਤਰਲ ਜਾਂ ਰਸਾਇਣਕ ਸਮਾਨ ਨੂੰ ਵਮਲਾਓ।

•  ਤਰਲ ਜਾਂ ਪਦਾਰਿ ਦੇ ਰਸਾਇਣਕ ਗੁਣਾਂ ਵਿੱਚ ਸੁਧਾਰ ਕਰੋ।

•  ਸਟੋਰ ਕੀਤੇ ਤਰਲ ਨੂੰ ਵਨਸ਼ਵਚਤ ਗਰਮੀ ਅਤੇ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ ਵਿੱਚ ਰੱਖੋ ਅਤੇ 

ਵਹਲਾਓ।

ਵਚੱਤਰ 10 ਪਰਿੋਸੈਸ ਵਰਐਕਟਰ ਨੂੰ ਖੁਆਉਣ ਤੋਂ ਪਵਹਲਾਂ ਸਲੱਜ ਨੂੰ ਹਟਾਉਣ ਅਤੇ 

ਤਰਲ ਜਾਂ ਰਸਾਇਣਕ ਦੇ ਰਸਾਇਣਕ ਗੁਣਾਂ ਨੂੰ ਸੁਧਾਰਨ ਲਈ ਿਰਵਤਆ ਜਾਣ 

ਿਾਲਾ ਇੱਕ ਆਮ ਉਦਯੋਵਗਕ ਅੰਦੋਲਨਕਾਰੀ ਵਦਖਾਓ। ਇਸ ਵਿੱਚ ਫੀਵਡੰਗ ਪੰਪ, 

ਅੰਦੋਲਨਕਾਰੀ ਅਤੇ ਵਡਸਚਾਰਜ ਪੰਪ ਹਨ। ਇਲਾਜ ਕੀਤੇ ਜਾਣ ਿਾਲੇ ਤਰਲ ਨੂੰ 

ਫੀਡ ਪੰਪ ਦੁਆਰਾ ਐਜੀਟੇਟਰ ਟੈਂਕ ਵਿੱਚ ਖੁਆਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜੋ ਹੱਿੀਂ ਸ਼ੁਰੂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਕੁਝ ਸਮੇਂ ਿਾਅਦ ਐਜੀਟੇਟਰ ਮੋਟਰ ਟਾਈਮਰ ਦੁਆਰਾ ਚਾਲੂ ਹੋ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਅਤੇ 

ਤਰਲ ਨੂੰ ਲਗਾਤਾਰ ਵਹਲਾਓ ਜਦੋਂ ਤੱਕ ਤਰਲ ਦਾ ਪੱਧਰ ਘੱਟੋ-ਘੱਟ ਪੱਧਰ ‘ਤੇ ਨਾ 

ਪਹੁੰਚ ਜਾਿੇ। ਜਦੋਂ ਐਜੀਟੇਟਰ ਵਿੱਚ ਤਰਲ ਪੱਧਰ ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ ਪੱਧਰ ਤੱਕ ਪਹੁੰਚ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਟੈਂਕ ਵਿੱਚ ਸਿਾਪਤ ਸੈਂਸਰ ਜਾਂ ਸੀਮਾ ਸਵਿੱਚ ਨੂੰ ਫੀਡ ਪੰਪ ਨੂੰ ਿੰਦ ਕਰ 

ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਐਜੀਟੇਟਰ ਮੋਟਰ ਨੂੰ ਚਾਲੂ ਕਰਨ ਦੇ ਵਨਰਧਾਰਤ ਸਮੇਂ ਦੇ ਿਾਅਦ ਵਡਸਚਾਰਜ ਮੋਟਰ 

ਨੂੰ ਇੱਕ ਹੋਰ ਟਾਈਮਰ ਦੁਆਰਾ ਚਾਲੂ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਅੱਗੇ ਦੀ ਪਰਿਵਕਵਰਆ 

ਲਈ ਤਰਲ ਨੂੰ ਵਡਸਚਾਰਜ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਜਦੋਂ ਐਜੀਟੇਟਰ ਵਿੱਚ ਤਰਲ ਦਾ ਪੱਧਰ 

ਘੱਟੋ-ਘੱਟ ਪੱਧਰ ਤੱਕ ਪਹੁੰਚ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਟੈਂਕ ਵਿੱਚ ਸਿਾਪਤ ਸੈਂਸਰ ਜਾਂ ਸੀਮਾ 

ਸਵਿੱਚ ਨੂੰ ਵਡਸਚਾਰਜ ਪੰਪ ਨੂੰ ਿੰਦ ਕਰ ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਅੰਦੋਲਨਕਾਰ ਕੋਲ ਡੁਵੱਿਆ ਏਰੀਏਟਰ ਿੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਵਜਸ ਰਾਹੀਂ ਹਿਾ ਨੂੰ ਖੁਆਇਆ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਅਣਚਾਹੇ ਸਲੱਜ ਨੂੰ ਵਡਸਚਾਰਜ ਕਰਨ ਲਈ ਿਾਲਿ ਦੇ ਨਾਲ ਇੱਕ 

ਸਲੱਜ ਵਡਸਚਾਰਜ ਲਾਈਨ, ਟੈਂਕ ਵਿੱਚ ਤਰਲ ਪੱਧਰ ਨੂੰ ਿਣਾਈ ਰੱਖਣ ਲਈ ਘੱਟੋ-

ਘੱਟ ਅਤੇ ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ ਪੱਧਰ ਦਾ ਸੈਂਸਰ ਜਾਂ ਸੀਮਾ ਸਵਿੱਚ ਹੁੰਦੇ ਹਨ।

ਸਾਰੀਆਂ ਵਤੰਨ ਮੋਟਰਾਂ ਦੇ ਕਰਿਮਿਾਰ ਵਨਯੰਤਰਣ ਨੂੰ ਵਨਯੰਤਵਰਤ ਕਰਨ ਲਈ ਜ਼ਰੂਰੀ 

ਤਾਰਾਂ ਅਤੇ ਸੁਰੱਵਖਆ ਿਾਲਾ ਇੱਕ ਵਨਯੰਤਰਣ ਪੈਨਲ ਵਡਜ਼ਾਇਨ ਅਤੇ ਸਿਾਵਪਤ 

ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ। ਵਚੱਤਰ 11 ਅਤੇ 12 ਵਤੰਨ ਮੋਟਰਾਂ ਦੇ ਨਾਲ ਆਮ ਅੰਦੋਲਨਕਾਰੀ 

ਪਰਿਣਾਲੀ ਦੇ ਕਰਿਮਿਾਰ ਵਨਯੰਤਰਣ ਦੀ ਸ਼ਕਤੀ ਅਤੇ ਵਨਯੰਤਰਣ ਸਰਕਟ ਵਦਖਾਉਂਦੇ 

ਹਨ।

ਵਤੰਨੋਂ ਮੋਟਰਾਂ ਵਿੱਚ ਓਿਰ ਲੋਡ ਅਤੇ ਸ਼ਾਰਟ ਸਰਕਟ ਸੁਰੱਵਖਆ ਦੇ ਨਾਲ DOL 

ਸਟਾਰਟਰ ਦਾ ਵਿਅਕਤੀਗਤ ਪਾਿਰ ਸਰਕਟ ਹੈ। ਕੁੱਲ ਕੰਟਰੋਲ ਪੈਨਲ ਵਿੱਚ 

ਸਪਲਾਈ ਨੂੰ ਚਾਲੂ ਅਤੇ ਿੰਦ ਕਰਨ ਲਈ ਇੱਕ ਅਲੱਗ-ਿਲੱਗ ਸਵਿੱਚ ਹੈ। 

ਇਸ ਵਿੱਚ ਵਿਜਲੀ ਸਪਲਾਈ ਅਤੇ ਵਨਯੰਤਰਣ ਸਪਲਾਈ ਦੀ ਉਪਲਿਧਤਾ ਨੂੰ 

ਦਰਸਾਉਣ ਲਈ ਸੂਚਕ ਲੈਂਪ ਹਨ ਅਤੇ ਇਹ ਫੀਡ ਪੰਪ, ਐਜੀਟੇਟਰ ਮੋਟਰ ਅਤੇ 

ਵਡਸਚਾਰਜ ਪੰਪ ਦੀ ਚੱਲ ਰਹੀ ਸਵਿਤੀ ਨੂੰ ਿੀ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਭਤੰਨ ਮੋਟਰਾਂ ਵਾਲੇ ਅੰਦੋਲਨਕਾਰੀ ਪਰਰਣਾਲੀ ਦੇ ਕਰਰਮਵਾਰ ਭਨਯੰਤਰਣ ਦੇ 

ਸੰਚਾਲਨ ਦਾ ਕਰਰਮ

ਜਦੋਂ ਸਟਾਰਟ ਪੁਸ਼ ਿਟਨ ਦਿਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਫੀਡ ਪੰਪ ਮੋਟਰ ਕੰਟੈਕਟਰ (C1) 

ਦਾ NVC ਅਤੇ ਟਾਈਮਰ 1 (T1) ਸਟਾਪ ਪੁਸ਼ ਿਟਨ ਦੁਆਰਾ ਕੰਟਰੋਲ ਿੋਲਟੇਜ 

ਪਰਿਾਪਤ ਕਰ ਵਰਹਾ ਹੈ, OLR1 ਦਾ OLTC ਅਤੇ ਅਵਧਕਤਮ ਪੱਧਰ ਸੀਮਾ ਸਵਿੱਚ 

ਦਾ NC ਸੰਪਰਕ। ਹੁਣ C1 ਅਤੇ T1 ਊਰਜਾਿਾਨ ਹੋ ਗਏ ਹਨ ਅਤੇ NO ਸੰਪਰਕ 

C1 ਦੁਆਰਾ ਆਪਣੇ ਆਪ ਨੂੰ ਫੜ ਲਿੋ। ਇਸ ਲਈ ‘ਸਟਾਰਟ’ ਪੁਸ਼ ਿਟਨ ਨੂੰ ਜਾਰੀ 

ਕਰਨ ਤੋਂ ਿਾਅਦ ਿੀ C1 ਅਤੇ T1 ਲਗਾਤਾਰ ਊਰਜਾਿਾਨ ਸਵਿਤੀ ਵਿੱਚ ਰਵਹਣਗੇ।

ਕੁਝ ਪੂਰਿ-ਵਨਰਧਾਰਤ ਸਮਾਂ ਲੰਘਣ ਤੋਂ ਿਾਅਦ ਟਾਈਮਰ 1 ਦਾ NO ਸੰਪਰਕ ਿੰਦ 

ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਐਜੀਟੇਟਰ ਮੋਟਰ ਕੰਟੈਕਟਰ (C2) ਅਤੇ ਟਾਈਮਰ 2 (T2) ਦਾ 

NVC ਘੱਟੋ-ਘੱਟ ਪੱਧਰ ਸੀਮਾ ਸਵਿੱਚ ਅਤੇ OLR 2 ਦੇ OLTC ਦੁਆਰਾ ਕੰਟਰੋਲ 

ਿੋਲਟੇਜ ਪਰਿਾਪਤ ਕਰਦਾ ਹੈ। ਹੁਣ C2 ਊਰਜਾਿਾਨ ਅਤੇ ਇਸ ਦੇ ਆਪਣੇ NO 

ਸੰਪਰਕ ਦੁਆਰਾ ਆਪਣੇ ਆਪ ਨੂੰ ਫੜਨਾ. ਇਸ ਲਈ ਭਾਿਂੇ C1 ਜੇਕਰ ਅਵਧਕਤਮ 

ਪੱਧਰ ਦੀ ਸੀਮਾ ਸਵਿੱਚ ਦੇ ਕਾਰਨ ਡੀ-ਐਨਰਜੀਜ਼ਡ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਿੀ C2 

ਵਨਰੰਤਰ ਊਰਜਾ ਿਾਲੀ ਸਵਿਤੀ ਵਿੱਚ ਰਹੇਗਾ।

ਕੁਝ ਸਮਾਂ ਿੀਤਣ ਤੋਂ ਿਾਅਦ ਟਾਈਮਰ 2 ਦਾ NO ਸੰਪਰਕ ਿੰਦ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ 

ਵਡਸਚਾਰਜ ਪੰਪ ਮੋਟਰ ਸੰਪਰਕਕਰਤਾ (C3) ਦਾ NVC ਕੰਟਰੋਲ ਿੋਲਟੇਜ ਪਰਿਾਪਤ 

ਕਰ ਵਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਊਰਜਾਿਾਨ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.8.167 - 169
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ਜੇਕਰ ਅੰਦੋਲਨਕਾਰ ਦਾ ਤਰਲ ਪੱਧਰ ਘੱਟ ਤੋਂ ਘੱਟ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਘੱਟੋ-ਘੱਟ 

ਪੱਧਰ ਦੀ ਸੀਮਾ ਸਵਿੱਚ ਦੇ NO ਸੰਪਰਕ ਕਾਰਨ C2 ਅਤੇ C3 ਡੀ-ਐਨਰਜੀਜ਼ਡ ਹੋ 

ਜਾਂਦੇ ਹਨ।

ਜਦੋਂ ਵਤੰਨੋਂ ਮੋਟਰਾਂ ਕੰਮ ਕਰ ਰਹੀਆਂ ਹਨ, ਜੇਕਰ OLR1 ਦਾ OLTC ਖੋਲਹਿਦਾ ਹੈ 

ਤਾਂ C1 ਵਸਰਫ ਡੀ-ਐਨਰਜੀਜ਼ਡ ਹੋ ਜਾਿੇਗਾ ਅਤੇ C2 ਅਤੇ C3 C2 ਦੇ ਸਿੈ-ਹੋਲਵਡੰਗ 

ਸੰਪਰਕ ਦੁਆਰਾ ਵਨਰੰਤਰ ਊਰਜਾ ਿਾਲੀ ਸਵਿਤੀ ਵਿੱਚ ਹੋਿੇਗਾ।

ਜੇਕਰ OLR 2 ਦਾ OLTC ਓਿਰ ਲੋਡ ਦੇ ਕਾਰਨ ਖੁੱਲਹਿਦਾ ਹੈ ਤਾਂ C2 ਕੇਿਲ ਤਾਂ ਹੀ 

ਡੀ-ਐਨਰਜੀਡ ਹੋ ਜਾਿੇਗਾ ਜੇਕਰ C1 ਊਰਜਾ ਿਾਲੀ ਸਵਿਤੀ ਵਿੱਚ ਹੈ। ਦੂਜੇ ਪਾਸੇ 

ਜੇਕਰ C1 ਅਵਧਕਤਮ ਪੱਧਰ ਦੀ ਸੀਮਾ ਸਵਿੱਚ ਦੇ ਐਕਟੀਿੇਟ ਹੋਣ ਕਾਰਨ ਪਵਹਲਾਂ 

ਹੀ ਿੰਦ ਹਾਲਤ ਵਿੱਚ ਹੈ, ਤਾਂ C3 ਿੀ ਡੀ-ਐਨਰਜੀਡ ਹੋ ਜਾਿੇਗਾ।

ਜੇਕਰ ਓਿਰ ਲੋਡ ਕਾਰਨ OLR3 ਦਾ OLTC ਖੁੱਲਹਿਦਾ ਹੈ ਤਾਂ C3 ਹੀ ਊਰਜਾਿਾਨ 

ਹੋ ਜਾਿੇਗਾ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.8.167 - 169
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ਪਾਵਰ (Power)  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.8.170 & 171
ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ  (Electrician) - ਕੰਟਰੋਲ ਪੈਨਲ ਵਾਇਭਰੰਗ

ਕੰਟਰੋਲ ਪੈਨਲ ਭਵੱਚ ਯੰਤਰਾਂ ਅਤੇ ਸੈਂਸਰਾਂ ਦੀ ਸਥਾਪਨਾ ਅਤੇ ਇਸਦੇ ਪਰਰਦਰਸ਼ਨ ਦੀ ਜਾਂਚ (Installation of  
instruments and sensors in control panel and its performance testing)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

•  ਸੈਂਸਰ ਦੇ ਮੁੱਖ ਭਨਰਿਾਰਨ, ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨ ਦੀ ਲੋੜ ਅਤੇ ਭਕਸਮਾਂ ਬਾਰੇ ਦੱਸੋ 

•  ਪੈਨਲ ਬੋਰ੍ ਭਵੱਚ ਲੋੜੀਂਦੇ ਸੈਂਸਰਾਂ ਦੀਆਂ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾਵਾਂ ਅਤੇ ਭਕਸਮਾਂ ਨੂੰ ਦੱਸੋ 

•  ਪੈਨਲ ਕੰਟਰੋਲ ਬੋਰ੍ ਦੀ ਕਾਰਗੁਜ਼ਾਰੀ ਜਾਂਚ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ।

ਪੈਨਲ ਬੋਰ੍ ਭਵੱਚ ਯੰਤਰ

ਵਕਸੇ ਿੀ ਪਰਿਵਕਵਰਆ ਲਈ ਉਦਯੋਵਗਕ ਸੰਚਾਲਨ ਲਈ ਿਹੁਤ ਸਾਰੀਆਂ ਮਸ਼ੀਨਾਂ, 

ਆਮ ਸਪਲਾਈ ਲਈ ਉਪਕਰਣ ਅਤੇ ਵਨਰੰਤਰ ਉਤਪਾਦਨ ਨੂੰ ਕਾਇਮ ਰੱਖਣ 

ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਕੁਝ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਨੂੰ ਪਰਿਵਕਵਰਆ ‘ਤੇ ਿਹੁਤ ਸਾਰੇ ਵਨਯੰਤਰਣ ਨੂੰ 

ਚਲਾਉਣ ਲਈ ਹਮੇਸ਼ਾਂ ਓਪਰੇਟਰ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਉਦਾਹਰਨ ਲਈ ਇੱਕ ਖਰਾਦ 

ਮਸ਼ੀਨ ਨੂੰ ਿੱਖੋ-ਿੱਖਰੇ ਕੰਮ ਕਰਨ, ਮੋੜਨ, ਆਕਾਰ ਦੇਣ ਆਵਦ ਲਈ ਹਮੇਸ਼ਾਂ ਇਸਦੇ 

ਆਪਰੇਟਰ ਦੀ ਸਹਾਇਤਾ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਪਰ ਕੁਝ ਮਾਮਵਲਆਂ ਵਿੱਚ ਮਸ਼ੀਨ ਨੂੰ 

ਵਸੰਗਲ ਜਿੌ ਓਪਰੇਸ਼ਨਾਂ ਲਈ ਵਨਰੰਤਰ ਮੈਨੂਅਲ ਓਪਰੇਟਰ ਦੀ ਲੋੜ ਨਹੀਂ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

ਇੱਕ ਿਰਕਸ਼ਾਪ ਵਿੱਚ AC ਮੋਟਰ ਜਾਂ DC ਮੋਟਰ ਆਪਣੇ ਿਹੁਤ ਸਾਰੇ ਉਦੇਸ਼ ਿਾਲੇ 

ਕੰਮ ਲਈ ਕੰਮ ਕਰਨਾ ਹੈ। ਇੱਕ ਿਾਰ ਜਦੋਂ ਮਸ਼ੀਨ ਚਾਲੂ ਹੋ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ 

ਆਪਣੇ ਵਨਰਧਾਰਤ ਕੰਮ ਲਈ ਕੰਮ ਕਰਨਾ ਜਾਰੀ ਰੱਖੇਗੀ ਅਤੇ ਇਸਨੂੰ ਵਸਰਫ਼ ਚਾਲੂ 

ਅਤੇ ਿੰਦ ਕਰਨ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਇਸ ਕਾਰਿਾਈ ਨੂੰ ਕੰਮ ਦੀ ਦੁਕਾਨ ਵਿੱਚ 

ਸਵਿਤ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਸਿਾਨਾਂ ਵਿੱਚ ਿਹੁਤ ਸਾਰੇ ਕੰਮ ਪੂਰਾ ਕਰਨ ਦੀ ਲੋੜ ਹੋ ਸਕਦੀ ਹੈ। 

ਇਹ ਕਾਰਿਾਈ ਸਮੇਂ ਦੇ ਅੰਤਰਾਲਾਂ ਵਿੱਚ ਵਨਯੰਤਵਰਤ ਅਤੇ ਵਨਗਰਾਨੀ ਕੀਤੀ ਜਾਣੀ 

ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਇੱਕ ਵਨਰੰਤਰ ਵਨਗਰਾਨੀ ਦੀ ਿੀ ਲੋੜ ਹੋ ਸਕਦੀ ਹੈ।

ਯੰਤਰਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਵਿਜਲਈ ਮਾਤਰਾਿਾਂ ਨੂੰ ਮਾਪਣ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਜੋ ਿਦਲੇ 

ਵਿੱਚ ਲੋਡ ਹਾਲਤਾਂ ਅਤੇ ਪਰਿਦਰਸ਼ਨ ਦੀ ਫੀਡ ਿੈਕ ਵਦੰਦੀ ਹੈ। ਇੱਕ ਮੋਟਰ ਇੱਕ 

ਵਨਰੰਤਰ ਕਰੰਟ ਵਖੱਚਦੀ ਹੈ, ਜੋ ਉਹਨਾਂ ਨਾਲ ਜੁੜੇ ਐਮਮੀਟਰ ਦੁਆਰਾ ਵਨਗਰਾਨੀ 

ਕਰ ਸਕਦੀ ਹੈ, ਇਸੇ ਤਰਹਿਾਂ ਰੇਵਟੰਗ ਿੋਲਟੇਜ, ਿਾਰੰਿਾਰਤਾ, ਪਾਿਰ ਫੈਕਟਰ ਆਵਦ 

ਨੂੰ ਿੀ ਮੀਟਰਾਂ ਦੁਆਰਾ ਚੈੱਕ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਹੈ। ਜੇਕਰ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਅਤੇ ਮੀਟਰਾਂ ਦੀ 

ਵਗਣਤੀ ਵਜ਼ਆਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਮਾਪਦੰਡਾਂ ਨੂੰ ਵਿਅਕਤੀਗਤ ਿਾਿਾਂ ‘ਤੇ ਦੇਖਣਾ ਮੁਸ਼ਕਲ 

ਹੈ। ਇੱਕ ਪੈਨਲ ਿੋਰਡ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਇਹ ਮੀਟਰ ਲਗਾਏ ਗਏ ਹਨ, ਇੱਕ ਿਾਂ ‘ਤੇ ਡੇਟਾ 

ਇਕੱਠਾ ਕਰਨ ਵਿੱਚ ਮਦਦ ਕਰਦਾ ਹੈ ਵਜੱਿੇ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਕੰਮ ਕਰ ਰਹੀਆਂ 

ਹਨ।

ਮੀਟਰਾਂ ਦੀ ਚੋਣ ਮਸ਼ੀਨ ਰੇਵਟੰਗਾਂ ਅਤੇ ਕੰਮ ਕਰਨ ਿਾਲੀ ਿੋਲਟੇਜ ਸੀਮਾਿਾਂ ਦੇ 

ਅਨੁਸਾਰ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਇੱਕ ਘੱਟ ਰੇਂਜ ਦੇ ਮੀਟਰ ਨੂੰ ਇਸਦੀ ਰੀਵਡੰਗ ਲਈ ਇੱਕ ਭਾਰੀ 

ਲੋਡ ਮਸ਼ੀਨ ਵਿੱਚ ਕਨੈਕਟ ਨਹੀਂ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ, ਇਹ ਮੀਟਰ ਅਤੇ ਇਸਦੀ 

ਿਾਇਵਰੰਗ ਨੂੰ ਨੁਕਸਾਨ ਪਹੁੰਚਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਸੈਂਸਰ ਦੀਆਂ ਭਕਸਮਾਂ, ਵਰਗੀਕਰਨ ਅਤੇ ਇਸਦੀ ਵਰਤੋਂ

ਸੈਂਸਰ ਇੱਕ ਯੰਤਰ ਹੈ ਜੋ ਭਵੌਤਕ ਮਾਤਰਾ ਦਾ ਪਤਾ ਲਗਾਉਂਦਾ/ਮਾਪਦਾ ਹੈ। ਇੱਕ 

ਮੋਟਰ ਇਸਦੇ ਰੇਟਡ rpm ਨਾਲ ਚੱਲ ਰਹੀ ਹੈ ਪਰ ਕੁਝ ਮਾਮਵਲਆਂ ਵਿੱਚ ਮੋਟਰ 

ਉੱਤੇ ਲੋਡ ਵਭੰਨਤਾਿਾਂ rpm ਨੂੰ ਪਰਿਭਾਵਿਤ ਕਰਦੀਆਂ ਹਨ। ਉਤਪਾਦ ਦੀ ਗੁਣਿੱਤਾ 

ਮਸ਼ੀਨ ਦੀ ਸ਼ੁੱਧਤਾ ‘ਤੇ ਵਨਰਭਰ ਕਰ ਸਕਦੀ ਹੈ, ਵਫਰ ਮੋਟਰ ਨੂੰ ਇਸਦੇ ਰੇਟਡ rpm ‘ਤੇ 

ਚਲਾਉਣਾ ਿਹੁਤ ਮਹੱਤਿਪੂਰਨ ਹੈ। ਸਿੰੰਵਧਤ ਸਰਕਟਾਂ ਦੇ ਨਾਲ ਆਟੋਮੈਵਟਕ rpm 

ਸੁਧਾਰ ਸੰਭਿ ਹੈ ਪਰ ਇੱਕ ਸੈਂਸਰ ਨੂੰ ਕੰਮ ਕਰਨ ਿਾਲੇ rpm ਨੂੰ ਕੰਟਰੋਲ ਸਰਕਟ 

ਵਿੱਚ ਿਾਪਸ ਫੀਡ ਕਰਨਾ ਪੈਂਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਸਵਿਤੀ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਟੈਚੋ ਜਨਰੇਟਰ ਮੋਟਰ 

ਦੇ ਆਰਪੀਐਮ ਦੀ ਫੀਡ ਿੈਕ ਪੈਦਾ ਕਰਨ ਿਾਲਾ ਉਪਕਰਣ ਹੈ। ਟੈਚੋ ਜਨਰੇਟਰ ਨੂੰ 

ਮੋਟਰ ਦੇ ਸ਼ਾਫਟ ‘ਤੇ ਵਫਕਸ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਨਤੀਜੇ ਿਜੋਂ ਫੀਡ ਿੈਕ ਮਾਤਰਾ 

(V ਜਾਂ I) ਨੂੰ ਕੰਟਰੋਲ ਪੈਨਲ ਿੋਰਡ ਵਿੱਚ ਵਲਆਂਦਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਇਸੇ ਤਰਹਿਾਂ, ਤਾਪਮਾਨ ਦਾ ਮਾਪ ਿੀ ਢੁਕਿਂੇ ਸੈਂਸਰਾਂ ਦੁਆਰਾ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ 

ਹੈ। ਵਕਉਂਵਕ ਤਾਪਮਾਨ ਸਾਰੀਆਂ ਵਿਜਲਈ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨਾਂ ਲਈ ਿੱਡੀ ਸਮਵੱਸਆ 

ਹੈ, ਇਸ ਲਈ ਤਾਪਮਾਨ ‘ਤੇ ਵਨਰੰਤਰ ਵਨਗਰਾਨੀ ਮਸ਼ੀਨ ਦੇ ਜੀਿਨ ਨੂੰ ਿਧਾਉਣ 

ਅਤੇ ਵਨਰਧਾਵਰਤ ਗੁਣਿੱਤਾ ਦੇ ਨਾਲ ਇੱਕ ਸਮਾਨ ਉਤਪਾਦਨ ਵਿੱਚ ਮਦਦ ਕਰਦੀ 

ਹੈ। ਇਸ ਤਰਹਿਾਂ ਤਾਪਮਾਨ ਨੂੰ ਵਨਯੰਤਵਰਤ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ, ਤਰਜੀਹੀ ਤੌਰ 

‘ਤੇ ਿਰਵਮਸਟਰ-ਪੀਟੀਸੀ ਜਾਂ ਐਨਟੀਸੀ ਨਾਲ ਢੁਕਿਾਂ ਸੈਂਸਰ ਲਗਾ ਕੇ ਤਾਪਮਾਨ 

ਨੂੰ ਸੁਰੱਵਖਅਤ ਸੀਮਾਿਾਂ ਦੇ ਅੰਦਰ ਕੰਟਰੋਲ ਕਰਨ ਵਿੱਚ ਮਦਦ ਵਮਲੇਗੀ। ਸੈਂਸਰ 

ਐਲੀਮੈਂਟ ਨੂੰ ਵਿੰਵਡੰਗ ਵਿੱਚ ਰਵੱਖਆ ਜਾਿੇਗਾ ਅਤੇ ਕੇਿਲ ਨੂੰ ਕੰਟਰੋਲ ਪੈਨਲ ਵਿੱਚ 

ਵਲਆਇਆ ਵਗਆ ਹੈ, ਤਾਂ ਜੋ ਸੰਕੇਤ ਲਈ ਤਾਪਮਾਨ ਸੰਕੇਤ ਯੂਵਨਟ ਨੂੰ ਜਵੋੜਆ 

ਜਾ ਸਕੇ।

ਇੱਕ ਸੈਂਸਰ ਇੱਕ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ ਵਕਸਮ ਦਾ ਟਰਿਾਂਸਵਡਊਸਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਵਜਸਦੀ ਿਰਤੋਂ ਮਾਪ, 

ਸਾਧਨ ਜਾਂ ਵਨਯੰਤਰਣ ਪਰਿਣਾਲੀ ਲਈ ਇੱਕ ਇੰਪੁੱਟ ਵਸੰਗਲ ਿਣਾਉਣ ਲਈ ਕੀਤੀ 

ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਇੱਕ ਭਵੌਤਕ ਮਾਤਰਾ, ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਪਰਿਿੇਗ, ਤਾਪਮਾਨ, ਦਿਾਅ, ਦੂਰੀ, ਿੇਗ, 

ਪਰਿਕਾਸ਼, ਪੱਧਰ ਆਵਦ ਦੀ ਇੱਕ ਇਲੈਕਟਰਿੀਕਲ ਸਮਾਨਤਾ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਸੈਂਸਰ 

ਦੁਆਰਾ ਪੈਦਾ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਵਸਗਨਲ।

ਸੈਂਸਰਾਂ ਦੀਆਂ ਭਕਸਮਾਂ: ਸੈਂਸਰ ਦੋ ਤਰਹਰਾਂ ਦੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ

a  ਪੈਵਸਿ ਸੈਂਸਰ

b ਐਕਵਟਿ ਸੈਂਸਰ।

a ਸਰਗਰਮ ਸੂਚਕ:ਸਿੈ-ਉਤਪਾਦਨ ਸੰਿੇਦਕ ਇਹ ਹੈ ਵਕ ਕੋਈ ਿੀ ਵਕਸੇ 

ਿਾਹਰੀ ਸ਼ਕਤੀ ਸਰੋਤ ਤੋਂ ਵਿਨਾਂ ਇੱਕ ਵਸਗਨਲ ਵਤਆਰ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਉਦਾ. 

ਫੋਟਿੋੋਲਟੇਇਕ ਸੈੱਲ, ਿਰਮੋ ਜੋੜੇ, ਪੀਜ਼ੋਇਲੈਕਵਟਰਿਕ ਯੰਤਰ।

b  ਪੈਭਸਵ ਸੈਂਸਰ:ਇਸ ਨੂੰ ਵਸਗਨਲ ਿਣਾਉਣ ਲਈ ਿਾਹਰੀ ਪਾਿਰ ਸਪਲਾਈ ਦੀ 

ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਉਦਾ. ਡਾਇਆਫਰਿਾਮ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਦਿਾਅ ਜਾਂ ਿੇਗ, ਔਵਸਲੇਸ਼ਨਾਂ, 

ਜਾਂ ਧੁਨੀ ਤਰੰਗਾਂ ਨੂੰ ਠੋਸ ਸ਼ੀਟ ਦੀਆਂ ਹਰਕਤਾਂ ਵਿੱਚ ਿਦਲਣ ਲਈ ਕੀਤੀ 

ਜਾਂਦੀ ਹੈ।
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ਸੈਂਸਰਾਂ ਦਾ ਵਰਗੀਕਰਨ:ਇਸ ਨੂੰ ਆਉਟਪੁੱਟ, ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨ ਆਵਦ ਦੇ ਅਨੁਸਾਰ 

ਕਈ ਸ਼ਰਿੇਣੀਆਂ ਵਿੱਚ ਸਰ਼ਿੇਣੀਿੱਧ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ। ਇਹ ਮੁੱਖ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਦੋ ਸਮੂਹਾਂ 

ਵਿੱਚ ਿੰਵਡਆ ਵਗਆ ਹੈ, ਉਹ ਹਨ; a) ਵਡਜੀਟਲ ਸੈਂਸਰ ਅਤੇ b) ਐਨਾਲਾਗ ਸੈਂਸਰ।

ਵਡਜੀਟਲ ਸੈਂਸਰ:ਇਸ ਸੈਂਸਰ ਦਾ ਰੈਜ਼ਵੋਲਊਸ਼ਨ ਸਭ ਤੋਂ ਸਹੀ ਅਤੇ ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ 

ਸਪੀਡ ਹੈ। ਸਿੇੰਵਦਤ ਮਾਤਰਾ ਵਿੱਚ ਤਿਦੀਲੀ ਦਾ ਪਤਾ ਲਗਾਉਣ ਦੀ ਇਸਦੀ 

ਸਮਰਿੱਾ ਸ਼ਾਨਦਾਰ ਹੈ। ਆਉਟਪੁੱਟ ਨੂੰ ਹਮੇਸ਼ਾ 180, ਉੱਚ ਅਤੇ ਨੀਿਾਂ, ਜਾਂ ਹਾਂ ਜਾਂ 

ਨਹੀਂ ਿਜੋਂ ਵਲਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਐਨਾਲਾਗ ਸੈਂਸਰ:ਇਸ ਸੈਂਸਰ ਦਾ ਰੈਜ਼ੋਵਲਊਸ਼ਨ ਘੱਟ ਸਹੀ ਕਾਰਪੋਰੇਟ ਤੋਂ ਵਡਜ਼ੀਟਲ 

ਵਿੱਚ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਿਹੁਤ ਛੋਟੀਆਂ ਤਿਦੀਲੀਆਂ ਜਾਂ ਵਭੰਨਤਾਿਾਂ ਨੂੰ ਵਰਕਾਰਡ ਕਰਦਾ 

ਹੈ ਵਜਸ ਦੇ ਨਤੀਜੇ ਿਜੋਂ ਿਧੇਰੇ ਗਲਤੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਇਹ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਿਹੁਤ ਛੋਟੀਆਂ 

ਤਿਦੀਲੀਆਂ, ਜਾਂ ਵਭੰਨਤਾਿਾਂ ਨੂੰ ਵਰਕਾਰਡ ਕਰਨ ਲਈ ਿਰਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਇਸ ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ, ਸੈਂਸਰ ਮੁੱਖ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਵਿਜਲੀ ਦੇ ਸਰਕਟਾਂ ਵਿੱਚ ਤਾਪਮਾਨ ਅਤੇ 

RPM ਨੂੰ ਮਾਪਣ ਲਈ ਿਰਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ। ਤਾਪਮਾਨ ਨੂੰ ਮਾਪਣ ਲਈ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ 

ਸੈਂਸਰ ਿਰਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ। ਉਹ;

a  ਿਰਮੋ ਜੋੜਾ

b  RTD (ਰੋਧਕ ਤਾਪਮਾਨ ਵਡਟੈਕਟਰ)

c  ਿਰਵਮਸਟਰ

d  IR ਸੈਂਸਰ (Infra Red)

e  ਅਰਧ ਕੰਡਕਟਰ ਸੈਂਸਰ - VDR, LDR, ਫੋਟੋ ਡਾਇਓਡ ਆਵਦ,

ਮੋਟਰ ਦੇ RPM ਨੂੰ ਮਾਪਣ ਲਈ ਿਰਤੇ ਜਾਣ ਿਾਲੇ ਸੈਂਸਰ; ਿੱਖ-ਿੱਖ ਵਕਸਮਾਂ ਵਿੱਚ 

ਹਨ; ਉਹ 

a ਸ਼ਾਫਟ ਏਨਕੋਡਰ (ਰੋਟਰੀ ਵਕਸਮ) 1-5000 ਦਾਲਾਂ ਹਨ

b  ਫੋਟੋਇਲੈਕਵਟਰਿਕ (ਆਪਟੀਕਲ ਵਕਸਮ)

c  ਮੈਗਨਵੈਟਕ ਰੋਟੇਸ਼ਨਲ ਸਪੀਡ (ਨੇੜਤਾ ਦੀ ਵਕਸਮ) - ਮੱਧਮ ਜਾਂ ਘੱਟ RPM। 

d  ਫੋਟੋ ਸੈਂਸਰ ਵਰਫਵਲਕਸ਼ਨ ਟੀਚਾ- ਟੈਕੋਮੀਟਰ - 20-20,000 ਰੇਂਜ

ਸੈਂਸਰ ਅਸੈਂਬਲੀ ਅਤੇ ਮਾਪ

ਪਰਿਤੀਰੋਧ ਤਾਪਮਾਨ ਵਡਟੈਕਟਰ (RTD) ਅਤੇ ਸਵਿਤੀ ਸਮਾਯੋਜਨ, ਟੈਕੋਮੀਟਰ 

ਸੈਂਸਰ ਅਸੈਂਿਲੀ ਅਤੇ AC ਟੈਕੋਮੀਟਰ ਦੇ ਨਾਲ 1 ਅਸੈਿਂਲੀ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰਦੇ ਹੋਏ 

ਤਾਪਮਾਨ ਮਾਪ ਜਨਰੇਟਰ ਵਚੱਤਰ 1 ਵਿੱਚ ਹੈ। ਏਸੀ ਨੂੰ ਇੱਕ ਵਿਰਿਜ ਸਰਕਟ ਦੁਆਰਾ 

ਠੀਕ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਪਰਿੇਵਰਤ emf ਦਾ ਐਪਲੀਵਟਊਡ ਅਤੇ ਿਾਰੰਿਾਰਤਾ ਸ਼ਾਫਟ 

ਦੀ ਗਤੀ ਦੇ ਿਰਾਿਰ ਹੈ। ਇਸ ਤਰਹਿਾਂ ਐਂਪਲੀਵਟਊਡ ਜਾਂ ਿਾਰੰਿਾਰਤਾ ਦੀ ਿਰਤੋਂ 

ਕੋਣੀ ਿੇਗ ਨੂੰ ਮਾਪਣ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਪੈਨਲ ਿੋਰਡ ਦੀ ਕਾਰਗੁਜ਼ਾਰੀ ਟੈਸਵਟੰਗ

ਇਹ ਦੇਖਣਾ ਮਹੱਤਿਪੂਰਨ ਹੈ ਵਕ ਪੈਨਲ ਿੋਰਡ ਨੂੰ ਵਧਆਨ ਨਾਲ ਇੰਸਟਾਲ ਕਰਨਾ 

ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ ਇਹ ਕਈ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਅਤੇ ਵਨਯੰਤਰਣ ਰੱਖਦਾ ਹੈ। ਵਕਸੇ ਿੀ ਵਡਿਾਈਸ 

ਨਾਲ ਕੋਈ ਵਢੱਲਾ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਜਾਂ ਗਲਤ ਕਨੈਕਸ਼ਨ ਪਰਿਦਰਸ਼ਨ ਨੂੰ ਪਰਿਭਾਵਿਤ 

ਕਰੇਗਾ ਅਤੇ ਇਸਦੀ ਕੀਮਤ ਿੱਧ ਸਕਦੀ ਹੈ।

ਪਰਿਦਰਸ਼ਨ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰਦੇ ਸਮੇਂ ਇਹ ਯਕੀਨੀ ਿਣਾਓ ਵਕ ਸਾਰੇ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਅਤੇ 

ਿਾਇਵਰੰਗ ਸਹੀ ਅਤੇ IE ਵਨਯਮਾਂ ਅਨੁਸਾਰ ਹਨ। ਗਲਤ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਅਤੇ ਘਟੀਆ 

ਸਮੱਗਰੀ ਪੈਨਲ ਿੋਰਡ ਨੂੰ ਭਾਰੀ ਨੁਕਸਾਨ ਪਹੁੰਚਾਏਗੀ। ਕਿੇਲ ਦੀ ਵਨਰੰਤਰਤਾ, 

ਧਰਤੀ ਪਰਿਤੀਰੋਧਕ ਮੁੱਲਾਂ ਨੂੰ IE ਵਨਯਮ ਦੇ ਅਨੁਸਾਰ ਸੁਰੱਵਖਅਤ ਪੱਧਰ ਵਿੱਚ 

ਰੱਵਖਆ ਜਾਣਾ ਹੈ।

ਪੈਨਲ ਿੋਰਡ ਨੂੰ ਸਹੀ ਢੰਗ ਨਾਲ ਵਮੱਟੀ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਸਾਰੇ ਧਾਤ 

ਦੇ ਵਹੱਸੇ ਧਰਤੀ ਨਾਲ ਜੁੜੇ ਹੋਣੇ ਚਾਹੀਦੇ ਹਨ। ਜੇ ਪੈਨਲ ਿੋਰਡ ਵਿੱਚ ਮੌਜੂਦਾ ਭਾਰੀ 

ਹੈ; ਇੱਕ ਿੱਖਰੀ ਅਰਵਿੰਗ ਪਰਿਦਾਨ ਕੀਤੀ ਜਾਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਸਟੈਂਡਰਡ ਦੇ 

ਅੰਦਰ ਰੱਖੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਪੈਨਲ ਿੋਰਡ ਤੋਂ ਮਸ਼ੀਨ ਨਾਲ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਵਜੰਨਾ ਸੰਭਿ ਹੋ ਸਕੇ ਛੋਟਾ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ 

ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਜੇਕਰ ਮਸ਼ੀਨ ਘੱਟ ਕਰੰਟ ਕੱਢਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ ਲਾਈਨ ਡਰਾਪ ਵਨਊਨਤਮ 

ਹਿੋੇਗਾ ਅਤੇ ਨਤੀਜੇ ਿਜੋਂ ਪਾਿਰ ਘੱਟ ਹੈ, ਇਸਲਈ ਕਿੇਲ ਵਿੱਚ ਿੀ ਘੱਟ ਅਤੇ ਇਿੱੋਂ 

ਤੱਕ ਵਕ ਮਾਮੂਲੀ ਿੀ ਹੈ। ਜੇਕਰ ਕਨੈਕਟ ਕਰਨ ਿਾਲੀ ਕੇਿਲ ਦੀ ਲੰਿਾਈ ਲਾਈਨ 

ਤੋਂ ਿਹੁਤ ਵਜ਼ਆਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਨੁਕਸਾਨ ਿਹੁਤ ਵਜਆ਼ਦਾ ਹੋਿੇਗਾ ਅਤੇ ਇਹ ਮਸ਼ੀਨ ਅਤੇ 

ਜੁੜੀਆਂ ਕੇਿਲਾਂ ਦੀ ਉਮਰ ਨੂੰ ਛੋਟਾ ਕਰ ਦਿੇੇਗਾ। ਸਵਿਤੀ ਅਤੇ ਸਹੂਲਤਾਂ ਅਨੁਸਾਰ 

ਕੇਿਲ ਨੂੰ ਚਲਾਉਣਾ ਸੰਭਿ ਹੈ। ਵਸੱਧੀ ਧੁੱਪ ਿਾਲੀ ਵਗੱਲੀ ਸਵਿਤੀ ਤੋਂ ਦੂਰ ਰੱਖੋ, ਅਤੇ 

ਅੱਗ ਜਾਂ ਵਕਸੇ ਹੋਰ ਪਰਿਦੂਵਸ਼ਤ ਖੇਤਰਾਂ ਦੇ ਨੇੜੇ ਰਹੋ।

ਵਚੱਤਰ 2 ਵਿੱਚ ਤੁਹਾਡੇ ਮਾਰਗਦਰਸ਼ਨ ਲਈ ਲੋਡ ਪਾਿਰ ਲਈ ਇੱਕ ਸਧਾਰਨ 

ਮਾਡਲ ਪੈਨਲ ਿੋਰਡ ਵਦੱਤਾ ਵਗਆ ਹੈ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.8.170 & 171
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ਪਾਵਰ (Power)  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.9.172
ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ  (Electrician) - AC/DC ਮੋਟਰ ਡਰਾਈਵ

AC/DC ਡਰਾਈਵਾਂ (AC/DC drives)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

•  AC ਅਤੇ DC ਡਰਾਈਵਾਂ ਦੇ ਵਰਗੀਕਰਨ ਦੀਆਂ ਭਕਸਮਾਂ ਅਤੇ ਕੰਮਕਾਜ ਬਾਰੇ ਦੱਸੋ 

•  AC ਅਤੇ DC ਡਰਾਈਵਾਂ ਦੀਆਂ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨਾਂ ਬਾਰੇ ਦੱਸੋ

•  ਬਲਾਕ ਡਾਇਗਰਰਾਮ, DC ਡਰਾਈਵ ਦੇ ਭਿੱਸੇ ਅਤੇ DC ਡਰਾਈਵ ਦੇ ਫਾਇਦੇ ਅਤੇ ਨੁਕਸਾਨਾਂ ਦਾ ਵਰਣਨ ਕਰੋ।

ਇਲੈਕਟਰਰੀਕਲ ਡਰਾਈਵ

ਇੱਕ ਇਲੈਕਵ੍ਰਿਕ ਡਰਾਈਿ ਨੂੰ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਵਕਸਮਾਂ ਦੀਆਂ ਪਰਿਵਕਵਰਆ ਵਨਯੰਤਰਣ 

ਲਈ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਅਤੇ ਵਿਧੀਆਂ ਨੂੰ ਗਤੀ ਪਰਿਦਾਨ ਕਰਨ ਲਈ ਵਿਜਲਈ 

ਊਰਜਾ ਨੂੰ ਮਕੈਨੀਕਲ ਊਰਜਾ ਵਿੱਚ ਿਦਲਣ ਲਈ ਇੱਕ ਇਲੈਕ੍ਰਿੋਮਕੈਨੀਕਲ 

ਯੰਤਰ ਿਜੋਂ ਪਵਰਭਾਵਸ਼ਤ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। (ਵਚੱਤਰ 1)

ਆਿਾਜਾਈ, ਪਰਿਣਾਲੀਆਂ, ਰੋਵਲੰਗ ਵਮੱਲਾਂ, ਪੇਪਰ ਮਸ਼ੀਨਾਂ, ੍ੈਕਸ੍ਾਈਲ ਵਮੱਲਾਂ, 

ਮਸ਼ੀਨ ੍ੂਲ, ਪੱਖੇ, ਪੰਪ, ਰਿੋੋ੍, ਿਾਵਸ਼ੰਗ ਮਸ਼ੀਨ ਆਵਦ ਿਰਗੇ ਉਦਯਵੋਗਕ ਅਤੇ 

ਘਰੇਲੂ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨਾਂ ਦੀ ਿੱਡੀ ਵਗਣਤੀ ਵਿੱਚ ਮੋਸ਼ਨ ਕੰ੍ਰੋਲ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

ਗਤੀ ਵਨਯੰਤਰਣ ਲਈ ਲਗਾਏ ਗਏ ਵਸਸ੍ਮਾਂ ਨੂੰ ਡਰਾਈਿ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, 

ਅਤੇ ਇਹ ਵਕਸੇ ਿੀ ਪਰਿਮੁੱਖ ਮੂਿਰ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਡੀਜ਼ਲ ਜਾਂ ਪੈ੍ਰੋਲ ਇੰਜਣ, ਗੈਸ 

ਜਾਂ ਭਾਫ਼ ੍ਰਿਾਈਨਾਂ, ਭਾਫ਼ ਇੰਜਣ, ਹਾਈਡਰਿੌਵਲਕ ਮੋ੍ ਰਾਂ ਅਤੇ ਇਲੈਕਵ੍ਰਿਕ 

ਮੋ੍ ਰਾਂ ਨੂੰ ਵਨਯੁਕਤ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹੈ; ਗਤੀ ਵਨਯੰਤਰਣ ਲਈ ਮਕੈਨੀਕਲ ਊਰਜਾ ਦੀ 

ਸਪਲਾਈ ਕਰਨਾ ਇਲੈਕਵ੍ਰਿਕ ਮੋ੍ਰਾਂ ਨੂੰ ਰੁਜ਼ਗਾਰ ਦੇਣ ਿਾਲੀਆਂ ਡਰਾਈਿਾਂ ਨੂੰ 

ਇਲੈਕ੍ਰਿੀਕਲ ਡਰਾਈਿਾਂ ਿਜੋਂ ਜਾਵਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇੱਕ ਇਲੈਕਵ੍ਰਿਕ ਡਰਾਈਿ 

ਦਾ ਿਲਾਕ ਵਚੱਤਰ ਵਚੱਤਰ 2 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਇਲੈਕਭਟਰਰਕ ਡਰਾਈਵ ਦੀਆਂ ਭਕਸਮਾਂ

i  ਸੰਚਾਲਨ ਦੇ ਢੰਗ ਅਨੁਸਾਰ

-  ਲਗਾਤਾਰ ਵਡਊ੍ੀ ਡਰਾਈਿ

-  ਥੋੜੇ ਸਮੇਂ ਦੀ ਵਡਊ੍ੀ ਡਰਾਈਿ

-  ਰੁਕ-ਰੁਕ ਕੇ ਵਡਊ੍ੀ ਡਰਾਈਿ

ii  ਵਨਯੰਤਰਣ ਦੇ ਸਾਧਨਾਂ ਦੇ ਅਨੁਸਾਰ

-  ਮੈਨੁਅਲ

-  ਅਰਧ ਆ੍ੋਮੈਵ੍ਕ

-  ਆ੍ੋਮੈਵ੍ਕ

iii  ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਦੀ ਵਗਣਤੀ ਦੇ ਅਨੁਸਾਰ

-  ਵਿਅਕਤੀਗਤ ਡਰਾਈਿ

-  ਗਰੁੱਪ ਡਰਾਈਿ

-  ਮਲ੍ੀ - ਮੋ੍ ਰ ਡਰਾਈਿ

iv  ਗਤੀਸ਼ੀਲਤਾ ਅਤੇ ਪਵਰਿਰਤਨਸ਼ੀਲਤਾ ਦੇ ਅਨੁਸਾਰ

-  ਿੇਕਾਿੂ ਅਸਥਾਈ ਵਮਆਦ

-  ਵਨਯੰਤਵਰਤ ਅਸਥਾਈ ਵਮਆਦ

V  ਸਪੀਡ ਕੰ੍ ਰੋਲ ਦੇ ਤਰੀਵਕਆਂ ਅਨੁਸਾਰ

-  ਉਲ੍ਾਉਣਯੋਗ ਅਤੇ ਗੈਰ-ਉਲ੍ਣਯੋਗ ਿੇਕਾਿੂ ਵਨਰੰਤਰ ਗਤੀ

-  ਪਵਰਿਰਤਨਸ਼ੀਲ ਸਵਥਤੀ ਵਨਯੰਤਰਣ

-  ਉਲ੍ਾਉਣਯੋਗ ਅਤੇ ਗੈਰ-ਉਲ੍ਣਯੋਗ ਵਨਰਵਿਘਨ ਸਪੀਡ ਵਨਯੰਤਰਣ

ਇਲੈਕਟਰਰੀਕਲ ਡਰਾਈਵ ਦਾ ਫਾਇਦਾ

1  ਉਹਨਾਂ ਵਿੱਚ ਲਚਕਦਾਰ ਵਨਯੰਤਰਣ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ ਹਨ।

2  ਡਰਾਈਿਾਂ ਨੂੰ ਆ੍ੋਮੈਵ੍ਕ ਫਾਲ੍ ਵਡ੍ੈਕਸ਼ਨ ਵਸਸ੍ਮ ਨਾਲ ਪਰਿਦਾਨ ਕੀਤਾ 

ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਪਰਿੋਗਰਾਮੇਿਲ ਤਰਕ ਕੰ੍ਰੋਲਰ (PLC) ਅਤੇ ਕੰਵਪਊ੍ਰਾਂ ਨੂੰ 

ਲੋੜੀਂਦੇ ਕਰਿਮ ਵਿੱਚ ਡਰਾਈਿ ਓਪਰੇਸ਼ਨ ਨੂੰ ਆਪਣੇ ਆਪ ਵਨਯੰਤਵਰਤ ਕਰਨ 

ਲਈ ਵਨਯੁਕਤ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

3  ਉਹ ੍ਾਰਕ, ਸਪੀਡ ਅਤੇ ਪਾਿਰ ਦੀ ਵਿਸ਼ਾਲ ਸ਼ਰਿੇਣੀ ਵਿੱਚ ਉਪਲਿਧ ਹਨ।

4  ਇਹ ਲਗਭਗ ਵਕਸੇ ਿੀ ਓਪਰਵੇ੍ੰਗ ਸਵਥਤੀਆਂ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਿਸਫੋ੍ਕ ਅਤੇ 

ਰੇਡੀਓ ਐਕਵ੍ਿ ਿਾਤਾਿਰਨ ਲਈ ਢੁਕਿਂੇ ਹਨ।

5  ਇਹ ਸਪੀਡ ਦੇ ਸਾਰੇ ਚਾਰ ਚਤੁਰਭੁਜਾਂ ਵਿੱਚ ਕੰਮ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹੈ - ੍ਾਰਕ 

ਪਲੇਨ। 6 ਉਹਨਾਂ ਨੂੰ ਤੁਰੰਤ ਸ਼ੁਰੂ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਤੁਰੰਤ ਪੂਰੀ ਤਰਹਿਾਂ 

ਲੋਡ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।
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7  ਸਪੀਡ ਕੰ੍ ਰੋਲ, ਸ੍ਾਰ੍ ਕਰਨ ਅਤੇ ਿਰਿੇਵਕੰਗ ਲਈ ਕੰ੍ਰੋਲ ਗੀਅਰ ਦੀ 

ਲੋੜ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਸਧਾਰਨ ਅਤੇ ਚਲਾਉਣ ਲਈ ਆਸਾਨ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

ਵਰਵਫਊਲ ਦੀ ਲੋੜ ਜ਼ਰੂਰੀ ਨਹੀਂ ਹੈ.

ਇਲੈਕਟਰਰੀਕਲ ਡਰਾਈਵਾਂ ਦੀ ਚੋਣ (ਜਾਂ) ਚੋਣ:ਇਲੈਕਵ੍ਰਿਕ ਡਰਾਈਿ ਦੀ 

ਚੋਣ ਮਹੱਤਿਪੂਰਨ ਕਾਰਕਾਂ ‘ਤੇ ਵਨਰਭਰ ਕਰਦੀ ਹੈ।

1  ਸਵਥਰ ਸ੍ੇ੍ ਓਪਰਵੇ੍ੰਗ ਹਾਲਤਾਂ ਦੀਆਂ ਲੋੜਾਂ। ਸਪੀਡ ੍ਾਰਕ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ 

ਦੀ ਪਰਿਵਕਰਤੀ, ਸਪੀਡ ਰੈਗੂਲੇਸ਼ਨ, ਸਪੀਡ ਰੇਂਜ, ਕੁਸ਼ਲਤਾ, ਵਡਊ੍ੀ ਚੱਕਰ, 

ਸੰਚਾਲਨ ਦੇ ਚਤੁਰਭੁਜ, ਗਤੀ ਦੇ ਉਤਰਾਅ-ਚੜਹਿਾਅ ਜੇਕਰ ਕੋਈ ਹੋਿੇ, ਰੇਵ੍ੰਗ 

ਆਵਦ।

2  ਅਸਥਾਈ ਕਾਰਿਾਈ ਦੀਆਂ ਲੋੜਾਂ

3  ਪਰਿਿੇਗ ਅਤੇ ਵਗਰਾਿ੍ ਦੇ ਮੁੱਲ, ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ, ਿਰਿੇਵਕੰਗ ਅਤੇ ਉਲ੍ 

ਪਰਿਦਰਸ਼ਨ।

4  ਸਰੋਤ ਨਾਲ ਸਿੰਧਤ ਲੋੜਾਂ। ਸਰੋਤ ਦੀਆਂ ਵਕਸਮਾਂ ਅਤੇ ਇਸਦੀ ਸਮਰੱਥਾ, 

ਿੋਲ੍ੇਜ ਦੀ ਵਿਸ਼ਾਲਤਾ, ਿੋਲ੍ੇਜ ਦੇ ਉਤਰਾਅ-ਚੜਹਿਾਅ, ਪਾਿਰ ਫੈਕ੍ਰ, 

ਹਾਰਮੋਵਨਕਸ ਅਤੇ ਹੋਰ ਲੋਡਾਂ ‘ਤੇ ਉਨਹਿਾਂ ਦਾ ਪਰਿਭਾਿ, ਪੁਨਰ-ਜਨਮ ਸ਼ਕਤੀ 

ਨੂੰ ਸਿੀਕਾਰ ਕਰਨ ਦੀ ਯੋਗਤਾ।

5  ਸਪੇਸ ਅਤੇ ਿਜ਼ਨ ਪਾਿੰਦੀ ਜੇਕਰ ਕੋਈ ਹੋਿੇ।

6  ਿਾਤਾਿਰਣ ਅਤੇ ਸਥਾਨ।

7  ਭਰੋਸੇਯੋਗਤਾ

ਸਮੂਿ ਇਲੈਕਭਟਰਰਕ ਡਰਾਈਵ

ਇਸ ਡਰਾਈਿ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਵਸੰਗਲ ਮੋ੍ਰ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਜੋ ਿੇਅਵਰੰਗਾਂ ਉੱਤੇ ਸਮਰਵਥਤ 

ਇੱਕ ਜਾਂ ਇੱਕ ਤੋਂ ਿੱਧ ਲਾਈਨ ਸ਼ਾਫ੍ਾਂ ਨੂੰ ਚਲਾਉਂਦੀ ਹੈ। ਲਾਈਨ ਸ਼ਾਫ੍ ਨੂੰ ਜਾਂ 

ਤਾਂ ਪੁਲੀ ਅਤੇ ਿੈਲ੍ ਜਾਂ ਗੀਅਰਾਂ ਨਾਲ ਵਫੱ੍ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ, ਵਜਸ ਦੁਆਰਾ 

ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਜਾਂ ਵਿਧੀਆਂ ਦਾ ਇੱਕ ਸਮੂਹ ਚਲਾਇਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਨੂੰ ਕਈ ਿਾਰ 

ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈਸ਼ਾਫ੍ ਡਰਾਈਿ.

ਲਾਿ:ਇਲੈਕ੍ਰਿੀਕਲ ਡਰਾਈਿਾਂ ਦੇ ਫਾਇਵਦਆਂ ਵਿੱਚ ਹੇਠ ਵਲਖੇ ਸ਼ਾਮਲ ਹਨ:

•  ਇਹ ਡਰਾਈਿਾਂ ਸਪੀਡ, ਪਾਿਰ ਅਤੇ ੍ਾਰਕ ਦੀ ਇੱਕ ਵਿਆਪਕ ਰੇਂਜ ਨਾਲ 

ਪਰਿਾਪਤ ਕਰਨ ਯੋਗ ਹਨ।

•  ਹੋਰ ਮੁੱਖ ਮੂਿਰਾਂ ਿਾਂਗ ਨਹੀਂ, ਰੀਵਫਊਲ ਦੀ ਲੋੜ ਨਹੀਂ ਤਾਂ ਮੋ੍ ਰ ਨੂੰ ਗਰਮ 

ਕਰਨ ਦੀ ਲੋੜ ਨਹੀਂ ਹੈ।

•  ਉਹ ਮਾਹੌਲ ਨੂੰ ਦਵੂਸ਼ਤ ਨਹੀਂ ਕਰਦੇ।

•  ਪਵਹਲਾਂ ਸਵਥਰ ਸਪੀਡ ਡਰਾਈਿਾਂ ਦੇ ਅੰਦਰ ਵਸੰਕਰਿੋਨਸ ਅਤੇ ਇੰਡਕਸ਼ਨ 

ਿਰਗੀਆਂ ਮੋ੍ਰਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਸੀ। ਿਦਲਣਯੋਗ ਸਪੀਡ ਡਰਾਈਿਾਂ 

ਇੱਕ ਡੀਸੀ ਮੋ੍ਰ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰਦੀਆਂ ਹਨ।

•  ਇਲੈਕਵ੍ਰਿਕ ਿਰਿੇਵਕੰਗ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰਕੇ ਉਹਨਾਂ ਵਿੱਚ ਲਚਕਦਾਰ ਪਰਿਿੰਧਨ 

ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ ਹਨ।

•  ਿਰਤਮਾਨ ਵਿੱਚ, ਸੈਮੀਕੰਡਕ੍ਰ ਕਨਿਰ੍ਰਾਂ ਦੇ ਵਿਕਾਸ ਦੇ ਕਾਰਨ ਿੇਰੀਏਿਲ 

ਸਪੀਡ ਡਰਾਈਿਾਂ ਵਿੱਚ AC ਮੋ੍ਰਾਂ ਦੀ ਮੋ੍ਰ ਿਰਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਨੁਕਸਾਨ

ਇਲੈਕ੍ਰਿੀਕਲ ਡਰਾਈਿਾਂ ਦੇ ਨੁਕਸਾਨਾਂ ਵਿੱਚ ਹੇਠ ਵਲਖੇ ਸ਼ਾਮਲ ਹਨ.

•  ਇਸ ਡਰਾਈਿ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਨਹੀਂ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਵਜੱਥੇ ਪਾਿਰ ਸਪਲਾਈ 

ਪਹੁੰਚਯੋਗ ਨਹੀਂ ਹੈ। 

•  ਪਾਿਰ ਿਰੇਕਡਾਊਨ ਪੂਰੇ ਵਸਸ੍ਮ ਨੂੰ ਪੂਰੀ ਤਰਹਿਾਂ ਰੋਕ ਵਦੰਦਾ ਹੈ।

•  ਵਸਸ੍ਮ ਦੀ ਮੁੱਢਲੀ ਕੀਮਤ ਮਵਹੰਗੀ ਹੈ।

•  ਇਸ ਡਰਾਈਿ ਦਾ ਗਤੀਸ਼ੀਲ ਜਿਾਿ ਮਾੜਾ ਹੈ।

•  ਪਰਿਾਪਤ ਕੀਤੀ ਗਈ ਡਰਾਈਿ ਆਉ੍ਪੁੱ੍  ਪਾਿਰ ਘੱ੍ ਹੈ।

•  ਇਸ ਡਰਾਈਿ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰਨ ਨਾਲ ਆਿਾਜ਼ ਪਰਿਦੂਸ਼ਣ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਇਲੈਕਟਰਰੀਕਲ ਡਰਾਈਵਾਂ ਦੇ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨ:ਇਲੈਕ੍ਰਿੀਕਲ ਡਰਾਈਿਾਂ ਦੀਆਂ 

ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨਾਂ ਵਿੱਚ ਹੇਠ ਵਲਖੇ ਸ਼ਾਮਲ ਹਨ।

•  ਇਸ ਡਰਾਈਿ ਦਾ ਮੁੱਖ ਉਪਯੋਗ ਇਲੈਕਵ੍ਰਿਕ ੍ ਰਿੈਕਸ਼ਨ ਹੈ ਵਜਸਦਾ ਮਤਲਿ 

ਹੈ ਸਮੱਗਰੀ ਨੂੰ ਇੱਕ ਸਥਾਨ ਤੋਂ ਦੂਜੀ ਥਾਂ ਤੱਕ ਪਹੁੰਚਾਉਣਾ। ਿੱਖ-ਿੱਖ ਵਕਸਮਾਂ 

ਦੇ ਇਲੈਕਵ੍ਰਿਕ ੍ਰਿੈਕਸ਼ਨਾਂ ਵਿੱਚ ਮੁੱਖ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਿੈ੍ਰੀ ਨਾਲ ਵਿਜਲੀ ਦੀਆਂ 

ਰੇਲ ਗੱਡੀਆਂ, ਿੱਸਾਂ, ੍ਰਾਲੀਆਂ, ੍ਰਾਮਾਂ, ਅਤੇ ਸੂਰਜੀ ਊਰਜਾ ਨਾਲ ਚੱਲਣ 

ਿਾਲੇ ਿਾਹਨ ਸ਼ਾਮਲ ਹਨ।

•  ਇਲੈਕ੍ਰਿੀਕਲ ਡਰਾਈਿਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਿੱਡੀ ਵਗਣਤੀ ਵਿੱਚ ਘਰੇਲੂ ਅਤੇ 

ਉਦਯੋਵਗਕ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨਾਂ ਵਿੱਚ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਮੋ੍ ਰਾਂ, ਆਿਾਜਾਈ 

ਪਰਿਣਾਲੀਆਂ, ਫੈਕ੍ਰੀਆਂ, ੍ੈਕਸ੍ਾਈਲ ਵਮੱਲਾਂ, ਪੰਪ, ਪੱਖੇ, ਰੋਿੋ੍ ਆਵਦ 

ਸ਼ਾਮਲ ਹਨ।

•  ਇਹ ਪੈ੍ਰੋਲ ਜਾਂ ਡੀਜ਼ਲ ਇੰਜਣਾਂ, ੍ਰਿਾਈਨਾਂ ਵਜਿਂੇ ਗੈਸ ਨਹੀਂ ਤਾਂ ਭਾਫ਼, 

ਮੋ੍ਰਾਂ ਵਜਿੇਂ ਹਾਈਡਰਿੌਵਲਕ ਅਤੇ ਇਲੈਕਵ੍ਰਿਕ ਲਈ ਮੁੱਖ ਮਿੂਰ ਿਜੋਂ ਿਰਤੇ 

ਜਾਂਦੇ ਹਨ।

ਇਸ ਤਰਹਿਾਂ, ਇਹ ਸਭ ਇਲੈਕ੍ਰਿੀਕਲ ਡਰਾਈਿਾਂ ਦੇ ਿੁਵਨਆਦੀ ਵਸਧਾਂਤਾਂ ਿਾਰੇ 

ਹੈ. ਉਪਰੋਕਤ ਜਾਣਕਾਰੀ ਤੋਂ, ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਅਸੀਂ ਇਹ ਵਸੱ੍ਾ ਕੱਢ ਸਕਦੇ ਹਾਂ ਵਕ ਇੱਕ 

ਡਰਾਈਿ ਇੱਕ ਵਕਸਮ ਦਾ ਇਲੈਕ੍ਰਿੀਕਲ ਯੰਤਰ ਹੈ ਜੋ ਊਰਜਾ ਨੂੰ ਵਨਯੰਤਵਰਤ 

ਕਰਨ ਲਈ ਿਰਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜੋ ਇਲੈਕ੍ਰਿੀਕਲ ਮੋ੍ਰ ਨੂੰ ਭੇਜੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। 

ਡਰਾਈਿ ਅਸਵਥਰ ਮਾਤਰਾ ਵਿੱਚ ਅਤੇ ਅਸਵਥਰ ਿਾਰੰਿਾਰਤਾ ਵਿੱਚ ਮੋ੍ਰ ਨੂੰ ਊਰਜਾ 

ਸਪਲਾਈ ਕਰਦੀ ਹੈ, ਇਸ ਤਰਹਿਾਂ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਮੋ੍ਰ ਦੀ ਗਤੀ ਅਤੇ ੍ਾਰਕ ਨੂੰ 

ਕੰ੍ਰੋਲ ਕਰਦੀ ਹੈ। ਇੱਥੇ ਤੁਹਾਡੇ ਲਈ ਇੱਕ ਸਿਾਲ ਹੈ, ਇਲੈਕਵ੍ਰਿਕ ਡਰਾਈਿ 

ਦੇ ਮੁੱਖ ਵਹੱਸੇ ਕੀ ਹਨ.

ਭਵਅਕਤੀਗਤ ਇਲੈਕਭਟਰਰਕ ਡਰਾਈਵ

ਇਸ ਡਰਾਈਿ ਵਿੱਚ ਹਰੇਕ ਵਿਅਕਤੀਗਤ ਮਸ਼ੀਨ ਨੂੰ ਇੱਕ ਿੱਖਰੀ ਮੋ੍ ਰ ਦੁਆਰਾ 

ਚਲਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਮੋ੍ਰ ਮਸ਼ੀਨ ਦੇ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਵਹੱਵਸਆਂ ਨੂੰ ਮੋਸ਼ਨ ਿੀ 

ਪਰਿਦਾਨ ਕਰਦੀ ਹੈ।

ਮਲਟੀ ਮੋਟਰ ਇਲੈਕਭਟਰਰਕ ਡਰਾਈਵ:ਇਸ ਡਰਾਈਿ ਪਰਿਣਾਲੀ ਵਿੱਚ, ਕਈ 

ਡਰਾਈਿਾਂ ਹਨ, ਵਜਨਹਿਾਂ ਵਿੱਚੋਂ ਹਰ ਇੱਕ ਡਰਾਈਿ ਵਿਧੀ ਦੇ ਕਾਰਜਸ਼ੀਲ ਵਹੱਵਸਆਂ 

ਵਿੱਚੋਂ ਇੱਕ ਨੂੰ ਚਾਲੂ ਕਰਨ ਲਈ ਕੰਮ ਕਰਦੀ ਹੈ।

ਉਦਾਹਰਨ ਲਈ: ਗੁੰਝਲਦਾਰ ਧਾਤ ਕੱ੍ਣ ਿਾਲੇ ਮਸ਼ੀਨ ੍ੂਲ
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ਕਾਗਜ਼ ਿਣਾਉਣ ਦੇ ਉਦਯੋਗ।

ਰੋਵਲੰਗ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਆਵਦ।

ਇੱਕ ਆਧੁਵਨਕ ਿੇਰੀਏਿਲ ਸਪੀਡ ਇਲੈਕ੍ਰਿੀਕਲ ਡਰਾਈਿ ਵਸਸ੍ਮ ਵਿੱਚ ਹੇਠ 

ਵਲਖੇ ਭਾਗ ਹਨ - ਇਲੈਕ੍ਰਿੀਕਲ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਅਤੇ ਲੋਡ

-  ਪਾਿਰ ਮਵੋਡਊਲੇ੍ ਰ

-  ਸਰੋਤ

-  ਕੰ੍ਰੋਲ ਯਵੂਨ੍

-  ਸੈਂਵਸੰਗ ਯਵੂਨ੍

ਇਲੈਕਟਰਰੀਕਲ ਮਸ਼ੀਨ

ਸਪੀਡ ਕੰ੍ ਰੋਲ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨਾਂ ਲਈ ਸਭ ਤੋਂ ਿੱਧ ਿਰਤੀਆਂ ਜਾਂਦੀਆਂ 

ਇਲੈਕ੍ਰਿੀਕਲ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੀਆਂ ਹਨ।

ਡੀਸੀ ਮਸ਼ੀਨਾਂ

ਸ਼ੰ੍, ਸੀਰੀਜ਼, ਕੰਪਾਊਂਡ, ਡੀਸੀ ਮੋ੍ਰਾਂ ਅਤੇ ਸਵਿੱਚਡ ਵਰਲੈਕ੍ੈਂਸ ਮਸ਼ੀਨਾਂ।

ਏਸੀ ਮਸ਼ੀਨਾਂ

ਇੰਡਕਸ਼ਨ, ਜ਼ਖ਼ਮ ਰੋ੍ਰ, ਸਮਕਾਲੀ, ਸਥਾਈ ਚੁੰਿਕ ਸਮਕਾਲੀ ਅਤੇ ਸਮਕਾਲੀ 

ਸੰਕੋਚ ਮਸ਼ੀਨ.

ਭਵਸ਼ੇਸ਼ ਮਸ਼ੀਨਾਂ

ਿੁਰਸ਼ ਘੱ੍  ਡੀਸੀ ਮੋ੍ਰਾਂ, ਸ੍ੈਪਰ ਮੋ੍ ਰਾਂ, ਸਵਿੱਚਡ ਵਰਲਕ੍ੈਂਸ ਮੋ੍ ਰਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ 

ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਪਾਵਰ ਮਭੋਡਊਲਟਰ (ਕੰਟਰੋਲਰ)

ਫੰਕਸ਼ਨ

•  ਇਹ ਸਰੋਤ ਤੋਂ ਮੋ੍ਰ ਤੱਕ ਪਰਿਿਾਹ ਜਾਂ ਸ਼ਕਤੀ ਨੂੰ ਮੋਵਡਊਲੇ੍  ਕਰਦਾ ਹੈ - ਲੋਡ 

ਦੁਆਰਾ ਲੋੜੀਂਦੇ ੍ੋਰਕ ਦੀਆਂ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ ਪਰਿਦਾਨ ਕੀਤੀਆਂ ਜਾਂਦੀਆਂ ਹਨ।

•  ਅਸਥਾਈ ਓਪਰੇਸ਼ਨ ਦੇ ਦੌਰਾਨ, ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਸ਼ੁਰੂ ਕਰਨਾ, ਿਰਿੇਕ ਲਗਾਉਣਾ 

ਅਤੇ ਸਪੀਡ ਵਰਿਰਸਲ, ਇਹ ਆਵਗਆਯੋਗ ਸੀਮਾਿਾਂ ਵਿੱਚ ਮੋ੍ਰ ਕਰੰ੍  ਨੂੰ 

ਘ੍ਾਉਂਦਾ ਹੈ।

•  ਇਹ ਸਰੋਤ ਦੀ ਵਿਜਲਈ ਊਰਜਾ ਨੂੰ ਉਵਚਤ ਤੋਂ ਮੋ੍ਰ ਵਿੱਚ ਿਦਲਦਾ ਹੈ। 

•  ਇਹ ਮੋ੍ਰ (ਵਜਿੇਂ) ਮੋ੍ਵਰੰਗ ਅਤੇ ਿਰਿੇਵਕੰਗ ਦੇ ਸੰਚਾਲਨ ਦਾ ਮੋਡ ਚੁਣਦਾ ਹੈ।

ਪਾਵਰ ਮੋਡੀਊਲੇਟਰਾਂ ਦੀਆਂ ਭਕਸਮਾਂ (ਕੰਟਰੋਲਰ)

-  ਇਲੈਕਵ੍ਰਿਕ ਡਰਾਈਿ ਵਸਸ੍ਮ ਵਿੱਚ, ਪਾਿਰ ਮੋਵਡਊਲੇ੍ਰ ਹੇਠ ਵਲਖੇ ਵਿੱਚੋਂ 

ਕੋਈ ਿੀ ਹੋ ਸਕਦੇ ਹਨ। 

-  ਵਨਯੰਤਵਰਤ ਰੀਕ੍ੀਫਾਇਰ (AC ਤੋਂ DC ਕਨਿਰ੍ਰ)

-  ਇਨਿਰ੍ਰ (DC ਤੋਂ AC ਕਨਿਰ੍ਰ)

-  AC ਿੋਲ੍ੇਜ ਕੰ੍ਰੋਲਰ (AC ਤੋਂ DC ਕਨਿਰ੍ਰਜ਼)

-  DC ਹੈਲੀਕਾਪ੍ਰ (DC ਤੋਂ DC ਕਨਿਰ੍ਰ)

-  ਸਾਈਕਲੋ ਕਨਿਰ੍ਰ (ਫਰਿੀਕੁਐਂਸੀ ਪਵਰਿਰਤਨ)

ਭਬਜਲੀ ਸਰੋਤ

ਿਹੁਤ ਘੱ੍ ਪਾਿਰ ਡਰਾਈਿਾਂ ਨੂੰ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਵਸੰਗਲ ਫੇਜ਼ ਸਰੋਤਾਂ ਤੋਂ ਖੁਆਇਆ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਿਾਕੀ ਡਰਾਈਿਾਂ ਨੂੰ 3-ਪੜਾਅ ਸਰੋਤ ਤੋਂ ਸੰਚਾਵਲਤ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। 

ਘੱ੍ ਅਤੇ ਮੱਧਮ ਪਾਿਰ ਮੋ੍ ਰਾਂ ਨੂੰ 415V ਸਪਲਾਈ ਤੋਂ ਖੁਆਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। 

ਉੱਚ ਰਵੇ੍ੰਗਾਂ ਲਈ, ਮੋ੍ਰਾਂ ਨੂੰ 3.3KV, 6.6 KV ਅਤੇ 11 KV ਦਾ ਦਰਜਾ ਵਦੱਤਾ ਜਾ 

ਸਕਦਾ ਹੈ। ਕੁਝ ਡਰਾਈਿਾਂ ਿੈ੍ਰੀ ਤੋਂ ਸੰਚਾਵਲਤ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਨ।

ਸੈਭਂਸੰਗ ਯੂਭਨਟ

-  ਸਪੀਡ ਸੈਂਵਸੰਗ (ਮੋ੍ਰ ਤੋਂ)

-  ੍ੋਰਕ ਸੈਂਵਸੰਗ

-  ਸਵਥਤੀ ਸੈਵਂਸੰਗ

-  ਕਰੰ੍ ਸੈਵਂਸੰਗ ਅਤੇ ਿੋਲ੍ੇਜ ਸੈਵਂਸੰਗ (ਲਾਈਨਾਂ ਤੋਂ ਜਾਂ ਲੋਡ ਤੋਂ ਮੋ੍ਰ 

੍ਰਮੀਨਲਾਂ ਤੋਂ) 

-  ਤਾਪਮਾਨ ਸੈਵਂਸੰਗ

ਕੰਟਰੋਲ ਯੂਭਨਟ:ਕੰ੍ ਰੋਲ ਯਵੂਨ੍ ਵਿੱਚ ਪਾਿਰ ਮਵੋਡਊਲੇ੍ਰ ਲਈ ਕੰ੍ ਰੋਲ 

ਯੂਵਨ੍ ਪਰਿਦਾਨ ਕੀਤੇ ਗਏ ਹਨ। ਇਹ ਲੋਡ ਲੋੜਾਂ ਨੂੰ ਪੂਰਾ ਕਰਨ ਲਈ ਮੋ੍ ਰ ਅਤੇ 

ਪਾਿਰ ਕਨਿਰ੍ਰ ਨਾਲ ਮੇਲ ਖਾਂਦਾ ਹੈ।

ਡੀਸੀ ਡਰਾਈਵ ਦਾ ਬਲਾਕ ਭਚੱਤਰ:ਇੱਕ DC ਡਰਾਈਿ ਵਸਸ੍ਮ ਦਾ ਿਲਾਕ 

ਵਚੱਤਰ ਵਚੱਤਰ 3 ਵਿੱਚ ਹੈ

ਡੀਸੀ ਡਰਾਈਵ ਇੰਪੁੱਟ:ਕੁਝ thyristor ਅਧਾਵਰਤ DC ਡਰਾਈਿਾਂ ਵਸੰਗਲ 

ਫੇਜ਼ ਸਪਲਾਈ ‘ਤੇ ਕੰਮ ਕਰਦੀਆਂ ਹਨ ਅਤੇ ਪੂਰੀ ਤਰੰਗ ਸੁਧਾਰ ਲਈ ਚਾਰ 

ਥਾਈਵਰਸ੍ਰਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰਦੀਆਂ ਹਨ। ਿੱਡੀਆਂ ਮੋ੍ ਰਾਂ ਲਈ 3 ਫੇਜ਼ ਪਾਿਰ 

ਸਪਲਾਈ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ ਿੇਿਫਾਰਮ ਿਹੁਤ ਮੁਲਾਇਮ ਹੁੰਦੇ ਹਨ। ਅਵਜਹੇ 

ਮਾਮਵਲਆਂ ਵਿੱਚ, ਪੂਰੀ ਤਰੰਗ ਸੁਧਾਰ ਲਈ ਛੇ ਥਾਈਵਰਸ੍ਰਾਂ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

ਸੁਿਾਰਕ ਪੁਲ:ਇੱਕ ਵਨਯੰਤਵਰਤ DC ਡਰਾਈਿ ਦਾ ਪਾਿਰ ਕੰਪੋਨੈਂ੍  ਇੱਕ ਫੁੱਲ ਿੇਿ 

ਵਿਰਿਜ ਰੀਕ੍ੀਫਾਇਰ ਹੈ ਵਜਸਨੂੰ ਵਤੰਨ ਪੜਾਅ ਜਾਂ ਵਸੰਗਲ ਫੇਜ਼ ਸਪਲਾਈ ਦੁਆਰਾ 

ਚਲਾਇਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਉੱਪਰ ਦੱਵਸਆ ਵਗਆ ਹੈ ਵਕ ਥਾਈਰੀਸ੍ਰ ਦੀ 

ਵਗਣਤੀ ਸਪਲਾਈ ਿੋਲ੍ੇਜ ‘ਤੇ ਵਨਰਭਰ ਕਰਦੀ ਹੈ।

ਇੱਕ ਛੇ - ਥਾਈਰੀਸ੍ਰ ਵਿਰਿਜ (ਵਤੰਨ ਫੇਜ਼ ਕਨਿਰ੍ਰ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ) ਮੋ੍ ਰ 

ਆਰਮੇਚਰ ਨੂੰ DC ਸਪਲਾਈ ਲਈ ਆਉਣ ਿਾਲੀ AC ਸਪਲਾਈ ਨੂੰ ਠੀਕ ਕਰਦਾ 

ਹੈ। ਇਹਨਾਂ thyristors ਦਾ ਫਾਇਵਰੰਗ ਐਂਗਲ ਕੰ੍ਰੋਲ ਮੋ੍ਰ ਨੂੰ ਿੋਲ੍ੇਜ 

ਿਦਲਦਾ ਹੈ।
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ਫੀਲਡ ਸਪਲਾਈ ਯੂਭਨਟ (FSU):ਪਾਿਰ ਫੀਲਡ ਵਿੰਵਡੰਗ ‘ਤੇ ਲਾਗੂ ਕੀਤੀ ਜਾਣੀ 

ਹੈ ਆਰਮੇਚਰ ਪਾਿਰ ਨਾਲੋਂ ਿਹੁਤ ਘੱ੍ ਹੈ।

ਿਹੁਤ ਸਾਰੇ ਮਾਮਵਲਆਂ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਦੋ-ਪੜਾਅ ਦੀ ਸਪਲਾਈ ਵਤੰਨ ਫੇਜ਼ ਇਨਪੁ੍  

(ਜੋ ਆਰਮੇਚਰ ਨੂੰ ਪਾਿਰ ਸਪਲਾਈ ਕਰਦੀ ਹੈ) ਤੋਂ ਵਖੱਚੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸਲਈ 

ਫੀਲਡ ਐਕਸਾਈ੍ਰ ਨੂੰ ਆਰਮੇਚਰ ਸਪਲਾਈ ਯਵੂਨ੍ ਵਿੱਚ ਸ਼ਾਮਲ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ।

ਫੀਲਡ ਸਪਲਾਈ ਯਵੂਨ੍ ਦਾ ਕੰਮ ਮੋ੍ ਰ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਸਵਥਰ ਫੀਲਡ ਜਾਂ ਪਰਿਿਾਹ 

ਿਣਾਉਣ ਲਈ ਫੀਲਡ ਵਿੰਵਡੰਗ ਨੂੰ ਇੱਕ ਸਵਥਰ ਿੋਲ੍ੇਜ ਪਰਿਦਾਨ ਕਰਨਾ ਹੈ। ਕੁਝ 

ਮਾਮਵਲਆਂ ਵਿੱਚ, ਇਸ ਯਵੂਨ੍ ਨੂੰ ਥਾਈਰੀਸ੍ੋਰਸ ਨਾਲ ਸਪਲਾਈ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਫੀਲਡ ਉੱਤੇ ਲਾਗੂ ਿੋਲ੍ੇਜ ਨੂੰ ਘੱ੍  ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕੇ ਤਾਂ ਜੋ ਸਥਾਈ ਚੁਿੰਕ 

DC ਮੋ੍ਰਾਂ ਦੀ ਿੇਸ ਸਪੀਡ ਦੇ ਉੱਪਰ ਮੋ੍ ਰ, ਫੀਲਡ ਸਪਲਾਈ ਯੂਵਨ੍ ਡਰਾਈਿ 

ਵਿੱਚ ਸ਼ਾਮਲ ਨਹੀਂ ਹੈ।

ਸਪੀਡ ਰੈਗੂਲੇਸ਼ਨ ਯੂਭਨਟ:ਇਹ ਫੀਡਿੈਕ ਵਸਗਨਲਾਂ ਨਾਲ ਆਪਰੇ੍ ਰ ਵਨਰਦੇਸ਼ 

(ਇੱਛਤ ਗਤੀ) ਦੀ ਤੁਲਨਾ ਕਰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਫਾਇਵਰੰਗ ਸਰਕ੍ ਨੂੰ ਉਵਚਤ ਵਸਗਨਲ 

ਭੇਜਦਾ ਹੈ। ਐਨਾਲਾਗ ਡਰਾਈਿਾਂ ਵਿੱਚ, ਇਸ ਰੈਗੂਲੇ੍ਰ ਯਵੂਨ੍ ਵਿੱਚ ਿੋਲ੍ੇਜ 

ਅਤੇ ਮੌਜੂਦਾ ਰੈਗੂਲੇ੍ ਰ ਦਿੋੇਂ ਹੁੰਦੇ ਹਨ। ਿੋਲ੍ੇਜ ਰੈਗੂਲੇ੍ਰ ਸਪੀਡ ਗਲਤੀ ਨੂੰ 

ਇੰਪੁੱ੍  ਦੇ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਸਿੀਕਾਰ ਕਰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਿੋਲ੍ੇਜ ਆਉ੍ਪੁੱ੍ ਪੈਦਾ ਕਰਦਾ ਹੈ ਜੋ 

ਵਫਰ ਮੌਜੂਦਾ ਰੈਗੂਲੇ੍ਰ ‘ਤੇ ਲਾਗੂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਮੌਜੂਦਾ ਰੈਗੂਲੇ੍ਰ ਵਫਰ ਫਾਇਵਰੰਗ ਸਰਕ੍ ਲਈ ਲੋੜੀਂਦਾ ਫਾਇਵਰੰਗ ਕਰੰ੍  ਪੈਦਾ 

ਕਰਦਾ ਹੈ। ਜੇ ਿਧੇਰੇ ਗਤੀ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ ਿੋਲ੍ੇਜ ਰੈਗੂਲੇ੍ ਰ ਤੋਂ ਿਾਧੂ ਕਰੰ੍ 

ਵਖੱਵਚਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸਲਈ ਥਾਈਰੀਸ੍ੋਰ ਿਧੇਰੇ ਸਮੇਂ ਲਈ ਚਲਦੇ ਹਨ। 

ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ, ਇਹ ਵਨਯਮ (ਿੋਲ੍ੇਜ ਅਤੇ ਕਰੰ੍ ਦੋਿੇਂ) ਅਨੁਪਾਤਕ -ਇੰ੍ ੀਗਰਲ- 

ਡੈਰੀਿੇਵ੍ਿ ਕੰ੍ਰੋਲਰਾਂ ਨਾਲ ਪੂਰਾ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਫੀਲਡ ਮੌਜੂਦਾ ਰੈਗੂਲੇ੍ਰ ਿੀ ਪਰਿਦਾਨ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ ਵਜੱਥੇ ਸਪੀਡ ਿੇਸ ਸਪੀਡ 

ਤੋਂ ਿੱਧ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ।

ਡੀਸੀ ਡਰਾਈਵ ਦੇ ਭਿੱਸੇ: ਿੱਖ-ਿੱਖ ਰਵੇ੍ੰਗਾਂ ਿਾਲੇ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਿਰਿਾਂਡਾਂ ਦੀਆਂ 

ਡੀਸੀ ਡਰਾਈਿਾਂ ਿਾਜ਼ਾਰ ਵਿੱਚ ਉਪਲਿਧ ਹਨ। ਇਹ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਇੱਕ ਧਾਤੂ 

ਦੀਿਾਰ ਵਿੱਚ ਇਕੱਠਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਫਰੰ੍ ਪੈਨਲ ਵਿੱਚ ਪਾਿਰ ੍ਰਮੀਨਲ, ਕੰ੍ ਰੋਲ 

੍ਰਮੀਨਲ, ਡਰਾਈਿ ਨੂੰ ਕੰ੍ ਰੋਲ ਕਰਨ ਲਈ ਕੀਪੈਡ ਆਵਦ ਹਨ। ਇਸ ਵਿੱਚ 

ਡਰਾਈਿ ਨੂੰ ਪਰਿੋਗਰਿਾਮ ਕਰਨ ਲਈ ਪੀਸੀ ਨਾਲ ਜੁੜਨ ਦੀ ਵਿਿਸਥਾ ਹੈ।

ਡੀਸੀ ਡਰਾਈਿ ਦੇ ਮੁੱਖ ਵਹੱਸੇ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਗਏ ਹਨ। (ਵਚੱਤਰ 4)

1  ਮੁੱਖ ਡਰਾਈਿ ਅਸੈਿਂਲੀ

2  ੍ਰਮੀਨਲ ਕਿਰ

3  ੍ਰਮੀਨਲ ਕਿਰ ਿਰਕਰਾਰ ਰੱਖਣ ਿਾਲਾ ਪੇਚ

4  ਖਾਲੀ ਕਿਰ

5  ਕੀਪੈਡ

6  COMMS ਤਕਨਾਲੋਜੀ ਿਾਕਸ (ਵਿਕਲਵਪਕ)

7  ਸਪੀਡ ਫੀਡਿੈਕ ਤਕਨਾਲੋਜੀ ਕਾਰਡ (ਵਿਕਲਵਪਕ)

8  ਗਲੈਂਡ ਪਲੇ੍

9  ਪਾਿਰ ੍ਰਮੀਨਲ ਸ਼ੀਲਡ

10  ਪਾਿਰ ੍ਰਮੀਨਲ

11  ਕੰ੍ਰੋਲ ੍ਰਮੀਨਲ

12  ਅਰਵਥੰਗ / ਗਰਾਉਂਵਡੰਗ ਪੁਆਇੰ੍

13  ਕੀਪੈਡ ਭਾਗ

14  ਪਰਿੋਗਰਾਵਮੰਗ ਭਾਗ

15  ਸਹਾਇਕ ਸ਼ਕਤੀ, ਿਾਹਰੀ ਸੰਪਰਕ ਕਰਨ ਿਾਲਾ, ਿਲੋਅਰ ਅਤੇ ਅਲੱਗ 

ਥਰਵਮਸ੍ਰ ੍ਰਮੀਨਲਪਾਿਰ ਅਤੇ ਕੰ੍ ਰੋਲ ੍ਰਮੀਨਲ

DC ਡਰਾਈਿ ਵਿੱਚ, ਫਰੰ੍ ਪੈਨਲ ਵਿੱਚ ਪਾਿਰ ੍ਰਮੀਨਲ L1, L2 ਅਤੇ L3 ਹੁੰਦੇ 

ਹਨ ਵਜੱਥੇ 415V ਦੀ 3 ਪੜਾਅ ਦੀ ਇਨਪੁ੍  ਸਪਲਾਈ ਨੂੰ ਜਵੋੜਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਸਪੀਡ ਐਡਜਸ੍ ਪੋ੍ੈਂਸ਼ੀਓਮੀ੍ਰ, ੍ੋਰਕ ਐਡਜਸ੍ ਪੋ੍ੈਂਸ਼ੀਓਮੀ੍ਰ, ਸ੍ਾਰ੍/

ਰਨ/ਸ੍ਾਪ ਸਵਿੱਚ, ਜੋਗ/ਰਨ/ਸ੍ਾਪ ਸਵਿੱਚ, ਆ੍ੋ/ਮੈਨ ਸਵਿੱਚ, ਫਾਰਿਰਡ/

ਵਰਿਰਸ ਸਵਿੱਚ ਆਵਦ ਲਈ ਕੰ੍ਰੋਲ ੍ਰਮੀਨਲ ਵਦੱਤੇ ਗਏ ਹਨ। ੍ਰਮੀਨਲ 

A1 ਅਤੇ A2 ਅਤੇ B0 ਅਤੇ B1 ਆਰਮੇਚਰ ਲਈ ਹਨ। ਅਤੇ ਕਰਿਮਿਾਰ ਫੀਲਡ 

ਕਨੈਕਸ਼ਨ। ਨਾਮ ਅਤੇ ਸਥਾਨ ਵਚੱਤਰ 5 ਵਿੱਚ ਦਰਸਾਏ ਗਏ ਹਨ।

ਡੀਸੀ ਡਰਾਈਵ ਦੇ ਫਾਇਦੇ

•  AC ਤੋਂ DC ਤੱਕ ਵਸੰਗਲ ਪਾਿਰ ਪਵਰਿਰਤਨ ਨਾਲ DC ਡਰਾਈਿਾਂ ਘੱ੍ 

ਗੁੰਝਲਦਾਰ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਨ।

•  ਵਜ਼ਆਦਾਤਰ ਹਾਰਸਪਾਿਰ ਰਵੇ੍ੰਗਾਂ ਲਈ DC ਡਰਾਈਿਾਂ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਘੱ੍ 

ਮਵਹੰਗੀਆਂ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਨ।

•  DC ਮੋ੍ਰਾਂ ਦੀ ਵਿਿਸਵਥਤ ਸਪੀਡ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਦੇ ਰੂਪ ਵਿੱਚ ਿਰਤੋਂ ਦੀ ਇੱਕ 

ਲੰਮੀ ਪਰੰਪਰਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਉਦੇਸ਼ ਲਈ ਵਿਕਲਪਾਂ ਦੀ ਇੱਕ ਵਿਸ਼ਾਲ ਸਰ਼ਿੇਣੀ 

ਵਿਕਵਸਤ ਹੋਈ ਹੈ।

•  ਕੂਵਲੰਗ ਿਲੋਅਰ ਅਤੇ ਇਨਲੇ੍  ਏਅਰ ਫਲੈਂਜ ਲਗਾਤਾਰ ੍ਾਰਕ ‘ਤੇ 

ਵਿਆਪਕ ਸਪੀਡ ਰੇਂਜ ਲਈ ਕਵੂਲੰਗ ਹਿਾ ਪਰਿਦਾਨ ਕਰਦੇ ਹਨ।

•  ਫੀਡਿੈਕ ੍ੈਕੋਮੀ੍ਰਾਂ ਅਤੇ ਏਨਕੋਡਰਾਂ ਨੂੰ ਮਾਊਂ੍  ਕਰਨ ਲਈ ਸਹਾਇਕ 

ਮਾਊਂਵ੍ੰਗ ਫਲੈਂਜ ਅਤੇ ਵਕੱ੍ਾਂ।

•  DC ਰੀਜਨਰੇਵ੍ਿ ਡਰਾਈਿਾਂ ਉਹਨਾਂ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨਾਂ ਲਈ ਉਪਲਿਧ ਹਨ 

ਵਜਹਨਾਂ ਨੂੰ ਓਿਰਹਾਵਲੰਗ ਲੋਡ ਲਈ ਲਗਾਤਾਰ ਪੁਨਰਜਨਮ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। 

ਇਸ ਸਮਰੱਥਾ ਿਾਲੀਆਂ AC ਡਰਾਈਿਾਂ ਿਧੇਰੇ ਗੁੰਝਲਦਾਰ ਅਤੇ ਮਵਹੰਗੀਆਂ 

ਹੋਣਗੀਆਂ।

•  ਸਹੀ ਢੰਗ ਨਾਲ ਲਾਗੂ ਕੀਤਾ ਿੁਰਸ਼ ਅਤੇ ਕਵਮਊ੍ੇ੍ਰ ਦੀ ਦੇਖਭਾਲ ਘੱ੍ ੋ-ਘੱ੍ 

ਹੈ।

•  DC ਮੋ੍ਰਾਂ ਰੇ੍ ਕੀਤੇ ਮੁੱਲ ਦੇ 400% ਤੋਂ ਿੱਧ ਸ਼ੁਰੂ ਕਰਨ ਅਤੇ ਤੇਜ਼ ਕਰਨ 

ਿਾਲੇ ੍ਾਰਕ ਪਰਿਦਾਨ ਕਰਨ ਦੇ ਸਮਰੱਥ ਹਨ।

•  ਕੁਝ AC ਡਰਾਈਿਾਂ ਸੁਣਨਯੋਗ ਮੋ੍ ਰ ਸ਼ੋਰ ਪੈਦਾ ਕਰ ਸਕਦੀਆਂ ਹਨ ਜੋ ਕੁਝ 

ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨਾਂ ਵਿੱਚ ਅਣਚਾਹੇ ਹਨ।

ਡੀਸੀ ਡਰਾਈਵ ਦੇ ਨੁਕਸਾਨ

•  ਕਵਮਊ੍ੇ੍ਰਾਂ ਅਤੇ ਿੁਰਸ਼ਾਂ ਕਾਰਨ ਿਧੇਰੇ ਗੁੰਝਲਦਾਰ।

•  AC ਮੋ੍ਰਾਂ ਨਾਲੋਂ ਭਾਰੀ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.9.172
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•  ਉੱਚ ਰੱਖ-ਰਖਾਅ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ।

•  AC ਡਰਾਈਿ ਨਾਲੋਂ ਿੱਡੀ ਅਤੇ ਮਵਹੰਗੀ।

•  ਹਾਈ ਸਪੀਡ ਓਪਰੇਸ਼ਨ ਲਈ ਢੁਕਿਾਂ ਨਹੀਂ ਹੈ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.9.172
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ਪਾਵਰ (Power)  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.9.173 & 174
ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ  (Electrician) - AC/DC ਮੋਟਰ ਡਰਾਈਵ

VVVF/AC ਡਰਾਈਵ ਉਦੇਸ਼ਾਂ ਦੁਆਰਾ 3 ਫੇਜ਼ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋਟਰ ਦਾ ਸਪੀਡ  (Speed control of 3 phase induc-
tion motor by VVVF/AC drive)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

•  AC ਡਰਾਈਵਾਂ (VFD/VVFD) ਅਤੇ AC ਡਰਰਾਈਵ ਦੁਆਰਾ AC ਮੋਟਰ ਦੀ ਗਤੀ ਬਦਲਣ ਬਾਰੇ ਸਭਿਤੀ

•  ਬਲਾਕ ਡਾਇਗਰਰਾਮ ਦੇ ਨਾਲ AC ਡਰਾਈਵ ਦੇ ਸੰਚਾਲਨ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ

•  AC ਡਰਾਈਵ ਦੇ ਫਾਇਭਦਆਂ ਅਤੇ ਨੁਕਸਾਨਾਂ ਦੀ ਸੂਚੀ ਬਣਾਓ

•  AC ਡਰਾਈਵ ਦੇ ਕੰਪੋਨੈਂਟਸ/ਪਾਰਟਸ ਅਤੇ ਪਾਵਰ ਅਤੇ ਕੰਟਰੋਲ ਟਰਮੀਨਲ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ

•  ਪੈਰਾਮੀਟਰ ਸੈਭਟੰਗ ਦੱਸੋ - AC ਅਤੇ DC ਡਰਾਈਵਾਂ / VFD/VVVFD (ਵੇਰੀਏਬਲ) ਦੀ ਭਦਸ਼ਾ ਭਵੱਚ ਸਪੀਡ ਕੰਟਰੋਲ ਬਦਲਾਅ ਬਾਰੰਬਾਰਤਾ ਡਰਾਈਵ/ 

ਵੇਰੀਏਬਲ ਵੋਲਟੇਜ ਵੇਰੀਏਬਲ ਬਾਰੰਬਾਰਤਾ ਡਰਾਈਵ)

•  ਯੂਨੀਵਰਸਲ ਮੋਟਰ ਦੇ ਸਪੀਡ ਕੰਟਰੋਲ ਬਾਰੇ ਦੱਸੋ।

ਵੇਰੀਏਬਲ ਵੋਲਟੇਜ ਵੇਰੀਏਬਲ ਫਰਰੀਕੁਐਂਸੀ ਡਰਾਈਵ (VVVFD)

AC ਡਰਿਾਈਿ ਉਦਯੋਗ ਤੇਜ਼ੀ ਨਾਲ ਿਧ ਵਰਹਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਹੁਣ ਤਕਨੀਸ਼ੀਅਨ 

ਅਤੇ ਰੱਖ-ਰਖਾਅ ਕਰਮਚਾਰੀਆਂ ਲਈ AC ਡਰਾਈਿ ਸਥਾਪਨਾਿਾਂ ਨੂੰ ਸੁਚਾਰੂ ਢੰਗ 

ਨਾਲ ਚਲਾਉਣਾ ਪਵਹਲਾਂ ਨਾਲੋਂ ਵਜ਼ਆਦਾ ਮਹੱਤਿਪੂਰਨ ਹੈ। AC ਡਰਿਾਈਿ AC 

ਮੋ੍ਰ ਨੂੰ ਸਪਲਾਈ ਕੀਤੀ ਪਾਿਰ ਦੀ ਿੋਲ੍ੇਜ ਅਤੇ ਿਾਰੰਿਾਰਤਾ ਨੂੰ ਿਦਲ ਕੇ AC 

ਮੋ੍ ਰ ਦੀ ਗਤੀ ਨੂੰ ਿਦਲਦੀਆਂ ਹਨ। ਸਹੀ ਪਾਿਰ ਫੈਕ੍ਰ ਨੂੰ ਕਾਇਮ ਰੱਖਣ ਅਤੇ 

ਮੋ੍ ਰ ਦੀ ਿਹੁਤ ਵਜ਼ਆਦਾ ਹੀਵ੍ੰਗ ਨੂੰ ਘ੍ਾਉਣ ਲਈ, ਨੇਮ ਪਲੇ੍  ਿੋਲ੍/ਹਰ੍ਜ਼ 

ਅਨੁਪਾਤ ਨੂੰ ਕਾਇਮ ਰੱਖਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਇਹ VFD (ਿੇਰੀਏਿਲ ਫਰਿੀਕੁਐਂਸੀ 

ਡਰਾਈਿ) ਦਾ ਮੁੱਖ ਕੰਮ ਹੈ।

AC ਡਰਾਈਵਾਂ ਦੀਆਂ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨਾਂ

1  AC ਡਰਾਈਿਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਸਕੁਇਰਲ ਕੇਜ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋ੍ ਰਾਂ ਦੇ ਸ੍ੈਪਲੇਸ 

ਸਪੀਡ ਵਨਯੰਤਰਣ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਜੋ ਵਜ਼ਆਦਾਤਰ ਪਰਿੋਸੈਸ ਪਲਾਂ੍ਾਂ 

ਵਿੱਚ ਇਸਦੀ ਕਠੋਰਤਾ ਅਤੇ ਰੱਖ-ਰਖਾਅ ਰਵਹਤ ਲਿੰੀ ਉਮਰ ਦੇ ਕਾਰਨ 

ਿਰਤੀਆਂ ਜਾਂਦੀਆਂ ਹਨ।

2  AC ਡਰਾਈਿਾਂ ਆਧੁਵਨਕ ਮਾਈਕਰਿੋਪਰਿੋਸੈਸਰ ਵਨਯੰਤਵਰਤ ਇਲੈਕ੍ਰਿੋਵਨਕਸ 

ਵਡਿਾਈਸ ਦੁਆਰਾ ਿੱਖੋ-ਿੱਖਰੇ ਆਉ੍ਪੁੱ੍ ਿੋਲ੍ੇਜ ਅਤੇ ਿਾਰੰਿਾਰਤਾ ਦੁਆਰਾ 

AC ਮੋ੍ਰ ਦੀ ਗਤੀ ਨੂੰ ਵਨਯੰਤਵਰਤ ਕਰਦੀਆਂ ਹਨ।

3  AC ਡਰਾਈਿ ਵਿੱਚ ਰੀਕ੍ੀਫਾਇਰ ਅਤੇ ਇਨਿਰ੍ਰ ਯੂਵਨ੍ ਹੁੰਦੇ ਹਨ। 

ਰੀਕ੍ੀਫਾਇਰ AC ਨੂੰ DC ਿੋਲ੍ੇਜ ਵਿੱਚ ਿਦਲਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਨਿਰ੍ਰ DC 

ਿੋਲ੍ੇਜ ਨੂੰ AC ਿੋਲ੍ੇਜ ਵਿੱਚ ਿਦਲਦਾ ਹੈ।

AC ਡਰਾਈਵ ਦੀ ਵਰਤੋਂ ਕਰਕੇ AC ਮੋਟਰਾਂ ਦੀ ਗਤੀ ਨੂੰ ਬਦਲਣਾ

AC ਮੋ੍ਰ ਦੇ ਕੰਮ ਕਰਨ ਦੇ ਵਸਧਾਂਤ ਤੋਂ, ਵਕ rpm ਵਿੱਚ ਮੋ੍ਰ Ns ਦੀ ਸਮਕਾਲੀ 

ਗਤੀ, ਿਾਰੰਿਾਰਤਾ ‘ਤੇ ਵਨਰਭਰ ਕਰਦੀ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ AC ਡਰਾਈਿ ਦੁਆਰਾ ਪਾਿਰ 

ਸਪਲਾਈ ਦੀ ਿਾਰੰਿਾਰਤਾ ਨੂੰ ਿਦਲ ਕੇ, ਇਹ ਸਮਕਾਲੀ ਗਤੀ ਨੂੰ ਵਨਯੰਤਵਰਤ ਕਰ 

ਸਕਦਾ ਹੈ.

ਸਪੀਡ (rpm) = ਿਾਰੰਿਾਰਤਾ (ਹਰ੍ਜ਼) x 120 / ਖੰਵਭਆਂ ਦੀ ਸੰਵਖਆ।

ਵਜੱਥੇ

ਿਾਰੰਿਾਰਤਾ = Hz ਵਿੱਚ ਵਿਜਲੀ ਦੀ ਸਪਲਾਈ ਦੀ ਵਿਜਲੀ ਦੀ ਿਾਰੰਿਾਰਤਾ., 

ਖਵੰਭਆਂ ਦੀ ਸੰਵਖਆ = ਮੋ੍ ਰ ਸ੍ੈ੍ਰ ਵਿੱਚ ਵਿਜਲੀ ਦੇ ਖਵੰਭਆਂ ਦੀ ਸੰਵਖਆ। ਇਸ 

ਤਰਹਿਾਂ AC ਮੋ੍ਰ ਦੀ ਸਪੀਡ ਨੂੰ ਮੋ੍ਰ ‘ਤੇ ਲਾਗੂ ਕੀਤੀ ਿਾਰੰਿਾਰਤਾ ਨੂੰ ਿਦਲ ਕੇ 

ਆਸਾਨੀ ਨਾਲ ਐਡਜਸ੍ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਨੰਿਰ ਿਦਲ ਕੇ ਏਸੀ ਮੋ੍ਰ ਨੂੰ 

ਿੱਖ-ਿੱਖ ਸਪੀਡ ‘ਤੇ ਕੰਮ ਕਰਨ ਦਾ ਇਕ ਹੋਰ ਤਰੀਕਾ ਿੀ ਹੈ। ਖਵੰਭਆਂ ਦਾ, ਪਰ ਇਹ 

ਤਿਦੀਲੀ ਮੋ੍ ਰ ਦੀ ਭਵੌਤਕ ਤਿਦੀਲੀ ਹਿੋੇਗੀ। VFD ਮੋ੍ਰ ਦੀ ਗਤੀ ਨੂੰ ਿਦਲਣ 

ਲਈ ਮੋ੍ ਰ ਇੰਪੁੱ੍ ਦੀ ਿਾਰੰਿਾਰਤਾ ਅਤੇ ਿੋਲ੍ੇਜ ‘ਤੇ ਵਨਯੰਤਰਣ ਪਰਿਦਾਨ ਕਰਦਾ 

ਹੈ। ਵਕਉਂਵਕ ਮੋ੍ਰ ਦੇ ਖਵੰਭਆਂ ਦੇ ਵਭੰਨਤਾ ਦੇ ਮੁਕਾਿਲੇ ਿਾਰੰਿਾਰਤਾ ਆਸਾਨੀ ਨਾਲ 

ਪਵਰਿਰਤਨਸ਼ੀਲ ਹੈ। AC ਡਰਾਈਿਾਂ ਦੀ ਅਕਸਰ ਿਰਤੋਂ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਸਿਾਈ V/F ਅਨੁਪਾਤ ਕਾਰਵਾਈ

ਜੇਕਰ ਉਹੀ ਿੋਲ੍ੇਜ ਘ੍ੀ ਹੋਈ ਿਾਰੰਿਾਰਤਾ ‘ਤੇ ਲਾਗੂ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ ਚੁਿੰਕੀ 

ਪਰਿਿਾਹ ਿਧੇਗਾ ਅਤੇ ਚੁੰਿਕੀ ਕੋਰ ਨੂੰ ਸੰਵਤਰਿਪਤ ਕਰੇਗਾ, ਮੋ੍ ਰ ਦੀ ਕਾਰਗੁਜ਼ਾਰੀ ਨੂੰ 

ਮਹੱਤਿਪੂਰਨ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਵਿਗਾੜ ਦਿੇੇਗਾ। φm ਨੂੰ ਸਵਥਰ ਰੱਖ ਕੇ ਚੁਿੰਕੀ ਸੰਵਤਰਿਪਤਾ 

ਤੋਂ ਿਵਚਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਸਾਰੀਆਂ AC ਡਰਾਈਿਾਂ ਿੋਲ੍ੇਜ-੍ੂ-ਫਰਿੀਕੁਐਂਸੀ (V/F) ਅਨੁਪਾਤ ਨੂੰ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ 

ਕਾਰਨਾਂ ਕਰਕੇ ਸਾਰੀਆਂ ਸਪੀਡਾਂ ‘ਤੇ ਸਵਥਰ ਰੱਖਦੀਆਂ ਹਨ। ਫੇਜ਼ ਿੋਲ੍ੇਜ V, 

ਿਾਰੰਿਾਰਤਾ F ਅਤੇ ਮੋ੍ ਰ ਦਾ ਚੁੰਿਕੀ ਪਰਿਿਾਹ φ ਸਮੀਕਰਨ ਦੁਆਰਾ ਸਿੰੰਵਧਤ 

ਹਨ।

V=4.444 f N φm

ਜਾਂ

V/f = 4.444x N φm

ਵਜੱਥੇ N = ਪਰਿਤੀ ਪੜਾਅ ਮੋੜਾਂ ਦੀ ਸੰਵਖਆ

φm = ਚੁੰਿਕੀ ਪਰਿਿਾਹ

ਇਸ ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ, AC ਮੋ੍ਰ ਦਾ ੍ਾਰਕ ਸ੍ੇ੍ਰ ਫਲੈਕਸ ਅਤੇ ਰੋ੍ ਰ ਕਰੰ੍ ਦਾ 

ਉਤਪਾਦ ਹੈ। ਰੇ੍ ਕੀਤੇ ੍ਾਰਕ ਨੂੰ ਹਰ ਸਪੀਡ ‘ਤੇ ਿਣਾਈ ਰੱਖਣ ਲਈ ਸਵਥਰ 

ਪਰਿਿਾਹ ਨੂੰ ਇਸਦੇ ਰੇ੍  ਕੀਤੇ ਮੁੱਲ ‘ਤੇ ਿਣਾਈ ਰੱਖਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ, ਜੋ ਵਕ ਮੂਲ 

ਰੂਪ ਵਿੱਚ ਿੋਲ੍ੇਜ - ਤੋਂ - ਿਾਰੰਿਾਰਤਾ (V/f) ਅਨੁਪਾਤ ਨੂੰ ਸਵਥਰ ਰੱਖ ਕੇ ਕੀਤਾ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ।
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AC ਡਰਾਈਵ ਦਾ ਬਲਾਕ ਭਚੱਤਰ

ਇਨਸੁਲੇਵ੍ਡ - ਗੇ੍  - ਿਾਈਪੋਲਰ- ੍ਰਾਂਵਜ਼ਸ੍ਰ (IGBT) ਵਪਛਲੇ ਦੋ ਦਹਾਵਕਆਂ 

ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਇਨਿਰ੍ਰ ਸਵਿਵਚੰਗ ਵਡਿਾਈਸ ਦੇ ਰੂਪ ਵਿੱਚ VFD ‘ਤੇ ਹਾਿੀ ਹੈ।

IGBTs (ਇਨਸੁਲੇਵ੍ਡ ਗੇ੍  ਿਾਇਪੋਲਰ ੍ਰਾਂਵਜ਼ਸ੍ਰ) PWM (ਪਲਸ ਚੌੜਾਈ 

ਮੋਡੂਲੇਸ਼ਨ) ਇਨਿਰ੍ਰ ਓਪਰੇਸ਼ਨ ਲਈ ਲੋੜੀਂਦੀ ਉੱਚ ਸਵਿਵਚੰਗ ਸਪੀਡ ਪਰਿਦਾਨ 

ਕਰਦੇ ਹਨ। IGBT ਇੱਕ ਸਵਕੰ੍ ਵਿੱਚ ਕਈ ਹਜ਼ਾਰ ਿਾਰ ਚਾਲੂ ਅਤੇ ਿੰਦ ਕਰਨ ਦੇ 

ਸਮਰੱਥ ਹਨ। ਇੱਕ IGBT 400 ਨੈਨੋਸਵਕੰ੍ਾਂ ਤੋਂ ਘੱ੍ ਵਿੱਚ ਚਾਲੂ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ ਅਤੇ 

ਲਗਭਗ 500 ਨੈਨੋਸਵਕੰ੍ ਵਿੱਚ ਿੰਦ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਇੱਕ IGBT ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਗੇ੍ , 

ਕੁਲੈਕ੍ਰ ਅਤੇ ਇੱਕ ਐਮੀ੍ਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਜਦੋਂ ਇੱਕ ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਿੋਲ੍ੇਜ (ਆਮ 

ਤੌਰ ‘ਤੇ +15 VDC) ਗੇ੍ ‘ਤੇ ਲਾਗੂ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ IGBT ਚਾਲੂ ਹੋ ਜਾਿੇਗਾ। 

ਇਹ ਇੱਕ ਸਵਿੱਚ ਨੂੰ ਿੰਦ ਕਰਨ ਦੇ ਸਮਾਨ ਹੈ। ਕੁਲੈਕ੍ਰ ਅਤੇ ਐਮੀ੍ਰ ਵਿਚਕਾਰ 

ਕਰੰ੍  ਿਵਹ ਜਾਿੇਗਾ।

ਗੇ੍ ਤੋਂ ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਿੋਲ੍ੇਜ ਨੂੰ ਹ੍ਾ ਕੇ ਇੱਕ IGBT ਨੂੰ ਿੰਦ ਕਰ ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। 

ਔਫ ਸ੍ੇ੍ ਦੇ ਦੌਰਾਨ ਵਡਿਾਈਸ ਨੂੰ ਚਾਲੂ ਹੋਣ ਤੋਂ ਰੋਕਣ ਲਈ IGBT ਗੇ੍ ਿੋਲ੍ੇਜ 

ਨੂੰ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਇੱਕ ਛੋ੍ ੀ ਨੈਗੇਵ੍ਿ ਿੋਲ੍ੇਜ (-15 VDC) ‘ਤੇ ਰੱਵਖਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। 

ਇਸ ਲਈ ਗੇ੍  ਇੱਕ IGBT ਦੇ ਚਾਲੂ/ਿੰਦ ਓਪਰੇਸ਼ਨ ਨੂੰ ਕੰ੍ ਰੋਲ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਵਚੱਤਰ 1 AC ਡਰਾਈਿ ਦਾ ਿਲਾਕ ਵਚੱਤਰ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਵਚੱਤਰ 2 ਅੰਦਰੂਨੀ 

ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਵਚੱਤਰ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ। AC ਡਰਾਈਿ ਦੇ ਵਤੰਨ ਿੁਵਨਆਦੀ ਭਾਗ ਹਨ; 

ਰੀਕ੍ੀਫਾਇਰ, ਡੀਸੀ ਿੱਸ, ਅਤੇ ਇਨਿਰ੍ਰ।

ਇੱਕ AC ਡਰਾਈਿ ਵਿੱਚ ਰੀਕ੍ੀਫਾਇਰ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਆਉਣ ਿਾਲੀ AC ਪਾਿਰ ਨੂੰ 

ਡਾਇਰੈਕ੍ ਕਰੰ੍ (DC) ਪਾਿਰ ਵਿੱਚ ਿਦਲਣ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਰੈਕ੍ੀਫਾਇਰ 

ਪਾਿਰ ਨੂੰ ਠੀਕ ਕਰਨ ਲਈ ਡਾਇਡ, ਵਸਲੀਕਾਨ ਵਨਯੰਤਵਰਤ ਰੈਕਵ੍ਫਾਇਰ 

(SCR), ਜਾਂ ੍ਰਿਾਂਵਸਸ੍ਰਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹਨ। ਰੀਕ੍ੀਫਾਇਰ ਸੈਕਸ਼ਨ 

ਵਿੱਚ ੍ਰਾਂਵਜ਼ਸ੍ਰਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰਦੇ ਹੋਏ ਇੱਕ AC ਡਰਾਈਿ ਨੂੰ “ਐਕਵ੍ਿ ਫਰੰ੍  

ਐਂਡ” ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਪਾਿਰ ਰੀਕ੍ੀਫਾਇਰ ਦੁਆਰਾ ਿਵਹਣ ਤੋਂ ਿਾਅਦ ਇਸਨੂੰ ਡੀਸੀ ਿੱਸ ਵਿੱਚ ਸ੍ੋਰ 

ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਡੀਸੀ ਿੱਸ ਵਿੱਚ ਰੀਕ੍ੀਫਾਇਰ ਤੋਂ ਪਾਿਰ ਲੈਣ, ਇਸਨੂੰ ਸ੍ੋਰ 

ਕਰਨ ਅਤੇ ਿਾਅਦ ਵਿੱਚ ਇਨਿਰ੍ਰ ਸੈਕਸ਼ਨ ਰਾਹੀਂ ਉਸ ਪਾਿਰ ਨੂੰ ਵਡਲੀਿਰ 

ਕਰਨ ਲਈ ਕੈਪੇਸੀ੍ਰ ਹੁੰਦੇ ਹਨ। DC ਿੱਸ ਵਿੱਚ ਇੰਡਕ੍ਰ, DC ਵਲੰਕ,

ਚੋਕਸ, ਜਾਂ ਸਮਾਨ ਚੀਜ਼ਾਂ ਜੋ ਇੰਡਕ੍ੈਂਸ ਜੋੜਦੀਆਂ ਹਨ, ਵਜਸ ਨਾਲ DC ਿੱਸ ਨੂੰ 

ਆਉਣ ਿਾਲੀ ਪਾਿਰ ਸਪਲਾਈ ਨੂੰ ਸੁਚਾਰੂ ਿਣਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਇਨਿਰ੍ਰ:ਇੱਕ ਇਨਿਰ੍ਰ ਇੱਕ ਅਵਜਹਾ ਯੰਤਰ ਹੈ ਜੋ DC ਨੂੰ AC ਵਿੱਚ 

ਿਦਲਦਾ ਹੈ। ਇਨਿਰ੍ਰ ਵਿੱਚ ੍ਰਾਵਂਜ਼ਸ੍ਰ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਜੋ ਮੋ੍ਰ ਨੂੰ ਪਾਿਰ 

ਪਰਿਦਾਨ ਕਰਦੇ ਹਨ। “ਇਨਸੂਲੇਵ੍ਡ ਗੇ੍  ਿਾਈਪੋਲਰ ੍ਰਾਂਵਜ਼ਸ੍ਰ” (IGBT) 

ਆਧੁਵਨਕ AC ਡਰਾਈਿਾਂ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਆਮ ਚੋਣ ਹੈ। IGBT ਪਰਿਤੀ ਸਵਕੰ੍ ਕਈ 

ਹਜ਼ਾਰ ਿਾਰ ਚਾਲੂ ਅਤੇ ਿੰਦ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਮੋ੍ ਰ ਨੂੰ ਵਦੱਤੀ ਜਾਣ ਿਾਲੀ 

ਪਾਿਰ ਨੂੰ ਵਨਯੰਤਵਰਤ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹੈ। IGBT ਮੋ੍ਰ ਲਈ ਲੋੜੀਂਦੀ ਿਾਰੰਿਾਰਤਾ ‘ਤੇ 

ਮੌਜੂਦਾ ਸਾਈਨ ਿੇਿ ਦੀ ਨਕਲ ਕਰਨ ਲਈ “ਪਲਸ ਵਿਡਥ ਮੋਡੂਲੇਸ਼ਨ” (PWM) 

ਨਾਮਕ ਵਿਧੀ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰਦਾ ਹੈ।

AC ਡਰਾਈਵ ਦੇ ਫਾਇਦੇ ਅਤੇ ਨੁਕਸਾਨ

ਲਾਿ

•  ਉਹ ਵਜਆ਼ਦਾਤਰ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨਾਂ ਲਈ ਰਿਾਇਤੀ ਘੱ੍ ਲਾਗਤ ਿਾਲੇ 3 

ਪੜਾਅ AC ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋ੍ਰਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰਦੇ ਹਨ

•  AC ਮੋ੍ ਰਾਂ ਨੂੰ ਲੱਗਭਗ ਕੋਈ ਰੱਖ-ਰਖਾਅ ਦੀ ਲੋੜ ਨਹੀਂ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਉਹਨਾਂ 

ਨੂੰ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨ ਲਈ ਤਰਜੀਹ ਵਦੱਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਵਜੱਥੇ ਮੋ੍ ਰ ਨੂੰ ਅਵਜਹੇ ਖੇਤਰ 

ਵਿੱਚ ਮਾਊਂ੍ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਜੱਥੇ ਸਰਵਿਵਸੰਗ ਜਾਂ ਿਦਲਣ ਲਈ ਆਸਾਨੀ 

ਨਾਲ ਨਹੀਂ ਪਹੁਵੰਚਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

•  AC ਮੋ੍ ਰਾਂ DC ਮੋ੍ਰਾਂ ਨਾਲੋਂ ਛੋ੍ ੀਆਂ, ਹਲਕੇ, ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਉਪਲਿਧ ਅਤੇ 

ਘੱ੍ ਮਵਹੰਗੀਆਂ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਨ।

•  AC ਮੋ੍ਰਾਂ ਹਾਈ ਸਪੀਡ ਓਪਰੇਸ਼ਨ (2500 rpm ਤੋਂ ਿੱਧ) ਲਈ ਵਿਹਤਰ ਹਨ 

ਵਕਉਂਵਕ ਇੱਥੇ ਕੋਈ ਿੁਰਸ਼ ਨਹੀਂ ਹਨ, ਅਤੇ ਕਵਮਊ੍ੇਸ਼ਨ ਕੋਈ ਸਮੱਵਸਆ ਨਹੀਂ 

ਹੈ।

•  ਜਦੋਂ ਿੀ ਓਪਰੇਵ੍ੰਗ ਿਾਤਾਿਰਨ ਵਗੱਲਾ, ਖਰਾਿ ਜਾਂ ਵਿਸਫੋ੍ਕ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਖਾਸ 

ਮੋ੍ ਰ ਐਨਕਲੋਜ਼ਰ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਸਪੈਸ਼ਲ AC ਮੋ੍ ਰ ਐਨਕਲੋਜ਼ਰ 

ਵਕਸਮਾਂ ਘੱ੍ ਕੀਮਤਾਂ ‘ਤੇ ਿਧੇਰੇ ਆਸਾਨੀ ਨਾਲ ਉਪਲਿਧ ਹਨ।

•  ਇੱਕ ਵਸਸ੍ਮ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਤੋਂ ਿੱਧ ਮੋ੍ਰਾਂ ਨੂੰ ਇੱਕ ਆਮ ਿਾਰਿੰਾਰਤਾ/ਸਪੀਡ ‘ਤੇ 

ਇੱਕੋ ਸਮੇਂ ਕੰਮ ਕਰਨਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

ਨੁਕਸਾਨ

•  ਇੱਕ ਸ੍ਂੈਡਰਡ ਮੋ੍ ਰ ਧੀਮੀ ਗਤੀ ‘ਤੇ ਆਪਣੀ ਵਿਵੰਡੰਗ ਨੂੰ ਢੁਕਿੇਂ ਰੂਪ ਵਿੱਚ 

ਠੰਡਾ ਨਹੀਂ ਕਰ ਸਕਦੀ ਜਾਂ AC ਡਰਾਈਿ ਤੋਂ ਅਵਨਯਵਮਤ ਇਲੈਕਵ੍ਰਿਕ 

ਿੇਿਫਾਰਮ ਨੂੰ ਨਹੀਂ ਸੰਭਾਲ ਸਕਦੀ।

•  ਇੱਕ AC ਡਰਾਈਿ ਲਈ ਭਾਰੀ ਹਿਾਿਾਂ ਿਾਲੀ ਮੋ੍ ਰ ਲਗਾਉਣ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ 

ਹੈ। 

• AC ਡਰਾਈਿ ਵਿੱਚ ਗੁੰਝਲਦਾਰ ਇਲੈਕ੍ਰਿੋਵਨਕਸ ਸਰਕ੍ ਹੈ, ਇਸਲਈ 

ਨੁਕਸ ਠੀਕ ਕਰਨਾ ਮਵਹੰਗਾ ਹੈ।

•  AC ਡਰਾਈਿਾਂ ਇੱਕ ਵਸਮੂਲੇਵ੍ਡ ਿੇਿਫਾਰਮ ਪੈਦਾ ਕਰਦੀਆਂ ਹਨ, ਇੱਕ 

ਸੰਪੂਰਨ ਸਾਈਨ ਿੇਿ ਨਹੀਂ। ਇਹ ਸ਼ਕਤੀ ਸਮਾਨਤਾ ਨੂੰ ਘ੍ਾਉਂਦਾ ਹੈ।

AC ਡਰਾਈਵ ਦੇ ਭਿੱਸੇ

ਇੱਕ ਿੇਰੀਏਿਲ ਫਰਿੀਕੁਐਂਸੀ ਡਰਾਈਿ ਇੱਕ ਵਡਿਾਈਸ ਹੈ ਜੋ ਇੱਕ ਡਰਾਈਿ 

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.9.173 & 174
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ਵਸਸ੍ਮ ਵਿੱਚ ਿਰਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਵਤੰਨ ਮੁੱਖ ਉਪ-ਵਸਸ੍ਮ ਹੁੰਦੇ 

ਹਨ। AC ਮੋ੍ ਰ, ਮੁੱਖ ਡਰਾਈਿ ਕੰ੍ ਰੋਲਰ ਅਸੈਂਿਲੀ, ਅਤੇ ਡਰਾਈਿ/ਓਪਰੇ੍ ਰ 

ਇੰ੍ਰਫੇਸ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 3 ਵਿੱਚ ਹੈ।

AC ਮੋਟਰ

ਇੱਕ VFD ਵਸਸ੍ਮ ਵਿੱਚ ਿਰਤੀ ਜਾਂਦੀ AC ਇਲੈਕਵ੍ਰਿਕ ਮੋ੍ਰ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ 

ਵਤੰਨ-ਫੇਜ਼ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋ੍ਰ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਕੁਝ ਵਕਸਮਾਂ ਦੀਆਂ ਵਸੰਗਲ-ਫੇਜ਼ ਮੋ੍ਰਾਂ ਦੀ 

ਿਰਤੋਂ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ, ਪਰ ਵਤੰਨ-ਫੇਜ਼ ਮੋ੍ਰਾਂ ਨੂੰ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਤਰਜੀਹ ਵਦੱਤੀ 

ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਸਮਕਾਲੀ ਮੋ੍ ਰਾਂ ਦੀਆਂ ਕਈ ਵਕਸਮਾਂ ਕੁਝ ਸਵਥਤੀਆਂ ਵਿੱਚ ਫਾਇਦੇ 

ਪੇਸ਼ ਕਰਦੀਆਂ ਹਨ, ਪਰ ਵਤੰਨ-ਫੇਜ਼ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋ੍ਰਾਂ ਵਜ਼ਆਦਾਤਰ ਉਦੇਸ਼ਾਂ ਲਈ 

ਢੁਕਿੀਆਂ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਨ ਅਤੇ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਸਭ ਤੋਂ ਿੱਧ ਆਰਵਥਕ ਮੋ੍ ਰ ਵਿਕਲਪ 

ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਨ। ਮੋ੍ ਰਾਂ ਜੋ ਸਵਥਰ - ਸਪੀਡ ਓਪਰੇਸ਼ਨ ਲਈ ਵਤਆਰ ਕੀਤੀਆਂ 

ਗਈਆਂ ਹਨ ਅਕਸਰ ਿਰਤੀਆਂ ਜਾਂਦੀਆਂ ਹਨ। ਐਲੀਿੇਵ੍ਡ - ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋ੍ ਰਾਂ 

‘ਤੇ ਲਗਾਏ ਗਏ ਿੋਲ੍ੇਜ ਤਣਾਅ ਜੋ ਵਕ VFDs ਦੁਆਰਾ ਸਪਲਾਈ ਕੀਤੇ ਜਾਂਦੇ 

ਹਨ ਉਹਨਾਂ ਲਈ ਇਹ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਵਕ ਅਵਜਹੀਆਂ ਮੋ੍ਰਾਂ ਵਨਸ਼ਵਚਤ - ਮਕਸਦ 

ਇਨਿਰ੍ਰ-ਫੀਡ ਵਡਊ੍ੀ ਲਈ ਵਤਆਰ ਕੀਤੀਆਂ ਗਈਆਂ ਹਨ।

ਕੰਟਰੋਲਰ: VFD ਕੰ੍ਰੋਲਰ ਇੱਕ ਠੋਸ - ਸ੍ੇ੍ ਪਾਿਰ ਇਲੈਕ੍ਰਿੋਵਨਕਸ 

ਪਵਰਿਰਤਨ ਹੈ, ਵਸਸ੍ਮ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਵਤੰਨ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਉਪ-ਵਸਸ੍ਮ, ਇੱਕ 

ਰੀਕ੍ੀਫਾਇਰ ਵਿਰਿਜ ਕਨਿਰ੍ਰ, ਇੱਕ ਡਾਇਰੈਕ੍ ਕਰੰ੍  (DC) ਵਲੰਕ, ਅਤੇ 

ਇੱਕ ਇਨਿਰ੍ਰ ਹੈ। ਿੋਲ੍ੇਜ - ਸਰੋਤ ਇਨਿਰ੍ਰ (VSI) ਡਰਾਈਿਾਂ ਸਭ 

ਤੋਂ ਆਮ ਵਕਸਮ ਦੀਆਂ ਡਰਾਈਿਾਂ ਹਨ। ਵਜ਼ਆਦਾਤਰ ਡਰਾਈਿਾਂ AC ਤੋਂ AC 

ਡਰਾਈਿਾਂ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਨ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਉਹ AC ਲਾਈਨ ਇਨਪੁ੍ ਨੂੰ AC ਇਨਿਰ੍ਰ 

ਆਉ੍ਪੁੱ੍ ਵਿੱਚ ਿਦਲਦੀਆਂ ਹਨ। ਹਾਲਾਂਵਕ, ਕੁਝ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨਾਂ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਆਮ 

DC ਿੱਸ ਜਾਂ ਸੋਲਰ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨਾਂ ਵਿੱਚ, ਡਰਾਈਿਾਂ ਨੂੰ DC-AC ਡਰਾਈਿਾਂ ਿਜੋਂ 

ਕੌਂਵਫਗਰ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। VSI ਡਰਾਈਿ ਲਈ ਸਭ ਤੋਂ ਿੁਵਨਆਦੀ ਰੀਕ੍ੀਫਾਇਰ 

ਕਨਿਰ੍ਰ ਨੂੰ ਵਤੰਨ-ਪੜਾਅ, ਛੇ-ਪਲਸ, ਫੁੱਲ-ਿੇਿ ਡਾਇਓਡ ਵਿਰਿਜ ਦੇ ਰੂਪ ਵਿੱਚ 

ਸੰਰਵਚਤ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ।

ਇੱਕ VSI ਡਰਾਈਿ ਵਿੱਚ, DC ਵਲੰਕ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਕੈਪਸੀ੍ਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਕਨਿਰ੍ਰ 

ਦੇ DC ਆਉ੍ਪੁੱ੍  ਵਰਪਲ ਨੂੰ ਸਮੂਥ ਕਰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਨਿਰ੍ਰ ਨੂੰ ਇੱਕ ਸਖ਼ਤ 

ਇੰਪੁੱ੍  ਪਰਿਦਾਨ ਕਰਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਵਫਲ੍ਰਡ DC ਿੋਲ੍ੇਜ ਨੂੰ ਇਨਿਰ੍ਰ ਦੇ 

ਵਕਵਰਆਸ਼ੀਲ ਸਵਿਵਚੰਗ ਤੱਤਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰਦੇ ਹੋਏ ਅਰਧ-ਸਾਈਨੁਸਾਈਡਲ AC 

ਿੋਲ੍ੇਜ ਆਉ੍ਪੁੱ੍ ਵਿੱਚ ਿਦਵਲਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। VSI ਡਰਾਈਿਾਂ ਪੜਾਅ-ਵਨਯੰਤਵਰਤ 

ਕਰੰ੍  - ਸੋਰਸ ਇਨਿਰ੍ਰ (CSI) ਅਤੇ ਲੋਡ - ਕਵਮਊਵ੍ਡ ਇਨਿਰ੍ਰ (LCI) 

ਡਰਾਈਿਾਂ ਨਾਲੋਂ ਉੱਚ ਪਾਿਰ ਫੈਕ੍ਰ ਅਤੇ ਘੱ੍  ਹਾਰਮੋਵਨਕ ਵਿਗਾੜ ਪਰਿਦਾਨ 

ਕਰਦੀਆਂ ਹਨ।

ਿੇਰੀਏਿਲ -੍ੋਰਕ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨਾਂ ਵਿੱਚ ਿੋਲ੍ਸ ਲਈ ਅਨੁਕੂਲ - ਪਰਿਤੀ-ਹਰ੍ਜ਼ 

(V/Hz) ਡਰਾਈਿ ਵਨਯੰਤਰਣ। AC ਮੋ੍ਰ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਵਕ ਮੋ੍ ਰ 

ਲਈ ਇਨਿਰ੍ਰ ਦੇ ਆਉ੍ਪੁੱ੍ ਦੀ ਿੋਲ੍ੇਜ ਦੀ ਤੀਿਰਤਾ ਨੂੰ ਇੱਕ ਲੀਨੀਅਰ 

V/Hz ਸਿੰਧ ਵਿੱਚ ਲੋੜੀਂਦੇ ਲੋਡ ੍ਾਰਕ ਨਾਲ ਮੇਲ ਕਰਨ ਲਈ ਐਡਜਸ੍ ਕੀਤਾ 

ਜਾਿੇ। ਉਦਾਹਰਨ ਲਈ, 415V, 50Hz ਮੋ੍ਰਾਂ, ਇਹ ਲੀਨੀਅਰ V/Hz ਸਿੰਧ 

415/50=8.3V/Hz ਹੈ।

ਹਾਲਾਂਵਕ ਸਪੇਸ ਿੈਕ੍ਰ ਪਲਸ-ਵਿਡਥ ਮਵੋਡਊਲੇਸ਼ਨ (SVPWM) ਤੇਜ਼ੀ ਨਾਲ 

ਪਰਿਵਸੱਧ ਹੋ ਵਰਹਾ ਹੈ, sinusoidal PWM (SPWM) ਡਰਿਾਈਿ ਮੋ੍ਰ ਿੋਲ੍ੇਜ 

(ਜਾਂ ਕਰੰ੍ ) ਅਤੇ ਿਾਰੰਿਾਰਤਾ ਨੂੰ ਿਦਲਣ ਲਈ ਿਰਵਤਆ ਜਾਣ ਿਾਲਾ ਸਭ ਤੋਂ 

ਵਸੱਧਾ ਅੱਗੇ ਦਾ ਤਰੀਕਾ ਹੈ। SPWM ਵਨਯੰਤਰਣ quasi-sinusoidal ਦੇ ਨਾਲ, 

ਿੇਰੀਏਿਲ - ਪਲਸ-ਚੌੜਾਈ ਆਉ੍ਪੁੱ੍  ਨੂੰ ਇੱਕ ਮੋਡੂਲੇਵ੍ੰਗ ਸਾਈਨਸੌਇਡਲ 

ਵਸਗਨਲ ਦੇ ਨਾਲ ਇੱਕ ਆਰਾ-ਦੰਦਾਂ ਿਾਲੇ ਕੈਰੀਅਰ ਵਸਗਨਲ ਦੇ ਇੰ੍ਰਸੈਕਸ਼ਨਾਂ 

ਤੋਂ ਿਣਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜੋ ਓਪਰਵੇ੍ੰਗ ਿਾਰੰਿਾਰਤਾ ਦੇ ਨਾਲ-ਨਾਲ ਿੋਲ੍ੇਜ (ਜਾਂ 

ਕਰੰ੍ ) ਵਿੱਚ ਿੀ ਪਵਰਿਰਤਨਸ਼ੀਲ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਇੱਕ ਏਮਿੈਡਡ ਮਾਈਕਰਿੋਪਰਿੋਸੈਸਰ VFD ਕੰ੍ਰੋਲਰ ਦੇ ਸਮੁੱਚੇ ਸੰਚਾਲਨ ਨੂੰ 

ਵਨਯੰਵਤਰਿਤ ਕਰਦਾ ਹੈ। ਮਾਈਕਰਿੋਪਰਿੋਸੈਸਰ ਦੀ ਮੁਢਲੀ ਪਰਿੋਗਰਾਵਮੰਗ ਉਪਭੋਗਤਾ 

- ਪਹੁੰਚਯੋਗ ਫਰਮਿੇਅਰ ਿਜੋਂ ਪਰਿਦਾਨ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਵਡਸਪਲੇਅ, ਿੇਰੀਏਿਲ, 

ਅਤੇ ਫੰਕਸ਼ਨ ਿਲਾਕ ਪੈਰਾਮੀ੍ਰਾਂ ਦੀ ਉਪਭੋਗਤਾ ਪਰਿੋਗਰਾਵਮੰਗ VFD, ਮੋ੍ ਰ 

ਅਤੇ ਸੰਚਾਵਲਤ ਉਪਕਰਣਾਂ ਨੂੰ ਵਨਯੰਤਰਣ, ਸੁਰਵੱਖਆ ਅਤੇ ਵਨਗਰਾਨੀ ਕਰਨ ਲਈ 

ਪਰਿਦਾਨ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਆਪਰੇਟਰ ਇੰਟਰਫੇਸ

ਓਪਰੇ੍ਰ ਇੰ੍ਰਫੇਸ ਇੱਕ ਓਪਰੇ੍ ਰ ਨੂੰ ਮੋ੍ਰ ਨੂੰ ਚਾਲੂ ਕਰਨ ਅਤੇ ਿੰਦ ਕਰਨ 

ਅਤੇ ਓਪਰਵੇ੍ੰਗ ਸਪੀਡ ਨੂੰ ਅਨੁਕੂਲ ਕਰਨ ਲਈ ਇੱਕ ਸਾਧਨ ਪਰਿਦਾਨ ਕਰਦਾ ਹੈ। 

ਿਾਧੂ ਆਪਰੇ੍ਰ ਵਨਯੰਤਰਣ ਫੰਕਸ਼ਨਾਂ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਿਾਹਰੀ ਪਰਿਵਕਵਰਆ ਵਨਯੰਤਰਣ 

ਵਸਗਨਲ ਤੋਂ ਮੈਨੂਅਲ ਸਪੀਡ ਐਡਜਸ੍ਮੈਂ੍ ਅਤੇ ਆ੍ੋਮੈਵ੍ਕ ਵਨਯੰਤਰਣ ਵਿੱਚ 

ਉਲ੍ਾ ਕਰਨਾ ਅਤੇ ਸਵਿਚ ਕਰਨਾ ਸ਼ਾਮਲ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਆਪਰੇ੍ਰ ਇੰ੍ ਰਫੇਸ 

ਵਿੱਚ ਅਕਸਰ ਡਰਾਈਿ ਦੇ ਸੰਚਾਲਨ ਿਾਰੇ ਜਾਣਕਾਰੀ ਪਰਿਦਾਨ ਕਰਨ ਲਈ ਇੱਕ 

ਅਲਫਾਵਨਊਮੇਵਰਕ ਵਡਸਪਲੇਅ ਅਤੇ/ਜਾਂ ਸੰਕੇਤ ਲਾਈ੍ਾਂ ਅਤੇ ਮੀ੍ਰ ਸ਼ਾਮਲ ਹੁੰਦੇ 

ਹਨ।

ਇੱਕ ਓਪਰੇ੍ ਰ ਇੰ੍ਰਫੇਸ ਕੀਪੈਡ ਅਤੇ ਵਡਸਪਲੇ ਯਵੂਨ੍ ਅਕਸਰ ਵਚੱਤਰ 3 ਵਿੱਚ 

ਦਰਸਾਏ ਗਏ VFD ਕੰ੍ਰੋਲਰ ਦੇ ਅਗਲੇ ਪਾਸੇ ਪਰਿਦਾਨ ਕੀਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ। ਕੀਪੈਡ 

ਵਡਸਪਲੇ ਯਵੂਨ੍ ਅਕਸਰ ਕਿੇਲ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ - VFD ਕੰ੍ਰੋਲਰ ਤੋਂ ਥੋੜਹਿੀ ਦੂਰੀ 

‘ਤੇ ਜੁਵੜਆ ਅਤੇ ਮਾਊਂ੍ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਉਹਨਾਂ ਨੂੰ ਪੁਸ਼ ਿ੍ਨਾਂ, ਸਵਿੱਚਾਂ, 

ਅਤੇ ਹੋਰ ਆਪਰੇ੍ ਰ ਇੰ੍ ਰਫੇਸ ਵਡਿਾਈਸਾਂ ਜਾਂ ਕੰ੍ਰੋਲ ਵਸਗਨਲਾਂ ਨੂੰ ਕਨੈਕ੍ 

ਕਰਨ ਲਈ ਇਨਪੁ੍ ਅਤੇ ਆਉ੍ਪੁੱ੍ (I/ O) ੍ਰਮੀਨਲ ਿੀ ਪਰਿਦਾਨ ਕੀਤੇ ਜਾਂਦੇ 

ਹਨ। ਇੱਕ ਸੀਰੀਅਲ ਸੰਚਾਰ ਪੋਰ੍ ਿੀ ਅਕਸਰ ਕਵੰਪਊ੍ਰ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰਕੇ VFD 

ਨੂੰ ਕੌਂਵਫਗਰ, ਐਡਜਸ੍, ਵਨਗਰਾਨੀ ਅਤੇ ਵਨਯੰਤਵਰਤ ਕਰਨ ਦੀ ਆਵਗਆ ਦੇਣ 

ਲਈ ਉਪਲਿਧ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

AC ਡਰਾਈਵ ਦਾ ਸੰਚਾਲਨ

ਜਦੋਂ VFD ਚਾਲੂ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਲਾਗੂ ਕੀਤੀ ਿਾਰਿੰਾਰਤਾ ਅਤੇ ਿੋਲ੍ੇਜ ਨੂੰ 

ਵਨਯੰਤਵਰਤ ਦਰ ‘ਤੇ ਿਧਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜਾਂ ਲੋਡ ਨੂੰ ਤੇਜ਼ ਕਰਨ ਲਈ ਰੈਂਪ ਕੀਤਾ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਵਿਧੀ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ

ਇੱਕ ਮੋ੍ਰ ਨੂੰ ਇਸਦੇ ਰੇ੍ ਡ ੍ਾਰਕ ਦਾ 150% ਵਿਕਸਤ ਕਰਨ ਦੀ ਆਵਗਆ 

ਵਦੰਦਾ ਹੈ ਜਦੋਂ ਵਕ VFD ਘੱ੍-ਸਪੀਡ ਰੇਂਜ ਵਿੱਚ ਮੇਨ ਤੋਂ ਆਪਣੇ ਰੇ੍  ਕੀਤੇ ਕਰੰ੍  ਦੇ 

50% ਤੋਂ ਘੱ੍ ਵਖੱਚ ਵਰਹਾ ਹੈ। ਇੱਕ VFD ਨੂੰ ਇੱਕ ਸਵਥਰ 150% ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ੍ਾਰਕ 
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ਪੈਦਾ ਕਰਨ ਲਈ ਐਡਜਸ੍ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ, ਜੋ ਵਕ ਰੁਕਣ ਤੋਂ ਲੈ ਕੇ ਪੂਰੀ ਗਤੀ 

ਤੱਕ ਹੈ। ਹਾਲਾਂਵਕ, ਮੋ੍ ਰ ਕੂਵਲੰਗ ਵਿਗੜ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਓਿਰਹੀਵ੍ੰਗ ਦੇ ਨਤੀਜੇ 

ਿਜੋਂ ਸਪੀਡ ਘ੍ਦੀ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਮਹੱਤਿਪੂਰਨ ੍ਾਰਕ ਦੇ ਨਾਲ ਲੰਿੇ ਸਮੇਂ ਤੱਕ ਘੱ੍ -

ਸਪੀਡ ਓਪਰੇਸ਼ਨ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਿੱਖਰੇ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਮੋ੍ ਰ ਿਾਲੇ ਪੱਖੇ ਦੇ ਹਿਾਦਾਰੀ ਤੋਂ 

ਵਿਨਾਂ ਸੰਭਿ ਨਹੀਂ ਹੁੰਦਾ।

VFD ਦੇ ਨਾਲ, ਰੁਕਣ ਦਾ ਕਰਿਮ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਕਰਿਮ ਦੇ ਵਿਲਕੁਲ ਉਲ੍ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। 

ਮੋ੍ਰ ‘ਤੇ ਲਾਗੂ ਕੀਤੀ ਿਾਰੰਿਾਰਤਾ ਅਤੇ ਿੋਲ੍ੇਜ ਨੂੰ ਇੱਕ ਵਨਯੰਤਵਰਤ ਦਰ ‘ਤੇ ਰੈਂਪ 

ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਜਦੋਂ ਿਾਰੰਿਾਰਤਾ ਜ਼ੀਰੋ ਦੇ ਨੇੜੇ ਆਉਂਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ ਮੋ੍ ਰ ਿੰਦ ਹੋ ਜਾਂਦੀ 

ਹੈ. ਿਰਿੇਵਕੰਗ ਊਰਜਾ ਨੂੰ ਖਤਮ ਕਰਨ ਲਈ ਇੱਕ ਿਰਿੇਵਕੰਗ ਸਰਕ੍ (੍ਰਿਾਵਂਜ਼ਸ੍ਰ 

ਦੁਆਰਾ ਵਨਯੰਤਵਰਤ ਰੋਧਕ) ਜੋੜ ਕੇ ਿਾਧੂ ਿਰਿੇਵਕੰਗ ੍ਾਰਕ ਪਰਿਾਪਤ ਕੀਤਾ ਜਾ 

ਸਕਦਾ ਹੈ।

AC ਡਰਾਈਵ ਦਾ ਭਿੱਸਾ(ਵਚੱਤਰ 4a ਅਤੇ 4b)

ਿੱਖ-ਿੱਖ ਰਵੇ੍ੰਗਾਂ ਿਾਲੇ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਿਰਿਾਂਡ ਦੀਆਂ AC ਡਰਾਈਿਾਂ ਿਾਜ਼ਾਰ ਵਿੱਚ 

ਉਪਲਿਧ ਹਨ। ਇਹ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਇੱਕ ਧਾਤੂ ਦੀਿਾਰ ਵਿੱਚ ਇਕੱਠਾ ਹੁੰਦਾ 

ਹੈ। ਫਰੰ੍ ਪੈਨਲ ਵਿੱਚ ਪਾਿਰ ਇੰਪੁੱ੍  ਅਤੇ ਆਉ੍ਪੁੱ੍  ੍ਰਮੀਨਲ, ਕੰ੍ ਰੋਲ 

੍ਰਮੀਨਲ, ਡਰਿਾਈਿ ਨੂੰ ਕੰ੍ਰੋਲ ਕਰਨ ਲਈ ਕੀਪੈਡ (ਓਪਰੇ੍ ਰ ਇੰ੍ ਰਫੇਸ) 

ਆਵਦ ਹਨ। ਇਸ ਵਿੱਚ ਡਰਾਈਿ ਦੀ ਪਰਿੋਗਰਿਾਵਮੰਗ ਲਈ ਪੀਸੀ ਨਾਲ ਜੁੜਨ ਦਾ 

ਪਰਿਿੰਧ ਹੈ।

ਮੁੱਖ ਭਾਗ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਗਏ ਹਨ ਅਤੇ ਵਚੱਤਰ 4a ਅਤੇ 4b ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਏ ਗਏ ਹਨ।

1  ਮਾਊਵ੍ੰਗ ਪੇਚ ਛੇਕ

2  ਨੇਮ ਪਲੇ੍  ਲੇਿਲ

3  ਹੇਠਲਾ ਕਿਰ

4  ਵਡਜੀ੍ਲ ਕੀਪੈਡ

5  ਉੱਪਰਲਾ ਢੱਕਣ

6  ਹਿਾਦਾਰੀ ਮੋਰੀ

7  ਇਨਪੁ੍  ੍ਰਮੀਨਲ

8  ਕੰ੍ਰੋਲ ਇਨਪੁ੍/ਆਊ੍ਪੁੱ੍ ੍ਰਮੀਨਲ

9  ਿਾਹਰੀ ਿਰਿੇਕ ਰੋਧਕ ੍ਰਮੀਨਲ

10  ਆਉ੍ਪੁੱ੍  ੍ਰਮੀਨਲ

11  ਗਰਾਊਂਵਡੰਗ

ਪਾਵਰ ਅਤੇ ਕੰਟਰੋਲ ਟਰਮੀਨਲ

AC ਡਰਾਈਿ ਵਿੱਚ, ਫਰੰ੍  ਪੈਨਲ ਵਿੱਚ ਇਨਪੁ੍  ਪਾਿਰ ੍ਰਮੀਨਲ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਵਜਿਂੇ 

ਵਕ R/L1, S/L2 ਅਤੇ T/L3 ਵਜੱਥੇ 3 ਪੜਾਅ AC 415V, 50Hz ਸਪਲਾਈ ਜੁੜੀ 

ਹੁੰਦੀ ਹੈ। 3 ਫੇਜ਼ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋ੍ ਰ ਆਉ੍ਪੁੱ੍  ਪਾਿਰ ੍ਰਮੀਨਲ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਨਾਲ 

ਜੁੜੀ ਹੋਈ ਹੈ। U/T1, V/T2 ਅਤੇ W/T3।

ਇੱਥੇ ਕੰ੍ਰੋਲ ੍ਰਮੀਨਲ ਹਨ ਵਜਿੇਂ ਵਕ M0, M1, M2, M3, GND, +10V, 

AV1 ਆਵਦ ਨੂੰ ਸ਼ੁਰੂ ਕਰਨ/ਰੋਕਣ/ਵਰਿਰਸ ਕਰਨ ਅਤੇ ਸਪੀਡ ਕੰ੍ਰੋਲ ਐਕਸ਼ਨ 

ਲਈ। ਨਾਮ ਅਤੇ ਸਥਾਨ ਵਚੱਤਰ 5 ਵਿੱਚ ਵਦੱਤੇ ਗਏ ਹਨ

DC ਡਰਾਈਵ ਦੇ ਪੈਰਾਮੀਟਰ ਸਭੈਟੰਗ

ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਪਛਲੇ ਅਵਧਆਇ ਵਿੱਚ ਚਰਚਾ ਕੀਤੀ ਗਈ ਹੈ, DC ਮੋ੍ਰ ਦੀ ਗਤੀ 
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ਆਰਮੇਚਰ ਿੋਲ੍ੇਜ (Eb) ਦੇ ਵਸੱਧੇ ਅਨੁਪਾਤੀ ਹੈ ਅਤੇ ਫੀਲਡ ਕਰੰ੍ (If) ਦੇ ਉਲ੍ 

ਅਨੁਪਾਤੀ ਹੈ ਅਤੇ ਆਰਮੇਚਰ ਕਰੰ੍ (Ia) ਿੀ ਅਨੁਪਾਤਕ ਮੋ੍ਰ ੍ਾਰਕ ਹੈ।

ਆਰਮੇਚਰ ਵਨਯੰਤਵਰਤ DC ਡਰਾਈਿਾਂ ਵਿੱਚ, ਡਰਿਾਈਿ ਯਵੂਨ੍ ਰੇ੍ਡ ਸਪੀਡ ਤੱਕ 

ਵਕਸੇ ਿੀ ਸਪੀਡ ‘ਤੇ ਇੱਕ ਰੇ੍ ਡ ਕਰੰ੍ ਅਤੇ ੍ਾਰਕ ਪਰਿਦਾਨ ਕਰਦਾ ਹੈ।

ਵਚੱਤਰ 6 ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈਬਭੇਸਕ ਆਪਰੇਟਰ ਪੈਨਲ (BOP)ਫਰੰ੍ ਪੈਨਲ ‘ਤੇ ਵਦੱਤਾ 

ਵਗਆ ਕੀਪੈਡ ਡਰਾਈਿ ਨੂੰ ਕੰ੍ ਰੋਲ ਕਰਨ ਲਈ ਹੈ।

LCD ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਪੈਰਾਮੀ੍ਰ ਦੀ ਵਨਗਰਾਨੀ ਕਰਨ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਮੋ੍ਰ ਨੂੰ 

ਚਾਲੂ ਕਰਨ ਲਈ, ‘ON’ ਕੁੰਜੀ ਨੂੰ ਦਿਾਉਣ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ, ਅਤੇ ਮੋ੍ਰ ਨੂੰ ਿੰਦ ਕਰਨ 

ਲਈ ‘OFF’ ਕੁੰਜੀ ਨੂੰ ਦਿਾਉਣ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ। ਇੰਵਚੰਗ ਓਪਰੇਸ਼ਨ ਲਈ ‘ਜੋਗ’ ਕੁੰਜੀ 

ਵਦੱਤੀ ਗਈ ਹੈ।

ਓਪਰੇ੍ਰ ਇੰ੍ ਰਫੇਸ ਲਈ ਇੱਕ ਕੁੰਜੀ ‘P’ ਵਦੱਤੀ ਗਈ ਹੈ, ਪੈਰਾਮੀ੍ਰ ਸੈਵ੍ੰਗ ਨੂੰ 

ਿਦਲਣਾ ਇਸ ਕੁੰਜੀ ਨੂੰ (Δ) ਕੁੰਜੀ ਅਤੇ ਕੁੰਜੀ ਦੇ ਨਾਲ ਜੋੜ ਕੇ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ 

ਹੈ।∇). ਪੈਰਾਮੀ੍ਰ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਿੋਲ੍ੇਜ ਕਰੰ੍ , ੍ਾਰਕ ਆਵਦ ‘P’ ਕੁੰਜੀ/ਿ੍ਨ ਦੇ 

ਹਰੇਕ ਦਿਾਉਣ ‘ਤੇ ਿਾਰੀ-ਿਾਰੀ ਪਰਿਦਰਵਸ਼ਤ ਕੀਤੇ ਜਾਣਗੇ।

(Δ) ਜਾਂ (∇) ਕੁੰਜੀਆਂ ਮੁੱਲਾਂ ਨੂੰ ਿਧਾਉਣ ਜਾਂ ਘ੍ਾਉਣ ਲਈ ਿਰਤੀਆਂ ਜਾਂਦੀਆਂ 

ਹਨ। ਸੰਵਖਆਤਮਕ ਕੁੰਜੀਆਂ ਨੂੰ ਵਸੱਧੇ ਮੁੱਲ ਦਾਖਲ ਕਰਨ ਲਈ ਿੀ ਿਰਵਤਆ ਜਾ 

ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਡਰਾਈਿ ਦੀ ਸਵਥਤੀ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਣ ਲਈ LED ਸੂਚਕ ਪਰਿਦਾਨ ਕੀਤੇ ਗਏ ਹਨ। 

ਹਰਾ LED ਵਸਸ੍ਮ ਨੂੰ ਚੱਲਦਾ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਵਜੱਥੇ ਲਾਲ LED ਇਹ ਦਰਸਾਉਂਦਾ 

ਹੈ ਵਕ ਨੁਕਸ ਕਦੋਂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਡੀਸੀ ਡਰਾਈਿ ਦੀ ਪਰਿੋਗਰਿਾਵਮੰਗ ਵਨੱਜੀ ਕਵੰਪਊ੍ਰ (ਪੀਸੀ) ਦੁਆਰਾ ਿੀ ਸੰਭਿ ਹੈ। 

ਇਸ ਮੰਤਿ ਲਈ ਵਪਛਲੇ ਪੈਨਲ ‘ਤੇ ਇੰ੍ਰਫੇਵਸੰਗ ਕਿੇਲ ਦੁਆਰਾ ਪੀਸੀ ਨੂੰ ਜੋੜਨ 

ਲਈ ਇੱਕ ਕਨੈਕ੍ਰ ਵਦੱਤਾ ਵਗਆ ਹੈ।

ਵੱਿ-ਵਿੱ ਬਰਰਾਂਡਾਂ ਲਈ ਕੁੰਜੀ ਦੇ ਨਾਂ, ਭਡਸਪਲੇ ਸਭੈਟੰਗ ਆਭਦ ਦੇ ਰੂਪ 

ਭਵੱਚ ਭਿੰਨਤਾਵਾਂ ਿੋ ਸਕਦੀਆਂ ਿਨ।

ਡੀਸੀ ਡਰਾਈਵ ਦੁਆਰਾ ਮੋਟਰ ਦਾ ਸੰਚਾਲਨ

ਵਚੱਤਰ 7 ਵਨਯੰਤਰਣ ਵਿਿਸਥਾ ਦੇ ਸੰਚਾਲਨ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਵਜਸ ਨੂੰ ਿੇਵਸਕ 

ਓਪਰੇ੍ਰ ਪੈਨਲ (BOP) ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਇੰਪੁੱ੍ ਸਪਲਾਈ ਕਨੈਕਸ਼ਨ ਅਤੇ ਆਰਮੇਚਰ ਅਤੇ ਫੀਲਡ ਕਨੈਕਸ਼ਨਾਂ ਨੂੰ ਵਚੱਤਰ 7 

ਵਿੱਚ ਚੰਗੀ ਤਰਹਿਾਂ ਦਰਸਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਇੰਪੁੱ੍ 3 ਪੜਾਅ AC, 415V, 50Hz 

ਸਪਲਾਈ ਨੂੰ L1, L2 ਅਤੇ L3 ਨਾਲ ਜਵੋੜਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਆਰਮੇਚਰ A1 ਅਤੇ 

A2 ਦੇ ਵਿਚਕਾਰ ਜਵੁੜਆ ਹੋਇਆ ਹੈ ਵਜੱਥੇ B0 ਅਤੇ B1 ਦੇ ਵਿਚਕਾਰ ਫੀਲਡ 

ਜੁਵੜਆ ਹੋਇਆ ਹੈ (੍ਰਮੀਨਲ ਦੇ ਨਾਮ ਵਕਸਮ ਅਤੇ ਿਣਾਉਣ ‘ਤੇ ਵਨਰਭਰ ਕਰਦੇ 

ਹਨ) ਇੱਕ ਉਪਕਰਣ

ਗਰਾਊਂਡ ਕੰਡਕ੍ਰ (ਗਰਾਊਂਡ ਿਾਇਰ) ਕੰ੍ਰੋਲਰ ਮਾਊਵਂ੍ੰਗ ਪੈਨਲ ਨਾਲ 

ਜੁਵੜਆ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਵਸਸ੍ਮ ਵਿੱਚ ਹੋਰ ਮੁੱਖ ਭਾਗਾਂ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਮੋ੍ ਰ, 

ਡਰਾਈਿ ਐਨਕਲੋਜ਼ਰ ਆਈਸੋਲੇਸ਼ਨ ੍ਰਿਾਂਸਫਾਰਮਰ ਕੇਸ (ਜੇ ਿਰਵਤਆ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ) ਤੋਂ ਿੱਖਰਾ ਉਪਕਰਣ ਗਰਾਉਂਵਡੰਗ ਕੰਡਕ੍ਰ ਿੀ ਇੱਕ ਵਨਯੰਤਰਣ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ 

ਪੁਆਇੰ੍ ਨਾਲ ਲਗਾਤਾਰ ਜੁੜੇ ਹੋਣੇ ਚਾਹੀਦੇ ਹਨ।

AC ਇੰਪੁੱ੍ ਸਪਲਾਈ ਪਰਿਦਾਨ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਕੰ੍ ਰੋਲਰ ਦੀ ਨੇਮ ਪਲੇ੍ ‘ਤੇ 

ਵਦੱਤੀ ਗਈ ਿੋਲ੍ੇਜ ਅਤੇ ਿਾਰੰਿਾਰਤਾ ਨਾਲ ਮੇਲ ਖਾਂਦੀ ਹੈ। ਗਲਤ ਿੋਲ੍ੇਜ 

ਸਾਜ਼-ਸਾਮਾਨ ਨੂੰ ਨੁਕਸਾਨ ਪਹੁੰਚਾ ਸਕਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਨਾਕਾਫ਼ੀ ਕਰੰ੍ ਡਰਾਈਿ ਦੇ 

ਅਵਨਯਵਮਤ ਸੰਚਾਲਨ ਦਾ ਕਾਰਨ ਿਣ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਵਿਜਲੀ ਦੀ ਦਖਲਅੰਦਾਜ਼ੀ ਦੀ ਸੰਭਾਿਨਾ ਨੂੰ ਖਤਮ ਕਰਨ ਲਈ ੍ੈਕੋਮੀ੍ਰ ਅਤੇ 

ਸਾਰੇ ਹੇਠਲੇ ਪੱਧਰ ਦੇ ਵਸਗਨਲ ਸਰਕ੍ ਲਈ ਢਾਲ ਿਾਲੀ ਕਿੇਲ ਦੀ ਵਸਫ਼ਾਰਸ਼ 

ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਕੁਝ DC ਡਰਾਈਿਾਂ ਵਿੱਚ ਕੰ੍ਰੋਲਰ ਚਾਲੂ ਹੋਣ ਤੋਂ ਿਾਅਦ ਆਰਮੇਚਰ ਇਨਪੁ੍  

ਿੋਲ੍ੇਜ ਨੂੰ ਵਨਯੰਤਵਰਤ ਕਰਕੇ ਮੋ੍ਰ ਦੀ ਗਤੀ ਨੂੰ ਿਦਲਣ ਲਈ ਇੱਕ ਸਪੀਡ 

ਐਡਜਸ੍ ਕਰਨ ਿਾਲਾ ਪੋ੍ ੈਂਸ਼ੀਓਮੀ੍ਰ ਪਰਿਦਾਨ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਕੁਝ ਸਮੇਂ 

ਸਪੀਡ ਐਡਜਸ੍ ਕਰਨ ਿਾਲੇ ਪੋ੍ ੈਂਸ਼ੀਓਮੀ੍ਰ ਦੀ ਥਾਂ ‘ਤੇ ੍ਾਰਕ ਐਡਜਸ੍ ਕਰਨ 

ਿਾਲੇ ਸੰਭਾਿੀ ਮੀ੍ਰ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਇਹ ਮੋ੍ ਰ ਆਰਮੇਚਰ ਵਿੱਚ ਡੀਸੀ 

ਕਰੰ੍  ਨੂੰ ਕੰ੍ ਰੋਲ ਕਰਕੇ ਮੋ੍ਰ ੍ਾਰਕ ਨੂੰ ਕੰ੍ ਰੋਲ ਕਰਦਾ ਹੈ।

ਡੀਸੀ ਮੋਟਰ ਦੀ ਗਤੀ ਨੂੰ ਸ਼ੁਰੂ ਕਰਨਾ ਅਤੇ ਭਨਯੰਤਭਰਤ ਕਰਨਾ

ਜਦੋਂ BOP ਵਿੱਚ ‘ਆਨ’ ਿ੍ਨ ਦਿਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਮੋ੍ ਰ ਚੱਲਣੀ ਸ਼ੁਰੂ ਹੋ 

ਜਾਿੇਗੀ। ‘P’ ਿ੍ਨ ਅਤੇ Δ & ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰਕੇ ਲੋੜੀਂਦੀ ਗਤੀ ਪਰਿਾਪਤ ਕੀਤੀ ਜਾ 

ਸਕਦੀ ਹੈ।∇ਿ੍ਨ।

ਜਦੋਂ “ਿੰਦ” ਿ੍ਨ ਦਿਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਮੋ੍ ਰ ਿੰਦ ਹੋ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਪਰ AC ਲਾਈਨ 

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.9.173 & 174
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ਿੋਲ੍ੇਜ ਕੰ੍ਰੋਲਰ ਨਾਲ ਜੁਵੜਆ ਰਵਹੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਪੂਰੀ ਫੀਲਡ ਿੋਲ੍ੇਜ ਮੌਜੂਦ 

ਹੈ। ਆਰਮੇਚਰ ਿੋਲ੍ੇਜ ਨੂੰ ਜ਼ੀਰੋ ਤੱਕ ਘ੍ਾ ਵਦੱਤਾ ਵਗਆ ਹੈ. “ਚਾਲੂ” ਿ੍ਨ ਨੂੰ 

ਦੁਿਾਰਾ ਦਿਾਉਣ ‘ਤੇ ਮੋ੍ ਰ ਪਰਿੀ-ਸੈੱ੍ ਸਪੀਡ ‘ਤੇ ਤੇਜ਼ ਹੋ ਜਾਿੇਗੀ।

ਇੰਭਚੰਗ ਓਪਰੇਸ਼ਨ

ਇੰਵਚੰਗ ਓਪਰੇਸ਼ਨ ਲਈ ‘JOG’ ਸਵਥਤੀ ਦੀ ਚੋਣ ਕੀਤੀ ਜਾਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ। ਵਫਰ 

ਕੰ੍ਰੋਲਰ ਉਦੋਂ ਤੱਕ ਕੰਮ ਕਰੇਗਾ ਜਦੋਂ ਤੱਕ “ਚਾਲੂ” ਿ੍ਨ ਨੂੰ ਦਿਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਰੋ੍ ੇਸ਼ਨ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਿਦਲਣਾ

ਕੁਝ ਮਾਡਲਾਂ ਵਿੱਚ ਮੋ੍ਰ ਦੇ ਰੋ੍ ੇਸ਼ਨ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਿਦਲਣ ਲਈ ਇੱਕ ‘ਵਰਿਰਵਸੰਗ 

ਸਵਿੱਚ’ ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਸਵਿੱਚ ਮੋ੍ ਰ ਆਰਮੇਚਰ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ‘ਤੇ ਪੋਲਵਰ੍ੀ 

ਨੂੰ ਿਦਲਣ ਲਈ ਵਜ਼ੰਮੇਿਾਰ ਹੈ। ਪਵਹਲਾਂ ‘ਆਨ’ ਿ੍ਨ ਦਿਾ ਕੇ ਮੋ੍ਰ ਚਾਲੂ ਕਰੋ। 

ਮੋ੍ ਰ ਅੱਗੇ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਚੱਲੇਗੀ। ਰੋ੍ੇਸ਼ਨ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਿਦਲਣ ਲਈ, “ਿੰਦ” 

ਿ੍ਨ ਦਿਾਓ ਅਤੇ ਯਕੀਨੀ ਿਣਾਓ ਵਕ ਮੋ੍ ਰ ਪੂਰੀ ਤਰਹਿਾਂ ਿੰਦ ਹੋ ਗਈ ਹੈ। ਹੁਣ 

ਵਰਿਰਵਸੰਗ ਿ੍ਨ ਨੂੰ ਦਿਾਓ ਅਤੇ ਵਫਰ “ਆਨ” ਿ੍ਨ ਨੂੰ ਦਿਾਓ। ਮੋ੍ਰ ਹੁਣ 

ਉਲ੍ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਚੱਲੇਗੀ। ਵਰਿਰਵਸੰਗ ਕੁੰਜੀ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਵਿਿਸਥਾ ਹੈ ਜੋ ਇੱਕ 

ਵਦਸ਼ਾ ਤੋਂ ਦੂਜੀ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਵਸੱਧੇ ੍ਰਿਾਂਸਫਰ ਨੂੰ ਰੋਕਦੀ ਹੈ।

ਡੀਸੀ ਡਰਾਈਵ ਦੀ ਸਿਾਪਨਾ, ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਅਤੇ ਸੰਚਾਲਨ ਦੌਰਾਨ 

ਸਾਵਿਾਨੀਆਂ• ਇਿ ਸੁਭਨਸ਼ਭਚਤ ਕਰੋ ਭਕ ਸਾਰੇ ਪੇਚਾਂ ਨੂੰ ਸਿੀ ਟਾਰਕ ਰਭੇਟੰਗ 

ਲਈ ਕੱਭਸਆ ਭਗਆ ਿੈ।

•  ਸਥਾਪਨਾ ਦੇ ਦੌਰਾਨ, ਸਾਰੇ ਸਥਾਨਕ ਇਲੈਕ੍ਰਿੀਕਲ ਅਤੇ ਸੁਰੱਵਖਆ ਕੋਡਾਂ ਦੀ 

ਪਾਲਣਾ ਕਰੋ।

•  ਯਕੀਨੀ ਿਣਾਓ ਵਕ ਢੁਕਿੇਂ ਸੁਰਵੱਖਆ ਉਪਕਰਨ (ਸਰਕ੍ ਿਰਿੇਕਰ MCB ਜਾਂ 

ਵਫਊਜ਼) ਪਾਿਰ ਸਪਲਾਈ ਅਤੇ DC ਡਰਾਈਿ ਵਿਚਕਾਰ ਜੁੜੇ ਹੋਏ ਹਨ।

•  ਯਕੀਨੀ ਿਣਾਓ ਵਕ ਡਰਾਈਿ ਨੂੰ ਸਹੀ ਢੰਗ ਨਾਲ ਵਮੱ੍ੀ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ।

•  ਜਦੋਂ DC ਡਰਾਈਿ ‘ਤੇ ਪਾਿਰ ਲਾਗੂ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਿਾਇਵਰੰਗ ਨੂੰ ਜੋੜੋ ਜਾਂ 

ਹ੍ਾਓ ਨਾ।

AC ਡਰਾਈਵ ਦੀ ਪੈਰਾਮੀਟਰ ਸੈਭਟੰਗ

ਵਜਿੇਂ ਪਵਹਲਾਂ ਦਵੱਸਆ ਵਗਆ ਹੈ ਵਕ AC ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋ੍ਰ ਦੀ ਸਪੀਡ (N) ਲਾਗੂ 

ਕੀਤੀ ਪਾਿਰ ਸਪਲਾਈ ਦੀ ਿੋਲ੍ੇਜ (V) ਅਤੇ ਿਾਰੰਿਾਰਤਾ (f) ਦੇ ਵਸੱਧੇ ਅਨੁਪਾਤੀ 

ਹੈ। ਿੇਸ ਸਪੀਡ ਸੀਮਾ ਦੇ ਅੰਦਰ, ੍ੋਰਕ (T) ਨੂੰ ਇੱਕ ਸਵਥਰ ਿੋਲ੍ੇਜ / ਿਾਰੰਿਾਰਤਾ 

(V/F) ਅਨੁਪਾਤ ਨੂੰ ਕਾਇਮ ਰੱਖ ਕੇ ਸਵਥਰ ਰੱਵਖਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਸਪੀਡ ਨੂੰ ਿਧਾ 

ਕੇ ਿੇਸ ਸਪੀਡ ਸੀਮਾ ਤੋਂ ਉਪਰ ਕਰਨਾ ਿੀ ਸੰਭਿ ਹੈ ਪਰ ੍ਾਰਕ ਦੀ ਕੀਮਤ ‘ਤੇ।

(VFD/VVVFD (ਿੇਰੀਏਿਲ ਿੋਲ੍ੇਜ ਿੇਰੀਏਿਲ ਫਰਿੀਕੁਐਂਸੀ ਡਰਾਈਿ) 

ਡਰਾਈਿਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ AC ਮੋ੍ ਰਾਂ ਦੇ ਕੁਸ਼ਲ ਸਪੀਡ ਕੰ੍ ਰੋਲ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। 

ਸਪੀਡ ਨੂੰ ਕੰ੍ ਰੋਲ ਕਰਨ ਲਈ ਡਰਾਈਿਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰਨ ਦੇ ਫਾਇਦੇ ਪਵਹਲਾਂ ਹੀ 

ਦੱਸੇ ਗਏ ਹਨ।

AC ਡਰਾਈਿ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਫਰੰ੍ ਪੈਨਲ ਹੈ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਦੋ ਵਹੱਸੇ ਸ਼ਾਮਲ ਹਨ। ਵਡਸਪਲੇ 

ਪੈਨਲ ਅਤੇ ਕੀਪੈਡ। ਵਡਸਪਲੇਅ ਪੈਨਲ ਪੈਰਾਮੀ੍ਰ ਵਡਸਪਲੇਅ ਦੇ ਨਾਲ ਪਰਿਦਾਨ 

ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ ਅਤੇ AC ਡਰਾਈਿ ਦੀ ਸੰਚਾਲਨ ਸਵਥਤੀ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ। 

ਕੀਪੈਡ ਉਪਭੋਗਤਾਿਾਂ ਅਤੇ AC ਡਰਾਈਿਾਂ ਵਿਚਕਾਰ ਪਰਿੋਗਰਾਵਮੰਗ ਇੰ੍ ਰਫੇਸ 

ਪਰਿਦਾਨ ਕਰਦਾ ਹੈ। ਵਚੱਤਰ 8. ਦੇ ਫਰੰ੍  ਪੈਨਲ ‘ਤੇ ਿ੍ਨਾਂ ਅਤੇ ਵਡਸਪਲੇ ਯੂਵਨ੍ 

ਦੀ ਸਵਥਤੀ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ AC ਡਰਾਈਿ.

ਮੋਡ / ਰੀਸੈਟ ਬਟਨ

ਇਸ ਿ੍ਨ ਨੂੰ ਿਾਰ-ਿਾਰ ਦਿਾਉਣ ਨਾਲ ਵਡਸਪਲੇ AC ਡਰਾਈਿ ‘ਤੇ ਸਵਥਤੀ 

ਵਦਖਾਏਗੀ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਹਿਾਲਾ ਿਾਰੰਿਾਰਤਾ ਅਤੇ ਆਉ੍ਪੁੱ੍ ਕਰੰ੍। ਜੇਕਰ ਡਰਾਈਿ 

ਵਕਸੇ ਨੁਕਸ ਕਾਰਨ ਿੰਦ ਹੋ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ ਪਵਹਲਾਂ ਨੁਕਸ ਨੂੰ ਠੀਕ ਕਰੋ, ਵਫਰ 

ਡਰਾਈਿ ਨੂੰ ਰੀਸੈ੍  ਕਰਨ ਲਈ ਇਸ ਿ੍ਨ ਨੂੰ ਦਿਾਓ।

ਪਰਰੋਗਰਾਮ/ਡਾਟਾ ਬਟਨ

ਇਸ ਿ੍ਨ ਨੂੰ ਦਿਾਉਣ ਨਾਲ ਦਾਖਲ ਕੀਤੇ ਡੇ੍ਾ ਨੂੰ ਸ੍ੋਰ ਕੀਤਾ ਜਾਿੇਗਾ ਜਾਂ 

ਫੈਕ੍ਰੀ ਸ੍ੋਰ ਕੀਤਾ ਡੇ੍ਾ ਵਦਖਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਰਨ/ਸਟਾਪ ਬਟਨ

AC ਡਰਾਈਿ ਓਪਰੇਸ਼ਨ ਨੂੰ ‘ਸ੍ਾਰ੍’ ਜਾਂ ‘ਸ੍ਾਪ’ ਕਰਨ ਲਈ ਇਸ ਿ੍ਨ ਨੂੰ 

ਦਿਾਇਆ ਜਾਣਾ ਹੈ।

ਇਹ ਿ੍ਨ ਵਸਰਫ਼ AC ਡਰਾਈਿ ਨੂੰ ‘ਸ੍ਾਪ’ ਕਰਨ ਲਈ ਿਰਵਤਆ ਜਾ ਸਕਦਾ 

ਹੈ, ਜਦੋਂ ਇਹ ਿਾਹਰੀ ਕੰ੍ਰੋਲ ੍ਰਮੀਨਲਾਂ ਦੁਆਰਾ ਵਨਯੰਤਵਰਤ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਯੂ.ਪੀਡੀ/ ਿੱਲੇ, ਿੇਠਾਂ, ਨੀਂਵਾ∇ਬਟਨ

‘ਉੱਪਰ’ ਜਾਂ ‘ਡਾਊਨ’ ਿ੍ਨ ਨੂੰ ਦਿਾਉਣ ਨਾਲ ਪਲ-ਪਲ ਪੈਰਾਮੀ੍ਰ ਸਵੈ੍ੰਗ ਨੂੰ 

ਿਦਵਲਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਕੁੰਜੀ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਓਪਰਵੇ੍ੰਗ ਮੁੱਲਾਂ ਜਾਂ ਪੈਰਾਮੀ੍ਰਾਂ 

ਰਾਹੀਂ ਸਕਰਿੋਲ ਕਰਨ ਲਈ ਿੀ ਿਰਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ। ‘ਉੱਪਰ’ ਜਾਂ ‘ਡਾਊਨ’ ਿ੍ਨ 

ਨੂੰ ਪਲ ਪਲ ਦਿਾਉਣ ਨਾਲ ਇਹ ਪੈਰਾਮੀ੍ਰ ਸੈਵ੍ੰਗ ਨੂੰ ਿਦਲ ਦੇਿੇਗਾ

ਵਸੰਗਲ ਯੂਵਨ੍ ਿਾਧਾ। ਸੈਵ੍ੰਗਾਂ ਦੀ ਰੇਂਜ ਨੂੰ ਤੇਜ਼ੀ ਨਾਲ ਚਲਾਉਣ ਲਈ, ‘ਡਾਊਨ’ 

ਦਿਾਓ ਅਤੇ ਿ੍ਨ ਨੂੰ ਦਿਾ ਕੇ ਰੱਖੋ।

ਬਾਰੰਬਾਰਤਾ ਸਭੈਟੰਗ ਨੌਬ

ਇਸ ਨੌਿ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰਕੇ, ਿਾਰੰਿਾਰਤਾ ਪਵਰਿਰਤਨ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।
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‘RS 485’ ਸੰਚਾਰ ਪੋਰਟ

ਏਸੀ ਡਰਾਈਿ ਦੀ ਪਰਿੋਗਰਿਾਵਮੰਗ ਪਰਸਨਲ ਕਵੰਪਊ੍ਰ (ਪੀਸੀ) ਰਾਹੀਂ ਿੀ ਕੀਤੀ 

ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ। ਇਸਦੇ ਲਈ, ਡਰਾਈਿ ਨੂੰ ‘RS 485’ ਪੋਰ੍ ਦੁਆਰਾ PC ਨਾਲ 

ਇੰ੍ ਰਫੇਸ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

‘RUN’, ‘FWD’ ਅਤੇ ‘REV’ ਿਰਗੀ ਡਰਾਈਿ ਦੀ ਸਵਥਤੀ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਣ ਲਈ 

ਵਡਸਪਲੇ ਯੂਵਨ੍ ਵਿੱਚ LED ਵਡਸਪਲੇ ਿੀ ਵਦੱਤੇ ਗਏ ਹਨ।

ਡਰਾਈਵ ਦੁਆਰਾ AC ਮੋਟਰ ਦਾ ਸੰਚਾਲਨ

ਮੋ੍ ਰ ਅਤੇ ਡਰਾਈਿ ਕਨੈਕਸ਼ਨਾਂ ਨੂੰ ਵਚੱਤਰ 9. A 3 ਵਿੱਚ ਚੰਗੀ ਤਰਹਿਾਂ ਦਰਸਾਇਆ 

ਵਗਆ ਹੈ∅, 415V, 50Hz AC ਸਪਲਾਈ ਡਰਾਈਿ ਇਨਪੁ੍ ੍ਰਮੀਨਲ R/L1, 

S/L2 ਅਤੇ T/L3 ਨਾਲ ਜੁੜੀ ਹੋਈ ਹੈ। ਇਸੇ ਤਰਹਿਾਂ ਇਸ ਡਰਾਈਿ ਦੇ ਆਉ੍ਪੁੱ੍  

੍ਰਮੀਨਲ ਵਜਿਂੇ ਵਕ U/T1, V/T2 ਅਤੇ W/T3 3 ਫੇਜ਼ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਮੋ੍ ਰ ਨਾਲ 

ਜੁੜੇ ਹੋਏ ਹਨ। (੍ਰਮੀਨਲ ਦੇ ਨਾਮ ਵਕਸਮ ਅਤੇ ਿਣਾਉਣ ‘ਤੇ ਵਨਰਭਰ ਕਰਦੇ ਹੋਏ 

ਿੱਖ-ਿੱਖ ਹੋ ਸਕਦੇ ਹਨ)

ਇਨਪੁ੍ ਐਂਡ ਅਤੇ ਆਉ੍ਪੁੱ੍ ਵਸਰੇ ਦੋਿੇਂ ਿੱਖਰੇ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਵਮੱ੍ੀ ਕੀਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ।

ਗਤੀ ਬਦਲਣਾ

ਪਰਿਦਾਨ ਕੀਤੀ ਗਈ AC ਇੰਪੁੱ੍ ਸਪਲਾਈ, ਨੇਮਪਲੇ੍ ‘ਤੇ ਵਦੱਤੀ ਗਈ ਿੋਲ੍ੇਜ 

ਅਤੇ ਿਾਰੰਿਾਰਤਾ ਨਾਲ ਮੇਲ ਖਾਂਦੀ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ। ਗਲਤ ਿੋਲ੍ੇਜ ਡਰਾਈਿ 

ਨੂੰ ਨੁਕਸਾਨ ਪਹੁੰਚਾ ਸਕਦੀ ਹੈ।

Δ ਅਤੇ ਦੇ ਸਵਹਯੋਗ ਨਾਲ ‘MOD/RESET’ ਿ੍ਨ ਰਾਹੀਂ ਪਰਿੋਗਰਾਵਮੰਗ ਕੀਤੀ 

ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ∇ਿ੍ਨ ਅਤੇ ਡਰਾਈਿ ਦੀ ਗਤੀ ਨੂੰ ਇਹਨਾਂ ਿ੍ਨਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰਕੇ 

ਿਦਵਲਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਡਰਾਈਿ ਨੂੰ ‘RUN’/STOP’ ਿ੍ਨ ਰਾਹੀਂ ਸ਼ੁਰੂ ਕੀਤਾ 

ਵਗਆ ਹੈ।

ਮੋ੍ਰ ਨੂੰ ਲੋੜੀਂਦੀ ਸਪੀਡ ਲਈ ਪਰਿੋਗਰਾਵਮੰਗ ਦੁਆਰਾ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਗਤੀ ‘ਤੇ 

ਚਲਾਇਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

SCR ਦੀ ਵਰਤੋਂ ਕਰਦੇ ਿੋਏ ਯੂਨੀਵਰਸਲ ਮੋਟਰਾਂ ਦਾ ਸਪੀਡ 

ਕੰਟਰੋਲ:ਵਜਆ਼ਦਾਤਰ ਘਰੇਲੂ ਉਪਕਰਨਾਂ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਇਲੈਕਵ੍ਰਿਕ ਡਵਰਵਲੰਗ 

ਮਸ਼ੀਨ, ਵਮਕਸਰ ਆਵਦ, ਯੂਨੀਿਰਸਲ ਇਲੈਕਵ੍ਰਿਕ ਮੋ੍ਰਾਂ ਨੂੰ ਸ਼ਾਮਲ ਕਰਦੇ 

ਹਨ। ਪਵਹਲਾਂ ਚਰਚਾ ਕੀਤੀ ਗਈ ਅੱਧੀ ਤਰੰਗ ਜਾਂ ਪੂਰੀ ਤਰੰਗ ਵਨਯੰਤਰਣਾਂ ਵਿੱਚੋਂ 

ਕੋਈ ਿੀ ਯੂਨੀਿਰਸਲ ਮੋ੍ਰਾਂ ਦੀ ਗਤੀ ਨੂੰ ਵਨਯੰਤਵਰਤ ਕਰਨ ਲਈ ਿਰਵਤਆ ਜਾ 

ਸਕਦਾ ਹੈ। ਯੂਨੀਿਰਸਲ ਮੋ੍ਰਾਂ ਦੀਆਂ ਕੁਝ ਵਿਲੱਖਣ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਨ 

ਜੋ ਵਚੱਤਰ 10 ਵਿੱਚ ਫੀਡਿੈਕ ਸਰਕ੍ ਦੇ ਨਾਲ ਉਹਨਾਂ ਦੀ ਗਤੀ ਨੂੰ ਿਹੁਤ ਅਸਾਨੀ 

ਨਾਲ ਅਤੇ ਕੁਸ਼ਲਤਾ ਨਾਲ ਵਨਯੰਤਵਰਤ ਕਰਨ ਦੀ ਆਵਗਆ ਵਦੰਦੀਆਂ ਹਨ।

ਵਚੱਤਰ 10a ‘ਤੇ ਸਰਕ੍ ਮੋ੍ ਰ ਨੂੰ ਪੜਾਅ ਵਨਯੰਤਵਰਤ ਅੱਧੀ ਤਰੰਗ ਸ਼ਕਤੀ 

ਪਰਿਦਾਨ ਕਰਦਾ ਹੈ; ਅਰਥਾਤ, ਇੱਕ ਨੈਗਵੇ੍ਿ ਅੱਧਾ ਚੱਕਰ, SCR ਕਰੰ੍ ਿਹਾਅ ਨੂੰ 

ਨਕਾਰਾਤਮਕ ਅੱਧ ਚੱਕਰ ਵਿੱਚ ਰੋਕਦਾ ਹੈ, SCR ਕਰੰ੍  ਪਰਿਿਾਹ ਨੂੰ ਨਕਾਰਾਤਮਕ 

ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਰੋਕਦਾ ਹੈ, ਵਜਸ ਨਾਲ ਮੋ੍ ਰ ਨੂੰ ਇੱਕ ਧੜਕਣ ਿਾਲੇ ਵਸੱਧੇ ਕਰੰ੍  

ਦੁਆਰਾ ਚਲਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਜਸਦਾ ਐਪਲੀਵ੍ਊਡ ਫੇਜ਼ ਕੰ੍ਰੋਲ ਵਿੱਚ ਵਨਰਭਰ 

ਕਰਦਾ ਹੈ। ਐਸ.ਸੀ.ਆਰ. ਵਚੱਤਰ 10 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਸਰਕ੍ ਦਾ 

ਸੰਚਾਲਨ ਹੇਠ ਵਲਖੇ ਅਨੁਸਾਰ ਹੈ।

-  ਇਹ ਮੰਨਦੇ ਹੋਏ ਵਕ ਮੋ੍ ਰ ਚੱਲ ਰਹੀ ਹੈ, ਸਰਕ੍ ਵਿੱਚ ਵਿੰਦੂ A ‘ਤੇ ਿੋਲ੍ੇਜ 

ਡਾਇਓਡ D1 ਦੀ ਫਾਰਿਰਡ ਡਰਿੌਪ ਤੋਂ ਿੱਡਾ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ, SCR ਦੇ ਕੈਥੋਡ 

ਡਰਿੌਪ ਦੇ ਗੇ੍  ਤੋਂ, ਅਤੇ ਮੋ੍ ਰ ਵਿੱਚ ਿਚੇ ਹੋਏ mmf ਦੁਆਰਾ ਵਤਆਰ ਕੀਤੇ 

ਗਏ emf, ਪਰਿਾਪਤ ਕਰਨ ਲਈ SCR ਨੂੰ ੍ਵਰੱਗਰ ਕਰਨ ਲਈ ਕਾਫ਼ੀ ਅੱਗੇ 

ਦਾ ਪਰਿਿਾਹ।

-  ਇੱਕ ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਅੱਧੇ ਚੱਕਰ ਲਈ ਵਿੰਦੂ A (VA) ‘ਤੇ ਿੇਿ ਫਾਰਮ ਵਚੱਤਰ 

10b ਵਿੱਚ ਹੈ ਅਤੇ VSCR, VD ਅਤੇ ਮੋ੍ਰ ਦੁਆਰਾ ਵਤਆਰ emf VM ਦੇ 

ਨਾਲ ਹੈ। ਫੇਜ਼ ਐਂਗਲ ਵਜਸ ‘ਤੇ SCR ੍ ਵਰੱਗਰ ਕਰੇਗਾ ਲਿੰਕਾਰੀ ਵਿੰਦੀ ਿਾਲੀ 

ਲਾਈਨ ਦੁਆਰਾ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

-  ਵਕਸੇ ਿੀ ਕਾਰਨ ਕਰਕੇ ਜੇਕਰ ਮੋ੍ ਰ ਦੀ ਗਤੀ ਿਧਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ VM ਿਧੇਗਾ, 

੍ਵਰੱਗਰ ਕਰਿ ਦੇ ਨਾਲ ਉੱਪਰ ਿੱਲ ਅਤੇ ਸੱਜੇ ਪਾਸੇ ਿੱਲ ਿਧੇਗਾ ਤਾਂ ਜੋ SCR 

ਅੱਧੇ ਵਿੱਚ ਿਾਅਦ ਵਿੱਚ ੍ਵਰੱਗਰ ਹੋ ਜਾਿੇ - ਚੱਕਰ ਇਸ ਤਰਹਿਾਂ ਮੋ੍ਰ ਨੂੰ ਘੱ੍ 

ਪਾਿਰ ਪਰਿਦਾਨ ਕਰਦਾ ਹੈ, ਵਜਸ ਨਾਲ ਇਹ ਰਫ਼ਤਾਰ ਹੌਲੀ. ਇਸੇ ਤਰਹਿਾਂ, 

ਜੇਕਰ ਮੋ੍ਰ ਦੀ ਸਪੀਡ ਘੱ੍  ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ ੍ਵਰੱਗਰ ਪੁਆਇੰ੍  ਖੱਿੇ ਪਾਸੇ ਅਤੇ 

ਕਰਿ ਦੇ ਹੇਠਾਂ ਚਲਾ ਜਾਿੇਗਾ, ਵਜਸ ਨਾਲ SCR ਅੱਧੇ ਚੱਕਰ ਵਿੱਚ ਪਵਹਲਾਂ 

ਚਾਲੂ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜੋ ਮੋ੍ ਰ ਨੂੰ ਿਧੇਰੇ ਸ਼ਕਤੀ ਪਰਿਦਾਨ ਕਰਦਾ ਹੈ ਵਜਸ ਨਾਲ 

ਇਸਦੀ ਗਤੀ ਿਧ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

-  ਰੋਧਕ R1, R2, R3 ਦੇ ਨਾਲ ਡਾਇਓਡ D1 ਅਤੇ C1 ਇੱਕ ਰੈਂਪ ਜਨਰੇ੍ ਰ 

ਿਣਾਉਂਦੇ ਹਨ। ਕੈਪੀਸੀ੍ਰ C1 ਨੂੰ ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਅੱਧ ਚੱਕਰ ਦੌਰਾਨ ਿੋਲ੍ੇਜ 

ਵਡਿਾਈਡਰ R1, R2 ਅਤੇ R3 ਦੁਆਰਾ ਚਾਰਜ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਡਾਇਓਡ 

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.9.173 & 174
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D2 ਨੈਗੇਵ੍ਿ ਅੱਧੇ ਚੱਕਰ ਦੌਰਾਨ ਨਕਾਰਾਤਮਕ ਕਰੰ੍ ਿਹਾਅ ਨੂੰ ਰੋਕਦਾ ਹੈ, 

ਇਸਲਈ C1 ਨੈਗਵੇ੍ਿ ਅੱਧੇ ਚੱਕਰ ਦੌਰਾਨ R2 ਅਤੇ R3 ਰਾਹੀਂ ਵਡਸਚਾਰਜ 

ਕਰਦਾ ਹੈ। R2 ਦੇ ਮੁੱਲ ਨੂੰ ਿਦਲਣ ਨਾਲ ੍ਵਰੱਗਰ ਐਂਗਲ α ਿਦਲਦਾ ਹੈ।

ਯੂਨੀਿਰਸਲ ਮੋ੍ਰਾਂ ਦੀ ਗਤੀ ਨੂੰ ਵਨਯੰਤਵਰਤ ਕਰਨ ਲਈ ਸਰਕ੍ ਦਾ ਇੱਕ 

ਵਿਹਾਰਕ ਸੰਸਕਰਣ ਵਚੱਤਰ 11 ਵਿੱਚ ਹੈ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.9.173 & 174
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ਪਾਵਰ (Power)  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.10.175
ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ  (Electrician) -  ਇਨਵਰਟਰ ਅਤੇ ਯੂ.ਪੀ.ਐਸ

ਵੋਲਟੇਜ ਸਟੈਬੀਲਾਈਜ਼ਰ ਅਤੇ ਯੂ.ਪੀ.ਐਸ (Voltage stabilizer and UPS)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• ਸਟੈਬੀਲਾਈਜ਼ਰ ਦੀ ਮੂਲ ਿਾਰਨਾ ਦੱਸੋ

• ਬਲਾਕ ਡਾਇਗਰਰਾਮ ਭਿੱਚੋ ਅਤੇ ਹਰੇਕ ਬਲਾਕ ਦੇ ਕੰਮ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ 

• ਵੱਿ-ਵੱਿ ਭਕਸਮਾਂ ਦੇ ਵੋਲਟੇਜ ਸਟੈਬੀਲਾਈਜ਼ਰਾਂ ਨੂੰ ਕੰਮ ਕਰਨ ਬਾਰੇ ਦੱਸੋ

• UPS ਭਸਸਟਮ ਦੀਆਂ ਮੂਲ ਗੱਲਾਂ ਦੱਸੋ

• OFF ਲਾਈਨ UPS ਦੇ ਬਲਾਕ ਭਚੱਤਰ ਅਤੇ ਇਸਦੇ ਵੱਿ-ਵੱਿ ਭਨਯੰਤਰਣ ਅਤੇ ਕਾਰਜਾਂ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ

• ਆਨ ਲਾਈਨ UPS ਅਤੇ ਫਾਇਭਦਆਂ ਅਤੇ ਨੁਕਸਾਨਾਂ ਬਾਰੇ ਬਲਾਕ ਡਾਇਗਰਰਾਮ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ। 

ਇਹ ਇਲੈਕਟ੍ਰਾਵਿਕ ਸ੍ਕਟ ਦੁਆ੍ਾ ਵਿਯੰਤਵ੍ਤ ਇੱਕ ਵਿਜਲੀ ਸਪਲਾਈ 

ਉਪਕ੍ਣ ਹੈ ਜੋ ਉੱਚ ਇਿਪੁਟ ਸਪਲਾਈ ਿੋਲਟੇਜ ਵਿੱਚ ਪਵ੍ਿ੍ਤਿ ਦੇ ਿਾਿਜੂਦ 

ਵਿ੍ੰਤ੍ ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਵਦੰਦਾ ਹੈ ਜਾਂ ਜੇਕ੍ ਇਿਪੁਟ ਿੋਲਟੇਜ ਿਹੁਤ ਘੱਟ ਜਾਂ 

ਿਹੁਤ ਵਜਿਆਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਆਉਟਪੁੱਟ ਸ੍ਕਟ ਿੂੰ ਵਿਸਕਿੈਕਟ ਕ੍ ਵਦੰਦਾ ਹੈ।

ਹ੍ੇਕ ਇਲੈਕਟ੍ਰੀਕਲ ਯੰਤ੍ ਿੂੰ ਸ੍ਿੋਤਮ ਕੁਸਿਲਤਾ ਅਤੇ ਸੇਿਾ ਦੀ ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ 

ਲੰਿਾਈ ਲਈ ਇੱਕ ਵਿਸਿਵਚਤ ੍ੇਟਿ ਿੋਲਟੇਜ ‘ਤੇ ਕੰਮ ਕ੍ਿ ਲਈ ਵਤਆ੍ ਕੀਤਾ 

ਵਗਆ ਹੈ। ਪਾਿ੍ ਸਪਲਾਈ ਿੋਲਟੇਜ ਿੂੰ IS ਦੇ ਅਿੁਸਾ੍ ੍ ੇਟ ਕੀਤੇ ਿੋਲਟੇਜ ਦੇ 5% 

ਤੋਂ ਿੱਧ ਘੱਟ ਜਾਂ ਿਧਣਾ ਿਹੀਂ ਚਾਹੀਦਾ।

ਆਮ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਿ੍ਤੇ ਜਾਂਦੇ ਵਿਜਲੀ ਉਪਕ੍ਿਾਂ ਵਿੱਚ ਿੋਲਟੇਜ ਵਿੰਿਤਾਿਾਂ ਦਾ 

ਪ੍ਰਿਾਿ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤਾ ਵਗਆ ਹੈ।

ਨੰ. ਉਪਕਰਣ ਦਾ ਨਾਮ ਘੱਟ ਵੋਲਟੇਜ ਉੱਚ ਵੋਲਟੇਜ

1  ਦੀਿੇ ਦੀਿੇ  ਜੇ ਿੋਲਟੇਜ ਘੱਟ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਲੈਂਪ ਦੀ ਕੁਸਿਲਤਾ

 ਘੱਟ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

 ਦੀਿੇ ਦਾ ਜੀਿਿ ਘੱਟ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜਾਂ ਿਹੁਤ

 ਵਜਿਆਦਾ ਮਾਮਵਲਆਂ ਵਿੱਚ ਦੀਿਾ ਵਿਊਜਿ ਹੋ ਜਾਂਦਾ

 ਹੈ।

2  ਿਲੋ੍ੋਸੈਂਟ ਲੈਂਪ  ਜੇਕ੍ ਿੋਲਟੇਜ ਿਹੁਤ ਘੱਟ ਹੈ, ਤਾਂ ਲੈਂਪ ਿਹੀਂ

 ਜਗੇਗਾ।

 ਵਟਊਿ/ਚੋਕ ਦੀ ਵਜਿੰਦਗੀਘਟਦਾ ਹੈ।

3  ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਸਟੋਿ, ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ

 ਆਇ੍ਿ, ਿਾਟ੍ ਹੀਟ੍, ਟੋਸਟ੍ ਆਵਦ।

 ਹੀਵਟੰਗ ਦੇ ਸਮੇਂ ਿੂੰ ਿਧਾਉਂਦਾ ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ ਪੈਦਾ

 ਹੋਈ ਗ੍ਮੀ ਘੱਟ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

 ਹੀਵਟੰਗ ਐਲੀਮੈਂਟਸ ਜਾਂ ਹੀਵਟੰਗ ਐਲੀਮੈਂਟਸ ਦੇ

 ਸੜਿ ਦਾ ਜੀਿਿ ਛੋਟਾ ਕ੍ਦਾ ਹੈ।

4  ਪੱਖੇ, ਿੈਵਕਊਮ ਕਲੀਿ੍  ਕੁਸਿਲਤਾ ਘਟਦੀ ਹੈ।  ਸਾਜਿ-ਸਾਮਾਿ ਦੀ ਵਜਿੰਦਗੀ ਹੈ ਘਵਟਆ

5  ਿਾਵਸਿੰਗ ਮਸਿੀਿ, ਿਵ੍ੱਜ ਅਤੇ ਏਅ੍

 ਕੰਿੀਸਿਿ੍

 ਮਸਿੀਿ ਦੀ ਮੋਟ੍ ਲਾਈਿ ਤੋਂ ਿਧੇ੍ ੇ ਕ੍ੰਟ

 ਕੱਢੇਗੀ ਵਜਸ ਦੇ ਿਤੀਜੇ ਿਜੋਂ ਓਿ੍ਹੀਵਟੰਗ ਹੁੰਦੀ

 ਹੈ ਮੋਟ੍ ਜੋ ਸੜ ਸਕਦੀ ਹੈ।

 ਮੋਟ੍ ਇਿਸੂਲੇਸਿਿ ਿੇਲ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਿਾਧੂ

 ਕ੍ੰਟ ਵਖੱਚ ਸਕਦਾ ਹੈ ਵਜਸ ਿਾਲ ਿ੍ਿ ਹੋ

 ਸਕਦਾ ਹੈ।

6  ੍ੇਿੀਓ ਅਤੇ ਟੈਲੀਵਿਜਿਿ ਸੈੱਟ  ਵ੍ਸੈਪਸਿਿ ਦੀ ਮਾੜੀ ਗੁਣਿੱਤਾ, ਟੈਲੀਵਿਜਿਿ

 ਸੈੱਟਾਂ ਵਿੱਚ ਤਸਿੀ੍ ਸਪੱਸਿਟ ਿਹੀਂ ਹਿੇੋਗੀ.

 ਸਾਜਿ-ਸਾਮਾਿ ਦੀ ਉਮ੍ ਘਟ ਗਈ ਹੈ

 ਕੁਝ ਇਲੈਕਟਰਰਾਭਨਕ ਸਾਜ਼ੋ-ਸਾਮਾਨ ਭਜਵੇਂ ਭਕ ਰੰਗੀਨ ਟੈਲੀਭਵਜ਼ਨ ਸੈੱਟ ਭਨਰਮਾਤਾਵਾਂ ਦੁਆਰਾ ਭਡਜ਼ਾਇਨ ਕੀਤੇ ਗਏ ਹਨ, ਭਜਸ ਭਵੱਚ ਭਬਲਟ-ਇਨ

 ਇਲੈਕਟਰਰਾਭਨਕ ਸਟੈਬੀਲਾਈਜ਼ਰ ਭਜਵੇਂ ਭਕ ਸਭਵੱਚ ਮੋਡ ਪਾਵਰ ਸਪਲਾਈ (SMPS) ਹਨ। ਇਸ ਲਈ ਇਹਨਾਂ ਉਪਕਰਨਾਂ ਲਈ ਵਾਿੂ ਬਾਹਰੀ ਸਟੈਬੀਲਾਈਜ਼ਰ

 ਮੁਹੱਈਆ ਕਰਨ ਦੀ ਕੋਈ ਲੋੜ ਨਹੀਂ ਹੈ।

AC ਵੋਲਟੇਜ ਸਟੈਬੀਲਾਈਜ਼ਰ ਦੀਆਂ ਭਕਸਮਾਂ

1  ਸਟੈਪਿ ਿੋਲਟੇਜ ਸਟਿੈੀਲਾਈਜਿ੍

a  ਮੈਿੁਅਲ

b  ਆਟੋਮੈਵਟਕ ੍ੀਲੇਅ ਵਕਸਮ

2  ਸ੍ਿੋ ਿੋਲਟੇਜ ਸਟੈਿੀਲਾਈਜਿ੍

3  ਸਵਿ੍ ਿੋਲਟੇਜ ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍

ਸਟੈਪਡ ਵੋਲਟੇਜ ਸਟੈਬੀਲਾਈਜ਼ਰ - ਮੈਨੂਅਲ ਭਕਸਮ : ਵਚੱਤ੍ 1 ਇੱਕ 

ਆਟੋ-ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਿਧਦਾ ਹੈ 

ਵਕਉਂਵਕ ਟੈਪ ਿਦਲਣ ਿਾਲੇ ਸਵਿੱਚ S1 ਿੰੂ ਘੜੀ ਦੀ ਵਦਸਿਾ ਵਿੱਚ ਮਵੋੜਆ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ। ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਿੂੰ ਆਉਟਪੁੱਟ ਸਾਈਿ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਿੋਲਟਮੀਟ੍ ਿਾਲ 

ਜੋੜ ਕੇ ਦੇਵਖਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 1 ਵਿੱਚ। ਵਿ੍ਧਾ੍ਤ ਮੁੱਲ ਦੇ ਿੇੜੇ 

ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਿੂੰ ਿਧਾਉਣਾ ਜਾਂ ਘਟਾਉਣਾ, ਟੈਪ ਿਦਲਣ ਿਾਲੇ ਸਵਿੱਚ S2 

ਿੂੰ ਲੋੜੀਂਦੇ ±10% ਦੇ ਅੰਦ੍ ਉਵਚਤ ਵਦਸਿਾ ਵਿੱਚ ਘੁੰਮਾ ਕੇ ਸੰਿਿ ਹੈ। ਆਉਟਪੁੱਟ 

ਿੋਲਟੇਜ. ਇੱਕ ਪੁਸਿ-ਿਟਿ ਸਵਿੱਚ S1 ਆਉਣ ਿਾਲੀ ਿੋਲਟੇਜ ਿੰੂ ਮਾਪਣ ਲਈ 

ਸਮ੍ੱਿ ਿਣਾਉਂਦਾ ਹੈ।
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ਸਟੈਪਡ ਵੋਲਟੇਜ ਸਟੈਬੀਲਾਈਜ਼ਰ - ਆਟੋਮੈਭਟਕ ਭਕਸਮ : ਵਚੱਤ੍ 2 ੍ੀਲੇਅ 

ਦੁਆ੍ਾ ਸੰਚਾਵਲਤ ਆਟੋਮਵੈਟਕ ਵਕਸਮ ਦਾ ਇੱਕ ਸਟੈਪਿ ਿੋਲਟੇਜ ਸਟਿੈੀਲਾਈਜਿ੍ 

ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ। T1 ਇੱਕ ਆਟੋ-ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ ਹੈ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਮਲਟੀਪਲ ਟੈਵਪੰਗ 

ਹਿ। S1 ਅਤੇ S2 ੍ੀਲੇਅ ਓਪ੍ੇਸਿਿ ਲਈ ਦੋ ਸੈਕੰਿ੍ੀ ਹਿ। S1 ਦੀ ਸੈਕੰਿ੍ੀ 

ਿੋਲਟੇਜ ਿੂੰ ਸੈਵਂਸੰਗ ਸ੍ਕਟ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਲਈ ਸੁਧਾਵ੍ਆ ਅਤੇ ਵਿਲਟ੍ ਕੀਤਾ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜਦੋਂ ਵਕ ਿੋਲਟੇਜ S2 ਿੂੰ ੍ੀਲੇਅ ਓਪ੍ੇਸਿਿ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਲਈ ਸੁਧਾਵ੍ਆ 

ਅਤੇ ਵਿਲਟ੍ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। P1 ਅਤੇ P2 ਪੂ੍ ਿ-ਵਿ੍ਧਾ੍ਤ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧਕ 

ਹਿ (ਿੇ੍ੀਏਿਲ ੍ੋਧਕ) ਸਮਾਯੋਜਿ ਲਈ ਿ੍ਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਿ। R1, P1 ਅਤੇ R2 

ਜਿੈਿ੍ ਿਾਇਿ ਿੂੰ ਸੈਵਂਸੰਗ ਿੋਲਟੇਜ ਪ੍ਰਦਾਿ ਕ੍ਦੇ ਹਿ। DZ1 ਅਤੇ R3P2 ਅਤੇ 

R4 ਿੂੰ ਜਿੈਿ੍ ਿਾਇਓਿ DZ2. Q1 ਅਤੇ Q2 ਦੋ ਹਿਸਵਿੱਚਾਂ ਿਜੋਂ ਿ੍ਤੇ ਜਾਂਦੇ 

ਟ੍ਾਂਵਜਿਸਟ੍। RL1 ਅਤੇ RL2 ਦੋ ੍ੀਲੇਅ ਹਿ।

ਜਦੋਂ ਇੰਪੁੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਘੱਟ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ 200V ਤੋਂ ਘੱਟ ਕਹੋ, DZ1 ਅਤੇ DZ2 

ਦੋਿੇਂ ਕੰਮ ਿਹੀਂ ਕ੍ਦੇ ਵਕਉਵਂਕ ਪ੍ਰੀ-ਸੈੱਟ ਟੈਵਪੰਗਾਂ ‘ਤੇ ਿੋਲਟੇਜ ਉਿਹਰਾਂ ਦੇ ਜਿੈਿ੍ 

ਿਾਇਓਿ ਿੋਲਟੇਜਾਂ ਤੋਂ ਘੱਟ ਹੁੰਦੇ ਹਿ। ਇਸ ਕਾ੍ਿ ਦੋਿੇਂ ਟ੍ਾਂਵਜਿਸਟ੍ ਕੱਟੇ ਜਾਂਦੇ 

ਹਿ ਅਤੇ ੍ੀਲੇ ਿੰਦ ਸਵਿਤੀ ਵਿੱਚ ਹੁੰਦੇ ਹਿ। ੍ੀਲੇਅ ਦੀ ਿੰਦ ਸਵਿਤੀ ‘ਤੇ, ਦਿੋੇਂ 

੍ੀਲੇਅ ਦੇ ਕੋਈ ਸੰਪ੍ਕ ਆਟੋ ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ ਦੇ ਟ੍ਮੀਿਲ R ਿੂੰ ਆਉਟਪੁੱਟ 

ਿਾਲ ਿਹੀਂ ਜੋੜਦੇ ਹਿ ਵਜਸ ਦੇ ਿਤੀਜੇ ਿਜੋਂ ਿੂਸਟ੍ ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਜਦੋਂ ਇੰਪੁੱਟ ਿੋਲਟੇਜ 210V ਤੋਂ ਉੱਪ੍ ਿਧਦਾ ਹੈ, ਪ੍ S1 ਵਿੱਚ 240V ਿੋਲਟੇਜ ਤੋਂ 

ਹੇਠਾਂ ਅਿੁਪਾਤਕ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਿਧਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਪ੍ਰੀ-ਸੈੱਟ ਟੈਪ ਿੋਲਟੇਜ ਿੂੰ ਿਧਾਉਂਦਾ 

ਹੈ, ਇਸ ਤ੍ਹਰਾਂ ਜਿੈਿ੍ ਿਾਇਓਿ DZ1 ਚਲਾਉਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸਲਈ ਟ੍ਾਵਂਜਿਸਟ੍ 

Q1 ਿੂੰ ਚਾਲੂ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। ੍ੀਲੇਅ RL1 ਸਪਲਾਈ ਿੋਲਟੇਜ ਿੂੰ ਵਸੱਧੇ NO ੍ਾਹੀਂ 

ਆਉਟਪੁੱਟ ਿਾਲ ਸੰਚਾਵਲਤ ਕ੍ਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਜੋੜਦਾ ਹੈ। RL1 ਦਾ ਸੰਪ੍ਕ ਅਤੇ 

RL2 ਦਾ NC ਸੰਪ੍ਕ। ਇਸ ਕਾ੍ਿਾਈ ਦੁਆ੍ਾ ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਇੰਪੁੱਟ 

ਿੋਲਟੇਜ ਦੇ ਸਮਾਿ ਹਿੋੇਗਾ।

ਜਦੋਂ ਇਿਪੁਟ ਸਪਲਾਈ ਿੋਲਟੇਜ 240V ਤੋਂ ਿੱਧ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਜਿੈਿ੍ ਿਾਇਓਿ 

DZ2 P2 ਤੋਂ ਿੋਲਟੇਜ ਪ੍ਰਾਪਤ ਕ੍ਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸਲਈ ਚਲਾਉਂਦਾ ਹੈ ਜੋ Q2 ਤੋਂ 

ON ਿਣਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਵ੍ਲੇਅ RL2 ਊ੍ਜਾਿਾਿ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਆਉਟਪੁੱਟ NO 

ਤੋਂ ਵਲਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। RL2 ਦਾ ਵਿੰਦੂ। ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਘਟਾਉਂਦਾ ਹੈ ਜਾਂ ਿਕਸ 

ਕ੍ਦਾ ਹੈ।

ਆਮ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਸੰਪ੍ਕਾਂ ਦੀ ਲੋੜੀਂਦੇ ਮੌਜੂਦਾ ੍ੇਵਟੰਗਾਂ ਿਾਲੇ 12V DC ੍ੀਲੇਅ ਿੰੂ 

ਸਟੈਿੀਲਾਈਜਿ੍ਾਂ ਲਈ ਤ੍ਜੀਹ ਵਦੱਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਿਾਇਿ ਜਾਂ ਕੈਪੇਸੀਟ੍ਾਂ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ 

੍ੀਲੇਅ ਕੋਇਲ ਵਿੱਚ ਟ੍ਾਂਵਜਿਸਟ੍ਾਂ ਿੂੰ ਵ੍ਿ੍ਸਿ ਇੰਵਿਊਸਿ ਈਐਮਐਿ ਤੋਂ 

ਿਚਾਉਣ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਜਦੋਂ ੍ੀਲੇ ਿੰਦ ਹੋ ਜਾਂਦੇ ਹਿ। LED ਸੂਚਕਾਂ ਿੂੰ ਕਈ 

ਿਾ੍ ਓਪ੍ੇਸਿਿ ਦੇ ਢੰਗ ਿੂੰ ਦ੍ਸਾਉਣ ਲਈ ਿ੍ਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਿੱਕ, 

ਆਮ, ਿੂਸਟ ਆਵਦ।

ਸਟੈਪਿ ਿੋਲਟੇਜ ਸਟਿੈੀਲਾਈਜਿ੍ 200-240V ਦੀ ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਪ੍ਰਦਾਿ 

ਕ੍ਿ ਲਈ ਇੱਕ ਤੋਂ ਵਤੰਿ ੍ੀਲੇਅ ਦੇ ਿਾਲ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਵਕਸਮਾਂ ਦੇ ਇਲੈਕਟ੍ਰਾਵਿਕ 

ਸ੍ਕਟਾਂ ਦੇ ਿਾਲ ਉਪਲਿਧ ਹਿ। ਇਹਿਾਂ ਿੂੰ ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ ਇਿਪੁਟ ਿੋਲਟੇਜ 

ਪਵ੍ਿ੍ਤਿ ਅਤੇ ਉਹਿਾਂ ਦੇ ਆਉਟਪੁੱਟ ਲਈ ਵਿ੍ਧਾ੍ਤ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ, KVA 

੍ੇਵਟੰਗ 170 ਤੋਂ 270 ਿੋਲਟ 1 KVA ਜਾਂ 135 ਤੋਂ 260 ਿੋਲਟ 0.5 KVA ਦੱਸਦੀ 

ਹੈ।

ਕਿੈਕਟ ਕੀਤੇ ਉਪਕ੍ਿਾਂ ਦੀ ਸੁ੍ੱਵਖਆ ਲਈ ਕੁਝ ਸਟਿੈੀਲਾਈਜਿ੍ਾਂ ਿੂੰ ਓਿ੍-

ਿੋਲਟੇਜ ਅਤੇ ਅਿੰ੍-ਿੋਲਟੇਜ ਕੱਟ ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨ :ਸਟੈਪਿ ਿੋਲਟੇਜ ਸਟੈਿੀਲਾਇਜਿ੍ ਿਵ੍ੱਜ, ਏਅ੍ ਕੰਿੀਸਿਿ੍, 

ਟੀਿੀ, ਿੀਸੀਆ੍ ਆਵਦ ਦੇ ਿਾਲ ਿ੍ਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਿ। ਸਿੈ-ਵਿ੍ਵਮਤ ਸਵਿੱਚ ਮਿੋ 

ਪਾਿ੍ ਸਪਲਾਈ ਿਾਲੇ ੍ੰਗੀਿ ਟੀਿੀ ਿੂੰ ਿੋਲਟੇਜ ਸਟਿੈੀਲਾਈਜਿ੍ ਦੀ ਲੋੜ ਿਹੀਂ 

ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ ਇਹ 130 ਤੋਂ 260 ਿੋਲਟ ਤੱਕ ਕੰਮ ਕ੍ਿ ਲਈ ਵਤਆ੍ ਕੀਤੇ 

ਗਏ ਹਿ।

ਸਰਵੋ - ਵੋਲਟੇਜ ਸਟੈਬੀਲਾਈਜ਼ਰ

ਸ੍ਿੋ ਿੋਲਟੇਜ ਸਟਿੈੀਲਾਈਜਿ੍ ਇੱਕ ਟੋ੍ੋਇਿਲ ਆਟੋਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ ਅਤੇ 

ਇੱਕ ਸੈਵਂਸੰਗ ਸ੍ਕਟ ਦੁਆ੍ਾ ਚਲਾਏ ਇੱਕ ਸ੍ਿੋ ਮੋਟ੍ ਿੂੰ ਵਿਯੁਕਤ ਕ੍ਦਾ 

ਹੈ ਜੋ ਿੋਲਟੇਜ ਿੂੰ ਮਵਹਸੂਸ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। ਆਉਟਪੁੱਟ ਅਤੇ ਿਾਮਾਤ੍ ਿੋਲਟੇਜ ਵਿੱਚ 

ਅੰਤ੍ ਇੱਕ ਸੈਵਂਸੰਗ ਸ੍ਕਟ ਦੁਆ੍ਾ ਮਵਹਸੂਸ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜੋ ਸ੍ਿੋ ਮੋਟ੍ 

ਿੰੂ ਚਲਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਮੇਿ ਵਿੱਚ ਕੋਈ ਿੀ ਪਵ੍ਿ੍ਤਿ ਮੋਟ੍ ਿੂੰ ਘੜੀ ਦੀ ਵਦਸਿਾ ਵਿੱਚ 

ਜਾਂ ਐਂਟੀਕਲੌਕਿਾਈਜਿ ਿੱਲ ਜਾਣ ਦਾ ਕਾ੍ਿ ਿਣਦਾ ਹੈ ਇਸ ਤ੍ਹਰਾਂ ਿੋਲਟੇਜ ਿੂੰ 

ਠੀਕ ਕ੍ਦਾ ਹੈ।

ਇੱਕ ਸ੍ਿੋ ਿੋਲਟੇਜ ਸਟੈਿੀਲਾਈਜਿ੍ ਵਤੰਿ ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ ਿੰਕਸਿਿ ਦੇ ਿਾਲ 

ਕੰਟ੍ੋਲ ਸ੍ਕਟਾਂ ਅਤੇ ਇੱਕ ਸ੍ਿੋ ਮੋਟ੍ ਦੇ ਿਾਲ ਪ੍ਰਦਾਿ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ ਵਜਿਂੇ 

ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 3 ਵਿੱਚ ਹੈ। T1 ਇੱਕ ਸ੍ਿੋ ਮੋਟ੍ ਐਮ ਦੁਆ੍ਾ ਚਲਾਇਆ ਜਾਣ ਿਾਲਾ 

ਇੱਕ ਵਿ੍ੰਤ੍ ਪਵ੍ਿ੍ਤਿਸਿੀਲ ਟੋ੍ ੋਇਿਲ ਆਟੋ-ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ (ਿੈ੍ੀਏਕ) ਹੈ।

ਿੇ੍ੀਏਕ ਤੋਂ ਆਉਟਪੁੱਟ, ਇੱਕ ਸੀ੍ੀਜ ਿੱਕ/ਿੂਸਟ ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ T2 ਿੂੰ ਚਲਾਉਂਦਾ 

ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਿੂਸਟ ਉਦੋਂ ਿਾਪ੍ਦਾ ਹੈ ਜਦੋਂ ਿੇ੍ੀਏਿਲ ਟੈਪ ਆ੍ਮ ਹੇਠਾਂ ਚਲੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ 

ਅਤੇ ਜਦੋਂ ਿਾਂਹ ਉੱਪ੍ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਿੋਲਟੇਜ ਿੂੰ ਿਕਸ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ 

T3 ਇਲੈਕਟ੍ਰਾਵਿਕ ਸ੍ਕਟ ਲਈ ਲੋੜੀਂਦੀ ਸੰਦ੍ਿ ਿੋਲਟੇਜ ਅਤੇ ਸੈਂਵਸੰਗ 

ਿੋਲਟੇਜ ਪ੍ਰਦਾਿ ਕ੍ਦਾ ਹੈ ਜੋ ਮੋਟ੍ ਿੰੂ ਚਲਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਜਦੋਂ ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਹਿਾਲਾ ਿੋਲਟੇਜ ਤੋਂ ਘੱਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਇਲੈਕਟ੍ਰਾਵਿਕ 

ਸ੍ਕਟ ਅੰਤ੍ ਿੰੂ ਮਵਹਸੂਸ ਕ੍ਦਾ ਹੈ, ਮੋਟ੍ ਿੂੰ ਇੱਕ ਵਦਸਿਾ ਵਿੱਚ ਚਲਾਉਂਦਾ ਹੈ 

ਵਜਸ ਦੇ ਿਤੀਜੇ ਿਜੋਂ ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਵਿੱਚ ਿਾਧਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟ੍੍ਰਰੀਸ਼ਰੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼਼ੋਧਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.10.175
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ਜਦੋਂ ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ੍ੇਵਟੰਗਾਂ ਤੋਂ ਿੱਧ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ ਮੋਟ੍ ਿੂੰ ਉਲਟ ਵਦਸਿਾ 

ਵਿੱਚ ਚਲਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਿਧੇ। ਜਦੋਂ ਆਉਟਪੁੱਟ ਅਤੇ 

ਸੰਦ੍ਿ ਵਿੱਚ ਿੋਲਟੇਜ ਦਾ ਅੰਤ੍ ਿ੍ਾਿ੍ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਸ੍ਿੋ ਮੋਟ੍ ਿੂੰ ਸ੍ਕਟ 

ਦੁਆ੍ਾ ਿੰਦ ਕ੍ ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਇੱਕ ਸ੍ਿੋ ਸਟੈਿੀਲਾਈਜਿ੍ ±1% ਜਾਂ ±0.5% ਦੇ ਆਲੇ-ਦੁਆਲੇ ਸਿੁੱਧਤਾ ਲਈ 

ਸਵਿ੍ ਿੋਲਟੇਜ ਪ੍ਰਦਾਿ ਕ੍ਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇੱਕ ਸੁਧਾ੍ ੍ੇਂਜ 10 ਤੋਂ 30 ਿੋਲਟ/

ਸਵੈਕੰਿ ਤੱਕ ਪ੍ਰਦਾਿ ਕ੍ਦਾ ਹੈ।

ਸ੍ਿੋ ਸਟੈਿੀਲਾਈਜਿ੍ ਿਧੇ੍ੇ ਸਹੀ ਅਤੇ ਮਵਹੰਗਾ ਿੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ, ਇਸਲਈ, 

ਕਵੰਪਊਟ੍, ਜਿੇ੍ੋਕਸ ਮਸਿੀਿਾਂ, ਮੈਿੀਕਲ ਇਲੈਕਟ੍ਰੀਕਲ ਉਪਕ੍ਣ ਆਵਦ ਿ੍ਗੇ 

ਮਵਹੰਗੇ ਉਪਕ੍ਣਾਂ ਿਾਲ ਿ੍ਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਭਨਰੰਤਰ ਵੋਲਟੇਜ ਟਰਰਾਂਸਫਾਰਮਰ

ਇੱਕ ਸਵਿ੍ ਿੋਲਟੇਜ ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ ਿੈ੍ੋ-੍ੇਜਿੋਿੈਂਟ ਵਸਧਾਂਤ ‘ਤੇ ਕੰਮ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। 

ਇੱਕ ਅਸੰਵਤ੍ਰਪਤ ਆਇ੍ਿ ਕੋ੍  ਦੇ ਿਾਲ ਪ੍ਰਾਇਮ੍ੀ ਪ੍ਰਿਾਹ ਵਿੱਚ ਪਵ੍ਿ੍ਤਿ 

ਸੰਵਤ੍ਰਪਤ ਆਇ੍ਿ ਕੋ੍ ਦੇ ਿਾਲ ਸੈਕੰਿ੍ੀ ਪ੍ਰਿਾਹ ਿੂੰ ਪ੍ਰਿਾਵਿਤ ਿਹੀਂ ਕ੍ਦਾ 

ਹੈ। ਇਸ ਤ੍ਹਰਾਂ, ਸੈਕੰਿ੍ੀ ਇਵੰਿਊਸਿ ਿੋਲਟੇਜ ਪ੍ਰਾਇਮ੍ੀ ਵਿਵੰਿੰਗ ਉੱਤੇ 

ਪ੍ਰਿਾਵਿਤ ਿੋਲਟੇਜ ਤੋਂ ਮੁਕਾਿਲਤਿ ਸੁਤੰਤ੍ ੍ਵਹੰਦਾ ਹੈ।

UPS ਪਰਰਣਾਲੀਆਂ ਦੀਆਂ ਬੁਭਨਆਦੀ ਗੱਲਾਂ :ਵਜਿਆਦਾਤ੍ ਲੋਕ ਮੇਿ AC ਦੀ 

ਸਪਲਾਈ ਿੰੂ ਮਾਮੂਲੀ ਸਮਝਦੇ ਹਿ ਅਤੇ ਇਸ ਦੇ ਅੰਦ੍ੂਿੀ ਿੁਕਸ ਅਤੇ ਆਧੁਵਿਕ 

ਅਤੇ ਸੰਿੇਦਿਸਿੀਲ ਇਲੈਕਟ੍ਰਾਵਿਕ ਯੰਤ੍ਾਂ ਿੂੰ ਪੈਦਾ ਹੋਣ ਿਾਲੇ ਖਿਤ੍ੇ ਿਾ੍ੇ 

ਿੋੜਾ ਵਜਹਾ ਿੀ ਵਿਚਾ੍ ਕੀਤੇ ਵਿਿਾਂ ਇਸਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਦੇ ਹਿ। ਸਾਧਾ੍ਿ ਘ੍ੇਲੂ 

ਉਪਕ੍ਿਾਂ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਇਿਕੈਂਿੀਸੈਂਟ ਲੈਂਪ, ਵਟਊਿਾਂ, ਪੱਖੇ, ਟੀਿੀ ਅਤੇ ਿਵ੍ੱਜ ਲਈ, 

ਮੇਿ ਏਸੀ ਦੀ ਸਪਲਾਈ ਵਿੱਚ ਕੋਈ ਿਹੁਤਾ ਿ੍ਕ ਿਹੀਂ ਪੈਂਦਾ, ਪ੍ ਜਦੋਂ ਕਵੰਪਊਟ੍, 

ਮੈਿੀਕਲ ਉਪਕ੍ਿਾਂ ਅਤੇ ਦੂ੍ਸੰਚਾ੍ ਪ੍ਰਣਾਲੀਆਂ ਲਈ ਿ੍ਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ 

ਇੱਕ ਸਾਿਿ, ਸਵਿ੍, ੍ੁਕਾਿਟ-ਮੁਕਤ ਵਿਜਲੀ। ਸਪਲਾਈ ਿਹੁਤ ਮਹੱਤਿਪੂ੍ਿ ਹੈ.

ਿਾਜਿੁਕ ਲੋਿ ਲਈ ਉੱਚ ਗੁਣਿੱਤਾ ਿੂੰ ਯਕੀਿੀ ਿਣਾਉਣ ਦੀ ਸਮੱਵਸਆ ਦਾ ਸਾਹਮਣਾ 

ਕ੍ਿ ਿਾਲੇ ਵਿਅਕਤੀਗਤ ਗਾਹਕ ਲਈ ਯੂ.ਪੀ.ਐੱਸ. (ਵਿ੍ੋਧ ਵਿਜਲੀ ਸਪਲਾਈ) 

ਇੱਕੋ ਇੱਕ ਹੱਲ ਹੈ। ਸਾ੍ੇ UPS ਵਿਜਿਾਈਿਾਂ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਿੈਟ੍ੀ ਚਾ੍ਜ੍ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ 

ਜੋ ਿੈਟ੍ੀ ਿੂੰ ਮਿੇ ਤੋਂ ਪਾਿ੍ ਦੁਆ੍ਾ ਪੂ੍ੀ ਤ੍ਹਰਾਂ ਚਾ੍ਜ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕੇ। ਛੋਟਾ UPS 

ਆਮ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਸੀਲਿੰਦ ੍ੱਖ-੍ਖਾਅ ਮੁਕਤ (SMF) ਿੈਟ੍ੀਆਂ ਦੇ ਿਾਲ ਆਉਂਦਾ 

ਹੈ ਜੋ 10 ਤੋਂ 15 ਵਮੰਟ ਦਾ ਪਾਿ੍ ਿੈਕਅਪ ਪ੍ਰਦਾਿ ਕ੍ ਸਕਦਾ ਹੈ, ਿੈਟ੍ੀ ਦੀ 

ਸਮ੍ੱਿਾ ਦੇ ਿਾਲ ਿੈਕਅੱਪ ਸਮਾਂ ਿਧਦਾ ਹੈ। ਵਟਊਿੁਲ੍ ਿੈਟ੍ੀਆਂ ਜਾਂ ਆਟੋਮਵੋਟਿ 

ਿੈਟ੍ੀਆਂ ਮੱਧਮ ਅਤੇ ਿੱਿੀ ਸਮ੍ੱਿਾ ਿਾਲੇ UPS ਵਿੱਚ ਿ੍ਤੀਆਂ ਜਾਂਦੀਆਂ ਹਿ।

UPS ਵਰਗੀਕਰਨ :UPS ਟੋਪੋਲੋਜੀਜਿ ਦੀਆਂ ਦੋ ਵਿਆਪਕ ਸਿ੍ਰੇਣੀਆਂ ਹਿ - ਔਿ 

ਲਾਈਿ, ਅਤੇ ਆਿ ਲਾਈਿ। ਇਹ ਟੋਪੋਲੋਜੀ ਉਸ ਤ੍ੀਕੇ ਿਾਲ ਵਿੰਿ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਵਜਸ 

ਤ੍ਹਰਾਂ ਉਹ ਲਿੋ ਦੀ ਸਿੇਾ ਕ੍ਦੇ ਹਿ ਜਦੋਂ ਮੇਿ ਮੌਜੂਦ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਵਸਹਤਮੰਦ 

ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਉਹ ਵਿਸਿੇਸਿਤਾਿਾਂ ਅਤੇ ਕੀਮਤ ਵਿੱਚ ਵਿੰਿ ਹੁੰਦੇ ਹਿ।

ਔਫ-ਲਾਈਨ ਅਤੇ ਆਨ-ਲਾਈਨ :ਔਿ-ਲਾਈਿ UPS ਮੇਿ ਿੂੰ ਵਿਲਟ੍ ਕ੍ਦਾ 

ਹੈ ਅਤੇ ਵਜਿਆਦਾਤ੍ ਸਮੇਂ ਲਈ ਇਸਿੂੰ ਵਸੱਧੇ ਲੋਿ ਵਿੱਚ ਿੀਿ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। ਜਦੋਂ ਮੇਿ 

ਖ੍ਾਿ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਸਿਾਇਦ ਿੋਲਟੇਜ ਵਿੱਚ ਿੋੜਹਰੀ ਵਜਹੀ ਵਗ੍ਾਿਟ ਦੇ ਕਾ੍ਿ, ਲੋਿ ਿੂੰ 

ਇੱਕ ਤੇਜਿ ੍ੀਲੇਅ ਦੁਆ੍ਾ ਿਦਵਲਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਆਮ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਅੱਧੇ ਚੱਕ੍ ਤੋਂ ਿੀ 

ਘੱਟ ਸਮੇਂ ਵਿੱਚ, ਇੱਕ ਿੈਟ੍ੀ ਤੋਂ ਇਸਦੀ ਪਾਿ੍ ਪ੍ਰਾਪਤ ਕ੍ਿ ਿਾਲੇ ਇਿਿ੍ਟ੍ 

ਵਿੱਚ ਿਦਵਲਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਿਿ੍ਟ੍ ਮਿੇ ਦੀ ਿਕਲ ਕ੍ਿ ਲਈ ਇੱਕ ਿ੍ਗ 

ਜਾਂ ਸਟੈਪਿ ਿੇਿਿਾ੍ਮ ਵਤਆ੍ ਕ੍ਦਾ ਹੈ - ਵਜਿਆਦਾਤ੍ ਕਵੰਪਊਟ੍ਾਂ ਲਈ 

ਤਸੱਲੀਿਖਸਿ। ਇਹ ਖਾਸ ਤਕਿੀਕ ਸਿ ਤੋਂ ਘੱਟ ਲਾਗਤ ਿਾਲੇ ਹੱਲ ਿੂੰ ਦ੍ਸਾਉਂਦੀ 

ਹੈ।

ਔਿਲਾਈਿ UPS ਇੱਕ ਵਸੰਿੈਵਟਕ ਸਾਈਿ ਿੇਿ ਿਾਲ ਲੋਿ ਿੂੰ ਪਾਿ੍ ਦੇਣ ਲਈ 

AC ਵਿੱਚ ਦਿੁਾ੍ਾ ਉਲਟਣ ਤੋਂ ਪਵਹਲਾਂ AC ਮੇਿ ਿੂੰ DC ਵਿੱਚ ਿਦਲਦਾ ਹੈ। DC 

ਵਲੰਕ ਦੇ ਪਾ੍ ਜੁੜੀ ਇੱਕ ਿੈਟ੍ੀ ਿੈਕਅੱਪ ਪਾਿ੍ ਸ੍ੋਤ ਿਜੋਂ ਕੰਮ ਕ੍ਦੀ ਹੈ।

ਇਹ ਕੰਵਪਊਟ੍ ਲਈ ਸਪਲਾਈ ਵਦੰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਇੰਪੁੱਟ ਮਿੇਜਿ ਿੂੰ ਲੋਿ ਤੋਂ ਪੂ੍ੀ ਤ੍ਹਰਾਂ 

ਅਲੱਗ ਕ੍ ਵਦੰਦਾ ਹੈ, ਮੇਿ ਦੇ ਸਾ੍ੇ ਸਿੋ੍ ਿੂੰ ਹਟਾ ਵਦੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਮੇਿ ਦੇ ਅਸਿਲ 

ਹੋਣ ‘ਤੇ ਵਿਿਾਂ ਵਕਸੇ ਿ੍ੇਕ ਦੇ।

ਸਟੈਂਡਬਾਏ/ਆਫ ਲਾਈਨ ਬਲਾਕ ਡਾਇਗਰਰਾਮ (ਭਚੱਤਰ 4) :ਔਿ ਲਾਈਿ 

UPS ਵਿੱਚ, ਜਦੋਂ ਮੇਿ ਸਪਲਾਈ ਉਪਲਿਧ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਲਿੋ ਵਸੱਧੇ ਮਿੇ ਿਾਲ 

ਜੁੜ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਜਦੋਂ ਮਿੇ ‘ਤੇ ਓਿ੍ ਿੋਲਟੇਜ/ ਅੰਿ੍ ਿੋਲਟੇਜ ਸਵਿਤੀਆਂ ਦਾ ਪਤਾ 

ਲਗਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਆਿ ਲਾਈਿ UPS ਲਿੋ ਿੂੰ ਇਿਿ੍ਟ੍ ਿੂੰ ਟ੍ਰਾਂਸਿ੍ 

ਕ੍ਦਾ ਹੈ। ਜਦੋਂ ਲਾਈਿ ਮੌਜੂਦ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ ਿੈਟ੍ੀ ਚਾ੍ਜ੍ ਿੈਟ੍ੀ ਿੂੰ ਚਾ੍ਜ 

ਕ੍ਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਿਿ੍ਟ੍ ਜਾਂ ਤਾਂ ਿੰਦ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ ਜਾਂ ਸੁਸਤ ੍ਹੇਗਾ। ਇਸ 

ਤ੍ਹਰਾਂ ਇੱਕ ਔਿ ਲਾਈਿ UPS ਵਿੱਚ, ਹ੍ ਿਾ੍ ਇੱਕ ਲਿੋ ਟ੍ਰਾਂਸਿ੍ ਸਿਾਮਲ ਹੁੰਦਾ 

ਹੈ, ਮਿੇ ਿੂੰ ੍ੋਵਕਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਮੁੜ ਿਹਾਲ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਟ੍ਰਾਂਸਿ੍ 

ਚੇਂਜ-ਓਿ੍ ੍ੀਲੇ ਜਾਂ ਸਵਿ੍ ਟ੍ਰਾਂਸਿ੍ ਸਵਿੱਚਾਂ ਦੁਆ੍ਾ ਪ੍ਰਿਾਵਿਤ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। 

ਵਕਸੇ ਿੀ ਸਵਿਤੀ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਸੰਖੇਪ ਅਿਧੀ ਹੋਿੇਗੀ ਵਜਸ ਦੌ੍ ਾਿ ਲਿੋ ਿੂੰ ਿੋਲਟੇਜ 

ਪ੍ਰਦਾਿ ਿਹੀਂ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ. ਜੇਕ੍ ਲਿੋ ਇੱਕ ਕਵੰਪਊਟ੍ ਹੈ ਅਤੇ ਟ੍ਰਾਂਸਿ੍ 

ਸਮਾਂ 5ms ਤੋਂ ਿੱਧ ਹੈ, ਤਾਂ ਇੱਕ ਮੌਕਾ ਹੈ ਵਕ ਕੰਵਪਊਟ੍ ੍ੀਿੂਟ ਹੋ ਜਾਿੇਗਾ।

ਕੁਝ ਸੋਧੇ ਹੋਏ ਵਿਜਿਾਈਿਾਂ ਵਿੱਚ ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ ਟਵੈਪੰਗ ਦੁਆ੍ਾ ਿੋਲਟੇਜ ੍ ੈਗੂਲੇਸਿਿ 

ਦੀ ਇੱਕ ਸੀਮਤ ੍ੇਂਜ ਅਤੇ ਆ੍ਐਿ ਵਿਲਟ੍ ਅਤੇ MOV (ਮੈਟਲ ਆਕਸਾਈਿ 

ਿੈ੍ੀਸਟ੍) ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਕੇ ਅਸਿਾਈ ਸੁ੍ੱਵਖਆ ਦੀ ਇੱਕ ਖਾਸ ਵਿਗ੍ੀ ਸਿਾਮਲ 

ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਔਿ ਲਾਈਿ UPS ਇੱਕ ਵਕਿਿਾਇਤੀ ਅਤੇ ਸਧਾ੍ਿ ਵਿਜਿਾਇਿ ਹੈ 

ਅਤੇ ਇਸਲਈ ਇਸਿੂੰ ਛੋਟੇ ੍ੇਵਟੰਗ, ਘੱਟ ਲਾਗਤ ਿਾਲੀਆਂ ਯੂਵਿਟਾਂ ਲਈ ਤ੍ਜੀਹ 

ਵਦੱਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਵਜਸਦਾ ਉਦੇਸਿ ਵਿਅਕਤੀਗਤ ਪੀਸੀ ਉਪਿੋਗਤਾ ਦੀ ਮਾ੍ਕੀਟ 

ਹੈ। ਜਦੋਂ ਲਿੋ ਅਸਲ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਿਾਜਿੁਕ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇੱਕ ਆਿ ਲਾਈਿ UPS 

ਸਿੀਕਾ੍ਯੋਗ ਿਹੀਂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਆਮ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਿ੍ਗ ਿੇਿ ਆਉਟਪੁੱਟ ਆਿ ਲਾਈਿ 

UPS ਘੱਟ ਲੋਵਿੰਗ ਸਮ੍ੱਿਾ ਦੇ ਿਾਲ ਮਾ੍ਕੀਟ ਵਿੱਚ ਉਪਲਿਧ ਹੁੰਦੇ ਹਿ।

ਆਫ ਲਾਈਨ UPS ਦੇ ਫਾਇਦ ੇ:ਉੱਚ ਕੁਸਿਲਤਾ, ਛੋਟੇ ਆਕਾ੍, ਘੱਟ ਲਾਗਤ.

ਨੁਕਸਾਨ :ਔਿਲਾਈਿ UPS ਵਿੱਚ ਵਸਿਕਾਇਤ ਉੱਤੇ ਿਦਲਾਅ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ। 

ਔਿ ਲਾਈਿ ਿਹੁਤ ਵਜਿਆਦਾ ਿੈਟ੍ੀ ‘ਤੇ ਵਿ੍ਿ੍ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। ਜੇਕ੍ ਿੈਟ੍ੀ ਿੇਲ 

ਹੋ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਸਾ੍ਾ ਵਸਸਟਮ ਿੇਲ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਕਈ ਿਾ੍ ਤਿਦੀਲੀ ਦੌ੍ ਾਿ 

ਕੰਵਪਊਟ੍ ੍ੀ-ਿੂਟ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਜਸ ਿਾਲ ਿਾਈਲਾਂ ਦਾ ਿੁਕਸਾਿ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। 

ਇੱਕ ਹੋ੍ ਿੁਕਸਾਿ ਇਹ ਹੈ ਵਕ ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਇੱਕ ਿੱਖ੍ਾ ਹੋਿੇਗਾ। ਆਮ 

ਤੌ੍  ‘ਤੇ 200V-240V ਦੀ ੍ੇਂਜ ਵਿੱਚ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਲਈ ਸਾ੍ੇ ਇਲੈਕਟ੍ਰਾਵਿਕ 

ਯੰਤ੍ਾਂ ਲਈ ਢੁਕਿਾਂ ਿਹੀਂ ਹੈ।

UPS ਭਵੱਚ ਵਰਤੇ ਗਏ ਫਰੰਟ ਪੈਨਲ ਦੇ ਸੰਕੇਤ ਅਤੇ ਭਪਛਲੇ ਪੈਨਲ ਦੇ ਸਾਕਟ/

ਸਭਵੱਚ :ਸਾ੍ੇ UPS ਵਸਸਟਮ ਹਿ

•  ਵਿਊਜਿ/ਵਿਊਜਿ ਧਾ੍ਕ

•  ਸਵਿੱਚ

•  ਸਾਕਟ

•  ਪੈਿਲ ਸੂਚਕ (LED ਅਤੇ ਵਿਓਿ ਲੈਂਪ)

•  ਮੀਟ੍ (ਿੋਲਟ/ਐਂਪੀਅ੍)
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ਵਚੱਤ੍ 5 ਅਤੇ 6 ਅੱਗੇ ਅਤੇ ਵਪਛਲੇ ਪੈਿਲ ਵਿਯੰਤ੍ਣ/ਸਾਕਟ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ। 

ਆਨ ਲਾਈਨ UPS

ਇੱਕ ਆਿ ਲਾਈਿ UPS ਵਿੱਚ, ਇਿਿ੍ਟ੍ ਹਮੇਸਿਾ ਲੋਿ ਦੀ ਸਪਲਾਈ ਕ੍ਦਾ ਹੈ 

ਿਾਿੇਂ ਮੇਿ ਪਾਿ੍ ਉਪਲਿਧ ਹੈ ਜਾਂ ਿਹੀਂ। ਲੋਿ ਹਮੇਸਿਾ ਇਿਿ੍ਟ੍ ਿਾਲ ਜਵੁੜਆ 

੍ਵਹੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸਲਈ ਕੋਈ ਟ੍ਰਾਂਸਿ੍ ਪ੍ਰਵਕਵ੍ਆ ਸਿਾਮਲ ਿਹੀਂ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। 

ਜਦੋਂ ਮੇਿ ਪਾਿ੍ ਮੌਜੂਦ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ ਇਸਿੂੰ ਠੀਕ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਿੈਟ੍ੀ 

ਦੇ ਸਮਾਿਾਂਤ੍ ਲਾਗੂ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ ਸਪਲਾਈ ਵਸਸਟਮ ਦੇ ਸਾ੍ੇ 

ਅਸਿਾਈ ਵਹੱਵਸਆਂ ਿੂੰ ਅਲੱਗ ਕ੍ ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ

ਿੈਟ੍ੀ ਅਤੇ ਇਿਿ੍ਟ੍ ‘ਤੇ ਹਮੇਸਿਾ ਲੋਿ ਿੂੰ ਸਵਿ੍ ਐਪਲੀਵਟਊਿ ਦੀ ਸਿੁੱਧ ਸਾਈਿ 

ਿੇਿ ਪ੍ਰਦਾਿ ਕ੍ਦਾ ਹੈ।

ਵਚੱਤ੍ 7 ਇੱਕ ਆਿ ਲਾਈਿ UPS ਦੇ ਇੱਕ ਮੂਲ ਿਲਾਕ ਵਚੱਤ੍ ਿੂੰ ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ 

ਹੈ।

ਿਲਾਕ ਿਾਇਗ੍ਰਾਮ (ਵਚੱਤ੍ 7) ਵਿੱਚ, ਮਿੇ ਇੰਪੁੱਟ ਿੂੰ ਹੇਠਲੇ ਪੱਧ੍ ਤੱਕ ਹੇਠਾਂ 

ਵਲਆਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇੱਕ ਿਾਈ੍ੀਸਟ੍ ਅਧਾ੍ਤ ਪੜਾਅ ਵਿਯੰਤਵ੍ਤ AC 

ਤੋਂ DC ਕਿਿ੍ਟ੍ ‘ਤੇ ਲਾਗੂ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਿਾਇਵ੍ੰਗ ਐਂਗਲ (α) ਵਿਯੰਤ੍ਣ 

ਿੂੰ ਵਿਯੁਕਤ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। PWM ਇਿਿ੍ਟ੍ ਜੋ ਆਮ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਪਲਸ ਚੌੜਾਈ 

ਮੋਿੂਲੇਸਿਿ ਿੂੰ ਵਿਯੁਕਤ ਕ੍ਦਾ ਹੈ

ਵਤਕੋਣੀ/ਿ੍ਗ ਿੇਿ ਕੈ੍ੀਅ੍ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਿਾ ਿੈਟ੍ੀ ਮੋਿ ਵਿੱਚ ਚੱਲਦਾ ਹੈ। 

ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੰੂ ਵਿਲਟ੍ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਲਿੋ ਿੂੰ ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਪਾਿ੍ ੍ੇਵਟੰਗ ‘ਤੇ ਵਿ੍ਿ੍ ਕ੍ਦੇ ਹੋਏ PWM ਇਿਿ੍ਟ੍ ਿੂੰ ਿ੍ਰੀਕੁਐਂਸੀ ੍ੇਂਜ 

(50Hz) ਵਿੱਚ ਿਦਵਲਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸਲਈ ਇਿਿ੍ਟ੍ ਦੁਆ੍ਾ ਵਖੱਚੇ ਗਏ 

DC ਸਾਈਿ ਕ੍ੰਟ ਵਿੱਚ ਸਵਿਵਚੰਗ ਿ੍ਰੀਕੁਐਂਸੀ ਕੰਪਿਂੈੋਟ ਸਿਾਮਲ ਹੋਣਗੇ।

ਚਾ੍ਵਜੰਗ ਕ੍ੰਟ ਦੇ ਿਾਲ ਇਿਿ੍ਟ੍ ਦੇ ਿੀਸੀ ਸਾਈਿ ਕ੍ੰਟ ਦਾ ਦੂਜਾ ਹਾ੍ਮੋਵਿਕ 

ਕੰਪੋਿੈਂਟ ਿੀ ਿੈਟ੍ੀ ਵਿੱਚ ਿਵਹੰਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਦੂਜਾ ਹਾ੍ਮੋਵਿਕ ਮੁੱਲ ਵਿੱਚ ਕਾਿਿੀ ਿੱਿਾ 

ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਿੈਟ੍ੀ ‘ਤੇ ਿੇਲੋੜੇ ਦਿਾਅ ਿੂੰ ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਇਸ ਵਿਜਿਾਇਿ 

ਦੇ ਮੁੱਖ ਿੁਕਸਾਿਾਂ ਵਿੱਚੋਂ ਇੱਕ ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ ਇਹ ਿੈਟ੍ੀ ਦੇ ਜੀਿਿ ਿੂੰ ਿੁ੍ੀ ਤ੍ਹਰਾਂ 

ਪ੍ਰਿਾਵਿਤ ਕ੍ਦਾ ਹੈ।

ਜਦੋਂ ਮਿੇ ਮੌਜੂਦ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਲੋਿ ਪਾਿ੍ ਕਿਿ੍ਟ੍ ਦੇ ਿਾਿਜੂਦ ਿਵਹੰਦੀ ਹੈ, 

ਿੈਟ੍ੀ ਿੋਿ ਤੱਕ ਪਹੁੰਚਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਉਿੱੋਂ ਇਿਿ੍ਟ੍ ਵਿੱਚ ਿਵਹੰਦੀ ਹੈ ਿਾਿ ਪਾਿ੍ 

ਦਾ ਦੋਹ੍ਾ ੍ੂਪਾਂਤ੍ਿ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਪ੍ਰਵਕਵ੍ਆ ਵਿੱਚ ਕਿਿ੍ਟ੍, ਇਿਿ੍ਟ੍ 

ਅਤੇ ਦੋ ਲੈਿਲ ਵਸਿਿਟ ਕ੍ਿ ਿਾਲੇ ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ਾਂ ਿੂੰ ਵਿਜਲੀ ਦਾ ਿੁਕਸਾਿ ਹੁੰਦਾ 

ਹੈ। ਇਸ ਲਈ ਇਸ ਵਿਜਿਾਈਿ ਦੀ ਕੁਸਿਲਤਾ OFF ਲਾਈਿ ਵਿਜਿਾਈਿ ਿਾਲੋਂ ਘੱਟ 

ਹੈ।

ਇੱਕ ਸਹੀ ਢੰਗ ਿਾਲ ਵਿਜਿਾਈਿ ਕੀਤੇ ਕੰਟ੍ੋਲ ਵਸਸਟਮ ਵਿੱਚ ਿੈਟ੍ੀ ਿੋਲਟੇਜ 

ਿੰੂ ਮਾਵਪਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇੱਕ ਸੈੱਟ ਿਲੋਟ ਿੋਲਟੇਜ ਿਾਲ ਤੁਲਿਾ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ 

ਹੈ। ਗਲਤੀ ਿੂੰ ਇੱਕ ਅਿੁਪਾਤਕ ਕੰਟ੍ੋਲ੍ ਵਿੱਚ ਸੰਸਾਵਧਤ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ 

ਪ੍ਰਵਕਵ੍ਆ ਕੀਤੀ ਗਈ ਗਲਤੀ ਚਾ੍ਵਜੰਗ ਕ੍ੰਟ ਦਾ ਿੈਸਲਾ ਕ੍ਦੀ ਹੈ ਜੋ ਿੈਟ੍ੀ 

ਵਿੱਚ ਿਵਹਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਆਿ ਲਾਈਿ UPS ਲਈ ਚਾ੍ਜ ਕ੍ੰਟ ਇੱਕ ਸਵਿ੍ 

ਹੋਿੇਗਾ।

ਅਕਸ੍ ਇਹ ਪਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਕ ਮਿੇ ਮੌਜੂਦ ਹੋਣ ਦੇ ਿਾਿਜੂਦ ਿੀ ਿੈਟ੍ੀ 

ਵਿਸਚਾ੍ਜ ਮਿੋ ਵਿੱਚ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਿਾਿ ਿੈਟ੍ੀ ਮੇਿ ਦੇ ਿਾਲ ਲਿੋ ਕ੍ੰਟ ਿੂੰ ਸਾਂਝਾ 

ਕ੍ਦੀ ਹੈ। ਇਹ ਉਦੋਂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜਦੋਂ ਮਿੇ ਿੋਲਟੇਜ ਘੱਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ/ਜਾਂ ਆਉਟਪੁੱਟ 

75% ਤੋਂ ਉੱਪ੍ ਲਿੋ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਆਿ ਲਾਈਿ UPS ਦੀ ਕੁਸਿਲਤਾ ਿੂੰ ਿੂਸਟ ਟਾਈਪ 

ਪਾਿ੍ ਿੈਕਟ੍ ਸੁਧਾ੍ ਸ੍ਕਟ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਕੇ ਿਧਾਇਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਲਾਿ

•  ਸਵਿ੍ ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੋਲਟੇਜ (ਕੋਈ AVR ਕਾ੍ਿ ਿਹੀਂ) ਤਿਦੀਲੀ ਦੀ 

ਸਮੱਵਸਆ ਤੋਂ ਮੁਕਤ। 
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• ਲਗਾਤਾ੍ ਚਾ੍ਵਜੰਗ ਕ੍ੰਟ। ਨੁਕਸਾਨ

•  ਵਿਜਿਾਈਿ ਵਿਚ ਗੁੰਝਲਦਾ੍, ਘੱਟ ਕੁਸਿਲਤਾ, ਉੱਚ ਕੀਮਤ, ਆਕਾ੍ ਵਿਚ ਿੱਿਾ 

ਅਤੇ ਿੈਟ੍ੀ ‘ਤੇ ਦਿਾਅ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟ੍੍ਰਰੀਸ਼ਰੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼਼ੋਧਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.10.175
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ਪਾਵਰ (Power)  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.10.176
ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ  (Electrician) -  ਇਨਵਰਟਰ ਅਤੇ ਯੂ.ਪੀ.ਐਸ

ਐਮਰਜੈਂਸੀ ਰੋਸ਼ਨੀ (Emergency light)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• ਐਮਰਜੈਂਸੀ ਲਾਈਟ ਦੇ ਬਲਾਕ ਭਚੱਤਰ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ

• ਐਮਰਜੈਂਸੀ ਲਾਈਟ ਸਰਕਟ ਡਾਇਗਰਰਾਮ ਅਤੇ ਬੈਟਰੀ ਦੀ ਚਾਰਭਜੰਗ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ। 

ਐਮਰਜੈਂਸੀ ਰੋਸ਼ਨੀ

ਐਮ੍ਜੈਂਸੀ ਲਾਈਵਟੰਗ ਪ੍ਰਣਾਲੀ ਆਮ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਜਿਤਕ ਇਮਾ੍ਤਾਂ, ਕੰਮ ਦੇ 

ਸਿਾਿਾਂ, ਵ੍ਹਾਇਸਿਾਂ ਆਵਦ ਵਿੱਚ ਿ੍ਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਉਦਯੋਗ ਵਿੱਚ ਐਮ੍ਜੈਂਸੀ ਲੈਂਪ 

ਦਾ ਮੁੱਖ ਕੰਮ ਹਿ

•  ESCAPE ੍ੂਟਾਂ ਿੂੰ ਦ੍ਸਾਉਣ ਲਈ

•  ੍ਸਵਤਆਂ ਅਤੇ ਵਿਕਾਸ ਲਈ ੍ੋਸਿਿੀ ਪ੍ਰਦਾਿ ਕ੍ਿ ਲਈ

•  ਅੱਗ ਿੁਝਾਉਣ ਿਾਲੇ ਉਪਕ੍ਿਾਂ ਦੀ ਸਵਿਤੀ ਦ੍ਸਾਓ।

ਐਮ੍ਜੈਂਸੀ ਲਾਈਟ ਦਾ ਿਲਾਕ ਿਾਇਗ੍ਾਮ ਵਚੱਤ੍ 1 ਵਿੱਚ ਹੈ। ਇਿੱੇ ਚ੍ਚਾ 

ਕੀਤੀ ਗਈ ਹੈ ਵਕ ਸ੍ਕਟ ਿੈਟ੍ੀ ਜਾਂ ਵਟ੍ਰਕਲ ਚਾ੍ਵਜੰਗ ਸਹੂਲਤ ਲਈ ਓਿ੍ 

ਚਾ੍ਵਜੰਗ ਸੁ੍ੱਵਖਆ ਤੋਂ ਵਿਿਾਂ ਿੁਵਿਆਦੀ ਸ੍ਕਟ ਹਿ। ਆਧੁਵਿਕ ਐਮ੍ਜੈਂਸੀ 

ਲਾਈਟਾਂ ਵਿੱਚ ਇਹ ਸੁਵਿਧਾਿਾਂ ਹਿ।

ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਿਲਾਕ ਿਾਇਗ੍ਰਾਮ ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ AC ਮੁੱਖ ਸਪਲਾਈ 

ਸਟੈਪ ਿਾਊਿ ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ ਿੂੰ ਿੀਿ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਵਿ੍ ਇਸਿੂੰ ਇੱਕ ਸੈਂਸ੍ 

੍ੀਲੇਅ ਦੁਆ੍ਾ ਿੈਟ੍ੀ ਿੂੰ ਚਾ੍ਜ ਕ੍ਿ ਲਈ ਠੀਕ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇੱਕ ਲੈਂਪ 

ਵ੍ਲੇ ਦੁਆ੍ਾ ਿੈਟ੍ੀ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ਜਵੁੜਆ ਹੋਇਆ ਹੈ। ਜਦੋਂ AC ਸਪਲਾਈ 

ਿੇਲਹਰ ਹੋ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ੍ੀਲੇਅ ਿੈਟ੍ੀ ਿੂੰ ਆਮ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਿੰਦ ਕੀਤੇ ਸੰਪ੍ਕ ੍ਾਹੀਂ 

ਜੁੜੇ ਲੈਂਪ ਸ੍ਕਟ ਲਈ ਸਮ੍ੱਿ ਿਣਾਉਂਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਲੈਂਪ ਚਮਕਦਾ ਹੈ। ਜਦੋਂ AC 

ਸਪਲਾਈ ਿਹਾਲ ਹੋ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ ਿੈਟ੍ੀ ੍ੀਲੇਅ ਦੇ ਆਮ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਖੁੱਲਹਰੇ ਸੰਪ੍ਕ 

੍ਾਹੀਂ ਚਾ੍ਜ ਹੋ ਜਾਿੇਗੀ।

ਚਾ੍ਵਜੰਗ ਕ੍ੰਟ ਿੂੰ 2.2 ਓਮ, 5 ਿਾਟ ਦੇ ਲੜੀਿਾ੍ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਦੁਆ੍ਾ ਵਿਯੰਵਤ੍ਰਤ 

ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤ੍ 2 ਵਿੱਚ। ਦੋ LEDs, ਇੱਕ ਲਾਲ ਅਤੇ ਦੂਜਾ ਹ੍ਾ 

ਹੈ, ਕ੍ਰਮਿਾ੍ ਿੈਟ੍ੀ ਸਪਲਾਈ ਦੁਆ੍ਾ AC ਦੀ ਮੌਜੂਦਗੀ ਅਤੇ ਲੈਂਪ ਦੀ ੍ੋਸਿਿੀ ਿੰੂ 

ਦ੍ਸਾਉਣ ਲਈ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ਪ੍ਰਦਾਿ ਕੀਤੇ ਗਏ ਹਿ।

ਇੱਕ 1000 ਮਾਈਕ੍ਰੋਿੈ੍ਾਿ ਕੈਪਸੀਟ੍ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੀਸੀ ਸਪਲਾਈ 

ਿੂੰ ਸੁਚਾ੍ੂ ਿਣਾਉਣ ਲਈ ੍ੀਕਟੀਿਾਇ੍ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਇੱਕ 

10 ਮਾਈਕ੍ਰਿੈੋ੍ਾਿ ਕੈਪਸੀਟ੍ ੍ੀਲੇਅ ਸੰਚਾਲਿ ਦੀ ਕੁਸਿਲਤਾ ਿੂੰ ਿਧਾਉਣ ਲਈ 

੍ੀਲੇ ਵਿੱਚ ਿ੍ਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਐਮਰਜੈਂਸੀ ਭਟਊਬ ਲਾਈਟ ਸਰਕਟ :ਐਮ੍ਜੈਂਸੀ ਲਾਈਟ ਜੋ ਵਕ ਇੱਕ ਆਮ 

ਇਿੰਿੇਸੈਂਟ ਲੈਂਪ ਿਾਲ ਜੁੜੀ ਹੈ ਘੱਟ ੍ ੋਸਿਿੀ ਦਿੇੇਗੀ। ਜੇਕ੍ ਐਮ੍ਜੈਂਸੀ ੍ ੋਸਿਿੀ ਵਿੱਚ 

ਿਲੋ੍ੋਸੈਂਟ ਵਟਊਿ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ ਲਗਿਗ 3 ਗੁਣਾ ਵਜਿਆਦਾ 

੍ੋਸਿਿੀ ਦੀ ਖਪਤ ਕ੍ਿ ਿਾਲੀ ਉਸੇ ਿਾਟੇਜ ਦੇਿੇਗੀ। ਇਸ ਲਈ ਵਜਿਆਦਾਤ੍ 

ਐਮ੍ਜੈਂਸੀ ਲਾਈਟਾਂ ਿਲੋ੍ੋਸੈਂਟ ਵਟਊਿ ਲਾਈਟਾਂ ਿਾਲ ਸਿਾਮਲ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਿ।

ਇਿਿ੍ਟ੍ ਸ੍ਕਟ ਿੰੂ ਸਾਧਾ੍ਿ ਇੰਕੈਿਂੀਸੈਂਟ ਲੈਂਪ ਿਾਲ ਜੋਵੜਆ ਵਗਆ ਹੈ ਵਜਸ 

ਿੰੂ ਿਲਾਕ ਿਾਇਗ੍ਰਾਮ (ਵਚੱਤ੍ 3) ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਇੱਕ ਵਟਊਿ ਲਾਈਟ 

ਿਾਲ ਿਦਵਲਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਵਟਊਿ ਲਾਈਟ ਿੂੰ ਇਸਦੇ ਸੰਚਾਲਿ ਲਈ ਉੱਚ 

ਿੋਲਟੇਜ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਇਿਿ੍ਟ੍ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ DC ਸਪਲਾਈ ਿੂੰ AC ਵਿੱਚ 

ਿਦਲਣ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਵਿ੍ ਇਸਿੰੂ ਿਲੋ੍ੋਸੈਂਟ ਵਟਊਿ ਿੂੰ ੍ ੋਸਿਿੀ ਕ੍ਿ 

ਲਈ ਅੱਗੇ ਿਧਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਿਿ੍ਟ੍ ਸ੍ਕਟ ਿੰੂ ਸੈਂਸ੍ (ਵ੍ਲੇਅ) ਦੁਆ੍ਾ 

ਸੰਚਾਵਲਤ ਿਣਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਜਦੋਂ AC ਸਪਲਾਈ ਉਪਲਿਧ ਿਹੀਂ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ 

ਪਾਿ੍ ਿੇਲ ਹੋਣ ਦੌ੍ਾਿ ਿੈਟ੍ੀ ਿੋਲਟੇਜ ਇਿਿ੍ਟ੍ ਿੰੂ ਚਲਾਉਂਦੀ ਹੈ, ਵਜਸ ਵਿੱਚ 

DC ਿੂੰ AC ਵਿੱਚ ਿਦਵਲਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਵਿ੍ ਿਲੋ੍ੋਸੈਂਟ ਵਟਊਿ ਿੂੰ ੍ੋਸਿਿੀ ਦੇ 

ਯੋਗ ਿਣਾਉਣ ਲਈ ਉੱਚ ਿੋਲਟੇਜ ਤੱਕ ਿਧਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਇਿਿ੍ਟ੍ ਅਸਲ ਵਿੱਚ ਵਚੱਤ੍ 4 ਦੇ ੍ੂਪ ਵਿੱਚ ਟ੍ਰਾਵਂਸਸਟੋ੍ਾਈਜਿਿ ਔਵਸਲੇਟ੍ 

ਹੁੰਦੇ ਹਿ। ਉਹਿਾਂ ਿੂੰ ਲਗਿਗ 6.6 kHz ਦੀ ਿਾ੍ੰਿਾ੍ਤਾ ‘ਤੇ ਓਸੀਲੇਟ ਕੀਤਾ 

ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਟ੍ਾਂਵਜਿਸਟ੍ ਦੇ ਅਧਾ੍ ਵਿੱਚ ਜੁੜੇ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ੍ੇਵਜਿਸਟ੍ ਅਤੇ 

ਕੈਪੈਸੀਟ੍ ਦੇ ਮੁੱਲ ਿੂੰ ਿਦਲ ਕੇ ਸ੍ਕਟ ਦੀ ਿਾ੍ੰਿਾ੍ਤਾ ਿੰੂ ਿਦਵਲਆ ਜਾ ਸਕਦਾ 

ਹੈ।

ਜਦੋਂ AC ਸਪਲਾਈ ਮੁੜ ਸਿੁ੍ੂ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਸੈਂਸ੍ ੍ੀਲੇਅ ਿੈਟ੍ੀ ਟ੍ਮੀਿਲਾਂ 

ਿੂੰ ਚਾ੍ਵਜੰਗ ਲਈ ਸੁਧਾ੍ੇ ਹੋਏ DC ਸ੍ਕਟ ਿਾਲ ਜੋੜਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਿਿ੍ਟ੍ 

ਸ੍ਕਟ ਿੂੰ ੍ੀਲੇਅ ਦੁਆ੍ਾ ਸ੍ਕਟ ਤੋਂ ਵਿਸਕਿੈਕਟ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਪਾਿ੍ ਟ੍ਾਂਵਜਿਸਟ੍ ਦੇ ਤਾਪਮਾਿ ਿੂੰ ਇਸਦੀ ਤਾਪਮਾਿ ਸੀਮਾ ਦੇ ਅੰਦ੍ ੍ੱਖਣ 

ਲਈ, ਪਾਿ੍ ਟ੍ਾਵਂਜਿਸਟ੍ ਉੱਤੇ ਢੁਕਿਾਂ ਹੀਟ ਵਸੰਕ ਲਗਾਇਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।
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ਪਾਵਰ (Power)  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.10.177
ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ  (Electrician) -  ਇਨਵਰਟਰ ਅਤੇ ਯੂ.ਪੀ.ਐਸ

ਬੈਟਰੀ ਚਾਰਜਰ ਅਤੇ ਇਨਵਰਟਰ (Battery charger and inverter)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• ਬਲਾਕ ਡਾਇਗਰਰਾਮ ਦੀ ਮਦਦ ਨਾਲ ਬੈਟਰੀ ਚਾਰਜਰ ਦੇ ਕੰਮ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ 

• ਬਲਾਕ ਡਾਇਗਰਰਾਮ ਦੀ ਮਦਦ ਨਾਲ ਇਨਵਰਟਰ ਦੇ ਭਸਿਾਂਤ ਨੂੰ ਭਬਆਨ ਕਰੋ।

ਇੱਕ ਸਧਾ੍ਿ ਿੈਟ੍ੀ ਚਾ੍ਜ੍:ਚਾ੍ਜ੍ ਅਿੁਕੂਲ ਮੌਜੂਦਾ ਦ੍ ‘ਤੇ 6V, 12Vand 

24V ਿੈਟ੍ੀ ਚਾ੍ਜ ਕ੍ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ਿੈਟ੍ੀ ਿੂੰ ਓਿ੍ਚਾ੍ਜ 

ਅਤੇ ਵ੍ਿ੍ਸ ਪੋਲਵ੍ਟੀ ਆਵਦ ਤੋਂ ਿਚਾਉਣ ਲਈ ਇਸ ਵਿੱਚ ਿਹੁਤ ਸਾ੍ੇ ਸੁ੍ੱਵਖਆ 

ਿਣਾਏ ਗਏ ਹਿ।

ਚਾ੍ਜ੍ ਵਿੱਚ ਵਿ੍ੰਤ੍ ਕ੍ੰਟ ਅਤੇ ਿੋਲਟੇਜ ਦੀ ਸਪਲਾਈ ਕ੍ਿ ਲਈ ਇੱਕ ਆਟੋ 

ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ X2, (ਵਚੱਤ੍ 1) ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਇੱਕ ਚਾ੍ਜ੍ ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ ‘X1’ ਆਟੋ ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ ਿਾਲ ਜਵੁੜਆ ਹੋਇਆ 

ਹੈ ਅਤੇ X1 (Fig 1) ਦੇ ਸੈਕੰਿ੍ੀ ਿੂੰ ਿੁੱਲ ਿੇਿ ਵਿ੍ਰਜ ੍ੈਕਵਟਿਾਇ੍ ਦੁਆ੍ਾ 

ਸੁਧਾਵ੍ਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਚਾ੍ਜ੍ ਦੇ ਹੇਠਾਂ ਿੈਟ੍ੀ ਿੂੰ ਸਪਲਾਈ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। 

ਐਮਮੀਟ੍ ਿੋਲਟਮੀਟ੍ ਅਤੇ ਇੱਕ ਪੋਟੈਂਸਿੀਓਮੀਟ੍ (ਵਚੱਤ੍ 1)

ਇੱਕ ਸਟੈਪ ਿਾਊਿ ਟ੍ਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ X3 ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕੱਟ ਆਿ ਵ੍ਲੇਅ ਿੂੰ 

ਊ੍ਜਾਿਾਿ ਸਵਿਤੀ ਵਿੱਚ ੍ੱਖਣ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਜਦੋਂ ਮੇਿ AC ਸਪਲਾਈ 

ਚਾ੍ਜ੍ ਸ੍ਕਟ ਿੰੂ ਕੱਟ ਵਦੱਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਵ੍ਲੇਅ RL1 ਚਾ੍ਜ੍ ਸ੍ਕਟ ਿੂੰ AC 

ਮਿੇ ਸਪਲਾਈ ਿੰੂ ਕੱਟਣ ਲਈ ਿ੍ਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਵ੍ਲੇਅ RL1 ਦਾ ਪੋਲ P1 AC 

ਮੇਿ ਸਪਲਾਈ ਿਾਲ ਜੁਵੜਆ ਹੋਇਆ ਹੈ ਅਤੇ ਪੋਲ P2 ਕੱਟ ਆਿ ਸ੍ਕਟ ਿਾਲ 

ਜਵੁੜਆ ਹੋਇਆ ਹੈ।

੍ੀਲੇਅ ਪੋਟੈਂਸਿੀਓਮੀਟ੍ ਦੀ ਸੈਂਟ੍ ਟੈਵਪੰਗ ਦੁਆ੍ਾ ਊ੍ਜਾਿਾਿ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਜੋ ਇਸ 

ਤ੍ਹਰਾਂ ਸੈੱਟ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਵਕ, ਚਾ੍ਜ੍ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ਕ੍ੰਟ ਿੱਧ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ 

ਊ੍ਜਾਿਾਿ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਖਿੰੇ P1 ਅਤੇ P2 ਆਮ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਖੁੱਲਹਰੇ (NO) ਵਪੰਿ ਿਾਲ 

ਜੁੜੇ ਹੁੰਦੇ ਹਿ, A/C ਮਿੇ ਸਪਲਾਈ ਿੰੂ ‘ਿੰਦ’ ਕ੍ਦੇ ਹੋਏ। ਸ੍ਕਟ ਿੂੰ. 
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ਟੈਸਟ ਸਵਿੱਚ S3 ਿੈਟ੍ੀ ਪੋਲਵ੍ਟੀ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ਿ ਲਈ ਜੁਵੜਆ ਹੋਇਆ ਹੈ, 

੍ੀਸੈਟ ਸਵਿੱਚ S4 ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਚਾ੍ਜ੍ ਿੂੰ ੍ੀਸੈਟ ਕ੍ਿ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਜਦੋਂ 

ਕੋਈ ਿੁਕਸ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਵਿ੍ ਚਾ੍ਜ੍ ਕੱਟ ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਸਵਿੱਚ ‘S1’ ਮੇਿ 

ਚਾਲੂ/ਿੰਦ ਸਵਿੱਚ ਹੈ।

ਇੱਕ ਪੂ੍ ੀ ਤ੍ਹਰਾਂ ਚਾ੍ਜ ਹੋਈ ਲੀਿ ਐਵਸਿ ਿੈਟ੍ੀ ਚਾ੍ਜ ਹੋਣ ਦੇ ਦੌ੍ ਾਿ 2.1 

ਿੋਲਟ/ਸੈੱਲ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ। ਇਹ 2.7V/ਸੈੱਲ ਤੱਕ ਿਧੇਗਾ। ਇੱਕ ਿੈਟ੍ੀ ਦਾ 

ਿੋਲਟੇਜ ਸੈੱਲਾਂ ਦੀ ਸੰਵਖਆ ਦਾ ਗੁਣਜ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਵਿਸਚਾ੍ਜ ਦੀ ਸਵਿਤੀ ਵਿੱਚ ਿੋਲਟੇਜ 33338V/ਸੈੱਲ ਹੈ, ਇਸ ਸਵਿਤੀ ਵਿੱਚ 

ਇਸਿੂੰ ਹੋ੍  ਵਿਸਚਾ੍ਜ ਿਹੀਂ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ ਇਹ ਸਿਾਈ ਤੌ੍ 

‘ਤੇ ਸੈੱਲ ਿੂੰ ਿੁਕਸਾਿ ਪਹੁੰਚਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਉਦਾਹ੍ਿ ਲਈ ਇੱਕ 100AH (ਐਂਪੀਅ੍ ਘੰਟਾ) ਿੈਟ੍ੀ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ (100 

AH/10Hr=10 Amp) 10 Amp। ਪੂ੍ੀ ਤ੍ਹਰਾਂ ਚਾ੍ਜ ਹੋਣ ਲਈ 10 ਘਵੰਟਆਂ 

ਲਈ ਕ੍ੰਟ ਚਾ੍ਜ ਕ੍ ਵ੍ਹਾ ਹੈ। 5Amps ਦੀ ਦ੍ ਿਾਲ ਪੂ੍ ਾ ਵਿਸਚਾ੍ਜ 

ਪ੍ਰਾਪਤ ਕ੍ਿ ਲਈ 20 ਘੰਟੇ ਦੀ ਲੋੜ ਹਿੋੇਗੀ।

ਪੂ੍ ੀ ਤ੍ਹਰਾਂ ਵਿਸਚਾ੍ਜ ਹੋਣ ਿਾਲੀ ਿੈਟ੍ੀ ਿੂੰ ਚਾ੍ਜ ਹੋਣ ਲਈ ਲਗਿਗ 11/2 

ਗੁਣਾ ਵਜਿਆਦਾ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ .ਜੇਕ੍ ਿੈਟ੍ੀ ਮ੍ੀ ਹੋਈ ਹੈ (ਜਾਂ) ਲਿੰੇ ਸਮੇਂ ਲਈ 

ਿ੍ਤੋਂ ਵਿੱਚ ਿਹੀਂ ਹੈ, ਿਾਿੇਂ ਵਕ ਆਮ ਿਦਲਦੇ ਕ੍ੰਟ ਿੂੰ ਪਾਸ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। 

ਇਹਿਾਂ ਿੈੱਿ ਿੈਟ੍ੀਆਂ ਿੂੰ ਚਾ੍ਵਜੰਗ ਕ੍ੰਟ ਸਿੁ੍ੂ ਕ੍ਿ ਲਈ ਿੱਧ ਚਾ੍ਜ ਿੋਲਟੇਜ 

ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

ਬੈਟਰੀ ਦੀ ਜਾਂਚ :ਐਵਸਿ ਪੱਧ੍ ਅਤੇ ਇਲੈਕਟ੍ਰੋਲਾਈਟ ਦੀ ਖਾਸ ਗੰਿੀ੍ਤਾ, 

ਿੈਟ੍ੀ ਦੀ ਸਵਿਤੀ ਿੰੂ ਦ੍ਸਾਏਗੀ ਵਕ ਕੀ ਇਸਿੰੂ ਚਾ੍ਜ ਕ੍ਿ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ ਜਾਂ 

ਿਹੀਂ।

ਹਾਈਿ੍ੋ ਮੀਟ੍ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਿੈਟ੍ੀ ਵਿੱਚ ਐਵਸਿ ਪੱਧ੍ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ਿ ਲਈ ਕੀਤੀ 

ਜਾਂਦੀ ਹੈ ।ਹਾਈਿ੍ੋਮੀਟ੍ ਵਿੱਚ ਪੈਮਾਿੇ ਿੂੰ 1100 ਤੋਂ 1300 ਤੱਕ ਵਚੰਵਿਹਰਤ ਕੀਤਾ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਜਦੋਂ ਇਸਿੂੰ ਿੈਟ੍ੀ ਵਿੱਚ ਪਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ੍ੀਵਿੰਗ

i  1100-1150 - ਿੈਟ੍ੀ ਿਾਊਿ ਹੋਣ ਦਾ ਸੰਕੇਤ ਵਦੰਦਾ ਹੈ

ii  1200-1250- ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਵਕ ਿੈਟ੍ੀ ਠੀਕ ਹੈ।

iii  1250-1300 ਿਾਧੂ ਐਵਸਿ ਿੰੂ ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ

ਵੋਲਟੇਜ ਟੈਸਭਟੰਗ :ਉੱਚ ਦ੍ ਵਿਸਚਾ੍ਜ ਟੈਸਟ੍ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਕੇ, ਹ੍ੇਕ ਸੈੱਲ 

ਦੀ ਿੋਲਟੇਜ 2.1V ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ, ਜੇਕ੍ ਇਹ 1.8V ਤੋਂ ਘੱਟ ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ, 

ਤਾਂ ਇਹ ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਵਕ ਿੈਟ੍ੀ ਪੂ੍ੀ ਤ੍ਹਰਾਂ ਵਿਸਚਾ੍ਜ ਵਿੱਚ ਹੈ। ਇਹ ਅਜੇ ਿੀ 

1.8V ਤੋਂ ਹੇਠਾਂ ਹੈ। ਵਿ੍ ਿੈਟ੍ੀ ਮ੍ੀ ਹੋਈ ਹਾਲਤ ਿਣ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਇਨਵਰਟਰ :ਇਹ ਇੱਕ ਇਲੈਕਟ੍ਰਾਵਿਕ ਯੰਤ੍ ਹੈ, ਜੋ ਆਮ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਇੱਕ ਲੀਿ-

ਐਵਸਿ ਿੈਟ੍ੀ ਤੋਂ ਪ੍ਰਾਪਤ ਇੱਕ D.C ਸਿੰਾਿੀ (ਿੋਲਟੇਜ) ਿੂੰ ਇੱਕ ਸਟੈਪ-ਅੱਪ AC 

ਸਿੰਾਿੀ (ਿੋਲਟੇਜ) ਵਿੱਚ ਿਦਲਦਾ ਹੈ ਜੋ ਘ੍ੇਲੂ AC ਿੋਲਟੇਜ ਦੇ ਸਮਾਿ ਹੈ।

ਸਾਈਿ ਿੇਿ ਆਉਟਪੁੱਟ ਪ੍ਰਦਾਿ ਕ੍ਿ ਿਾਲੇ ਇਿਿ੍ਟ੍ਾਂ ਦੇ ਿੁਕਸ ਅਤੇ 

ਸਮਵੱਸਆ ਦਾ ਪਤਾ ਲਗਾਉਣਾ ਜਾਂ PWM (ਪਲਸ ਵਿਿਿ ਮਿੋੂਲੇਸਿਿ) ਤਕਿਾਲੋਜੀ 

ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਿਾ ਿਹੁਤ ਮੁਸਿਕਲ ਹੈ। (ਵਚੱਤ੍ 2)

ਸਭਵਭਚੰਗ ਸਰਕਟ :ਇਹ ਇੱਕ ਇਿਿ੍ਟ੍ ਦਾ ਇਿਪੁਟ ਪੜਾਅ ਹੈ। ਇਹ 

ਸ੍ਕਟ ਅਗਲੇ ਪੜਾਿਾਂ ਲਈ ਪਾਿ੍ ਸਪਲਾਈ ਕ੍ਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਿੈਟ੍ੀ ਿਾਲ 

ਜੁਵੜਆ ਹੋਇਆ ਹੈ। ਇਸ ਵਿੱਚ ਿੈਟ੍ੀ ਦੀ ਿੀਸੀ ਸਪਲਾਈ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਲੋੜਾਂ ਲਈ 

ਸਵਿਵਚੰਗ ਸ੍ਕਟਾਂ ਿੂੰ ਸਪਲਾਈ ਕ੍ਦੀ ਹੈ।

ਔਭਸਲੇਟਰ

ਇਹ ਇੱਕ ਇਲੈਕਟ੍ਰਾਵਿਕ ਸ੍ਕਟ ਹੈ ਜੋ ਇੱਕ IC ਸ੍ਕਟ ਜਾਂ ਇੱਕ 

ਟ੍ਾਂਵਜਿਸਟੋ੍ ਾਈਜਿਿ ਸ੍ਕਟ ਦੁਆ੍ਾ ਓਸੀਲੇਵਟੰਗ ਦਾਲਾਂ ਿੰੂ ਉਤਪੰਿ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। 

ਇਹ ਦੋਲਿ ਇੱਕ ਿੈਟ੍ੀ ਦੇ ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ ਅਤੇ ਿਕਾ੍ਾਤਮਕ (ਜਿਮੀਿੀ) ਿੋਲਟੇਜ 

ਵਸਖ੍ਾਂ ਅਤੇ ਇੱਕ ਵਿਸਿਵਚਤ ਿਾ੍ੰਿਾ੍ਤਾ (ਪ੍ਰਤੀ ਸਵਕੰਟ ਵਿੱਚ ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ 

ਵਸਖ੍ਾਂ ਦੀ ਸੰਵਖਆ) ਦੇ ਵਿਕਲਵਪਕ ਪਲਸ ਦਾ ਉਤਪਾਦਿ ਹਿ। ਇਹ ਆਮ ਤੌ੍ 

‘ਤੇ ਿ੍ਗ ਦੇ ੍ੂਪ ਵਿੱਚ ਹੁੰਦੇ ਹਿ

ਤ੍ੰਗਾਂ ਅਤੇ ਇਿਿ੍ਟ੍ਾਂ ਿੂੰ ਿ੍ਗ ਿੇਿ ਇਿਿ੍ਟ੍ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇੱਕ ਸਵਿ੍ 

50Hz ਸਵਿ੍ ਇਿਿ੍ਟ੍ ਦਾ ਪੂ੍ ਾ ਸ੍ਕਟ ਵਚੱਤ੍ ਵਚੱਤ੍ 3 ਵਿੱਚ ਹੈ।

ਇਿਿ੍ਟ੍ ਦੇ ਔਵਸਲੇਟ੍ ਸੈਕਸਿਿ ਿੇ ਕੰਟ੍ੋਲ ਅਤੇ ਿ੍ਰਾਇਿ੍ ਸੈਕਸਿਿ ਿੂੰ 

ਕੰਟ੍ੋਲ ਵਸਗਿਲ ਿਾ੍ੰਿਾ੍ਤਾ ਪੈਦਾ ਕ੍ਿ ਲਈ ਇੱਕ IC ਸ੍ਕਟ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ 

ਕੀਤੀ। ਪਾਿ੍ ਟ੍ਾਂਵਜਿਸਟ੍ ਜਾਂ MOSFET.IC 7473 (JK ਿਵਲੱਪ ਟਾਈਪ) 

ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਦੇ ਹੋਏ ਪ੍ਰਾਪਤ ਕੀਤੀ ਓਸੀਲੇਵਟੰਗ ਿਾ੍ੰਿਾ੍ਤਾ ਿੂੰ ਉੱਚ ਮੌਜੂਦਾ 

ਪੱਧ੍ ਤੱਕ ਿਧਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜੋ ਪਾਿ੍ ਟ੍ਾਂਵਜਿਸਟ੍ T1 ਅਤੇ T2 ਿੂੰ ਪਾਿ੍ 

ਟ੍ਾਂਵਜਿਸਟ੍ਾਂ ਿੂੰ ਪਾਿ੍ ਟ੍ਾਂਵਜਿਸਟ੍ ਿੰੂ ਲੋੜੀਂਦੇ ਪੱਧ੍ ‘ਤੇ ਿ੍ਰਾਇਵਿੰਗ ਕ੍ਿ 

ਅਤੇ ਿ੍ਰੀਕੁਐਂਸੀ ਿੰੂ ਕੰਟ੍ੋਲ ਕ੍ਿ ਲਈ ਿ੍ਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਵਚੱਤ੍ 3.

ਦੋ ਸਮਾਿਾਂਤ੍ ਕਿੈਕਟ ਕੀਤੇ ਪਾਿ੍ ਟ੍ਾਵਂਜਿਸਟ੍ T5, T6 ਅਤੇ T7, T8 ਆਉਟਪੁੱਟ 

ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ ਿਾਲ ਜੁੜੇ ਹੋਏ ਹਿ ਜੋ ਵਿਸਿਵਚਤ ਪੱਧ੍ ਤੱਕ ਐਂਪਲੀਿਾਇਜਿ ਸਟੇਜ 

ਤੋਂ ਹੇਠਲੇ ਪੱਧ੍ ਦੇ AC ਿੂੰ ਕਦਮ ਿਧਾਉਣ ਲਈ ਿ੍ਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ ਸੈਕਿੰ੍ੀ ਿੂੰ AC 240V ਦੇ ਲੋੜੀਂਦੇ ਪੱਧ੍ ਦੀ ਸਪਲਾਈ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ 

ਹੈ। ਓਵਸਲੇਸਿਿਾਂ ਦੀ ਉਤਪੱਤੀ ਵਜਸ ਦੇ ਕਾ੍ਿ ਿੋਲਟੇਜ ਇਿੰਕਸਿਿ ਦੀ ਪ੍ਰਵਕਵ੍ਆ 

ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ ਦੇ ਵਿੰਵਿੰਗਾਂ ਦੇ ਪਾ੍ ਹੋਣ ਦੇ ਯੋਗ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

ਇਿਿ੍ਟ੍ ਕੋਈ ਿੀ ਪਾਿ੍ ਪੈਦਾ ਿਹੀਂ ਕ੍ਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਿੀਸੀ ਸ੍ੋਤ ਦੁਆ੍ਾ ਪੈਦਾ 

ਕੀਤੀ ਪਾਿ੍। ਇਿਿ੍ਟ੍ ਿੰੂ ਇੱਕ ਮੁਕਾਿਲਤਿ ਸਵਿ੍ ਪਾਿ੍ ਸ੍ੋਤ ਦੀ ਲੋੜ 

ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਜੋ ਵਸਸਟਮ ਦੀਆਂ ਵਿਜਲੀ ਦੀਆਂ ਮੰਗਾਂ ਲਈ ਲੋੜੀਂਦੇ ਕ੍ੰਟ ਦੀ ਸਪਲਾਈ 

ਕ੍ਿ ਦੇ ਸਮ੍ੱਿ ਹੋਿੇ।

ਇੱਕ ਇਿਿ੍ਟ੍ ਸ੍ਕਟ ਵਿਜਿਾਈਿ ‘ਤੇ ਵਿ੍ਿ੍ ਕ੍ਦੇ ਹੋਏ ਿ੍ਗ ਿੇਿ, 

ਮੋਿੀਿਾਈਿ ਸਾਈਿ ਿੇਿ, ਪਲਸਿ ਸਾਇਿ ਿੇਿ, ਪਲਸ ਵਿਿਿ ਮਵੋਿਊਲੇਵਟਿ ਿੇਿ 

(PWM) ਜਾਂ ਸਾਈਿ ਿੇਿ ਪੈਦਾ ਕ੍ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਵਤੰਿ ਪੜਾਿਾਂ ਤੋਂ ਿੱਧ ਇਿਿ੍ਟ੍ ਿਧੇ੍ੇ ਗੁੰਝਲਦਾ੍ ਅਤੇ ਮਵਹੰਗੇ ਹਿ। 

ਵਜਿਆਦਾਤ੍ ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਯੰਤ੍ ਸਿੁੱਧ ਸਾਇਿ ਿੇਿ ਿਾਲ ਕੰਮ ਕ੍ ੍ਹੇ ਹਿ ਅਤੇ 

AC ਮੋਟ੍ਾਂ ਵਸੱਧੇ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਗੈ੍-ਸਾਈਿੁਸਾਈਿਲ ਪਾਿ੍ ‘ਤੇ ਚਲਾਈਆਂ ਜਾਂਦੀਆਂ 

ਹਿ, ਿਾਧੂ ਗ੍ਮੀ ਪੈਦਾ ਕ੍ ਸਕਦੀਆਂ ਹਿ, ਅਤੇ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਸਪੀਿ-ਟਾ੍ਕ 

ਵਿਸਿੇਸਿਤਾਿਾਂ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਿ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟ੍੍ਰਰੀਸ਼ਰੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼਼ੋਧਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.10.177
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ਪਾਵਰ (Power)  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.10.178 & 179
ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ  (Electrician) -  ਇਨਵਰਟਰ ਅਤੇ ਯੂ.ਪੀ.ਐਸ

ਵੋਲਟੇਜ ਸਟੈਬੀਲਾਈਜ਼ਰ, ਬੈਟਰੀ ਚਾਰਜਰ, ਐਮਰਜੈਂਸੀ ਲਾਈਟ, ਇਨਵਰਟਰ ਅਤੇ ਯੂ.ਪੀ.ਐਸ. (Trouble shooting 
of voltage stabiliser, battery charger, emergency light, inverter and UPS)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• ਰੋਕਥਾਮ ਦੇ ਰੱਿ-ਰਿਾਅ ਲਈ ਆਮ ਸਾਵਿਾਨੀ ਬਾਰੇ ਦੱਸੋ 

• ਬਰੇਕ ਡਾਉਨ ਮੇਨਟੇਨੈਂਸ ਦੀ ਪਾਲਣਾ ਕਰਨ ਲਈ ਕਦਮਾਂ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ

• ਵੋਲਟੇਜ ਸਟੈਬੀਲਾਈਜ਼ਰ, ਐਮਰਜੈਂਸੀ ਲਾਈਟ, ਬੈਟਰੀ ਚਾਰਜਰ, ਇਨਵਰਟਰ ਅਤੇ UPS ਦੀ ਸੇਵਾ ਕਰੋ

• ਸਮੱਭਸਆ ਸ਼ੂਭਟੰਗ ਚਾਰਟ ਦਾ ਭਵਸ਼ਲੇਸ਼ਣ ਕਰੋ ਅਤੇ ਸਮਭੱਸਆ ਦਾ ਪਤਾ ਲਗਾਓ/ਉਪਕਰਨ ਦੀ ਮੁਰੰਮਤ ਕਰੋ।

ਨੁਕਸ ਸਥਾਨ ਲਈ ਸਮੱਭਸਆ ਭਨਪਟਾਰਾ ਚਾਰਟ ਦੀ ਵਰਤੋ ਂ:ਸ੍ਕਟ ਵਚੱਤ੍ 

ਵਚੱਤ੍ 1 ਵਿੱਚ ਹੈ ਤੁਹਾਿੇ ਹਿਾਲੇ ਲਈ ਵਦੱਤਾ ਵਗਆ ਹੈ। ਮਿੇ ਕੋ੍ ਿ, ਵਿਊਜਿ, 

੍ੀਲੇਅ ਸੰਪ੍ਕ, ਆਟੋ-ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ ਆਵਦ ਦੇ ਕੰਮ ਿੂੰ ਟੈਸਟ ਲੈਂਪ ਅਤੇ/ਜਾਂ 

ਸੀ੍ੀਜਿ ਲੈਂਪ ਜਾਂ ਇਲੈਕਟ੍ਰਾਵਿਕ ਸ੍ਕਟ ਅਤੇ ੍ੀਲੇਅ ਕੋਇਲ ਵਿਵੰਿੰਗ ਦੀ ਜਾਂਚ 

ਕ੍ਿ ਲਈ ਿੋਲਟਮੀਟ੍ ਦੁਆ੍ਾ ਆਸਾਿੀ ਿਾਲ ਪਤਾ ਲਗਾਇਆ ਜਾ ਸਕਦਾ 

ਹੈ। ਿੁਕਸ ਿੂੰ ਸਿਾਿੀਕ੍ਿ ਕ੍ਿ ਲਈ ਢੁਕਿੀਂ ੍ੇਂਜ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਮਲਟੀਮੀਟ੍ 

ਲਾਜਿਮੀ ਹੈ। ਇਹਿਾਂ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ਿ ਲਈ ਇੱਕ ਲੜੀਿਾ੍ ਲੈਂਪ ਜਾਂ ਟੈਸਟ ਲੈਂਪ ਦੀ 

ਿ੍ਤੋਂ ਿਹੀਂ ਕੀਤੀ ਜਾਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਵਕਉਵਂਕ ਇਹ ਟੈਸਟ ਕ੍ਿ ਦੌ੍ਾਿ ਖ੍ਾਿ ਹੋਣ 

ਲਈ ਵਜਿੰਮੇਿਾ੍ ਹਿ।

ਸਾ੍ਣੀ 1 ਵਿੱਚ ਵਦੱਤਾ ਸਮਵੱਸਆ-ਵਿਪਟਾ੍ਾ ਚਾ੍ਟ ਸਮਵੱਸਆ ਿੂੰ ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ 

ਹੈ, ਸਿੰਾਵਿਤ ਸੰਿਾਿੀ ਕਾ੍ਿ ਅਤੇ ਕਦਮ ਚੁੱਕਣ ਿਾਲੇ ਆਟੋਮਵੈਟਕ ਿੋਲਟੇਜ 

ਸਟੈਿੀਲਾਈਜਿ੍ ਲਈ ਲੋੜੀਂਦੀ ਕਾ੍ਿਾਈ ਿੂੰ ਦ੍ਸਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਰੋਕਥਾਮ ਸੰਿਾਲ ਲਈ ਆਮ ਸਾਵਿਾਨੀਆਂ

ਵਕਸੇ ਿੀ ਸਾਜਿ-ਸਾਮਾਿ ਦੀ ਸਾਂਿ-ਸੰਿਾਲ ਲਈ ਉਸ ਮਸਿੀਿ ਦਾ ਕੰਮਕਾਜੀ ਵਗਆਿ 

ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਜੋ ਸਿੰਧਤ ਵਿਅਕਤੀ ਲਈ ਿਹੁਤ ਜਿ੍ੂ੍ੀ ਹੈ। ਉਦਾਹ੍ਿ ਲਈ 

ਿੋਲਟੇਜ ਸਟੈਿੀਲਾਈਜਿ੍ ਦੀ ਿੋਲਟ ਐਂਪੀਅ੍ ੍ੇਵਟੰਗ ੍ੋਕਿਾਮ ਦੇ ੍ੱਖ-੍ਖਾਅ 

ਿੰੂ ਪੂ੍ ਾ ਕ੍ਿ ਲਈ ਿਹੁਤ ਮਹੱਤਿਪੂ੍ਿ ਹੈ। ਘੱਟ ਕੁਆਵਲਟੀ, ਘਟੀਆ ਕੰਪਿਂੈੋਟ 

ਜਾਂ ਸਮੱਗ੍ੀ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਲਈ ਕਦੇ ਿੀ ਿ੍ਤੋਂ ਜਾਂ ਵਸਿਾ੍ਸਿ ਿਹੀਂ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ। 

ਸੁ੍ੱਵਖਅਤ ਤਾਪਮਾਿ ਵਿਯੰਤ੍ਣ ਅਤੇ ਓਿ੍ ਲਵੋਿੰਗ ਸਵਿਤੀਆਂ ਲਈ ਲੋੜੀਂਦੇ 

ਕਦਮ ਚੁੱਕਣੇ ਚਾਹੀਦੇ ਹਿ। ੍ੱਖ-੍ਖਾਅ ਅਧੀਿ ਸਾ੍ੇ ਉਪਕ੍ਿਾਂ ਦੀ ਪਾਲਣਾ 

ਕ੍ਿ ਲਈ ਸਹੀ ਓਪ੍ੇਵਟੰਗ ਕ੍ਰਮ ਜਾਂ ਕੰਮ ਕ੍ਿ ਦੇ ਕਦਮ।

ਬਰੇਕ ਡਾਉਨ ਮੇਨਟੇਨੈਂਸ ਦੀ ਪਾਲਣਾ ਕਰਨ ਲਈ ਕਦਮ

ਟੁੱਟਣਾ ਵਕਸੇ ਿੀ ਸਮੇਂ, ਵਕਤੇ ਿੀ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਦੇ ਵਿ੍ਵਿਘਿ ਕੰਮ ਕ੍ਿ 

ਲਈ, ਸਾ੍ੇ ਉਪਕ੍ਣਾਂ ਿੂੰ ਲੋੜੀਂਦੀ ਸੁ੍ੱਵਖਆ ਪ੍ਰਦਾਿ ਕੀਤੀ ਗਈ ਹੋ ਸਕਦੀ ਹੈ। 

ਹਾਲਾਂਵਕ ਲਗਾਤਾ੍ ਚੱਲਣਾ ਜਾਂ ਿ੍ਤੋਂ, ੍ੱਖ-੍ਖਾਅ ਦੀ ਘਾਟ, ਮਿੱੁਖੀ ਗਲਤੀ ਅਤੇ 

ਕੁਝ ਅਣਵਕਆਸੇ ਕਾ੍ਿਾਂ ਕ੍ਕੇ ਟੁੱਟਣਾ ਿਾਪ੍ ਵ੍ਹਾ ਹੈ।

ਇੱਕ ਿਾ੍ ਿ੍ੇਕ ਿਾਊਿ ਮੇਿਟੇਿਂੈਸ ਜਾਂ ਮੁ੍ੰਮਤ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਉਸ 

ਉਪਕ੍ਣ ਦਾ ਵਿਸਵਤ੍ਰਤ ਅਵਧਐਿ ਜਿ੍ੂ੍ੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਚੰਗੇ ਿਤੀਜੇ ਪ੍ਰਾਪਤ ਕ੍ਿ 

ਲਈ ਮੁ੍ ੰਮਤ ਦੇ ਕੰਮ ਜਾਂ ੍ੱਖ-੍ਖਾਅ ਦੇ ਕੰਮ ਿਾਲ ਸਿੰਧਤ ਿਧੇ੍ ੇ ਵਿਅਕਤੀਆਂ 

ਿੂੰ ਹਮੇਸਿਾ ਸਿਾਮਲ ਕ੍ੋ। ਇੱਕ ਸਮਵੂਹਕ ਅਤੇ ਪ੍ਰਤੀਯੋਗੀ ਯਤਿ ਹੀ ਚੰਗੇ ਿਤੀਜੇ 

ਪੈਦਾ ਕ੍ੇਗਾ। ਹ੍ ਵਕਸੇ ਦੇ ਸੁਝਾਅ, ਮੁਹਾ੍ਤ ਅਤੇ ਕਾ੍ੀਗ੍ੀ ਦੀ ਕਦ੍ ਕ੍ੋ। 

੍ੱਖ-੍ਖਾਅ ਅਤੇ ਮੁ੍ੰਮਤ ਿੰੂ ਅਵੰਤਮ ੍ੂਪ ਦੇਣ ਲਈ ਇੱਕ ਸਾਿਿ ਵਿਚਾ੍ ਅਤੇ 

ਵਦ੍ਰਸਿਟੀ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ। ਮਾਵਹ੍ਾਂ ਦੀਆਂ ਸੇਿਾਿਾਂ, ਸਪੇਅ੍ਾਂ ਦੀ ਉਪਲਿਧਤਾ, 

ਵਪਛਲੇ ਵ੍ਕਾ੍ਿਾਂ ਦੇ ਿੇ੍ਿੇ, ਵਚੱਤ੍ਾਂ ਅਤੇ ਸਾਜਿੋ-ਸਾਮਾਿ ਦੇ ਪੁ੍ਾਣੇ ਇਵਤਹਾਸ ਵਜਿਂੇ 

ਵਕ ਇਸ ਦੀ ਸਿਾਪਿਾ ਦੀ ਵਮਤੀ, ਸੇਿਾ ਵ੍ਕਾ੍ਿ, ਟੁੱਟਣ ਦੀ ਵਗਣਤੀ ਅਤੇ ਇਸਦੀ 

ਿਾ੍ੰਿਾ੍ਤਾ ਆਵਦ ਿੂੰ ਯਕੀਿੀ ਿਣਾਓ; ਸਮਵੱਸਆ ਸਿੂਵਟੰਗ ਵਿਧੀ ਦੁਆ੍ਾ ਿੋਲਟੇਜ 

ਸਟੈਿੀਲਾਈਜਿ੍ ਦੀ ਸੇਿਾ।

ਸਾਰਣੀ 1

ਸਟੈਪਡ ਆਟੋਮੈਭਟਕ ਸਟੈਬੀਲਾਈਜ਼ਰ ਲਈ ਟਰਰਬਲ ਸ਼ੂਭਟੰਗ ਚਾਰਟ

ਨੰ. ਸਮੱਭਸਆ ਸੈਕਸ਼ਨ ਹੋਣਾ ਹੈ

ਸ਼ੱਕੀ

ਨੁਕਸ ਦਾ ਸਿੰਵ ਕਾਰਨ ਕਾਰਵਾਈ

1  ਆਉਟਪੁੱਟ ਸਾਕਟ ‘ਤੇ ਕੋਈ

 ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਿਹੀਂ ਹੈ।

 ਇਿਪੁਟ ਿਕ/ਿੂਸਟ ੍ੀਲੇ।  ਮਿੇਸ ਕੋ੍ਿ, ਸਵਿੱਚ, ਵਿਊਜਿ,

 ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ ਅਤੇ ੍ੀਲੇਅ

 ਲਿੱੋ ਅਤੇ ਮੁ੍ ੰਮਤ ਜ ਿਦਲੋ

2  ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਵਜਿਆਦਾ

 ਹੈ, ਵਿਯੰਵਤ੍ਰਤ ਿਾ ਕ੍ੋ.

 ਇਲੈਕਟ੍ਰਾਵਿਕ ਸ੍ਕਟ ਜਾਂ

 ੍ੀਲੇਅ।

 ਖੁੱਲਹਰਾ/ਛੋਟਾ ੍ੀਕਟੀਿਾਇ੍ / 

 ਿਾਇਿਸ, ਜਾਂ ਓਪਿ ਜਿੈਿ੍

 ਿਾਇਿ

 ਦਾ ਪਤਾ ਲਗਾਓ ਿੁਕਸ ਿਾਲਾ

 ਵਹੱਸਾ ਅਤੇ ਿਦਲੋ.

3  ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਹੈ ਇੰਪੁੱਟ

 ਿਾਂਗ ਹੀ। ਵਿਯਵਮਤ ਿਾ ਕ੍ੋ.

 ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ ਜਾਂ ਇਲੈਕਟ੍ਰਾਵਿਕ

 ਸ੍ਕਟ

 ਟ੍ਾਂਵਜਿਸਟ੍ ਜਾਂ ਹੋਲਿ ਅੱਪ

 ੍ੀਲੇਅ ਸੰਪ੍ਕ ਜਾਂ ਅੰਸਿਕ

 ਖੁੱਲਹਰਾ ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ / 

 ਅਗਿਾਈ ਕ੍ਦਾ ਹੈ।

 ਜਾਂਚ, ਮੁ੍ੰਮਤ ਜਾਂ ਿਦਲੋ।

© N
IM

I 

NOT T
O B

E R
EPUBLI

SHED



245

4  ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਘੱਟ ਹੈ. 

 ਵਿਯਵਮਤ ਿਾ ਕ੍ੋ.

 ਇਲੈਕਟ੍ਰਾਵਿਕ ਸ੍ਕਟ  ਛੋਟਾ ਜਿੈਿ੍ਿਾਇਓਿ ਜਾਂ  ਟੈਸਟ ਅਤੇ ਿਦਲੋ.

5  ਵ੍ਲੇਅ ਵਿੱਚ ਚਟਕਾ੍  ਇਲੈਕਟ੍ਰਾਵਿਕ ਸ੍ਕਟ/ਵ੍ਲੇਅ  ਲੀਕੇਜ capacitors  ਿਦਲੋ

UPS ਦੀ ਸ਼ਭੂਟੰਗ ਦੀ ਸਮਭੱਸਆ

UPS ਦੀ ਸਿੂਵਟੰਗ ਅਤੇ ਮੁ੍ੰਮਤ ਮੁਸਿਕਲ ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ ਇਹ ਸ੍ਕਟ ਿਹੁਤ ਸਾ੍ੇ 

ਿੰਕਸਿਿਾਂ ਦੇ ਿਾਲ ਿਹੁਤ ਗੁੰਝਲਦਾ੍ ਹੈ. UPS ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ਸਮੱਵਸਆ ਦਾ 

ਵਿਪਟਾ੍ਾ ਕ੍ਿ ਲਈ ਇੱਕ ਿਾਜਿ ਵਿਸਿਲੇਸਿਣ ਦੇ ਿਾਲ ਇੱਕ ਕਦਮ ਦ੍ ਕਦਮ 

ਮੁਸਿਕਲ ਸਿੂਵਟੰਗ ਪਹੁੰਚ ਿਹੁਤ ਮਹੱਤਿਪੂ੍ਿ ਹੈ।

ਸਾ੍ਣੀ - 2. ਸਾ੍ਣੀ 2 ਵਿੱਚ ਤੁਹਾਿੇ ਸੰਦ੍ਿ ਲਈ UPS ਦਾ ਇੱਕ ਟ੍ਰਿਲ ਸਿੂਵਟੰਗ 

ਚਾ੍ਟ ਵਦੱਤਾ ਵਗਆ ਹੈ

ਸਾਰਣੀ 2

UPS ਦਾ ਭਨਪਟਾਰਾ ਚਾਰਟ

ਨੰ. ਨੁਕਸ ਸੰਿਵ ਕਾਰਨ ਸਮੱਭਸਆ ਭਨਪਟਾਰਾ

1  UPS 240V VAC ਮਿੇ ‘ਤੇ ਕੰਮ ਕ੍ਦਾ ਹੈ ਪ੍

 ਿੈਟ੍ੀ ‘ਤੇ ਕੰਮ ਿਹੀਂ ਕ੍ਦਾ

 1  ਿੈਟ੍ੀ ਵਿਊਜਿ ਉੱਿ ਵਗਆ ਹੈ

 2  ਿੈਟ੍ੀ ਵਿਸਚਾ੍ਜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ

 1   ਿੈਟ੍ੀ ਵਿਊਜਿ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ। ਜੇਕ੍ ਵਿਊਜਿ ਉੱਿ

     ਵਗਆ ਹੈ, ਤਾਂ ਇਸ ਿੂੰ ਿਦਲੋ, ਜੇ ਇਹ ਵਢੱਲੀ ਹੈ, ਤਾਂ

     ਕੱਸੋ

 2  ੍ੀਚਾ੍ਜ ਕ੍ੋ ਿੈਟ੍ੀ, ਿੈਟ੍ੀ ਦੀ ਪੋਲਵ੍ਟੀ ਦੀ ਿੀ

     ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ

2  ਜਦੋਂ UPS ਿੂੰ ਚਾਲੂ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਚਾ੍ਜ੍

 ਚਾਲੂ ਿਹੀਂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ

 1  ਮੇਿ ਇਿਪੁਟ ਵਿਊਜਿ ਿੂਵਕਆ ਜਾ

     ਸਕਦਾ ਹੈ

 2  ਚਾ੍ਜ੍ ਇਿਪੁਟ ਵਿਊਜਿ

     ਉੱਿ ਵਗਆ

 1  ਮੇਿ ਵਿਊਜਿ ਿਦਲੋ, ਜੇਕ੍ ਵਿਊਜਿ ਉਿੱ ਵਗਆ ਹੈ

 2  ਿੈਟ੍ੀ ਦੀ ਪੋਲਵ੍ਟੀ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ ਅਤੇ ਸਿ੍ਤਾਂ, ੍

     ਗਲਤ ਹੋਣ ਤੇ ਠੀਕ ਕ੍ੋ, ਵਿਊਜਿ ਿੂੰ ਿਦਲੋ

3   ਮਿੇ ਤੋਂ ਸਪਲਾਈ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ, ਜੇਕ ਠੀਕ ਹੈ, ਵਿ੍

     ੍ੀਲੇਅ ਿਾਇਵ੍ੰਗ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ, ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ

     ੍ੀਲੇਅ ਕੋਇਲ.

3  240 VAC ਮੇਿ ਸਪਲਾਈ ਉਪਲਿਧ ਿਹੀਂ ਹੈ  1  ਮੁੱਖ ਸਪਲਾਈ ਿੇਲਹਰ ਹੋ ਜਾਂਦੀ ਹੈ

 2  ਇਿਪੁਟ AC ਮੇਿ ਿਹੁਤ ਘੱਟ ਹੈ

 3  ਇਿਪੁਟ ਿਾਇਵ੍ੰਗ ਵਿੱਚ ਵਢੱਲਾ

    ਕਿੁੈਕਸਿਿ

 1  ਮਿੇ ਦੀ ਸਪਲਾਈ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ

 2  ਿੋਲਟੇਜ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ 3 ਵਿਸਟ੍ੀਵਿਊਸਿਿ ਿੋ੍ਿ ਤੋਂ

     ਆਉਣ ਿਾਲੀ ਿਾਇਵ੍ੰਗ ਦੇ ਕਿੈਕਸਿਿ ਿੂੰ ਕੱਸੋ
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4  DC ਿੋਲਟੇਜ ਠੀਕ ਹੈ, ਪ੍ UPS DC ਿੂੰ ਿੋਲਟੇਜ

 ਅਤੇ ਵਟ੍ਰਪਸ ਦੇ ਹੇਠਾਂ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ

 1  ਇਿਿ੍ਟ੍ ਵਿਊਜਿ ਉੱਿ ਵਗਆ ਹੈ 

 2  ਿੈਟ੍ੀ ਵਿੱਚ ਜੰਗਾਲ/ਵਢੱਲਾ

     ਕਿੁੈਕਸਿਿ

 1  ਵਿਊਜਿ ਿਦਲੋ

 2  ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ ਕੁਿੈਕਸਿਿ

5  ਜਦੋਂ ਯੂ.ਪੀ.ਐਸ ਆਊਟ ਲੋਿ ਤੋਂ ਵਿਿਾਂ ਚਾਲੂ ਕੀਤਾ

 ਵਗਆ ਪ੍ ਿੀ.ਸੀ ਿੋਲਟੇਜ ਸੂਚਕ ਲੋਿ ‘ਤੇ ਚਾਲੂ 

 ਹੁੰਦਾ ਹੈ

 1  ਿਹੁਤ ਵਜਿਆਦਾ ਲਿੋ

 2  ਿੈਟ੍ੀ ਟ੍ਮੀਿਲ ਦਾ ਵਢੱਲਾ

     ਕੁਿੈਕਸਿਿ

 3   ਲੋਿ ਵਿੱਚ ਛੋਟਾ ਜਾਂ ਧ੍ਤੀ ਦਾ

      ਿੁਕਸ

 1  ਲੋਿ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ, ਹੌਲੀ ਹੌਲੀ ਲਿੋ ਜੋੜੋ।

 2  ਤੰਗ ਕਿੈੁਕਸਿਿ ਅਤੇ ਿੈਟ੍ੀ ਦੀ ਪੋਲਵ੍ਟੀ ਦੀ ਜਾਂਚ 

     ਕ੍ੋ

 3  ਲੋਿ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ ਸ੍ਕਟ ਿਾਇਵ੍ੰਗ

6  ਵਜੱਿੇ ਏਸੀ ਮਿੇ ਦੀ ਸਪਲਾਈ ਿਹੀਂ ਹੈ ਅਤੇ ਯੂ.ਪੀ.

 ਐਸ ਿੈਟ੍ੀ ‘ਤੇ ਚੱਲ ਵ੍ਹਾ ਹੈ, ਿੀ.ਸੀ ਿੋਲਟੇਜ

 ਸੂਚਕ ਚਾਲੂ ਹੁੰਦਾ ਹ

 1  ਿੈਟ੍ੀ ਵਿਸਚਾ੍ਜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ 

 2  ਿੈਟ੍ੀ ਟ੍ਮੀਿਲ ਦੀ ਧੂੜ ਜਾਂ

     ਵਢੱਲੀ

 1  ੍ੀਚਾ੍ਜ ਕ੍ੋ ਿੈਟ੍ੀ, ਿੈਟ੍ੀ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ ਸਹੀ

     ਮੌਜੂਦਾ ਸਮ੍ੱਿਾ ਿਾਲੀ ਕਿੇਲ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ੋ।

 2  ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ ਕੁਿੈਕਸਿ

7  ਿੀਸੀ ਵਿਊਜਿ ਉਿੱਦਾ ਹੈ  1  ਓਿ੍ਲੋਿ ਜਾਂ ਸਿਾ੍ਟ ਸ੍ਕਟ  1  ਿੀਸੀ ਵਿਊਜਿ ਿਦਲੋ

 2  ਿੂੰ ਘਟਾਓ ਓਿ੍ਲਿੋ ਜੇਕ੍ ਸਿਕਤੀ ਟ੍ਾਵਂਜਿਸਟ੍

     ਛੋਟੇ ਜਾਂ ਲੀਕ ਹੁੰਦੇ ਹਿ, ਉਹਿਾਂ ਿੂੰ ਿਦਲੋ।

8  UPS ਚਾਲੂ ਿਹੀਂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ  1  ਕਾ੍ਿ ਸਪਲਾਈ ਿੇਲਹਰ ਹੋ ਜਾਂਦੀ ਹੈ

     ਵਿਊਜਿ ਉੱਿ ਜਾਣਾ ਜਾਂ ਕੇਿਲ ਵਿੱਚ

     ਕੁਝ ਟੁੱਟਣਾ

 2  ਿ੍ਾਈ ਸੋਲਿਵ੍ੰਗ ਜਾਂ

     ਿੀਸੋਲਿਵ੍ੰਗ ਕਾ੍ਿ ਕੰਟ੍ੋਲ

     ਕਾ੍ਿ ਵਿੱਚ ਕੋਈ ਿੀਸੀ ਸਪਲਾਈ

     ਿਹੀਂ ਹੈ

 1  ਵਿਊਜਿ ਿਦਲੋ, ਕਿੇਲਾਂ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ

 2  ਸੁੱਕੀ ਸੋਲਿਵ੍ੰਗ ਅਤੇ ਿੀ ਸੋਲਿਵ੍ੰਗ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ

     ਅਤੇ ਠੀਕ ਕ੍ੋ

 3  ਕੰਟ੍ੋਲ ਕਾ੍ਿ ਿਾਇਵ੍ੰਗ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ

9  ਪੂ੍ਾ ਲੋਿ ਕਿੈਕਟ ਹੋਣ ‘ਤੇ UPS ਯਾਤ੍ਾਿਾਂ  1   ਓਿ੍ਲੋਿ ਸੈਵਟੰਗ ਹੈ ਗਲਤ  1  ਓਿ੍ਲੋਿ ਸੈਵਟੰਗ ਿੂੰ ਵਿਿਸਵਿਤ ਕ੍ੋ, ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ

     ਲਿੋ ਦੀ ਵਿਜਲੀ ਦੀ ਖਪਤ. ਹੌਲੀ ਹੌਲੀ ਲੋਿ ਿਧਾਓ.

10  UPS ਆਉਟਪੁੱਟ ਉੱਚ ਹੈ  1  ਿੀਿਿੈਕ ਲੂਪ ਵਿੱਚ ਕੁਝ ਕਿੁੈਕਸਿਿ

     ਟੁੱਟ ਵਗਆ ਹੈ

 2  ਕੰਟ੍ੋਲ ਕਾ੍ਿ ਿਹੀਂ ਹੈ

     ਸਹੀ ਢੰਗ ਿਾਲ ਕੰਮ ਕ੍ਿਾ

 3  ਓਿ੍ ਿੋਲਟੇਜ ਸੈਂਵਸੰਗ ਿੁਕਸਦਾ੍

     ਹੈ

 1   ਿੀਿਿੈਕ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ ਿਾਇਵ੍ੰਗ

     ਅਤੇ ਿੀਿਿੈਕ ਿੰੂ ਵਿਿਸਵਿਤ ਕ੍ੋਿੋਲਟੇਜ ਪ੍ਰੀਸੈੱਟ.

 2   ਚੈੱਕ ਕ੍ੋ/ਿਦਲੋ ਕੰਟ੍ੋਲ ਕਾ੍ਿ

 3    ਓਿ੍ਲਿੋ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋਸੈਂਵਸੰਗ ਸ੍ਕਟ

11  UPS ਿੈਟ੍ੀ ਮੋਿ ਵਿੱਚ ਚਾਲੂ ਿਹੀਂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ  1  ਮੇਿ ਅ੍ਵਿੰਗ ਸਹੀ ਿਹੀਂ ਹੈ

 2  ਇਿਿ੍ਟ੍ ਸ੍ਕਟ ਵਿੱਚ

    ਸਮਵੱਸਆ

 1  ਧ੍ਤੀ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ ਕੁਿੈਕਸਿਿ

 2  ਿੈਟ੍ੀ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ, MOSFET, ਔਵਸਲੇਟ੍

     ਸੈਕਸਿਿ, ਿ੍ਾਈਿ੍ ਸੈਕਸਿਿ, ਆਉਟਪੁੱਟ ਸੈਕਸਿਿ

12  ਿੈਟ੍ੀ ਦੀ ਤਾ੍ ਵਮਲ ੍ਹੀ ਹੈ ਸਾੜ  1  ੍ ੀਲੇਅ ਪੁਆਇੰਟ ਆਪਸ ਵਿੱਚ ਜੁੜੇ

     ਹੋਏ ਹਿ

 1  ੍ੀਲੇਅ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ / ਿਦਲੋ

13  ਸਮੇਂ ਦੇ ਿਾਲ ਿਦਲੋ, UPS ਿਾਲ ਕਿੈਕਟ ਕੀਤਾ

 ਕੰਵਪਊਟ੍ ਿਦਲਾਿ ਦੇ ਦੌ੍ਾਿ ੍ੀਿੂਟ ਹੋ ਜਾਂਦਾ

 ਹੈ।

 1  ਔਵਸਲੇਟ੍ ਸ੍ਕਟ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ  1  IC ਅਤੇ ਔਵਸਲੇਟ੍ ਸੈਕਸਿਿ ਦੇ ਹੋ੍  ਵਹੱਵਸਆਂ ਦੀ

     ਜਾਂਚ/ਿਦਲ ਕ੍ੋ

14  ਘੱਟ ਿੈਕਅੱਪ ਸਮਾਂ  1  ਮੁੱਖ ਵਿਲਟ੍ ਕੈਪਸੀਟ੍ ਸਮੱਵਸਆ

 2  ਿੈਟ੍ੀ ਘੱਟ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਸ੍ਕਟ /

     ਵਿਸਚਾ੍ਜ

 1  ਕੈਪੇਸੀਟ੍ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ ਅਤੇ ਿਦਲੋ

 2  ਿੈਟ੍ੀ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ, ਜੇਕ੍ ਲੋੜ ਹਿੋੇ ਤਾਂ ਿਦਲੋ

ਬੈਟਰੀ ਚਾਰਜਰ ਅਤੇ ਐਮਰਜੈਂਸੀ ਲਾਈਟ ਦੀ ਸਮੱਭਸਆ ਸ਼ੂਭਟੰਗ

ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਤੁਸੀਂ ਦੇਵਖਆ ਹੈ ਵਕ ਿੈਟ੍ੀ ਚਾ੍ਜ੍ UPS ਦੀ ਤੁਲਿਾ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਸਧਾ੍ਿ 

ਸ੍ਕਟ ਹੈ। ਚਾ੍ਜ੍ ਸ੍ਕਟ ਦਾ ਮੁੱਖ ਕੰਮ ਇੱਕ ਵਿ੍ਧਾਵ੍ਤ ਪੱਧ੍ ‘ਤੇ ਿੈਟ੍ੀ ਿੂੰ 

DC ਿੋਲਟੇਜ ਿੀਿ ਕ੍ਿਾ ਹੈ, ਅਸੀਂ ਵਸ੍ਿ ਚਾ੍ਜ੍ ਸ੍ਕਟ ਦੀ ਸਮਵੱਸਆ ਅਤੇ 

ਇਸਦੀ ਮੁ੍ੰਮਤ ਿਾ੍ੇ ਚ੍ਚਾ ਕ੍ਦੇ ਹਾਂ। ਮੁਸਿਕਲ ਸਿੂਵਟੰਗ ਚਾ੍ਟ ਵਿੱਚ ਿੈਟ੍ੀ 

ਮੇਿਟੇਿੈਂਸ ਿਾ੍ੇ ਚ੍ਚਾ ਿਹੀਂ ਕੀਤੀ ਗਈ ਹੈ।

ਸਾ੍ਣੀ 3 ਅਤੇ 4 ਵਿੱਚ ਵਦੱਤੇ ਗਏ ਟ੍ਰਿਲ ਸਿੂਵਟੰਗ ਚਾ੍ਟ ਦੀ ਮਦਦ ਿਾਲ ਿੈਟ੍ੀ 

ਚਾ੍ਵਜੰਗ ਸ੍ਕਟ (ਵਚੱਤ੍ 1) ਵਿੱਚ ਿੁਕਸ ਦਾ ਵਿਸਿਲੇਸਿਣ ਕ੍ੋ। 
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ਸਾਰਣੀ 3 

ਐੱਸ.

ਨੰ.

ਸਮੱਭਸਆਵਾਂ ਸੈਕਸ਼ਨ ਹੋਣਾ ਹੈ

ਸ਼ੱਕੀ

ਨੁਕਸ ਲਈ ਸੰਿਵ ਕਾਰਨ ਕਾਰਵਾਈ

1  ਚਾ੍ਵਜੰਗ ਟ੍ਮੀਿਲ ‘ਤੇ ਕੋਈ

 DC ਿੋਲਟੇਜ ਿਹੀਂ ਹੈ

 1  ਿੁਕਸਦਾ੍ ਐਮਮੀਟ੍ (ਓਪਿ

     ਸ੍ਕਟ)

 ੨  ਿੁੱਵਲਆ ਹੋਇਆ ਵਿਊਜਿ 

 3  ਿੁਕਸਦਾ੍ ੍ੀਕਟੀਿਾਇ੍

     ਿਾਇਓਿ 

 4  ਿੁਕਸਦਾ੍ ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍

 5  ਿੁਕਸਦਾ੍ ੍ੀਲੇਅ ਸੰਪ੍ਕ

 6  ੍ੀਲੇਅ ਕੋਇਲ ਖੋਲਹਰੋ

 7  ਮੁੱਖ ਵਿਊਜਿ ਉਿਾਇਆ

 8  ਮੀਟ੍ ਤੋਂ ਿੈਟ੍ੀ ਵਿਚਕਾ੍

     ਕੋਈ ਵਲੰਕ ਿਹੀਂ ਹੈ

 9  ਖ੍ਾਿ ਆਟੋ ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍

 ਉਮ੍/ਿ੍ਤਮਾਿ ਤੋਂ ਿੱਧ

 ਮੌਜੂਦਾ ਓਿ੍

 ਿੁਢਾਪਾ / ਿੱਧ

 ਲੋਿ ਹੋ ਵ੍ਹਾ ਹੈ

 ਿੁਢਾਪਾ / ਿੱਧ

 ਲੋਿ ਹੋ ਵ੍ਹਾ ਹੈ

 ਿਾ੍ ਿਾ੍ ਿੰਦ ਖੁੱਲੇ

 ਿੱਧ

 ਿੋਲਟੇਜ/ਮੌਜੂਦਾ

 ਓਿ੍ ਲਵੋਿੰਗ

 ਵਢੱਲਾ ਕੁਿੈਕਸਿਿ

 ਓਿ੍ ਲਵੋਿੰਗ

 

 ਿਦਵਲਆ ਵਗਆ

 ammeter

 ਵਿਊਜਿ ਿਦਲੋ

 ਸਿ ਿੰੂ ਿਦਲੋ

 ਿਾਇਿ

 ਿਦਲੋ

 ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍

 ਸੰਪ੍ਕ ਿਦਲੋ ੍ੀਲੇਅ ਿੂੰ ਿਦਲੋ

 ਵਿਊਜਿ ਿਦਲੋ

 ਿੂੰ ਕੱਸੋ

 ਕੁਿੈਕਸਿਿ

 ਿਦਲੋ

 ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍

2  ਘੱਟ ਟ੍ਮੀਿਲ ਿੋਲਟੇਜ  ਵਕਸੇ ਿੇ ਿੀ ਿੁਗਤਾਿ ਕੀਤਾ

 diode ਖੁੱਲਹਰਾ

 ਸ੍ਕਟ ਕੀਤਾ ਵਿੱਚ ਅੰਸਿਕ ਛੋਟਾ

 ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍

 ਿੁਢਾਪਾ

 ਗ੍ਮੀ ਿੱਧ

 ਿਦਲੋਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍

 ਸਾ੍ੇ ਚਾ੍ ਿਾਇਿ ਿਦਲੋ

3  ਕੋਈ ਆਟੋਮਵੈਟਕ ਿਹੀਂ

 ਚਾ੍ਵਜੰਗ ਿੋਲਟੇਜ ਕੱਵਟਆ

 ਵਗਆ

 ਿੁਕਸਦਾ੍

 ਪੋਟੈਂਸਿੀਓਮੀਟ੍

 ਿ੍ਾਈਿ ਿਾਇਓਿ ਖੁੱਲਹਰਾ

 ਿੁਕਸਦਾ੍

 ਇਲੈਕਟ੍ਰੋਲਾਈਵਟਕ

 capacitor

 ਿੁਕਸਦਾ੍ ਿਲੀਿ੍ ੍ੋਧਕ

 ਕੰਟ੍ੋਲ ਸ੍ਕਟ

 ੍ੀਕਟੀਿਾਇ੍ ਿਾਇਓਿ

 ਖੁੱਲਾ

 LT ਵਿੰਵਿੰਗ

 ਟ੍ਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ ਖੁੱਲਾ LT ਵਿਊਜਿ

 ਖੁੱਲਾ   

 ਿੁਕਸਦਾ੍

 ਸਹਾਇਕ ੍ੀਲੇਅ

 ਅਖੀ੍ੀ ਸਟੇਸਿਿ

 ਲੰਿੀ ਿ੍ਤੋਂ

 ਿੁਢਾਪਾ

 ਿੁਢਾਪਾ

 ਮੌਜੂਦਾ ਓਿ੍

 ਿੱਧ ਉਮ੍ ਿਧ ੍ਹੀ ਹੈ

 ਮੌਜੂਦਾ

 ਿੁਢਾਪਾ/ਿੱਧ

 ਮੌਜੂਦਾ

 ਮੌਜੂਦਾ ਓਿ੍

 ਦੁਹ੍ਾਇਆ

 ਕਾ੍ਿਾਈ

 ਿਿਾਂ ਿਦਲੋ

 ਪੋਟੈਂਸਿੀਓਮੀਟ੍

 2 ਿੂੰ ਿਦਵਲਆ

 ਿਾਇਿਸ (D7)

 ਿਦਵਲਆ ਵਗਆ

 ਕੈਪਸੀਟ੍ (C1)

 ਿਦਵਲਆ ਸਮਾਿ ਮੁੱਲ ੍ੋਧਕ (R1)

 ਦੋਿਾਂ ਿੰੂ ਿਦਲੋ

 ਿਾਇਿਸ (D5 ਅਤੇ D6)

  ਿਿਾਂ ਿਦਲੋ

 ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ (X3) ਵਿਊਜਿ ਿਦਲੋ 

  (F2) 

 ਸੰਪ੍ਕ RLI(B) ਿੂੰ ਿਦਲੋ

4  ਅਵਿਯਵਮਤ ਓਿ੍ ਿੋਲਟੇਜ

 ਕੱਟ

 ਿੁਕਸਦਾ੍

 ਪੋਟੈਂਸਿੀਓਮੀਟ੍

 ਛੋਟਾ ਿ੍ਾਈਿ੍

 ਿਾਇਓਿ

 ਵ੍ਲੇਅ ਵਿੱਚ ਵਢੱਲੀ

 ਸੰਪ੍ਕ leakly electrolytic

 capacitor

 ਵਿਸਕ ਵਿੱਚ ਵਢੱਲਾ ਸੰਪ੍ਕ (ਟ੍ੈਕ

 ਿੁਢਾਪਾ/ਿੱਧ

 ਮੌਜੂਦਾ

 ਦੁਹ੍ਾਇਆ ਸੰਪ੍ਕ ਿੁਢਾਪੇ

 ਿਿਾਂ ਿਦਲੋ

 ਪੋਟੈਂਸਿੀਓਮੀਟ੍ (VP1)

 ਿਿਾਂ ਿਦਲੋ

 ਿਾਇਓਿ (D7)

 ਿਦਲੋ

 ਸੰਪ੍ਕ ਇਲੈਕਟ੍ਰੋਲਾਈਵਟਕ ਦੀ

 ਿਾਂ ਲੈਂਦੇ ਹਿ

 capacitor
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ਸਾਰਣੀ 4

ਐਮਰਜੈਂਸੀ ਲਾਈਟ ਲਈ ਟਰਰਬਲ ਸ਼ੂਭਟੰਗ ਚਾਰਟ

ਐੱਸ.

ਨੰ.

ਸਮੱਭਸਆਵਾਂ ਸੈਕਸ਼ਨ ਹੋਣਾ ਹੈ

ਸ਼ੱਕੀ

ਨੁਕਸ ਦਾ ਸੰਿਵ ਕਾਰਨ ਕਾਰਵਾਈ

 1  ਦਿੋਾਂ ਦੀ ਹਾਲਤ ‘ਚ ਦੀਿਾ ਮ੍

 ਵਗਆ

 ਖ੍ਾਿ ਵਟਊਿ

 ਖ੍ਾਿ ਇਿਿ੍ਟ੍ ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍

 ਿੁਕਸਦਾ੍ ਿ੍ਾਈਿ੍

 ਿੁਢਾਪਾ

 ਿੱਧ

 ਲੋਵਿੰਗ / ਿੁਢਾਪਾ

 ਿੱਧ

 ਲੋਵਿੰਗ/ਏਵਜੰਗ ਟ੍ਾਂਵਜਿਸਟ੍

 ਵਟਊਿ ਲੈਂਪ ਿਦਲੋ

 ਿਦਲੋ

 inverter

 ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍

 ਿਦਲੋ

 ਟ੍ਾਵਂਜਿਸਟ੍

 (213055)

2  ਜੇਕ੍ AC ਿੇਲ ਹੋ ਜਾਿੇ ਤਾਂ ਲੈਂਪ

 ਿੁਝਾਓ

 ਘੱਟ / ਮ੍ੀ ਹੋਈ ਿੈਟ੍ੀ  ਿੁਢਾਪਾ  ਿਿੀਂ ਿੈਟ੍ੀ ਿਦਲੋ

ਿਮੂਿੇ ਦੇ ਸ੍ਕਟਾਂ ਦੇ ਆਧਾ੍ ‘ਤੇ ਸਾਜਿ-ਸਾਮਾਿ ਦੀ ਸੇਿਾ ਿਾ੍ੇ ਚ੍ਚਾ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ 

ਹੈ। ਜਦੋਂ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਸ੍ਕਟਾਂ ਦੇ ਿਾਲ ਦੂਜੇ ਉਪਕ੍ਣਾਂ ਦੀ ਸ੍ਵਿਵਸੰਗ ਸਮਵੱਸਆ 

ਵਿਪਟਾ੍ਾ ਕ੍ਰਮ ਤੋਂ ਿੱਖ੍ੀ ਹੋ ਸਕਦੀ ਹੈ। ਹਾਲਾਵਂਕ ਉਪਕ੍ਿਾਂ ਦੀ ਸੇਿਾ/ਮੁ੍ੰਮਤ 

ਲਈ ਮਾ੍ਗਦ੍ਸਿਿ ਲਈ ਿਲਾਕ ਿਾਇਗ੍ਰਾਮ ‘ਤੇ ਆਧਾਵ੍ਤ ਮੂਲ ਵਸਧਾਂਤ 

ਵਲਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਇਨਵਰਟਰ ਦੀ ਸਮੱਭਸਆ ਸ਼ੂਭਟੰਗ

ਿੀਸੀ ਤੋਂ ਏਸੀ ਇਿਿ੍ਟ੍ ਕਾਿਿੀ ਗੁੰਝਲਦਾ੍ ਸ੍ਕਟ ਹੈ, ਇਸ ਵਿੱਚ ਿਹੁਤ ਸਾ੍ੇ 

ਿੰਕਸਿਿ ਹੁੰਦੇ ਹਿ। ਸਵਿਵਚੰਗ ਸ੍ਕਟ, ਔਵਸਲੇਟ੍ ਸ੍ਕਟ, ਕੰਟ੍ੋਲ ਸ੍ਕਟ 

ਪਾਿ੍ ਐਂਪਲੀਿਾਇ੍ ਸ੍ਕਟ, ਿ੍ਾਈਿ੍, ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ ਦੁਆ੍ਾ 

ਆਉਟਪੁੱਟ ਸ੍ਕਟ। ਕੰਟ੍ੋਲ ਸ੍ਕਟਾਂ ੍ਾਹੀਂ ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੂੰ ਵਿਯਮਤ ਕ੍ਿ 

ਲਈ ਆਉਟਪੁੱਟ ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ ਤੋਂ ਇੱਕ ਿੀਿ ਿੈਕ ਿੀ ਵਲਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਇੱਕ ਸਵਿ੍ ਿੀਸੀ ਸ੍ੋਤ; ਪਾਿ੍ ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੂੰ ਸਵਿ੍ ਅਿਸਿਾ ਵਿੱਚ ੍ ੱਖਣ ਲਈ 

ਜਾਂ ਤਾਂ ਕਿਿ੍ਟ੍ ਜਾਂ ਿੈਟ੍ੀ ਤੋਂ ਿਹੁਤ ਜਿ੍ੂ੍ੀ ਹੈ। ਇੱਕ ਵਿਸਿਵਚਤ ਿਾ੍ੰਿਾ੍ਤਾ 

ਅਤੇ ਇੱਕ ਖਾਸ ਤ੍ੰਗ ਿਾਲ DC ਤੋਂ AC ਪਵ੍ਿ੍ਤਿ ਔਖਾ ਹੈ।

ਇੱਕ ਇਿਿ੍ਟ੍ ਵਿੱਚ ਿੁਕਸ ਦਾ ਵਿਸਿਲੇਸਿਣ ਕ੍ੋ (ਵਚੱਤ੍ 2) ਦੀ ਮਦਦ ਿਾਲ 

ਸਮੱਵਸਆ ਵਿਪਟਾ੍ਾ ਚਾ੍ਟ ਸਾ੍ਣੀ 5 ਵਿੱਚ ਵਦੱਤਾ ਵਗਆ ਹੈ। ਹਾਲਾਵਂਕ 50Hz 

ਸਵਿ੍ ਇਿਿ੍ਟ੍ ਸ੍ਕਟ ਿੂੰ ਵਚੱਤ੍ 2 ਵਿੱਚ ਵਿਚਾ੍ਦੇ ਹੋਏ ਿੁਕਸ ਅਤੇ ਸਮੱਵਸਆ 

ਿਾ੍ੇ ਚ੍ਚਾ ਕੀਤੀ ਗਈ ਹੈ।
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ਸਾਰਣੀ 5

ਐੱਸ.

ਨੰ.

 ਸਮੱਭਸਆਵਾਂ ਸੈਕਸ਼ਨ ਹੋਣਾ ਹੈ

ਸ਼ੱਕੀ

 ਨੁਕਸ ਦਾ ਸਿੰਵ ਕਾਰਨ ਕਾਰਵਾਈ

1  ਆਉਟਪੁੱਟ-ਮੁ੍ਦਾ  - ਆਉਟਪੁੱਟ ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ 

 - ਿੀਸੀ ਸ੍ੋਤ

 - ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ ਖੁੱਲਾ ਜਾਂ ਛੋਟਾ 

 -  ਸੀਟੀ ਅਤੇ ਟ੍ਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ ਖੁੱਲਾ

 -  ਕੋਈ ਿੀ.ਸੀ ਿੈਟ੍ੀ

 -  ਿੈਟ੍ੀ ਖਤਮ ਹੋ ਗਈ

 ਠੀਕ ਕ੍ੋ

 ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍

 ਸੀਟੀ ਕਿੈਕਸਿਿ ਿੂੰ ਠੀਕ ਕ੍ੋ

 ਿੈਟ੍ੀ ਿਦਲੋ

2  ਘੱਟ ਜਾਂ ਉੱਚਾ ਿਾ੍ੰਿਾ੍ਤਾ  - ਔਸੀਲੇਟ੍ IC (555)

 - ਕੰਟ੍ੋਲ IC JK ਿਵਲੱਪ ਿਲਾਪ

 -  ਿੁਕਸਦਾ੍ ਆਈ.ਸੀ

 -  ਿੁਕਸਦਾ੍ ਆਈ.ਸੀ

 -  IC ਿੂੰ ਕੋਈ ਸਪਲਾਈ ਿਹੀਂ (ਸੀ੍ੀਜਿ

    ੍ੋਧਕ ਖੁੱਲਾ)

 - ਕੈਪਸੀਟ੍ IC 555 ਿਾਲ ਕਿੈਕਟ

    ਕੀਤਾ ਵਗਆ

 IC ਿੂੰ ਿਦਲੋ

 IC ਿੂੰ ਿਦਲੋ

 ੍ੋਧਕ ਿੰੂ ਿਦਲੋ

 ਚਾ੍ਜ ਿੁਕਸਦਾ੍

 capacitor

3  ਘੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਿਾ੍ੰਿਾ੍ਤਾ 

 ਠੀਕ ਹੈ

 -  ਿ੍ਰਾਈਿ੍ ਟ੍ਾਂਵਜਿਸਟ੍

 -  ਪਾਿ੍ ਟ੍ਾਂਵਜਿਸਟ੍

    (ਆਉਟਪੁੱਟ ਟ੍ਾਂਵਜਿਸਟ੍)

 ਗਲਤੀ ਿ੍ਾਈਿ੍

 ਟ੍ਾਂਵਜਿਸਟ੍

 ਸਿਕਤੀ ਵਿੱਚ ਿੁਕਸ

 ਟ੍ਾਂਵਜਿਸਟ੍

 ਆਉਟਪੁੱਟ ਵਿੱਚ ਿੁਕਸ

 ਟ੍ਰਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ ਅੰਸਿਕ

 ਿੂੰ ਚਾ੍ਜ ਕ੍ੋ

 ਟ੍ਾਂਵਜਿਸਟ੍

 ਿੂੰ ਿਦਲੋ

 ਪਾਿ੍ ਟ੍ਾਵਂਜਿਸਟ੍ ਿੂੰ ਠੀਕ

 ਕ੍ੋ

 ਟ੍ਾਂਸਿਾ੍ਮ੍ ਿੁਕਸ  

4  ਿਾ੍ੰਿਾ੍ਤਾ ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੂੰ

 ਕੱਟ ਵਦੰਦੀ ਹੈ

 -  ਿੈਟ੍ੀ

 -  IC ਵਿੱਚ ਿੁਕਸ

 -  ਸਿਕਤੀ ਵਿੱਚ ਿੁਕਸ

     ਟ੍ਾਂਵਜਿਸਟ੍

 -  ਿੈਟ੍ੀ ਦਾ ਘੱਟ A/H ਕੈਪੇਸੀਟ੍

 -  IC ਵਿੱਚ ਵਜਿਆਦਾ ਗ੍ਮੀ

 -  ਅੰਦ੍ ਿੱਧ ਗ੍ਮੀ

    ਪਾਿ੍ ਟ੍ਾਵਂਜਿਸਟ੍

 ਿੈਟ੍ੀ ਿਦਲੋ

 ਗ੍ਮੀ ਪ੍ਰਦਾਿ ਕ੍ੋ

 IC ਵਿੱਚ ਿੁੱਿੋ

 ਿੂੰ ਿੁੱਿ

 ਟ੍ਾਂਵਜਿਸਟ੍
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ਪਾਵਰ (Power)  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.10.180
ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ  (Electrician) -  ਇਨਵਰਟਰ ਅਤੇ ਯੂ.ਪੀ.ਐਸ

ਘਰੇਲੂ ਵਾਇਭਰੰਗ ਭਵੱਚ ਇਨਵਰਟਰ ਦੀ ਸਥਾਪਨਾ (Installation of inverter in domestic wiring)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

• ਇੰਸਟਾਲ ਕੀਤੇ ਜਾਣ ਵਾਲੇ ਇਨਵਰਟਰ ਦੀ ਚੋਣ ਕਰਨ ਲਈ ਤੁਹਾਡੇ ਭਿਆਨ ਭਵੱਚ ਰਿੱਣ ਵਾਲੇ ਮਹੱਤਵਪੂਰਨ ਨੁਕਭਤਆਂ ਦੀ ਭਗਣਤੀ ਕਰੋ

• ਦੱਸੋ ਭਕ ਇਨਵਰਟਰ ਅਤੇ ਬੈਟਰੀ ਲਗਾਉਣ ਲਈ ਜਗਹਰਾ ਦੀ ਚੋਣ ਭਕਵੇਂ ਕਰਨੀ ਹੈ

• ਬੈਟਰੀ ਅਤੇ ਲੋਡ ਨਾਲ ਇਨਵਰਟਰ ਨੂੰ ਭਕਵੇਂ ਸਥਾਭਪਤ ਕਰਨਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਇਸਦੀ ਕਾਰਗੁਜ਼ਾਰੀ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ

• ਇਨਵਰਟਰ ਦੀ ਰੇਭਟੰਗ ਅਤੇ ਇਸਦੇ ਨਮੂਨੇ ਦੀ ਗਣਨਾ ਕਰੋ।

ਇਨਵਰਟਰ ਲਗਾਉਣ ਤੋਂ ਪਭਹਲਾਂ ਭਿਆਨ ਭਵੱਚ ਰੱਿਣ ਲਈ ਮਹੱਤਵਪੂਰਨ 

ਨੁਕਤੇ :ਕਈ ਿਾ੍ ਜਦੋਂ ਿਿਾਂ ਇਿਿ੍ਟ੍ ਸਹੀ ਸਿੇਾ ਿਹੀਂ ਦੇ ਵ੍ਹਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ 

ਿੁਕਸ ਵਸ੍ਿ ਗਲਤ ਇੰਸਟਾਲੇਸਿਿ ਕਾ੍ਿ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਇਿਿ੍ਟ੍ ਵਿੱਚ ਿਹੀਂ।

ਇੱਕ ਹੋ੍ ਸਿ ਤੋਂ ਮਹੱਤਿਪੂ੍ਿ ਿੁਕਤਾ ਇਹ ਹੈ ਵਕ ਇੱਕ ਇਿਿ੍ਟ੍ ਿੂੰ ਲਾਈਿ 

ਿਾਲ ਜੋੜਦੇ ਸਮੇਂ, ਇਿਿ੍ਟ੍ ਿਾਲ ਜੁਵੜਆ ਕੁੱਲ ਲੋਿ ਇਿਿ੍ਟ੍ ਦੀ ਸਮ੍ੱਿਾ 

ਦੇ 80% ਤੋਂ ਿੱਧ ਿਹੀਂ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

ਲੋਿਾਂ ਿੂੰ ਇਿਿ੍ਟ੍ ਿਾਲ ਜੋੜਿ ਲਈ ਪੁਆਇੰਟ ਪ੍ਰਦਾਿ ਕ੍ਿ ਤੋਂ ਪਵਹਲਾਂ, 

ਕੁੱਲ ਜੁੜੇ ਲੋਿ ਿੂੰ ਵਿਚਾਵ੍ਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

ਜੇਕ੍ ਓਿ੍ਲੋਿ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਓਿ੍ਲੋਿ ਸੁ੍ੱਵਖਆ ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੂੰ ‘ਕੱਟ ਆਿ’ ਕ੍ 

ਦੇਿੇਗੀ ਅਤੇ ਲੋਿ ਿੂੰ ਘਟਾ ਦਿੇੇਗੀ, ਵਿ੍ ੍ ੀਸੈਟ ਕੁੰਜੀ ਿੂੰ ਦਿਾਇਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ 

ਹੈ, ਅਤੇ ਜੇਕ੍ ਇਿਿ੍ਟ੍ ਿੂੰ ਓਿ੍ਲੋਿ ਸੁ੍ੱਵਖਆ ਪ੍ਰਦਾਿ ਿਹੀਂ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ, 

ਤਾਂ ਇਹ ਓਿ੍ਲੋਿ ਦੇ ਸਮੇਂ ਤੋਂ ਖ੍ਾਿ ਹੋ ਸਕਦੀ ਹੈ. ਇਿਿ੍ਟ੍ ਦੀ ਸਮ੍ੱਿਾ.

ਇਿਿ੍ਟ੍ ਲਗਾਉਣ ਲਈ ਜਗਹਰਾ ਦੀ ਚੋਣ:ਇਿਿ੍ਟ੍ ਿੂੰ ਸਪਲਾਈ ਲਾਈਿ 

ਿਾਲ ਜੋੜਿ ਲਈ, ਇਿਿ੍ਟ੍ ਲਈ ਢੁਕਿੀਂ ਜਗਹਰਾ ਸਵਿਤ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ। 

ਉਹ ਸਿਾਿ ਸਿੇਾ ਊ੍ਜਾ ਮੀਟ੍ ਅਤੇ ICDP ਸਵਿੱਚ ਦੇ ਿੇੜੇ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਅਤੇ 

ਇਿਿ੍ਟ੍ ਲਈ ਮਿੇ ਸਪਲਾਈ ਲਾਈਿ ਤੋਂ ਇੱਕ 3 ਵਪੰਿ ਆਉਟਪੁੱਟ ਸਾਕਟ 

ਪ੍ਰਦਾਿ ਕ੍ਿਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਿਿ੍ਟ੍ ਿੂੰ ਸਾਕਟ ਿਾਲ ਜੋੜਿਾ ਚਾਹੀਦਾ 

ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ (ਵਚੱਤ੍ 1)।

ਇਨਵਰਟਰ ਦੀ ਸਥਾਪਨਾ :ਇੰਸਟਾਲ ਕ੍ਿ ਲਈ ਸੀਲਿੰਦ ਮਿੁਤ ੍ੱਖ-੍ਖਾਅ 

ਿਾਲੀ ਿੈਟ੍ੀ ਿਾਲਾ ਢੁਕਿਾਂ ਇਿਿ੍ਟ੍ ਇਕੱਠਾ ਕ੍ੋ, ਅਤੇ ਉਹਿਾਂ ਦੇ ਸਹੀ ਕੰਮ 

ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ

ਇਿਿ੍ਟ੍ ਦੀ ਿੈਟ੍ੀ ਿੂੰ ਇਿਿ੍ਟ੍ ਦੇ ਿੇੜੇ ਢੁਕਿੀਂ ਿਾਂ ‘ਤੇ ੍ੱਖੋ ਅਤੇ ਿੈਟ੍ੀ ਿੰੂ 

ਇਿਿ੍ਟ੍ ਿਾਲ ਜੋੜੋ। (ਵਚੱਤ੍ 1)

ਿੈਟ੍ੀ ਿੂੰ ਇਿਿ੍ਟ੍ ਦੇ ਵਜੰਿਾ ਸੰਿਿ ਹੋ ਸਕੇ ਿੇੜੇ ੍ੱਖੋ, ਤਾਂ ਜੋ ਿੈਟ੍ੀ ਟ੍ਮੀਿਲਾਂ 

ਿੂੰ ਇਿਿ੍ਟ੍ ਿਾਲ ਜੋੜਿ ਿਾਲੀ ਤਾ੍ ਛੋਟੀ ਹੋ ਸਕੇ ਅਤੇ ਕ੍ੰਟ ਦਾ ਿੁਕਸਾਿ 

ਘੱਟ ਹੋਿੇ। ਇੰਸਟਾਲੇਸਿਿ ਤੋਂ ਪਵਹਲਾਂ ਯਕੀਿੀ ਿਣਾਓ ਵਕ ਿੈਟ੍ੀ ਪੂ੍ੀ ਤ੍ਹਰਾਂ 

ਚਾ੍ਜ ਹੋ ਗਈ ਹੈ।

ਿੈਟ੍ੀ ਦੇ ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ ਟ੍ਮੀਿਲ (ਲਾਲ ਤਾ੍) ਇਿਿ੍ਟ੍ ‘ਤੇ ਸਕਾ੍ਾਤਮਕ 

ਟ੍ਮੀਿਲ ਲਈ ਪ੍ਰਦਾਿ ਕੀਤੀ ਜਗਹਰਾ ਅਤੇ ਿੈਟ੍ੀ ਦੇ ਿਕਾ੍ਾਤਮਕ ਟ੍ਮੀਿਲ 

(ਿੀਲੀ ਜਾਂ ਕਾਲੀ ਤਾ੍) ਲਈ ਪ੍ਰਦਾਿ ਕੀਤੀ ਗਈ ਜਗਹਰਾ ਿਾਲ ਜੁੜੇ ਹੋਏ ਹਿ, 

ਜੋ ਵਕ ਿੈਗੇਵਟਿ ਟ੍ਮੀਿਲ ਲਈ ਪ੍ਰਦਾਿ ਕੀਤੀ ਜਗਹਰਾ ਿਾਲ ਜਵੁੜਆ ਹੋਣਾ ਹੈ। 

inverter.

ਿੈਟ੍ੀ ਟ੍ਮੀਿਲਾਂ ਿੂੰ ਇਿਿ੍ਟ੍ ਿਾਲ ਕਿੈਕਟ ਕ੍ਦੇ ਸਮੇਂ, ਵਿਸਿੇਸਿ ਆਟੋ ਤਾ੍ਾਂ 

ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ੋ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ‘3/20’ ਅਤੇ 7/20 ਆਵਦ ਦੀਆਂ ਤਾ੍ਾਂ ਿਾਲੀਆਂ ਆਮ 

ਮੇਿ ਤਾ੍ਾਂ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਿਾ ਕ੍ੋ। ਇਹਿਾਂ ਤਾ੍ਾਂ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਕੇ ਿੈਟ੍ੀ ਿੂੰ ਜੋੜਿਾ 

ਿੈਟ੍ੀ ਅਤੇ ਇਿਿ੍ਟ੍ ਵਿਚਕਾ੍ ਸਹੀ ਕਿੈਕਸਿਿ ਪ੍ਰਦਾਿ ਿਹੀਂ ਕ੍ੇਗਾ।

ਿੈਟ੍ੀ ਿੂੰ ਕਿੈਕਟ ਕ੍ਿ ਤੋਂ ਿਾਅਦ, ਿੈਟ੍ੀ ਟ੍ਮੀਿਲਾਂ ‘ਤੇ ਕੁਝ ਗ੍ੀਸ (ਜਾਂ) 

ਿੇਸ-ਲਾਈਿ ਲਗਾਓ, ਜੋ ਟ੍ਮੀਿਲ ਦੇ ਖੋ੍  ਿੂੰ ਘਟਾਉਂਦੀ ਹੈ।

ਸਾ੍ਾ ਕੁਿੈਕਸਿਿ ਪੂ੍ ਾ ਹੋ ਵਗਆ ਹੈ, ਇਿਿ੍ਟ੍ਜਿ ਆਉਟਪੁੱਟ ਸਾਕਟ ਤੋਂ 

ਆਉਟਪੁੱਟ ਲਓ ਅਤੇ ਲੋਿ ਿੂੰ ਪਾਿ੍ ਕ੍ਿ ਲਈ ਇਸਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ੋ। ਲੋਿ ਦੇ 

ਆਉਟਪੁੱਟ ਲਈ 1/18 ਤਾਂਿੇ ਦੀ ਤਾ੍ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ੋ। 3/20, 3/22 ਜਾਂ 7/20 

ਤਾ੍ਾਂ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਿਾ ਕ੍ੋ, ਆਮ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਘ੍ ਦੀਆਂ ਤਾ੍ਾਂ ਵਿੱਚ ਿ੍ਤੀਆਂ ਜਾਂਦੀਆਂ 

ਹਿ।

ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੇਜਿ ਆਊਟ ‘ਇਿਿ੍ਟ੍ ਦੇ ਵਪੰਿ’ ਆਉਟਪੁੱਟ ਸਾਕਟ ਤੋਂ ਲਈ ਜਾਂਦੀ 

ਹੈ, ਅਤੇ ਕੰਧ ਦੇ ਵਿ੍ਾਮ ‘ਤੇ ਚਾਲੂ/ਿੰਦ ਸਵਿੱਚਾਂ ਿੂੰ ਪ੍ਰਦਾਿ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। 

(ਵਚੱਤ੍1)

ਵਿ੍ਪੱਖ ਲਾਈਿ ਇਿਿ੍ਟ੍ ਆਉਟਪੁੱਟ ਅਤੇ ਮਿੇ A/C ਲਾਈਿ ਦਿੋਾਂ ਲਈ 

ਸਾਂਝੀ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ, ਇਿਿ੍ਟ੍ ਆਉਟਪੁੱਟ ਸਾਕਟ ਤੋਂ ਸਵਿੱਚਾਂ ਤੱਕ ਿੇਜਿ ਲਾਈਿ 

ਲਈ ਵਸ੍ਿ ਇੱਕ ਤਾ੍ ਵਖੱਚੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ।

ਵਚੱਤ੍ 1 ਵਿੱਚ, ਇੱਕ ਿਲਿ, ਇੱਕ ਪੱਖਾ ਅਤੇ ਇੱਕ 2 ਵਪੰਿ ਆਉਟਪੁੱਟ ਸਾਕਟ 

ਇਿਿ੍ਟ੍ ਆਉਟਪੁੱਟ ਅਤੇ ਕਮ੍ੇ ਵਿੱਚ ਹੋ੍  ਵਿਿਾਈਸਾਂ ਿਾਲ ਜੁੜੇ ਹੋਏ ਹਿ। 

(ਵਜਿਂੇ) ਵਟਊਿ ਲਾਈਟ, ਪੱਖਾ (2) ਅਤੇ ਇੱਕ 3 ਵਪੰਿ ਆਉਟਪੁੱਟ ਸਾਕਟ ਵਸੱਧੇ ਮੇਿ 

A/C ਲਾਈਿ ਿਾਲ ਜੁੜੇ ਹੋਏ ਹਿ।

ਦੋ ਵਪੰਿ ਸਾਕਟ ਵਿੱਚ, ਪਾਿ੍ ‘ਆਿ’ ਦੇ ਦੌ੍ ਾਿ ਿਾ੍ੀ ਲੋਿ ਿਾਲ ਿਹੀਂ ਜਵੋੜਆ 

ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ, ਵਸ੍ਿ ਮੱਛ੍ ਿਜਾਉਣ ਿਾਲਾ ਛੋਟਾ ਲੋਿ ਹੀ ਜੁੜ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਵਜਿੇਂ ਵਕ (ਵਚੱਤ੍ 1) ਇਿਿ੍ਟ੍ ਿਾਲ ਜੁੜੇ ਲਿੋ ਿੰੂ ਮੇਿ A.C ਸਪਲਾਈ ਵਮਲੇਗੀ। 

ਜੇਕ੍ ਮਿੇ ਸਪਲਾਈ ਉਸੇ ਸਮੇਂ ‘ਚਾਲੂ’ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ ਹੋ੍ ਵਿਿਾਈਸਾਂ ਿੀ ਮੁੱਖ 

ਸਪਲਾਈ ‘ਤੇ ਕੰਮ ਕ੍ਿਗੀਆਂ, ਵਕਉਂਵਕ ਉਹ ਮੇਿ ਏ.ਸੀ ਸਪਲਾਈ ਿਾਲ ਵਸੱਧੇ 

ਜੁੜੇ ਹੋਏ ਹਿ।

ਪ੍ ਪਾਿ੍ ਿੰਦ ਹੋਣ ਦੇ ਸਮੇਂ, ਮੇਿ ਿਾਲ ਜੁੜੇ ਵਿਿਾਈਸਾਂ A.C ਕੰਮ ਕ੍ਿਾ ਿੰਦ 

ਕ੍ ਵਦੰਦੀਆਂ ਹਿ ਅਤੇ ਵਿਿਾਈਸਾਂ, ਜੋ ਵਕ ਇਿਿ੍ਟ੍ ਆਉਟਪੁੱਟ ਿਾਲ ਜੁੜੇ ਹੁੰਦੇ 

ਹਿ, ਇਿਿ੍ਟ੍ ਆਉਟਪੁੱਟ ‘ਤੇ ਕੰਮ ਕ੍ਦੇ ੍ਵਹਣਗੇ।

ਿਾਅਦ ਵਿੱਚ, ਜੇਕ੍ ਮੇਿ A.C ਸਪਲਾਈ ਿਾਪਸ ਆਉਂਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ ਇਿਿ੍ਟ੍ ਇੱਕ 

ਿਾ੍ ਵਿ੍ ਲਿੋ ਿੂੰ ਜੋੜ ਦੇਿੇਗਾ, ਜੋ ਇਸਦੇ ਆਉਟਪੁੱਟ ਿਾਲ ਮੁੱਖ ਸਪਲਾਈ ਿਾਲ 

ਜੁੜੇ ਹੋਏ ਹਿ। ਇਹ ਪ੍ਰਵਕਵ੍ਆ ਵਚੱਤ੍ 2 ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਈ ਗਈ ਹੈ।
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ਪਾਵਰ (Power)  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.11.181
ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ  (Electrician) - ਪਾਵਰ ਜਨਰੇਸ਼ਨ ਅਤੇ ਸਬਸਟੇਸ਼ਨ

ਊਰਜਾ ਦੇ ਸਰੋਤ - ਥਰਮਲ ਪਾਵਰ ਉਤਪਾਦਨ  (Sources of energy - Thermal power generation)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

•  ਪਰੰਪਰਾਗਤ ਅਤੇ ਊਰਜਾ ਸਰੋਤ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ

•  ਊਰਜਾ ਦੇ ਵੱਿ-ਵੱਿ ਸਰੋਤਾਂ ਬਾਰੇ ਦੱਸੋ

•  ਥਰਮਲ ਪਾਵਰ ਸਟੇਸ਼ਨ ਦੇ ਕੰਮ ਕਰਨ ਦੇ ਭਸਿਾਂਤ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ।

ਭਬਜਲੀ ਉਤਪਾਦਨ ਦੀ ਜਾਣ-ਪਛਾਣ

ਊਰਜਾ ਵਿਸੇ ਦੇਸ਼ ਦੇ ਆਰਵਿਿ ਵਿਿਾਸ ਲਈ ਬੁਵਿਆਦੀ ਲੋੜ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਿੁਦਰਤ 

ਵਿੱਚ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਰੂਪਾਂ ਵਿੱਚ ਮੌਜੂਦ ਹੈ। ਪਰ ਸਭ ਤੋਂ ਮਹੱਤਿਪੂਰਿ ਰੂਪ ਵਬਜਲੀ ਊਰਜਾ 

ਹੈ। ਆਧਵੁਿਿ ਸਮਾਜ ਪੂਰੀ ਤਰਹਹਾਂ ਵਬਜਲੀ ਊਰਜਾ ‘ਤੇ ਵਿਰਭਰ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਦਾ 

ਜੀਿਿ ਪੱਧਰ ਿਾਲ ਿਜ਼ਦੀਿੀ ਸਬੰਧ ਹੈ। ਊਰਜਾ ਦੀ ਪਰਹਤੀ ਵਿਅਿਤੀ ਖਪਤ ਲਿੋਾਂ 

ਦੇ ਜੀਿਿ ਪੱਧਰ ਦਾ ਮਾਪ ਹੈ।

ਭਬਜਲੀ ਊਰਜਾ ਦੇ ਸਰੋਤ

ਵਿਉਂਵਿ ਵਬਜਲਈ ਊਰਜਾ ਿੁਦਰਤ ਵਿੱਚ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਰੂਪਾਂ ਵਿੱਚ ਉਪਲਬਧ ਊਰਜਾ 

ਤੋਂ ਪੈਦਾ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਇਸ ਲਈ ਊਰਜਾ ਦੇ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਸਰੋਤਾਂ ਿੂੰ ਦੇਖਣਾ ਫਾਇਦੇਮੰਦ ਹੈ। 

ਊਰਜਾ ਦੇ ਿੁਦਰਤੀ ਸਰੋਤ ਜੋ ਵਬਜਲੀ ਪੈਦਾ ਿਰਿ ਲਈ ਿਰਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਿ:

i  ਸੂਰਜ

ii  ਹਿਾ

iii  ਪਾਣੀ

iv  ਬਾਲਣ

v  ਪਰਹਮਾਣੂ ਊਰਜਾ

vi  ਜਿਾਰ

ਭਬਜਲੀ ਉਤਪਾਦਨ ਦੀਆਂ ਭਕਸਮਾਂ

ਅਸਲ ਵਿੱਚ ਵਬਜਲੀ ਉਤਪਾਦਿ ਦੋ ਤਰਹਹਾਂ ਦਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ

a  ਰਵਾਇਤੀ ਭਬਜਲੀ ਉਤਪਾਦਨ

ਿਈ ਤਰੀਵਿਆਂ ਵਜਿੇਂ ਵਿ ਹਾਈਡਰੋ, ਿਰਮਲ ਅਤੇ ਵਿਊਿਲੀਅਰ ਆਵਦ ਦੁਆਰਾ 

ਊਰਜਾ ਦੇ ਗੈਰ-ਿਵਿਆਉਣਯੋਗ ਸਰੋਤਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਿਰਿੇ ਵਬਜਲੀ ਉਤਪਾਦਿ ਿੂੰ 

ਰਿਾਇਤੀ ਵਬਜਲੀ ਉਤਪਾਦਿ ਵਿਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਵਬਜਲੀ ਦੀ ਿੱਡੀ ਲੋੜ ਵਿੱਚ 

ਯੋਗਦਾਿ ਪਾਉਂਦਾ ਹੈ.

b  ਗੈਰ-ਰਵਾਇਤੀ ਭਬਜਲੀ ਉਤਪਾਦਨ

ਿਵਿਆਉਣਯੋਗ ਊਰਜਾ ਸਰੋਤਾਂ ਵਜਿੇਂ ਵਿ ਹਿਾ, ਲਵਹਰਾਂ ਅਤੇ ਸੂਰਜ ਆਵਦ ਦੀ 

ਿਰਤੋਂ ਿਰਿੇ ਵਬਜਲੀ ਉਤਪਾਦਿ ਿੰੂ ਗੈਰ-ਰਿਾਇਤੀ ਊਰਜਾ ਉਤਪਾਦਿ ਵਿਹਾ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਉਹ ਛੋਟੇ ਪੈਮਾਿੇ ਦੇ ਵਬਜਲੀ ਉਤਪਾਦਿ ਹਿ ਜੋ ਖਾਸ ਉਦੇਸ਼ ਲਈ ਿਰਤੇ 

ਜਾਂਦੇ ਹਿ।

ਜਨਰੇਭਟੰਗ ਸਟੇਸ਼ਨ

ਬਲਿ ਇਲਿੈਵਟਰਹਿ ਪਾਿਰ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ ਪਲਾਂਟਾਂ ਦੁਆਰਾ ਪੈਦਾ ਿੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ 

ਵਜਿਹਹਾਂ ਿੂੰ ਜਿਰੇਵਟੰਗ ਸਟੇਸਿ਼ ਜਾਂ ਪਾਿਰ ਪਲਾਂਟ ਿਜੋਂ ਜਾਵਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇੱਿ 

ਜਿਰੇਵਟੰਗ ਸਟੇਸ਼ਿ ਇਲੈਿਵਟਰਹਿ ਪਾਿਰ ਦੇ ਉਤਪਾਦਿ ਲਈ ਇੱਿ ਅਲਟਰਿੇਟਰ 

ਜਾਂ ਜਿਰੇਟਰ ਦੇ ਿਾਲ ਇੱਿ ਪਰਹਾਈਮ ਮਿੂਰ ਿੂੰ ਵਿਯਿੁਤ ਿਰਦਾ ਹੈ। ਪੈਦਾ ਹੋਈ 

ਸ਼ਿਤੀ ਿੂੰ ਅੱਗੇ ਪਰਹਸਾਵਰਤ ਿੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਗਾਹਿਾਂ ਿੂੰ ਿੰਵਡਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਵਬਜਲੀ ਊਰਜਾ ਵਿੱਚ ਪਵਰਿਰਵਤਤ ਊਰਜਾ ਦੇ ਰੂਪ ਦੇ ਆਧਾਰ ‘ਤੇ ਪੈਦਾ ਿਰਿ ਿਾਲੇ 

ਸਟੇਸਿ਼ ਿੂੰ ਸਰ਼ਹੇਣੀਬੱਧ ਿੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ,

1  ਭਾਫ਼ ਪਾਿਰ ਸਟੇਸ਼ਿ/ਿਰਮਲ ਪਾਿਰ ਸਟੇਸ਼ਿ

2  ਹਾਈਡਰੋ - ਇਲੈਿਵਟਰਹਿ ਪਾਿਰ ਸਟੇਸ਼ਿ

3  ਡੀਜ਼ਲ ਪਾਿਰ ਸਟੇਸ਼ਿ

4  ਪਰਹਮਾਣੂ ਪਾਿਰ ਸਟੇਸ਼ਿ

5  ਗੈਸ - ਟਰਬਾਈਿ ਪਾਿਰ ਸਟੇਸ਼ਿ

1  ਥਰਮਲ/ਸਟੀਮ ਪਾਵਰ ਸਟੇਸ਼ਨ

ਇੱਿ ਜਿਰੇਵਟੰਗ ਸਟੇਸਿ਼ ਜੋ ਿੋਲੇ ਦੇ ਬਲਿ ਦੀ ਤਾਪ ਊਰਜਾ ਿੂੰ ਵਬਜਲੀ ਊਰਜਾ 

ਵਿੱਚ ਬਦਲਦਾ ਹੈ, ਿੰੂ ਭਾਫ਼ ਪਾਿਰ ਸਟੇਸ਼ਿ ਵਿਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਉਤਪਾਦਿ ਦੀ ਯੋਜਿਾ ਿੰੂ ਦੋ ਪੜਾਿਾਂ ਵਿੱਚ ਿੰਵਡਆ ਜਾ ਸਿਦਾ ਹੈ (i) ਬਾਇਲਰ 

ਹਾਊਸ ਵਿੱਚ ਭਾਫ਼ ਦਾ ਗਠਿ (ii) ਜਿਰੇਟਰ ਿਮਰੇ ਵਿੱਚ ਵਬਜਲੀ ਦੀ ਸਿ਼ਤੀ ਦਾ 

ਉਤਪਾਦਿ।

ਬਾਇਲਰ ਵਿੱਚ ਬਾਲਣ ਿੰੂ ਸਾੜ ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਪਾਣੀ ਿੂੰ ਉੱਚ ਦਬਾਅ ਿਾਲੀ 

ਭਾਫ਼ ਵਿੱਚ ਬਦਲ ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਜਸ ਿੰੂ ਸੁਪਰ ਹੀਟਰ ਵਿੱਚ ਸੁਪਰ ਹੀਟ ਿੀਤਾ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਵਿੱਚ ਸੁਪਰ-ਗਰਮ ਭਾਫ਼ ਿੰੂ ਪਾਸ ਿੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ

ਟਰਬਾਈਿ ਬਲੇਡਾਂ ਿੰੂ ਘੁੰਮਾਉਣ ਲਈ ਟਰਬਾਈਿ, ਇਸ ਤਰਹਹਾਂ ਇਹ ਗਰਮੀ 

ਊਰਜਾ ਿੂੰ ਵਬਜਲੀ ਊਰਜਾ ਵਿੱਚ ਬਦਲਦੀ ਹੈ।

ਟਰਬਾਈਿ ਜਿਰੇਸ਼ਿ ਰੂਮ ਹੈ ਜੋ ਅਲਟਰਿੇਟਰ ਦੇ ਮੁੱਖ ਪਰਹੇਰਿ ਿਜੋਂ ਿੰਮ ਿਰਦਾ 

ਹੈ ਜੋ ਇਲਿੈਵਟਰਹਿ ਊਰਜਾ ਪੈਦਾ ਿਰਦਾ ਹੈ। ਅਲਟਰਿੇਟਰ ਸਰਿਟ ਬਰਿੇਰ ਰਾਹੀਂ 

ਬੱਸ ਬਾਰਾਂ ਿਾਲ ਜੁਵੜਆ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਇਸ ਵਿਸਮ ਦਾ ਪਾਿਰ ਸਟੇਸਿ਼ ਢੁਿਿਾਂ ਹੈ ਵਜੱਿੇ ਿੋਲਾ ਅਤੇ ਪਾਣੀ ਭਰਪੂਰ ਮਾਤਰਾ 

ਵਿੱਚ ਉਪਲਬਧ ਹਿੋੇ ਅਤੇ ਿੱਡੀ ਮਾਤਰਾ ਵਿੱਚ ਵਬਜਲੀ ਪੈਦਾ ਿੀਤੀ ਜਾਣੀ ਹੈ।

ਿਾਫ਼ ਪਾਵਰ ਸਟੇਸ਼ਨਾਂ ਲਈ ਸਾਈਟ ਦੀ ਚੋਣ

ਸਮੁੱਚੀ ਆਰਵਿਿਤਾ ਿੰੂ ਪਰਹਾਪਤ ਿਰਿ ਲਈ, ਭਾਫ਼ ਪਾਿਰ ਸਟੇਸਿ਼ ਲਈ ਸਾਈਟ 

ਦੀ ਚੋਣ ਿਰਦੇ ਸਮੇਂ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਿੁਿਵਤਆਂ ‘ਤੇ ਵਿਚਾਰ ਿੀਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

i  ਬਾਲਣ ਦੀ ਸਪਲਾਈ:ਭਾਫ਼ ਪਾਿਰ ਸਟੇਸ਼ਿ ਿੋਲੇ ਦੀਆਂ ਖਾਣਾਂ ਦੇ ਿੇੜੇ 

ਸਵਿਤ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਈਂਧਿ ਦੀ ਢੋਆ-ਢੁਆਈ ਦੀ ਲਾਗਤ ਘੱਟ ਤੋਂ 

ਘੱਟ ਹੋਿੇ।
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ii  ਪਾਣੀ ਦੀ ਉਪਲਬਿਤਾ:ਵਿਉਂਵਿ ਿੰਡੈਂਸਰ ਲਈ ਿੱਡੀ ਮਾਤਰਾ ਵਿੱਚ ਪਾਣੀ ਦੀ 

ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਇਸ ਲਈ, ਪਾਣੀ ਦੀ ਵਿਰੰਤਰ ਸਪਲਾਈ ਿੂੰ ਯਿੀਿੀ ਬਣਾਉਣ 

ਲਈ ਅਵਜਹਾ ਪਲਾਂਟ ਵਿਸੇ ਿਦੀ ਦੇ ਿੰਢੇ ਜਾਂ ਿਵਹਰ ਦੇ ਿੇੜੇ ਸਵਿਤ ਹੋਣਾ 

ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

iii  ਆਵਾਜਾਈ ਦੀਆਂ ਸਹੂਲਤਾਂ:ਇਿੱ ਆਧੁਵਿਿ ਭਾਫ਼ ਪਾਿਰ ਸਟੇਸਿ਼ ਿੰੂ 

ਅਿਸਰ ਸਮੱਗਰੀ ਅਤੇ ਮਸ਼ੀਿਰੀ ਦੀ ਆਿਾਜਾਈ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਇਸ 

ਲਈ ਢਿੁਿੀਂ ਆਿਾਜਾਈ ਦੀਆਂ ਸਹੂਲਤਾਂ ਮੌਜੂਦ ਹੋਣੀਆਂ ਚਾਹੀਦੀਆਂ ਹਿ। 

ਭਾਿ, ਪਲਾਂਟ ਦੇਸ਼ ਦੇ ਦੂਜੇ ਵਹੱਵਸਆਂ ਿਾਲ ਰੇਲ, ਸੜਿ ਆਵਦ ਦੁਆਰਾ ਚੰਗੀ 

ਤਰਹਹਾਂ ਜਵੁੜਆ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

iv  ਲਾਗਤ ਅਤੇ ਜ਼ਮੀਨ ਦੀ ਭਕਸਮ:ਭਾਫ਼ ਪਾਿਰ ਸਟੇਸਿ਼ ਅਵਜਹੀ ਿਾਂ ‘ਤੇ 

ਸਵਿਤ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਵਜੱਿੇ ਜ਼ਮੀਿ ਸਸਤੀ ਹਿੇੋ ਅਤੇ ਜੇ ਲੋੜ ਹਿੋੇ ਤਾਂ ਹੋਰ 

ਵਿਸਿਾਰ ਿਰਿਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

v  ਲੋਡ ਕੇਂਦਰਾਂ ਦੀ ਨੇੜਤਾ:ਟਰਹਾਂਸਵਮਸ਼ਿ ਲਾਗਤ ਿੂੰ ਘਟਾਉਣ ਲਈ, ਪਲਾਂਟ 

ਲੋਡ ਦੇ ਿੇਂਦਰ ਦੇ ਿੇੜੇ ਸਵਿਤ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ.

vi  ਆਬਾਦੀ ਵਾਲੇ ਿੇਤਰ ਤੋਂ ਦੂਰੀ:ਵਿਉਵਂਿ ਇੱਿ ਭਾਫ਼ ਪਾਿਰ ਸਟੇਸ਼ਿ ਵਿੱਚ 

ਿੱਡੀ ਮਾਤਰਾ ਵਿੱਚ ਿੋਲਾ ਸਾਵੜਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਇਸ ਲਈ, ਧੂੰਆਂ ਅਤੇ ਧੂੰਆਂ 

ਆਲੇ ਦੁਆਲੇ ਦੇ ਖੇਤਰਾਂ ਿੂੰ ਪਰਹਦੂਵਸ਼ਤ ਿਰਦੇ ਹਿ। ਇਹ ਜ਼ਰੂਰੀ ਹੈ ਵਿ ਪੌਦਾ 

ਆਬਾਦੀ ਿਾਲੇ ਖੇਤਰਾਂ ਤੋਂ ਿਾਫ਼ੀ ਦੂਰੀ ‘ਤੇ ਸਵਿਤ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

ਿਾਫ਼ ਪਾਵਰ ਸਟੇਸ਼ਨ ਦੀ ਯੋਜਨਾਬੱਿ ਭਵਵਸਥਾ

ਹਾਲਾਵਂਿ ਭਾਫ਼ ਪਾਿਰ ਸਟੇਸਿ਼ ਵਿੱਚ ਿੋਲੇ ਦੇ ਬਲਿ ਦੀ ਗਰਮੀ ਿੂੰ ਵਬਜਲੀ ਊਰਜਾ 

ਵਿੱਚ ਬਦਲਣਾ ਸ਼ਾਮਲ ਹੈ, ਵਫਰ ਿੀ ਇਹ ਉਵਚਤ ਲਈ ਬਹੁਤ ਸਾਰੇ ਪਰਹਬੰਧਾਂ ਿੰੂ 

ਗਲੇ ਲੈਂਦਾ ਹੈ

ਿੰਮ ਅਤੇ ਿੁਸ਼ਲਤਾ. ਇੱਿ ਆਧੁਵਿਿ ਭਾਫ਼ ਪਾਿਰ ਸਟੇਸ਼ਿ ਦੀ ਯੋਜਿਾਬੱਧ ਵਿਿਸਿਾ 

ਵਚੱਤਰ 1 ਵਿੱਚ ਹੈ। ਸਾਦਗੀ ਦੀ ਖ਼ਾਤਰ ਸਮੁੱਚੇ ਪਰਹਬੰਧ ਿੂੰ ਹੇਠ ਵਲਖੇ ਪੜਾਿਾਂ ਵਿੱਚ 

ਿੰਵਡਆ ਜਾ ਸਿਦਾ ਹੈ।

1  ਿੋਲਾ ਅਤੇ ਸੁਆਹ ਸੰਭਾਲਣ ਦਾ ਪਰਹਬੰਧ

2  ਭਾਫ਼ ਪੈਦਾ ਿਰਿ ਿਾਲਾ ਪਲਾਂਟ

3  ਭਾਫ਼ ਟਰਬਾਈਿ

4  ਅਲਟਰਿੇਟਰ

5  ਪਾਣੀ ਵਪਲਾਓ

6  ਿੂਵਲੰਗ ਪਰਹਬੰਧ

ਭਾਫ਼ ਪਾਿਰ ਸਟੇਸਿ਼ ਵਿੱਚ ਵਹੱਸੇ:ਇੱਿ ਆਧੁਵਿਿ ਭਾਫ਼ ਪਾਿਰ ਸਟੇਸਿ਼ ਬਹੁਤ 

ਗੁੰਝਲਦਾਰ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਵਿੱਚ ਬਹੁਤ ਸਾਰੇ ਉਪਿਰਣ ਅਤੇ ਸਹਾਇਿ ਹਿ। 

ਹਾਲਾਂਵਿ, ਭਾਫ਼ ਪਾਿਰ ਸਟੇਸ਼ਿ ਦੇ ਸਭ ਤੋਂ ਮਹੱਤਿਪੂਰਿ ਤੱਤ ਹਿ:

1  ਭਾਫ਼ ਪੈਦਾ ਿਰਿ ਿਾਲੇ ਉਪਿਰਿ

2  ਿੰਡੈਂਸਰ

3  ਪਰਹਾਈਮ ਮੂਿਰ

4  ਿਾਟਰ ਟਰਹੀਟਮੈਂਟ ਪਲਾਂਟ

5  ਇਲੈਿਟਰਹੀਿਲ ਉਪਿਰਿ

1  ਿਾਫ਼ ਪੈਦਾ ਕਰਨ ਵਾਲੇ ਉਪਕਰਨ

ਇਹ ਭਾਫ਼ ਪਾਿਰ ਸਟੇਸਿ਼ ਦਾ ਇਿੱ ਮਹੱਤਿਪੂਰਿ ਵਹੱਸਾ ਹੈ. ਇਹ ਸੁਪਰਹੀਟਡ ਭਾਫ਼ 

ਦੇ ਉਤਪਾਦਿ ਿਾਲ ਸਬੰਧਤ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਵਿੱਚ ਬਾਇਲਰ, ਬਾਇਲਰ ਫਰਿੇਸ, 

ਸੁਪਰ ਹੀਟਰ, ਈਿੋਿੋਮਾਈਜ਼ਰ, ਏਅਰ ਪਰਹੀ-ਹੀਟਰ ਅਤੇ ਹੋਰ ਹੀਟ ਰੀਿਲੇਵਮੰਗ 

ਵਡਿਾਈਸਾਂ ਿਰਗੀਆਂ ਚੀਜ਼ਾਂ ਸ਼ਾਮਲ ਹਿ।

i  ਬਾਇਲਰ:ਬਾਇਲਰ ਇੱਿ ਬੰਦ ਭਾਂਡਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਿੋਲੇ ਦੇ ਬਲਿ 

ਦੀ ਗਰਮੀ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਿਰਿੇ ਪਾਣੀ ਿੂੰ ਭਾਫ਼ ਵਿੱਚ ਬਦਵਲਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਭਾਫ਼ 

ਬਾਇਲਰ ਿੂੰ ਮੋਟੇ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਹੇਠ ਵਲਖੀਆਂ ਦੋ ਵਿਸਮਾਂ ਵਿੱਚ ਸ਼ਰਹੇਣੀਬੱਧ ਿੀਤਾ 

ਵਗਆ ਹੈ।

ii  ਬਾਇਲਰ ਿੱਠੀ:ਇੱਿ ਬੋਇਲਰ ਭੱਠੀ ਇੱਿ ਚੈਂਬਰ ਹੈ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਗਰਮੀ ਊਰਜਾ 

ਿੂੰ ਮੁਿਤ ਿਰਿ ਲਈ ਬਾਲਣ ਿੂੰ ਸਾਵੜਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ, ਇਹ 

ਬਲਿ ਿਾਲੇ ਸਾਜ਼ੋ-ਸਾਮਾਿ ਯਾਿੀ ਬਰਿਰਾਂ ਲਈ ਸਹਾਇਤਾ ਅਤੇ ਘੇਰਾ 

ਪਰਹਦਾਿ ਿਰਦਾ ਹੈ। ਬਾਇਲਰ ਭੱਠੀ ਦੀਆਂ ਿੰਧਾਂ ਵਰਫਰਹੈਿਟਰੀ ਸਮੱਗਰੀਆਂ 

ਦੀਆਂ ਬਣੀਆਂ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਿ ਵਜਿੇਂ ਵਿ ਵਜਿਂੇ ਵਿ ਅੱਗ ਦੀ ਵਮੱਟੀ, ਵਸਵਲਿਾ, 

ਿਾਓਵਲਿ ਆਵਦ। ਇਹਿਾਂ ਸਮੱਗਰੀਆਂ ਵਿੱਚ ਉੱਚ ਤਾਪਮਾਿਾਂ ਵਿੱਚ ਆਿਾਰ, 

ਭਾਰ ਜਾਂ ਭੌਵਤਿ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ ਵਿੱਚ ਤਬਦੀਲੀ ਦਾ ਵਿਰੋਧ ਿਰਿ ਦੀ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ 

ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

iii  ਸੁਪਰ ਹੀਟਰ:ਇਿੱ ਸੁਪਰ ਹੀਟਰ ਇਿੱ ਅਵਜਹਾ ਯੰਤਰ ਹੈ ਜੋ ਭਾਫ਼ ਿੂੰ ਸੁਪਰ 

ਹੀਟ ਿਰਦਾ ਹੈ (ਭਾਿ) ਇਹ ਭਾਫ਼ ਦੇ ਤਾਪਮਾਿ ਿੂੰ ਹੋਰ ਿਧਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਪੌਦੇ 

ਦੀ ਸਮੁੱਚੀ ਿੁਸ਼ਲਤਾ ਿੰੂ ਿਧਾਉਂਦਾ ਹੈ।

iv  ਅਰਥ ਸ਼ਾਸਤਰੀ:ਇਹ ਇਿੱ ਅਵਜਹਾ ਯੰਤਰ ਹੈ ਜੋ ਫਲੂ ਗੈਸਾਂ ਤੋਂ ਗਰਮੀ 

ਪਰਹਾਪਤ ਿਰਿੇ ਫੀਡ ਿਾਟਰ ਿੂੰ ਬਾਇਲਰ ਦੇ ਰਸਤੇ ਵਿੱਚ ਗਰਮ ਿਰਦਾ ਹੈ। 

ਇਸ ਦੇ ਿਤੀਜੇ ਿਜੋਂ ਬਾਇਲਰ ਦੀ ਿੁਸ਼ਲਤਾ ਿਧਦੀ ਹੈ, ਬਾਲਣ ਦੀ ਬੱਚਤ ਹੁੰਦੀ 

ਹੈ ਅਤੇ ਫੀਡ ਿਾਟਰ ਦੇ ਉੱਚ ਤਾਪਮਾਿ ਿਾਰਿ ਬੋਇਲਰ ਵਿੱਚ ਤਣਾਅ ਘਟਦਾ 

ਹੈ।

v  ਏਅਰ ਪਰਰੀ-ਹੀਟਰ:ਸੁਪਰ ਹੀਟਰ ਅਤੇ ਆਰਵਿਿਤਾ ਿਾਲੇ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਫਲੂ 

ਗੈਸਾਂ ਤੋਂ ਗਰਮੀ ਿੂੰ ਪੂਰੀ ਤਰਹਹਾਂ ਿਹੀਂ ਿੱਢ ਸਿਦੇ। ਇਸਲਈ, ਪਰਹੀ-ਹੀਟਰ 

ਲਗਾਏ ਜਾਂਦੇ ਹਿ ਜੋ ਬਾਹਰ ਵਿਿਲਣ ਿਾਲੀਆਂ ਗੈਸਾਂ ਵਿੱਚ ਿੁਝ ਗਰਮੀ ਿੂੰ 

ਮੁੜ ਪਰਹਾਪਤ ਿਰਦੇ ਹਿ। ਏਅਰ ਪਰਹੀ-ਹੀਟਰ ਦਾ ਿੰਮ ਫਲੂ ਗੈਸਾਂ ਤੋਂ ਗਰਮੀ 

ਿੂੰ ਿੱਢਣਾ ਅਤੇ ਿੋਲੇ ਦੇ ਬਲਿ ਲਈ ਭੱਠੀ ਿੂੰ ਸਪਲਾਈ ਿੀਤੀ ਜਾ ਰਹੀ ਹਿਾ 

ਿੂੰ ਦੇਣਾ ਹੈ।

2  ਕੰਡੈਂਸਰ

ਿੰਡੈਂਸਰ ਇੱਿ ਯੰਤਰ ਹੈ ਜੋ ਭਾਫ਼ ਅਤੇ ਟਰਬਾਈਿ ਦੇ ਵਿਿਾਸ ਿੰੂ ਸੰਘਣਾ ਿਰਦਾ 

ਹੈ। ਇਹ ਦੋ ਮਹੱਤਿਪੂਰਿ ਿਾਰਜ ਿਰਦਾ ਹੈ. ਸਭ ਤੋਂ ਪਵਹਲਾਂ, ਇਹ ਟਰਬਾਈਿ ਦੇ 

ਵਿਿਾਸ ‘ਤੇ ਬਹੁਤ ਘੱਟ ਦਬਾਅ ਬਣਾਉਂਦਾ ਹੈ, ਇਸ ਤਰਹਹਾਂ ਪਰਹਾਈਮ ਮੂਿਰ ਵਿੱਚ 

ਭਾਫ਼ ਿੂੰ ਬਹੁਤ ਘੱਟ ਦਬਾਅ ਤਿੱ ਫੈਲਾਉਣ ਦੀ ਇਜਾਜ਼ਤ ਵਦੰਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਪਰਹਾਈਮ 

ਮਿੂਰ ਵਿੱਚ ਭਾਫ਼ ਦੀ ਤਾਪ ਊਰਜਾ ਿੂੰ ਮਿੈਿੀਿਲ ਊਰਜਾ ਵਿੱਚ ਬਦਲਣ ਵਿੱਚ ਮਦਦ 

ਿਰਦਾ ਹੈ। ਦੂਜਾ, ਸੰਘਣੀ ਭਾਫ਼ ਿੂੰ ਬਾਇਲਰ ਿੰੂ ਫੀਡ ਿਾਟਰ ਿਜੋਂ ਿਰਵਤਆ ਜਾ 

ਸਿਦਾ ਹੈ।

3  ਪਰਰਿਾਨ ਮੂਵਰ

ਪਰਹਾਈਮ ਮਿੂਰ ਭਾਫ਼ ਊਰਜਾ ਿੂੰ ਮਿੈਿੀਿਲ ਊਰਜਾ ਵਿੱਚ ਬਦਲਦਾ ਹੈ। ਸਟੀਮ 

ਪਰਹਾਈਮ ਮੂਿਰ ਦੀਆਂ ਦੋ ਵਿਸਮਾਂ ਹਿ ਵਜਿਂੇ ਵਿ, ਭਾਫ਼ ਇੰਜਣ ਅਤੇ ਭਾਫ਼ 
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ਟਰਬਾਈਿਾਂ। ਇੱਿ ਭਾਫ਼ ਟਰਬਾਈਿ ਦੇ ਇੱਿ ਪਰਹਮੁੱਖ ਮੂਿਰ ਦੇ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਭਾਫ਼ ਇੰਜਣ 

ਿਾਲੋਂ ਿਈ ਫਾਇਦੇ ਹਿ ਵਜਿੇਂ ਵਿ, ਉੱਚ ਿੁਸ਼ਲਤਾ, ਸਧਾਰਿ ਵਿਰਮਾਣ, ਉੱਚ ਗਤੀ, 

ਘੱਟ ਫਰਸ਼ ਖੇਤਰ ਦੀ ਲੋੜ ਅਤੇ ਘੱਟ ਰੱਖ-ਰਖਾਅ ਦੀ ਲਾਗਤ। ਇਸਲਈ, ਸਾਰੇ 

ਆਧਵੁਿਿ ਭਾਫ਼ ਪਾਿਰ ਸਟੇਸ਼ਿ ਭਾਫ਼ ਟਰਬਾਈਿਾਂ ਿੂੰ ਪਰਹਾਈਮ ਮਿੂਰ ਿਜੋਂ ਿਰਤਦੇ 

ਹਿ।

ਸਟੀਮ ਟਰਬਾਈਿਾਂ ਿੰੂ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਚਲਦੇ ਬਲੇਡਾਂ ‘ਤੇ ਭਾਫ਼ ਦੀ ਵਿਵਰਆ ਦੇ 

ਅਿੁਸਾਰ ਦੋ ਵਿਸਮਾਂ ਵਿੱਚ ਸਰ਼ਹੇਣੀਬੱਧ ਿੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

a  ਇੰਪਲਸ ਟਰਬਾਈਿਜ਼

b  ਵਰਐਿਸ਼ਿ ਟਰਬਾਈਿਜ਼

4  ਵਾਟਰ ਟਰਰੀਟਮਂੈਟ ਪਲਾਂਟ

ਬਾਇਲਰਾਂ ਿੂੰ ਲੰਬੀ ਉਮਰ ਅਤੇ ਵਬਹਤਰ ਿੁਸ਼ਲਤਾ ਲਈ ਸਾਫ਼ ਅਤੇ ਿਰਮ ਪਾਣੀ 

ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਹਾਲਾਵਂਿ, ਬਾਇਲਰ ਫੀਡ ਦੇ ਪਾਣੀ ਦਾ ਸਰੋਤ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਇੱਿ 

ਿਦੀ ਜਾਂ ਝੀਲ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਮੁਅੱਤਲ ਅਤੇ ਭੰਗ ਅਸ਼ੁੱਧੀਆਂ, ਭੰਗ ਗੈਸਾਂ ਆਵਦ 

ਸ਼ਾਮਲ ਹੋ ਸਿਦੀਆਂ ਹਿ। ਇਸ ਲਈ, ਇਹ ਬਹੁਤ ਮਹੱਤਿਪੂਰਿ ਹੈ ਵਿ ਪਾਣੀ 

ਿੰੂ ਪਵਹਲਾਂ ਰਸਾਇਣਿ ਇਲਾਜ ਦੁਆਰਾ ਸ਼ੁੱਧ ਅਤੇ ਿਰਮ ਿੀਤਾ ਜਾਿੇ ਅਤੇ ਵਫਰ 

ਬਾਇਲਰ ਿੂੰ ਵਦੱਤਾ ਜਾਿੇ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.11.181
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ਪਾਵਰ (Power)  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.11.182
ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ  (Electrician) - ਪਾਵਰ ਜਨਰੇਸ਼ਨ ਅਤੇ ਸਬਸਟੇਸ਼ਨ

ਹਾਈਡਲ ਪਾਵਰ ਪਲਾਂਟ  (Hydel power plants)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

•  ਹਾਈਡਰਰੋ-ਇਲੈਕਭਟਰਰਕ ਪਾਵਰ ਸਟੇਸ਼ਨ ਦੀਆਂ ਭਕਸਮਾਂ ਦੱਸੋ

•  ਥਰਮਲ ਪਾਵਰ ਸਟੇਸ਼ਨ ਨਾਲੋਂ ਹਾਈਡਰੋ ਇਲੈਕਭਟਰਰਕ ਪਾਵਰ ਸਟੇਸ਼ਨ ਦੇ ਫਾਇਦੇ ਅਤੇ ਨੁਕਸਾਨ ਦੱਸੋ

•  ਹਾਈਡਰੋ ਇਲੈਕਭਟਰਰਕ ਪਾਵਰ ਸਟੇਸ਼ਨ ਦੀ ਸਾਈਟ ਦੀ ਚੋਣ ਕਰਨ ਦੇ ਕਾਰਨਾਂ ਦੀ ਸੂਚੀ ਬਣਾਓ 

•  ਹਾਈਡਰਰੋ ਇਲੈਕਭਟਰਰਕ ਪਾਵਰ ਸਟੇਸ਼ਨ ਦੀ ਯੋਜਨਾਬਿੱ ਭਵਵਸਥਾ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ 

•  ਹਾਈਡਰੋ ਇਲੈਕਭਟਰਰਕ ਪਾਵਰ ਸਟੇਸ਼ਨ ਭਵੱਚ ਵਰਤੀਆਂ ਜਾਂਦੀਆਂ ਟਰਬਾਈਨਾਂ ਨੂੰ ਢੁਕਵੇਂ ਕਾਰਨਾਂ ਨਾਲ ਦੱਸੋ 

•  ਹਾਈਡਰੋ ਇਲੈਕਭਟਰਰਕ ਪਾਵਰ ਸਟੇਸ਼ਨ ਦਾ ਵਰਗੀਕਰਨ ਦੱਸੋ।

ਹਾਈਡਰੋ - ਇਲੈਕਭਟਰਰਕ ਪਾਵਰ ਸਟੇਸ਼ਨ

ਇਿੱ ਜਿਰੇਵਟੰਗ ਸਟੇਸਿ਼ ਜੋ ਵਬਜਲੀ ਊਰਜਾ ਦੇ ਉਤਪਾਦਿ ਲਈ ਉੱਚ ਪੱਧਰ ‘ਤੇ 

ਪਾਣੀ ਦੀ ਸੰਭਾਿੀ ਊਰਜਾ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਿਰਦਾ ਹੈ, ਿੂੰ “ਹਾਈਡਰੋ-ਇਲਿੈਵਟਰਹਿ ਪਾਿਰ 

ਸਟੇਸਿ਼” ਵਿਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਇੱਿ H.E.P ਜਿਰੇਸ਼ਿ ਦਾ ਇਿੱ ਬੁਵਿਆਦੀ ਮਾਡਲ ਵਚੱਤਰ 1 ਵਿੱਚ ਦਰਸਾਇਆ 

ਵਗਆ ਹੈ ਵਜਸ ਿੂੰ ਹਾਈਡਰੋ - ਇਲੈਿਵਟਰਹਿ ਪਾਿਰ ਸਟੇਸ਼ਿ ਵਿਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਹਾਈਡਰੋ - ਇਲਿੈਵਟਰਹਿ ਪਾਿਰ ਸਟੇਸ਼ਿ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਪਹਾੜੀ ਖੇਤਰਾਂ ਵਿੱਚ 

ਸਵਿਤ ਹੁੰਦੇ ਹਿ ਵਜੱਿੇ ਡੈਮ ਸੁਵਿਧਾਜਿਿ ਢੰਗ ਿਾਲ ਬਣਾਏ ਜਾ ਸਿਦੇ ਹਿ ਅਤੇ 

ਿੱਡੇ ਪਾਣੀ ਦੇ ਭੰਡਾਰ ਪਰਹਾਪਤ ਿੀਤੇ ਜਾ ਸਿਦੇ ਹਿ। ਡੈਮ ਤੋਂ, ਪਾਣੀ ਿੂੰ ਿਾਟਰ 

ਟਰਬਾਈਿ ਿੱਲ ਵਲਜਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਿਾਟਰ ਟਰਬਾਈਿ ਵਡੱਗਦੇ ਪਾਣੀ ਵਿੱਚ 

ਊਰਜਾ ਿੂੰ ਗਰਹਵਹਣ ਿਰਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਟਰਬਾਈਿ ਸ਼ਾਫਟ ਵਿੱਚ ਹਾਈਡਰਹੌਵਲਿ ਊਰਜਾ 

(ਵਜਿੇਂ ਵਿ ਵਸਰ ਅਤੇ ਪਾਣੀ ਦੇ ਪਰਹਿਾਹ ਦਾ ਉਤਪਾਦ) ਿੂੰ ਮਿੈਿੀਿਲ ਊਰਜਾ ਵਿੱਚ 

ਬਦਲਦੀ ਹੈ।

ਟਰਬਾਈਿ ਅਲਟਰਿੇਟਰ ਚਲਾਉਂਦੀ ਹੈ ਜੋ ਮਿੈਿੀਿਲ ਊਰਜਾ ਿੂੰ ਵਬਜਲਈ 

ਊਰਜਾ ਵਿੱਚ ਬਦਲਦੀ ਹੈ। ਹਾਈਡਰੋ ਇਲਿੈਵਟਰਹਿ ਪਾਿਰ ਸਟੇਸ਼ਿ ਬਹੁਤ ਮਸ਼ਹੂਰ 

ਹੋ ਰਹੇ ਹਿ ਵਿਉਂਵਿ ਈਂਧਿ (ਵਜਿੇਂ ਵਿ ਿੋਲਾ ਅਤੇ ਤੇਲ) ਦੇ ਭੰਡਾਰ ਵਦਿ-ਬ-ਵਦਿ 

ਘੱਟ ਰਹੇ ਹਿ।

ਲਾਿ

i  ਇਸ ਿੂੰ ਬਾਲਣ ਦੀ ਲੋੜ ਿਹੀਂ ਹੈ ਵਿਉਂਵਿ ਪਾਣੀ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਵਬਜਲੀ ਊਰਜਾ 

ਪੈਦਾ ਿਰਿ ਲਈ ਿੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ 

ii  ਇਹ ਵਬਲਿੁਲ ਸਾਫ਼ ਅਤੇ ਸਾਫ਼ ਹੈ ਵਿਉਂਵਿ ਿੋਈ ਧੂੰਆਂ ਜਾਂ ਸੁਆਹ ਪੈਦਾ ਿਹੀਂ 

ਹੁੰਦਾ

iii  ਇਸ ਲਈ ਬਹੁਤ ਘੱਟ ਰਵਿੰਗ ਚਾਰਜ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਵਿਉਵਂਿ ਪਾਣੀ ਊਰਜਾ 

ਦਾ ਸਰੋਤ ਹੈ ਜੋ ਮੁਫਤ ਵਿੱਚ ਉਪਲਬਧ ਹੈ।

iv  ਇਹ ਉਸਾਰੀ ਵਿੱਚ ਤੁਲਿਾਤਮਿ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਸਧਾਰਿ ਹੈ ਅਤੇ ਘੱਟ ਰੱਖ-ਰਖਾਅ 

ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ।

ਨੁਕਸਾਨ

i  ਇਸ ਵਿੱਚ ਡੈਮ ਦੇ ਵਿਰਮਾਣ ਿਾਰਿ ਉੱਚ ਪੂੰਜੀ ਲਾਗਤ ਸ਼ਾਮਲ ਹੈ

ii  ਮੌਸਮ ਦੀਆਂ ਸਵਿਤੀਆਂ ‘ਤੇ ਵਿਰਭਰਤਾ ਿਾਰਿ ਪਾਣੀ ਦੀ ਿੱਡੀ ਮਾਤਰਾ ਦੀ 

ਉਪਲਬਧਤਾ ਬਾਰੇ ਅਵਿਸਵ਼ਚਤਤਾ ਹੈ।

iii  ਪਲਾਂਟ ਬਣਾਉਣ ਲਈ ਹਿੁਰਮੰਦ ਅਤੇ ਤਜਰਬੇਿਾਰ ਹੱਿਾਂ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ

iv  ਇਸ ਲਈ ਟਰਾਂਸਵਮਸ਼ਿ ਲਾਈਿਾਂ ਦੀ ਉੱਚ ਿੀਮਤ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਵਿਉਂਵਿ 

ਪਲਾਂਟ ਪਹਾੜੀ ਖੇਤਰਾਂ ਵਿੱਚ ਸਵਿਤ ਹੈ ਜੋ ਖਪਤਿਾਰਾਂ ਤੋਂ ਦੂਰ ਹਿ।

ਹਾਈਡਰੋ - ਇਲੈਕਭਟਰਰਕ ਪਾਵਰ ਸਟੇਸ਼ਨਾਂ ਲਈ ਸਾਈਟ ਦੀ ਚੋਣ

ਹਾਈਡਰੋ - ਇਲਿੈਵਟਰਹਿ ਪਾਿਰ ਸਟੇਸ਼ਿ ਲਈ ਸਾਈਟ ਦੀ ਚੋਣ ਿਰਦੇ ਸਮੇਂ ਹੇਠਾਂ 

ਵਦੱਤੇ ਿੁਿਵਤਆਂ ਿੂੰ ਵਧਆਿ ਵਿੱਚ ਰੱਖਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ

i  ਪਾਣੀ ਦੀ ਉਪਲਬਿਤਾ:ਵਿਉਂਵਿ ਹਾਈਡਰੋ-ਇਲੈਿਵਟਰਹਿ ਪਾਿਰ ਸਟੇਸਿ਼ਾਂ 

ਦੀ ਮੁੱਢਲੀ ਲੋੜ ਿੱਡੀ ਮਾਤਰਾ ਵਿੱਚ ਪਾਣੀ ਦੀ ਉਪਲਬਧਤਾ ਹੈ, ਅਵਜਹੇ ਪਲਾਂਟ 

ਅਵਜਹੇ ਸਿਾਿ (ਵਜਿੇਂ ਵਿ ਿਦੀ, ਿਵਹਰ) ‘ਤੇ ਬਣਾਏ ਜਾਣੇ ਚਾਹੀਦੇ ਹਿ ਵਜੱਿੇ 

ਿਧੀਆ ਵਸਰ ‘ਤੇ ਲੋੜੀਂਦਾ ਪਾਣੀ ਉਪਲਬਧ ਹਿੇੋ।

ii  ਪਾਣੀ ਦਾ ਿੰਡਾਰਨ:ਸਾਲ ਦੌਰਾਿ ਿਦੀ ਜਾਂ ਿਵਹਰ ਤੋਂ ਪਾਣੀ ਦੀ ਸਪਲਾਈ 

ਵਿੱਚ ਵਿਆਪਿ ਵਭੰਿਤਾਿਾਂ ਹਿ। ਇਸ ਿਾਲ ਸਾਲ ਭਰ ਵਬਜਲੀ ਉਤਪਾਦਿ ਿੂੰ 

ਯਿੀਿੀ ਬਣਾਉਣ ਲਈ ਡੈਮ ਬਣਾ ਿੇ ਪਾਣੀ ਿੂੰ ਸਟੋਰ ਿਰਿਾ ਜ਼ਰੂਰੀ ਹੋ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ।

iii  ਜ਼ਮੀਨ ਦੀ ਕੀਮਤ ਅਤੇ ਭਕਸਮ:ਪਲਾਂਟ ਦੀ ਉਸਾਰੀ ਲਈ ਜ਼ਮੀਿ ਿਾਜਬ 

ਿੀਮਤ ‘ਤੇ ਉਪਲਬਧ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ। ਇਸ ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ, ਸਿਾਵਪਤ ਿੀਤੇ 

ਜਾਣ ਿਾਲੇ ਭਾਰੀ ਉਪਿਰਣਾਂ ਦੇ ਭਾਰ ਦਾ ਸਾਮਹਹਣਾ ਿਰਿ ਲਈ ਜ਼ਮੀਿ ਦੀ 

ਬੇਅਵਰੰਗ ਸਮਰੱਿਾ ਿਾਫ਼ੀ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ।

vi  ਆਵਾਜਾਈ ਦੀਆਂ ਸਹੂਲਤਾਂ:ਹਾਈਡਰੋ-ਇਲਿੈਵਟਰਹਿ ਪਲਾਂਟ ਲਈ ਚੁਣੀ 
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ਗਈ ਜਗਹਹਾ ਰੇਲ ਅਤੇ ਸੜਿ ਦੁਆਰਾ ਪਹੁੰਚਯੋਗ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ 

ਲੋੜੀਂਦੇ ਉਪਿਰਿ ਅਤੇ ਮਸ਼ੀਿਰੀ ਿੰੂ ਆਸਾਿੀ ਿਾਲ ਵਲਜਾਇਆ ਜਾ ਸਿੇ।

ਹਾਈਡਰੋ - ਇਲੈਕਭਟਰਰਕ ਪਾਵਰ ਸਟੇਸ਼ਨ (ਭਚੱਤਰ 2) ਦੀ ਯੋਜਨਾਬਿੱ 

ਭਵਵਸਥਾ

ਇੱਿ ਆਧੁਵਿਿ ਹਾਈਡਰੋ-ਇਲਿੈਵਟਰਹਿ ਪਲਾਂਟ ਦਾ ਯੋਜਿਾਬੱਧ ਪਰਹਬੰਧ ਵਚੱਤਰ 2 

ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਡੈਮ ਇੱਿ ਿਦੀ ਜਾਂ ਝੀਲ ਦੇ ਪਾਰ ਬਣਾਇਆ ਵਗਆ 

ਹੈ ਅਤੇ ਿੈਚਮੈਂਟ ਖੇਤਰ ਦਾ ਪਾਣੀ ਡੈਮ ਦੇ ਵਪਛਲੇ ਪਾਸੇ ਇਿੱਠਾ ਹੋ ਿੇ ਇਿੱ ਭੰਡਾਰ 

ਬਣਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਪੈਿਸਟੌਿ ਦੀ ਸ਼ੁਰੂਆਤ ‘ਤੇ ਸਰੋਿਰ ਤੋਂ ਇਿੱ ਪਰਹੈਸ਼ਰ ਸੁਰੰਗ ਿੱਢੀ 

ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਪਾਣੀ ਿੂੰ ਿਾਲਿ ਹਾਊਸ ਵਿੱਚ ਵਲਆਂਦਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਿਾਲਿ ਹਾਊਸ ਵਿੱਚ ਮੁੱਖ ਸਲੂਇਸ ਿਾਲਿ ਅਤੇ ਆਟੋਮੈਵਟਿ ਅਲੱਗ ਿਰਿ ਿਾਲੇ 

ਿਾਲਿ ਹੁੰਦੇ ਹਿ। ਪਵਹਲਾ ਪਾਿਰ ਹਾਊਸ ਿੂੰ ਪਾਣੀ ਦੇ ਿਹਾਅ ਿੂੰ ਵਿਯੰਤਵਰਤ 

ਿਰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਪੈਿਸਟਿੌ ਦੇ ਫਟਣ ‘ਤੇ ਪਾਿਰ ਹਾਊਸ ਿੰੂ ਪਾਣੀ ਦੇ ਿਹਾਅ ਦੀ 

ਸਪਲਾਈ ਦੇ ਬਾਅਦ ਿਾਲੇ ਿੱਟ। ਿਾਲਿ ਹਾਊਸ ਤੋਂ, ਪਾਣੀ ਿੂੰ ਪਿੈਸਟੌਿ ਿਜੋਂ ਜਾਣੇ 

ਜਾਂਦੇ ਇਿੱ ਵਿਸ਼ਾਲ ਸਟੀਲ ਪਾਈਪ ਰਾਹੀਂ ਿਾਟਰ ਟਰਬਾਈਿ ਵਿੱਚ ਵਲਜਾਇਆ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਿਾਟਰ ਟਰਬਾਈਿ ਹਾਈਡਰਹੌਵਲਿ ਊਰਜਾ ਿੂੰ ਮਿੈਿੀਿਲ ਊਰਜਾ ਵਿੱਚ 

ਬਦਲਦੀ ਹੈ। ਟਰਬਾਈਿ ਅਲਟਰਿੇਟਰ ਚਲਾਉਂਦੀ ਹੈ ਜੋ ਮਿੈਿੀਿਲ ਊਰਜਾ ਿੂੰ 

ਵਬਜਲਈ ਊਰਜਾ ਵਿੱਚ ਬਦਲਦੀ ਹੈ।

ਹਾਈਡਰੋ - ਇਲੈਕਭਟਰਰਕ ਪਲਾਂਟ ਦੇ ਭਹੱਸੇ

ਹਾਈਡਰਹੋ - ਇਲਿੈਵਟਰਹਿ ਪਲਾਂਟ ਦੇ ਤੱਤ ਹਿ (1) ਹਾਈਡਰਹੌਵਲਿ ਢਾਂਚੇ (2) ਪਾਣੀ 

ਦੀਆਂ ਟਰਬਾਈਿਾਂ ਅਤੇ (3) ਵਬਜਲੀ ਉਪਿਰਣ।

1  ਹਾਈਡਰਰੌਭਲਕ ਢਾਂਚੇ

ਹਾਈਡਰਹੋ ਇਲੈਿਵਟਰਹਿ ਪਾਿਰ ਸਟੇਸ਼ਿ ਵਿੱਚ ਹਾਈਡਰਹੌਵਲਿ ਢਾਂਚੇ ਵਿੱਚ ਡੈਮ, 

ਸਵਪਲਿੇਅ, ਹੈੱਡਿਰਿਸ, ਸਰਜ ਟੈਿਂ, ਪੈਿਸਟੌਿ ਅਤੇ ਸਹਾਇਿ ਿੰਮ ਸ਼ਾਮਲ ਹਿ।

i  ਮੈਂ ਦੇਵਾਂਗਾ:ਡੈਮ ਇੱਿ ਉੱਚੀ ਰੁਿਾਿਟ ਹੈ ਜੋ ਪਾਣੀ ਿੂੰ ਸਟੋਰ ਿਰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ 

ਪਾਣੀ ਦਾ ਵਸਰ ਬਣਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਡੈਮ ਿੰਿਰੀਟ ਜਾਂ ਪਿੱਰ ਦੀ ਵਚਣਾਈ, ਧਰਤੀ ਜਾਂ 

ਚੱਟਾਿ ਭਰਿ ਿਾਲ ਬਣੇ ਹੁੰਦੇ ਹਿ।

ii  ਸਭਪਲਵੇਅ:ਿਈ ਿਾਰ ਅਵਜਹਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜਦੋਂ ਿਦੀ ਦਾ ਿਹਾਅ ਸਰਿੋਰ ਦੀ 

ਸਟੋਰੇਜ ਸਮਰੱਿਾ ਤੋਂ ਿੱਧ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਿੈਚਮੈਂਟ ਏਰੀਏ ਵਿੱਚ ਭਾਰੀ ਬਰਸਾਤ 

ਦੌਰਾਿ ਅਵਜਹੀ ਸਵਿਤੀ ਪੈਦਾ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਡੈਮ ਦੇ ਡਾਊਿ-ਸਟਰਹੀਮ ਸਾਈਡ ‘ਤੇ 

ਸਟੋਰੇਜ ਸਰਿੋਰ ਤੋਂ ਿਾਧੂ ਪਾਣੀ ਿੂੰ ਿਦੀ ਵਿੱਚ ਛੱਡਣ ਲਈ, ਸਵਪਲਿੇਅ ਦੀ 

ਿਰਤੋਂ ਿੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

iii  ਹੈੱਡਵਰਕਸ:ਹੈੱਡਿਰਿਸ ਵਿੱਚ ਦਾਖਲੇ ਦੇ ਵਸਰ ‘ਤੇ ਡਾਇਿਰਸ਼ਿ ਬਣਤਰ 

ਸ਼ਾਮਲ ਹੁੰਦੇ ਹਿ। ਉਹਿਾਂ ਵਿੱਚ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਫਲਵੋਟੰਗ ਮਲਬੇ ਿੂੰ ਮੋੜਿ 

ਲਈ ਬੂਮ ਅਤੇ ਰੈਿ, ਮਲਬੇ ਿੂੰ ਲੰਘਣ ਲਈ ਸਲੂਇਸ ਅਤੇ ਟਰਬਾਈਿ ਵਿੱਚ 

ਪਾਣੀ ਦੇ ਪਰਹਿਾਹ ਿੂੰ ਵਿਯੰਤਵਰਤ ਿਰਿ ਲਈ ਤਲਛਟ ਅਤੇ ਿਾਲਿ ਸ਼ਾਮਲ 

ਹੁੰਦੇ ਹਿ। ਹੈੱਡ ਿਰਿਸ ਦੇ ਅੰਦਰ ਅਤੇ ਅੰਦਰ ਪਾਣੀ ਦਾ ਿਹਾਅ ਓਿਾ ਹੀ 

ਵਿਰਵਿਘਿ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਿ ਵਸਰ ਦੇ ਿੁਿਸਾਿ ਅਤੇ cavita-

tion ਬਚਣ ਲਈ ਸੰਭਿ ਹੈ. ਇਸ ਮੰਤਿ ਲਈ, ਵਤੱਖੇ ਿੋਵਿਆਂ ਅਤੇ ਅਚਾਿਿ 

ਸੁੰਗੜਿ ਜਾਂ ਿੱਡੇ ਹੋਣ ਤੋਂ ਬਚਣਾ ਜ਼ਰੂਰੀ ਹੈ।

iv  ਸਰਜ ਟੈਂਕ:ਪਾਣੀ ਿੂੰ ਟਰਬਾਈਿ ਿੱਲ ਵਲਜਾਣ ਿਾਲੇ ਖੁੱਲਹਹੇ ਿਲਵਿਆਂ ਿੂੰ 

ਸੁਰੱਵਖਆ ਦੀ ਲੋੜ ਿਹੀਂ ਹੁੰਦੀ। ਹਾਲਾਂਵਿ, ਜਦੋਂ ਬੰਦ ਿਾੜੀਆਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਿੀਤੀ 

ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ ਿਲੀ ਵਿੱਚ ਅਸਧਾਰਿ ਦਬਾਅ ਿੂੰ ਸੀਮਤ ਿਰਿ ਲਈ ਸੁਰੱਵਖਆ 

ਜ਼ਰੂਰੀ ਹੋ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਇਸ ਿਾਰਿ ਿਰਿੇ, ਬੰਦ ਿੰਵਡਊਟਸ ਹਮੇਸ਼ਾ ਇੱਿ ਸਰਜ 

ਟੈਿਂ ਦੇ ਿਾਲ ਪਰਹਦਾਿ ਿੀਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਿ. ਇਿੱ ਸਰਜ ਟੈਂਿ ਇਿੱ ਛੋਟਾ ਸਰੋਿਰ 

ਜਾਂ ਟੈਿਂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ (ਵਸਖਰ ‘ਤੇ ਖੁੱਲਹਹਾ) ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਪਾਣੀ ਦਾ ਪੱਧਰ ਿੱਧਦਾ ਹੈ ਜਾਂ 

ਿਲੀ ਵਿੱਚ ਦਬਾਅ ਦੇ ਝਵੂਲਆਂ ਿੂੰ ਘਟਾਉਣ ਵਿੱਚ ਅਸਫਲ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

v  ਕਲਮ ਸਟਾਕ:ਪਿੈਸਟੌਿ ਖੁੱਲਹਹੇ ਜਾਂ ਬੰਦ ਿਦੀ ਹੁੰਦੇ ਹਿ ਜੋ ਪਾਣੀ ਿੂੰ 

ਟਰਬਾਈਿਾਂ ਤੱਿ ਲੈ ਜਾਂਦੇ ਹਿ। ਉਹ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਮਜਬੂਤ ਿੰਿਰੀਟ ਜਾਂ 

ਸਟੀਲ ਦੇ ਬਣੇ ਹੁੰਦੇ ਹਿ। ਪਿੈਸਟੌਿ ਦੀ ਮੋਟਾਈ ਵਸਰ ਜਾਂ ਿੰਮ ਿਰਿ ਦੇ 

ਦਬਾਅ ਿਾਲ ਿਧਦੀ ਹੈ

ਪੈਿਸਟੌਿਸ ਦੀ ਸੁਰੱਵਖਆ ਲਈ ਿਈ ਉਪਿਰਿ ਵਜਿਂੇ ਵਿ ਆਟੋਮਵੈਟਿ 

ਬਟਰਫਲਾਈ ਿਾਲਿ, ਏਅਰ ਿਾਲਿ ਅਤੇ ਸਰਜ ਟੈਂਿ ਪਰਹਦਾਿ ਿੀਤੇ ਗਏ ਹਿ। 

ਆਟੋਮੈਵਟਿ ਬਟਰਫਲਾਈ ਿਾਲਿ ਪਿੈਸਟੌਿ ਰਾਹੀਂ ਪਾਣੀ ਦੇ ਿਹਾਅ ਿੂੰ ਤੁਰੰਤ ਇਸ 

ਦੇ ਫਟਣ ਿੂੰ ਬੰਦ ਿਰ ਵਦੰਦਾ ਹੈ। ਏਅਰ ਿਾਲਿ ਪੈਿਸਟੌਿ ਦੇ ਅੰਦਰ ਹਿਾ ਦੇ ਦਬਾਅ 

ਿੂੰ ਬਾਹਰਲੇ ਿਾਯੂਮੰਡਲ ਦੇ ਦਬਾਅ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਰੱਖਦਾ ਹੈ।

ਜਦੋਂ ਪਿੈਸਟੌਿ ਵਿੱਚੋਂ ਪਾਣੀ ਦਾਖਲ ਹੋਣ ਿਾਲੋਂ ਤੇਜ਼ੀ ਿਾਲ ਖਤਮ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ 

ਇੱਿ ਿੈਵਿਊਮ ਬਣ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਜਸ ਿਾਲ ਪਿੈਸਟਿੌ ਵਡੱਗ ਸਿਦਾ ਹੈ। ਅਵਜਹੀਆਂ 

ਸਵਿਤੀਆਂ ਵਿੱਚ, ਹਿਾ ਦਾ ਿਾਲਿ ਖੁੱਲਹਹਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਅੰਦਰਲੀ ਹਿਾ ਦੇ ਦਬਾਅ ਿੂੰ 

ਬਾਹਰੀ ਹਿਾ ਦੇ ਦਬਾਅ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਬਣਾਈ ਰੱਖਣ ਲਈ ਪੈਿਸਟੌਿ ਵਿੱਚ ਹਿਾ 

ਿੂੰ ਦਾਖਲ ਿਰਦਾ ਹੈ। ਇਿੱ ਆਮ ਪੈਿਸਟਿੌ ਸੁਰਵੱਖਆ ਯੰਤਰ ਵਚੱਤਰ 3 ਵਿੱਚ ਹੈ।

vi  ਟੇਲ ਰੇਸ: ਟੇਲ ਰੇਸ ਉਹ ਚਿੈਲ ਹੈ ਜੋ ਟਰਬਾਈਿ ਵਿੱਚੋਂ ਲੰਘਣ ਤੋਂ ਬਾਅਦ 

ਪਾਣੀ (ਵਜਸ ਿੂੰ ਟੇਲ ਿਾਟਰ ਵਿਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ) ਿੂੰ ਪਾਿਰ ਹਾਊਸ ਤੋਂ ਦੂਰ ਲੈ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ।

vii  ਡਰਾਫਟ ਭਟਊਬ:ਪਰਹਤੀਵਿਰਹਆ ਟਰਬਾਈਿ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ ਟਰਬਾਈਿ ਅਤੇ 

ਿਾਯੂਮੰਡਲ ਵਿੱਚ ਪਾਣੀ ਦੇ ਵਿਚਿਾਰ ਇੱਿ ਦਬਾਅ ਅੰਤਰ ਮੌਜੂਦ ਹੈ। ਇਸ 

ਲਈ ਇਸ ਵਿਸਮ ਦੀ ਟਰਬਾਈਿ ਪੂਰੀ ਤਰਹਹਾਂ ਿਾਲ ਬੰਦ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ। 

ਇਸ ਅਿੁਸਾਰ ਟਰਬਾਈਿ ਆਊਟਲੈਟ ਿੂੰ ਪਾਈਪ ਜਾਂ ਟੇਲ - ਰੇਸ ਲੈਿਲ 

ਤਿੱ ਹੌਲੀ-ਹੌਲੀ ਿਧਦੇ ਿਰਾਸ-ਸੈਿਸ਼ਿਲ ਖੇਤਰ ਦੇ ਰਸਤੇ ਿਾਲ ਜੋੜਿਾ  

ਜ਼ਰੂਰੀ ਹੈ।
ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.11.182
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ਇੱਿ ਡਰਾਫਟ ਵਟਊਬ ਦੇ ਦੋ ਮਹੱਤਿਪੂਰਿ ਉਦੇਸ਼ ਹਿ।

1  ਇਹ ਦੌੜਾਿ ਦੇ ਵਿਿਾਸ ‘ਤੇ ਇਿੱ ਿਿਾਰਾਤਮਿ ਜਾਂ ਚੂਸਣ ਿਾਲੇ ਵਸਰ ਿੂੰ 

ਸਿਾਪਤ ਿਰਿ ਦੀ ਆਵਗਆ ਵਦੰਦਾ ਹੈ ਇਸ ਤਰਹਹਾਂ ਵਸਰ ਦੇ ਿੁਿਸਾਿ ਤੋਂ ਵਬਿਾਂ 

ਟੇਲ ਰੇਸ ਪੱਧਰ ਤੋਂ ਉੱਪਰ ਟਰਬਾਈਿ ਿੂੰ ਸਿਾਪਤ ਿਰਿਾ ਸੰਭਿ ਬਣਾਉਂਦਾ ਹੈ।

2  ਇਹ ਦੌੜਾਿ ਦੁਆਰਾ ਰੱਦ ਿੀਤੀ ਗਈ ਿੇਗ ਊਰਜਾ ਦੇ ਇੱਿ ਿੱਡੇ ਅਿੁਪਾਤ ਿੂੰ 

ਉਪਯੋਗੀ ਪਰਹੈਸ਼ਰ ਹੈਡ ਵਿੱਚ ਬਦਲਦਾ ਹੈ ਯਾਿੀ ਇਹ ਦਬਾਅ ਊਰਜਾ ਦੇ ਮੁੜ 

ਪਰਹਾਪਤ ਿਰਿ ਿਾਲੇ ਿਜੋਂ ਿੰਮ ਿਰਦਾ ਹੈ।

2  ਵਾਟਰ ਟਰਬਾਈਨ

ਪਾਣੀ ਦੀਆਂ ਟਰਬਾਈਿਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਵਡੱਗਦੇ ਪਾਣੀ ਦੀ ਊਰਜਾ ਿੂੰ ਮਿੈਿੀਿਲ 

ਊਰਜਾ ਵਿੱਚ ਬਦਲਣ ਲਈ ਿੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਪਾਣੀ ਦੀਆਂ ਟਰਬਾਈਿਾਂ ਦੀਆਂ ਮੁੱਖ 

ਵਿਸਮਾਂ ਹਿ:

i  ਇੰਪਲਸ ਟਰਬਾਈਿਜ਼

ii  ਪਰਹਤੀਵਿਵਰਆ ਟਰਬਾਈਿਜ਼

i  ਇੰਪਲਸ ਟਰਬਾਈਨਜ਼:ਅਵਜਹੇ ਟਰਬਾਈਿਾਂ ਿੰੂ ਉੱਚੇ ਵਸਰਾਂ ਲਈ ਿਰਵਤਆ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ. ਇੱਿ ਇੰਪਲਸ ਟਰਬਾਈਿਾਂ ਵਿੱਚ, ਪਾਣੀ ਦਾ ਪੂਰਾ ਦਬਾਅ ਇੱਿ 

ਿੋਜ਼ਲ ਵਿੱਚ ਗਤੀ ਊਰਜਾ ਵਿੱਚ ਬਦਲ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਜੈੱਟ ਦਾ ਿੇਗ ਚੱਿਰ 

ਿੂੰ ਚਲਾਉਂਦਾ ਹੈ, ਵਜਿੇਂ ਵਿ ਵਚੱਤਰ 4 ਵਿੱਚ, ਪੈਲਟਿ ਿਹਹੀਲ। ਇਸ ਵਿੱਚ ਇਿੱ 

ਪਹੀਆ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਇਸਦੇ ਘੇਰੇ ਦੇ ਿਾਲ ਅੰਡਾਿਾਰ ਬਾਲਟੀਆਂ 

ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਿ। ਪਹੀਏ ‘ਤੇ ਬਾਲਟੀ ਿੂੰ ਮਾਰਿ ਿਾਲੇ ਪਾਣੀ ਦੇ ਜੈੱਟ ਦੀ ਤਾਿਤ 

ਟਰਬਾਈਿ ਿੂੰ ਚਲਾਉਂਦੀ ਹੈ। ਟਰਬਾਈਿ ‘ਤੇ ਵਡੱਗਣ ਿਾਲੇ ਿਾਟਰ ਜੈੱਟ 

ਦੀ ਮਾਤਰਾ ਿੂੰ ਿੋਜ਼ਲ ਦੇ ਵਸਰੇ ‘ਤੇ ਰੱਖੀ ਸੂਈ ਜਾਂ ਬਰਛੇ (ਵਚੱਤਰ ਵਿੱਚ ਿਹੀਂ 

ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ) ਦੁਆਰਾ ਵਿਯੰਤਵਰਤ ਿੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਸੂਈ ਦੀ ਗਤੀ ਿੂੰ ਰਾਜਪਾਲ ਦੁਆਰਾ ਵਿਯੰਤਵਰਤ ਿੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ. ਜਿੇਰ ਟਰਬਾਈਿ 

ਉੱਤੇ ਲੋਡ ਘੱਟ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਗਿਰਿਰ ਸੂਈ ਿੂੰ ਿੋਜ਼ਲ ਵਿੱਚ ਧੱਿਦਾ ਹੈ, ਉਿੱੇ 

ਬਾਲਟੀ ਿੂੰ ਮਾਰਿ ਿਾਲੇ ਪਾਣੀ ਦੀ ਮਾਤਰਾ ਘਟਦੀ ਹੈ। ਉਲਟ ਿਾਰਿਾਈ ਹੁੰਦੀ ਹੈ 

ਜੇਿਰ ਟਰਬਾਈਿ ਉੱਤੇ ਲੋਡ ਿਧਦਾ ਹੈ।

ii  ਪਰਰਤੀਭਕਭਰਆ ਟਰਬਾਈਨਜ਼:ਭਰਐਿਸ਼ਿ ਟਰਬਾਈਿਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਹੇਠਲੇ 

ਅਤੇ ਦਰਵਮਆਿੇ ਵਸਰਾਂ ਲਈ ਿੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਇਿੱ ਪਰਹਤੀਵਿਰਹਆ ਵਿੱਚ 

ਟਰਬਾਈਿ ਪਾਣੀ ਿੁਝ ਹੱਦ ਤੱਿ ਦਬਾਅ ਊਰਜਾ ਿਾਲ ਅਤੇ ਅੰਸ਼ਿ ਤੌਰ ‘ਤੇ 

ਿੇਗ ਹੈਡ ਿਾਲ ਰਿਰ ਵਿੱਚ ਦਾਖਲ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਪਰਹਤੀਵਿਵਰਆ ਟਰਬਾਈਿ 

ਦੀਆਂ ਮਹੱਤਿਪੂਰਿ ਵਿਸਮਾਂ ਹਿ।

a  ਫਰਹਾਂਵਸਸ ਟਰਬਾਈਿਜ਼

b  ਿੈਪਲਿ ਟਰਬਾਈਿਜ਼

ਇੱਿ ਫਿੈਸੀ ਟਰਬਾਈਿ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਹੇਠਲੇ ਤੋਂ ਦਰਵਮਆਿੇ ਵਸਰਾਂ ਲਈ ਿੀਤੀ ਜਾਂਦੀ 
ਹੈ। ਇਸ ਵਿੱਚ ਟਰਬਾਈਿ ਿੇਵਸੰਗ ਲਈ ਸਟੇਸ਼ਿਰੀ ਗਾਈਡ ਬਲੇਡ ਦੀ ਇਿੱ 
ਬਾਹਰੀ ਵਰੰਗ ਅਤੇ ਦੌੜਾਿ ਬਣਾਉਣ ਿਾਲੇ ਘੁੰਮਦੇ ਬਲੇਡ ਦੀ ਇਿੱ ਅੰਦਰੂਿੀ ਵਰੰਗ 
ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

3  ਇਲੈਕਟਰਰੀਕਲ ਉਪਕਰਨ

ਹਾਈਡਰੋ - ਇਲੈਿਵਟਰਹਿ ਪਾਿਰ ਦੇ ਵਬਜਲੀ ਉਪਿਰਣਾਂ ਵਿੱਚ ਅਲਟਰਿੇਟਰ, 
ਟਰਹਾਂਸਫਾਰਮਰ, ਸਰਿਟ ਬਰਹੇਿਰ ਅਤੇ ਸਵਿਵਚੰਗ ਅਤੇ ਸੁਰੱਵਖਆ ਉਪਿਰਿ 
ਸ਼ਾਮਲ ਹੁੰਦੇ ਹਿ।

ਹਾਈਡਰੋ - ਇਲੈਕਭਟਰਰਕ ਪਲਾਂਟਾਂ ਦੀਆਂ ਭਕਸਮਾਂ

ਇਲਿੈਵਟਰਹਿ ਪਲਾਂਟਾਂ ਦਾ ਿਰਗੀਿਰਿ ਿਰਿ ਦੇ ਵਤੰਿ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਤਰੀਿੇ ਹਿ। 
ਿਰਗੀਿਰਿ ਇਸ ‘ਤੇ ਆਧਾਵਰਤ ਹੋ ਸਿਦਾ ਹੈ,

a  ਦੀ ਇੱਿ ਮਾਤਰਾ ਉਪਲਬਧ ਹੈ

b  ਉਪਲਬਧ ਵਸਰ

c  ਲੋਡ ਦੀ ਪਰਹਵਿਰਤੀ

ਉਪਲਬਿ ਪਾਣੀ ਦੀ ਮਾਤਰਾ ਦੇ ਅਨੁਸਾਰ ਹਾਈਡਰੋ - ਇਲੈਕਭਟਰਰਕ ਪਲਾਂਟਾਂ 

ਦਾ ਵਰਗੀਕਰਨਇਸ ਵਰਗੀਕਰਨ ਦੇ ਅਨੁਸਾਰ, ਪਭੌਦਆਂ ਨੂੰ ਵਭੰਡਆ ਜਾ 

ਸਕਦਾ ਹੈ।

i  ਛੱਪੜ ਤੋਂ ਵਬਿਾਂ ਿਦੀ ਦੇ ਪੌਦੇ ਚਲਾਓ

ii  - ਛੱਪੜ ਦੇ ਿਾਲ ਿਦੀ ਦੇ ਪੌਦੇ ਬੰਦ ਿਰੋ

iii  ਭੰਡਾਰ ਪੌਦੇ

i  ਨਦੀ ਦੇ ਪਭੌਦਆਂ ਨੂੰ ਛੱਪੜ ਤੋਂ ਭਬਨਾਂ ਚਲਾਓ

ਵਜਿਂੇ ਵਿ ਿਾਮ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਵਿ ਇਸ ਵਿਸਮ ਦਾ ਪੌਦਾ ਪਾਣੀ ਿੂੰ ਸਟੋਰ ਿਹੀਂ 

ਿਰਦਾ। ਪੌਦਾ ਪਾਣੀ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਿਰਦਾ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਇਹ ਆਉਂਦਾ ਹੈ. ਪਲਾਂਟ ਪਾਣੀ ਦੀ 

ਿਰਤੋਂ ਿੇਿਲ ਉਦੋਂ ਹੀ ਿਰ ਸਿਦਾ ਹੈ ਜਦੋਂ ਉਪਲਬਧ ਹਿੋੇ।

ii  ਛੱਪੜ ਦੇ ਨਾਲ ਨਦੀ ਦੇ ਪੌਦੇ ਚਲਾਉਣਾ

ਛੱਪੜ ਦੁਆਰਾ ਰਿ-ਆਫ ਵਰਿਰ ਪਲਾਂਟ ਦੀ ਉਪਯੋਗਤਾ ਿਧ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਛੱਪੜ 

ਬੰਦ - ਪੀਿ ਪੀਰੀਅਡਾਂ ਦੌਰਾਿ ਪਾਣੀ ਿੂੰ ਸਟੋਰ ਿਰਿ ਅਤੇ ਪੀਿ ਪੀਰੀਅਡਾਂ ਦੌਰਾਿ 

ਇਸ ਪਾਣੀ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਦੀ ਆਵਗਆ ਵਦੰਦਾ ਹੈ।

iii  ਿੰਡਾਰ ਪੌਦੇ

ਪਾਣੀ ਡੈਮ ਦੇ ਵਪੱਛੇ ਸਟੋਰ ਿੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਲੋੜ ਅਿੁਸਾਰ ਿੰਟਰੋਲ ਿਾਲ 
ਪਲਾਂਟ ਿੂੰ ਉਪਲਬਧ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਅਵਜਹੇ ਪਲਾਂਟ ਦੀ ਸਮਰਿੱਾ ਵਬਹਤਰ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਅਤੇ 
ਸਾਲ ਭਰ ਿੁਸ਼ਲਤਾ ਿਾਲ ਿਰਵਤਆ ਜਾ ਸਿਦਾ ਹੈ।

ਉਪਲਬਿ ਭਸਰ ਦੇ ਅਨੁਸਾਰ ਹਾਈਡਰੋ - ਇਲੈਕਭਟਰਰਕ ਪਲਾਂਟਾਂ ਦਾ 
ਵਰਗੀਕਰਨ

ਹਾਈਡਰੋ - ਇਲਿੈਵਟਰਹਿ ਪਲਾਂਟਾਂ ਿੂੰ ਉੱਚ - ਵਸਰ, ਮੱਧਮ - ਵਸਰ ਅਤੇ ਹੇਠਲੇ ਵਸਰ 
ਿਾਲੇ ਪੌਵਦਆਂ ਵਿੱਚ ਸ਼ਰਹੇਣੀਬੱਧ ਿੀਤਾ ਜਾ ਸਿਦਾ ਹੈ। ਜੇਿਰ 300 ਤੋਂ ਉੱਪਰ ਵਸਰ 
‘ਤੇ ਿੰਮ ਿਰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਇਿੱ ਪੌਦੇ ਿੰੂ ਉੱਚੇ ਵਸਰ ਿਜੋਂ ਸ਼ਰਹੇਣੀਬੱਧ ਿੀਤਾ ਜਾ ਸਿਦਾ ਹੈ

ਮੀਟਰ ਿੀਿੇਂ ਵਸਰ ਿਾਲੇ ਪੌਦੇ 30 ਮੀਟਰ ਤੋਂ ਹੇਠਾਂ ਵਸਰਾਂ ਦੇ ਹੇਠਾਂ ਿੰਮ ਿਰਦੇ ਹਿ। 
ਦਰਵਮਆਿੇ - ਵਸਰ ਦੇ ਪੌਦੇ ਉਹ ਹੁੰਦੇ ਹਿ ਜੋ ਉਪਰਿੋਤ ਦੋ ਸ਼ਰਹੇਣੀਆਂ ਦੇ ਵਿਚਿਾਰ 
ਪਏ ਹੁੰਦੇ ਹਿ।

ਲੋਡ ਦੀ ਪਰਰਭਕਰਤੀ ਦੇ ਅਨੁਸਾਰ ਹਾਈਡਰਰੋ-ਇਲੈਕਭਟਰਰਕ ਪਲਾਂਟਾਂ ਦਾ 

ਵਰਗੀਕਰਨ

ਹਾਈਡਰੋ - ਇਲੈਿਵਟਰਹਿ ਪਲਾਂਟਾਂ ਿੂੰ ਪੀਿ ਲੋਡ ਲਈ ਬੇਸ ਲੋਡ ਪੀਿ ਲੋਡ ਅਤੇ 

ਪੰਪਡ ਸਟੋਰੇਜ ਪਲਾਂਟਾਂ ਵਿੱਚ ਸਰ਼ਹੇਣੀਬੱਧ ਿੀਤਾ ਜਾ ਸਿਦਾ ਹੈ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.11.182
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ਪਾਵਰ (Power)  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.11.183
ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ  (Electrician) - ਪਾਵਰ ਜਨਰੇਸ਼ਨ ਅਤੇ ਸਬਸਟੇਸ਼ਨ

ਟਰਾਂਸਭਮਸ਼ਨ ਅਤੇ ਭਡਸਟਰਰੀਭਬਊਸ਼ਨ ਸਬ ਸਟੇਸ਼ਨ ਦਾ ਦੌਰਾ ਕੀਤਾ (Visiting to transmission and  
distribution sub station)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

•  ਫੇਰੀ ਸ਼ੁਰੂ ਕਰਨ ਤੋਂ ਪਭਹਲਾਂ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਭਤਆਰੀ ਦੇ ਕੰਮ ਬਾਰੇ ਦੱਸੋ 

•  ਭਵਅਕਤੀਗਤ ਭਸਭਿਆਰਥੀਆਂ ਨੂੰ ਮੁੱਿ ਿੇਤਰਾਂ ਅਤੇ ਭਤਆਰੀ ਲਈ ਇਸਦੇ ਮਹੱਤਵ ਬਾਰੇ ਦੱਸੋ 

•  ਦੌਰੇ ਲਈ ਲੈ ਜਾਣ ਲਈ ਸਹਾਇਕ ਸਮੱਗਰੀ ਦੀ ਸੂਚੀ ਬਣਾਓ

•  ਮੁਲਾਕਾਤ ਦੌਰਾਨ ਕਰਨ ਅਤੇ ਨਾ ਕਰਨ ਦੀ ਸੂਚੀ ਭਤਆਰ ਕਰੋ।

ਜਾਣ-ਪਛਾਣ:ਇਿੱ ਉਦਯਵੋਗਿ ਦੌਰਾ ਅਸਲ ਿੰਮ ਿਰਿ ਿਾਲੇ ਿਾਤਾਿਰਣ ਿੰੂ 

ਟੈਪ ਿਰਿ ਲਈ ਇੱਿ ਬਹੁਤ ਮਹੱਤਿਪੂਰਿ ਿਦਮ ਹੈ। ਪਰਹੈਿਟੀਿਲ ਅਵਭਆਸਾਂ 

ਦੌਰਾਿ ਪਰਹਯੋਗਸ਼ਾਲਾ ਜਾਂ ਿਰਿਸ਼ਾਪ ਵਿੱਚ ਅਵਭਆਸ ਿਦੇ ਿੀ ਅਸਲ ਿੰਮ ਦੀ 

ਸਵਿਤੀ ਪਰਹਦਾਿ ਿਹੀਂ ਿਰਦਾ ਵਿਉਂਵਿ ਇਹ ਇਿੱ ਵਿਰਧਾਰਤ ਸਮੇਂ ਦੇ ਅੰਦਰ ਪੂਰਾ 

ਿਰਿ ਲਈ ਯੋਜਿਾਬੱਧ ਢਾਂਚੇ ਦੀ ਵਸਖਲਾਈ ਦਾ ਇਿੱ ਵਹੱਸਾ ਹੈ ਅਤੇ ਬਾਅਦ ਵਿੱਚ 

ਇਿੱ ਮੁਲਾਂਿਣ ਹੈ।

ਸਬੰਧਤ ਟਿੈਿੀਸ਼ੀਅਿ ਜਾਂ ਆਪਰੇਟਰ ਤੋਂ ਪੂਰੀ ਪਰਹਵਿਵਰਆ ਿੂੰ ਸਮਝਣ ਲਈ, 

ਤੁਹਾਡੇ ਿੋਲ ਉਸ ਖਾਸ ਚੀਜ਼ ਜਾਂ ਪਰਹਵਿਵਰਆ ਦਾ ਸਹੀ ਵਗਆਿ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ 

ਹੈ। ਜਦੋਂ ਿੀ ਤੁਸੀਂ ਵਿਸੇ ਫੈਿਟਰੀ ਜਾਂ ਸਬ ਸਟੇਸ਼ਿ ਵਿੱਚ ਉਦਯੋਵਗਿ ਦੌਰੇ ‘ਤੇ ਜਾਂਦੇ 

ਹੋ ਤਾਂ ਤੁਹਾਿੂੰ ਚੁਣੌਤੀ ਦਾ ਸਾਹਮਣਾ ਿਰਿ ਲਈ ਚੰਗੀ ਤਰਹਹਾਂ ਵਤਆਰੀ ਿਰਿੀ 

ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ।

ਭਤਆਰੀ ਦੇ ਿੇਤਰ ਅਤੇ ਇਸਦੀ ਮਹੱਤਤਾ:ਜੇ ਪਰਹਵਿਵਰਆ ਗੁੰਝਲਦਾਰ ਹੈ ਜਾਂ 

ਬਹੁ-ਪੱਧਰੀ ਪਰਹਵਿਵਰਆ ਸ਼ਾਮਲ ਹੈ; ਉਸ ਸਵਿਤੀ ਵਿੱਚ ਵਸਵਖਆਰਿੀਆਂ ਿੂੰ ਪੂਰੀ 

ਪਰਹਵਿਵਰਆ ਵਿੱਚ ਇੰਟਰੈਿਟ ਿਰਿ ਜਾਂ ਸ਼ਾਮਲ ਿਰਿ ਲਈ ਛੋਟੇ ਬੈਚ ਬਣਾਏ ਜਾਣੇ 

ਚਾਹੀਦੇ ਹਿ। ਅਵਜਹੇ ਮਾਮਵਲਆਂ ਵਿੱਚ ਹਰਿੇ ਬੈਚ ਿੂੰ ਪਵਹਲਾਂ ਤੋਂ ਹੀ ਬਣਾਇਆ 

ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਉਸ ਭਾਗ ਜਾਂ ਵਹੱਸੇ ਦਾ ਫੈਸਲਾ ਿੀਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ 

ਵਜਸ ਿਾਲ ਗੱਲਬਾਤ ਿੀਤੀ ਜਾਿੇਗੀ। ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਿਤੀਜਾ ਬਣਾਉਣ ਲਈ ਸਾਰੇ 

ਬੈਚ ਇਿੱਠੇ.

ਜਦੋਂ ਤੁਸੀਂ ਵਿਸੇ ਸਬ ਸਟੇਸਿ਼ ‘ਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹੋ ਤਾਂ ਹੇਠ ਵਲਵਖਆਂ ਿੂੰ ਇਿੱਠਾ ਿਰੋ:

1  ਸਬ ਸਟੇਸ਼ਿ ਦੀ ਸਿਾਵਪਤ ਸਮਰੱਿਾ।

2  ਅਵਧਿਤਮ ਲੋਡ ਦੀ ਮੰਗ.

3 ਲੋਡ ਫੈਿਟਰ.

4  ਸਿਾਵਪਤ ਿੀਤੇ ਗਏ ਟਰਾਂਸਫਾਰਮਰਾਂ ਦੀ ਿੁੱਲ ਵਗਣਤੀ ਅਤੇ ਇਸ ਦੀਆਂ ਿੰਮ 

ਿਰਿ ਦੀਆਂ ਸਵਿਤੀਆਂ। 

5  ਸਬ ਸਟੇਸ਼ਿ ਅਤੇ ਇਸਦੇ ਆਲੇ ਦੁਆਲੇ ਦੇ ਸਿਾਿ ਦਾ ਿਿਸ਼ਾ।

6  ਮਾਰਗਦਰਸਿ਼ ਜਾਂ ਅਵਧਐਿ ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ ਸੰਚਾਰ ਅਤੇ ਿੰਡ ਤਿਿੀਿਾਂ ਬਾਰੇ 

ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ ਜਾਣਿਾਰੀ ਇਿੱਠੀ ਿਰੋ।

7  ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ ਖਤਰਿਾਿ ਖੇਤਰ - ਐਮਰਜੈਂਸੀ ਦੀ ਸਵਿਤੀ ਵਿੱਚ ਪੀਪੀਈ ਸਹੂਲਤ 

ਐਮਰਜੈਂਸੀ ਰੂਟ।

ਕਰੋ ਅਤੇ ਨਾ ਕਰੋ

ਕਰੋ

1  ਿਾਮ ਬੈਜ ਿਾਲੀ ਿਰਦੀ ਪਾਓ।

2  ਯਿੀਿੀ ਬਣਾਓ ਵਿ ਸੁਰਵੱਖਆ ਯੰਤਰ ਉਪਲਬਧ ਹਿ ਿਹੀਂ ਤਾਂ ਉਹਿਾਂ ਿੂੰ ਲੈ 

ਜਾਓ।

3  ਖਾਸ ਖੇਤਰਾਂ ਵਿੱਚ ਲਗਾਏ ਗਏ ਸੁਰਵੱਖਆ ਵਿਯਮਾਂ ਦੀ ਪਾਲਣਾ ਿਰੋ, ਹਦਾਇਤਾਂ 

ਿੂੰ ਵਧਆਿ ਿਾਲ ਸੁਣੋ।

4  ਆਪਣੀਆਂ ਖੋਜਾਂ ਅਤੇ ਮੁਲਾਂਿਣਾਂ ਿੂੰ ਵਰਿਾਰਡ ਿਰਿ ਲਈ ਸਮੱਗਰੀ ਲੈ ਿੇ 

ਜਾਓ ਅਤੇ ਉਹਿਾਂ ਿੰੂ ਬਣਾਉਣ ਲਈ। 

5  ਸਖ਼ਤ ਅਿੁਸ਼ਾਸਿ ਅਤੇ ਸਮੇਂ ਦੀ ਪਾਬੰਦਤਾ ਦੀ ਪਾਲਣਾ ਿਰੋ।

6  ਸਾਰੀਆਂ ਵਹਦਾਇਤਾਂ ਅਤੇ ਵਿਯਮਾਂ ਦੀ ਪਾਲਣਾ ਿਰੋ।

7  ਵਿਰਧਾਵਰਤ ਖੇਤਰਾਂ ਵਿੱਚ ਹੀ ਸੈਰ ਿਰੋ।

ਨਹੀਂ

1  ਵਢੱਲੇ ਿੱਪੜੇ ਅਤੇ ਗਵਹਣੇ ਪਾਉਣ ਤੋਂ ਪਰਹੇਜ਼ ਿਰੋ।

2  ਿੋਈ ਿੀ ਬੈਗ ਜਾਂ ਅਟੈਚਮੈਂਟ ਲੈ ਿੇ ਿਾ ਜਾਣਾ।

3  ਵਿਸੇ ਿੀ ਿਰਵਜਤ ਖੇਤਰ ਿੂੰ ਪਾਰ ਿਾ ਿਰੋ।

4  ਤੁਹਾਡੇ ਦੁਆਰਾ ਲੰਘਣ ਿਾਲੇ ਵਿਸੇ ਿੀ ਵਹੱਸੇ ਜਾਂ ਮਸ਼ੀਿ ਿੂੰ ਿਾ ਚਲਾਓ, ਿਾ ਛੂਹੋ 

ਜਾਂ ਿਾ ਖੇਡੋ। 

5  ਵਿਸੇ ਿੀ ਮਸ਼ੀਿ ਜਾਂ ਜਗਹਹਾ ‘ਤੇ ਬੈਠੋ ਜਾਂ ਵਸੱਖੋ ਿਾ।

6  ਜਦੋਂ ਦੌਰਾ ਚੱਲ ਵਰਹਾ ਹੋਿੇ ਜਾਂ ਫਿੈਟਰੀ ਦੇ ਅੰਦਰ ਹੋਿੇ ਤਾਂ ਰੌਲਾ ਿਾ ਪਾਓ ਜਾਂ 

ਿੋਈ ਅਸਾਧਾਰਿ ਆਿਾਜ਼ ਿਾ ਿਰੋ।

7  ਿੱਖ-ਿੱਖ ਭਾਗਾਂ, ਖੇਤਰਾਂ ਦਾ ਦੌਰਾ ਿਰਿ ਸਮੇਂ ਵਿਸੇ ਵਿਸਮ ਦੀ ਘੋੜਸਿਾਰੀ 

ਵਿੱਚ ਸ਼ਾਮਲ ਿਾ ਹੋਿੋ। 

8  ਵਿਸੇ ਿੀ ਸਮੇਂ ਤੁਹਾਡੇ ਦੁਆਰਾ ਪਾਸ ਿੀਤੀ ਗਈ ਵਿਸੇ ਿੀ ਹਦਾਇਤ ਤੋਂ ਬਚੋ ਜਾਂ 

ਅਣਗਵਹਲੀ ਿਾ ਿਰੋ।

ਵਚੱਤਰ 1 ਇੱਿ ਟਰਹਾਂਸਵਮਸ਼ਿ ਅਤੇ ਵਡਸਟਰਹੀਵਬਊਸ਼ਿ ਸਬਸਟੇਸਿ਼ ਦਾ ਇਿੱ ਆਮ 

ਵਸੰਗਲ ਲਾਈਿ ਲੇਆਉਟ ਵਚੱਤਰ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ।
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ਭਬਜਲੀ ਸਬਸਟੇਸ਼ਨ (Electrical substations)
ਉਦੇਸ਼:ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਤੁਸੀਂ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

•  ਇਲੈਕਟਰਰੀਕਲ ਸਬਸਟੇਸ਼ਨਾਂ ਦੇ ਕਾਰਜ ਅਤੇ ਉਦੇਸ਼ ਦੱਸੋ

•  ਸਬਸਟੇਸ਼ਨ ਦੀਆਂ ਵੱਿ-ਵੱਿ ਭਕਸਮਾਂ ਦਾ ਵਰਗੀਕਰਨ ਕਰੋ

•  ਸਬਸਟੇਸ਼ਨ ਭਵੱਚ ਵਰਤੇ ਜਾਂਦੇ ਸਾਜ਼ੋ-ਸਾਮਾਨ ਅਤੇ ਿਾਗਾਂ ਦੀ ਸੂਚੀ ਬਣਾਓ।

ਸਬ ਸਟੇਸ਼ਨ 

ਵਬਜਲੀ ਪੈਦਾ ਿਰਿ ਿਾਲੇ ਸਟੇਸ਼ਿਾਂ ‘ਤੇ ਵਬਜਲੀ ਪੈਦਾ ਿੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਜੋ ਆਮ ਤੌਰ 

‘ਤੇ ਲੋਡ ਿੇਂਦਰਾਂ ਤੋਂ ਬਹੁਤ ਦੂਰ ਸਵਿਤ ਹੁੰਦੇ ਹਿ। ਪਾਿਰ ਜਿਰੇਵਟੰਗ ਸਟੇਸਿ਼ ਅਤੇ 

ਖਪਤਿਾਰਾਂ ਵਿਚਿਾਰ ਬਹੁਤ ਸਾਰੇ ਪਵਰਿਰਤਿ ਅਤੇ ਸਵਿਵਚੰਗ ਸਟੇਸਿ਼ਾਂ ਦੀ ਲੋੜ 

ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਇਹਿਾਂ ਿੂੰ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਸਬਸਟੇਸ਼ਿਾਂ ਿਜੋਂ ਜਾਵਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਸਬਸਟੇਸਿ਼ ਪਾਿਰ ਵਸਸਟਮ ਦਾ ਮਹੱਤਿਪੂਰਿ ਵਹੱਸਾ ਹਿ ਅਤੇ ਪੈਦਾ ਿਰਿ ਿਾਲੇ 

ਸਟੇਸ਼ਿਾਂ, ਟਰਾਂਸਵਮਸਿ਼ ਪਰਹਣਾਲੀਆਂ ਅਤੇ ਿੰਡ ਪਰਹਣਾਲੀਆਂ ਵਿਚਿਾਰ ਇੱਿ 

ਵਲੰਿ ਬਣਾਉਂਦੇ ਹਿ। ਇਹ ਵਬਜਲਈ ਿੰਪੋਿਂੈਟਸ ਦੀ ਅਸੈਂਬਲੀ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਿ ਬੱਸ-

ਬਾਰ, ਸਵਿੱਚ ਗੇਅਰ ਉਪਿਰਣ, ਪਾਿਰ ਟਰਹਾਂਸਫਾਰਮਰ ਆਵਦ।

ਫੰਕਸ਼ਨ

ਉਹਿਾਂ ਦੇ ਮੁੱਖ ਿੰਮ ਜਿਰੇਵਟੰਗ ਸਟੇਸ਼ਿਾਂ ਤੋਂ ਉੱਚ ਿੋਲਟੇਜ ‘ਤੇ ਪਰਹਸਾਵਰਤ 

ਵਬਜਲੀ ਪਰਹਾਪਤ ਿਰਿਾ ਅਤੇ ਟਰਹਾਂਸਵਮਸ਼ਿ ਲਾਈਿਾਂ ਦੇ ਸਵਿਵਚੰਗ ਓਪਰੇਸਿ਼ 

ਲਈ ਿੋਲਟੇਜ ਿੂੰ ਘਟਾਉਣਾ ਹੈ। ਸਬਸਟੇਸ਼ਿਾਂ ਿੂੰ ਿੁਿਸ ਦੇ ਸਮੇਂ ਸਾਜ਼ੋ-ਸਾਮਾਿ ਜਾਂ 

ਸਰਿਟ ਿੂੰ ਵਡਸਿਿੈਿਟ ਿਰਿ ਲਈ ਸੁਰੱਵਖਆ ਉਪਿਰਿ ਪਰਹਦਾਿ ਿੀਤੇ ਜਾਂਦੇ 

ਹਿ।

ਸਬਸਟੇਸ਼ਨ ਦਾ ਵਰਗੀਕਰਨ

ਸਬਸਟੇਸ਼ਿਾਂ ਿੂੰ ਸਿੇਾ ਦੀਆਂ ਲੋੜਾਂ ਅਤੇ ਉਸਾਰੀ ਦੀਆਂ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ ਦੇ ਅਿੁਸਾਰ 

ਸਰ਼ਹੇਣੀਬੱਧ ਿੀਤਾ ਜਾ ਸਿਦਾ ਹੈ। ਸੇਿਾ ਦੀਆਂ ਜ਼ਰੂਰਤਾਂ ਦੇ ਅਿੁਸਾਰ ਉਹਿਾਂ ਿੂੰ 

ਟਰਹਾਂਸਫਾਰਮਰ ਸਬਸਟੇਸ਼ਿਾਂ, ਸਬਸਟੇਸਿ਼ਾਂ ਿੂੰ ਬਦਲਣ ਅਤੇ ਬਦਲਦੇ ਸਬਸਟੇਸਿ਼ਾਂ 

ਵਿੱਚ ਸਰ਼ਹੇਣੀਬੱਧ ਿੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ।

1  ਟਰਰਾਂਸਫਾਰਮਰ ਸਬਸਟੇਸ਼ਨ:ਪਾਿਰ ਵਸਸਟਮ ਵਿੱਚ ਵਜਆ਼ਦਾਤਰ ਸਬਸਟੇਸ਼ਿ 

ਇਸ ਵਿਸਮ ਦੇ ਹਿ। ਇਹਿਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਪਾਿਰ ਿੂੰ ਇੱਿ ਿੋਲਟੇਜ ਪੱਧਰ ਤੋਂ ਦੂਜੇ 

ਿੋਲਟੇਜ ਪੱਧਰ ਵਿੱਚ ਬਦਲਣ ਲਈ ਿੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਅਵਜਹੇ ਸਬ ਸਟੇਸਿ਼ਾਂ 

ਵਿੱਚ ਟਰਾਂਸਫਾਰਮਰ ਮੁੱਖ ਭਾਗ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਟਰਹਾਂਸਫਾਰਮਰ ਸਬਸਟੇਸ਼ਿਾਂ ਿੂੰ 

ਅੱਗੇ ਸਟੈਪ-ਅੱਪ ਸਬਸਟੇਸ਼ਿਾਂ, ਪਰਹਾਇਮਰੀ ਗਵਰੱਡ ਸਬਸਟੇਸ਼ਿਾਂ, ਸਿੈੰਡਰੀ 

ਸਬਸਟੇਸ਼ਿਾਂ ਅਤੇ ਿੰਡ ਸਬਸਟੇਸਿ਼ਾਂ ਵਿੱਚ ਸ਼ਰਹੇਣੀਬੱਧ ਿੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ।

a  ਸਟੈਪ-ਅੱਪ ਸਬਸਟੇਸ਼ਨ:ਇਹ ਸਬਸਟੇਸ਼ਿ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਜਿਰੇਵਟੰਗ 

ਸਟੇਸ਼ਿਾਂ ‘ਤੇ ਸਵਿਤ ਹੁੰਦੇ ਹਿ। 11KV ਦੇ ਆਰਡਰ ਦੀ ਿੋਲਟੇਜ ਪੈਦਾ 

ਿਰਿ ਿੂੰ 220KV ਜਾਂ 400KV ਦੇ ਆਰਡਰ ਦੇ ਪਰਹਾਇਮਰੀ ਟਰਹਾਂਸਵਮਸ਼ਿ 

ਿੋਲਟੇਜ ਪੱਧਰ ਤਿੱ ਿਧਾਉਣ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ।

b  ਪਰਰਾਇਮਰੀ ਗਭਰੱਡ ਸਬਸਟੇਸ਼ਨ:ਇਹ ਸਬਸਟੇਸ਼ਿ ਪਰਹਾਇਮਰੀ 

ਟਰਾਂਸਵਮਸ਼ਿ ਲਾਈਿਾਂ ਦੇ ਅੰਤ ‘ਤੇ ਸਵਿਤ ਹਿ ਅਤੇ ਪਰਹਾਇਮਰੀ 

ਿੋਲਟੇਜ ਿੂੰ 66KV ਜਾਂ 33KV ਦੇ ਿਰਹਮ ਦੇ ਢੁਿਿਂੇ ਸਿੈੰਡਰੀ ਿੋਲਟੇਜਾਂ ‘ਤੇ 

ਉਤਾਵਰਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

c  ਸੈਕੰਡਰੀ ਸਬਸਟੇਸ਼ਨ:ਿੋਲਟੇਜ ਿੰੂ 11KV ਤਿੱ ਹੇਠਾਂ ਿਰ ਵਦੱਤਾ ਵਗਆ 

ਹੈ। ਿੱਡੇ ਖਪਤਿਾਰਾਂ ਿੰੂ 11KV ‘ਤੇ ਵਬਜਲੀ ਸਪਲਾਈ ਿੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।
ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.11.183
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d  ਵੰਡ ਸਬਸਟੇਸ਼ਨ:ਇਹ ਸਬ-ਸਟੇਸ਼ਿ ਖਪਤਿਾਰਾਂ ਿੂੰ 415V ਿਰਹੀ ਫੇਜ਼ 

ਜਾਂ 240V ਵਸੰਗਲ ਫੇਜ਼ ‘ਤੇ ਵਬਜਲੀ ਸਪਲਾਈ ਿਰਿ ਲਈ ਉਪਭੋਗਤਾ 

ਖੇਤਰਾਂ ਦੇ ਿੇੜੇ ਸਵਿਤ ਹਿ।

ਸਬਸਟੇਸ਼ਨ ਭਵੱਚ ਸਥਾਭਪਤ ਕੀਤੇ ਭਹੱਸੇ, ਉਪਕਰਣ ਅਤੇ ਿਾਗ(ਵਚੱਤਰ 1) 

ਹਰੇਿ ਸਬਸਟੇਸ਼ਿ ਵਿੱਚ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਵਹੱਸੇ ਅਤੇ ਉਪਿਰਣ ਹੁੰਦੇ ਹਿ।

1  ਬਾਹਰੀ ਸਭਵੱਚਯਾਰਡ

•  ਆਉਣ ਿਾਲੀਆਂ ਲਾਈਿਾਂ

•  ਬਾਹਰ ਜਾਣ ਿਾਲੀਆਂ ਲਾਈਿਾਂ

•  ਬੱਸਬਾਰ

•  ਟਰਹਾਂਸਫਾਰਮਰ

•  ਬੱਸ ਪੋਸਟ ਇੰਸੂਲੇਟਰ ਅਤੇ ਸਵਟਰਹੰਗ ਇੰਸੂਲੇਟਰ

•  ਸਬਸਟੇਸਿ਼ ਉਪਿਰਿ ਵਜਿੇਂ ਵਿ ਸਰਿਟ-ਬਰਹੇਿਰ, ਆਈਸੋਲਟਰ, 

ਅਰਵਿੰਗ ਸਵਿੱਚ, ਸਰਜ ਅਰੈਸਟਰ, ਸੀਟੀ, ਪੀਟੀਜ਼ ਵਿਊਟਰਹਲ 

ਗਰਾਊਂਵਡੰਗ ਉਪਿਰਿ।

•  ਸਟੇਸ਼ਿ ਅਰਵਿੰਗ ਪਰਹਣਾਲੀ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਜ਼ਮੀਿੀ ਮੈਟ, ਰਾਈਜ਼ਰ, 

ਸਹਾਇਿ ਮੈਟ, ਅਰਵਿੰਗ ਪੱਟੀਆਂ, ਅਰਵਿੰਗ ਸਪਾਈਿਸ ਅਤੇ ਅਰਿ 

ਇਲੈਿਟਰਹੋਡ ਸ਼ਾਮਲ ਹਿ।

•  ਵਬਜਲੀ ਦੇ ਝਟਵਿਆਂ ਦੇ ਵਿਰੁੱਧ ਧਰਤੀ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਢਾਲ।

•  ਹੇਠਲੇ ਉਪਿਰਣਾਂ ਦੇ ਸਮਰਿਿ ਲਈ ਗੈਲਿੇਿਾਈਜ਼ਡ ਸਟੀਲ ਬਣਤਰ।

•  PLCC ਉਪਿਰਣ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਲਾਈਿ ਟਰੈਪ, ਵਟਊਵਿੰਗ ਯੂਵਿਟ, 

ਿਪਵਲੰਗ ਿੈਪਸੀਟਰ ਆਵਦ ਸ਼ਾਮਲ ਹਿ।

•  ਪਾਿਰ ਿੇਬਲ

•  ਸੁਰੱਵਖਆ ਅਤੇ ਵਿਯੰਤਰਣ ਲਈ ਿੰਟਰੋਲ ਿੇਬਲ

•  ਸੜਿ, ਿੇਬਲ ਖਾਈ

•  ਸਟੇਸ਼ਿ ਰੋਸਿ਼ੀ ਵਸਸਟਮ

2  6.6/11/22/33/66/132 KV ਸਭਵੱਚ ਗੀਅਰ LV

•  ਅੰਦਰੂਿੀ ਸਵਿੱਚ ਗੇਅਰ

3  ਸਭਵੱਚਗੇਅਰ ਅਤੇ ਕੰਟਰੋਲ ਪੈਨਲ ਭਬਲਭਡੰਗ

•  ਘੱਟ ਿੋਲਟੇਜ AC ਸਵਿਚਗੀਅਰ

•  ਿੰਟਰੋਲ ਪਿੈਲ, ਸੁਰੱਵਖਆ ਪੈਿਲ

4  ਬੈਟਰੀ ਰੂਮ ਅਤੇ ਡੀਸੀ ਭਡਸਟਰਰੀਭਬਊਸ਼ਨ ਭਸਸਟਮ

•  DC ਬੈਟਰੀ ਵਸਸਟਮ ਅਤੇ ਚਾਰਵਜੰਗ ਉਪਿਰਿ

•  DC ਿੰਡ ਪਰਹਣਾਲੀ

5  ਮਕੈਨੀਕਲ, ਇਲੈਕਟਰਰੀਕਲ ਅਤੇ ਹੋਰ ਸਹਾਇਕ

•  ਫਾਇਰ ਫਾਈਵਟੰਗ ਵਸਸਟਮ

•  ਡੀ.ਜੀ (ਡੀਜ਼ਲ ਜਿਰੇਟਰ) ਸੈੱਟ

•  ਤੇਲ ਸ਼ੁੱਧੀਿਰਿ ਪਰਹਣਾਲੀ

ਟਰਰਾਂਸਭਮਸ਼ਨ ਸਬਸਟੇਸ਼ਨ

ਵਤੰਿ ਪੜਾਅ ਦੀ ਪਾਿਰ ਜਿਰੇਟਰ ਿੂੰ ਛੱਡਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਪਾਿਰ ਪਲਾਂਟ ਦੇ ਇੱਿ 

ਟਰਹਾਂਸਵਮਸ਼ਿ ਸਬਸਟੇਸਿ਼ ਵਿੱਚ ਦਾਖਲ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਇਹ ਸਬ ਸਟੇਸ਼ਿ ਟਰਾਂਸਵਮਸਿ਼ 

ਗਵਰੱਡ ‘ਤੇ ਲੰਬੀ ਦੂਰੀ ਦੇ ਪਰਹਸਾਰਣ ਲਈ ਜਿਰੇਟਰ ਿੋਲਟੇਜ ਿੂੰ ਬਹੁਤ ਉੱਚ 

ਿੋਲਟੇਜ ਵਿੱਚ ਬਦਲਣ ਜਾਂ “ਸਟੈਪ ਅੱਪ” ਿਰਿ ਲਈ ਿੱਡੇ ਟਰਹਾਂਸਫਾਰਮਰਾਂ ਦੀ 

ਿਰਤੋਂ ਿਰਦਾ ਹੈ। ਲੰਬੀ ਦੂਰੀ ਦੇ ਪਰਹਸਾਰਣ ਲਈ ਆਮ ਿੋਲਟੇਜ 220 ਿੇਿੀ ਤੋਂ 400 

ਿੇਿੀ ਦੀ ਰੇਂਜ ਵਿੱਚ ਹੁੰਦੇ ਹਿ। ਵਜੰਿੀ ਵਜ਼ਆਦਾ ਿੋਲਟੇਜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਵਿਰੋਧ ਦੇ ਿਾਰਿ 

ਘੱਟ ਊਰਜਾ ਖਤਮ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

ਇੱਿ ਆਮ ਅਵਧਿਤਮ ਪਰਹਸਾਰਣ ਦੂਰੀ ਲਗਭਗ 400 ਵਿਲੋਮੀਟਰ ਹੈ। ਜਦੋਂ ਤੁਸੀਂ 

ਉਹਿਾਂ ਿੰੂ ਦੇਖਦੇ ਹੋ ਤਾਂ ਹਾਈ ਿੋਲਟੇਜ ਟਰਹਾਂਸਵਮਸ਼ਿ ਲਾਈਿਾਂ ਿਾਫ਼ੀ ਸਪੱਸ਼ਟ 

ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਿ. ਉਹ ਸਟੀਲ ਦੇ ਿੱਡੇ ਟਾਿਰ ਹਿ ਜੋ ਇੱਿ ਲਾਈਿ ਵਿੱਚ ਬਾਹਰ ਹਿ 

ਜੋ ਵਿ ਦੂਰੀ ਿੱਲ ਫੈਲਦੇ ਹਿ।

ਸਾਰੇ ਉੱਚ ਿੋਲਟੇਜ ਟਾਿਰਾਂ ਵਿੱਚ ਵਤੰਿ ਪੜਾਿਾਂ ਲਈ ਵਤੰਿ ਤਾਰਾਂ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਿ। 

ਿਈ ਟਾਿਰਾਂ ਵਿੱਚ ਟਾਿਰਾਂ ਦੇ ਵਸਖਰ ਦੇ ਿਾਲ-ਿਾਲ ਿਾਧੂ ਲਾਈਿਾਂ ਿੀ ਚੱਲਦੀਆਂ 

ਹਿ। ਇਹ ਜ਼ਮੀਿੀ ਤਾਰਾਂ ਹਿ ਅਤੇ ਮੁੱਖ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਰੋਸ਼ਿੀ ਿੰੂ ਆਿਰਵਸਤ਼ ਿਰਿ ਦੀ 

ਿੋਵਸ਼ਸ਼ ਵਿੱਚ ਹਿ।

ਭਡਸਟਰਰੀਭਬਊਸ਼ਨ ਸਬਸਟੇਸ਼ਨ (ਭਚੱਤਰ 2)

ਵਡਸਟਰਹੀਵਬਊਸ਼ਿ ਸਬਸਟੇਸ਼ਿ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ 11000 - 440V ਿੋਲਟੇਜ ਪੱਧਰਾਂ 

‘ਤੇ ਿੰਮ ਿਰਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਉਦਯੋਵਗਿ ਅਤੇ ਵਰਹਾਇਸ਼ੀ ਖਪਤਿਾਰਾਂ ਿੂੰ ਵਸੱਧਾ 

ਵਬਜਲੀ ਊਰਜਾ ਪਰਹਦਾਿ ਿਰਦਾ ਹੈ। ਵਡਸਟਰਹੀਵਬਊਸ਼ਿ ਫੀਡਰ ਵਡਸਟਰਹੀਵਬਊਸ਼ਿ 

ਸਬਸਟੇਸ਼ਿਾਂ ਤੋਂ ਅੰਤਮ ਖਪਤਿਾਰਾਂ ਦੇ ਅਹਾਤੇ ਤੱਿ ਵਬਜਲੀ ਪਹੁੰਚਾਉਂਦੇ ਹਿ। ਇਹ 

ਫੀਡਰ ਬਹੁਤ ਸਾਰੇ ਅਹਾਤੇ ਦੀ ਸੇਿਾ ਿਰਦੇ ਹਿ ਅਤੇ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਬਹੁਤ ਸਾਰੀਆਂ 

ਸ਼ਾਖਾਿਾਂ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਿ।

ਭਡਸਟਰਰੀਭਬਊਸ਼ਨ ਸਬਸਟੇਸ਼ਨ ਅਤੇ ਇਸਦੇ ਮੁਿੱ ਿਾਗ

ਖਪਤਿਾਰਾਂ ਦੇ ਅਹਾਤੇ ‘ਤੇ, ਵਡਸਟਰਹੀਵਬਊਸ਼ਿ ਟਰਹਾਂਸਫਾਰਮਰ ਵਡਸਟਰਹੀਵਬਊਸ਼ਿ 

ਿੋਲਟੇਜ ਿੂੰ ਘਰੇਲੂ ਅਤੇ ਉਦਯੋਵਗਿ ਪਲਾਂਟਾਂ ਵਿੱਚ ਵਸੱਧੇ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਿਰਤੇ ਜਾਂਦੇ ਸੇਿਾ 

ਪੱਧਰ ਦੀ ਿੋਲਟੇਜ ਵਿੱਚ ਬਦਲਦੇ ਹਿ, ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ 440 ਤੋਂ 230 V ਤਿੱ।

ਭਡਸਟਰਰੀਭਬਊਸ਼ਨ ਸਬਸਟੇਸ਼ਨ ਭਵੱਚ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਹੇਠਾਂ ਭਦੱਤੇ ਮੁੱਿ ਿਾਗ 

ਹੁੰਦੇ ਹਨ: (ਭਚੱਤਰ 3)

1  ਸਪਲਾਈ ਲਾਈਿ

2  ਟਰਹਾਂਸਫਾਰਮਰ
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3 ਬੱਸਬਾਰ

4  ਸਵਿੱਚਗੇਅਰ

5  ਆਉਣ ਿਾਲੇ ਫੀਡਰ

6  ਸਵਿਵਚੰਗ ਯੰਤਰ

a  ਸਵਿੱਚ

b  ਵਫਊਜ਼

c  ਸਰਿਟ ਤੋੜਿ ਿਾਲੇ

7  ਸਰਜ ਿੋਲਟੇਜ ਸੁਰੱਵਖਆ

8 ਗਰਹਾਉਂਵਡੰਗ

1  ਸਪਲਾਈ ਲਾਈਨ:ਵਡਸਟਰਹੀਵਬਊਸ਼ਿ ਸਬ-ਸਟੇਸ਼ਿ ਘੱਟੋ-ਘੱਟ ਇਿੱ 

ਸਪਲਾਈ ਲਾਈਿ ਰਾਹੀਂ ਸਬ-ਟਰਹਾਂਸਵਮਸ਼ਿ ਵਸਸਟਮ ਿਾਲ ਜੁਵੜਆ ਹੁੰਦਾ 

ਹੈ, ਵਜਸ ਿੂੰ ਅਿਸਰ ਪਰਹਾਇਮਰੀ ਫੀਡਰ ਵਿਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਹਾਲਾਂਵਿ, ਇੱਿ 

ਸਪਲਾਈ ਲਾਈਿ ਦੇ ਵਡਸਿਿੈਿਟ ਹੋਣ ਦੀ ਸਵਿਤੀ ਵਿੱਚ ਵਬਜਲੀ ਸਪਲਾਈ 

ਦੀ ਭਰੋਸੇਯੋਗਤਾ ਿੂੰ ਿਧਾਉਣ ਲਈ ਇਿੱ ਵਡਸਟਰਹੀਵਬਊਸ਼ਿ ਸਬਸਟੇਸਿ਼ ਿੂੰ ਦੋ 

ਜਾਂ ਿੱਧ ਸਪਲਾਈ ਲਾਈਿਾਂ ਦੁਆਰਾ ਸਪਲਾਈ ਿੀਤਾ ਜਾਣਾ ਆਮ ਗੱਲ ਹੈ।

 ਇੱਿ ਸਪਲਾਈ ਲਾਈਿ ਇਿੱ ਓਿਰਹੈੱਡ ਲਾਈਿ ਜਾਂ ਇਿੱ ਭੂਮੀਗਤ ਫੀਡਰ ਹੋ 

ਸਿਦੀ ਹੈ, ਸਬਸਟੇਸ਼ਿ ਦੀ ਸਵਿਤੀ ‘ਤੇ ਵਿਰਭਰ ਿਰਦਾ ਹੈ, ਭੂਮੀਗਤ ਿੇਬਲ 

ਲਾਈਿਾਂ ਵਜ਼ਆਦਾਤਰ ਸਵ਼ਹਰੀ ਖੇਤਰਾਂ ਵਿੱਚ ਅਤੇ ਓਿਰਹੈੱਡ ਲਾਈਿਾਂ ਪੇਂਡੂ 

ਖੇਤਰਾਂ ਅਤੇ ਉਪਿਗਰਾਂ ਵਿੱਚ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਿ।

2  ਟਰਰਾਂਸਫਾਰਮਰ:ਟਰਹਾਂਸਫਾਰਮਰ “ਸਟੈਪ ਡਾਊਿ” ਸਪਲਾਈ ਲਾਈਿ ਿੋਲਟੇਜ 

ਿੂੰ ਵਡਸਟਰਹੀਵਬਊਸ਼ਿ ਲੈਿਲ ਿੋਲਟੇਜ। ਵਡਸਟਰਹੀਵਬਊਸ਼ਿ ਸਬਸਟੇਸ਼ਿ ਆਮ 

ਤੌਰ ‘ਤੇ ਵਤੰਿ-ਪੜਾਅ ਿਾਲੇ ਟਰਹਾਂਸਫਾਰਮਰਾਂ ਿੂੰ ਵਿਯੁਿਤ ਿਰਦਾ ਹੈ।

3  ਬੱਸਬਾਰ:ਬੱਸਬਾਰ (ਵਜਸ ਿੂੰ ਬੱਸਾਂ ਿੀ ਵਿਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ) ਪੂਰੇ ਪਾਿਰ ਵਸਸਟਮ 

ਵਿੱਚ, ਉਤਪਾਦਿ ਤੋਂ ਲੈ ਿੇ ਉਦਯੋਵਗਿ ਪਲਾਂਟਾਂ ਤਿੱ ਵਬਜਲੀ ਿੰਡ ਬੋਰਡਾਂ ਤਿੱ 

ਲੱਭੇ ਜਾ ਸਿਦੇ ਹਿ। ਬੱਸਬਾਰਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਿੱਡੇ ਿਰੰਟ ਿੂੰ ਲੈ ਜਾਣ ਲਈ ਅਤੇ 

ਸਵਿਚਗੀਅਰ ਜਾਂ ਸਾਜ਼ੋ-ਸਾਮਾਿ ਦੇ ਅੰਦਰ ਮਲਟੀਪਲ ਸਰਿਟਾਂ ਿੂੰ ਿਰੰਟ 

ਿੰਡਣ ਲਈ ਿੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

4  ਸਭਵੱਚਗੀਅਰ:ਸਵਿਚਗੀਅਰ ਇੱਿ ਆਮ ਸ਼ਬਦ ਹੈ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਪਰਹਾਇਮਰੀ 

ਸਵਿਵਚੰਗ ਅਤੇ ਰਿੁਾਿਟ ਿਾਲੇ ਯੰਤਰਾਂ ਿੰੂ ਇਸਦੇ ਵਿਯੰਤਰਣ ਅਤੇ ਵਿਯੰਵਤਰਹਤ 

ਉਪਿਰਣਾਂ ਦੇ ਿਾਲ ਸ਼ਾਮਲ ਿੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਪਾਿਰ ਸਵਿੱਚਗੀਅਰ ਵਿੱਚ 

ਬਰੇਿਰ, ਵਡਸਿਿੈਿਟ ਸਵਿੱਚ, ਮੁੱਖ ਬੱਸ ਿੰਡਿਟਰ, ਇੰਟਰਿਿੈਿਵਟੰਗ 

ਿਾਇਵਰੰਗ, ਇੰਸੂਲੇਟਰਾਂ ਦੇ ਿਾਲ ਸਪੋਰਟ ਸਟਰਿਚਰ, ਐਿਿਲੋਜ਼ਰ, ਅਤੇ 

ਵਿਗਰਾਿੀ ਅਤੇ ਵਿਯੰਤਰਣ ਲਈ ਸਿੈੰਡਰੀ ਉਪਿਰਣ ਸ਼ਾਮਲ ਹੁੰਦੇ ਹਿ।

5  ਸਭਵਭਚੰਗ ਉਪਕਰਣ:ਪਾਿਰ ਵਸਸਟਮ ਦੇ ਤੱਤਾਂ ਿੂੰ ਵਸਸਟਮ ਦੇ ਦੂਜੇ ਤੱਤਾਂ 

ਿਾਲ ਜਾਂ ਉਹਿਾਂ ਤੋਂ ਜੋੜਿ ਜਾਂ ਵਡਸਿਿੈਿਟ ਿਰਿ ਲਈ ਸਵਿਵਚੰਗ ਉਪਿਰਣ 

ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਸਵਿਵਚੰਗ ਉਪਿਰਣ ਵਿੱਚ ਸਵਿੱਚ, ਵਫਊਜ਼, ਸਰਿਟ 

ਬਰਹੇਿਰ, ਅਤੇ ਸਰਵਿਸ ਪਰਹੋਟਿੈਟਰ ਸ਼ਾਮਲ ਹੁੰਦੇ ਹਿ।

6  ਸਰਜ ਵੋਲਟੇਜ ਸੁਰਭੱਿਆ:ਅਸਿਾਈ ਓਿਰ ਿੋਲਟੇਜ ਪਾਿਰ ਪਰਹਣਾਲੀਆਂ 

ਦੀਆਂ ਿੁਦਰਤੀ ਅਤੇ ਅੰਦਰੂਿੀ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ ਦੇ ਿਾਰਿ ਹਿ। ਓਿਰ ਿੋਲਟੇਜ 

ਵਬਜਲੀ ਦੇ ਿਾਰਿ ਜਾਂ ਵਸਸਟਮ ਦੀਆਂ ਸਵਿਤੀਆਂ ਵਿੱਚ ਅਚਾਿਿ ਤਬਦੀਲੀ 

(ਵਜਿਂੇ ਵਿ ਸਵਿਵਚੰਗ ਓਪਰੇਸ਼ਿ, ਿੁਿਸ, ਲੋਡ ਅਸਿੀਿਾਰ, ਆਵਦ), ਜਾਂ ਦੋਿਂੇ 

ਿਾਰਿ ਹੋ ਸਿਦੇ ਹਿ। ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ, ਓਿਰਿੋਲਟੇਜ ਦੀਆਂ ਵਿਸਮਾਂ ਿੂੰ 

ਵਬਜਲੀ ਪੈਦਾ ਹੋਣ ਿਾਲੇ ਅਤੇ ਸਵਿਵਚੰਗ ਦੁਆਰਾ ਉਤਪਿੰ ਿਜੋਂ ਸਰ਼ਹੇਣੀਬੱਧ 

ਿੀਤਾ ਜਾ ਸਿਦਾ ਹੈ।

7  ਗਰਾਊਂਭਡੰਗ:ਗਰਾਊਂਵਡੰਗ ਿੂੰ ਦੋ ਸ਼ਰਹੇਣੀਆਂ ਵਿੱਚ ਿੰਵਡਆ ਵਗਆ ਹੈ: ਪਾਿਰ 

ਵਸਸਟਮ ਗਰਾਊਵਂਡੰਗ ਅਤੇ ਉਪਿਰਣ ਗਰਾਉਂਵਡੰਗ। ਇਲਿੈਟਰਹੀਿਲ 

ਵਸਸਟਮ ਗ76ਰਾਉਂਵਡੰਗ ਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਵਿ ਵਸਸਟਮ ਵਿੱਚ ਵਿਸੇ ਸਿਾਿ 

‘ਤੇ ਇਲਿੈਵਟਰਹਿ ਵਸਸਟਮ ਫੇਜ਼ ਿੰਡਿਟਰਾਂ ਅਤੇ ਜ਼ਮੀਿ (ਧਰਤੀ) ਵਿਚਿਾਰ 

ਜਾਣਬੁੱਝ ਿੇ ਇਲੈਿਵਟਰਹਿ ਿਿੈਿਸ਼ਿ ਹੁੰਦੇ ਹਿ।

ਪਾਵਰ ਭਸਸਟਮ ਗਰਾਊਭਂਡੰਗ

ਓਿਰਿੋਲਟੇਜ ਿੰੂ ਵਿਯੰਤਵਰਤ ਿਰਿ ਅਤੇ ਜ਼ਮੀਿੀ-ਮੌਜੂਦਾ ਿਹਾਅ ਦੀ ਖੋਜ ਦੇ 

ਆਧਾਰ ‘ਤੇ ਸਿੇੰਦਿਸ਼ੀਲ ਜ਼ਮੀਿੀ-ਿੁਿਸ ਸੁਰਵੱਖਆ ਦੀ ਸਹੂਲਤ ਲਈ ਜ਼ਮੀਿੀ 

ਮੌਜੂਦਾ ਪਰਹਿਾਹ ਲਈ ਇੱਿ ਮਾਰਗ ਪਰਹਦਾਿ ਿਰਿ ਲਈ ਵਸਸਟਮ ਗਰਾਉਂਵਡੰਗ 

ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।
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ਪਾਵਰ (Power)  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.11.184
ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ  (Electrician) - ਪਾਵਰ ਜਨਰੇਸ਼ਨ ਅਤੇ ਸਬਸਟੇਸ਼ਨ

ਸਬ ਸਟੇਸ਼ਨ ਅਤੇ ਇਸਦੇ ਿਾਗਾਂ ਦਾ ਸਰਕਟ ਭਚੱਤਰ (Circuit diagram of sub station and its components)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

•  ਸਬ ਸਟੇਸ਼ਨ ਦੇ ਸਰਕਟ ਡਾਇਗਰਰਾਮ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ

•  ਸਬ ਸਟੇਸ਼ਨ ਦੇ ਿਾਗਾਂ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ।

ਸਬ ਸਟੇਸ਼ਨ

ਇਲੈਿਟਰਹੀਿਲ ਸਬਸਟੇਸ਼ਿ ਿੂੰ ਵਬਜਲੀ ਦੇ ਟਰਹਾਂਸਫਾਰਮਰਾਂ, ਬੱਸਬਾਰਾਂ, ਸਹਾਇਿਾਂ, 

ਅਤੇ ਸਵਿਚਗੀਅਰਾਂ ਆਵਦ ਿਾਲੇ ਵਬਜਲੀ ਦੇ ਵਹੱਵਸਆਂ ਦੇ ਇੱਿ ਿੈਟਿਰਿ ਿਜੋਂ 

ਪਵਰਭਾਵਸ਼ਤ ਿੀਤਾ ਜਾ ਸਿਦਾ ਹੈ। ਿੰਪੋਿੈਂਟ ਆਪਸ ਵਿੱਚ ਜੁੜੇ ਹੋਏ ਹਿ ਵਜਿੇਂ 

ਵਿ ਇਿੱ ਸਰਿਟ ਦਾ ਇੱਿ ਿਰਹਮ ਬਣਾਉਣਾ ਜੋ ਦਸਤੀ ਿਮਾਂਡਾਂ ਦੁਆਰਾ ਆਮ 

ਿਾਰਿਾਈ ‘ਤੇ ਚੱਲਦੇ ਹੋਏ ਬੰਦ ਿਰਿ ਦੇ ਯੋਗ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਜਦੋਂ ਵਿ ਸਿੰਟਿਾਲੀਿ 

ਸਵਿਤੀਆਂ ਵਿੱਚ ਇਸਿੂੰ ਆਪਣੇ ਆਪ ਬੰਦ ਿੀਤਾ ਜਾ ਸਿਦਾ ਹੈ। ਸੰਿਟਿਾਲੀਿ 

ਸਵਿਤੀਆਂ ਭੂਚਾਲ, ਹੜਹਹ, ਜਾਂ ਸ਼ਾਰਟ ਸਰਿਟ ਆਵਦ ਹੋ ਸਿਦੀਆਂ ਹਿ।

ਵਬਜਲਈ ਸਬਸਟੇਸਿ਼ ਵਿੱਚ ਇੱਿ ਿੀ ਸਰਿਟ ਿਹੀਂ ਹੁੰਦਾ ਪਰ ਇਹ ਬਹੁਤ ਸਾਰੇ 

ਆਊਟਗੋਇੰਗ ਅਤੇ ਇਿਿਵਮੰਗ ਸਰਿਟਾਂ ਤੋਂ ਬਵਣਆ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਵਿ ਇਿੱ 

ਬੱਸਬਾਰ ਿਾਲ ਜੁੜੇ ਹੁੰਦੇ ਹਿ ਅਰਿਾਤ ਸਰਿਟਾਂ ਵਿੱਚ ਸਾਂਝੀ ਇਿਾਈ। ਸਬਸਟੇਸ਼ਿ 

ਇਿਿਵਮੰਗ ਪਾਿਰ ਸਪਲਾਈ ਲਾਈਿਾਂ ਰਾਹੀਂ ਪੈਦਾ ਿਰਿ ਿਾਲੇ ਸਟੇਸ਼ਿਾਂ ਤੋਂ 

ਵਸੱਧਾ ਵਬਜਲੀ ਊਰਜਾ ਪਰਹਾਪਤ ਿਰਦਾ ਹੈ ਜਦੋਂ ਵਿ ਇਹ ਬਾਹਰ ਜਾਣ ਿਾਲੀਆਂ 

ਟਰਾਂਸਵਮਸਿ਼ ਲਾਈਿਾਂ ਰਾਹੀਂ ਖਪਤਿਾਰਾਂ ਿੰੂ ਵਬਜਲੀ ਪਰਹਦਾਿ ਿਰਦਾ ਹੈ। ਇਿੱ 

ਸਬਸਟੇਸ਼ਿ ਜੋ ਵਬਜਲੀ ਉਤਪਾਦਿ ਦੇ ਿੇੜੇ ਹੈ, ਿੰੂ ਗਵਰੱਡ ਸਬਸਟੇਸ਼ਿ ਿੀ ਵਿਹਾ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਸਬ ਸਟੇਸ਼ਨਾਂ ਦੇ ਮੁੱਿ ਕੰਮ

ਵਡਸਟਰਹੀਵਬਊਸ਼ਿ ਅਤੇ ਟਰਾਂਸਵਮਸ਼ਿ ਵਸਸਟਮ ਵਿੱਚ ਪਾਿਰ ਸਬਸਟੇਸਿ਼ਾਂ ਿਾਲ 

ਜੁੜੇ ਬਹੁਤ ਸਾਰੇ ਿੰਮ ਹਿ। ਿੁਝ ਪਰਹਮੁੱਖ ਿੰਮ ਜੋ ਸਬਸਟੇਸਿ਼ ਿਰਦੇ ਹਿ ਹੇਠਾਂ 

ਵਦੱਤੇ ਅਿੁਸਾਰ ਹਿ।

•  ਇਹ ਟਰਾਂਸਵਮਸ਼ਿ ਵਸਸਟਮ ਦੇ ਸੁਰੱਵਖਆ ਹੱਬ ਿਜੋਂ ਿੰਮ ਿਰਦਾ ਹੈ।

•  ਇਹ ਵਿਯਤ ਸੀਮਾਿਾਂ ਵਿੱਚ ਸੀਮਤ ਵਸਸਟਮ ਦੀ ਬਾਰੰਬਾਰਤਾ ਿੂੰ ਿਾਇਮ 

ਰੱਖਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਲੋਡ ਸ਼ੈਵਡੰਗ ਿਾਲ ਿਵਜੱਠਣਾ ਪੈਂਦਾ ਹੈ।

•  ਇਹ ਖਪਤਿਾਰਾਂ ਅਤੇ ਪੈਦਾ ਿਰਿ ਿਾਲੇ ਸਟੇਸਿ਼ਾਂ ਦੇ ਵਿਚਿਾਰ ਵਬਜਲੀ 

ਊਰਜਾ ਦੇ ਆਦਾਿ-ਪਰਹਦਾਿ ਿੂੰ ਵਿਯੰਤਵਰਤ ਿਰਦਾ ਹੈ।

•  ਇਹ ਵਸਸਟਮ ਦੀ ਸਵਿਰ-ਰਾਜ ਸਵਿਰਤਾ ਦੇ ਿਾਲ ਅਸਿਾਈ ਸਵਿਰਤਾ ਿੰੂ 
ਯਿੀਿੀ ਬਣਾ ਵਰਹਾ ਹੈ। 

•  ਇਹ ਿਾਫ਼ੀ ਲਾਈਿ ਸਮਰਿੱਾ ਪਰਹਦਾਿ ਿਰਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਸਪਲਾਈ ਿੰੂ 

ਸੁਰਵੱਖਅਤ ਿਰਦਾ ਹੈ।

•  ਇਹ ਪਰਹਤੀਵਿਵਰਆਸ਼ੀਲ ਸ਼ਿਤੀ ਦੇ ਪਰਹਿਾਹ ਿੰੂ ਘਟਾਉਣ ਵਿੱਚ ਮਦਦ ਿਰਦਾ 

ਹੈ, ਇਸਲਈ ਿੋਲਟੇਜ ਵਿਯੰਤਰਣ ਪਰਹਾਪਤ ਿਰਦਾ ਹੈ।

•  ਲਾਈਿ ਿੈਰੀਅਰ ਦੁਆਰਾ, ਇਹ ਿੱੈਟਿਰਿ, ਸੁਰਵੱਖਆ, ਅਤੇ ਵਿਯੰਤਰਣ ਦੀ 

ਵਿਗਰਾਿੀ ਿੂੰ ਯਿੀਿੀ ਬਣਾਉਣ ਲਈ ਡੇਟਾ ਪਰਹਸਾਰਣ ਿਰਦਾ ਹੈ।

•  ਇਹ ਿੁਿਸ ਵਿਸ਼ਲੇਸ਼ਣ ਅਤੇ ਅਸਫਲਤਾ ਦੇ ਿਾਰਿਾਂ ਿੂੰ ਵਪੰਿ ਿਰਿ ਵਿੱਚ 

ਮਦਦ ਿਰਦਾ ਹੈ, ਇਸਲਈ ਇਲਿੈਟਰਹੀਿਲ ਿੈਟਿਰਿ ਦੀ ਿਾਰਗੁਜ਼ਾਰੀ ਵਿੱਚ 

ਸੁਧਾਰ ਿਰਦਾ ਹੈ।

•  ਇਹ ਿਈ ਵਬੰਦੂਆਂ ‘ਤੇ ਫੀਵਡੰਗ ਿੈੱਟਿਰਿ ਰਾਹੀਂ ਭਰੋਸੇਯੋਗ ਸਪਲਾਈ ਿੂੰ 
ਯਿੀਿੀ ਬਣਾਉਂਦਾ ਹੈ। 

•  ਇਹ ਟਰਾਂਸਵਮਸ਼ਿ ਲਾਈਿਾਂ ਦੀ ਮਦਦ ਿਾਲ ਊਰਜਾ ਟਰਹਾਂਸਫਰ ਿੂੰ ਵਿਰਧਾਰਤ 
ਿਰਿ ਵਿੱਚ ਸਹਾਇਤਾ ਿਰਦਾ ਹੈ।ਇਿੱ ਇਲੈਿਟਰਹੀਿਲ ਸਬਸਟੇਸ਼ਿ ਦਾ 

ਵਸੰਗਲ ਲਾਈਿ ਡਾਇਗਰਾਮ (ਵਚੱਤਰ 1)

33kv ਸਬਸਟੇਸਿ਼ ਦਾ ਵਸੰਗਲ ਲਾਈਿ ਵਚੱਤਰ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਵਚੱਤਰ ਵਿੱਚ ਦਰਸਾਇਆ 
ਵਗਆ ਹੈ। ਸਬਸਟੇਸਿ਼ ਦਾ ਿੁਿੈਿਸ਼ਿ ਇਸ ਤਰਹਹਾਂ ਿੰਵਡਆ ਵਗਆ ਹੈ

•  ਇਿਿਵਮੰਗ ਜਾਂ ਪਾਿਰ ਫੀਡਰ ਿੁਿੈਿਸ਼ਿ (33kv ਇਿਿਵਮੰਗ ਲਾਈਿ)

•  ਲਾਈਵਟੰਗ ਅਰੈਸਟਰ ਅਤੇ ਬੱਸਬਾਰ ਦੁਆਰਾ ਪਾਿਰ ਟਰਹਾਂਸਫਾਰਮਰ 
ਿਿੈਿਸ਼ਿ

•  ਿੰਟਰੋਲ ਅਤੇ ਮੀਟਵਰੰਗ ਲਈ ਿੋਲਟੇਜ ਟਰਹਾਂਸਫਾਰਮਰ ਿਿੈਿਸਿ਼।

•  ਦੂਜੇ ਬਾਅਦ ਿਾਲੇ ਸਬਸਟੇਸਿ਼ਾਂ ਜਾਂ ਸਵਿਚਗੀਅਰ ਿੰੂ ਫੀਡ ਿਰਿ ਲਈ 
ਆਊਟਗੋਇੰਗ ਫੀਡਰ। 

•  ਆਉਣ ਿਾਲੀਆਂ ਅਤੇ ਬਾਹਰ ਜਾਣ ਿਾਲੀਆਂ ਲਾਈਿਾਂ ਦੇ ਵਿਚਿਾਰ ਸਰਿਟ 
ਬਰਹੇਿਰ ਅਤੇ ਆਈਸੋਲਟਰ।

ਆਉਣ ਿਾਲੇ 33kv ਇਿਿਵਮੰਗ ਫੀਡਰ ਲਾਈਿ ਸਾਈਡ ‘ਤੇ, ਟਰਾਂਸਫਾਰਮਰ 
ਬੱਸ ਪੱਟੀ ਿਾਲ ਜੁਵੜਆ ਹੋਇਆ ਹੈ ਅਤੇ ਲਾਈਟਵਿੰਗ ਜਾਂ ਸਰਜ ਅਰੈਸਟਰਾਂ 
ਿੂੰ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਿੁਿੈਿਸ਼ਿ ਉਪਿਰਣ ਦੇ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਜ਼ਮੀਿ ਿਾਲ ਇਿੱ ਪੜਾਅ ਿਜੋਂ 
ਜਵੋੜਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਇੱਿ ਸਰਿਟ ਬਰਹੇਿਰ 11kv ਬੱਸ-ਬਾਰ ਅਤੇ ਹਰੇਿ ਆਉਣ 
ਿਾਲੇ ਅਤੇ ਜਾਣ ਿਾਲੇ ਸਰਿਟ ਦੇ ਵਿਚਿਾਰ ਸਰਿਟ ਬਰਹੇਿਰ ਦੇ ਹਰਿੇ ਪਾਸੇ 

ਪਰਹਦਾਿ ਿੀਤੇ ਜਾ ਰਹੇ ਆਈਸੋਲਟਰ ਦੇ ਸਮਰਿਿ ਿਾਲ ਜੁਵੜਆ ਹੋਇਆ ਹੈ।
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ਪਾਵਰ (Power)  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.11.185-187
ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ  (Electrician) - ਪਾਵਰ ਜਨਰੇਸ਼ਨ ਅਤੇ ਸਬਸਟੇਸ਼ਨ

ਗੈਰ-ਰਵਾਇਤੀ ਤਰੀਭਕਆਂ ਨਾਲ ਭਬਜਲੀ ਉਤਪਾਦਨ (Electrical power generation by non conventional 
methods)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

•  ਗੈਰ-ਰਵਾਇਤੀ ਊਰਜਾ ਦਾ ਵਰਣਨ ਕਰੋ

•  ਬਾਇਓ-ਗੈਸ ਅਤੇ ਟਾਈਡਲ ਤੋਂ ਭਬਜਲੀ ਪੈਦਾ ਕਰਨ ਦੇ ਤਰੀਭਕਆਂ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ 

•  ਗੈਰ-ਰਵਾਇਤੀ ਭਬਜਲੀ ਉਤਪਾਦਨ ਦੇ ਗੁਣਾਂ ਅਤੇ ਨੁਕਸਾਨਾਂ ਦੀ ਸੂਚੀ ਬਣਾਓ। 

ਗੈਰ-ਰਵਾਇਤੀ ਊਰਜਾ

ਖੇਤੀ ਅਤੇ ਜਾਿਿਰਾਂ ਦੀ ਰਵਹੰਦ-ਖੂੰਹਦ ਸਮੇਤ ਹਿਾ, ਲਵਹਰਾਂ, ਸੂਰਜੀ, ਭੂ-ਿਰਮਲ 

ਤਾਪ ਅਤੇ ਬਾਇਓਮਾਸ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਿਰਿੇ ਪੈਦਾ ਿੀਤੀ ਊਰਜਾ ਿੂੰ ਗੈਰ-ਰਿਾਇਤੀ 

ਊਰਜਾ ਵਿਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਸਾਰੇ ਸਰੋਤ ਿਵਿਆਉਣਯੋਗ ਜਾਂ ਅਮੁਿੱ ਹਿ ਅਤੇ 

ਿਾਤਾਿਰਣ ਪਰਹਦੂਸ਼ਣ ਦਾ ਿਾਰਿ ਿਹੀਂ ਬਣਦੇ।

ਊਰਜਾ ਦੇ ਰਵਾਇਤੀ ਸਰੋਤਾਂ ਨਾਲੋਂ ਗੈਰ-ਰਵਾਇਤੀ ਦੇ ਗੁਣ

1  ਿਧੇਰੇ ਊਰਜਾ ਪਰਹਦਾਿ ਿਰੋ

2  ਪਰਮਾਣੂ ਊਰਜਾ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਿਾਲ ਜੁੜੇ ਸੁਰੱਵਖਆ ਜੋਖਮ ਿੂੰ ਘਟਾਓ। 

3  ਪਰਹਦੂਸ਼ਿਾਂ ਿੂੰ ਘਟਾਓ

4  ਘੱਟ ਚੱਲਣ ਅਤੇ ਰੱਖ-ਰਖਾਅ ਦੀ ਲਾਗਤ

5 ਿਦੇ ਿਸ਼ਟ ਿਹੀਂ ਹੋਏ

6  ਉੱਚ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਵਿਿੇਸ਼ ਅਤੇ ਿਈ ਸੀਮਾਿਾਂ ਦੇ ਬਾਿਜੂਦ, ਸਾਡੀ ਲਗਾਤਾਰ ਿੱਧ 

ਰਹੀ ਊਰਜਾ ਦੀ ਮੰਗ ਿੂੰ ਪੂਰਾ ਿਰਿ ਲਈ ਸੂਰਜੀ ਊਰਜਾ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਹੀ ਇਿੋੱ 

ਇੱਿ ਜਿਾਬ ਜਾਪਦਾ ਹੈ।

7  ਗਰਹੀਿ ਹਾਊਸ ਪਰਹਭਾਿ ਅਤੇ ਗਲੋਬਲ ਿਾਰਵਮੰਗ ਤੋਂ ਬਵਚਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ

8  ਘੱਟ ਿਾਤਾਿਰਿ ਸਮਵੱਸਆਿਾਂ।

ਊਰਜਾ ਦੇ ਰਵਾਇਤੀ ਸਰੋਤਾਂ ਨਾਲੋਂ ਗੈਰ-ਰਵਾਇਤੀ ਦੇ ਨੁਕਸਾਨ

1  ਬਹੁਤ ਸਾਰੇ ਗੈਰ-ਰਿਾਇਤੀ ਸਰੋਤ ਅਜੇ ਿੀ ਆਪਣੇ ਬਾਲ ਅਿਸਿਾ ਵਿੱਚ ਹਿ 

ਅਤੇ ਬਹੁਤ ਸਾਰੇ ਵਿਿਾਸ ਯਤਿਾਂ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ।

2  ਉੱਚ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਲਾਗਤ

3  ਘੱਟ ਭਰੋਸੇਮੰਦ ਅਤੇ ਿੁਸ਼ਲਤਾ

4  ਬੇਸ ਲੋਡ ਦੀ ਮੰਗ ਲਈ ਿਹੀਂ ਿਰਵਤਆ ਜਾ ਸਿਦਾ।

ਬਾਇਓ-ਗੈਸ ਭਬਜਲੀ ਉਤਪਾਦਨ

ਬਾਇਓ-ਗੈਸ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਿਰਿੇ ਵਬਜਲੀ ਊਰਜਾ ਪੈਦਾ ਿਰਿ ਦੀ ਵਿਧੀ ਿੂੰ ਬਾਇਓ-

ਗੈਸ ਊਰਜਾ ਉਤਪਾਦਿ ਵਿਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਬਾਇਓਗੈਸ

ਬਾਇਓਗੈਸ ਇਿੱ ਚੰਗਾ ਬਾਲਣ ਹੈ। ਬਾਇਓ ਪੁੰਜ ਵਜਿੇਂ ਜਾਿਿਰਾਂ ਦਾ ਮਲ, 

ਸਬਜ਼ੀਆਂ ਦਾ ਰਵਹੰਦ-ਖੂੰਹਦ ਅਤੇ ਬੀਜ ਬਾਇਓਗੈਸ ਪਲਾਂਟ ਵਿੱਚ ਆਿਸੀਜਿ 

ਦੀ ਅਣਹੋਂਦ ਵਿੱਚ ਸੜ ਜਾਂਦੇ ਹਿ ਅਤੇ ਗੈਸਾਂ ਦਾ ਵਮਸ਼ਰਣ ਬਣਾਉਂਦੇ ਹਿ। ਇਹ 

ਵਮਸ਼ਰਣ ਹੈਬਾਇਓਗੈਸ. ਇਸਦਾ ਮੁੱਖ ਤੱਤ ਮੀਿੇਿ ਹੈ। ਇਹ ਖਾਣਾ ਪਿਾਉਣ ਅਤੇ 

ਰੋਸ਼ਿੀ ਲਈ ਬਾਲਣ ਿਜੋਂ ਿਰਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਭਬਜਲੀ ਪੈਦਾ ਕਰਨ ਵਾਲਾ ਪਲਾਂਟ

ਬਾਇਓਮਾਸ ਦੁਆਰਾ ਈਂਧਿ ਪੈਦਾ ਿਰਿ ਿਾਲਾ ਪਲਾਂਟ ਰਿਾਇਤੀ ਭਾਫ਼ ਟਰਬਾਈਿ 

ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਿਰਦਾ ਹੈ ਵਜਿਂੇ ਵਿ ਿਰਮਲ ਪਾਿਰ ਸਟੇਸ਼ਿਾਂ ਵਿੱਚ ਬਲਿੀਅਰ ਈਂਧਿ ਿੂੰ 

ਸੰਭਾਲਣ ਲਈ ਿੰਬਸ਼ਿ ਚੈਂਬਰ ਅਤੇ ਵਫਊਲ ਹੈਂਡਵਲੰਗ ਵਸਸਟਮ ਵਿੱਚ ਸੋਧਾਂ ਿਾਲ 

ਿਰਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਯੋਜਿਾਬੱਧ ਵਿਿਸਿਾ ਵਚੱਤਰ 1 ਵਿੱਚ ਹੈ।

ਸਭਹ - ਪੀੜਹਰੀ

ਬਾਇਓਮਾਸ ਈਂਧਿ ਦੀ ਮਾੜੀ ਊਰਜਾ ਪਵਰਿਰਤਿ ਿੁਸ਼ਲਤਾ ਦੇ ਿਾਰਿ, ਵਿਹਾਰਿ 

ਪੈਦਾ ਿਰਿ ਿਾਲੀਆਂ ਪਰਹਣਾਲੀਆਂ ਅਿਸਰ ਪੈਦਾ ਿਰਿ ਿਾਲੇ ਪਲਾਂਟ ਦੀ ਿਾਜਬ 

ਿਰਤੋਂ ਿੂੰ ਪਰਹਾਪਤ ਿਰਿ ਲਈ ਸਵਹ-ਿੋਲਾ ਉਤਪਾਦਿ ਿੰੂ ਵਿਯੁਿਤ ਿਰਦੀਆਂ 

ਹਿ।

ਵਾਤਾਵਰਣ ਦੇ ਮੁੱਦੇ

ਜਦੋਂ ਵਿ ਬਾਇਓਮਾਸ ਫਸਲਾਂ ਵਬਜਲੀ ਊਰਜਾ ਪੈਦਾ ਿਰਿ ਲਈ ਿਾਤਾਿਰਣ 

ਅਿੁਿੂਲ ਈਂਧਿ ਸਰੋਤ ਪਰਹਦਾਿ ਿਰਦੀਆਂ ਹਿ। ਿੂੜਾ (ਿੂੜੇ) ਦੇ ਵਿਪਟਾਰੇ ਲਈ 

ਿਰਤੀ ਜਾਣ ਿਾਲੀ ਜ਼ਮੀਿ ਖੇਤੀ ਲਈ ਵਬਹਤਰ ਢੰਗ ਿਾਲ ਿਰਤੀ ਜਾ ਸਿਦੀ ਹੈ।
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ਜਵਾਰ ਭਬਜਲੀ ਉਤਪਾਦਨ (Tidal power generation)

ਉਦੇਸ਼:ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਤੁਸੀਂ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

•  ਟਾਈਡਲ ਪਾਵਰ ਉਤਪਾਦਨ ਦੀਆਂ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾਵਾਂ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ

•  ਉਹ ਭਸਸਟਮ ਦੱਸੋ ਭਜਸ ‘ਤੇ ਟਾਈਡਲ ਪਾਵਰ ਉਤਪਾਦਨ ਕੰਮ ਕਰਦਾ ਹੈ 

•  ਟਾਈਡਲ ਪਾਵਰ ਉਤਪਾਦਨ ਦੇ ਫਾਇਦੇ ਅਤੇ ਨੁਕਸਾਨ ਦੱਸੋ।

ਟਾਈਡਲ ਪਾਿਰ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਿਰਦੇ ਹੋਏ ਵਬਜਲੀ ਦੇ ਉਤਪਾਦਿ ਿੂੰ ਟਾਈਡਲ ਪਾਿਰ 

ਜਿਰੇਸ਼ਿ ਵਿਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਮੂਲ ਰੂਪ ਵਿੱਚ ਸਮੁੰਦਰਾਂ ਅਤੇ ਮਹਾਸਾਗਰਾਂ ਵਿੱਚ 

ਪਾਣੀ ਦੀ ਟਾਈਡਲ ਗਤੀ ਵਿੱਚ ਪਾਈ ਜਾਂਦੀ ਟਾਈਡਲ ਪਾਿਰ ਦਾ ਇਲੈਿਟਰਹੀਿਲ 

ਊਰਜਾ ਵਿੱਚ ਪਵਰਿਰਤਿ ਹੈ।

ਜਵਾਰ ਸ਼ਕਤੀ

ਟਾਈਡਲ ਪਾਿਰ ਸਮੁੰਦਰ ਜਾਂ ਸਮੁੰਦਰਾਂ ਵਿੱਚ ਲਵਹਰਾਂ ਵਿੱਚ ਮੌਜੂਦ ਸਿ਼ਤੀ ਹੈ, ਜੋ ਵਿ 

ਲਵਹਰਾਂ ਦੁਆਰਾ ਚਲਾਈ ਜਾਂਦੀ ਪਾਣੀ ਦੀ ਗਤੀ ਦੀ ਸਿ਼ਤੀ ਹੈ। ਟਾਇਡਾਂ ਿੰੂ ਪਾਣੀ 

ਦੇ ਇਿੱ ਸਿਾਿ ਤੋਂ ਦੂਜੇ ਸਿਾਿ ਤੱਿ ਗਤੀ ਦੇ ਿਾਰਿ ਪਾਣੀ ਦੇ ਪੱਧਰ ਵਿੱਚ ਿਾਧੇ ਅਤੇ 

ਘਟਣ ਿਜੋਂ ਪਵਰਭਾਵਸ਼ਤ ਿੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਤਰਹਹਾਂ ਸਮੁੰਦਰਾਂ ਅਤੇ ਮਹਾਸਾਗਰਾਂ 

ਵਿੱਚ ਪਾਣੀ ਦੀ ਭਰਿੀਂ ਗਤੀ ਵਿੱਚ ਊਰਜਾ ਦਾ ਇਿੱ ਿਵਿਆਉਣਯੋਗ ਸਰੋਤ ਹੈ। 

ਊਰਜਾ ਦੇ ਇਸ ਸਰੋਤ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਹੋਰ ਵਿਸਮ ਦੀ ਊਰਜਾ ਪੈਦਾ ਿਰਿ ਲਈ ਿੀਤੀ ਜਾ 

ਸਿਦੀ ਹੈ ਜੋ ਉਦਯਵੋਗਿ ਿਾਰਜਾਂ ਵਿੱਚ ਉਪਯੋਗੀ ਹੋ ਸਿਦੀ ਹੈ।

ਇਹ ਇਿੱ ਬਹੁਤ ਹੀ ਬਵੁਿਆਦੀ ਵਿਚਾਰ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਿਰਦੇ ਹੋਏ ਿੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਜਸ 

ਵਿੱਚ ਇੱਿ ਖਾੜੀ ਦੇ ਪਰਹਿੇਸ਼ ਦੁਆਰ ‘ਤੇ ਬਣੇ ਬੈਰਾਜ ਜਾਂ ਛੋਟੇ ਡੈਮ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਸ਼ਾਮਲ 

ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਵਜੱਿੇ ਲਵਹਰਾਂ ਬਹੁਤ ਉੱਚ ਪੱਧਰੀ ਪਵਰਿਰਤਿ ਤਿੱ ਪਹੁੰਚਣ ਲਈ ਜਾਣੀਆਂ 

ਜਾਂਦੀਆਂ ਹਿ। ਇਹ ਬੈਰਾਜ ਪਾਣੀ ਦੇ ਪੱਧਰ ਵਿੱਚ ਫਰਿ ਪੈਦਾ ਿਰਿੇ ਇਸ ਦੇ ਵਪੱਛੇ 

ਜਿਾਰ ਿਾਲੇ ਪਾਣੀ ਿੂੰ ਫਸਾਏਗਾ, ਜੋ ਬਦਲੇ ਵਿੱਚ ਸੰਭਾਿੀ ਊਰਜਾ ਪੈਦਾ ਿਰੇਗਾ।

ਇਸ ਸੰਭਾਿੀ ਊਰਜਾ ਿੂੰ ਵਫਰ ਗਤੀਸ਼ੀਲ ਊਰਜਾ ਬਣਾਉਣ ਲਈ ਿਰਵਤਆ ਜਾਿੇਗਾ 

ਵਿਉਂਵਿ ਬੈਰਾਜ ਦੇ ਦਰਿਾਜ਼ੇ ਖੁੱਲਹਹ ਜਾਂਦੇ ਹਿ ਅਤੇ ਪਾਣੀ ਉੱਚੇ ਪੱਧਰ ਤੋਂ ਹੇਠਲੇ 

ਪੱਧਰ ਤੱਿ ਤੇਜ਼ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਗਤੀ ਊਰਜਾ ਰੋਟੇਸਿ਼ਲ ਗਤੀ ਊਰਜਾ ਵਿੱਚ 

ਤਬਦੀਲ ਹੋ ਜਾਿੇਗੀ ਜੋ ਵਬਜਲੀ ਊਰਜਾ ਦੇਣ ਿਾਲੀਆਂ ਟਰਬਾਈਿਾਂ ਿੂੰ ਰੋਟੇਟ 

ਿਰੇਗੀ। ਵਚੱਤਰ 1 ਪਰਹਵਿਵਰਆ ਿੰੂ ਬਹੁਤ ਹੀ ਸਰਲ ਸ਼ਬਦਾਂ ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਟਾਈਡਲ ਪਾਵਰ ਉਤਪਾਦਨ ਪਰਰਣਾਲੀ ਦਾ ਕੰਮ ਕਰਨਾ

ਬਹੁਤ ਹੀ ਸਧਾਰਿ ਸ਼ਬਦਾਂ ਵਿੱਚ ਇਿੱ ਖਾੜੀ ਦੇ ਪਰਹਿੇਸ਼ ਦੁਆਰ ‘ਤੇ ਇਿੱ ਬੈਰਾਜ 

ਬਣਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਛੋਟੇ ਡੈਮ ਦੇ ਦਿੋੇਂ ਪਾਸੇ ਪਾਣੀ ਦਾ ਪੱਧਰ ਿੱਖੋ-ਿੱਖ ਹੁੰਦਾ 

ਹੈ। ਡੈਮ ਦੇ ਅੰਦਰ ਲਾਂਘੇ ਬਣਾਏ ਗਏ ਹਿ ਅਤੇ ਇਿਹਹਾਂ ਰਸਵਤਆਂ ਵਿੱਚੋਂ ਪਾਣੀ 

ਦਾ ਿਹਾਅ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਵਸਰ ਦੇ ਹੇਠਾਂ ਪਾਣੀ ਦੇ ਇਸ ਿਹਾਅ ਿਾਰਿ ਟਰਬਾਈਿਾਂ 

ਘੁੰਮਦੀਆਂ ਹਿ।

ਪਾਣੀ ਦੀ. ਇਸ ਤਰਹਹਾਂ, ਟਰਬਾਈਿਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਿਰਿੇ ਵਬਜਲੀ ਬਣਾਈ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। 

ਵਸਸਟਮ ਦਾ ਇੱਿ ਆਮ ਵਚੱਤਰ ਵਚੱਤਰ 2 ਵਿੱਚ ਹੈ।

ਟਾਈਡਲ ਪਾਵਰ ਸਟੇਸ਼ਨ ਦੇ ਭਹੱਸੇ ਹਨ:

1  ਇੱਕ ਬੈਰਾਜ:ਇੱਿ ਬੈਰਾਜ ਇਿੱ ਛੋਟੀ ਿੰਧ ਹੈ ਜੋ ਇੱਿ ਖਾੜੀ ਦੇ ਪਰਹਿੇਸ਼ ਦੁਆਰ 

‘ਤੇ ਬਣਾਈ ਗਈ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਇਸਦੇ ਵਪੱਛੇ ਪਾਣੀ ਿੂੰ ਫਸਾਇਆ ਜਾ ਸਿੇ। ਇਹ ਜਾਂ 

ਤਾਂ ਸਮੁੰਦਰ ਵਿਚ ਪਾਣੀ ਦਾ ਪੱਧਰ ਉੱਚਾ ਹੋਣ ‘ਤੇ ਇਸ ਿੂੰ ਖਾੜੀ ਵਿਚ ਜਾਣ ਤੋਂ 

ਰੋਿ ਿੇ ਜਾਲ ਵਿਚ ਪਾ ਦੇਿੇਗਾ ਜਾਂ ਸਮੁੰਦਰ ਵਿਚ ਪਾਣੀ ਦਾ ਪੱਧਰ ਘੱਟ ਹੋਣ ‘ਤੇ 

ਪਾਣੀ ਿੂੰ ਸਮੁੰਦਰ ਵਿਚ ਜਾਣ ਤੋਂ ਰੋਿ ਦੇਿੇਗਾ।

2  ਟਰਬਾਈਨਾਂ:ਉਹ ਸੰਭਾਿੀ ਊਰਜਾ ਿੰੂ ਗਤੀਸ਼ੀਲ ਊਰਜਾ ਵਿੱਚ ਬਦਲਣ ਲਈ 

ਵਜ਼ੰਮੇਿਾਰ ਵਹੱਸੇ ਹਿ। ਉਹ ਲੰਘਣ ਦੇ ਤਰੀਵਿਆਂ ਵਿੱਚ ਸਵਿਤ ਹਿ, ਜਦੋਂ ਬੈਰਾਜ 

ਦੇ ਗੇਟ ਖੋਲਹਹੇ ਜਾਂਦੇ ਹਿ ਤਾਂ ਪਾਣੀ ਲੰਘਦਾ ਹੈ।

3  ਸਲੂਇਸ:ਸਲੂਇਸ ਗੇਟ ਬੈਰਾਜ ਰਾਹੀਂ ਪਾਣੀ ਦੇ ਿਹਾਅ ਲਈ ਵਜ਼ੰਮੇਿਾਰ ਹਿ 

ਜੋ ਵਚੱਤਰ 2 ਵਿੱਚ ਿੇਖੇ ਜਾ ਸਿਦੇ ਹਿ।

4  ਬੰਨਹਰ:ਇਹ ਡੈਮ ਦੇ ਿੁਝ ਵਹੱਵਸਆਂ ‘ਤੇ ਪਾਣੀ ਿੂੰ ਿਗਣ ਤੋਂ ਰੋਿਣ ਲਈ ਅਤੇ 

ਰੱਖ-ਰਖਾਅ ਦੇ ਿੰਮ ਅਤੇ ਵਬਜਲੀ ਦੀਆਂ ਤਾਰਾਂ ਿੰੂ ਜੋੜਿ ਲਈ ਜਾਂ ਇਸ ਉੱਤੇ 

ਸਾਜ਼ੋ-ਸਾਮਾਿ ਜਾਂ ਿਾਰਾਂ ਿੰੂ ਵਲਜਾਣ ਲਈ ਿਰਤੇ ਜਾਣ ਵਿੱਚ ਮਦਦ ਿਰਿ 

ਲਈ ਿੰਿਰੀਟ ਦੇ ਬਣੇ ਿੈਸਿ ਹੁੰਦੇ ਹਿ।

ਟਾਈਡਲ ਪਾਵਰ ਉਤਪਾਦਨ ਦੇ ਫਾਇਦੇ

ਲਵਹਰਾਂ ਤੋਂ ਵਬਜਲੀ ਪੈਦਾ ਿਰਿ ਦੇ ਬਹੁਤ ਸਾਰੇ ਫਾਇਦੇ ਹਿ; ਉਹਿਾਂ ਵਿੱਚੋਂ ਿੁਝ 

ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਗਏ ਹਿ।

•  ਟਾਈਡਲ ਪਾਿਰ ਇੱਿ ਿਵਿਆਉਣਯੋਗ ਅਤੇ ਵਟਿਾਊ ਊਰਜਾ ਸਰੋਤ ਹੈ।

•  ਇਹ ਜੈਵਿਿ ਇੰਧਿ ‘ਤੇ ਵਿਰਭਰਤਾ ਿੂੰ ਘਟਾਉਂਦਾ ਹੈ।

•  ਇਹ ਿੋਈ ਤਰਲ ਜਾਂ ਠੋਸ ਪਰਹਦੂਸ਼ਣ ਪੈਦਾ ਿਹੀਂ ਿਰਦਾ।

•  ਇਸਦਾ ਵਦਰਹਸ਼ਟੀਗਤ ਪਰਹਭਾਿ ਬਹੁਤ ਘੱਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

•  ਸਮੁੰਦਰ ਦੇ ਡੂੰਘੇ ਪਾਣੀਆਂ ਤੋਂ ਵਿਸਿ਼ ਵਿਆਪੀ ਪੱਧਰ ‘ਤੇ ਟਾਈਡਲ ਪਾਿਰ 

ਮੌਜੂਦ ਹੈ।ਜਲਿਾਯੂ ਵਬਜਲੀ ਉਤਪਾਦਿ ਲਈ ਿੁਿਸਾਿ ਅਤੇ ਰੁਿਾਿਟਾਂ

ਬਦਵਿਸਮਤੀ ਿਾਲ, ਟਾਈਡਲ ਪਾਿਰ ਪੈਦਾ ਿਰਿ ਦੇ ਿੁਿਸਾਿ ਅਤੇ ਸੀਮਾਿਾਂ ਿੀ 

ਹਿ। ਇਹਿਾਂ ਵਿੱਚੋਂ ਿੁਝ ਹਿ;

•  ਿਰਤਮਾਿ ਸਮੇਂ ਵਿੱਚ ਟਾਈਡ ਅਤੇ ਿੇਿ ਊਰਜਾ ਦੋਿਂੇ ਹੀ ਵਦਸ਼ਾ-ਵਿਰਦੇਸ਼ 

ਸਮੱਵਸਆਿਾਂ ਤੋਂ ਪੀੜਤ ਹਿ, ਇਸ ਅਰਿ ਵਿੱਚ ਵਿ ਿੋਈ ਿੀ ਤਰੀਿਾ ਰਿਾਇਤੀ 

ਊਰਜਾ ਸਰੋਤਾਂ ਦੀ ਤੁਲਿਾ ਵਿੱਚ ਿੱਡੇ ਪੈਮਾਿੇ ‘ਤੇ (ਸੰਸਾਰ ਭਰ ਵਿੱਚ ਿੁਝ ਿਾਿਾਂ 

ਿੂੰ ਛੱਡ ਿੇ) ਸਖ਼ਤ ਆਰਵਿਿ ਿਹੀਂ ਹੈ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.11.185 -187
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ਸੂਰਜੀ ਊਰਜਾ ਦੁਆਰਾ ਭਬਜਲੀ ਉਤਪਾਦਨ (Power generation by solar energy)

ਉਦੇਸ਼: ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਤੁਸੀਂ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

•  ਸੂਰਜੀ ਸੈੱਲ ਦੇ ਮੂਲ ਭਸਿਾਂਤ ਅਤੇ ਭਨਰਮਾਣ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ। 

ਸੂਰਜੀ ਭਬਜਲੀ

ਜਦੋਂ ਸੂਰਜ ਦੀ ਰੌਸ਼ਿੀ ਫੋਟੋਿੋਲਟੇਇਿ (ਪੀਿੀ) ਸੋਲਰ ਪੈਿਲ ‘ਤੇ ਆਉਂਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ 

ਵਬਜਲੀ ਪੈਦਾ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਸੋਲਰ ਪੈਿਲ (ਸੈੱਲਾਂ) ਤੋਂ ਵਬਜਲੀ ਊਰਜਾ ਪੈਦਾ ਿਰਿ ਦੀ 

ਵਿਧੀ ਿੂੰ ਸੂਰਜੀ ਊਰਜਾ ਉਤਪਾਦਿ ਵਿਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਸੂਰਜੀ ਊਰਜਾ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਿਰਿੇ ਵਬਜਲੀ ਦਾ ਉਤਪਾਦਿ ਿੁਝ ਖਾਸ ਸਮੱਗਰੀਆਂ 

ਵਿੱਚ ਫੋਟੋਿੋਲਵਟਿ ਪਰਹਭਾਿ ‘ਤੇ ਵਿਰਭਰ ਿਰਦਾ ਹੈ। ਿੁਝ ਸਮੱਗਰੀਆਂ ਹਿ ਜੋ 

ਵਬਜਲੀ ਦਾ ਿਰੰਟ ਪੈਦਾ ਿਰਦੀਆਂ ਹਿ ਜਦੋਂ ਇਹ ਵਸੱਧੀ ਸੂਰਜ ਦੀ ਰੌਸ਼ਿੀ ਦੇ 

ਸੰਪਰਿ ਵਿੱਚ ਆਉਂਦੀਆਂ ਹਿ। ਇਹ ਪਰਹਭਾਿ ਸੈਮੀਿੰਡਿਟਰ ਸਮੱਗਰੀ ਦੀਆਂ ਦੋ 

ਪਤਲੀਆਂ ਪਰਤਾਂ ਦੇ ਸੁਮੇਲ ਵਿੱਚ ਦਵੇਖਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਸੁਮੇਲ ਦੀ ਇਿੱ ਪਰਤ 

ਵਿੱਚ ਇਲਿੈਟਰਹੌਿਾਂ ਦੀ ਵਗਣਤੀ ਘੱਟ ਹੋਿੇਗੀ।

ਜਦੋਂ ਸੂਰਜ ਦੀ ਰੌਸ਼ਿੀ ਇਸ ਪਰਤ ‘ਤੇ ਟਿਰਾਉਂਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ ਇਹ ਸੂਰਜ ਦੀ ਰੌਸ਼ਿੀ 

ਦੀਆਂ ਵਿਰਿਾਂ ਦੇ ਫੋਟੌਿਾਂ ਿੂੰ ਸੋਖ ਲੈਂਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਿਤੀਜੇ ਿਜੋਂ ਇਲਿੈਟਰਹੌਿ ਉਤੇਵਜਤ 

ਹੋ ਜਾਂਦੇ ਹਿ ਅਤੇ ਦੂਜੀ ਪਰਤ ‘ਤੇ ਛਾਲ ਮਾਰਦੇ ਹਿ। ਇਹ ਿਰਤਾਰਾ ਲੇਅਰ 

ਵਿਚਿਾਰ ਚਾਰਜ ਫਰਿ ਪੈਦਾ ਿਰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਿਤੀਜੇ ਿਜੋਂ ਉਹਿਾਂ ਵਿਚਿਾਰ ਇੱਿ 

ਛੋਟਾ ਵਜਹਾ ਸੰਭਾਿੀ ਅੰਤਰ ਪੈਦਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਸੂਰਜ ਦੀ ਰੌਸ਼ਿੀ ਵਿੱਚ ਇਲੈਿਵਟਰਹਿ ਸੰਭਾਿੀ ਅੰਤਰ ਪੈਦਾ ਿਰਿ ਲਈ ਅਰਧ-

ਸੰਚਾਲਿ ਸਮੱਗਰੀ ਦੀਆਂ ਦੋ ਪਰਤਾਂ ਦੇ ਅਵਜਹੇ ਸੁਮੇਲ ਦੀ ਇਿਾਈ ਿੂੰ ਸੋਲਰ ਸੈੱਲ 

ਵਿਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਵਸਲੀਿਾਿ ਿੰੂ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਸੂਰਜੀ ਸੈੱਲ ਿਜੋਂ ਿਰਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। 

ਸੈੱਲ ਬਣਾਉਣ ਲਈ, ਵਸਲੀਿਾਿ ਸਮੱਗਰੀ ਿੰੂ ਬਹੁਤ ਪਤਲੇ ਿੇਫਰਾਂ ਵਿੱਚ ਿੱਵਟਆ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਹਿਾਂ ਵਿੱਚੋਂ ਿੁਝ ਿੇਫਰਾਂ ਿੰੂ ਅਸ਼ੁੱਧੀਆਂ ਿਾਲ ਡੋਪ ਿੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। 

ਵਫਰ ਦਿੋੋ ਡੋਪਡ ਅਤੇ ਅਿਡੋਪਡ ਿੇਫਰ ਹਿ ਸੂਰਜੀ ਸੈੱਲ ਬਣਾਉਣ ਲਈ ਇਿੱਠੇ 

ਸੈਂਡਵਿਚ ਿੀਤਾ ਵਗਆ। ਿਰੰਟ ਇਿੱਠਾ ਿਰਿ ਲਈ ਇਿੱ ਧਾਤੂ ਦੀ ਪੱਟੀ ਦੋ ਅਵਤ 

ਪਰਤਾਂ ਿਾਲ ਜੁੜੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

ਲੋੜੀਦੀ ਵਬਜਲੀ ਪੈਦਾ ਿਰਿ ਲਈ ਇਿੱ ਸੂਰਜੀ ਮੋਡੀਊਲ ਬਣਾਉਣ ਲਈ ਲੋੜੀਂਦੇ 

ਸੂਰਜੀ ਸੈੱਲਾਂ ਿੂੰ ਸਮਾਿਾਂਤਰ ਅਤੇ ਲੜੀ ਦਿੋਾਂ ਵਿੱਚ ਜਵੋੜਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਸੂਰਜੀ ਸੈੱਲ ਬੱਦਲਿਾਈ ਿਾਲੇ ਮੌਸਮ ਦੇ ਿਾਲ-ਿਾਲ ਚੰਦਰਮਾ ਦੀ ਰੌਸਿ਼ੀ ਵਿੱਚ ਿੀ 

ਿੰਮ ਿਰ ਸਿਦਾ ਹੈ ਪਰ ਵਬਜਲੀ ਦੇ ਉਤਪਾਦਿ ਦੀ ਦਰ ਘੱਟ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਘਟਿਾ 

ਪਰਹਿਾਸ਼ ਵਿਰਿਾਂ ਦੀ ਤੀਬਰਤਾ ‘ਤੇ ਵਿਰਭਰ ਿਰਦਾ ਹੈ। ਵਚੱਤਰ 1 ਵਿੱਚ DC ਿੂੰ AC 

ਵਿੱਚ ਬਦਲਣ ਲਈ ਸੋਲਰ ਪੈਿਲਾਂ, ਿੰਟਰੋਲਰ, ਊਰਜਾ ਸਟੋਰੇਜ, ਇਿਿਰਟਰ ਦੀ 

ਖਾਸ ਪਰਹਣਾਲੀ ਅਤੇ ਵਸਸਟਮ ਿੂੰ ਪਾਿਰ ਗਵਰੱਡ ਿਾਲ ਵਿਿੇਂ ਿਿੈਿਟ ਿੀਤਾ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ ਬਾਰੇ ਦੱਵਸਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਸੋਲਰ ਪੈਨਲਾਂ ਦੀ ਅਸੈਂਬਭਲੰਗ ਅਤੇ ਸਥਾਪਨਾ

ਸੋਲਰ ਪਿੈਲ ਸੂਰਜ ਤੋਂ ਪਰਹਾਪਤ ਸੂਰਜੀ ਊਰਜਾ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਿਰਿੇ ਿੰਮ ਿਰਿ ਦੇ 

ਯੋਗ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਛੱਤ ‘ਤੇ ਲਗਾਇਆ ਵਗਆ ਸੋਲਰ ਪਿੈਲ ਸੂਰਜ ਦੀ ਰੌਸ਼ਿੀ (ਫੋਟੋਿ) 

ਿੂੰ ਸੋਖ ਲੈਂਦਾ ਹੈ।

ਸੋਲਰ ਪੈਿਲ ਲਈ ਿਰਤੇ ਜਾਣ ਿਾਲੇ ਵਸਲੀਿਾਿ ਅਤੇ ਿੰਡਿਟਰ ਸੂਰਜ ਦੀ ਰੌਸਿ਼ੀ 

ਿੂੰ ਵਸੱਧੇ ਿਰੰਟ (DC) ਵਬਜਲੀ ਦੇ ਿਹਾਅ ਿੂੰ ਇਿਿਰਟਰ ਵਿੱਚ ਬਦਲਦੇ ਹਿ। 

ਇਹ ਇਿੱ ਿਵਿਆਉਣਯੋਗ ਊਰਜਾ ਹੈ। ਸੂਰਜ ਦੀ ਰੌਸਿ਼ੀ ਿੂੰ ਵਬਜਲੀ ਊਰਜਾ ਵਿੱਚ 

ਬਦਲਣ ਦੀ ਪਰਹਵਿਵਰਆ ਅਤੇ ਹੋਰ ਪਰਹਵਿਵਰਆਿਾਂ ਿਾਲੋਂ ਿਧੇਰੇ ਿੁਸ਼ਲ ਹੈ।

ਸੋਲਰ ਪੈਿਲ ਵਿੱਚ ਬਹੁਤ ਸਾਰੇ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਵਸਲੀਿਾਿ ਸੈੱਲ (ਜਾਂ) ਸੂਰਜੀ ਸੈੱਲ ਹੁੰਦੇ 

ਹਿ। ਸੂਰਜ ਤੋਂ ਪਰਹਾਪਤ ਊਰਜਾ ਿੰੂ ਸੋਲਰ ਪਿੈਲਾਂ ਦੀ ਮਦਦ ਿਾਲ ਵਬਜਲੀ ਿਾਲ 

ਜੋਵੜਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

1  ਛੱਤ ‘ਤੇ ਲਗਾਏ ਗਏ ਸੋਲਰ ਪਿੈਲ ਸੂਰਜ ਤੋਂ ਸੂਰਜ ਦੀ ਰੌਸ਼ਿੀ ਿੰੂ ਸੋਖ ਲੈਂਦੇ 

ਹਿ।

2  ਪੈਿਲ ਵਿੱਚ ਵਸਲੀਿਾਿ ਅਤੇ ਿੰਡਿਟਰ ਸੂਰਜ ਦੀ ਰੌਸਿ਼ੀ ਿੂੰ ਡੀਸੀ ਫਲੋਅ ਿੂੰ 

ਇਿਿਰਟਰ ਵਿੱਚ ਬਦਲਦੇ ਹਿ।

3  ਇਿਿਰਟਰ ਵਫਰ DC ਿੂੰ AC ਵਿੱਚ ਬਦਲਦਾ ਹੈ ਜੋ ਘਰ ਵਿੱਚ ਿਰਵਤਆ ਜਾ 

ਸਿਦਾ ਹੈ। 

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.11.185 - 187
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4  ਿਾਧੂ ਵਬਜਲੀ ਜੋ ਿਰਤੀ ਿਹੀਂ ਜਾਂਦੀ, ਗਵਰੱਡ ਲਈ ਫੀਡਬੈਿ ਹੋ ਸਿਦੀ ਹੈ। 

5  ਜਦੋਂ ਸੂਰਜੀ ਪਿੈਲ ਘਰ ਵਿੱਚ ਲੋੜ ਤੋਂ ਘੱਟ ਵਬਜਲੀ ਪੈਦਾ ਿਰਦੇ ਹਿ।

ਸੂਰਜੀ ਪੈਨਲ ਨੂੰ ਭਬਜਲੀ ਨਾਲ ਜੋੜਨ ਦੀ ਪਰਰਭਕਭਰਆ

ਸੋਲਰ ਪਿੈਲਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਫੋਟਿੋੋਲਟੇਇਿ ਸੈੱਲ ਿਜੋਂ ਜਾਣੇ ਜਾਂਦੇ ਇੱਿ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ ਵਿਸਮ 

ਦੇ ਸੈੱਲ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਿਰਿੇ ਿਰੰਟ ਪੈਦਾ ਿਰਿ ਲਈ ਫੋਟਿੋਾਂ ਿੂੰ ਇਲਿੈਟਰਹੌਿਾਂ ਿਾਲ 

ਜੋੜਿ ਦੀ ਇਿੱ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ ਪਰਹਵਿਵਰਆ ਿੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਇਹ ਸੈੱਲ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ 

ਗਣਿਾ ਦੇ ਅਗਲੇ ਪਾਸੇ ਪਾਏ ਜਾਂਦੇ ਹਿ ਅਤੇ ਛੋਟੇ ਯੰਤਰ ਆਪਸ ਵਿਚ ਜੁੜੇ ਹੁੰਦੇ 

ਹਿ, ਵਜਿਹਹਾਂ ਿੂੰ ਸੋਲਰ ਪੈਿਲ ਵਿਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ (ਫੋਟੋਿੋਲਟੇਇਿ ਸੈੱਲ) ਸੈਮੀਿੰਡਿਟਰ 

ਦੇ ਬਣੇ ਹੁੰਦੇ ਹਿ।

ਸਮੱਗਰੀ ਵਜਿਂੇ ਵਿ ਵਸਲੀਿਾਿ, ਜੋ ਸੂਰਜ ਤੋਂ ਪਰਹਿਾਸ਼ ਿੰੂ ਸੋਖ ਲੈਂਦੀ ਹੈ। ਸੂਰਜ ਦੀ 

ਰੋਸ਼ਿੀ ਵਿਚਲੇ ਫੋਟੌਿ ਸੂਰਜ ਦੀ ਰੌਸਿ਼ੀ ਦੇ ਅੰਦਰ ਇਲੈਿਟਰਹੋਿ ਿੂੰ ਚਾਲੂ ਿਰਦੇ 

ਹਿ।

ਸੋਲਰ ਮੋਡੀਊਲ, ਐਰੇ ਅਤੇ ਭਸਸਟਮ ਦਾ ਸੰਤੁਲਨ (BOS) ਦਾ ਮੂਲ ਭਵਚਾਰ

ਮੋਡੀਊਲ

ਸੂਰਜੀ ਸੈੱਲ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਆਿਾਰਾਂ ਅਤੇ ਆਿਾਰਾਂ ਵਿੱਚ ਬਣੇ ਹੁੰਦੇ ਹਿ। ਸਾਧਾਰਿ 

ਿੈਲਿੁਲੇਟਰ ਿਰਗੇ ਯੰਤਰਾਂ ਵਿੱਚ ਸਭ ਤੋਂ ਛੋਟੇ ਸੈੱਲ ਦੇਖੇ ਜਾ ਸਿਦੇ ਹਿ, ਇਸ 

ਵਿਸਮ ਦੇ ਉਪਿਰਿਾਂ ਿੂੰ ਘਰ ਦੀ ਰੋਸ਼ਿੀ ਪਰਹਣਾਲੀ ਵਿੱਚ ਬਹੁਤ ਘੱਟ ਵਬਜਲੀ ਦੀ 

ਿਰਤੋਂ ਿੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਵਜਸ ਿੂੰ ਚਲਾਉਣ ਲਈ ਿਧੇਰੇ ਸਿ਼ਤੀ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। 

ਿਧੇਰੇ ਸਿ਼ਤੀ ਪੈਦਾ ਿਰਿ ਲਈ ਸੈੱਲਾਂ ਦੀ ਵਗਣਤੀ ਇਿੱਠੀ ਿੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਸੈੱਲਾਂ 

ਦੇ ਸਮੂਹ ਿੂੰ ਇਿੱ ਿੱਿੀ ਿਾਂ ਵਿੱਚ ਇਿੱਠੇ ਪੈਿ ਿੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਜਸ ਿੂੰ ਏ ਵਿਹਾ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈਮੋਡੀਊਲ.

ਇਹ ਉੱਚ ਿੋਲਟੇਜ, ਉੱਚ ਸਿ਼ਤੀ ਦੇਣ ਵਿੱਚ ਮਦਦ ਿਰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਪੈਿਲ ਿੂੰ ਮੀਂਹ, 

ਬਰਫ਼ ਅਤੇ ਹਿਾ ਆਵਦ ਤੋਂ ਬਚਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਮੋਡੀਊਲ ਦੀ ਿੋਲਟੇਜ ਅਤੇ ਪਾਿਰ 

ਆਉਟਪੁੱਟ ਿਰਤੇ ਗਏ ਸੈੱਲਾਂ ਦੇ ਆਿਾਰ ਅਤੇ ਸੰਵਖਆ ‘ਤੇ ਵਿਰਭਰ ਿਰਦੀ 

ਹੈ। ਇਸ ਲਈ, ਮਵੈਡਊਲਾਂ ਦੀ ਇੱਿ ਸਧਾਰਿ ਅਸੈਂਬਲੀ ਵਿੱਚ ਿਧੇਰੇ ਸਵੰਖਆ ਦੇ 

ਮੋਡੀਊਲ ਿੂੰ ਜੋਵੜਆ ਜਾਣਾ ਹੈਐਰੇ.(ਵਚੱਤਰ 2)

ਭਸਸਟਮ ਦਾ ਸੰਤੁਲਨ (BOS)

ਸੈੱਲ ਮੋਡੀਊਲ ਅਤੇ ਐਰੇ ਵਬਜਲੀ ਪੈਦਾ ਿਰਿ ਿਾਲੇ ਵਹੱਸੇ ਹਿ, ਰੇਡੀਓ ਿਰਗੇ ਛੋਟੇ 

ਯੰਤਰਾਂ ਿੂੰ ਿੋੜੀ ਮਾਤਰਾ ਵਿੱਚ ਪਾਿਰ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਇਿੱ ਛੋਟੇ ਮੋਡੀਊਲ ਿਾਲ 

ਵਸੱਧਾ ਜਵੁੜਆ ਜਾ ਸਿਦਾ ਹੈ। ਪਰ ਵਜ਼ਆਦਾਤਰ ਵਡਿਾਈਸਾਂ ਦੇ ਉਪਿਰਿਾਂ ਿੂੰ ਰਾਤ 

ਿੂੰ ਵਜ਼ਆਦਾ ਪਾਿਰ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਮੋਵਡਊਲ, ਬੈਟਰੀ ਅਤੇ ਇਿੱ ਉਪਿਰਣ ਦੀ 

ਅਸੈਂਬਲੀ ਇਿੱ P.V ਵਸਸਟਮ ਦੇ ਰੂਪ ਵਿੱਚ ਸਧਾਰਿ ਹੈ।

ਇੱਿ ਮਵੋਡਊਲ ਿੂੰ ਬੈਟਰੀ ਿਾਲ ਵਸੱਧਾ ਿਿੈਿਟ ਿਹੀਂ ਿੀਤਾ ਜਾ ਸਿਦਾ ਹੈ, 

ਇਸਲਈ, ਇੱਿ ਚਾਰਜ ਿੰਟਰੋਲਰ ਆਿ ਚਾਰਜ ਰੈਗੂਲੇਟਰ ਮਾਵਡਊਲ ਅਤੇ 

ਬੈਟਰੀ ਦੇ ਵਿਚਿਾਰ ਿਰਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ AC ਉਪਿਰਿਾਂ ਿੂੰ ਚਲਾਉਣ ਲਈ 

ਇਿਿਰਟਰ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ, ਮੋਡੀਊਲ ਿੂੰ ਛੱਡ ਿੇ ਸਾਰਾ ਵਸਸਟਮ 

ਬੈਲੈਂਸ ਆਫ਼ ਵਸਸਟਮ (BOS) ਿਜੋਂ ਜਾਵਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। (ਵਚੱਤਰ 3)

BOS ਅਸੈਂਬਲੀ ਦੇ ਮੁੱਖ ਭਾਗ ਹਿ:

•  ਸਟੋਰੇਜ ਬੈਟਰੀ

•  ਚਾਰਜ ਿੰਟਰੋਲਰ

•  ਇਿਿਰਟਰ

•  ਸਹਾਇਤਾ ਢਾਂਚਾ

•  ਜੰਿਸ਼ਿ ਬਾਿਸ

•  ਤਾਰ, ਿੇਬਲ ਅਤੇ ਵਫਊਜ਼

•  ਿੁਿੈਿਸ਼ਿ ਅਤੇ ਸਵਿੱਚ

ਉਪਰੋਿਤ ਭਾਗਾਂ ਦੇ ਫੰਿਸ਼ਿਾਂ ਿੂੰ ਹੇਠਾਂ ਸੰਖੇਪ ਵਿੱਚ ਸਮਝਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ:

ਸਟੋਰੇਜ ਬੈਟਰੀ

ਲਾਈਟਵਿੰਗ ਲਈ ਿਰਤੇ ਜਾਣ ਿਾਲੇ ਸਭ ਤੋਂ ਛੋਟੇ ਵਸਸਟਮਾਂ ਿੂੰ ਲੰਬੇ ਵਸਸਟਮ 

ਵਜਿਂੇ ਵਿ ਫਵਰੱਜ, 24V ਲਈ ਵਸਰਫ 12V ਬੈਟਰੀ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਜਿੇਰ ਤਾਰ 

ਦੇ ਆਿਾਰ ਿੂੰ ਛੋਟਾ ਰੱਖਣ ਅਤੇ ਵਸਸਟਮ ਦੇ ਿੁਿਸਾਿ ਿੂੰ ਘੱਟ ਤੋਂ ਘੱਟ ਰੱਖਣ ਵਿੱਚ 

ਮਦਦ ਿਰਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਿੰੂ ਵਧਆਿ ਿਾਲ ਸੰਭਾਲਣ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ। ਜਿੇਰ ਿੁਿਸਾਿ ਤੋਂ 

ਬਚਣ ਲਈ ਓਿਰ ਚਾਰਜ ਜਾਂ ਪੂਰੀ ਤਰਹਹਾਂ ਵਡਸਚਾਰਜ ਿਹੀਂ ਿੀਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ 

ਹੈ।

ਚਾਰਜ ਕੰਟਰੋਲਰ

ਜਿੇਰ ਬੈਟਰੀ ਆਪਣੇ ਆਪ ਚਾਰਜ ਿੰੂ ਿੰਟਰੋਲ ਿਰਿ ਦੇ ਯੋਗ ਿਹੀਂ ਹੈ। ਇਹ 

ਿੰਮ ਇੱਿ ਸਧਾਰਿ ਆਟੋਮਵੈਟਿ ਵਡਿਾਈਸ ਦੁਆਰਾ ਿੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਜਸਿੂੰ ਚਾਰਜ 

ਿੰਟਰੋਲਰ ਿਜੋਂ ਜਾਵਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ.

•  ਇਹ ਬੈਟਰੀ ਚਾਰਜ ਹੋਣ ਦਾ ਅਵਹਸਾਸ ਿਰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਚਾਰਵਜੰਗ ਿਰੰਟ ਿੂੰ 

‘ਬੰਦ’ ਿਰ ਵਦੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਿੁਿਸਾਿ ਤੋਂ ਬਚਦਾ ਹੈ।
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•  ਜਦੋਂ ਬੈਟਰੀ ਚਾਰਜ ਇੱਿ ਵਿਰਧਾਰਤ ਸੀਮਾ ਤੋਂ ਘੱਟ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਇਹ 

ਉਪਿਰਣਾਂ ਿੂੰ ਵਡਸਿਿੈਿਟ ਿਰ ਵਦੰਦਾ ਹੈ। 

•  ਵਰਿਰਸ ਿਰੰਟ ਿੂੰ ਰਿੋਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਸ਼ਾਰਟ ਸਰਿਟ ਤੋਂ ਬਚਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਇਨਵਰਟਰ

ਇਿੱ ਸੂਰਜੀ ਵਸਸਟਮ ਵਸਰਫ DC ਪਾਿਰ ਪੈਦਾ ਿਰਦਾ ਹੈ। ਪਰ ਘਰੇਲੂ ਉਪਿਰਿਾਂ 

ਿੂੰ AC ਪਾਿਰ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਡੀਸੀ ਿੂੰ ਏਸੀ ਵਿੱਚ ਬਦਲਣ ਲਈ ਇਸ ਉਦੇਸ਼ 

ਲਈ ਜੰਤਰ (ਉਦਾਹਰਿ CFL) ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਵਜਸਿੂੰ ਇਿਿਰਟਰ ਵਿਹਾ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ।

ਸਹਾਇਤਾ ਬਣਤਰ

ਸੋਲਰ ਮੋਡੀਊਲ ਿੂੰ ਵਸਰਫ਼ ਜ਼ਮੀਿ ਜਾਂ ਛੱਤ ‘ਤੇ ਿਹੀਂ ਰਵੱਖਆ ਜਾ ਸਿਦਾ। ਇਸ ਿੂੰ 

ਇੱਿ ਿੋਣ ‘ਤੇ ਧੁੱਪ ਿੂੰ ਇਿੱਠਾ ਿਰਿ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ. ਮੋਡੀਊਲ ਿੂੰ ਵਿਸੇ ਿੀ ਤੇਜ਼ ਹਿਾ 

ਤੋਂ ਸੁਰਵੱਖਅਤ ਰੱਖਣ ਲਈ ਸੋਲਰ ਪੀਿੀ ਵਸਸਟਮ ਲਈ ਸਪੋਰਟ ਢਾਂਚੇ ਦੀ ਿਰਤੋਂ 

ਿੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਜੰਿਸ਼ਿ ਬਿਸੇਇਹ ਬਹੁਤ ਸਾਰੀਆਂ ਤਾਰਾਂ ਦਾ ਵਮਲਣ ਦਾ ਸਿਾਿ ਹੈ। ਇਹ ਇੱਿ 

ਿੱਚੇ ਮੋਡੀਊਲ ਤੋਂ ਹੋ ਸਿਦੇ ਹਿ ਮੋਡੀਊਲਾਂ ਤੋਂ ਬੈਟਰੀ ਬੈਿਂ ਤਿੱ। ਇੱਿ ਜਿੰਸ਼ਿ 

ਬਾਿਸ ਇਿੱ ਅਟੁੱਟ ਸਮੱਗਰੀ (ਭਾਿ) ਪੌਲੀਿਾਰਬੋਿੇਟ ਦਾ ਬਵਣਆ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਇਹ 

ਉੱਚ ਮੌਜੂਦਾ ਪਰਹਿਾਹ ਲਈ ਤਾਂਬੇ ਦੇ ਿਿੈਿਟਰਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਿਰਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਵਸਸਟਮ 

ਿੂੰ ਿਮੀ ਤੋਂ ਬਚਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਤਾਰਾਂ ਅਤੇ ਭਫਊਜ਼

ਇਹ ਸੋਲਰ ਵਸਸਟਮ ਘੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਪਰ ਉੱਚ ਿਰੰਟ ਲੈ ਿੇ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ, 

ਿੱਡੇ ਵਿਆਸ ਤਾਰ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ. ਵਫਊਜ਼ ਸੂਰਜੀ ਉਪਿਰਣਾਂ ਿੂੰ ਸ਼ਾਰਟ ਸਰਿਟ ਤੋਂ 

ਸੁਰਵੱਖਅਤ ਰੱਖਦੇ ਹਿ।

ਚਾਰਜ ਕੰਟਰੋਲਰ ਦੀ ਮਾਊਭਂਟੰਗ

-  ਿੰਟਰਹੋਲਰ ਿੂੰ ਿੰਧ ‘ਤੇ ਪੇਚਾਂ ਵਿੱਚ ਮਾਊਂਟ ਿਰੋ ਜੋ ਿੰਧ ਸਮੱਗਰੀ ਿਾਲ ਵਫੱਟ ਹੁੰਦੇ 

ਹਿ। 

-  ਬੈਟਰੀ ਿੇਬਲ ਅਸੈਂਬਲੀ ਿੂੰ ਿੰਟਰੋਲਰ ਦੇ ਿਾਲ ਸਪਲਾਈ ਿੀਤੇ ਵਫਊਜ਼ ਿਾਲ 

ਿਿੈਿਟ ਿਰੋ। 

-  ਪਵਹਲਾਂ ਿੰਟਰੋਲਰ ਅਤੇ ਵਫਰ ਬੈਟਰੀ ਅਤੇ ਦੋ ਮੋਡੀਊਲ ਿੂੰ ਿਿੈਿਟ ਿਰੋ

-  ਤਾਰਾਂ ਿੂੰ ਲੋਡ ਿਾਲ ਿਿੈਿਟ ਿਰੋ ਅਤੇ ਿੇਿਲ ਤਦ ਹੀ ਿੰਟਰੋਲਰ ਿਾਲ।

ਭਬਜਲੀ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ

•  ਪੂਰੀ ਤਰਹਹਾਂ ਚਾਰਜ ਹੋਣ ਤੋਂ ਬਾਅਦ ਹੀ ਬੈਟਰੀ ਿੂੰ ਵਸਸਟਮ ਿਾਲ ਿਿੈਿਟ 

ਿਰੋ।

•  2 - 3 ਵਦਿਾਂ ਲਈ ਚਾਰਜ ਿੀਤੇ ਲੋਡ ਿੂੰ ‘ਚਾਲੂ’ ਿਾ ਿਰੋ (ਜਦੋਂ ਬੈਟਰੀ ਪੂਰੀ 

ਤਰਹਹਾਂ ਚਾਰਜ ਹੋ ਜਾਂਦੀ ਹੈ)

•  ਸਹੀ ਪੋਲਵਰਟੀ ਿਾਲ ਿੰਟਰੋਲਰ ਿੂੰ ਚਾਰਜ ਿਰਿ ਲਈ ਐਰੇ ਿੇਬਲ ਿੂੰ 

ਿਿੈਿਟ ਿਰੋ।

•  ਸਵਿੱਚ ਿੂੰ ‘ਬੰਦ’ ਸਵਿਤੀ ਵਿੱਚ ਰੱਖੋ ਅਤੇ ਲੋਡ ਿੇਬਲਾਂ ਅਤੇ ਬੈਟਰੀ ਿੇਬਲਾਂ ਿੂੰ 

ਚਾਰਜ ਿੰਟਰੋਲਰ ਿਾਲ ਿਿੈਿਟ ਿਰੋ।

•  ਆਮ ਿਾਰਿਾਈ ਲਈ ਲੋਡ (ਵਜਿੇਂ) ਲੈਂਪ ਿੂੰ ‘ਚਾਲੂ’ ਿਰੋ।

•  ਸੋਲਰ ਪੈਿਲ ਦੀ ਸਿਾਪਿਾ ਦੀ ਜਾਂਚ ਿਰੋ ਵਿ ਇਹ ਿੰਮ ਿਰ ਵਰਹਾ ਹੈ। (ਵਚੱਤਰ 

4a ਅਤੇ b) ਵਮਡ ਿਲੈਂਪ ਦੇ ਿਾਲ ਸਿਾਵਪਤ ਸੂਰਜੀ ਪਿੈਲ ਿੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ 

ਅਤੇ ਫਰੇਮ ਮਾਊਂਟ ਿੀਤੇ ਇੰਸਟਾਲੇਸਿ਼ ਿੂੰ ਦਰਸਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਸੋਲਰ ਪੈਨਲ ਦੀ ਕਾਰਜਕੁਸ਼ਲਤਾ

ਸੂਰਜ ਦੀ ਰੌਸਿ਼ੀ ਸੂਰਜੀ ਪੈਿਲ ਲਈ ਬਵੁਿਆਦੀ ਬਾਲਣ ਹੈ। ਸਿਸ਼ਾਈਿ ਪਿੈਲ 

ਿੂੰ ਆਮ ਿੰਮਿਾਜ ਲਈ ਰੱਖਣ ਦਾ ਿਾਰਿ ਹੈ। ਪਰ ਮੋਡੀਊਲ ਦੇ ਆਲੇ-ਦੁਆਲੇ ਦਾ 

ਿਾਤਾਿਰਣ ਇਸ ਦੇ ਿੰਮ ਿਰਿ ‘ਤੇ ਅਸਰ ਪਾਿੇਗਾ।

ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਿੁਝ ਿਾਰਿ ਵਬਜਲੀ ਦੇ ਿੁਿਸਾਿ ਲਈ ਇਸ ਦੇ ਆਮ ਿੰਮਿਾਜੀ ਿਾਰਿ 

ਿੂੰ ਪਰਹਭਾਿਤ ਿਰਿਗੇ। - ਝਿੁਾਅ ਿੋਣ

-  ਧੂੜ

-  ਸ਼ੈਵਡੰਗ

-  ਰੋਸ਼ਿੀ ਦੀ ਤੀਬਰਤਾ

-  ਤਾਪਮਾਿ

-  ਚਾਰਜ ਿੰਟਰੋਲਰ

-  ਸੈਮੀਿੰਡਿਟਰ ਊਰਜਾ ਦਾ ਿੁਿਸਾਿ

-  ਿੇਬਲ ਦੇ ਿੁਿਸਾਿ

-  ਗਲਤ ਿੁਿੈਿਸ਼ਿ

ਝੁਕਾਓ ਕੋਣ: ਸੂਰਜੀ ਮੋਡੀਊਲ ਸੂਰਜ ਦੇ ਸਹੀ ਰਸਤੇ ਵਿੱਚ ਸਿਾਵਪਤ ਹੋਣਾ 

ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਸਿਾਿ ਦੇ ਅਿਸ਼ਾਂਸ਼ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਇਿੱ ਿੋਣ ‘ਤੇ ਸਹੀ ਢੰਗ 

ਿਾਲ ਝਵੁਿਆ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਜਿੇਰ ਝੁਿਣ ਿਾਲੇ ਿੋਣ ਵਿੱਚ ਿੋਈ ਗਲਤੀ ਹੁੰਦੀ 

ਹੈ ਤਾਂ ਉਸੇ ਮਾਤਰਾ ਵਿੱਚ ਵਬਜਲੀ ਦਾ ਿੁਿਸਾਿ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਿੂੜ:ਜੇਿਰ ਮਵੌਡਊਲਾਂ ਿੰੂ ਸਹੀ ਢੰਗ ਿਾਲ ਸਾਫ਼ ਿਹੀਂ ਿੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਖੁਸ਼ਿ 

ਮੌਸਮ ਵਿੱਚ ਮੋਡੀਊਲ ਦੀ ਸਤਹਹਾ ‘ਤੇ ਧੂੜ ਬਣ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਅਤੇ ਇਹ 5-10% ਉੱਚ 

ਊਰਜਾ ਦਾ ਿੁਿਸਾਿ ਿਰ ਸਿਦੀ ਹੈ।

ਸ਼ੈਭਡੰਗ

ਸੋਲਰ ਮੋਡੀਊਲ ਸਾਰਾ ਵਦਿ ਸੂਰਜ ਦਾ ਸਾਹਮਣਾ ਿਰਦਾ ਹੈ। ਉਿਹਹਾਂ ਦੀ ਛਾਂ ਇਸ 

ਉੱਤੇ ਮੌਜੂਦ ਿਹੀਂ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ। ਅਵਜਹੀ ਿਾਂ ‘ਤੇ ਹੀ ਲਗਾਉਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। 

ਪਰ ਵਿਸਵਤਰਹਤ ਮੁਫਤ ਟਰਹਾਂਸਫਾਰਮਰ, ਟੀ.ਿੀ. ਐਂਟੀਿਾ ਆਵਦ ਿਾਰਿ ਸ਼ੇਡ ਪੇਸ਼ 

ਹੋ ਸਿਦੇ ਹਿ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.11.185 - 187
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ਇੱਿ ਸੂਰਜੀ ਮੋਡੀਊਲ ਵਿਅਿਤੀਗਤ ਸੂਰਜੀ ਸੈੱਲਾਂ ਦੀ ਇੱਿ ਸਤਰ ਦੇ ਬਣੇ ਹੁੰਦੇ 

ਹਿ ਅਤੇ ਇਿੱ ਦੂਜੇ ਿਾਲ ਲੜੀ ਵਿੱਚ ਜੁੜੇ ਹੁੰਦੇ ਹਿ। ਮਿੰ ਲਓ ਵਿ ਇਿੱ ਉਦਾਹਰਿ 

ਦੇ ਤੌਰ ਤੇ ਇਿੱ ਮੋਡੀਊਲ ਵਿੱਚ 36 ਸੈੱਲਾਂ ਵਿੱਚੋਂ ਇੱਿ ਸੈੱਲ ਪੂਰੀ ਤਰਹਹਾਂ ਰੰਗਤ ਹੈ, 

ਮੋਡੀਊਲ ਤੋਂ ਪਾਿਰ ਆਉਟਪੁੱਟ ਉੱਚ ਪਰਹਤੀਰੋਧ ਦੇ ਿਾਰਿ ਜ਼ੀਰੋ ਹੋ ਜਾਿੇਗੀ। ਪਰ ਜੇ 

ਇੱਿ ਸੈੱਲ 50% ਰੰਗਤ ਹੈ ਤਾਂ ਪਾਿਰ ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੂੰ 50% ਤੱਿ ਘਟਾ ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ, ਵਸਰਫ ਉੱਚ ਪਰਹਤੀਰੋਧ ਦੀ ਪੇਸ਼ਿਸ਼ ਿਰਦਾ ਹੈ.

ਰੋਸ਼ਨੀ ਦੀ ਤੀਬਰਤਾ

ਚਮਿਦਾਰ ਸੂਰਜ ਦੀ ਰੌਸਿ਼ੀ ਵਿੱਚ ਪੈਿਲ ਤੋਂ ਿਧੇਰੇ ਸ਼ਿਤੀ ਪੈਦਾ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਸੂਰਜ ਦੀ 

ਰੌਸ਼ਿੀ ਦੇ 1000W/M2 ਲਈ, ਰੇਟ ਿੀਤੀ ਆਉਟਪੁੱਟ ਪਾਿਰ ਪੂਰੀ ਹੋਿੇਗੀ। ਪਰ, 

ਜਿੇਰ ਇਹ 500W/M2 ਹੈ ਤਾਂ ਵਸਰਫ ਰੇਟ ਿੀਤੀ ਪਾਿਰ ਆਉਟਪੁੱਟ ਅੱਧੀ ਹੋਿੇਗੀ। 

ਆਉਟਪੁੱਟ ਪਾਿਰ ਇਿੱਲਤਾ ਵਿੱਚ ਸੂਰਜੀ ਦੇ ਿਾਧੇ ਦੇ ਿਾਲ ਵਸੱਧੇ ਅਿੁਪਾਤਿ ਹੈ.

ਤਾਪਮਾਨ

ਵਜੰਿਾ ਵਜ਼ਆਦਾ ਤਾਪਮਾਿ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਵਬਜਲੀ ਦੇ ਿੁਿਸਾਿ ਦੇ ਿਾਰਿ, ਇੱਿ ਮੋਡੀਊਲ 

ਤੋਂ ਆਉਟਪੁੱਟ ਪਾਿਰ ਘੱਟ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਇਹ 25 ਵਡਗਰੀ ਸੈਲਸੀਅਸ ਦੇ ਵਮਆਰੀ 

ਤਾਪਮਾਿ ‘ਤੇ ਟੈਸਟ ਿੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਚਮਿਦਾਰ ਸੂਰਜ ਦੀ ਰੌਸ਼ਿੀ ਦੇ ਦੌਰਾਿ, 

ਸੈੱਲ 70 ਵਡਗਰੀ ਸੈਲਸੀਅਸ ਤੱਿ ਿੀ ਪਹੁੰਚ ਸਿਦਾ ਹੈ। ਜਿੇਰ ਵਿਰਹਸਟਵਲਿ 

ਵਸਲੀਿਾਿ 0.4 ਤੋਂ 0.5% ਪਰਹਤੀ ਵਡਗਰੀ ਸੈਲਸੀਅਸ ਤਾਪਮਾਿ 25 ਵਡਗਰੀ 

ਸੈਲਸੀਅਸ ਤੋਂ ਿੱਧ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਅਮੋਰਫਸ ਵਸਲੀਿਾਿ ਮੋਡੀਊਲ ਤਾਪਮਾਿ ਗੁਣਾਿਂ 

ਤਾਪਮਾਿ ਿਾਧੇ ਦੇ 0.2 ਤੋਂ 0.25% ਪਰਹਤੀ ਵਡਗਰੀ ਸੈਲਸੀਅਸ ਹੈ।

ਚਾਰਜ ਕੰਟਰੋਲਰ

ਜੇਿਰ ਚਾਰਜਰ ਿੰਟਰੋਲਰ ਵਿਰੰਤਰ ਿਾਰਜਸ਼ੀਲ ਹੈ ਅਤੇ ਲਗਭਗ 5mA ਤੋਂ 

25mA ਦਾ ਇਿੱ ਛੋਟਾ ਿਰੰਟ ਵਖੱਚਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਪਾਿਰ ਦਾ ਿੁਿਸਾਿ ਲਗਭਗ 1% 

ਹੈ।

ਸੈਮੀਕੰਡਕਟਰ ਊਰਜਾ ਦਾ ਨੁਕਸਾਨ

ਚਾਰਜ ਿੰਟਰੋਲਰ ਵਿੱਚ MOSFET ਅਤੇ ਬਲਾਵਿੰਗ ਡਾਇਡ ਦੇ ਰੂਪ ਵਿੱਚ ਵਹੱਸੇ ਹੁੰਦੇ 

ਹਿ, ਜੋ ਵਿ ਗਰਮੀ ਊਰਜਾ ਦੇ ਿੁਿਸਾਿ ਦਾ ਿਾਰਿ ਹੈ।

ਕੇਬਲ ਦਾ ਨੁਕਸਾਨ

ਿੇਬਲ ਵਬਜਲੀ ਦੇ ਿੁਿਸਾਿ ਦਾ ਿਾਰਿ ਿੀ ਹਿ, ਇਸ ਿੂੰ ਤਾਰ ਦੇ ਆਿਾਰ ਦੇ ਿੱਡੇ 

ਵਿਆਸ ਦੀ ਚੋਣ ਿਰਿੇ ਘੱਟ ਿੀਤਾ ਜਾ ਸਿਦਾ ਹੈ।

ਗਲਤ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ

ਜੇਿਰ ਵਬਜਲੀ ਦੇ ਿੁਿੈਿਸਿ਼ ਸਹੀ ਢੰਗ ਿਾਲ ਿਹੀਂ ਬਣਾਏ ਗਏ ਹਿ, ਤਾਂ ਇਸ ਦੇ 

ਿਤੀਜੇ ਿਜੋਂ ਬੈਟਰੀ ਿੂੰ ਘੱਟ ਪਾਿਰ ਫੀਡ ਿੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਇਸਿੂੰ ਸਾਫ਼, ਅਤੇ ਤੰਗ 

ਿੁਿੈਿਸ਼ਿ ਰੱਖ ਿੇ ਘਟਾਇਆ ਜਾ ਸਿਦਾ ਹੈ।

ਪੌਣ ਊਰਜਾ ਉਤਪਾਦਨ (Wind power generation)
ਉਦੇਸ਼:ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਤੁਸੀਂ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

•  ਪਵਨ ਊਰਜਾ ਉਤਪਾਦਨ ਦੀਆਂ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾਵਾਂ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ

•  ਪਵਨ ਊਰਜਾ ਉਤਪਾਦਨ ਦੇ ਫਾਇਦੇ ਅਤੇ ਨੁਕਸਾਨ ਦੱਸੋ।

ਹਿਾ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਿਰਿੇ ਵਬਜਲਈ ਊਰਜਾ ਪੈਦਾ ਿਰਿ ਦੀ ਵਿਧੀ ਿੂੰ ਪਿਿ ਊਰਜਾ 

ਉਤਪਾਦਿ ਵਿਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਵਿਉਂਵਿ ਹਿਾ ਵਿੱਚ ਿੇਗ ਅਤੇ ਗਤੀ ਊਰਜਾ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, 

ਇਸਦੀ ਿਰਤੋਂ ਵਬਜਲੀ ਪੈਦਾ ਿਰਿ ਲਈ ਿੀਤੀ ਜਾ ਸਿਦੀ ਹੈ। ਇਸਦੇ ਲਈ, ਅਸੀਂ 

ਪਿਿ ਚੱਿੀਆਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਿਰ ਸਿਦੇ ਹਾਂ। ਪਿਿ ਚਿੱੀ ਦਾ ਮਹੱਤਿਪੂਰਿ ਵਹੱਸਾ ਿੱਡੇ 

ਪੱਵਤਆਂ ਿਾਲਾ ਢਾਂਚਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਜੋ ਉੱਚੇ ਟਾਿਰ ਦੇ ਵਸਖਰ ‘ਤੇ ਸਵਿਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਹਿਾ 

ਦੀ ਗਤੀ ਿਾਲ ਪਵੱਤਆਂ ਦੀ ਗਤੀ ਬਦਲ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਜੇਿਰ ਪਿਿ ਚਿੱੀ ਦੀ ਰੋਟੇਸ਼ਿ 

ਜਿਰੇਟਰ ਦੇ ਰੋਟਰ ਿੂੰ ਵਦੱਤੀ ਜਾਿੇ ਤਾਂ ਜਿਰੇਟਰ ਤੋਂ ਵਬਜਲੀ ਪਰਹਾਪਤ ਹਿੋੇਗੀ। 

ਜਿੇਰ ਵਿੰਡਵਮੱਲ ਪਾਣੀ ਦੇ ਪੰਪ ਿਾਲ ਜੁੜੀ ਹੋਈ ਹੈ, ਤਾਂ ਵਿੰਡਵਮੱਲ ਦੇ ਪੱਤੇ ਪੰਪ ਿੂੰ 

ਘੁੰਮਾਉਂਦੇ ਹਿ ਅਤੇ ਪਾਣੀ ਿੂੰ ਬਾਹਰ ਿੱਢਦੇ ਹਿ।

ਵਬਜਲੀ ਪੈਦਾ ਿਰਿ ਲਈ ਪੌਣ ਸ਼ਿਤੀ ਦਾ ਲਾਭਦਾਇਿ ਸ਼ੋਸ਼ਣ ਿੀਤਾ ਜਾ ਸਿਦਾ 

ਹੈ ਵਿਉਂਵਿ ਇੱਿੇ ਿੱਡੇ, ਤੱਟਿਰਤੀ, ਪਹਾੜੀ ਅਤੇ ਮਾਰਿੂਲ ਖੇਤਰ ਹਿ। 17 ਮੀਟਰ 

ਦੇ ਬਲੇਡ ਵਿਆਸ ਿਾਲੀਆਂ ਮਸ਼ੀਿਾਂ ਿਾਲੀਆਂ ਵਿੰਡ ਟਰਬਾਈਿਾਂ, ਜੋ ਲਗਭਗ 

100 ਵਿਲੋਿਾਟ ਪੈਦਾ ਿਰ ਸਿਦੀਆਂ ਹਿ। ਵਿੰਡਵਮੱਲ ਦੇ ਰੋਟਰ ਦੇ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ ਤੌਰ 

‘ਤੇ ਵਤਆਰ ਿੀਤੇ ਬਲੇਡਾਂ ‘ਤੇ ਹਿਾ ਿਗਣ ਦੀ ਇਿੱ ਹੜਤਾਲ ਦਿੋਾਂ ਿੂੰ ਘੁੰਮਾਉਣ 

ਦਾ ਿਾਰਿ ਬਣਦੀ ਹੈ। ਇਹ ਰੋਟੇਸ਼ਿ, ਜੋ ਵਿ ਮਿੈਿੀਿਲ ਊਰਜਾ ਹੈ, ਜਦੋਂ ਇਿੱ 

ਟਰਬਾਈਿ ਿਾਲ ਜੋੜੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਪਾਿਰ ਜਿਰੇਟਰ ਚਲਾਉਂਦੀ ਹੈ।

ਓਪਰੇਸ਼ਨ

ਵਿੰਡ ਪਾਿਰ ਸਟੇਸਿ਼ ਦੀ ਯੋਜਿਾਬੱਧ ਵਿਿਸਿਾ ਵਚੱਤਰ 1 ਵਿੱਚ ਵਦੱਤੀ ਗਈ ਹੈ।

ਜਦੋਂ ਹਿਾ ਰੋਟਰ ਬਲੇਡਾਂ ਿੂੰ ਮਾਰਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ ਬਲੇਡ ਘੁੰਮਣਾ ਸ਼ੁਰੂ ਿਰ ਵਦੰਦੇ ਹਿ। 

ਰੋਟਰ ਹਾਈ ਸਪੀਡ ਗੇਅਰ ਬਾਿਸ ਿਾਲ ਵਸੱਧਾ ਜਵੁੜਆ ਹੋਇਆ ਹੈ। ਗੀਅਰ ਬਾਿਸ 

ਰੋਟਰ ਰੋਟੇਸ਼ਿ ਿੂੰ ਤੇਜ਼ ਰਫ਼ਤਾਰ ਵਿੱਚ ਬਦਲਦਾ ਹੈ ਜੋ ਇਲਿੈਟਰਹੀਿਲ ਜਿਰੇਟਰ 

ਿੂੰ ਘੁੰਮਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਿੋਇਲ ਿੂੰ ਲੋੜੀਂਦੀ ਉਤੇਜਿਾ ਦੇਣ ਲਈ ਇੱਿ ਐਿਸਾਈਟਰ ਦੀ 

ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ ਇਹ ਲੋੜੀਂਦੀ ਿੋਲਟੇਜ ਪੈਦਾ ਿਰ ਸਿੇ। ਐਿਸਾਈਟਰ ਿਰੰਟ ਿੂੰ 

ਇੱਿ ਟਰਬਾਈਿ ਿੰਟਰੋਲਰ ਦੁਆਰਾ ਵਿਯੰਤਵਰਤ ਿੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜੋ ਹਿਾ ਦੀ ਗਤੀ 

ਿੰੂ ਸਮਝਦਾ ਹੈ ਇਸਦੇ ਅਧਾਰ ਤੇ ਇਹ ਉਸ ਸ਼ਿਤੀ ਦੀ ਗਣਿਾ ਿਰਦਾ ਹੈ ਵਿ ਅਸੀਂ 

ਉਸ ਖਾਸ ਹਿਾ ਦੀ ਗਤੀ ਤੇ ਿੀ ਪਰਹਾਪਤ ਿਰ ਸਿਦੇ ਹਾਂ।

ਇਲੈਿਟਰਹੀਿਲ ਜਿਰੇਟਰ ਦੀ ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਇਿੱ ਰੈਿਟੀਫਾਇਰ ਿੂੰ 

ਵਦੱਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਰਿੇਟੀਫਾਇਰ ਆਉਟਪੁੱਟ ਲਾਈਿ ਿਿਿਰਟਰ ਯੂਵਿਟ ਿੂੰ 

ਆਉਟਪੁੱਟ AC ਿੂੰ ਸਵਿਰ ਿਰਿ ਲਈ ਵਦੱਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਜੋ ਇਿੱ ਉੱਚ ਿੋਲਟੇਜ 

ਟਰਹਾਂਸਫਾਰਮਰ ਦੁਆਰਾ ਗਵਰੱਡ ਿੂੰ ਖੁਆਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਵਿੰਡ ਟਰਬਾਈਿ 

(ਵਜਿੇਂ ਵਿ ਮੋਟਰ, ਬੈਟਰੀ ਆਵਦ) ਦੇ ਅੰਦਰੂਿੀ ਸਹਾਇਿਾਂ ਿੰੂ ਸਿ਼ਤੀ ਦੇਣ ਲਈ 

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.11.185 -187
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ਇੱਿ ਿਾਧੂ ਯੂਵਿਟ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਿੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਇਸਿੂੰ ਵਿਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।ਅੰਦਰੂਿੀ 

ਸਪਲਾਈ ਯੂਵਿਟ. ISU ਗਵਰੱਡ ਦੇ ਿਾਲ-ਿਾਲ ਹਿਾ ਤੋਂ ਿੀ ਪਾਿਰ ਲੈ ਸਿਦਾ ਹੈ। 

ਹੈਲੀਿਾਪਟਰ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਸੁਰਵੱਖਆ ਦੇ ਉਦੇਸ਼ ਲਈ ਰਿੈਟੀਫਾਇਰ ਯਵੂਿਟ (ਆਰਯੂ) 

ਤੋਂ ਿਾਧੂ ਊਰਜਾ ਿੂੰ ਖਤਮ ਿਰਿ ਲਈ ਿੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਲਾਿ

1  ਹਿਾ ਊਰਜਾ ਮੁਫ਼ਤ, ਅਮੁਿੱ ਹੈ ਅਤੇ ਆਿਾਜਾਈ ਦੀ ਲੋੜ ਿਹੀਂ ਹੈ।

2  ਦੂਜੇ ਪਾਸੇ ਵਿੰਡ ਪਾਿਰ ਪਲਾਂਟ ਿੂੰ ਬਣਿ ਵਿਚ ਵਜ਼ਆਦਾ ਸਮਾਂ ਿਹੀਂ ਲੱਗਦਾ। 

ਅਵਜਹੀਆਂ ਵਿੰਡ ਵਮੱਲਾਂ ਪੇਂਡੂ ਖੇਤਰਾਂ ਲਈ ਬਹੁਤ ਫਾਇਦੇਮੰਦ ਅਤੇ ਵਿਫ਼ਾਇਤੀ 

ਹੋਣਗੀਆਂ ਜੋ ਮੌਜੂਦਾ ਗਵਰੱਡਾਂ ਤੋਂ ਬਹੁਤ ਦੂਰ ਹਿ।

3  ਇਿੱ ਮਜ਼ਬੂਤ ਿਾਰਿ ਹੈ ਵਿ ਭਾਰਤ ਵਿੱਚ ਿੁਝ ਪਣ-ਵਬਜਲੀ ਇਿਪੁਟਸ ਿਾਲੇ 

ਗਵਰੱਡਾਂ ਦੁਆਰਾ ਹਿਾ ਦੀ ਸਿ਼ਤੀ ਦਾ ਸੁਆਗਤ ਿੀਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। 

ਦੱਖਣ-ਪੱਛਮੀ ਮਾਿਸੂਿ ਦੀ ਸ਼ੁਰੂਆਤ ਤੋਂ ਪਵਹਲਾਂ ਹਾਈਡਲ ਵਰਜ਼ਰਿਾਇਰ 

ਵਿੱਚ ਪਾਣੀ ਦਾ ਪੱਧਰ ਸਭ ਤੋਂ ਹੇਠਲੇ ਪੱਧਰ ‘ਤੇ ਹੈ। ਜੇ ਦੌਰਾਿ ਘੱਟ ਪਾਣੀ 

ਿੱਵਢਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ

 ਮਾਿਸਿੂ, ਲੰਬੇ ਸਮੇਂ ਲਈ ਉੱਚ ਪੱਧਰ ਿੂੰ ਬਣਾਈ ਰਵੱਖਆ ਜਾ ਸਿਦਾ ਹੈ। 

ਮਿੌਸੂਿ ਦੀ ਵਮਆਦ ਦੇ ਦੌਰਾਿ ਹਿਾ ਊਰਜਾ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਗਵਰੱਡ ਿੂੰ ਭੋਜਿ ਦੇਣ 

ਲਈ ਿੀਤੀ ਜਾ ਸਿਦੀ ਹੈ।

4  ਇਹ ਪਰਹਦੂਸ਼ਣ ਰਵਹਤ ਹੈ

5  ਇਸ ਿੂੰ ਉੱਚ ਤਿਿੀਿ ਦੀ ਲੋੜ ਿਹੀਂ ਹੈ।

6  ਇੰਸਟਾਲੇਸਿ਼ ਤੋਂ ਬਾਅਦ ਘੱਟ ਿੀਮਤ ‘ਤੇ ਵਬਜਲੀ ਪੈਦਾ ਿੀਤੀ ਜਾ ਸਿਦੀ ਹੈ।

ਨੁਕਸਾਨ

1  ਪਿਿ ਸਿ਼ਤੀ ਿਾਲ ਜਵੁੜਆ ਿੱਡਾ ਿੁਿਸਾਿ ਇਹ ਹੈ ਵਿ ਇਹ ਵਿਰੰਤਰ ਅਤੇ 

ਸਵਿਰ ਿਹੀਂ ਹੈ, ਜੋ ਪੂਰੇ ਪਲਾਂਟ ਿੂੰ ਵਡਜ਼ਾਈਿ ਿਰਿ ਵਿੱਚ ਪੇਚੀਦਗੀਆਂ ਪੈਦਾ 

ਿਰਦਾ ਹੈ।

2  ਵਿੰਡ ਟਰਬਾਈਿ ਜਿਰੇਟਰਾਂ ਦੇ ਰੋਟਰ ਬਲੇਡਾਂ ਿੂੰ ਉਵੱਚਤ ਸ਼ਿਤੀ ਪੈਦਾ ਿਰਿ 

ਲਈ ਿੱਡੇ ਖੇਤਰਾਂ ਿੂੰ ਸਾਫ਼ ਿਰਿਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

3  ਹਿਾ ਬਹੁਤ ਖ਼ਤਰਿਾਿ ਹੈ ਅਵਜਹੇ ਤੂਫ਼ਾਿ ਬਹੁਤ ਵਜਆ਼ਦਾ ਸ਼ੀਅਰ ਤਣਾਅ 

ਪੈਦਾ ਿਰ ਸਿਦੇ ਹਿ ਜੋ ਿੁਝ ਸਮੇਂ ਦੇ ਅੰਦਰ ਪੂਰੇ ਪੌਦੇ ਿੂੰ ਖਰਾਬ ਿਰ ਸਿਦੇ 

ਹਿ। ਇਸ ਤੋਂ ਬਚਣ ਲਈ, ਵਿਸ਼ੇਸ਼ ਅਤੇ ਮਵਹੰਗੇ ਵਡਜ਼ਾਈਿ ਅਤੇ ਵਿਯੰਤਰਣ 

ਦੀ ਹਮੇਸ਼ਾ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

4  ਉੱਪਰ ਦੱਸੇ ਗਏ ਸਾਰੇ ਿੁਿਸਾਿਾਂ ਵਿੱਚੋਂ, ਲਾਗਤ ਿਾਰਿ ਪਰਹਮੁੱਖ ਹੈ ਵਜਸ ਿੇ 

ਮੌਜੂਦਾ ਗਵਰੱਡ ਿੂੰ ਫੀਡ ਿਰਿ ਲਈ ਿੱਡੇ ਪੱਧਰ ‘ਤੇ ਪੌਣ ਊਰਜਾ ਦੇ ਵਿਿਾਸ ਿੂੰ 

ਸੀਮਤ ਿਰ ਵਦੱਤਾ ਹੈ। ਪੌਣ ਵਬਜਲੀ ਉਤਪਾਦਿ, ਸਟੋਰੇਜ਼ ਅਤੇ ਿੰਡ ਪਰਹਣਾਲੀ 

ਦੀ ਅਿੁਮਾਵਿਤ ਲਾਗਤ 1 ਲੱਖ ਰੁਪਏ ਤੋਂ ਿੱਧ ਹੈ ਜੋ ਵਿ ਵਜ਼ਆਦਾਤਰ ਭਾਰਤੀ 

ਵਪੰਡਾਂ ਦੇ ਸਾਧਿਾਂ ਤੋਂ ਪਰੇ ਮਵੰਿਆ ਜਾ ਸਿਦਾ ਹੈ।

ਆਧੁਵਿਿ ਵਿੰਡ ਮਸ਼ੀਿਾਂ ਅਜੇ ਿੀ ਇਸ ਸਮੱਵਸਆ ਿਾਲ ਜੂਝ ਰਹੀਆਂ ਹਿ ਵਿ 

ਜਦੋਂ ਹਿਾ ਿਹੀਂ ਚੱਲ ਰਹੀ ਤਾਂ ਿੀ ਿਰਿਾ ਹੈ। ਿੱਡੀਆਂ ਟਰਬਾਈਿਾਂ ਯਵੂਟਵਲਟੀ 

ਪਾਿਰ ਿੈੱਟਿਰਿ ਿਾਲ ਜੁੜੀਆਂ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਿ ਜਦੋਂ ਹਿਾ ਿਹੀਂ ਹੁੰਦੀ ਤਾਂ ਿੁਝ ਹੋਰ 

ਵਿਸਮ ਦੇ ਜਿਰੇਟਰ ਲੋਡ ਚੁੱਿ ਲੈਂਦੇ ਹਿ। ਛੋਟੀਆਂ ਟਰਬਾਈਿਾਂ ਅਿਸਰ ਡੀਜ਼ਲ/

ਇਲੈਿਵਟਰਹਿ ਜਿਰੇਟਰਾਂ ਿਾਲ ਜੁੜੀਆਂ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਿ ਜਾਂ ਿਦੇ-ਿਦਾਈਂ ਉਹਿਾਂ 

ਿੋਲ ਿਾਧੂ ਊਰਜਾ ਿੂੰ ਸਟੋਰ ਿਰਿ ਲਈ ਬੈਟਰੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਜਦੋਂ ਉਹ ਤੇਜ਼ ਹਿਾ ਿਗਦੀ 

ਹੈ।

ਪਿਿ ਊਰਜਾ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਵਿੰਡ ਵਮੱਲ ਜਾਂ ਵਿੰਡ ਵਮੱਲਾਂ ਦੀ ਲੜੀ ਦੁਆਰਾ ਿੀਤੀ ਜਾਂਦੀ 

ਹੈ। ਇੱਿ ਵਿੰਡ ਵਮੱਲ ਵਿੱਚ ਿੁਝ ਿੈਿਾਂ (ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ 3 ਤੋਂ 6) ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਿ ਜੋ ਆਪਣੇ 

ਧੁਰੇ ਦੇ ਦੁਆਲੇ ਘੁੰਮਦੀਆਂ ਹਿ, ਜਦੋਂ ਹਿਾ ਉਹਿਾਂ ਦੇ ਵਿਰੁੱਧ ਚਲਦੀ ਹੈ। ਇਸ 

ਤਰਹਹਾਂ ਬਣਾਈ ਗਈ ਰੋਟੇਸਿ਼ਲ ਮੋਸ਼ਿ (ਵਜਿਂੇ ਵਿ ਮਿੈਿੀਿਲ ਊਰਜਾ) ਿੱਖ-ਿੱਖ 

ਿਾਰਜਾਂ ਲਈ ਿਰਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਵਜਿੇਂ ਵਿ,

1 ਖੂਹ ਤੋਂ ਪਾਣੀ ਚੁਿੱਣਾ

2  ਬੈਟਰੀ ਚਾਰਵਜੰਗ

3  ਪਾਣੀ ਪਵੰਪੰਗ

4  ਇੱਿ ਸਧਾਰਿ ਮਸ਼ੀਿ ਿੂੰ ਚਲਾਉਣਾ

5  ਪੌਣ ਊਰਜਾ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਖੇਤੀਬਾੜੀ ਅਤੇ ਪੇਂਡੂ ਿਾਰਜਾਂ ਵਜਿਂੇ ਵਿ ਆਟਾ ਚੱਿੀਆਂ, 

ਲੱਿੜ ਿੱਟਣ ਿਾਲੇ ਆਰੇ, ਸਟੋਿ ਿਰੱਸ਼ਰ, ਵਮਿਸਰ, ਿਾਟਰ ਪੰਪ ਅਤੇ ਵਸੰਚਾਈ 

ਸਹੂਲਤ ਆਵਦ ਲਈ ਿੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.11.185 - 187
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ਪਾਵਰ (Power)  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.12.188-193
ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ  (Electrician) - ਟਰਰਾਂਸਭਿਸ਼ਨ ਅਤੇ ਭਿਸਟਰਰੀਭਬਊਸ਼ਨ

ਇਲੈਕਟਰਰੀਕਲ ਸਪਲਾਈ ਭਸਸਟਿ - ਟਰਾਂਸਭਿਸ਼ਨ ਅਤੇ ਭਿਸਟਰਰੀਭਬਊਸ਼ਨ ਨੈੱਟਵਰਕ - ਲਾਈਨ ਇੰਸੂਲੇਟਰ  
(Electrical supply system - transmission and distribution network - line insulators)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

•  ਇਲੈਕਟਰਰੀਕਲ ਸਪਲਾਈ ਭਸਸਟਿ ਅਤੇ AC ਪਾਵਰ ਸਪਲਾਈ ਸਕੀਿ ਦੇ ਖਾਕੇ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ 

•  ਵੱਖ-ਵੱਖ ਪਾਵਰ ਟਰਰਾਂਸਭਿਸ਼ਨ ਦੀ ਸੂਚੀ ਬਣਾਓ

•  AC ਅਤੇ DC ਟਰਰਾਂਸਭਿਸ਼ਨ ਦੀ ਤੁਲਨਾ ਕਰੋ।

ਭਬਜਲੀ ਸਪਲਾਈ ਭਸਸਟਿ

ਪਾਿਰ ਪਲਾਂਟਾਂ ਤੋਂ ਪੈਦਾ ਹੋਣ ਿਾਲੀ ਵਿਜਲੀ ਦੀ ਊਰਜਾ ਖਪਤਕਾਰਾਂ ਨੂੰ ਸਪਲਾਈ 

ਕੀਤੀ ਜਾਣੀ ਹੈ। ਇਹ ਿੱਡਾ ਨੈੱਟਿਰਕ ਹੈ, ਵਜਸ ਨੂੰ ਮੋਟੇ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਦੋ ਪੜਾਿਾਂ, (ਵਜਿਂੇ) 

ਟਰਾਂਸਵਮਸ਼ਨ ਅਤੇ ਵਡਸਟਰਰੀਵਿਊਸ਼ਨ ਵਿੱਚ ਿੰਵਡਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਪਾਿਰ ਸਟੇਸ਼ਨ ਤੋਂ ਖਪਤਕਾਰਾਂ/ਅਹਾਤੇ ਤੱਕ ਇਲੈਕਵਟਰਰਕ ਪਾਿਰ ਪਹੁੰਚਾਉਣ ਨੂੰ 

ਇਲੈਕਟਰਰੀਕਲ ਸਪਲਾਈ ਵਸਸਟਮ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਇਲੈਕਟਰਰੀਕਲ ਪਾਿਰ ਸਪਲਾਈ ਵਸਸਟਮ ਵਿੱਚ 3 ਮੁੱਖ ਭਾਗ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਵਜਿੇਂ (i) 

ਪਾਿਰ ਸਟੇਸ਼ਨ / ਪਲਾਂਟ (ii) ਟਰਾਂਸਵਮਸ਼ਨ ਲਾਈਨਾਂ ਅਤੇ (iii) ਿੰਡ ਪਰਰਣਾਲੀਆਂ। 

ਵਿਜਲੀ ਦਾ ਉਤਪਾਦਨ ਪਾਿਰ ਪਲਾਂਟ ‘ਤੇ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜੋ ਖਪਤਕਾਰਾਂ ਤੋਂ ਦੂਰ 

ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਇਸ ਨੂੰ ਟਰਾਂਸਵਮਸ਼ਨ ਰਾਹੀਂ ਲੋਡ ਸੈਂਟਰਾਂ ਤੱਕ ਲਿੰੀ ਦੂਰੀ ‘ਤੇ ਪਹੁੰਚਾਉਣਾ 

ਪੈਂਦਾ ਹੈ।

ਿੰਡ ਨੈੱਟਿਰਕ.

ਇਸ ਸਪਲਾਈ ਵਸਸਟਮ ਨੂੰ ਸ਼ਰਰੇਣੀਿੱਧ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ

-  DC ਜਾਂ AC ਵਸਸਟਮ

-  ਓਿਰ ਹੈੱਡ ਲਾਈਨਾਂ (ਜਾਂ) ਭੂਮੀਗਤ ਵਸਸਟਮ

ਅੱਜਕੱਲਹਰ, 3 ਪੜਾਅ, 3-ਤਾਰ AC ਵਸਸਟਮ ਨੂੰ ਵਿਆਪਕ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਆਰਵਿਕ 

ਪਰਰਸਤਾਿ ਿਜੋਂ ਅਪਣਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਕੁਝ ਿਾਿਾਂ ‘ਤੇ 3 ਫੇਜ਼ - 4 ਿਾਇਰ ਏਸੀ 

ਵਸਸਟਮ ਅਪਣਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਓਿਰਹੈੱਡ ਵਸਸਟਮ ਨਾਲੋਂ ਜ਼ਮੀਨਦੋਜ਼ ਪਰਰਣਾਲੀ ਿਧੇਰੇ ਮਵਹੰਗੀ ਹੈ, ਇਸ ਲਈ 

ਸਾਡੇ ਦੇਸ਼ ਵਿੱਚ ਓ.ਐਚ ਵਸਸਟਮ ਲਗਭਗ ਅਪਣਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਪਾਵਰ ਟਰਾਂਸਭਿਸ਼ਨ ਭਸਸਟਿ ਦੀਆਂ ਭਕਸਿਾਂ

ਵਿਆਪਕ ਤੌਰ ‘ਤੇ, 3 - ਫੇਜ਼ - 3 ਿਾਇਰ ਏਸੀ ਵਸਸਟਮ ਵਜ਼ਆਦਾਤਰ ਿਾਿਾਂ ‘ਤੇ 

ਅਪਣਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਹਾਲਾਵਂਕ ਹੋਰ ਪਰਰਣਾਲੀਆਂ ਨੂੰ ਿੀ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ ਸਵਿਤੀਆਂ ਵਿੱਚ 

ਪਰਰਸਾਰਣ ਲਈ ਿਰਵਤਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

1  AC ਭਸੰਗਲ ਫੇਜ਼ ਭਸਸਟਿ

i  ਵਸੰਗਲ-ਫੇਜ਼ ਦੋ ਤਾਰ

ii  ਵਸੰਗਲ - ਮੱਧ ਵਿੰਦੂ ਵਮੱਟੀ ਦੇ ਨਾਲ ਪੜਾਅ ਦੋ ਤਾਰ

iii  ਵਸੰਗਲ ਪੜਾਅ ਵਤੰਨ ਤਾਰ

2  AC ਭਤੰਨ ਪੜਾਅ ਭਸਸਟਿ

i  ਵਤੰਨ - ਪੜਾਅ - ਵਤੰਨ ਤਾਰ

ii  ਵਤੰਨ - ਪੜਾਅ - ਚਾਰ ਤਾਰ

ਜਨਰੇਵਟੰਗ ਸਟੇਸ਼ਨ (ਪਾਿਰ ਸਟੇਸ਼ਨ) ਅਤੇ ਇਲੈਕਵਟਰਰਕ ਪਾਿਰ ਦੇ ਖਪਤਕਾਰਾਂ 

ਵਿਚਕਾਰ ਲਾਈਨ ਨੈਟਿਰਕ ਨੂੰ ਦੋ ਵਹੱਵਸਆਂ ਵਿੱਚ ਿੰਵਡਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

- ਸੰਚਾਰ ਵਸਸਟਮ

- ਿੰਡ ਪਰਰਣਾਲੀ

ਇਸ ਵਸਸਟਮ ਨੂੰ ਪਰਰਾਇਮਰੀ ਟਰਰਾਂਸਵਮਸ਼ਨ ਅਤੇ ਸੈਕੰਡਰੀ ਟਰਰਾਂਸਵਮਸ਼ਨ ਦੇ ਰੂਪ 

ਵਿੱਚ ਸਰ਼ਰੇਣੀਿੱਧ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਇਸੇ ਤਰਹਰਾਂ ਪਰਰਾਇਮਰੀ ਿੰਡ ਅਤੇ ਸੈਕੰਡਰੀ 

ਿੰਡ। ਇਹ ਵਚੱਤਰ 1 ਵਿੱਚ ਹੈ।
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ਇਹ ਜ਼ਰੂਰੀ ਨਹੀਂ ਹੈ ਵਕ ਵਚੱਤਰ ਵਿੱਚ ਦਰਸਾਏ ਗਏ ਪੂਰੇ ਕਦਮਾਂ ਨੂੰ ਹੋਰ ਪਾਿਰ 

ਸਕੀਮਾਂ ਵਿੱਚ ਸ਼ਾਮਲ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਫਰਕ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ, ਿਹੁਤ ਸਾਰੀਆਂ 

ਸਕੀਮਾਂ ਵਿੱਚ ਕੋਈ ਸੈਕੰਡਰੀ ਟਰਰਾਂਸਵਮਸ਼ਨ ਨਹੀਂ ਹੈ, ਕੁਝ (ਛੋਟੀਆਂ) ਸਕੀਮਾਂ ਵਿੱਚ 

ਕੋਈ ਸੰਚਾਰ ਨਹੀਂ ਹੈ, ਪਰ ਵਸਰਫ ਿੰਡ ਹੈ।

ਇੱਕ ਆਮ ਵਿਜਲਈ ਪਾਿਰ ਸਪਲਾਈ ਵਸਸਟਮ ਦੇ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਪੜਾਅ ਹੇਠ ਵਲਖੇ 

ਅਨੁਸਾਰ ਹਨ 

1  ਜਨਰੇਵਟੰਗ ਸਟੇਸ਼ਨ

2  ਪਰਰਾਇਮਰੀ ਟਰਰਾਂਸਵਮਸ਼ਨ

3  ਸੈਕੰਡਰੀ ਟਰਰਾਂਸਵਮਸ਼ਨ

4  ਪਰਰਾਇਮਰੀ ਿੰਡ

5  ਸੈਕੰਡਰੀ ਿੰਡ

ਜਨਰੇਭਟੰਗ ਸਟੇਸ਼ਨ

ਉਹ ਸਿਾਨ ਵਜੱਿੇ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਜੁੜੇ ਵਤੰਨ ਫੇਜ਼ ਅਲਟਰਨੇਟਰਾਂ / ਜਨਰੇਟਰਾਂ ਦੁਆਰਾ 

ਵਿਜਲੀ ਪੈਦਾ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਨੂੰ ਜਨਰੇਵਟੰਗ ਸਟੇਸ਼ਨ (ਅਰਿਾਤ ਪਾਿਰ ਪਲਾਂਟ) 

ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਸਾਧਾਰਨ ਪਾਿਰ ਪਲਾਂਟ ਦੀ ਸਮਰਿੱਾ ਅਤੇ ਪੈਦਾ ਕਰਨ ਿਾਲੀ ਿੋਲਟੇਜ 11KV, 

11.5 KV, 12KV ਜਾਂ 13KV ਹੋ ਸਕਦੀ ਹੈ। ਪਰ ਆਰਵਿਕ ਤੌਰ ‘ਤੇ. ਪੈਦਾ ਹੋਈ 

ਿੋਲਟੇਜ ਨੂੰ (11KV, 11.5KV ਜਾਂ 12KV) ਤੋਂ 132KV, 220KV, 400KV 

ਜਾਂ 500KV ਜਾਂ ਇਸ ਤੋਂ ਿੱਧ (ਕੁਝ ਦੇਸ਼ਾਂ ਵਿੱਚ, 1500KV ਤੱਕ) ਸਟੈਪ ਅੱਪ 

ਟਰਰਾਂਸਫਾਰਮਰ (ਪਾਿਰ ਟਰਰਾਂਸਫਾਰਮਰ) ਦੁਆਰਾ ਿਧਾਉਣਾ ਚੰਗਾ ਹੈ।

ਪਰਰਾਇਿਰੀ ਪਰਰਸਾਰਣ

ਵਿਜਲੀ ਸਪਲਾਈ (132KV, 220 KV, 500KV ਜਾਂ ਇਸ ਤੋਂ ਿੱਧ) ਨੂੰ ਵਤੰਨ ਪੜਾਅ 

ਵਤੰਨ ਤਾਰਾਂ (3 ਪੜਾਅ - 3 ਤਾਰਾਂ) ਓਿਰਹੈੱਡ ਟਰਾਂਸਵਮਸ਼ਨ ਵਸਸਟਮ ਦੁਆਰਾ ਲੋਡ 

ਸੈਂਟਰ ਵਿੱਚ ਸੰਚਾਵਰਤ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਸੈਕੰਿਰੀ ਪਰਰਸਾਰਣ

ਸ਼ਵਹਰ (ਿਾਹਰਲੇ ਵਹੱਸੇ) ਤੋਂ ਦੂਰ ਖੇਤਰ ਜੋ ਵਕ ਲਾਈਨ ਦੁਆਰਾ ਵਰਸੀਵਿੰਗ ਸਟੇਸ਼ਨ 

ਨਾਲ ਜੁੜੇ ਹੋਏ ਹਨ, ਨੂੰ ਸੈਕੰਡਰੀ ਟਰਰਾਂਸਵਮਸ਼ਨ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਵਰਸੀਵਿੰਗ ਸਟੇਸ਼ਨ 

‘ਤੇ, 132KV, 66 ਜਾਂ 33KV ਤੱਕ ਸਟੈਪਡਾਊਨ ਟਰਰਾਂਸਫਾਰਮਰਾਂ ਦੁਆਰਾ ਘਟਾਏ 

ਗਏ ਿੋਲਟੇਜ ਦੇ ਪੱਧਰ ਅਤੇ ਇਲੈਕਵਟਰਰਕ ਪਾਿਰ ਨੂੰ ਵਤੰਨ ਫੇਜ਼ ਿਰਰੀ ਿਾਇਰ (3 

ਪੜਾਅ -) ਦੁਆਰਾ ਪਰਰਸਾਵਰਤ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। 3 ਤਾਰਾਂ) ਿੱਖ-ਿੱਖ ਸਿ ਸਟੇਸ਼ਨਾਂ 

ਲਈ ਓਿਰਹੈੱਡ ਵਸਸਟਮ। ਇਸ ਲਈ ਇਹ ਇੱਕ ਸੈਕੰਡਰੀ ਟਰਰਾਂਸਵਮਸ਼ਨ ਹੈ।

ਪਰਰਾਇਿਰੀ ਵੰਿ

ਇੱਕ ਸਿ ਸਟੇਸ਼ਨ ‘ਤੇ, ਸੈਕੰਡਰੀ ਟਰਰਾਂਸਵਮਸ਼ਨ ਿੋਲਟੇਜ (132KV, 66 ਜਾਂ 33KV) 

ਦੇ ਪੱਧਰ ਨੂੰ ਸਟੈਪ ਡਾਊਨ ਟਰਰਾਂਸਫਾਰਮਰਾਂ ਦੁਆਰਾ 11KV ਤੱਕ ਘਟਾ ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ।

ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ, ਭਾਰੀ ਖਪਤਕਾਰਾਂ ਨੂੰ ਵਿਜਲੀ ਦੀ ਸਪਲਾਈ ਵਦੱਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਵਜਨਹਰਾਂ 

ਦੀ ਮੰਗ 11KV ਹੈ, ਇਹਨਾਂ ਲਾਈਨਾਂ ਤੋਂ ਜੋ 11KV (ਵਤੰਨ ਫੇਜ਼ ਿਰਰੀ ਿਾਇਰ 

ਓਿਰਹੈੱਡ ਵਸਸਟਮ ਵਿੱਚ) ਲੈਂਦੀਆਂ ਹਨ ਅਤੇ ਉਹ ਇਸ ਪਾਿਰ ਨੂੰ ਕੰਟਰੋਲ ਕਰਨ 

ਅਤੇ ਿਰਤਣ ਲਈ ਇੱਕ ਿੱਖਰਾ ਸਿ ਸਟੇਸ਼ਨ ਿਣਾਉਂਦੇ ਹਨ।

ਦੂਜੇ ਮਾਮਵਲਆਂ ਵਿੱਚ, ਭਾਰੀ ਖਪਤਕਾਰਾਂ ਲਈ (ਿੱਡੇ ਪੱਧਰ ‘ਤੇ) ਉਨਹਰਾਂ ਦੀ ਮੰਗ 

ਲਗਭਗ 132 ਕੇਿੀ ਜਾਂ 33 ਕਿੇੀ ਹੈ ਉਹ ਸੈਕੰਡਰੀ ਟਰਰਾਂਸਵਮਸ਼ਨ ਜਾਂ ਪਰਰਾਇਮਰੀ 

ਵਡਸਟਰਰੀਵਿਊਸ਼ਨ (132 ਕਿੇੀ, 66 ਕੇਿੀ ਜਾਂ 33 ਕੇਿੀ ਵਿੱਚ) ਤੋਂ ਵਿਜਲੀ ਦੀ 

ਸਪਲਾਈ ਲੈਂਦੇ ਹਨ ਅਤੇ ਵਫਰ ਿੋਲਟੇਜ ਦੇ ਪੱਧਰ ਤੱਕ ਕਦਮ ਦਰ ਕਦਮ ਹੇਠਾਂ ਜਾਂਦੇ 

ਹਨ - ਿਰਤੋਂ ਲਈ ਉਹਨਾਂ ਦੇ ਆਪਣੇ ਸਿ ਸਟੇਸ਼ਨ ਵਿੱਚ ਡਾਊਨ ਟਰਰਾਂਸਫਾਰਮਰ 

(ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਇਲੈਕਵਟਰਰਕ ਟਰਰੈਕਸ਼ਨ ਆਵਦ ਲਈ)।

ਸੈਕੰਿਰੀ ਵੰਿ

ਇਲੈਕਵਟਰਰਕ ਪਾਿਰ (ਪਰਰਾਇਮਰੀ ਵਡਸਟਰਰੀਵਿਊਸ਼ਨ ਲਾਈਨ (ਵਜਿੇਂ) 11KV ਤੋਂ) 

ਵਡਸਟਰਰੀਵਿਊਸ਼ਨ ਸਿ ਸਟੇਸ਼ਨ ਨੂੰ ਵਦੱਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਇਹ ਸਿ ਸਟੇਸ਼ਨ ਉਪਭੋਗਤਾ 

ਖੇਤਰ ਦੇ ਨੇੜੇ ਸਵਿਤ ਹੈ ਵਜੱਿੇ ਸਟੈਪ ਡਾਊਨ ਟਰਰਾਂਸਫਾਰਮਰਾਂ ਦੁਆਰਾ ਘਟਾਏ 

ਗਏ ਿੋਲਟੇਜ ਦਾ ਪੱਧਰ 415V ਹੈ। ਇਹਨਾਂ ਟਰਾਂਸਫਾਰਮਰਾਂ ਨੂੰ ਵਡਸਟਰਰੀਵਿਊਸ਼ਨ 

ਟਰਾਂਸਫਾਰਮਰ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, 3 ਫੇਜ਼ ਫੋਰ ਿਾਇਰ ਵਸਸਟਮ (3 ਫੇਜ਼ - 4 ਤਾਰਾਂ) 

ਵਿੱਚ, ਵਕਸੇ ਿੀ ਦੋ ਪੜਾਿਾਂ ਵਿਚਕਾਰ 415 ਿੋਲਟ (ਵਤੰਨ ਫੇਜ਼ ਸਪਲਾਈ ਵਸਸਟਮ) 

ਅਤੇ ਵਨਊਟਰਲ ਅਤੇ ਵਕਸੇ ਇੱਕ ਦੇ ਵਿਚਕਾਰ 240 ਿੋਲਟ (ਵਸੰਗਲ ਫੇਜ਼ ਸਪਲਾਈ) 

ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਪੜਾਅ (ਜੀਿਨ) ਤਾਰ.

ਵਰਹਾਇਸ਼ੀ ਲੋਡ (ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਪੱਖੇ, ਲਾਈਟ, ਅਤੇ ਟੀਿੀ ਆਵਦ) ਵਕਸੇ ਇੱਕ ਪੜਾਅ ਅਤੇ 

ਵਨਰਪੱਖ ਤਾਰਾਂ ਦੇ ਵਿਚਕਾਰ ਜੁੜੇ ਹੋ ਸਕਦੇ ਹਨ, ਜਦੋਂ ਵਕ ਵਤੰਨ ਫੇਜ਼ ਲੋਡ ਵਸੱਧੇ ਵਤੰਨ 

ਫੇਜ਼ ਲਾਈਨਾਂ ਨਾਲ ਜੁੜੇ ਹੋ ਸਕਦੇ ਹਨ।

ਵੰਿ ਪਰਰਣਾਲੀ ਦੇ ਤੱਤ

ਸੈਕੰਡਰੀ ਿੰਡ ਨੂੰ ਵਤੰਨ ਭਾਗਾਂ ਵਿੱਚ ਿੰਵਡਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

1  ਫੀਡਰ

2 ਵਿਤਰਕ

3  ਸਰਵਿਸ ਲਾਈਨ ਜਾਂ ਸਰਵਿਸ ਮੇਨ

ਉਹ ਇਲੈਕਵਟਰਰਕ ਲਾਈਨਾਂ ਜੋ ਜਨਰੇਵਟੰਗ ਸਟੇਸ਼ਨ (ਪਾਿਰ ਸਟੇਸ਼ਨ) ਜਾਂ ਸਿ 

ਸਟੇਸ਼ਨ ਨੂੰ ਵਿਤਰਕਾਂ ਨਾਲ ਜੋੜਦੀਆਂ ਹਨ ਉਹਨਾਂ ਨੂੰ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈਫੀਡਰਯਾਦ 

ਰੱਖੋ ਵਕ ਫੀਡਰਾਂ ਵਿੱਚ ਕਰੰਟ (ਹਰੇਕ ਵਿੰਦੂ ਵਿੱਚ) ਸਵਿਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜਦੋਂ ਵਕ ਿੋਲਟੇਜ 

ਦਾ ਪੱਧਰ ਿੱਖਰਾ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ, ਫੀਡਰਾਂ ਵਿੱਚ ਿਵਹੰਦਾ ਕਰੰਟ ਕੰਡਕਟਰ ਦੇ ਆਕਾਰ 

‘ਤੇ ਵਨਰਭਰ ਕਰਦਾ ਹੈ।

ਭਵਤਰਕ

ਉਹ ਟਵੇਪੰਗ ਜੋ ਖਪਤਕਾਰਾਂ ਨੂੰ ਵਿਜਲੀ ਦੀ ਸਪਲਾਈ ਲਈ ਕੱਢੀਆਂ ਜਾਂਦੀਆਂ 

ਹਨ ਜਾਂ ਉਹ ਲਾਈਨਾਂ, ਵਜੱਿੋਂ ਖਪਤਕਾਰਾਂ ਨੂੰ ਵਿਜਲੀ ਦੀ ਸਪਲਾਈ ਵਮਲਦੀ 

ਹੈ।ਵਿਤਰਕ(ਵਚੱਤਰ 2)। ਵਿਤਰਕਾਂ ਦੇ ਹਰੇਕ ਭਾਗ ਵਿੱਚ ਿਰਤਮਾਨ ਿੱਖਰਾ ਹੁੰਦਾ 

ਹੈ ਜਦੋਂ ਵਕ ਿੋਲਟੇਜ ਇੱਕੋ ਵਜਹੀ ਹੋ ਸਕਦੀ ਹੈ। ਵਿਤਰਕਾਂ ਦੀ ਚੋਣ ਿੋਲਟੇਜ ਡਰਰੌਪ 

‘ਤੇ ਵਨਰਭਰ ਕਰਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਿੋਲਟੇਜ ਡਰਰੌਪ ਦੇ ਅਨੁਸਾਰ ਵਤਆਰ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ 

ਹੈ। ਇਹ ਇਸ ਲਈ ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ ਖਪਤਕਾਰਾਂ ਨੂੰ ਵਨਯਮਾਂ ਅਨੁਸਾਰ ਰੇਵਟੰਗ ਿੋਲਟੇਜ 

ਵਮਲਦੀ ਹੈ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.12.188-193
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ਸੇਵਾ ਲਾਈਨਾਂ ਜਾਂ ਸੇਵਾ ਿੇਨ

ਆਮ ਕੇਿਲ ਜੋ ਵਕ ਵਿਤਰਕਾਂ ਅਤੇ ਉਪਭੋਗਤਾ ਲੋਡ ਟਰਮੀਨਲ ਵਿਚਕਾਰ ਜੁੜੀ 

ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਨੂੰ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈਸਰਵਿਸ ਲਾਈਨ ਜਾਂ ਸਰਵਿਸ ਮੇਨ।ਇੱਕ ਪੂਰੀ ਆਮ AC 

ਪਾਿਰ ਸਪਲਾਈ ਵਸਸਟਮ ਸਕੀਮ ਵਚੱਤਰ 3 ਵਿੱਚ ਹੈ।

ਿੀਸੀ ਅਤੇ ਏਸੀ ਟਰਰਾਂਸਭਿਸ਼ਨ ਦੀ ਤੁਲਨਾ

ਇਲੈਕਵਟਰਰਕ ਪਾਿਰ ਜਾਂ ਤਾਂ DC (ਜਾਂ) AC ਦੁਆਰਾ ਪਰਰਸਾਵਰਤ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ 

ਹੈ। ਹਰੇਕ ਪਰਰਣਾਲੀ ਦੇ ਆਪਣੇ ਗੁਣ ਅਤੇ ਨੁਕਸਾਨ ਹਨ. ਦੋ ਪਰਰਣਾਲੀਆਂ ਦੇ ਕੁਝ 

ਤਕਨੀਕੀ ਫਾਇਦੇ ਅਤੇ ਨੁਕਸਾਨ ਹੇਠਾਂ ਦੱਸੇ ਗਏ ਹਨ।

AC ਸੰਚਾਰ

ਕੁਝ ਸਾਲ ਪਵਹਲਾਂ, ਡੀਸੀ ਦੁਆਰਾ ਇਲੈਕਵਟਰਰਕ ਪਾਿਰ ਦਾ ਪਰਰਸਾਰਣ ਇਸਦੇ 

ਪਰਰਸ਼ੰਸਾਯੋਗ ਫਾਇਵਦਆਂ ਦੇ ਕਾਰਨ ਇੰਜੀਨੀਅਰਾਂ ਦੀ ਸਰਗਰਮ ਵਿਚਾਰ ਪਰਰਾਪਤ 

ਕਰ ਵਰਹਾ ਹੈ।

ਿੀਸੀ ਇਲੈਕਭਟਰਰਕ ਪਾਵਰ ਟਰਰਾਂਸਭਿਸ਼ਨ ਦੇ ਫਾਇਦੇ

1  ਇਸ ਨੂੰ ਵਸਰਫ਼ ਦੋ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ

2  ਇੰਡਕਟੈਂਸ, ਕੈਪੈਸੀਟੈਂਸ ਅਤੇ ਫੇਜ਼ ਵਡਸਪਲੇਸਮੈਂਟ ਦੀ ਕੋਈ ਸਮਵੱਸਆ ਨਹੀਂ ਹੈ 

ਜੋ AC ਟਰਰਾਂਸਵਮਸ਼ਨ ਵਿੱਚ ਆਮ ਹੈ।

3  ਉਸੇ ਲੋਡ ਅਤੇ ਭੇਜਣ ਿਾਲੇ ਅੰਤ ਦੀ ਿੋਲਟੇਜ ਲਈ, DC ਟਰਰਾਂਸਵਮਸ਼ਨ 

ਲਾਈਨਾਂ ਵਿੱਚ ਿੋਲਟੇਜ ਡਰਰੌਪ AC ਟਰਰਾਂਸਵਮਸ਼ਨ ਨਾਲੋਂ ਘੱਟ ਹੈ।

4  ਵਕਉਵਂਕ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ‘ਤੇ ਕੋਈ ਚਮੜੀ ਦਾ ਪਰਰਭਾਿ ਨਹੀਂ ਹੁੰਦਾ, ਇਸਲਈ 

ਕੰਡਕਟਰ ਦੇ ਪੂਰੇ ਕਰਰਾਸ-ਸੈਕਸ਼ਨ ਦੀ ਉਪਯੋਗੀ ਿਰਤੋਂ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਵਜਸ 

ਨਾਲ ਸਮੱਗਰੀ ਦੀ ਿਚਤ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

5  ਡੀਸੀ ਲਾਈਨਾਂ ‘ਤੇ ਿੋਲਟੇਜ ਇੰਸੂਲੇਵਟੰਗ ਸਮੱਗਰੀ ਦੇ ਸਮਾਨ ਮੁੱਲ ਲਈ AC 

ਟਰਰਾਂਸਵਮਸ਼ਨ ਲਾਈਨਾਂ ਦੇ ਮੁਕਾਿਲੇ ਘੱਟ ਤਣਾਅ ਦਾ ਅਨੁਭਿ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

6  ਇੱਕ DC ਲਾਈਨ ਵਿੱਚ ਘੱਟ ਕੋਰੋਨਾ ਨੁਕਸਾਨ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਸੰਚਾਰ ਸਰਕਟਾਂ 

ਵਿੱਚ ਦਖਲਅੰਦਾਜ਼ੀ ਘੱਟ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

7  ਵਸਸਟਮ ਅਸਵਿਰਤਾ ਦੀ ਕੋਈ ਸਮੱਵਸਆ ਨਹੀਂ ਹੈ ਜੋ AC ਟਰਰਾਂਸਵਮਸ਼ਨ ਵਿੱਚ 

ਿਹੁਤ ਆਮ ਹੈ।

ਿੀਸੀ ਟਰਰਾਂਸਭਿਸ਼ਨ ਦੇ ਨੁਕਸਾਨ

1  ਕਵਮਊਟੇਸ਼ਨ ਸਮੱਵਸਆਿਾਂ ਦੇ ਕਾਰਨ ਉੱਚ ਡੀਸੀ ਿੋਲਟੇਜਾਂ ‘ਤੇ ਪਾਿਰ ਪੈਦਾ 

ਕਰਨਾ ਮੁਸ਼ਕਲ ਹੈ ਅਤੇ ਖਪਤਕਾਰਾਂ ਦੇ ਵਸਵਰਆਂ ‘ਤੇ ਉਪਯੋਗੀ ਢੰਗ ਨਾਲ 

ਨਹੀਂ ਿਰਵਤਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

2  ਟਰਾਂਸਫਾਰਮਰ ਿਰਗੇ ਉਪਕਰਨਾਂ ਵਿੱਚ DC ਿੋਲਟੇਜ ਦਾ ਸਟੈਪ ਅੱਪ ਜਾਂ 

ਸਟੈਪ-ਡਾਊਨ ਪਵਰਿਰਤਨ ਸੰਭਿ ਨਹੀਂ ਹੈ।

AC ਇਲੈਕਭਟਰਰਕ ਪਾਵਰ ਟਰਰਾਂਸਭਿਸ਼ਨ ਦੇ ਫਾਇਦੇ

1  ਉੱਚ ਿੋਲਟੇਜ ‘ਤੇ ਪਾਿਰ ਪੈਦਾ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ ਇਿੱੇ ਕੋਈ 

ਕਵਮਊਟੇਸ਼ਨ ਸਮੱਵਸਆ ਨਹੀਂ ਹੈ। 2 AC ਿੋਲਟੇਜਾਂ ਨੂੰ ਟਰਰਾਂਸਫਾਰਮਰਾਂ ਦੀ 

ਿਰਤੋਂ ਕਰਕੇ ਸੁਵਿਧਾਜਨਕ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਿਧਾਇਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਜਾਂ ਹੇਠਾਂ ਕੀਤਾ 

ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। 3 AC ਪਾਿਰ ਦਾ ਹਾਈ ਿੋਲਟੇਜ ਟਰਾਂਸਵਮਸ਼ਨ ਨੁਕਸਾਨ ਨੂੰ 

ਘਟਾਉਂਦਾ ਹੈ।

AC ਇਲੈਕਭਟਰਰਕ ਪਾਵਰ ਟਰਰਾਂਸਭਿਸ਼ਨ ਦੇ ਨੁਕਸਾਨ

1  ਪਰਰਸਾਰਣ ਲਾਈਨਾਂ ਵਿੱਚ ਇੰਡਕਟੈਂਸ ਅਤੇ ਕੈਪੈਸੀਟੈਂਸ ਦੀਆਂ ਸਮੱਵਸਆਿਾਂ 

ਮੌਜੂਦ ਹਨ। 

2  ਚਮੜੀ ਦੇ ਪਰਰਭਾਿ ਕਾਰਨ ਿਧੇਰੇ ਤਾਂਿੇ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

3  AC ਟਰਾਂਸਵਮਸ਼ਨ ਲਾਈਨਾਂ ਦਾ ਵਨਰਮਾਣ ਿਧੇਰੇ ਗੁੰਝਲਦਾਰ ਹੋਣ ਦੇ ਨਾਲ-

ਨਾਲ ਮਵਹੰਗਾ ਿੀ ਹੈ। 

4  ਏਸੀ ਟਰਾਂਸਵਮਸ਼ਨ ਲਾਈਨਾਂ ਦਾ ਪਰਰਭਾਿੀ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਚਮੜੀ ਦੇ ਪਰਰਭਾਿ 

ਕਾਰਨ ਿਵਧਆ ਹੈ।

ਉਪਰੋਕਤ ਤੁਲਨਾ ਤੋਂ, ਇਹ ਸਪੱਸ਼ਟ ਹੈ ਵਕ ਉੱਚ ਿੋਲਟੇਜ ਡੀਸੀ ਟਰਰਾਂਸਵਮਸ਼ਨ 

ਉੱਚ ਿੋਲਟੇਜ AC ਟਰਰਾਂਸਵਮਸ਼ਨ ਨਾਲੋਂ ਉੱਤਮ ਹੈ। ਿਰਤਮਾਨ ਵਿੱਚ, ਇਲੈਕਵਟਰਰਕ 

ਪਾਿਰ ਦਾ ਸੰਚਾਰ ਏਸੀ ਦੁਆਰਾ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਡੀਸੀ ਟਰਰਾਂਸਵਮਸ਼ਨ ਿੱਲ 

ਿੀ ਕਵੋਸ਼ਸ਼ ਕੀਤੀ ਜਾ ਰਹੀ ਹੈ। ਕਨਿਰਟਰ ਅਤੇ ਇਨਿਰਟਰ ਨੇ AC ਨੂੰ DC ਵਿੱਚ 

ਅਤੇ ਇਸਦੇ ਉਲਟ ਆਸਾਨੀ ਨਾਲ ਿਦਲਣਾ ਸੰਭਿ ਿਣਾਇਆ ਹੈ। ਅਵਜਹੇ ਯੰਤਰ 

ਵਸੰਗਲ ਯਵੂਨਟਾਂ ਵਿੱਚ 400KV ਤੇ 30MW ਤੱਕ ਕੰਮ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹਨ। ਅਜੋਕੇ 

ਸਮੇਂ ਦਾ ਰੁਝਾਨ AC ਲਈ ਉਤਪਾਦਨ ਅਤੇ ਪਰਰਸਾਰਣ ਲਈ ਉੱਚ ਿੋਲਟੇਜ ਡੀਸੀ 

‘ਤੇ ਿੰਡ ਿੱਲ ਹੈ।

ਉੱਚ ਿੋਲਟੇਜ ‘ਤੇ AC ਪਾਿਰ ਕਨਿਰਟਰ ਨੂੰ ਖੁਆਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜੋ AC ਨੂੰ DC 

ਵਿੱਚ ਿਦਲਦਾ ਹੈ। ਇਲੈਕਵਟਰਰਕ ਪਾਿਰ ਦਾ ਸੰਚਾਰ ਉੱਚ ਡੀਸੀ ਿੋਲਟੇਜ ‘ਤੇ ਕੀਤਾ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਪਰਰਾਪਤ ਕਰਨ ‘ਤੇ ਈਐਮਐਫ ਡੀਸੀ ਨੂੰ ਇਨਿਰਟਰਾਂ ਦੀ ਮਦਦ ਨਾਲ 

AC ਵਿੱਚ ਿਦਵਲਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਵਡਸਟਰਰੀਵਿਊਸ਼ਨ ਲਈ ਐਂਡ ਟਰਰਾਂਸਫਾਰਮਰ (TR) 

ਪਰਰਾਪਤ ਕਰਕੇ AC ਸਪਲਾਈ ਨੂੰ ਘੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ‘ਤੇ ਉਤਾਰ ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.12.188-193
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ਲਾਈਨ ਇੰਸੂਲੇਟਰ (Line insulators)

ਉਦੇਸ਼:ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਤੁਸੀਂ ਯੋਗ ਹਿੋੋਗੇ

•  ਇੰਸੂਲੇਟਰਾਂ ਦੀਆਂ ਭਕਸਿਾਂ ਅਤੇ ਉਹਨਾਂ ਦੀ ਵਰਤੋਂ ਬਾਰੇ ਦੱਸੋ।

ਲਾਈਨ ਇੰਸੂਲੇਟਰ

ਇੱਕ ਓਿਰਹੈੱਡ ਲਾਈਨ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਲਾਈਨ ਇੰਸੂਲੇਟਰ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰਨ ਦਾ ਉਦੇਸ਼ 

ਕੰਡਕਟਰ ਤੋਂ ਖੰਭੇ ਤੱਕ ਕਰੰਟ ਦੇ ਲੀਕ ਨੂੰ ਰੋਕਣ ਲਈ ਲਾਈਿ ਕੰਡਕਟਰ ਨੂੰ ਫੜਨਾ 

ਹੈ। ਇਹ ਪੋਰਵਸਲੇਨ ਵਮੱਟੀ ਦੇ ਿਣੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਅਤੇ ਿਾਯੂਮੰਡਲ ਤੋਂ ਨਮੀ ਨੂੰ ਜਜ਼ਿ 

ਕਰਨ ਤੋਂ ਿਚਣ ਲਈ ਚੰਗੀ ਤਰਹਰਾਂ ਚਮਕਦਾਰ ਹੁੰਦੇ ਹਨ।

ਇੰਸੂਲੇਟਰਾਂ ਦੀਆਂ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾਵਾਂ

i  ਕੰਡਕਟਰ ਲੋਡ, ਹਿਾ ਦੇ ਲੋਡ ਆਵਦ ਦਾ ਸਾਮਹਰਣਾ ਕਰਨ ਲਈ ਉੱਚ 

ਮਕੈਨੀਕਲ ਤਾਕਤ।

ii  ਧਰਤੀ ਉੱਤੇ ਲੀਕੇਜ ਕਰੰਟ ਤੋਂ ਿਚਣ ਲਈ ਇੰਸੂਲੇਟਰ ਸਮੱਗਰੀ ਦਾ ਉੱਚ 

ਵਿਜਲੀ ਪਰਰਤੀਰੋਧ।

iii  ਇੰਸੂਲੇਟਰ ਸਮੱਗਰੀ ਦੀ ਉੱਚ ਸਾਪੇਵਖਕ ਅਨੁਮਤੀ ਤਾਂ ਵਕ ਡਾਈਇਲੈਕਵਟਰਰਕ 

ਤਾਕਤ ਿੱਧ ਹੋਿੇ।

iv  ਇੰਸੂਲੇਟਰ ਸਮੱਗਰੀ ਗੈਰ-ਪੋਰਸ, ਅਸ਼ੁੱਧੀਆਂ ਅਤੇ ਚੀਰ ਤੋਂ ਮੁਕਤ ਹੋਣੀ 

ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ ਨਹੀਂ ਤਾਂ ਪਰਵਮਵਟਟੀ ਘੱਟ ਹੋ ਜਾਿੇਗੀ।

v  ਫਲੈਸ਼ ਓਿਰ ਕਰਨ ਲਈ ਪੰਕਚਰ ਤਾਕਤ ਦਾ ਉੱਚ ਅਨੁਪਾਤ।

ਓਿਰਹੈੱਡ ਲਾਈਨ ਦੇ ਇੰਸੂਲੇਟਰਾਂ ਲਈ ਸਭ ਤੋਂ ਿੱਧ ਿਰਤੀ ਜਾਂਦੀ ਸਮੱਗਰੀ 

ਪੋਰਵਸਲੇਨ ਹੈ ਪਰ ਕੱਚ, ਸਟੀਟਾਈਟ ਅਤੇ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ ਰਚਨਾ ਸਮੱਗਰੀ ਿੀ ਸੀਮਤ ਹੱਦ 

ਤੱਕ ਿਰਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਹੇਠਾਂ ਿਰਤੇ ਜਾਣ ਿਾਲੇ ਇੰਸੂਲੇਟਰਾਂ ਦੀਆਂ ਆਮ ਵਕਸਮਾਂ ਹਨ।

•  ਵਪੰਨ ਵਕਸਮ ਦਾ ਇੰਸੂਲੇਟਰ

•  ਸ਼ੈਕਲ ਇੰਸੂਲੇਟਰ

•  ਮੁਅੱਤਲ ਇੰਸੂਲੇਟਰ

•  ਸਟਰਰੇਨ ਇੰਸੂਲੇਟਰ

•  ਪੋਸਟ ਇੰਸੂਲੇਟਰ

•  ਇੰਸੂਲੇਟਰ ਰਹੋ

•  ਵਡਸਕ ਇੰਸੂਲੇਟਰ

ਭਪੰਨ ਇੰਸੂਲੇਟਰ:ਵਪੰਨ ਇੰਸੂਲੇਟਰਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਖਵੰਭਆਂ ਦੇ ਵਸੱਧੇ ਚੱਲਣ ‘ਤੇ ਲਾਈਨ 

ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਨੂੰ ਫੜਨ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਵਪੰਨ ਇੰਸੂਲੇਟਰ ਵਤੰਨ ਤਰਹਰਾਂ ਦੇ ਹੁੰਦੇ 

ਹਨ। ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਸੰਗਲ ਸ਼ੈੱਡ (ਵਚੱਤਰ 1) ਡਿਲ ਸ਼ੈੱਡ (ਵਚੱਤਰ 2) ਅਤੇ ਵਟਰਰਪਲ ਸ਼ੈੱਡ 

(ਵਚੱਤਰ 3) ਵਸੰਗਲ ਸ਼ੈੱਡ ਵਪੰਨ ਇੰਸੂਲੇਟਰਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਘੱਟ ਅਤੇ ਮੱਧਮ ਿੋਲਟੇਜ 

ਲਾਈਨਾਂ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਡਿਲ ਅਤੇ ਵਟਰਰਪਲ ਸ਼ੈੱਡ ਵਪੰਨ ਇੰਸੂਲੇਟਰਾਂ ਦੀ 

ਿਰਤੋਂ 3000V ਤੋਂ ਿੱਧ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਇਨਹਰਾਂ ਸ਼ੈੱਡਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਿਰਸਾਤੀ 

ਪਾਣੀ ਨੂੰ ਿਾਹਰ ਕੱਢਣ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਵਪੰਨ ਵਕਸਮ ਦੇ ਇੰਸੂਲੇਟਰ ਦਾ ਭਾਗ ਭਾਗ ਵਚੱਤਰ 4a ਅਤੇ 4b ਵਿੱਚ ਹੈ ਵਜਿਂੇ ਵਕ 

ਨਾਮ ਤੋਂ ਹੀ ਪਤਾ ਲੱਗਦਾ ਹੈ, ਵਪੰਨ ਵਕਸਮ ਦੇ ਇੰਸੂਲੇਟਰ ਨੂੰ ਖੰਭੇ ‘ਤੇ ਕਰਾਸ-ਆਰਮ 

ਤੱਕ ਸੁਰੱਵਖਅਤ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਕੰਡਕਟਰ ਦੀ ਵਰਹਾਇਸ਼ ਲਈ ਇੰਸੂਲੇਟਰ ਦੇ 

ਵਸਖਰ ‘ਤੇ ਇੱਕ ਝਰੀ ਹੈ। ਕੰਡਕਟਰ ਇਸ ਨਾਰੀ ਵਿੱਚੋਂ ਲੰਘਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਕੰਡਕਟਰ ਦੇ 

ਸਮਾਨ ਸਮੱਗਰੀ ਦੀ ਐਨੀਲਡ ਤਾਰ ਨਾਲ ਿੰਵਨਹਰਆ ਹੋਇਆ ਹੈ।

ਸ਼ੈਕਲ ਇੰਸੂਲੇਟਰ:ਸ਼ੈਕਲ ਇੰਸੂਲੇਟਰਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਕੋਨੇ ਦੇ ਖੰਵਭਆਂ 

‘ਤੇ ਿੰਦ ਕਰਨ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਇਹ ਇੰਸੂਲੇਟਰਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਵਸਰਫ ਮੱਧਮ 

ਿੋਲਟੇਜ ਲਾਈਨ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। (ਵਚੱਤਰ 5a ਅਤੇ 5b)

ਪਰ ਹੁਣ ਇੱਕ ਵਦਨ, ਉਹ ਘੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਿੰਡ ਲਾਈਨਾਂ ਲਈ ਿਰਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ। 

ਅਵਜਹੇ ਇੰਸੂਲੇਟਰਾਂ ਨੂੰ ਜਾਂ ਤਾਂ ਵਖਵਤਜੀ ਸਵਿਤੀ ਵਿੱਚ ਜਾਂ ਲੰਿਕਾਰੀ ਸਵਿਤੀ ਵਿੱਚ 

ਿਰਵਤਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਉਹਨਾਂ ਨੂੰ ਇੱਕ ਿੋਲਟ ਨਾਲ ਜਾਂ ਕਰਾਸ ਿਾਂਹ ਨਾਲ ਵਸੱਧੇ 

ਖੰਭੇ ਨਾਲ ਵਫਕਸ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਵਚੱਤਰ 6 ਖੰਭੇ ‘ਤੇ ਵਫਕਸ ਕੀਤੇ ਇੱਕ ਸ਼ੇਕਲ 

ਇੰਸੂਲੇਟਰ ਨੂੰ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਨਾਲੀ ਵਿੱਚ ਕੰਡਕਟਰ ਨੂੰ ਇੱਕ ਨਰਮ ਿਾਈਵਡੰਗ 

ਤਾਰ ਨਾਲ ਵਫਕਸ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.12.188-193
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ਿੁਅੱਤਲ ਭਕਸਿ ਦੇ ਇੰਸੂਲੇਟਰ

ਵਪੰਨ ਵਕਸਮ ਦੇ ਇੰਸੂਲੇਟਰ ਦੀ ਲਾਗਤ ਤੇਜ਼ੀ ਨਾਲ ਿਧਦੀ ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ ਕੰਮ ਕਰਨ 

ਿਾਲੀ ਿੋਲਟੇਜ ਿਧ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ, ਇਸ ਵਕਸਮ ਦਾ ਇੰਸੂਲੇਟਰ 33 ਕੇ.ਿੀ. 

ਤੋਂ ਿੱਧ ਵਕਫ਼ਾਇਤੀ ਨਹੀਂ ਹੈ। ਉੱਚ ਿੋਲਟੇਜ (>33KV) ਲਈ, ਸਸਪੈਂਸ਼ਨ ਵਕਸਮ ਦੇ 

ਇੰਸੂਲੇਟਰਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰਨਾ ਇੱਕ ਆਮ ਅਵਭਆਸ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 7 ਵਿੱਚ 

ਹੈ। ਉਹਨਾਂ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਸਤਰ ਦੇ ਰੂਪ ਵਿੱਚ ਧਾਤ ਦੇ ਵਲੰਕਾਂ ਦੁਆਰਾ ਲੜੀ ਵਿੱਚ ਜੁੜੇ 

ਕਈ ਪੋਰਵਸਲੇਨ ਵਡਸਕਸ ਹੁੰਦੇ ਹਨ। ਕੰਡਕਟਰ ਨੂੰ ਇਸ ਸਤਰ ਦੇ ਹੇਠਲੇ ਵਸਰੇ 

‘ਤੇ ਮੁਅੱਤਲ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜਦੋਂ ਵਕ ਸਤਰ ਦਾ ਦੂਜਾ ਵਸਰਾ ਟਾਿਰ ਦੇ ਕਰਾਸ-

ਆਰਮ ਤੱਕ ਸੁਰੱਵਖਅਤ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਹਰੇਕ ਯੂਵਨਟ ਜਾਂ ਵਡਸਕ ਘੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਲਈ 

ਵਤਆਰ ਕੀਤੀ ਗਈ ਹੈ, 11KV ਕਹੋ। ਲੜੀ ਵਿੱਚ ਵਡਸਕਾਂ ਦੀ ਵਗਣਤੀ ਸਪੱਸ਼ਟ 

ਤੌਰ ‘ਤੇ ਕੰਮ ਕਰਨ ਿਾਲੀ ਿੋਲਟੇਜ ‘ਤੇ ਵਨਰਭਰ ਕਰੇਗੀ। ਉਦਾਹਰਨ ਲਈ, ਜੇਕਰ 

ਿਰਵਕੰਗ ਿੋਲਟੇਜ 66KV ਹੈ, ਤਾਂ ਲੜੀ ਵਿੱਚ ਛੇ ਵਡਸਕਸ ਸਤਰ ‘ਤੇ ਪਰਰਦਾਨ 

ਕੀਤੀਆਂ ਜਾਣਗੀਆਂ।

ਲਾਿ

1  ਸਸਪੈਂਸ਼ਨ ਵਕਸਮ ਦੇ ਇੰਸੂਲੇਟਰ 33 ਕੇਿੀ ਤੋਂ ਿੱਧ ਿੋਲਟੇਜ ਲਈ ਵਪੰਨ ਵਕਸਮ 

ਦੇ ਇੰਸੂਲੇਟਰਾਂ ਨਾਲੋਂ ਸਸਤੇ ਹਨ।

2  ਮੁਅੱਤਲ ਵਕਸਮ ਦੇ ਇੰਸੂਲੇਟਰ ਦੀ ਹਰੇਕ ਯਵੂਨਟ ਜਾਂ ਵਡਸਕ ਘੱਟ ਿੋਲਟੇਜ 

ਲਈ ਵਤਆਰ ਕੀਤੀ ਗਈ ਹੈ, ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ 11KV। ਿਰਵਕੰਗ ਿੋਲਟੇਜ ‘ਤੇ 

ਵਨਰਭਰ ਕਰਦੇ ਹੋਏ, ਵਡਸਕਾਂ ਦੀ ਲੋੜੀਂਦੀ ਵਗਣਤੀ ਨੂੰ ਲੜੀ ਵਿੱਚ ਜੋਵੜਆ ਜਾ 

ਸਕਦਾ ਹੈ।

3  ਜੇਕਰ ਕੋਈ ਇੱਕ ਵਡਸਕ ਖਰਾਿ ਹੋ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ ਸਾਰੀ ਸਤਰ ਿੇਕਾਰ ਨਹੀਂ 

ਹੁੰਦੀ ਵਕਉਂਵਕ ਖਰਾਿ ਹੋਈ ਵਡਸਕ ਨੂੰ ਆਿਾਜ਼ ਨਾਲ ਿਦਵਲਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

4  ਮੁਅੱਤਲ ਪਰਰਿੰਧ ਲਾਈਨ ਨੂੰ ਿਧੇਰੇ ਲਚਕਤਾ ਪਰਰਦਾਨ ਕਰਦਾ ਹੈ। ਕਰਾਸ 

ਆਰਮ ‘ਤੇ ਕਨੈਕਸ਼ਨ ਅਵਜਹਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਵਕ ਇੰਸੂਲੇਟਰ ਸਟਵਰੰਗ ਵਕਸੇ ਿੀ 

ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਸਵਿੰਗ ਕਰਨ ਲਈ ਸੁਤੰਤਰ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਉਹ ਸਵਿਤੀ ਲੈ ਸਕਦੀ 

ਹੈ ਵਜੱਿੇ ਮਕੈਨੀਕਲ ਤਣਾਅ ਘੱਟ ਤੋਂ ਘੱਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

5  ਟਰਾਂਸਵਮਸ਼ਨ ਲਾਈਨ ‘ਤੇ ਿੱਧਦੀ ਮੰਗ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਦਾ ਇੱਕ 

ਹੋਰ ਸੈੱਟ ਪਰਰਦਾਨ ਕਰਨ ਦੀ ਿਜਾਏ ਲਾਈਨ ਿੋਲਟੇਜ ਨੂੰ ਿਧਾ ਕੇ ਿੱਧ ਮੰਗ 

ਦੀ ਪੂਰਤੀ ਕਰਨਾ ਿਧੇਰੇ ਤਸੱਲੀਿਖਸ਼ ਪਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਿਧੀ ਹੋਈ ਿੋਲਟੇਜ 

ਲਈ ਲੋੜੀਂਦੇ ਿਾਧੂ ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਨੂੰ ਵਡਸਕਸ ਦੀ ਲੋੜੀਦੀ ਵਗਣਤੀ ਨੂੰ ਜੋੜ ਕੇ 

ਮੁਅੱਤਲ ਪਰਰਿੰਧ ਵਿੱਚ ਆਸਾਨੀ ਨਾਲ ਪਰਰਾਪਤ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

6  ਮੁਅੱਤਲ ਵਕਸਮ ਦੇ ਇੰਸੂਲੇਟਰਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਸਟੀਲ ਟਾਿਰਾਂ ਨਾਲ 

ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਕੰਡਕਟਰ ਟਾਿਰ ਦੀ ਧਰਤੀ ਿਾਲੀ ਕਰਾਸ ਆਰਮ 

ਦੇ ਹੇਠਾਂ ਚੱਲਦੇ ਹਨ, ਇਸਲਈ, ਇਹ ਵਿਿਸਿਾ ਰੋਸ਼ਨੀ ਤੋਂ ਅੰਸ਼ਕ ਸੁਰਵੱਖਆ 

ਪਰਰਦਾਨ ਕਰਦੀ ਹੈ।

ਤਣਾਅ ਇੰਸੂਲੇਟਰ

ਜਦੋਂ ਲਾਈਨ ਦਾ ਇੱਕ ਅੰਤਮ ਵਸਰਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜਾਂ ਕੋਈ ਕੋਨਾ ਜਾਂ ਵਤੱਖਾ ਕਰਿ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, 

ਤਾਂ ਲਾਈਨ ਿਧੇਰੇ ਤਣਾਅ ਦੇ ਅਧੀਨ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਿਹੁਤ ਵਜ਼ਆਦਾ ਤਣਾਅ ਦੀ ਲਾਈਨ 

ਤੋਂ ਛੁਟਕਾਰਾ ਪਾਉਣ ਲਈ, ਤਣਾਅ ਇੰਸੂਲੇਟਰਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ. ਘੱਟ 

ਿੋਲਟੇਜ ਲਾਈਨਾਂ (<11KV) ਲਈ ਸ਼ੈਕਲ ਇੰਸੂਲੇਟਰਾਂ ਨੂੰ ਸਟਰਰੇਨ ਇੰਸੂਲੇਟਰਾਂ 

ਿਜੋਂ ਿਰਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਹਾਲਾਂਵਕ ਹਾਈ ਿੋਲਟੇਜ ਟਰਾਂਸਵਮਸ਼ਨ ਲਾਈਨਾਂ ਲਈ, 

ਸਟਰਰੇਨ ਇੰਸੂਲੇਟਰ ਵਿੱਚ ਸਸਪੈਂਸ਼ਨ ਇੰਸੂਲੇਟਰਾਂ ਦੀ ਅਸੈਂਿਲੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਸਟਰਰੇਨ 

ਇੰਸੂਲੇਟਰਾਂ ਦੀਆਂ ਵਡਸਕਾਂ ਿਰਟੀਕਲ ਪਲੇਨ ਵਿੱਚ ਿਰਤੀਆਂ ਜਾਂਦੀਆਂ ਹਨ। ਜਦੋਂ 

ਲਾਈਨਾਂ ਵਿੱਚ ਤਣਾਅ ਿਹੁਤ ਵਜ਼ਆਦਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਲਿੰੇ ਨਦੀ ਦੇ ਸਪੈਨ ਵਿੱਚ, 

ਦੋ ਜਾਂ ਦੋ ਤੋਂ ਿੱਧ ਤਾਰਾਂ ਸਮਾਨਾਂਤਰ ਵਿੱਚ ਿਰਤੀਆਂ ਜਾਂਦੀਆਂ ਹਨ।

ਪੋਸਟ ਇੰਸੂਲੇਟਰ

ਕੈਪ ਅਤੇ ਭਪੰਨ ਦੀ ਭਕਸਿ(ਵਚੱਤਰ 8a ਅਤੇ 8b): ਅਵਜਹੇ ਇੰਸੂਲੇਟਰਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ 

ਿੱਸਾਂ, ਡਰਾਪ ਆਊਟ ਵਫਊਜ਼, ਲਾਈਨ ਕੰਡਕਟਰਾਂ, G.O.A.B (ਗੈਂਗ ਓਪਰੇਵਟਡ 

ਏਅਰ ਿਰਰੇਕ) ਸਵਿੱਚਾਂ ਨੂੰ ਲਗਾਉਣ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ। ਇਹ ਿਾਹਰੀ 

ਵਕਸਮ ਦੇ ਹਨ ਅਤੇ 11, 22 ਅਤੇ 33KV ਰੇਂਜਾਂ ਵਿੱਚ ਉਪਲਿਧ ਹਨ।

ਇੰਸੂਲੇਟਰ ਰਹੋ(ਵਚੱਤਰ 9): ਸਟੇ ਇਨਸੂਲੇਟਰਾਂ ਨੂੰ ਸਟਰਰੇਨ ਇੰਸੂਲੇਟਰਾਂ ਿਜੋਂ ਿੀ 

ਜਾਵਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ 33 ਕੇਿੀ ਲਾਈਨ ਤੱਕ ਿਰਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। 

ਇਨਹਰਾਂ ਇੰਸੂਲੇਟਰਾਂ ਨੂੰ ਜ਼ਮੀਨੀ ਪੱਧਰ ਤੋਂ ਵਤੰਨ ਮੀਟਰ ਹੇਠਾਂ ਵਫਕਸ ਨਹੀਂ ਕੀਤਾ 

ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਇੰਸੂਲੇਟਰਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਉੱਿੇ ਿੀ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਵਜੱਿੇ 

ਲਾਈਨਾਂ ਵਿੱਚ ਤਣਾਅ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।
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ਓਿਰਹੈੱਡ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਦੇ ਕਾਰਨ ਖੰਭੇ ‘ਤੇ ਤਣਾਅ ਦੇ ਉਲਟ ਵਦਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਿਰਤੀ 

ਜਾਂਦੀ ਸਹਾਇਕ ਤਾਰ ਨੂੰ ‘ਸਟੇਨ ਿਾਇਰ’ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਕੰਡਕਟਰ ਦੇ 

ਤਣਾਅ ਕਾਰਨ ਖੰਭੇ ਨੂੰ ਝੁਕਣ ਤੋਂ ਰੋਕਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਸਟੇਅ ਤਾਰਾਂ ਵਿੱਚ GI ਤਾਰ 

ਦੀਆਂ 4 ਤੋਂ 7 ਤਾਰਾਂ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਨ ਵਚੱਤਰ 10 ਵਿੱਚ। ਿਰਵਤਆ ਜਾਣ ਿਾਲਾ ਸਹੀ 

ਆਕਾਰ ਖੰਭੇ ‘ਤੇ ਤਣਾਅ ‘ਤੇ ਵਨਰਭਰ ਕਰਦਾ ਹੈ।

ਠਭਹਰਨਾ ਅਤੇ ਸਟਰਟਸ:ਸਟੇਅ ਅਤੇ ਸਟਰਟਸ ਖੰਭੇ ਲਈ ਸਹਾਇਕ ਤਾਰਾਂ 

ਦੀਆਂ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਵਕਸਮਾਂ ਹਨ। ਖੰਭੇ ਨੂੰ ਝੁਕਣ ਤੋਂ ਰੋਕਣ ਲਈ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਕੋਣ 

ਅਤੇ ਸਮਾਪਤੀ ਖੰਵਭਆਂ ਲਈ ਸਟੇਅ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਜਦੋਂ ਵਕ ਸਟਰਟਸ 

ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਵਜੱਿੇ ਠਵਹਰਣ ਲਈ ਜਗਹਰਾ ਿਹੁਤ ਸੀਮਤ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। 

ਵਚੱਤਰ 11 ਸਟੇਅ ਅਤੇ ਸਟਰਟ ਦਿੋਾਂ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਸਟੇਅ ਦਾ ਇੱਕ ਵਸਰਾ ਖੰਭੇ ਦੇ ਵਸਖਰ ‘ਤੇ ਸਵਿਰ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸਦਾ ਦੂਜਾ 

ਵਸਰਾ ਕੰਕਰੀਟ ਦੀ ਨੀਂਹ ਵਿੱਚ ਗਰਾਊਟ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ।

ਠੰਿੇ ਿਾਹੌਲ ਲਈ ਇੰਸੂਲੇਟਰ(ਭਚੱਤਰ 14): ਠੰਡੇ ਮੌਸਮ ਲਈ ਹੇਠਲੇ ਕੈਪ ਦੀ 

ਡੂੰਘਾਈ ਨੂੰ ਕਰਰੀਪੇਜ ਦੂਰੀ ਪਰਰਾਪਤ ਕਰਨ ਲਈ ਿਧਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜੋ ਠੰਡੇ ਮੌਸਮ 

ਵਿੱਚ ਜ਼ਰੂਰੀ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਧੁੰਦ ਦੀ ਵਕਸਮ ਅਤੇ ਐਂਟੀ-ਫੌਗ ਵਕਸਮਾਂ ਿਜੋਂ ਜਾਣੇ ਜਾਂਦੇ 

ਦੋ ਵਡਜ਼ਾਈਨ ਉਪਲਿਧ ਹਨ।

ਭਿਸਕ ਇੰਸੂਲੇਟਰ: ਵਡਸਕ ਇੰਸੂਲੇਟਰ ਚਮਕਦਾਰ ਪੋਰਵਸਲੇਨ ਜਾਂ ਸਖ਼ਤ ਕੱਚ ਦੇ 

ਿਣੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਅਤੇ 3.3 kV ਅਤੇ ਇਸ ਤੋਂ ਿੱਧ ਿੋਲਟੇਜਾਂ ਲਈ ਸਸਪੈਂਸ਼ਨ ਵਕਸਮ 

ਦੇ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਮਰੇ ਵਸਵਰਆਂ ‘ਤੇ ਜਾਂ ਵਸੱਧੀਆਂ ਲਾਈਨਾਂ ‘ਤੇ ਇੰਸੂਲੇਟਰਾਂ ਿਜੋਂ ਿਰਤੇ ਜਾਂਦੇ 

ਹਨ। (ਅੰਜੀਰ 12, 13 ਅਤੇ 14)

ਇਹ ਚਾਰ ਵਡਜ਼ਾਈਨਾਂ ਵਿੱਚ ਉਪਲਿਧ ਹਨ:

ਜੀਿ ਅਤੇ ਕਲੀਭਵਸ ਦੀ ਭਕਸਿ(ਭਚੱਤਰ 12): ਇੱਕ ਕੋਟਰ ਵਪੰਨ ਦੇ ਨਾਲ ਇੱਕ 

ਗੋਲ ਵਪੰਨ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਇੱਕ ਯਵੂਨਟ ਦੀ ਜੀਭ ਨੂੰ ਦੂਜੇ ਦੇ ਕਲੀਵਿਸ ਵਿੱਚ ਰੱਖਣ ਲਈ 

ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਬਾਲ ਅਤੇ ਸਾਕਟ ਦੀ ਭਕਸਿ(ਭਚੱਤਰ 13): ਇਸ ਕੇਸ ਵਿੱਚ ਇਨਸੂਲੇਟਰਾਂ ਨੂੰ 

ਇੱਕ ਇੰਸੂਲੇਟਰ ਦੀ ਗੇਂਦ ਨੂੰ ਪਾਸੇ ਤੋਂ ਸਲਾਈਡ ਕਰਕੇ ਇਕੱਠਾ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। 

ਇੱਕ ਕੋਟਰ ਵਪੰਨ ਨੂੰ ਸਾਕਟ ਦੇ ਵਪਛਲੇ ਵਹੱਸੇ ਤੋਂ ਅੰਦਰ ਵਖਸਕਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਜੋ 

ਗੇਂਦ ਿਾਹਰ ਨਾ ਵਨਕਲ ਸਕੇ। ਇਹ ਮਰੇ ਵਸਰੇ ‘ਤੇ ਿਰਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ.

ਓਵਰਹੈੱਿ ਖੰਿੇ ਅਤੇ ਅਲਿੀਨੀਅਿ ਕੰਿਕਟਰਾਂ ਨੂੰ ਜੋੜਨ ਦੀ ਭਵਿੀ (Overhead poles and method of joining 
aluminium conductors)

ਉਦੇਸ਼:ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਤੁਸੀਂ ਯੋਗ ਹਿੋੋਗੇ

•  O.H ਲਾਈਨਾਂ ਦੁਆਰਾ ਰਾਜ ਪਰਰਸਾਰਣ ਅਤੇ ਵੰਿ

•  ਿੁੱਖ ਿਾਗਾਂ ਦੀ ਸੂਚੀ ਬਣਾਓ ਅਤੇ ਉਹਨਾਂ ਭਵੱਚੋਂ ਹਰੇਕ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ

•  ਵੋਲਟੇਜ ਦੇ ਵਰਗੀਕਰਣ ਦੇ ਸੰਬੰਿ ਭਵੱਚ ਪਾਵਰ ਲਾਈਨਾਂ ਦੀਆਂ ਭਕਸਿਾਂ ਨੂੰ ਦੱਸੋ 

•  O.H ਲਾਈਨਾਂ ਭਵੱਚ ਸਟੇਟ ਸੱਗ।

ਓਵਰਹੈਿੱ ਲਾਈਨਾਂ: ਇਲੈਕਵਟਰਰਕ ਪਾਿਰ, ਜੋ ਪੈਦਾ ਕਰਨ ਿਾਲੇ ਪਲਾਂਟ/ਸਟੇਸ਼ਨ 

ਤੋਂ ਖਪਤਕਾਰਾਂ ਦੇ ਵਸਰੇ ਤੱਕ ਪੈਦਾ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਨੂੰ ਜਾਂ ਤਾਂ ਓਿਰਹੈੱਡ ਲਾਈਨਾਂ (O.H) ਜਾਂ 

ਅੰਡਰ ਗਰਾਊਂਡ ਕਿੇਲਾਂ (U.G. ਕੇਿਲਾਂ) ਰਾਹੀਂ ਪਰਰਸਾਵਰਤ ਅਤੇ ਿੰਵਡਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

O.H ਲਾਈਨਾਂ ਭਵੱਚ ਵਰਤੇ ਜਾਣ ਵਾਲੇ ਿੱੁਖ ਿਾਗ

ਇੱਕ ਓਿਰਹੈੱਡ ਲਾਈਨ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਇਲੈਕਵਟਰਰਕ ਪਾਿਰ ਨੂੰ ਸੰਚਾਵਰਤ ਕਰਨ ਜਾਂ 

ਿੰਡਣ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ।
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i  ਕੰਡਕਟਰ ਜੋ ਭੇਜਣ ਿਾਲੇ ਐਂਡ ਸਟੇਸ਼ਨ ਤੋਂ ਵਰਸੀਵਿੰਗ ਐਂਡ ਸਟੇਸ਼ਨ ਤੱਕ 

ਇਲੈਕਵਟਰਰਕ ਪਾਿਰ ਲੈ ਜਾਂਦੇ ਹਨ।

ii  ਸਪੋਰਟਸ ਜੋ ਵਕ ਖੰਭੇ ਜਾਂ ਟਾਿਰ ਹੋ ਸਕਦੇ ਹਨ ਅਤੇ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਨੂੰ ਜ਼ਮੀਨ ਤੋਂ 

ਉਵੱਚਤ ਪੱਧਰ ‘ਤੇ ਰੱਖਦੇ ਹਨ।

iii  ਇੰਸੂਲੇਟਰ ਜੋ ਸਪੋਰਟ ਨਾਲ ਜੁੜੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਅਤੇ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਨੂੰ ਜ਼ਮੀਨ ਤੋਂ 

ਇੰਸੂਲੇਟ ਕਰਦੇ ਹਨ।

iv  ਕਰਾਸ ਆਰਮਸ ਜੋ ਇੰਸੂਲੇਟਰਾਂ ਨੂੰ ਸਹਾਇਤਾ ਪਰਰਦਾਨ ਕਰਦੇ ਹਨ।

v  ਫੁਟਕਲ ਿਸਤੂਆਂ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਫੇਜ਼ ਪਲੇਟਾਂ, ਖ਼ਤਰੇ ਿਾਲੀਆਂ ਪਲੇਟਾਂ, ਲਾਈਟਵਨੰਗ 

ਅਰੇਸਟਰ, ਐਂਟੀ ਕਲਾਈਵਿੰਗ ਤਾਰ ਆਵਦ।

ਆਿ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਵਰਤੀਆਂ ਜਾਂਦੀਆਂ ਕੰਿਕਟਰ ਸਿੱਗਰੀਆਂ

ਓਿਰਹੈੱਡ ਲਾਈਨਾਂ ਲਈ ਸਭ ਤੋਂ ਿੱਧ ਿਰਤੀ ਜਾਂਦੀ ਕੰਡਕਟਰ ਸਮੱਗਰੀ ਤਾਿਂਾ, 

ਅਲਮੀਨੀਅਮ, ਸਟੀਲ ਰੀਇਨਫੋਰਸਡ ਅਲਮੀਨੀਅਮ, ਗੈਲਿੇਨਾਈਜ਼ਡ ਸਟੀਲ 

ਅਤੇ ਕੈਡਮੀਅਮ ਤਾਂਿਾ ਹਨ।

ਓਿਰਹੈੱਡ ਲਾਈਨਾਂ ਲਈ ਿਰਤੇ ਜਾਣ ਿਾਲੇ ਸਾਰੇ ਕੰਡਕਟਰ ਲਚਕਤਾ ਨੂੰ ਿਧਾਉਣ 

ਲਈ ਤਰਜੀਹੀ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਫਸੇ ਹੋਏ ਹਨ। ਫਸੇ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਵਿੱਚ, ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਇੱਕ 

ਕੇਂਦਰੀ ਤਾਰ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਦੇ ਗੋਲ, 6, 12, 18, 24... ਿਾਲੀਆਂ ਤਾਰਾਂ ਦੀਆਂ 

ਲਗਾਤਾਰ ਪਰਤਾਂ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਨ।

ਲਾਈਨ ਸਪੋਰਟ:ਓਿਰਹੈੱਡ ਲਾਈਨ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਲਈ ਸਹਾਇਕ ਢਾਂਚੇ ਿੱਖ-ਿੱਖ 

ਵਕਸਮਾਂ ਦੇ ਖੰਵਭਆਂ ਅਤੇ ਟਾਿਰਾਂ ਨੂੰ ਲਾਈਨ ਸਪੋਰਟ ਕਵਹੰਦੇ ਹਨ। ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ, 

ਲਾਈਨ ਸਪੋਰਟ ਵਿੱਚ ਹੇਠ ਵਲਖੀਆਂ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ ਹੋਣੀਆਂ ਚਾਹੀਦੀਆਂ ਹਨ:

i  ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਅਤੇ ਹਿਾ ਦੇ ਭਾਰ ਆਵਦ ਦਾ ਸਾਮਹਰਣਾ ਕਰਨ ਲਈ ਉੱਚ 

ਮਕੈਨੀਕਲ ਤਾਕਤ 

ii  ਮਕੈਨੀਕਲ ਤਾਕਤ ਦੇ ਨੁਕਸਾਨ ਤੋਂ ਵਿਨਾਂ ਭਾਰ ਵਿੱਚ ਹਲਕਾ

iii  ਲਾਗਤ ਵਿੱਚ ਸਸਤਾ ਅਤੇ ਿਰਕਰਾਰ ਰੱਖਣ ਲਈ ਵਕਫ਼ਾਇਤੀ।

iv  ਲੰਿੀ ਉਮਰ

v  ਰੱਖ-ਰਖਾਅ ਲਈ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਦੀ ਆਸਾਨ ਪਹੁੰਚ

ਇਲੈਕਵਟਰਰਕ ਪਾਿਰ ਦੇ ਟਰਾਂਸਵਮਸ਼ਨ ਅਤੇ ਵਡਸਟਰਰੀਵਿਊਸ਼ਨ ਲਈ ਿਰਤੇ ਜਾਣ 

ਿਾਲੇ ਲਾਈਨ ਸਪੋਰਟ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਵਕਸਮਾਂ ਦੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਲੱਕੜ ਦੇ, ਖੰਵਭਆਂ, 

ਸਟੀਲ ਦੇ ਖੰਵਭਆਂ, R.C.C ਖੰਵਭਆਂ ਅਤੇ ਜਾਲੀਦਾਰ ਸਟੀਲ ਟਾਿਰ ਸ਼ਾਮਲ ਹਨ।

ਲੱਕੜ ਦੇ ਖਿੰੇ (ਭਚੱਤਰ 1):ਇਹ ਤਜਰਿੇਕਾਰ ਲੱਕੜ (ਸਾਲ ਜਾਂ ਈਹੀਰ) ਦੇ ਿਣੇ 

ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਅਤੇ ਮੱਧਮ ਕਰਾਸ-ਸੈਕਸ਼ਨਲ ਖੇਤਰ ਅਤੇ ਮੁਕਾਿਲਤਨ ਛੋਟੇ ਸਪੈਨ, 

50 ਮੀਟਰ ਤੱਕ ਦੀਆਂ ਲਾਈਨਾਂ ਲਈ ਢੁਕਿੇਂ ਹੁੰਦੇ ਹਨ। ਅਵਜਹੇ ਸਪੋਰਟਸ ਸਸਤੇ 

ਹੁੰਦੇ ਹਨ, ਆਸਾਨੀ ਨਾਲ ਉਪਲਿਧ ਹੁੰਦੇ ਹਨ, ਇੰਸੂਲਵੇਟੰਗ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ ਪਰਰਦਾਨ 

ਕਰਦੇ ਹਨ ਅਤੇ, ਇਸਲਈ ਇੱਕ ਆਰਵਿਕ ਪਰਰਸਤਾਿ ਿਜੋਂ ਪੇਂਡੂ ਖੇਤਰਾਂ ਵਿੱਚ ਿੰਡ 

ਦੇ ਉਦੇਸ਼ਾਂ ਲਈ ਵਿਆਪਕ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਿਰਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ।

ਸਟੀਲ ਦੇ ਖੰਿੇ:ਸਟੀਲ ਦੇ ਖੰਵਭਆਂ ਨੂੰ ਅਕਸਰ ਲੱਕੜ ਦੇ ਖਵੰਭਆਂ ਦੇ ਿਦਲ ਿਜੋਂ 

ਿਰਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਉਹਨਾਂ ਕੋਲ ਿਧੇਰੇ ਮਕੈਨੀਕਲ ਤਾਕਤ, ਲੰਮੀ ਉਮਰ ਹੁੰਦੀ ਹੈ 

ਅਤੇ ਲਿੇੰ ਸਮੇਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰਨ ਦੀ ਇਜਾਜ਼ਤ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਅਵਜਹੇ ਖਵੰਭਆਂ ਨੂੰ ਆਮ 

ਤੌਰ ‘ਤੇ ਸਵ਼ਹਰਾਂ ਵਿੱਚ ਿੰਡਣ ਦੇ ਉਦੇਸ਼ਾਂ ਲਈ ਿਰਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਵਕਸਮ ਦੇ 

ਸਪੋਰਟਾਂ ਨੂੰ ਇਸਦੇ ਜੀਿਨ ਨੂੰ ਲੰਮਾ ਕਰਨ ਲਈ ਗੈਲਿੇਨਾਈਜ਼ਡ ਜਾਂ ਪੇਂਟ ਕਰਨ 

ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਸਟੀਲ ਦੇ ਖੰਭੇ ਵਤੰਨ ਵਕਸਮ ਦੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਵਜਿਂੇ (i) ਰੇਲ ਦੇ ਖੰਭੇ 

(ii) ਵਟਊਿਲਰ ਖੰਭੇ ਅਤੇ (iii) ਰੋਲਡ ਸਟੀਲ ਦੇ ਜੋੜ।

RCC ਖਿੰੇ:ਰੀਇਨਫੋਰਸਡ ਸੀਵਮੰਟ ਕੰਕਰੀਟ (ਆਰਸੀਸੀ) ਦੇ ਖੰਭੇ ਹਾਲ ਹੀ ਦੇ 

ਸਾਲਾਂ ਵਿੱਚ ਲਾਈਨ ਸਪੋਰਟ ਦੇ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਿਹੁਤ ਮਸ਼ਹੂਰ ਹੋ ਗਏ ਹਨ। ਉਹਨਾਂ ਕੋਲ 

ਸਟੀਲ ਦੇ ਖਵੰਭਆਂ ਨਾਲੋਂ ਿਧੇਰੇ ਮਕੈਨੀਕਲ ਤਾਕਤ, ਲੰਮੀ ਉਮਰ ਅਤੇ ਲੰਿੇ ਸਪੈਨ 

ਦੀ ਆਵਗਆ ਹੈ। ਇਸ ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ, ਉਹ ਿਧੀਆ ਵਦਰਰਸ਼ਟੀਕੋਣ ਵਦੰਦੇ ਹਨ, ਿੋੜਹਰੇ 

ਵਜਹੇ ਰੱਖ-ਰਖਾਅ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਚੰਗੀ ਇੰਸੂਲਵੇਟੰਗ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ ਹੁੰਦੀਆਂ 

ਹਨ। ਵਚੱਤਰ 2 ਲਈ R.C.C ਖੰਭੇ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹਵੈਸੰਗਲ ਅਤੇ ਡਿਲ ਸਰਕਟ. 

ਖੰਵਭਆਂ ਵਿੱਚ ਛੇਕ ਖਵੰਭਆਂ ਦੇ ਚੜਹਰਨ ਦੀ ਸਹੂਲਤ ਵਦੰਦੇ ਹਨ ਅਤੇ ਉਸੇ ਸਮੇਂ 

ਲਾਈਨ ਸਪੋਰਟ ਦੇ ਭਾਰ ਨੂੰ ਘਟਾਉਂਦੇ ਹਨ।

ਸਟੀਲ ਟਾਵਰ

ਅਵਭਆਸ ਵਿੱਚ, ਲੱਕੜ, ਸਟੀਲ ਅਤੇ ਰੀਇਨਫੋਰਸਡ ਕੰਕਰੀਟ ਦੇ ਖਵੰਭਆਂ ਦੀ 

ਿਰਤੋਂ ਘੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ‘ਤੇ ਿੰਡ ਦੇ ਉਦੇਸ਼ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਵਜਿੇਂ ਵਕ 11 KV 

ਤੱਕ। ਹਾਲਾਂਵਕ ਉੱਚ ਿੋਲਟੇਜ ‘ਤੇ ਲੰਿੀ ਦੂਰੀ ਦੇ ਪਰਰਸਾਰਣ ਲਈ, ਸਟੀਲ ਟਾਿਰ 

ਹਮੇਸ਼ਾ ਕੰਮ ਕਰਦੇ ਹਨ। ਸਟੀਲ ਟਾਿਰਾਂ ਵਿੱਚ ਿਧੇਰੇ ਮਕੈਨੀਕਲ ਤਾਕਤ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, 

ਲੰਿੀ ਉਮਰ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਿਧੇਰੇ ਗੰਭੀਰ ਮੌਸਮੀ ਸਵਿਤੀਆਂ ਦਾ ਸਾਮਹਰਣਾ ਕਰ ਸਕਦੇ 

ਹਨ ਅਤੇ ਲੰਿੇ ਸਪੈਨ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰਨ ਦੀ ਇਜਾਜ਼ਤ ਵਦੰਦੇ ਹਨ। ਟੁੱਟੇ ਜਾਂ ਪੰਕਚਰ 

ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਦੇ ਕਾਰਨ ਸਿੇਾ ਵਿੱਚ ਵਿਘਨ ਦਾ ਜੋਖਮ ਲਿੇੰ ਸਪੈਨ ਦੇ ਕਾਰਨ ਕਾਫ਼ੀ 

ਘੱਟ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਟਾਿਰ ਦੇ ਪੈਰਾਂ ਨੂੰ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਧਰਤੀ ਵਿੱਚ ਡੰਡੇ ਚਲਾ ਕੇ ਜ਼ਮੀਨ 

‘ਤੇ ਰਵੱਖਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਵਿਜਲੀ ਦੀਆਂ ਸਮੱਵਸਆਿਾਂ ਨੂੰ ਘੱਟ ਕਰਦਾ ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ 

ਹਰੇਕ ਟਾਿਰ ਵਿਜਲੀ ਦੇ ਕੰਡਕਟਰ ਿਜੋਂ ਕੰਮ ਕਰਦਾ ਹੈ।

ਵਚੱਤਰ 3(a) ਇੱਕ ਵਸੰਗਲ ਸਰਕਟ ਟਾਿਰ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਹਾਲਾਵਂਕ, ਇੱਕ ਮੱਧਮ 

ਿਾਧੂ ਲਾਗਤ ‘ਤੇ, ਡਿਲ ਸਰਕਟ ਟਾਿਰ ਪਰਰਦਾਨ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਵਜਿਂੇ ਵਕ 

ਵਚੱਤਰ 3(ਿੀ) ਵਿੱਚ ਵਦਖਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ। ਡਿਲ ਸਰਕਟ ਦਾ ਇਹ ਫਾਇਦਾ ਹੈ 

ਵਕ ਇਹ ਸਪਲਾਈ ਦੀ ਵਨਰੰਤਰਤਾ ਨੂੰ ਯਕੀਨੀ ਿਣਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਜੇਕਰ ਇੱਕ ਸਰਕਟ 

ਟੁੱਟ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਦੂਜੇ ਸਰਕਟ ਦੁਆਰਾ ਸਪਲਾਈ ਦੀ ਵਨਰੰਤਰਤਾ ਿਣਾਈ ਰੱਖੀ 

ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ।

ਵਿਜਲੀ ਦੀ ਸਪਲਾਈ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਿੋਲਟੇਜਾਂ ‘ਤੇ ਓਿਰ ਹੈੱਡ ਲਾਈਨਾਂ ਰਾਹੀਂ ਪਰਰਸਾਵਰਤ 

ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਪਾਿਰ ਲਾਈਨਾਂ ਦੀਆਂ ਵਕਸਮਾਂ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੀਆਂ ਗਈਆਂ ਹਨ:

a  ਘੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਲਾਈਨ (250V ਤੋਂ ਿੱਧ ਨਹੀਂ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ)

b  ਮੱਧਮ ਿੋਲਟੇਜ ਲਾਈਨ (650V ਤੋਂ ਿੱਧ ਨਹੀਂ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ)

c  ਉੱਚ ਿੋਲਟੇਜ ਲਾਈਨ (33000V (33 KV) ਤੋਂ ਿੱਧ ਨਹੀਂ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ)

d  ਿਾਧੂ ਉੱਚ ਿੋਲਟੇਜ ਲਾਈਨ (33KV ਤੋਂ ਉੱਪਰ)

ਓਵਰਹੈੱਿ ਲਾਈਨਾਂ ਭਵੱਚ ਿੁੱਬਣਾ:ਕੰਡਕਟਰ ‘ਤੇ ਸਪੋਰਟ ਦੇ ਵਿੰਦੂਆਂ ਅਤੇ ਹੇਠਲੇ 

ਵਿੰਦੂਆਂ ਵਿਚਕਾਰ ਪੱਧਰ ਦੇ ਅੰਤਰ ਨੂੰ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ’ਸਗ’।

ਵਚੱਤਰ 4 (a) ਦੋ ਿਰਾਿਰ ਪੱਧਰ ਦੇ ਸਮਰਿਨ A ਅਤੇ B ਵਿਚਕਾਰ ਮੁਅੱਤਲ ਕੀਤੇ 

ਕੰਡਕਟਰ ਨੂੰ ਵਦਖਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਕੰਡਕਟਰ ਨੂੰ ਪੂਰੀ ਤਰਹਰਾਂ ਵਖੱਵਚਆ ਨਹੀਂ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਪਰ 

ਇਸਨੂੰ ਡੁਿੋਣ ਦੀ ਆਵਗਆ ਹੈ। ਕੰਡਕਟਰ ਦਾ ਸਭ ਤੋਂ ਹੇਠਲਾ ਵਿੰਦੂ O ਹੈ ਅਤੇ ਸੱਗ 

S ਹੈ। ਵਚੱਤਰ 4(b) ਅਸਮਾਨ ਪੱਧਰ ਦੇ ਸਮਰਿਨ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਕੰਡਕਟਰ ਸੱਗ ਅਤੇ ਤਣਾਅ:ਓਿਰਹੈੱਡ ਲਾਈਨਾਂ ਦੇ ਮਕੈਨੀਕਲ ਵਡਜ਼ਾਈਨ ਵਿੱਚ 

ਇਹ ਇੱਕ ਮਹੱਤਿਪੂਰਨ ਵਿਚਾਰ ਹੈ। ਲੋੜੀਂਦੇ ਕੰਡਕਟਰ ਸਮਗਰੀ ਨੂੰ ਘਟਾਉਣ 

ਲਈ ਅਤੇ ਜ਼ਮੀਨੀ ਪੱਧਰ ਤੋਂ ਉੱਪਰ ਲੋੜੀਂਦੀ ਕਲੀਅਰੈਂਸ ਲਈ ਿਾਧੂ ਖੰਭੇ ਦੀ ਉਚਾਈ 

ਤੋਂ ਿਚਣ ਲਈ ਕੰਡਕਟਰ ਸੱਗ ਨੂੰ ਘੱਟੋ ਘੱਟ ਰਵੱਖਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।
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ਖੰਭਿਆਂ ਨੂੰ ਖੜਾ ਕਰਨ ਦਾ ਤਰੀਕਾ:ਖੜਹਰੇ ਕੀਤੇ ਜਾਣ ਿਾਲੇ ਖੰਵਭਆਂ ਨੂੰ ਹੱਿੀਂ 

ਵਕਰਤ ਦੁਆਰਾ ਜਾਂ ਸੁਧਾਰੀ ਗੱਡੀਆਂ ਦੁਆਰਾ ਟੋਏ ਿਾਲੀ ਿਾਂ ‘ਤੇ ਵਲਆਂਦਾ ਜਾ 

ਸਕਦਾ ਹੈ। ਵਫਰ ਟੋਏ ਵਿੱਚ ਖੰਭਾ ਖੜਹਰਾ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਵਚੱਤਰ 5 ਦੀ ਤਰਹਰਾਂ 

ਟੋਏ ਿਾਲੇ ਸਿਾਨਾਂ ‘ਤੇ ਖੰਭੇ ਨੂੰ ਚੁੱਕਣ ਦੀ ਸਹੂਲਤ ਲਈ ਲੱਕੜ ਦੇ ਸਪੋਰਟ ਖੰਵਭਆਂ 

ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ।

ਖੰਭੇ ਨੂੰ ਟੋਏ ਵਿੱਚ ਰੱਖਣ ਤੋਂ ਪਵਹਲਾਂ, ਖੰਭੇ ਅਤੇ ਵਮੱਟੀ ਵਿਚਕਾਰ ਸਤਹ ਦੇ ਸੰਪਰਕ 

ਨੂੰ ਿਧਾਉਣ ਲਈ ਖੰਭੇ ਦੇ ਹੇਠਾਂ RCC ਪਵੈਡੰਗ ਜਾਂ ਵਿਕਲਪਕ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਇੱਕ ਢੁਕਿੀਂ 

ਿੇਸ ਪਲੇਟ ਵਦੱਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ। ਪੈਵਡੰਗ ਵਮੱਟੀ ‘ਤੇ ਖੰਭੇ ਦੇ ਭਾਰ ਦੇ ਕਾਰਨ ਦਿਾਅ 

ਦੀ ਘਣਤਾ ਨੂੰ ਿੰਡੇਗੀ।

ਖੰਭੇ ਨੂੰ ਉੱਚਾ ਚੁੱਕਣ ਤੋਂ ਿਾਅਦ, ਇਸਨੂੰ 20/25 ਵਮਲੀਮੀਟਰ ਡਾਈਆ ਦੀਆਂ 

ਮਨੀਲਾ/ਸੀਸਲ ਰੱਸੀਆਂ ਦੀ ਮਦਦ ਨਾਲ ਇੱਕ ਖੜਹਰਿੀਂ ਸਵਿਤੀ ਵਿੱਚ ਰੱਖਣਾ 

ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਇੱਕ ਅਸਿਾਈ ਲੰਗਰ ਦੇ ਤੌਰ ਤੇ ਰੱਸੀ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰਨਾ. ਵਜਿੇਂ ਵਕ 

ਖੰਵਭਆਂ ਨੂੰ ਖੜਹਰਾ ਕੀਤਾ ਜਾ ਵਰਹਾ ਹੈ, ਕਹੋ, ਐਂਕਰ ਪੁਆਇੰਟ ਤੋਂ ਅਗਲੇ ਕੋਣ 

ਵਿੰਦੂ ਤੱਕ, ਖੰਵਭਆਂ ਦੀ ਇਕਸਾਰਤਾ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕੀਤੀ ਜਾਣੀ ਹੈ ਅਤੇ ਵਿਜ਼ੂਅਲ ਜਾਂਚ 

ਦੁਆਰਾ ਸਹੀ ਸੈੱਟ ਕੀਤੀ ਜਾਣੀ ਹੈ। ਲਿੰਕਾਰੀ ਦੀ

ਖੰਵਭਆਂ ਨੂੰ ਅੰਤਰ ਅਤੇ ਲਿੰਕਾਰੀ ਵਦਸ਼ਾਿਾਂ ਦਿੋਾਂ ‘ਤੇ ਆਤਮਾ ਦੇ ਪੱਧਰ ਨਾਲ 

ਜਾਂਵਚਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

ਸੰਤੁਸ਼ਟ ਹੋਣ ਤੋਂ ਿਾਅਦ ਵਕ ਲੰਿਕਾਰੀ ਅਤੇ ਲੰਿਕਾਰੀ ਅਲਾਈਨਮੈਂਟ ਸਭ ਠੀਕ 

ਹਨ, ਧਰਤੀ ਨੂੰ ਭਰਨਾ ਹੈ। ਕੁਝ ਵਮੱਟੀ ਵਿੱਚ ਖੰਵਭਆਂ ਨੂੰ ਟੋਏ ਦੇ ਜ਼ਮੀਨੀ ਪੱਧਰ ਤੱਕ 

ਕੰਕਰੀਟ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਹੈ। ਖੰਭੇ ਲਗਾਉਣ ਤੋਂ ਿਾਅਦ ਆਰਜ਼ੀ ਲੰਗਰ ਹਟਾਏ ਜਾਣੇ 

ਹਨ।

ਕਰਾਸ-ਆਰਿਸ ਦੀ ਵਰਤੋਂ:ਇਹਨਾਂ ਨੂੰ ਇੰਸੂਲੇਟਰ ਸਪੋਰਟ ਿੀ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ 

ਅਤੇ ਇਹ ਲੱਕੜ ਜਾਂ ਐਂਗਲ ਆਇਰਨ ਦੇ ਿਣੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ। ਇੰਸੂਲੇਟਰਾਂ ਨੂੰ ਫੜਨ 

ਲਈ ਖੰਭੇ ਦੇ ਵਸਖਰ ‘ਤੇ ਕਰਰਾਸਾਰਮ ਲਗਾਏ ਜਾਂਦੇ ਹਨ ਵਜਨਹਰਾਂ ‘ਤੇ ਕੰਡਕਟਰ ਿੰਨਹਰੇ 

ਹੁੰਦੇ ਹਨ। ਉਹ ਖੰਵਭਆਂ ‘ਤੇ ਉਨਹਰਾਂ ਦੀ ਵਰਸ਼ਤੇਦਾਰ ਸਵਿਤੀ ਦੇ ਅਨੁਸਾਰ ਿੀ ਜਾਣੇ 

ਜਾਂਦੇ ਹਨ। ਜੇਕਰ ਕਰਾਸ-ਆਰਮ ਨੂੰ ਖੰਵਭਆਂ ਦੇ ਕੇਂਦਰ ਵਿੱਚ ਸਵਿਰ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ, ਤਾਂ ਇਸਨੂੰ ਇੱਕ ਕਰਾਸ-ਆਰਮ (ਵਚੱਤਰ 6a) ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਜੇਕਰ ਖੰਭੇ ਦੇ 

ਇੱਕ ਪਾਸੇ ਲਗਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਇਸਨੂੰ ਸਾਈਡ ਕਰਾਸ-ਆਰਮ (ਵਚੱਤਰ 6b) 

U- ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਆਕਾਰ ਦੇ ਕਰਾਸ - ਹਵਿਆਰ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਵਤੰਨ ਪੜਾਅ 

ਦੀਆਂ ਲਾਈਨਾਂ ਲਈ ਿਰਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ।

75 mm x 40 mm x 5.7 kg/m ਜਾਂ 100mm x 50 mm x 7.9 kg/m 

ਆਕਾਰ ਦੇ ਚੈਨਲਾਂ ਤੋਂ ਿਣੇ ਚੈਨਲ ਆਇਰਨ ਕਰਾਸ-ਆਰਮਜ਼ ਨੂੰ H.T. ਲਈ 

ਿਰਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਲਾਈਨਾਂ, ਅਤੇ 50 mm x 50 mm x 6 mm ਆਕਾਰ ਦੇ 

ਐਂਗਲ ਆਇਰਨ ਤੋਂ ਿਣਾਈਆਂ ਗਈਆਂ ਲਾਈਨਾਂ L.T ਲਾਈਨਾਂ ਲਈ ਿਰਤੀਆਂ 

ਜਾਂਦੀਆਂ ਹਨ।
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ਅਲਿੀਨੀਅਿ ਕੰਿਕਟਰਾਂ ਦਾ ਜੁੜਨਾ (Joining of aluminium conductors)

ਉਦੇਸ਼:ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਤੁਸੀਂ ਯੋਗ ਹਿੋੋਗੇ

•  ਜੋੜਾਂ ਦੀ ਭਕਸਿ ਦੱਸੋ

•  ਕੰਿਕਟਰਾਂ ਨੂੰ ਜੋੜਨ ਲਈ ਵਰਤੇ ਜਾਣ ਵਾਲੇ ਕਨੈਕਟਰਾਂ ਦੀ ਭਕਸਿ ਅਤੇ ਵਰਤੋਂ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ 

•  O.H ਲਾਈਨਾਂ ਦੀ ਜਾਂਚ ਦੇ ਕਦਿਾਂ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ

•  OH ਲਾਈਨ ਦੇ ਭਨਰਿਾਣ ਲਈ ਿੁਢਲੀ ਸੁਰੱਭਖਆ ਪਰਰਭਕਭਰਆ ਦੱਸੋ।

O.H ਲਾਈਨਾਂ ਭਵੱਚ ਉਪਕਰਣਾਂ ਨੂੰ ਸ਼ਾਿਲ ਕਰਨਾ:ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਕਨੈਕਟਰਾਂ 

ਦੀ ਿਰਤੋਂ O.H ਨਾਲ ਜੁੜਨ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਅਲਮੀਨੀਅਮ ਕੰਡਕਟਰ. 

ਕੁਨੈਕਟਰ ਕਈ ਵਕਸਮਾਂ ਦੇ ਹੋ ਸਕਦੇ ਹਨ ਵਜਨਹਰਾਂ ਵਿੱਚੋਂ ਕੁਝ ਦਾ ਹੇਠਾਂ ਿਰਣਨ 

ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ।

1 ਿਜ਼ਲ ਦੇ ਜੋੜ

2  ਵਸੱਧਾ ਕਨੈਕਟਰਾਂ/ਟੂਟੀਆਂ ਰਾਹੀਂ

3  ਿਾਈਸ - ਕਲੈਂਪ ਕਨੈਕਟਰ/ਪੈਰਲਲ ਗਰੂਿਜ਼ ਦੇ ਨਾਲ ਟੂਟੀਆਂ

4  ਨਟ ਅਤੇ ਿੋਲਟ ਕਨੈਕਟਰ

ਸਲੀਵਿ ਜੋੜ

ਿਰੋਭੜਆ ਜੋੜ:ਅੰਡਾਕਾਰ ਆਕਾਰ ਦੀਆਂ ਐਲੂਮੀਨੀਅਮ ਸਲੀਿਜ਼ ਨੂੰ ਜੋੜਨ ਲਈ 

ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਦੇ ਉੱਪਰ ਪਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਵਫਰ ਵਚੱਤਰ 1 ਦੇ ਰੂਪ ਵਿੱਚ ਮਰਵੋੜਆ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਸਾਰੇ ਐਲੂਮੀਨੀਅਮ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਲਈ ਵਸਰਫ਼ ਇੱਕ ਸਲੀਿ ਕਾਫ਼ੀ ਹੈ 

ਜਦੋਂ ਵਕ ACSR ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਲਈ ਦੋ ਕੇਂਦਵਰਤ ਸਲੀਿਜ਼ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। 

ਐਲੂਮੀਨੀਅਮ ਅਤੇ ਸਟੀਲ ਦੇ ਭਾਗਾਂ ਲਈ ਇੱਕ-ਇੱਕ। 15 ਵਮਲੀਮੀਟਰ ਵਿਆਸ 

ਤੱਕ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਲਈ ਜੋੜਾਂ ਨੂੰ ਮੋੜਨ ਦੀ ਵਸਫਾਰਸ਼ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਸਲੀਿਜ਼ ਨੂੰ 

ਮਰੋੜਨ ਲਈ ਵਸਰਫ਼ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ ਰੈਂਚਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕੀਤੀ ਜਾਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ।

ਕੰਪਰੈਸ਼ਨ ਜੋੜ:ACSR ਕੰਡਕਟਰ ਕੰਪਰੈਸ਼ਨ ਜੋੜਾਂ ਨਾਲ ਜੁੜੇ ਹੋਏ ਹਨ ਵਜਨਹਰਾਂ 

ਦੀਆਂ ਦੋ ਸਲੀਿਜ਼ ਹਨ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 2 ਵਿੱਚ। ਿੱਡੀ ਆਸਤੀਨ ਐਲੂਮੀਨੀਅਮ 

ਦੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਜੋ ਪੂਰੇ ਕੰਡਕਟਰ ਉੱਤੇ ਵਫੱਟ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਅਤੇ ਛੋਟੀ ਸਟੀਲ ਦੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ 

ਜੋ ਤਾਰ ਦੇ ਸਟੀਲ ਿਾਲੇ ਵਹੱਸੇ ‘ਤੇ ਸਨਕੀ ਰੂਪ ਵਿੱਚ ਵਫੱਟ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਜੋੜਨ ਿਾਲੇ 

ਕੰਡਕਟਰ ਇੱਕ ਤੋਂ ਿਾਅਦ ਇੱਕ ਸਲੀਿਜ਼ ਵਿੱਚ ਪਾਏ ਜਾਂਦੇ ਹਨ ਅਤੇ ਹੱਿਾਂ ਨਾਲ ਜਾਂ 

ਹਾਈਡਰਰੌਵਲਕ ਕੰਪਰਰੈਸਰਾਂ ਦੁਆਰਾ ਸੰਕਵੁਚਤ ਕੀਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ। ਸਾਰੇ ਐਲੂਮੀਨੀਅਮ 

ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਲਈ ਕੰਪਰੈਸ਼ਨ ਜੋੜਾਂ ਵਿੱਚ ਵਸਰਫ ਅਲਮੀਨੀਅਮ ਸਲੀਿ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

ਭਸੱਿਾ ਕਨੈਕਟਰਾਂ / ਟੂਟੀਆਂ ਰਾਹੀਂ:ਦੋ ਵਕਸਮ ਦੇ ਕਨੈਕਟਰਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਅਵਜਹੀਆਂ 

ਿਾਿਾਂ ‘ਤੇ ਦੋ ਵਸੱਧੀਆਂ ਤਾਰਾਂ ਨੂੰ ਜੋੜਨ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਵਜੱਿੇ ਕਾਲੀ ਕਪਾਹ ਦੀ 

ਵਮੱਟੀ ਵਿੱਚ ਨੀਂਹ ਦੇ ਵਡੱਗਣ ਤੋਂ ਿਚਣ ਲਈ ਪੁੰਜ ਕੰਕਰੀਟ ਿੁਵਨਆਦ ਅਪਣਾਈ 

ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਭਸੱਿੀ ਆਸਤੀਨ ਅਤੇ ਭਗਰੀ ਕਨੈਕਟਰ:ਇਹ ਵਚੱਤਰ 3 ਵਿੱਚ ਹੈ। ਇਸ ਵਿੱਚ 

ਕੈਡਮੀਅਮ ਪਲਵੇਟਡ ਵਪੱਤਲ ਜਾਂ ਅਲਮੀਨੀਅਮ ਦੀ ਿਣੀ ਇੱਕ ਆਸਤੀਨ (ਭਾਗ 

ਵਿੱਚ ਗੋਲ ਜਾਂ ਅੰਡਾਕਾਰ) ਹੈ। ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਨੂੰ ਆਸਤੀਨ ਵਿੱਚ ਪਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ 

ਅਤੇ ਵਗਰੀਦਾਰਾਂ ਦੁਆਰਾ ਕੱਵਸਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ.

ਕੰਪਰੈਸ਼ਨ ਕਨੈਕਟਰ:ਇਸ ਵਿੱਚ, ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਨੂੰ ਦਿੋਾਂ ਵਸਵਰਆਂ ‘ਤੇ ਲਪੇਵਟਆ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਵਫਰ ਵਚੱਤਰ 4 ਦੀ ਤਰਹਰਾਂ ਵਗਰੀਦਾਰਾਂ ਨਾਲ ਸੰਕੁਵਚਤ ਕੀਤਾ  

ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਵਾਈਸ-ਕੈਂਪ ਕਨੈਕਟਰ/ਪੈਰਲਲ ਗਰੂਵਜ਼ (PG) ਵਾਲੇ ਟੂਟੀਆਂ:ਹੇਠਾਂ ਦੱਸੇ 

ਅਨੁਸਾਰ ਕਈ ਵਕਸਮਾਂ ਹਨ।
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ਸਟੈਂਿਰਿ ਪੀ.ਜੀ. ਕਲੈਂਪ:ਵਚੱਤਰ 5 ਦੇ ਰੂਪ ਵਿੱਚ ਇਸ ਕਲੈਂਪ ਵਿੱਚ ਦੋ 

ਅਲਮੀਨੀਅਮ ਦੇ ਅੱਧੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ, ਹਰ ਅੱਧ ਵਿੱਚ ਦੋ ਅਰਧ-ਗੋਲਾਕਾਰ ਸਮਾਨਾਂਤਰ 

ਗਰੂਿ ਹੁੰਦੇ ਹਨ। ਜੋੜਨ ਲਈ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਨੂੰ ਪਾਉਣ ਤੋਂ ਿਾਅਦ, ਗੈਲਿੇਨਾਈਜ਼ਡ 

ਸਟੀਲ ਦੀਆਂ ਵਗਰੀਆਂ ਨੂੰ ਕਵੱਸਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਵਕਉਂਵਕ ਗਰਿੂ ਇੱਕੋ ਆਕਾਰ ਦੇ 

ਹੁੰਦੇ ਹਨ, ਇਹ ਉਦੋਂ ਹੀ ਲਾਭਦਾਇਕ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜਦੋਂ ਜੋੜਨ ਿਾਲੇ ਕੰਡਕਟਰ ਿੀ ਇੱਕੋ 

ਆਕਾਰ ਦੇ ਹੋਣ।

ਯੂਨੀਵਰਸਲ ਪੀ.ਜੀ. ਕਲੈਂਪ: ਇਹ ਵਚੱਤਰ 6 ਵਿੱਚ ਹੈ। ਇਸ ਵਿੱਚ ਿੱਖ-ਿੱਖ 

ਆਕਾਰ ਦੇ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਦੇ ਅਨੁਕੂਲਣ ਲਈ ਿੋੜਹਰੇ ਿੱਖਰੇ ਆਕਾਰ ਦੇ ਗਰੂਿ ਹਨ, 

ਅਤੇ ਇਸ ਵਿੱਚ ਵਸਰਫ਼ ਇੱਕ ਿੋਲਟ ਹੈ। ਇਹ ਕਲੈਂਪ ਹੈਿੀ ਵਡਊਟੀ ਸਿੇਾ ਲਈ 

ਨਹੀਂ ਹੈ ਪਰ ਇਸਦੀ ਿਰਤੋਂ ਅਲਮੀਨੀਅਮ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਦੁਆਰਾ ਵਿਤਰਣ ਲਾਈਨ 

ਤੋਂ ਵਿਅਕਤੀਗਤ ਖਪਤਕਾਰਾਂ ਤੱਕ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨਾਂ ਨੂੰ ਟੈਪ ਕਰਨ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾ  

ਸਕਦੀ ਹੈ।

ਬਾਇਿੈਟਭਲਕ ਯੂਨੀਵਰਸਲ ਪੈਰਲਲ ਗਰੋਵ ਕਲੈਂਪਸ (B.M.P.G. 

ਕਲੈਂਪਸ):ਇਹ ਕਲੈਂਪ ਵਚੱਤਰ 7 ਵਿੱਚ ਹੈ। ਇਸ ਵਿੱਚ ਕੈਡਮੀਅਮ ਪਲੇਵਟੰਗ ਦੇ 

ਨਾਲ ਇੱਕ ਵਪੱਤਲ ਦਾ ਸਰੀਰ ਹੈ। ਦੋ ਵਹੱਵਸਆਂ ਨੂੰ ਗੈਲਿੇਨਾਈਜ਼ਡ ਿੋਲਟ ਦੁਆਰਾ 

ਕੱਵਸਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਖਪਤਕਾਰ ਸੇਿਾ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨਾਂ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ ਤਾਿਂੇ ਦੀ ਤਾਰ 

ਨੂੰ ਅਲਮੀਨੀਅਮ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਨਾਲ ਜੋੜਨ ਲਈ ਿਰਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

U ਬੋਲਟ ਕਲੈਂਪਸ: ਇਹ ਵਚੱਤਰ 8 ਵਿੱਚ ਹੈ। ਇਹ ‘U’ ਿੋਲਟ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰਦਾ 

ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ ਇਹ ਿੋਲਟ ਰਿਾਇਤੀ ਵਸੱਧੇ ਿੋਲਟਾਂ ਨਾਲੋਂ 4 ਗੁਣਾ ਵਜਆ਼ਦਾ ਦਿਾਅ 

ਪਾਉਂਦੇ ਹਨ। ਅਵਜਹੇ ਕਲੈਂਪ ਭਾਰੀ ਵਡਊਟੀ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਲਈ ਢੁਕਿੇਂ ਹਨ.

ਨਟ ਅਤੇ ਬੋਲਟ ਕੁਨੈਕਟਰ ਦੋ ਤਰਹਰਾਂ ਦੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ

ਨਟ ਕਨੈਕਟਰ

ਇਹ ਵਚੱਤਰ 9 ਵਿੱਚ ਹੈ। ਇਸ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਟਰਾਂਸਿਰਸ ਮੋਰੀ ਹੈ ਵਜਸ ਰਾਹੀਂ ਕੰਡਕਟਰਾਂ 

ਨੂੰ ਜੋਵੜਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਵਫਰ ਿੋਲਟ ਦੁਆਰਾ ਕੱਵਸਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਸਪਭਲਟ ਬੋਲਟ ਕਨੈਕਟਰ: ਇਹ ਵਚੱਤਰ 10 ਵਿੱਚ ਹੈ। ਇਹ ਤਣੇ ‘ਤੇ ਿੰਵਡਆ 

ਹੋਇਆ ਹੈ। ਜੋੜਨ ਿਾਲੇ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਨੂੰ ਸਪਵਲਟ ਵਿੱਚ ਪਾਇਆ ਜਾਣਾ ਹੈ ਅਤੇ 

ਵਫਰ ਿਾਹਰੀ ਵਗਰੀ ਦੁਆਰਾ ਕੱਵਸਆ ਜਾਣਾ ਹੈ।

ਘਰੇਲੂ ਸੇਵਾ ਲਾਈਨ - IE ਭਨਯਿ (Domestic service line - IE rules)

ਉਦੇਸ਼:ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਤੁਸੀਂ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

•  ਨੰਗੇ ਅਤੇ ਇੰਸੂਲੇਟਿ ਕੰਿਕਟਰਾਂ ਨਾਲ ਘਰੇਲੂ ਸੇਵਾ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ

•  ਖੰਿੇ ਤੋਂ ਉਪਿੋਗਤਾ ਸਥਾਨ ਤੱਕ ਸਰਭਵਸ ਕੇਬਲ ਭਵਛਾਉਣ ਦਾ ਤਰੀਕਾ ਦੱਸੋ

•  ਘਰੇਲੂ ਸੇਵਾ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨਾਂ ਭਵੱਚ ਪਾਲਣ ਕੀਤੇ ਜਾਣ ਵਾਲੀਆਂ ਸੁਰੱਭਖਆ ਸਾਵਿਾਨੀਆਂ ਬਾਰੇ ਦੱਸੋ 

•  ਘਰੇਲੂ ਸੇਵਾ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨਾਂ ਨਾਲ ਸਬੰਿਤ IE ਭਨਯਿਾਂ ਦੀ ਸੂਚੀ ਬਣਾਓ 

•  ਸੇਵਾ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨਾਂ ਨੂੰ ਟੇਪ ਕਰਨ ਦੇ ਤਰੀਭਕਆਂ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ।

ਸੇਵਾ ਕਨੈਕਸ਼ਨ

ਵਡਸਟਰਰੀਵਿਊਸ਼ਨ ਨੈੱਟਿਰਕ ਖਪਤਕਾਰਾਂ ਦੇ ਅਹਾਤੇ ਜਾਂ ਤਾਂ ਵਸੰਗਲ ਫੇਜ਼ ਜਾਂ 

ਵਤੰਨ ਫੇਜ਼ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨਾਂ ‘ਤੇ ਖਤਮ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਕੁਨੈਕਸ਼ਨਾਂ ਦੀ ਸ਼ਰਰੇਣੀ ਜਾਂ ਤਾਂ ਵਸੰਗਲ 

ਫੇਜ਼ ਜਾਂ ਵਤੰਨ ਫੇਜ਼, ਖਪਤਕਾਰਾਂ ਦੁਆਰਾ ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ ਲੋਡ ਦੀ ਮੰਗ ਅਤੇ ਘਰ ਜਾਂ 

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.12.188-193
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ਅਹਾਤੇ ਦੀਆਂ ਤਾਰਾਂ ਦੇ ਰੂਪ ਵਿੱਚ ਵਨਰਭਰ ਕਰਦੀ ਹੈ। ਇਸ ਤੋਂ ਿਾਅਦ ਵਿਜਲੀ 

ਅਵਧਕਾਰੀਆਂ ਿੱਲੋਂ ਵਿਜਲੀ ਿੰਡ ਦਾ ਫੈਸਲਾ ਖਪਤਕਾਰਾਂ ਦੁਆਰਾ ਿਾਇਵਰੰਗ ਅਤੇ 

ਲੋਡ ਦੀ ਮੰਗ ਦਾ ਸਰਿੇਖਣ ਕਰਨਾ।

ਇੱਕ ਿਾਰ ਜਦੋਂ ਵਿਜਲੀ ਦੀ ਲੋੜ ਪੂਰੀ ਹੋ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਖਪਤਕਾਰ ਨੂੰ ਉਸ ਵਿੰਦੂ 

ਤੱਕ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਪਹੁੰਚ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਜੱਿੋਂ ਸਰਵਿਸ ਲਾਈਨ ਨੂੰ ਜੋਵੜਆ ਜਾਣਾ ਹੈ। ਇਹ 

ਿੀ ਫੈਸਲਾ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਕ ਖੰਭੇ ਦੇ ਕਰਾਸ ਆਰਮ ਢਾਂਚੇ ਤੋਂ ਖਪਤਕਾਰ ਮੇਨ 

ਪੈਨਲ ਤੱਕ ਲਾਈਨ ਵਖੱਚਣੀ ਹੈ ਜਾਂ ਤਾਂ ਵਸਰ ਦੇ ਉੱਪਰ ਜਾਂ

UG ਕਿੇਲ ਦੁਆਰਾ. ਜੇਕਰ ਓਿਰ ਹੈੱਡ ਪੋਲ ਟਰਮੀਨਲ ਤੋਂ ਖਪਤਕਾਰ ਪੈਨਲ 

ਿੋਰਡ ਤੱਕ ਦੀ ਦੂਰੀ 50 ਮੀਟਰ ਤੋਂ ਿੱਧ ਹੈ ਤਾਂ ਿੱਖਰਾ ਖੰਭਾ ਿਣਾਇਆ ਜਾਣਾ 

ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਵਡਸਟਰੀਵਿਊਸ਼ਨ ਪੋਲ ਦੇ ਕਰਾਸ ਆਰਮ ਢਾਂਚੇ ਤੋਂ OH ਲਾਈਨ 

ਵਖੱਚੀ ਜਾਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ।

ਬੇਅਰ ਕੰਿਕਟਰ ਨਾਲ ਸੇਵਾ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ: ਵਨਮਨਵਲਖਤ ਤਰੀਵਕਆਂ ਵਿੱਚੋਂ ਕੋਈ 

ਿੀ ਵਨਰਧਾਰਤ ਕੀਤੇ ਅਨੁਸਾਰ ਅਪਣਾਇਆ ਜਾਿੇਗਾ।

ਨੰਗੇ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਨੂੰ ਦੋਨਾਂ ਵਸਵਰਆਂ ‘ਤੇ ਕਰਾਸ ਆਰਮਜ਼ ‘ਤੇ ਵਫਕਸ ਕੀਤੇ ਿੇੜੀ 

ਇੰਸੂਲੇਟਰਾਂ ਨਾਲ ਿੰਵਨਹਰਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਫੀਵਡੰਗ ਐਂਡ ਕਰਾਸ-ਆਰਮਸ 

ਸਪੋਰਟ ‘ਤੇ ਵਫਕਸ ਕੀਤੇ ਜਾਣਗੇ ਅਤੇ ਪਰਰਾਪਤ ਕਰਨ ਿਾਲੇ ਵਸਰੇ ‘ਤੇ ਇਕ G.I’ ਤੇ 

ਮਾਊਂਟ ਕੀਤਾ ਜਾਿੇਗਾ। 5 ਸੈਂਟੀਮੀਟਰ ਦੇ ਅਵਧਕਤਮ ਵਿਆਸ ਦੀ ਪਾਈਪ। I.E ਦੇ 

ਵਨਯਮ 79 ਦੇ ਅਨੁਸਾਰ ਿੇਅਰ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਨੂੰ ਢਾਂਚੇ ਦੇ ਵਸਖਰ ਤੋਂ ਘੱਟੋ-ਘੱਟ 2.5 

ਮੀਟਰ ਦੀ ਉਚਾਈ ‘ਤੇ ਰੱਵਖਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਵਨਯਮ

ਜੀ.ਆਈ. ਪਾਈਪ ਨੂੰ ਵਸਖਰ ‘ਤੇ ਡਿਲ ਮੋੜ ਵਦੱਤਾ ਜਾਿੇਗਾ। ਪਾਈਪ ਨੂੰ 50 mm 

X 6 mm ਦੇ ਿਣੇ ਅਲਟੀਸਟ 2 ਕਲੈਂਪਾਂ ਦੁਆਰਾ ਸੁਰਵੱਖਅਤ ਕੀਤਾ ਜਾਿੇਗਾ। M.S 

ਨਾਲ ਫਲੈਟ ਲੰਿਕਾਰੀ ਸਵਿਤੀ ਵਿੱਚ ਕੰਧ ਨਾਲ ਮਜਿ਼ੂਤੀ ਨਾਲ ਵਫਕਸ ਕੀਤੇ ਗਏ 

ਹਨ। ਇਸ ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ ਇਸ ਨੂੰ ਜੀ.ਆਈ. 7/3.15 ਵਮਲੀਮੀਟਰ ਆਕਾਰ ਦੀ ਸਟੈ 

ਤਾਰ ਨੂੰ ਇੱਕ ਅੱਖ ਦੇ ਿੋਲਟ ਨਾਲ ਵਿਲਵਡੰਗ ਵਿੱਚ ਐਂਕਰ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ। ਨਾਲ 

ਸਰਵਿਸ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਵਦੱਤਾ ਜਾਿੇਗਾ

ਇਸ G.I ਰਾਹੀਂ ਮੌਸਮ ਦਾ ਸਿੂਤ/ਪੀਿੀਸੀ ਇੰਸੂਲੇਵਟਡ ਕਿੇਲ ਪਾਈਪ ਇਸ G.I 

ਦੇ ਦੋਹਾਂ ਵਸਵਰਆਂ ‘ਤੇ ਲੱਕੜ/ਪੀਿੀਸੀ ਪੁਵਸ਼ੰਗ ਪਰਰਦਾਨ ਕੀਤੀ ਜਾਿੇਗੀ। ਪਾਈਪ

ਨੰਗੇ ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਨੂੰ ਉੱਪਰ ਵਦੱਤੇ ਅਨੁਸਾਰ ਸ਼ੈਕਲ ਇੰਸੂਲੇਟਰਾਂ ਨਾਲ ਿੰਵਨਹਰਆ 

ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ, ਵਸਿਾਏ ਪਰਰਾਪਤ ਵਸਰੇ ਤੋਂ ਵਜੱਿੇ ਇੰਸੂਲੇਟਰਾਂ ਨੂੰ 50 ਵਮਲੀਮੀਟਰ 

x 50 ਵਮਲੀਮੀਟਰ x 6 ਵਮਲੀਮੀਟਰ ਤੋਂ ਘੱਟ ਨਾ ਹੋਣ ਿਾਲੇ ਆਕਾਰ ਦੇ ਐਂਗਲ 

ਆਇਰਨ ਦੇ ਿਣੇ ਇੱਕ ਿਰੈਕਟ ਨਾਲ ਵਫਕਸ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਿਰੈਕਟ 

ਦੇ ਵਸਰੇ ਨੂੰ ਕੱਟ ਕੇ ਿੰਵਡਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਸੀਵਮੰਟ ਮੋਰਟਾਰ ਨਾਲ ਕੰਧ 

ਵਿੱਚ ਜਵੋੜਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। I.E ਦੇ ਵਨਯਮ 79 ਦੇ ਅਨੁਸਾਰ, ਨੰਗੇ ਕੰਡਕਟਰ 

ਨੂੰ ਢਾਂਚੇ ਦੇ ਵਕਨਾਰੇ ਤੋਂ ਘੱਟੋ-ਘੱਟ 1.2 ਮੀਟਰ ਦੀ ਦੂਰੀ ‘ਤੇ ਰੱਵਖਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ 

ਹੈ। ਵਨਯਮ.

ਸਰਵਿਸ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਘੱਟੋ-ਘੱਟ 4 ਸੈਂਟੀਮੀਟਰ ਦੇ ਵਿਆਸ ਿਾਲੇ ਜੀਆਈ ਪਾਈਪ 

ਰਾਹੀਂ ਮੌਸਮ ਸਿੂਤ/ਪੀਿੀਸੀ ਇੰਸੂਲੇਵਟਡ ਕਿੇਲ ਨਾਲ ਵਦੱਤਾ ਜਾਿੇਗਾ। ਕੰਧ ‘ਤੇ 

ਸਵਿਰ. GI ਪਾਈਪ ਨੂੰ ਸਰਵਿਸ ਐਂਟਰੀ ਦੇ ਨੇੜੇ ਹੇਠਾਂ ਿੱਲ ਮੋਵੜਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ 

ਹੈ। ਜੀ.ਆਈ. ਦੇ ਦਿੋਾਂ ਵਸਵਰਆਂ ‘ਤੇ ਕੰਧ ਵਫਵਟੰਗ ਲੱਕੜ/ਪੀਿੀਸੀ ਝਾੜੀਆਂ 

ਪਰਰਦਾਨ ਕੀਤੀਆਂ ਜਾਣਗੀਆਂ। ਪਾਈਪ

ਇੰਸੂਲੇਟਿ ਕਿੰਕਟਰਾਂ ਨਾਲ ਸੇਵਾ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ: ਸਿੇਾ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਇੱਕ GI 

ਿੇਅਰਰ ਤਾਰ ‘ਤੇ ਮੌਸਮ-ਪਰਰੂਫ/ਪੀਿੀਸੀ ਇੰਸੂਲੇਵਟਡ ਕੇਿਲ ਦੁਆਰਾ ਵਦੱਤਾ ਜਾ 

ਸਕਦਾ ਹੈ। ਕੇਿਲਾਂ ਨੂੰ 30 ਸੈਂਟੀਮੀਟਰ ਦੀ ਦੂਰੀ ‘ਤੇ ਢੁਕਿੀਆਂ ਵਲੰਕ ਕਵਲੱਪਾਂ 

ਦੁਆਰਾ ਜਾਂ ਲੱਕੜ ਦੇ/ਪੋਰਵਸਲੇਨ ਕਲੀਟਸ ਦੁਆਰਾ 50 ਸੈਂਟੀਮੀਟਰ ਦੀ ਦੂਰੀ ‘ਤੇ 

ਿੇਅਰਰ ਤਾਰ ਦੁਆਰਾ ਸਮਰਿਤ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਿੱਖ. GI ਿੇਅਰਰ ਤਾਰ 

ਘੱਟੋ-ਘੱਟ 10 SWG ਆਕਾਰ ਦੀ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ।

GI ਿੇਅਰਰ ਤਾਰ ਦੇ ਇੱਕ ਵਸਰੇ ਨੂੰ ਇੱਕ ਕਲੈਂਪ ਨਾਲ ਜਵੋੜਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ 

ਜੋ ਵਕ ਵਡਸਟਰੀਵਿਊਸ਼ਨ ਲਾਈਨਾਂ ਨੂੰ ਲੈ ਕੇ ਨਜ਼ਦੀਕੀ ਖੰਭੇ ਨਾਲ ਜੁਵੜਆ ਹੁੰਦਾ 

ਹੈ ਵਜੱਿੋਂ ਸਿੇਾ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਵਦੱਤਾ ਜਾਣਾ ਹੈ। GI ਿੇਅਰਰ ਤਾਰ ਦੇ ਦੂਜੇ ਵਸਰੇ ਨੂੰ 5 

ਸੈਂਟੀਮੀਟਰ ਤੱਕ ਿੰਵਨਹਰਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। dia 4.5 ਮੀਟਰ ਤੱਕ ਦੇ ਸਪੈਨ 

ਲਈ ਜੀਆਈ ਪਾਈਪ ਵਜਸ ਨੂੰ ਗਾਈ ਆਵਦ ਨਾਲ ਕੰਧ ਨਾਲ ਵਫਕਸ ਕੀਤਾ ਵਗਆ 

ਹੈ।

GI ਪਾਈਪ ਨੂੰ 40 mm x 40 mm x 6 mm ਆਕਾਰ ਦੇ ਕੋਣ ਿਾਲੇ ਲੋਹੇ ਨਾਲ 

ਉੱਚੇ ਸਪੋਰਟ ਲਈ ਅਤੇ 4.5 ਮੀਟਰ ਤੋਂ ਿੱਧ ਦੀ ਵਮਆਦ ਲਈ ਢੁਕਿੇਂ ਵਿਅਕਤੀ 

ਨਾਲ ਵਫਕਸ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਵਿਕਲਪਕ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਜਦੋਂ ਢਾਂਚੇ ਦੀ ਉਚਾਈ 

ਘੱਟੋ-ਘੱਟ ਜ਼ਮੀਨੀ ਕਲੀਅਰੈਂਸ ਦੀ ਇਜਾਜ਼ਤ ਵਦੰਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ ਇਸ GI ਿੇਅਰਰ ਤਾਰ 

ਦੇ ਦੂਜੇ ਵਸਰੇ ਨੂੰ ਕੰਧ ਵਿੱਚ ਸੀਵਮੰਟ ਮੋਰਟਾਰ ਨਾਲ ਜੋਵੜਆ ਹੁੱਕ, ਆਈ ਿੋਲਟ ਜਾਂ 

ਿਰੈਕਟ ਨਾਲ ਵਫਕਸ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਮੌਸਮ ਦਾ ਸਿੂਤ/ਪੀਿੀਸੀ ਇੰਸੂਲਵੇਟਡ ਕੇਿਲ ਘੱਟੋ-ਘੱਟ 5 ਸੈਂਟੀਮੀਟਰ ਵਿਆਸ 

ਿਾਲੀ ਜੀਆਈ ਪਾਈਪ ਵਿੱਚੋਂ ਲੰਘੇਗੀ, ਜੋ ਹੇਠਾਂ ਿੱਲ ਝੁਕੀ ਹੋਈ ਹੈ। ਜੀਆਈ 

ਪਾਈਪ ਦੇ ਦਿੋਾਂ ਵਸਵਰਆਂ ‘ਤੇ ਕੰਧ ਦੀਆਂ ਵਫਵਟੰਗਾਂ ਲੱਕੜ/ਪੀਿੀਸੀ ਝਾੜੀਆਂ 

ਪਰਰਦਾਨ ਕੀਤੀਆਂ ਜਾਣੀਆਂ ਚਾਹੀਦੀਆਂ ਹਨ।

ਖੰਿੇ ਤੋਂ ਖਪਤਕਾਰ ਿੁੱਖ ਤੱਕ ਸੇਵਾ ਕੇਬਲ ਰੱਖਣ ਦਾ ਤਰੀਕਾ: ਅਵਭਆਸ ਵਿੱਚ 

ਜਾਂ ਤਾਂ ਇੱਕ ਗਲਾਸ ਜਾਂ ਪੋਰਵਸਲੇਨ ਵਰੰਗ ਇੰਸੂਲੇਟਰ ਜਾਂ ਲੱਕੜ ਦੇ ਫਾਈਿਰ 

ਕਲੀਟਸ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਖੰਭੇ ਤੋਂ ਖਪਤਕਾਰਾਂ ਦੇ ਮੇਨ ਤੱਕ ਓਿਰਹੈੱਡ ਸਰਵਿਸ ਲਾਈਨ 

ਵਿਛਾਉਣ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 1 ਵਿੱਚ ਹੈ।

ਖੰਿੇ ਨੂੰ ਖਪਤਕਾਰਾਂ ਦੇ ਅਹਾਤੇ ਨਾਲ ਜੋੜਦੇ ਸਿੇਂ ਪਾਲਣਾ ਕਰਨ ਲਈ 

ਸੁਰਭੱਖਆ ਸਾਵਿਾਨੀਆਂ

1  ਕੇਿਲ ਕੰਡਕਟਰ ਦਾ ਆਕਾਰ IE ਵਨਯਮ ਦੇ ਵਮਆਰ ਅਨੁਸਾਰ ਵਸੰਗਲ 

ਪੜਾਅ ਜਾਂ ਵਤੰਨ ਪੜਾਅ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

2  ਜੇਕਰ ਸਰਵਿਸ ਲਾਈਨ ਜਨਤਕ ਸੜਕ ਨੂੰ ਪਾਰ ਕਰਦੀ ਹੈ ਤਾਂ ਕਲੀਅਰੈਂਸ IE 

ਵਨਯਮ ਦੇ ਅਨੁਸਾਰ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ। 

3  ਕੰਡਕਟਰ ਸਲੈਗ IE ਵਨਯਮਾਂ ਦੇ ਅਨੁਸਾਰ ਿੱਧ ਨਹੀਂ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ।

4  ਜੇਕਰ UG ਕਿੇਲ ਜ਼ਮੀਨ ਵਿੱਚ ਕੇਿਲ ਦੀ ਡੂੰਘਾਈ ਪਰਰਦਾਨ ਕਰ ਰਹੀਆਂ ਹਨ 

ਤਾਂ IE ਵਨਯਮਾਂ ਅਨੁਸਾਰ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.12.188-193
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5  UG ਕਿੇਲ ਵਿਛਾਉਣ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ ਿਹੁਤ ਵਜ਼ਆਦਾ ਕਿੇਲ ਨੂੰ ਅਣਿਰਤੀ 

ਅਤੇ ਕੋਇਲ ਦੇ ਰੂਪ ਵਿੱਚ ਵਮੱਟੀ ਵਿੱਚ ਦੱਿ ਕੇ ਨਾ ਰੱਖੋ।

6  ਿਾਧੂ ਕਿੇਲ ਨੂੰ ਕੋਇਲ ਿਣਾ ਕੇ ਖੰਭੇ ਕਰਾਸ ਆਰਮ ‘ਤੇ ਨਹੀਂ ਰੱਖਣਾ ਚਾਹੀਦਾ 

ਹੈ। ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਲਈ ਵਸਰਫ਼ ਲੋੜੀਂਦੀ ਕੇਿਲ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰੋ।

7  ਜੇਕਰ ਕੇਿਲ ਵਚਮਨੀ, ਰਸੋਈ ਆਵਦ ਦੇ ਨੇੜੇ ਵਜ਼ਆਦਾ ਗਰਮੀ ਪੈਦਾ ਕਰਨ 

ਿਾਲੇ ਖੇਤਰਾਂ ਵਿੱਚੋਂ ਲੰਘ ਰਹੀ ਹੈ; ਗਰਮੀ ਤੋਂ ਲੋੜੀਂਦੀ ਸੁਰੱਵਖਆ ਪਰਰਦਾਨ ਕੀਤੀ 

ਜਾਣੀ ਹੈ।

8 ਸਰਵਿਸ ਕੇਿਲ ‘ਤੇ ਤਣਾਅ ਤੋਂ ਿਚਣ ਲਈ ਸਟੇਅ ਤਾਰ ਦੇ ਨਾਲ ਸਰਵਿਸ 

ਕੇਿਲ ਚੱਲਦੀ ਹੈ।

9  ਿਰਸਾਤ ਦਾ ਪਾਣੀ ਸਰਵਿਸ ਕੇਿਲ ਦੇ ਨਾਲ ਨਹੀਂ ਿਵਹੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਉਪਭੋਗਤਾ 

ਮੁੱਖ ਪੈਨਲ ਤੱਕ ਪਹੁੰਚਦਾ ਹੈ। ਕਿੇਲ ਦੀ ਲੋੜੀਂਦੀ ਲੂਵਪੰਗ ਦੋਿਾਂ ਪਾਸੇ ਪਰਰਦਾਨ 

ਕੀਤੀ ਜਾਣੀ ਹੈ।

10  ਮੇਨ ਲਾਈਨ ਨਾਲ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਇੰਨੀ ਤੰਗ ਅਤੇ ਸਾਫ਼ ਸਤਹਰਾ ਿਣਾਉਣਾ ਹੈ, 

ਤਾਂ ਜੋ ਵਢੱਲੀ ਸੰਪਰਕ, ਸਪਾਰਵਕੰਗ ਅਤੇ ਆਕਸਾਈਡ ਕਵੋਟੰਗ ਦੇ ਗਠਨ ਤੋਂ 

ਿਵਚਆ ਜਾ ਸਕੇ।

ਆਈ.ਈ. ਘਰੇਲੂ ਸੇਵਾ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਨਾਲ ਸਬਿੰਤ ਭਨਯਿ

ਭਨਯਿ 10. ਭਬਜਲੀ ਸਪਲਾਈ ਲਾਈਨਾਂ ਅਤੇ ਉਪਕਰਨਾਂ ਦੀ ਉਸਾਰੀ, 

ਸਥਾਪਨਾ, ਸੁਰਭੱਖਆ, ਸੰਚਾਲਨ ਅਤੇ ਰੱਖ-ਰਖਾਅ

ਸਾਰੀਆਂ ਵਿਜਲੀ ਸਪਲਾਈ ਲਾਈਨਾਂ ਅਤੇ ਯੰਤਰ ਉਹਨਾਂ ਕੰਮ ਲਈ ਲੋੜੀਂਦੀ 

ਸ਼ਕਤੀ ਅਤੇ ਆਕਾਰ ਅਤੇ ਲੋੜੀਂਦੀ ਮਕੈਨੀਕਲ ਤਾਕਤ ਦੇ ਹੋਣੇ ਚਾਹੀਦੇ ਹਨ, 

ਅਤੇ ਵਜੱਿੋਂ ਤੱਕ ਸੰਭਿ ਹੋ ਸਕੇ, ਦੇ ਮਾਪਦੰਡਾਂ ਦੇ ਅਨੁਸਾਰ ਵਨਰਮਾਣ, ਸਿਾਵਪਤ, 

ਸੁਰਵੱਖਅਤ, ਕੰਮ ਅਤੇ ਰੱਖ-ਰਖਾਅ ਕੀਤਾ ਜਾਿੇਗਾ। ਭਾਰਤੀ ਵਮਆਰ ਸੰਸਿਾ ਤਾਂ ਜੋ 

ਖ਼ਤਰੇ ਨੂੰ ਰਵੋਕਆ ਜਾ ਸਕੇ।

ਭਨਯਿ 30. ਉਪਿੋਗਤਾ ਦੇ ਅਹਾਤੇ ‘ਤੇ ਸੇਵਾ ਲਾਈਨਾਂ ਅਤੇ ਉਪਕਰਣ।

1  ਸਪਲਾਇਰ ਇਹ ਯਕੀਨੀ ਿਣਾਏਗਾ ਵਕ ਉਸ ਨਾਲ ਸਿੰਧਤ ਸਾਰੀਆਂ ਵਿਜਲੀ 

ਸਪਲਾਈ ਲਾਈਨਾਂ, ਤਾਰਾਂ, ਵਫਵਟੰਗਾਂ ਅਤੇ ਉਪਕਰਨ ਜੋ ਉਸ ਦੇ ਜਾਂ ਉਸ ਦੇ 

ਵਨਯੰਤਰਣ ਅਧੀਨ ਹਨ, ਜੋ ਵਕ ਖਪਤਕਾਰ ਦੇ ਅਹਾਤੇ ‘ਤੇ ਹਨ ਸੁਰੱਵਖਅਤ 

ਸਵਿਤੀ ਵਿਚ ਹਨ ਅਤੇ ਊਰਜਾ ਦੀ ਸਪਲਾਈ ਕਰਨ ਲਈ ਹਰ ਪੱਖੋਂ ਵਫੱਟ 

ਹਨ, ਅਤੇ ਸਪਲਾਇਰ ਉਵਚਤ ਸਾਿਧਾਨੀ ਿਰਤੇਗਾ। ਅਵਜਹੀਆਂ ਸਪਲਾਈ 

ਲਾਈਨਾਂ, ਤਾਰਾਂ, ਵਫਵਟੰਗਾਂ ਅਤੇ ਉਪਕਰਣਾਂ ਤੋਂ ਇਮਾਰਤ ਵਿੱਚ ਪੈਦਾ ਹੋਣ ਿਾਲੇ 

ਖ਼ਤਰੇ ਤੋਂ ਿਚਣ ਲਈ।

2  ਖਪਤਕਾਰ ਨੂੰ ਇਹ ਿੀ ਯਕੀਨੀ ਿਣਾਉਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਵਕ ਉਸਦੇ ਵਨਯੰਤਰਣ 

ਅਧੀਨ ਇੰਸਟਾਲੇਸ਼ਨ ਨੂੰ ਇੱਕ ਸੁਰਵੱਖਅਤ ਸਵਿਤੀ ਵਿੱਚ ਿਣਾਈ ਰੱਵਖਆ 

ਜਾਿੇ।

ਭਨਯਿ 31. ਖਪਤਕਾਰਾਂ ਦੇ ਅਹਾਤੇ ‘ਤੇ ਕੱਟ-ਆਊਟ।

ਸਪਲਾਇਰ ਹਰ ਲਾਈਨ ਦੇ ਹਰੇਕ ਕੰਡਕਟਰ ਵਿੱਚ ਅਰਿ ਿਾਲੇ ਜਾਂ ਧਰਤੀ ਿਾਲੇ 

ਵਨਰਪੱਖ ਕੰਡਕਟਰ, ਜਾਂ ਉਪਭੋਗਤਾ ਦੇ ਅਹਾਤੇ ਦੇ ਅੰਦਰ ਕੇਂਦਵਰਤ ਕੇਿਲਾਂ ਦੇ 

ਧਰਤੀ ਿਾਲੇ ਿਾਹਰੀ ਕੰਡਕਟਰ ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ, ਇੱਕ ਪਹੁੰਚਯੋਗ ਸਵਿਤੀ ਵਿੱਚ ਇੱਕ 

ਢੁਕਿਾਂ ਕੱਟ-ਆਊਟ ਪਰਰਦਾਨ ਕਰੇਗਾ। ਅਵਜਹਾ ਕੱਟ ਆਊਟ ਢੁਕਿਂੇ ਢੰਗ ਨਾਲ 

ਿੰਦ ਫਾਇਰ-ਪਰੂਫ ਵਰਸੈਪਟਕਲ ਦੇ ਅੰਦਰ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

ਵਜੱਿੇ ਇੱਕ ਤੋਂ ਿੱਧ ਖਪਤਕਾਰਾਂ ਨੂੰ ਇੱਕ ਸਾਂਝੀ ਸੇਿਾ ਲਾਈਨ ਰਾਹੀਂ ਸਪਲਾਈ ਕੀਤਾ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਅਵਜਹੇ ਹਰੇਕ ਖਪਤਕਾਰ ਨੂੰ ਸਾਂਝੀ ਸੇਿਾ ਦੇ ਜੰਕਸ਼ਨ ਦੇ ਸਿਾਨ ‘ਤੇ ਇੱਕ 

ਸੁਤੰਤਰ ਕੱਟ-ਆਊਟ ਪਰਰਦਾਨ ਕੀਤਾ ਜਾਿੇਗਾ।

ਭਨਯਿ 33. ਉਪਿੋਗਤਾ ਦੇ ਅਹਾਤੇ ‘ਤੇ ਅਰਥ ਵਾਲਾ ਟਰਿੀਨਲ।

ਸਪਲਾਇਰ ਖਪਤਕਾਰ ਦੇ ਅਹਾਤੇ ‘ਤੇ, ਉਪਭੋਗਤਾ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਲਈ, ਵਨਯਮ 58 

ਦੇ ਅਧੀਨ ਪਵਰਭਾਵਸਤ਼ ਕੀਤੇ ਅਨੁਸਾਰ ਸਪਲਾਈ ਸ਼ੁਰੂ ਕਰਨ ਦੇ ਵਿੰਦੂ ‘ਤੇ ਜਾਂ ਨੇੜੇ 

ਪਹੁੰਚਯੋਗ ਸਵਿਤੀ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਢੁਕਿਾਂ ਵਮੱਟੀ ਿਾਲਾ ਟਰਮੀਨਲ ਪਰਰਦਾਨ ਕਰੇਗਾ 

ਅਤੇ ਰੱਖੇਗਾ।

ਿਸ਼ਰਤੇ ਵਕ ਮੱਧਮ, ਉੱਚ ਜਾਂ ਿਾਧੂ ਉੱਚ ਿੋਲਟੇਜ ਦੀ ਸਿਾਪਨਾ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ, 

ਉਪਭੋਗਤਾ, ਉਪਰੋਕਤ-ਦੱਸੇ ਪਰਰਿੰਧਾਂ ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ, ਇੱਕ ਸੁਤੰਤਰ ਇਲੈਕਟਰਰੋਡ ਦੇ 

ਨਾਲ ਆਪਣਾ ਅਰਵਿੰਗ ਵਸਸਟਮ ਪਰਰਦਾਨ ਕਰੇਗਾ।

ਭਨਯਿ 48. ਕਨੈਕਟ ਕਰਨ ਤੋਂ ਪਭਹਲਾਂ ਲੀਕੇਜ ਦੇ ਭਵਰੁਿੱ ਸਾਵਿਾਨੀਆਂ।

1  ਸਪਲਾਇਰ ਸਪਲਾਈ ਲਈ ਵਕਸੇ ਿੀ ਵਿਨੈਕਾਰ ਦੇ ਅਹਾਤੇ ‘ਤੇ ਉਸ ਦੇ ਕੰਮ ਦੀ 

ਸਿਾਪਨਾ ਜਾਂ ਉਪਕਰਣ ਨਾਲ ਨਹੀਂ ਜੋੜੇਗਾ ਜਦੋਂ ਤੱਕ ਵਕ ਉਹ ਿਾਜਿ ਤੌਰ ‘ਤੇ 

ਸੰਤੁਸ਼ਟ ਨਹੀਂ ਹੁੰਦਾ ਵਕ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਉਸ ਸਮੇਂ ਇੰਸਟਾਲੇਸ਼ਨ ਤੋਂ ਲੀਕ ਜਾਂ ਿੱਧ ਤੋਂ 

ਿੱਧ ਪੰਜ ਹਜ਼ਾਰਿਂੇ ਵਹੱਸੇ ਤੋਂ ਿੱਧ ਉਪਕਰਣ ਦਾ ਕਾਰਨ ਨਹੀਂ ਿਣੇਗਾ। ਮੌਜੂਦਾ 

ਇਮਾਰਤ ਨੂੰ ਸਪਲਾਈ ਕੀਤਾ.

2  ਜੇਕਰ ਸਪਲਾਇਰ ਉਪ-ਵਨਯਮ (1) ਦੇ ਉਪਿੰਧਾਂ ਦੇ ਤਵਹਤ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ 

ਿਣਾਉਣ ਤੋਂ ਇਨਕਾਰ ਕਰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਉਹ ਵਿਨੈਕਾਰ ਨੂੰ ਅਵਜਹਾ ਇਨਕਾਰ 

ਕਰਨ ਦਾ ਕਾਰਨ ਦੱਸਦੇ ਹੋਏ ਵਲਖਤੀ ਰੂਪ ਵਿੱਚ ਨਵੋਟਸ ਦੇਿੇਗਾ।

ਭਨਯਿ 54. ਖਪਤਕਾਰਾਂ ਨੂੰ ਸਪਲਾਈ ਦੀ ਘੋਭਸ਼ਤ ਵੋਲਟੇਜ।

ਖਪਤਕਾਰ ਦੀ ਵਲਖਤੀ ਸਵਹਮਤੀ ਜਾਂ ਰਾਜ ਸਰਕਾਰ ਦੀ ਵਪਛਲੀ ਮਨਜ਼ੂਰੀ ਨੂੰ ਛੱਡ 

ਕੇ, ਇੱਕ ਸਪਲਾਇਰ ਵਨਯਮ 58 ਦੇ ਤਵਹਤ ਪਵਰਭਾਵਸ਼ਤ ਕੀਤੇ ਅਨੁਸਾਰ ਸਪਲਾਈ 

ਸ਼ੁਰੂ ਕਰਨ ਿੇਲੇ ਿੋਲਟੇਜ ਨੂੰ ਘਵੋਸ਼ਤ ਿੋਲਟੇਜ ਤੋਂ 5 ਪਰਰਤੀਸ਼ਤ ਤੋਂ ਿੱਧ ਿਦਲਣ ਦੀ 

ਇਜਾਜ਼ਤ ਨਹੀਂ ਦੇਿੇਗਾ। ਘੱਟ ਜਾਂ ਮੱਧਮ ਿੋਲਟੇਜ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ ਜਾਂ ਉੱਚ ਜਾਂ ਿਾਧੂ 

ਉੱਚ ਿੋਲਟੇਜ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ 12½ ਪਰਰਤੀਸ਼ਤ ਤੋਂ ਿੱਧ।

ਭਨਯਿ 77. ਸਿ ਤੋਂ ਹੇਠਲੇ ਕਿੰਕਟਰ ਦੀ ਜ਼ਿੀਨ ਦੇ ਉੱਪਰ ਕਲੀਅਰੈਂਸ।

1  ਓਿਰਹੈੱਡ ਲਾਈਨ ਦਾ ਕੋਈ ਕੰਡਕਟਰ, ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਵਕਸੇ ਗਲੀ ਦੇ ਪਾਰ 

ਖੜਹਰੀਆਂ ਸਰਵਿਸ ਲਾਈਨਾਂ ਿੀ ਸ਼ਾਮਲ ਹਨ, ਉਸ ਦੇ ਵਕਸੇ ਿੀ ਵਹੱਸੇ ਵਿੱਚ 

ਇਸ ਤੋਂ ਘੱਟ ਉਚਾਈ ‘ਤੇ ਨਹੀਂ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ: -

a  ਘੱਟ ਅਤੇ ਮੱਧਮ ਿੋਲਟੇਜ ਲਾਈਨਾਂ ਲਈ 5.791 ਮੀ

b  ਉੱਚ ਿੋਲਟੇਜ ਲਾਈਨਾਂ ਲਈ 6.096 ਮੀ.

2  ਵਕਸੇ ਿੀ ਗਲੀ ਦੇ ਨਾਲ ਖੜਹਰੀਆਂ ਸਰਵਿਸ ਲਾਈਨਾਂ ਸਮੇਤ ਓਿਰਹੈੱਡ 

ਲਾਈਨ ਦਾ ਕੋਈ ਕੰਡਕਟਰ ਉਸ ਦੇ ਵਕਸੇ ਿੀ ਵਹੱਸੇ ‘ਤੇ ਨਹੀਂ ਹਿੋੇਗਾ। ਤੋਂ ਘੱਟ 

ਉਚਾਈ:

a  ਘੱਟ ਅਤੇ ਮੱਧਮ ਿੋਲਟੇਜ ਲਾਈਨਾਂ ਲਈ 5.486 ਮੀ

b  ਉੱਚ ਿੋਲਟੇਜ ਲਾਈਨਾਂ ਲਈ 5.791 ਮੀ.

3 ਵਕਸੇ ਿੀ ਓਿਰਹੈੱਡ ਲਾਈਨ ਦਾ ਕੋਈ ਕੰਡਕਟਰ, ਸਰਵਿਸ ਲਾਈਨਾਂ ਸਮੇਤ, 

ਵਕਸੇ ਿੀ ਗਲੀ ਦੇ ਨਾਲ-ਨਾਲ ਜਾਂ ਇਸ ਦੇ ਪਾਰ ਵਕਤੇ ਹੋਰ ਖੜਹਰੀ ਕੀਤੀ ਗਈ, 

ਇਸ ਤੋਂ ਘੱਟ ਉਚਾਈ ‘ਤੇ ਨਹੀਂ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ:

a  ਘੱਟ, ਮੱਧਮ ਅਤੇ ਉੱਚ ਿੋਲਟੇਜ ਲਾਈਨਾਂ ਲਈ ਅਤੇ 11,000 V ਸਮੇਤ ਜੇ 

ਿੇਅਰ 4.572 ਮੀ.
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b  ਘੱਟ, ਮੱਧਮ ਅਤੇ ਉੱਚ ਿੋਲਟੇਜ ਲਾਈਨਾਂ ਲਈ ਅਤੇ 11,000 V ਸਮੇਤ 

ਜੇਕਰ 3.963 ਮੀ.

ਭਨਯਿ 79. ਘੱਟ ਅਤੇ ਿੱਿਿ ਵੋਲਟੇਜ ਲਾਈਨਾਂ ਅਤੇ ਸੇਵਾ ਲਾਈਨਾਂ ਦੇ 

ਭਨਰਿਾਣ ਤੋਂ ਕਲੀਅਰੈਂਸ

1  ਵਜੱਿੇ ਇੱਕ ਘੱਟ ਜਾਂ ਮੱਧਮ ਿੋਲਟੇਜ ਓਿਰਹੈੱਡ ਲਾਈਨ ਵਕਸੇ ਿੀ ਇਮਾਰਤ ਦੇ 

ਉੱਪਰ ਜਾਂ ਨਾਲ ਲੱਗਦੀ ਹੈ ਜਾਂ ਸਮਾਪਤ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਵਕਸੇ ਿੀ ਪਹੁੰਚਯੋਗ ਵਿੰਦੂ 

ਤੋਂ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੀਆਂ ਘੱਟੋ-ਘੱਟ ਮਨਜ਼ੂਰੀਆਂ, ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ ਸੱਗ ਦੇ ਆਧਾਰ ‘ਤੇ, 

ਦੇਵਖਆ ਜਾਿੇਗਾ। 

a  ਵਕਸੇ ਿੀ ਸਮਤਲ ਛੱਤ, ਖੁੱਲੀ ਿਾਲਕੋਨੀ, ਿਰਾਂਡਾ, ਛੱਤ ਅਤੇ ਲੀਨਟੋ-ਰੂਫ 

ਲਈ।

i  ਜਦੋਂ ਲਾਈਨ ਇਮਾਰਤ ਦੇ ਉੱਪਰੋਂ ਲੰਘਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ ਉੱਚੇ ਵਿੰਦੂ ਤੋਂ 2.439 

ਮੀਟਰ ਦੀ ਲੰਿਕਾਰੀ ਕਲੀਅਰੈਂਸ।

ii  ਜਦੋਂ ਲਾਈਨ ਵਿਲਵਡੰਗ ਦੇ ਨਾਲ ਲੱਗਦੀ ਹੈ, ਨਜ਼ਦੀਕੀ ਵਿੰਦੂ ਤੋਂ 1.219 

ਮੀਟਰ ਦੀ ਇੱਕ ਲੇਟਿੀਂ ਕਲੀਅਰੈਂਸ।

b  ਵਪੱਚ ਿਾਲੀ ਛੱਤ ਲਈ

i  ਜਦੋਂ ਲਾਈਨ ਇਮਾਰਤ ਦੇ ਉੱਪਰੋਂ ਲੰਘਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ ਇਹਨਾਂ ਲਾਈਨਾਂ ਦੇ ਹੇਠਾਂ 

ਤੁਰੰਤ 1.219 ਮੀਟਰ ਦੀ ਲਿੰਕਾਰੀ ਕਲੀਅਰੈਂਸ।

ii  ਜਦੋਂ ਲਾਈਨ ਇਮਾਰਤ ਦੇ ਨਾਲ ਲੱਗਦੀ ਹੈ, 1.219 ਮੀਟਰ ਦੀ ਹਰੀਜੱਟਲ 

ਕਲੀਅਰੈਂਸ।

2  ਉਪ-ਵਨਯਮ (i) ਵਿੱਚ ਦਰਸਾਏ ਗਏ ਤੋਂ ਘੱਟ ਕਲੀਅਰੈਂਸ ਿਾਲਾ ਕੋਈ ਿੀ 

ਕੰਡਕਟਰ ਉੱਵਚਤ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਇੰਸੂਲੇਟ ਕੀਤਾ ਜਾਿੇਗਾ ਅਤੇ ਢੁਕਿਂੇ ਅੰਤਰਾਲਾਂ 

‘ਤੇ ਧਾਤ ਦੀਆਂ ਕਵਲੱਪਾਂ ਦੁਆਰਾ ਇੱਕ ਨੰਗੀ ਵਮੱਟੀ ਿਾਲੀ ਤਾਰ ਨਾਲ ਜਵੋੜਆ 

ਜਾਿੇਗਾ ਵਜਸ ਦੀ ਟੁੱਟਣ ਦੀ ਤਾਕਤ ਘੱਟ ਨਾ ਹਿੋੇ। 517.51 ਵਕਲੋਗਰਰਾਮ ਤੋਂ 

ਿੱਧ

3  ਹਰੀਜੱਟਲ ਕਲੀਅਰੈਂਸ ਨੂੰ ਉਦੋਂ ਮਾਵਪਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਜਦੋਂ ਲਾਈਨ ਹਿਾ 

ਦੇ ਦਿਾਅ ਕਾਰਨ ਲਿੰਕਾਰੀ ਤੋਂ ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ ਵਡਫੈਕਸ਼ਨ ‘ਤੇ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

ਟੈਭਪੰਗ ਸੇਵਾ ਕਨੈਕਸ਼ਨ:ਵਕਸੇ ਿੀ ਸੇਿਾ ਕਨੈਕਸ਼ਨ ਲਾਈਨ ਨੂੰ OH ਲਾਈਨ ਤੋਂ 

ਵਕਸੇ ਿੀ ਵਿੰਦੂ ਮੱਧ ਸਪੈਨ ਤੋਂ ਟੈਪ ਨਹੀਂ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ, ਵਸਿਾਏ ਸਮਰਿਨ 

ਦੇ ਵਿੰਦੂ ਤੋਂ। ਜਦੋਂ ਇੱਕ ਸੇਿਾ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਨੰਗੇ ਕੰਡਕਟਰ ਨਾਲ ਓਿਰਹੈੱਡ ਵਲਆ 

ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਇਸਨੂੰ ਗਾਰਡ ਤਾਰਾਂ ਨਾਲ ਪਰਰਦਾਨ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।
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ਪਾਵਰ (Power)  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.12.194
ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ  (Electrician) - ਟਰਰਾਂਸਭਿਸ਼ਨ ਅਤੇ ਭਿਸਟਰਰੀਭਬਊਸ਼ਨ

ਬੱਸ-ਬਾਰ ਭਸਸਟਿ - ਪਾਵਰ ਟੈਭਰਫ ਭਨਯਿਾਂ ਅਤੇ ਪਭਰਿਾਸ਼ਾਵਾਂ (Bus-bar system - power tariff terms and 
definitions)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

•  ਬੱਸ-ਬਾਰ ਭਸਸਟਿ ਅਤੇ ਇੰਸਟਾਲੇਸ਼ਨ ਦੀ ਭਵਿੀ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ

•  ਬੱਸ-ਬਾਰ ਭਸਸਟਿ ਦੇ ਫਾਇਦੇ ਦੱਸੋ

•  ਬੱਸ-ਬਾਰ ਦੀ ਰੇਭਟੰਗ ਭਨਰਿਾਰਤ ਕਰੋ

•  ਪਲੱਗ-ਇਨ ਬਾਕਸ ਦੀ ਵਰਤੋਂ ਅਤੇ ਉਹਨਾਂ ਦੇ ਭਨਰਿਾਣ ਬਾਰੇ ਦੱਸੋ

•  ਪਲੱਗ-ਇਨ ਬਾਕਸਾਂ ਭਵੱਚ ਕੇਬਲ ਜਾਂ ਕੰਭਿਊਟ ਸਿਾਪਤੀ ਦਾ ਤਰੀਕਾ ਦੱਸੋ 

•  ਵੱਖ-ਵੱਖ ਸ਼ਰਤਾਂ ਭਜਵੇਂ ਅਭਿਕਤਿ ਿੰਗ ਆਭਦ।

ਉਦਯੋਵਗਕ ਿਰਕਸ਼ਾਪਾਂ ਅਤੇ ਕਾਰਖਾਵਨਆਂ ਵਿੱਚ, ਿਹੁਤ ਸਾਰੀਆਂ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਦੁਕਾਨ 

ਦੇ ਫਰਸ਼ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਦੂਜੇ ਤੋਂ ਦੂਰ ਪਰ ਇੱਕ ਦੂਜੇ ਤੋਂ ਦੂਰ ਲੱਗੀਆਂ ਹੋਈਆਂ ਹਨ। 

ਇਹਨਾਂ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਨੂੰ ਭੂਮੀਗਤ ਕੇਿਲਾਂ ਜਾਂ ਓਿਰਹੈੱਡ ਤਾਰਾਂ ਜਾਂ ਕਿੇਲਾਂ ਰਾਹੀਂ ਵਿਜਲੀ 

ਦੀ ਸਪਲਾਈ ਨਾਲ ਜੋੜਨ ਵਿੱਚ ਿੋਝਲ ਤਰੀਕੇ ਸ਼ਾਮਲ ਹੋ ਸਕਦੇ ਹਨ ਵਜਸਦੇ 

ਨਤੀਜੇ ਿਜੋਂ ਸਦਮੇ ਦੇ ਖ਼ਤਰੇ ਹੋ ਸਕਦੇ ਹਨ। ਅਵਜਹੇ ਸਿਾਨਾਂ ਲਈ, ਵਚੱਤਰ 1a ਅਤੇ 

1b ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਓਿਰਹੈੱਡ ਿੰਦ ਿੱਸ-ਿਾਰ ਵਸਸਟਮ ਦੀ ਵਸਫ਼ਾਰਸ਼ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਇਸ ਿੱਸ-ਿਾਰ ਪਰਰਣਾਲੀ ਨੂੰ ਕਈ ਿਾਰ ਿੱਸ ਿੇਅ ਜਾਂ ਿੱਸ ਡਕਟ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਿੱਸ-ਿਾਰ ਅਸੈਿਂਲੀ ਨੂੰ ਜ਼ਮੀਨ ਤੋਂ 2.75 ਮੀਟਰ ਦੀ ਉਚਾਈ ‘ਤੇ ਸਿਾਵਪਤ ਕੀਤਾ 

ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ, ਵਜਸ ਨੂੰ ਐਮ.ਐਸ. ਕੋਣ ਜਾਂ ਛੱਤ/ਛੱਤ ਤੋਂ ਫਲੈਟ ਜਾਂ ਜ਼ਮੀਨ ਤੋਂ 

ਫਰੇਮ ਕੀਤੇ ਢਾਂਚੇ ਦੁਆਰਾ ਸਮਰਵਿਤ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 2 ਵਿੱਚ ਹੈ।

ਬੱਸ ਕਪਲਰ

ਿੱਸ-ਿਾਰ ਜਾਂ ਤਾਂ ਉੱਚ ਸੰਚਾਲਕਤਾ, ਉੱਚ ਸ਼ੁੱਧਤਾ ਿਾਲੇ ਤਾਂਿੇ ਜਾਂ ਵਮਸ਼ਰਤ 

ਅਲਮੀਨੀਅਮ ਦੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਵਜਨਹਰਾਂ ਵਿੱਚ ਆਇਤਾਕਾਰ ਭਾਗ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਜੋ ਧਾਤ ਦੇ 

ਟਰੰਵਕੰਗ ਦੀ ਵਮਆਰੀ ਲੰਿਾਈ ਵਿੱਚ ਿੰਦ ਇੰਸੂਲੇਵਟੰਗ ਸਪੋਰਟਾਂ ਉੱਤੇ ਮਾਊਂਟ ਹੁੰਦੇ 

ਹਨ। ਿੱਸ-ਿਾਰ ਸੈਕਸ਼ਨ ਵਮਆਰੀ ਲੰਿਾਈ (200 ਐਂਪੀਅਰ ਲਈ 3.65 ਮੀਟਰ 

ਅਤੇ 400 ਐਂਪੀਅਰ ਲਈ 2.44 ਮੀਟਰ) ਵਿੱਚ ਉਪਲਿਧ ਹਨ ਵਜਨਹਰਾਂ ਨੂੰ ਜਵੋੜਆ 

ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਸਿੰਧਤ ਿੱਸ-ਿਾਰ ਨੂੰ ਉਡਾ ਕੇ ਵਕਸੇ ਹੋਰ ਿੱਸ-ਿਾਰ ਿੱਲ ਜਾਣਾ ਇਸ 

ਤਰਹਰਾਂ ਿਰਕਸ਼ਾਪ ਦੀ ਪੂਰੀ ਲਿੰਾਈ ਦੇ ਨਾਲ ਇੱਕ ਵਨਰੰਤਰ ਿੱਸ-ਿਾਰ ਿਣ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ। ਦੋ ਿੱਸ-ਿਾਰਾਂ ਨੂੰ ਜੋੜਨ ਦਾ ਤਰੀਕਾ ਵਚੱਤਰ 3 ਵਿੱਚ ਹੈ।

ਿੱਸ-ਪੱਟੀ ਦੀ ਵਮਆਰੀ ਰਵੇਟੰਗ 100, 200, 400, 600, 800, 1200, 1600, 

2000, 2400 ਅਤੇ 3600 ਐਂਪੀਅਰ 500V ਦੀ ਦਰਜਾਿੰਦੀ ਿਾਲੀ ਿੋਲਟੇਜ ਹੈ। 

ਇਹ ਿੱਸ-ਿਾਰ ਅੰਦਰੂਨੀ ਜਾਂ ਿਾਹਰੀ ਿਰਤੋਂ ਲਈ ਪੁਆਇੰਟ ਟੂ ਪੁਆਇੰਟ ਫੀਡਰ 

ਜਾਂ ਪਾਿਰ ਲਈ ਪਲੱਗ-ਇਨ ਟੇਕ-ਆਫ ਪੁਆਇੰਟ ਿਜੋਂ ਿੀ ਉਪਲਿਧ ਹਨ। ਇਹ 

ਿੱਸ-ਿਾਰ ਜਨਰੇਵਟੰਗ ਸਟੇਸ਼ਨਾਂ, ਸਿ ਸਟੇਸ਼ਨਾਂ, ਧਾਤੂ ਉਦਯੋਗ ਅਤੇ ਟੈਕਸਟਾਈਲ 

ਉਦਯੋਗ ਵਿੱਚ ਿਰਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ। ਇਹ ਿੱਸ-ਿਾਰ ਿਹੁ-ਮੰਜ਼ਲਾ ਫਲੈਟਾਂ ਵਿੱਚ ਿੀ 

ਿਰਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 4 ਵਿੱਚ ਲਿੰਕਾਰੀ ਮਾਉਂਟਡ ਿੱਸ-ਿਾਰਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ 

ਕਰਕੇ ਮੇਨ ਤੋਂ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਕਹਾਣੀਆਂ ਨਾਲ ਸੰਪਰਕ ਦੀ ਸਹੂਲਤ ਲਈ। ਫਰਸ਼ਾਂ ਤੋਂ 

ਲੰਘਣ ਿਾਲੇ ਟਰਵੱਕੰਗ ਦੇ ਹਰੇਕ ਵਨਸ਼ਵਚਤ ਭਾਗ ਦੇ ਵਸਖਰ ‘ਤੇ ਸਵਿਤ ਪਰਰਤੀਰੋਧੀ 

ਸਮੱਗਰੀ। ਇਹ ਰੁਕਾਿਟ ਗੰਦਗੀ, ਧੂੜ ਅਤੇ ਨਮੀ ਲਈ ਇਕੱਠਾ ਕਰਨ ਿਾਲੇ ਵਿੰਦੂ 

ਹਨ ਵਜਨਹਰਾਂ ਨੂੰ ਅੰਤਰਾਲਾਂ ‘ਤੇ ਹਟਾਇਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।
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ਇੱਕ ਤਾਂਿੇ ਦੀ ਿੱਸ-ਿਾਰ ਲਈ ਵਸਫ਼ਾਰਸ਼ ਕੀਤੀ ਮੌਜੂਦਾ ਘਣਤਾ ਜੋ ਿੰਦ ਨਹੀਂ ਹੈ 

165A/sqcm ਤੋਂ ਿੱਧ ਨਹੀਂ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਅਤੇ ਐਲੂਮੀਨੀਅਮ 118A/sqcm 

ਲਈ।

ਐਲੂਮੀਨੀਅਮ ਅਤੇ ਕਾਪਰ ਿੱਸ-ਿਾਰਾਂ ਦੇ ਵਸਫ਼ਾਵਰਸ਼ ਕੀਤੇ ਭਾਗ ਅਤੇ ਉਹਨਾਂ 

ਦੀਆਂ ਸਿੰੰਵਧਤ ਰਵੇਟੰਗਾਂ ਸਾਰਣੀ ਵਿੱਚ ਹਨ।

ਅਰਵਿੰਗ ਵਨਰੰਤਰਤਾ ਿੱਸ-ਿਾਰ ਅਸੈਂਿਲੀ ਵਿੱਚ ਚੱਲ ਰਹੇ ਐਲੂਮੀਨੀਅਮ ਜਾਂ ਤਾਿਂੇ 

ਦੀਆਂ ਦੋ ਪੱਟੀਆਂ ਦੁਆਰਾ ਪਰਰਦਾਨ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਿੱਸ-ਪੱਟੀ ਦੀ ਲੰਿਾਈ ਨੂੰ 

ਿਧਾਉਂਦੇ ਸਮੇਂ, ਧਰਤੀ ਦੀ ਵਨਰੰਤਰਤਾ ਰੱਖਣ ਲਈ ਇਹਨਾਂ ਅਰਵਿੰਗ ਸਵਟਰਰਪਾਂ ਨੂੰ 

ਿੀ ਜਵੋੜਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

ਨੋਟ:

1  ਉਪਰੋਕਤ ਰੇਭਟੰਗ IS : 5082-1969 ਦੇ ਅਨੁਸਾਰ ਭਬਨਾਂ 

ਘੇਰੇ ਦੇ ਅਜੇ ਵੀ ਅਣਸੀਿਤ ਹਵਾ ਭਵੱਚ E-91 E-WP ਗਰਰੇਿ 

ਦੇ ਆਇਤਾਕਾਰ ਕਰਾਸ-ਸੈਕਸ਼ਨ ਲਈ ਹੈ, ਲੰਬਾ ਸੈਕਸ਼ਨ 

ਲੰਬਕਾਰੀ ਿੰਨਦੇ ਹੋਏ।

2  0.88 ਦਾ ਿਂੈਭਟੰਗ ਫੈਕਟਰ 30 ਭਿਗਰੀ ਸੈਲਸੀਅਸ ਅਤੇ 

ਤਾਪਿਾਨ 35 ਭਿਗਰੀ ਸੈਲਸੀਅਸ ਵਿਣ ਲਈ ਲਾਗੂ ਕੀਤਾ 

ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਇਸੇ ਤਰਹਰਾਂ ਬਾਹਰੀ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨ ਭਵੱਚ ਿੈਂਭਟੰਗ 

0.85 ਤੋਂ 0.9 ਤੱਕ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ। ਅੰਦਰੂਨੀ ਚੰਗੀ ਤਰਹਰਾਂ 

ਹਵਾਦਾਰ 0.6 ਤੋਂ 0.8 ਅਤੇ ਅੰਸ਼ਕ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਹਵਾਦਾਰ ਖੇਤਰ 0.5 

ਤੋਂ 0.6।

mm ਭਵੱਚ ਬੱਸ-
ਬਾਰ ਦਾ ਆਕਾਰ

35°C ਅਤੇ 40°C ਅਭਿਕਤਿ ਅਤੇ ਤਾਪਿਾਨ 50°C ਦੇ ਔਸਤ ਅੰਬੀਨਟ ‘ਤੇ 50Hz AC ਕਰੰਟ ‘ਤੇ ਰਭੇਟੰਗ।

ਅਲਿੀਨੀਅਿ ਤਾਂਬਾ

ਐੱਸ ਨੰ. mm ਭਵੱਚ ਆਕਾਰ ਭਸੰਗਲ ਪੱਟੀ ਦੋ ਬਾਰ ਭਤੰਨ ਬਾਰ ਚਾਰ ਬਾਰ ਭਸੰਗਲ ਪੱਟੀ

1 50 x 6 675 1300 1700 1925 760

2 75 x 6 950 1750 2300 2600 1080

3 100 x 6 1225 2150 2800 3200 1380

4 125 x 6 1500 2500 3200 3700 1680

5 25 x 10  -  -  -  - 540

6 50 x 10  85 1500 1950 2250 960

7 75 x 10 1180 2050 2650 3000 1350

8 100 x 10 1500 2475 3150 3550 1710

9 १२५ x १० 1850 2925 3600 4200 2070
10 150 x 10 2100 3325 4000 4606 2430

ਬੱਸ-ਬਾਰ ਭਸਸਟਿ ਦੇ ਫਾਇਦੇ

ਹੇਠਾਂ ਿੱਸ-ਿਾਰ ਵਸਸਟਮ ਦੇ ਫਾਇਦੇ ਹਨ

1  ਘਟੀ ਲਾਗਤ:ਮਵਹੰਗੇ ਫਲੋਰ ਚੇਵਜ਼ੰਗ (ਕਵਟੰਗ) ਨੂੰ ਪੂਰੀ ਤਰਹਰਾਂ ਖਤਮ ਕਰਨ 

ਦੇ ਨਾਲ ਸਧਾਰਨ ਤੇਜ਼ੀ ਨਾਲ ਇੰਸਟਾਲੇਸ਼ਨ ਇੰਸਟਾਲੇਸ਼ਨ ਦੇ ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਸਮੇਂ 

ਵਿੱਚ ਲਾਗਤ ਘਟਾਉਂਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਵਨਯਮਤ ਿਰਤੋਂ ਵਿੱਚ ਿੱਸ-ਿਾਰ ਵਸਸਟਮ ਨੂੰ 

ਿਣਾਈ ਰੱਖਣ ਲਈ ਵਕਸੇ ਖਰਚ ਦੀ ਲੋੜ ਨਹੀਂ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

2  ਅਭਿਕਤਿ ਲਚਕਤਾ:ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਿੱਸ-ਪੱਟੀ ਦੀ ਹਰ ਲੰਿਾਈ ਦੇ ਨਾਲ 

60.96cm (2 ਫੁੱਟ) ਦੇ ਅੰਤਰਾਲਾਂ ‘ਤੇ ਪਲੱਗ-ਇਨ-ਪੁਆਇੰਟ ਪਰਰਦਾਨ ਕੀਤੇ 

ਜਾਂਦੇ ਹਨ, ਦੋਿਂੇ ਪਾਸੇ ਸਿਾਪਤ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਲਈ ਕਨੈਕਸ਼ਨ ਲਏ ਜਾ ਸਕਦੇ ਹਨ। 

ਵਚੱਤਰ 5 ਿੇਖੋ।

3  ਪੂਰੀ ਸੁਰੱਭਖਆ:ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਪਲੱਗ-ਇਨ-ਪੁਆਇੰਟ ਪੂਰੀ ਤਰਹਰਾਂ ਇੰਸੂਲੇਟਡ 

ਹਨ, ਓਪਰੇਵਟੰਗ ਅਤੇ ਰੱਖ-ਰਖਾਅ ਕਰਮਚਾਰੀਆਂ ਲਈ ਸੁਰੱਵਖਆ ਯਕੀਨੀ 

ਿਣਾਈ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

4  ‘ਲਾਈਵ’ ਕਨੈਕਸ਼ਨ:ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਪਲੱਗ-ਇਨ-ਿਾਕਸ ਿੰਦ ਕੀਤੇ ਵਿਨਾਂ 

‘ਲਾਈਿ’ ਿੱਸ-ਿਾਰਾਂ ਨਾਲ ਤੇਜ਼ੀ ਨਾਲ ਅਤੇ ਸੁਰੱਵਖਅਤ ਢੰਗ ਨਾਲ ਕਨੈਕਟ 

ਕੀਤੇ ਜਾ ਸਕਦੇ ਹਨ ਅਤੇ ਫੈਕਟਰੀ ਦੇ ਆਮ ਕੰਮ ਵਿੱਚ ਵਿਘਨ ਪਾਏ ਵਿਨਾਂ 

ਸਮਾਂ ਿਚਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.12.194

© N
IM

I 

NOT T
O B

E R
EPUBLI

SHED



287

5  ਗਾਰੰਟੀਸ਼ੁਦਾ ਸੁਰੱਭਖਆ:HRC ਟਾਈਪ ਦੇ ਪਲੱਗ-ਇਨ ਿਾਕਸਾਂ ਵਿੱਚ ਵਫਊਜ਼ 

ਹੋਣ ਦੇ ਨਾਤੇ ਸਰਕਟ ਨੂੰ ਸ਼ਾਰਟ ਸਰਕਟ ਤੋਂ ਸਕਾਰਾਤਮਕ ਅਤੇ ਭਰੋਸੇਯੋਗਤਾ 

ਨਾਲ ਸੁਰਵੱਖਅਤ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

6  ਫੈਕਟਰੀ ਭਵੱਚ ਲੇਆਉਟ ਸੋਿ ਲਈ ਆਸਾਨੀ ਨਾਲ ਵਿਾਇਆ 

ਭਗਆ:ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਿੱਸ-ਿਾਰਾਂ ਨੂੰ ਸਟੈਂਡਰਡ ਐਕਸੈਸਰੀਜ਼ ਦੀ ਮਦਦ ਨਾਲ 

ਲੇਆਉਟ ਦੇ ਅਨੁਕੂਲ ਹੋਣ ਲਈ ਵਸੱਧੀ ਲਿੰਾਈ ਵਿੱਚ ਜਾਂ ਇੱਕ ਕੋਣ ‘ਤੇ 

ਿਧਾਇਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ, ਿੱਸ-ਿਾਰਾਂ ਨੂੰ ਿੋੜਹਰੇ ਸਮੇਂ ਵਿੱਚ ਦਿੁਾਰਾ ਮਾਊਂਟ ਜਾਂ 

ਪੁਨਰ ਵਿਿਸਵਿਤ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

7  ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਭਨਰਿਾਣ ਦੌਰਾਨ ਸਿਂੇ ਦੀ ਬਚਤ:ਇਸ ਪਰਰਣਾਲੀ ਦੇ ਫਾਇਦੇ 

ਇਹ ਹਨ ਵਕ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਦੀ ਸਿਾਪਨਾ ਤੋਂ ਪਵਹਲਾਂ ਟਰੱਵਕੰਗ ਅਤੇ ਿੱਸ-ਿਾਰਾਂ ਨੂੰ 

ਖੜਹਰਾ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਿਾਅਦ ਿਾਲੇ ਨੂੰ ਕਨੈਕਟ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ 

ਹੈ ਅਤੇ ਵਜਿੇਂ ਹੀ ਇਹ ਸਿਾਵਪਤ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਕੰਮ ਕਰਨ ਲਈ ਸੈੱਟ ਕੀਤਾ 

ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

8  ਫੀਿਰਾਂ ਭਵੱਚ ਵੋਲਟੇਜ ਦੀ ਕਿੀ:ਭਾਰੀ ਮੇਨ ਫੀਡਰਾਂ ਨੂੰ ਅਸਲ ਲੋਡ ਦੇ 

ਨੇੜੇ ਵਲਆ ਕੇ, ਸਰਕਟ ਿਾਇਵਰੰਗ ਨੂੰ ਘੱਟੋ-ਘੱਟ ਘਟਾ ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ 

ਿੋਲਟੇਜ ਡਰਰੌਪ ਉਸ ਤੋਂ ਘੱਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਵਕ ਨਹੀਂ ਹੁੰਦਾ।

9  ਜੋੜ ਅਤੇ ਬਦਲਾਅ:ਪਲਾਂਟ ਲੇਆਉਟ ਵਿੱਚ ਿਾਅਦ ਦੇ ਜੋੜਾਂ ਅਤੇ 

ਤਿਦੀਲੀਆਂ ਨੂੰ ਆਸਾਨੀ ਨਾਲ ਪੂਰਾ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਵਜੱਿੇ ਿੱਸ-

ਿਾਰ ਦੇ ਭਾਗਾਂ ਨੂੰ ਹਟਾਉਣਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਉਹਨਾਂ ਨੂੰ ਹੋਰ ਸਵਿਤੀਆਂ ਵਿੱਚ ਦਿੁਾਰਾ 

ਿਰਵਤਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

10  ਵੈਲਿਰ ਲਈ ਅੰਦਰੂਨੀ ਗਭਰੱਿ:ਓਿਰਹੈੱਡ ਿੱਸ-ਿਾਰ ਵਸਸਟਮ ਖਾਸ ਤੌਰ 

‘ਤੇ ਫਾਇਦੇਮੰਦ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਵਜੱਿੇ ਿੱਡੀ ਵਗਣਤੀ ਵਿੱਚ ਇਲੈਕਵਟਰਰਕ ਿੈਲਡਰਾਂ ਨੂੰ 

ਇੱਕ ਸਟੈਪ ਡਾਊਨ ਟਰਰਾਂਸਫਾਰਮਰ ਤੋਂ ਭਾਰੀ ਕਰੰਟਾਂ ਨਾਲ ਖੁਆਉਣਾ ਪੈਂਦਾ ਹੈ।

11  ਛੋਟੇ ਲੋਿ ਲਈ ਪਲੱਗ-ਇਨ-ਬਾਕਸ ਤੋਂ ਬਰਰਾਂਭਚੰਗ:ਜੇਕਰ ਿੱਡੀ ਵਗਣਤੀ 

ਵਿੱਚ ਛੋਟੀਆਂ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਨੂੰ ਖੁਆਇਆ ਜਾਣਾ ਹੈ ਤਾਂ ਟਰਵੱਕੰਗ ਵਸਸਟਮ ਦੇ 

ਨੇੜੇ ਇੱਕ ਵਡਸਟਰਰੀਵਿਊਸ਼ਨ ਿਾਕਸ ਨੂੰ ਵਫਕਸ ਕਰਨਾ ਅਤੇ ਇਸ ਨੂੰ ਢੁਕਿੀਂ 

ਸਮਰਿੱਾ ਦੇ HRC ਵਫਊਜ਼ਾਂ ਨਾਲ ਵਫੱਟ ਕੀਤੇ ਟੈਪ-ਆਫ ਨਾਲ ਸੁਰੱਵਖਅਤ 

ਕਰਨਾ ਆਮ ਗੱਲ ਹੈ।

12  ਭਟਕਾਊ ਅਤੇ ਿੁਸ਼ਕਲ ਰਭਹਤ ਸੇਵਾ:ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਿੱਸਿਾਰ ਯੂ.ਜੀ. ਨਾਲੋਂ 

ਿਹੁਤ ਵਜ਼ਆਦਾ ਵਟਕਾਊ ਸੇਿਾ ਵਦੰਦੇ ਹਨ। ਕੇਿਲ ਅਤੇ ਕਈ ਸਾਲਾਂ ਦੀ ਮੁਸੀਿਤ 

ਮੁਕਤ ਸਿੇਾ ਵਦੰਦੇ ਹਨ।

ਬੱਸ-ਬਾਰਾਂ ਦੀ ਰਭੇਟੰਗ ਭਨਰਿਾਰਤ ਕਰਨ ਦਾ ਤਰੀਕਾ

ਇੱਕ ਛੋਟੀ ਫੈਕਟਰੀ ਵਿੱਚ, 5 HP ਰਵੇਟੰਗਾਂ ਿਾਲੀਆਂ ਦਸ ਮੋਟਰਾਂ ਸਿਾਪਤ ਕੀਤੀਆਂ 

ਜਾਣੀਆਂ ਹਨ। ਕੁੱਲ ਲੋਡ ਲਗਭਗ 10 x 5 ਹੈ ਭਾਿ 50 HP ਮੰਨ ਕੇ 5 HP 

ਮੋਟਰ 7.5A ‘ਤੇ ਲਗਭਗ ਪੂਰਾ ਲੋਡ ਕਰੰਟ ਲੈਂਦੀ ਹੈ। ਫੈਕਟਰੀ ਲੋਡ ਵਿੱਚ ਕੁੱਲ 

ਕਰੰਟ 75A ਹੋਿੇਗਾ ਅਤੇ ਇੱਕ ਵਸੰਗਲ ਿੱਸ-ਿਾਰ ਦੁਆਰਾ ਸਪਲਾਈ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ 

ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਿੱਸ-ਿਾਰ ਦੀ ਰੇਵਟੰਗ 200A ਜਾਂ 400A ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਇਸ 

ਲਈ ਇਸ ਕੇਸ ਲਈ 200A ਰਵੇਟੰਗ ਿਾਲੀ ਿੱਸ-ਿਾਰ ਦੀ ਚੋਣ ਕੀਤੀ ਗਈ ਹੈ 

ਵਕਉਂਵਕ ਉਹੀ ਿੱਸ-ਿਾਰ ਿੀ ਹੋ ਸਕਦੀ ਹੈ

ਜਦੋਂ ਭਵਿੱਖ ਵਿੱਚ ਫੈਕਟਰੀ ਵਿੱਚ ਲੋਡ ਦਾ ਵਿਸਤਾਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਿਰਵਤਆ ਜਾ 

ਸਕਦਾ ਹੈ। ਓਿਰਲੋਡ ਨੂੰ ਵਧਆਨ ਵਿੱਚ ਰੱਖਦੇ ਹੋਏ, ਿੱਸਿਾਰਾਂ ਨੂੰ 3.65m (200A) 

ਅਤੇ 2.44m (400A) ਦੇ ਵਮਆਰੀ ਭਾਗਾਂ ਵਿੱਚ ਵਨਰਵਮਤ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਅਸੀਂ 

ਮਸ਼ੀਨ ਲੇਆਉਟ ਦੀ ਪੂਰੀ ਲੰਿਾਈ ਨੂੰ ਪੂਰਾ ਕਰਨ ਲਈ ਿੱਸ-ਿਾਰਾਂ ਦੀ ਵਗਣਤੀ 

ਦਾ ਫੈਸਲਾ ਕਰ ਸਕਦੇ ਹਾਂ।

ਤਕਨੀਕੀ ਿਾਟਾ
ਰੇਭਟੰਗ mm ਭਵੱਚ ਸਿੁੱਚੇ ਿਾਪ ਪਲੱਗ ਦੀ ਸੰਭਖਆ

200A

400A

3658 x248 x 76

2440 x 248 x 108

6

4

ਿੱਸ-ਿਾਰ ਦੀ ਲੰਿਾਈ ਨੂੰ ਮਕੈਨੀਕਲ ਕਪਵਲੰਗ ਪਰਰਦਾਨ ਕਰਕੇ ਿਧਾਇਆ ਜਾ 

ਸਕਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਸਟੈਂਡਰਡ ਲੰਿਾਈ ਦੇ ਗੁਣਾਂ ਵਿੱਚ ਚੱਲਣ ‘ਤੇ ਕੋਈ ਿੀ ਲਿੰਾਈ ਇਸ 

ਤਰਹਰਾਂ ਪਰਰਾਪਤ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ।

ਪਲੱਗ-ਇਨ-ਿਾਕਸ:ਪਲੱਗ-ਇਨ-ਿਾਕਸ (ਵਚੱਤਰ 6) ਸੰਖੇਪ ਸ਼ੀਟ ਸਟੀਲ ਦੇ ਿਕਸੇ 

ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਵਜਨਹਰਾਂ ਵਿੱਚ ਐਚਆਰਸੀ ਵਫਊਜ਼ ਹੋਲਡਰਾਂ ਨੂੰ ਵਟੱਕੇ ਿਾਲੇ ਦਰਿਾਜ਼ੇ ਹੁੰਦੇ 

ਹਨ, ਜੋ ਸਪਵਰੰਗ ਸਟੀਲ ਦੀਆਂ ਪੱਟੀਆਂ ਦੁਆਰਾ ਮਜਿ਼ੂਤ ਕੀਤੇ ਸੰਪਰਕਾਂ ‘ਤੇ ਉੱਚ 

ਚਾਲਕਤਾ ਿਾਲੇ ਤਾਿਂੇ ਦੀ ਕਵਲੱਪ ਨਾਲ ਮਜਿ਼ੂਤੀ ਨਾਲ ਜੁੜੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ। ਸੰਪਰਕਾਂ ‘ਤੇ 

ਇਹ ਕਵਲੱਪ ਪਲੱਗ-ਇਨ-ਪੁਆਇੰਟਾਂ ‘ਤੇ ਵਸੱਧਾ ਿੱਸ-ਿਾਰਾਂ ਨਾਲ ਜੁੜਦੀਆਂ ਹਨ। 

ਇਨਹਰਾਂ ਡੱਵਿਆਂ ਦੇ ਦੋ ਵਸਵਰਆਂ ‘ਤੇ ਦੋ ਅਰਿ ਵਪੰਨ ਸਵਿਤ ਹਨ ਜੋ ਿੱਸ-ਿਾਰਾਂ ‘ਤੇ 

ਪਲੱਗ-ਇਨਿਾਕਸ ਨੂੰ ਮਾਊਂਟ ਕਰਨ ਲਈ ਿੀ ਕੰਮ ਕਰਦੇ ਹਨ।

ਪਲੱਗ ਇਨ ਬਾਕਸ ਦੀ ਰਭੇਟੰਗ:ਪਲੱਗ ਇਨ ਿਾਕਸ ਿੱਸ-ਿਾਰਾਂ ਦੀ ਮੌਜੂਦਾ 

ਸਮਰੱਿਾ ਵਿੱਚ ਨੁਕਸ ਦਾ ਸਾਮਹਰਣਾ ਕਰਨ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਣੇ ਚਾਹੀਦੇ ਹਨ। 415/500V 

(TPN) ‘ਤੇ 16, 32, 63 ਅਤੇ 100Amp ਵਿੱਚ ਦਰਜਾ ਵਦੱਤਾ ਵਗਆ ਹੈ।

ਆਊਟਗੋਇੰਗ ਸਪਲਾਈ ਲਈ ਪਲੱਗ-ਇਨ-ਿਾਕਸਾਂ ਨਾਲ ਸਮਾਪਤੀ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ 

ਿਾਲੇ ਕਿੇਲਾਂ (ਜਾਂ) ਕੰਡਕਟਰ ਜਾਂ ਤਾਂ ਖੜਹਰਿੇਂ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਹੇਠਾਂ ਜਾਂ ਦੋਿਂੇ ਪਾਸੇ ਪਲੱਗ 

ਇਨ ਿਾਕਸਾਂ ਨਾਲ ਸਪਲਾਈ ਕੀਤੀਆਂ ਗਲੈਂਡਾਂ ਲਈ ਕੰਵਡਊਟ ਪਾਈਪ ਦੀ ਿਰਤੋਂ 

ਕਰਕੇ।

ਹਾਲਾਂਵਕ ਚਾਲਕਤਾ ਨੂੰ ਿਣਾਈ ਰੱਖਣ ਲਈ ਸਾਰੇ ਐਲੂਮੀਨੀਅਮ ਜੋੜਾਂ ‘ਤੇ 

ਆਕਸਾਈਡ ਨੂੰ ਰੋਕਣ ਿਾਲੀ ਗਰੀਸ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰਨਾ ਯਾਦ ਰੱਖੋ।
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ਪਾਵਰ ਟੈਭਰਫ - ਭਨਯਿ ਅਤੇ ਪਭਰਿਾਸ਼ਾਵਾਂ (Power tariff - terms and definitions)

ਉਦੇਸ਼:ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਤੁਸੀਂ ਯੋਗ ਹਿੋੋਗੇ

•  ਅਭਿਕਤਿ ਿੰਗ ਦੀ ਭਿਆਦ ਦੱਸੋ

•  ਔਸਤ ਿੰਗ ਦੀ ਿਾਰਨਾ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ

•  ਲੋਿ ਫੈਕਟਰ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ

•  ਭਵਭਿੰਨਤਾ ਕਾਰਕ ਦੀ ਭਿਆਦ ਅਤੇ ਇਸਦੀ ਵਰਤੋਂ ਬਾਰੇ ਦੱਸੋ

•  ਪੌਭਦਆਂ ਦੀ ਉਪਯੋਗਤਾ ਕਾਰਕ ਦੀ ਿਹੱਤਤਾ ਦੀ ਭਵਆਭਖਆ ਕਰੋ।

ਜਾਣ-ਪਛਾਣ:ਪਾਿਰ ਸਟੇਸ਼ਨ ਵਿੱਚ ਅਲਟਰਨੇਟਰ ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ ਕੁਸ਼ਲਤਾ ਲਈ 

ਆਪਣੀ ਦਰਜਾਿੰਦੀ ਿਾਲੀ ਸਮਰੱਿਾ ‘ਤੇ ਚੱਲਣੇ ਚਾਹੀਦੇ ਹਨ ਅਤੇ ਦੂਜੇ ਪਾਸੇ 

ਖਪਤਕਾਰਾਂ ਦੀਆਂ ਮੰਗਾਂ ਦੇ ਅਵਨਸ਼ਵਚਤ ਹੋਣ ਕਾਰਨ ਸਮੇਂ-ਸਮੇਂ ‘ਤੇ ਵਿਆਪਕ ਪੱਧਰ 

‘ਤੇ ਿਦਲਦੇ ਰਵਹੰਦੇ ਹਨ। ਇਹ ਪਾਿਰ ਸਟੇਸ਼ਨ ਦੇ ਵਡਜ਼ਾਈਨ ਨੂੰ ਿਹੁਤ ਗੁੰਝਲਦਾਰ 

ਿਣਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਅਸੀਂ ਆਪਣਾ ਵਧਆਨ ਪਾਿਰ ਸਟੇਸ਼ਨਾਂ ‘ਤੇ ਿੇਰੀਏਿਲ ਲੋਡ ਦੀਆਂ 

ਸਮਵੱਸਆਿਾਂ ‘ਤੇ ਕੇਂਦਵਰਤ ਕਰਾਂਗੇ।

ਵੱਿ ਤੋਂ ਵੱਿ ਿੰਗ:ਇਹ ਵਕਸੇ ਖਾਸ ਅਿਧੀ ਜਾਂ ਮਹੀਨੇ ਵਿੱਚ ਵਨਗਰਾਨੀ ਕੀਤੀ ਉੱਚ 

ਪੱਧਰੀ ਜਾਂ ਸਭ ਤੋਂ ਿੱਡੀ ਵਿਜਲੀ ਦੀ ਮੰਗ ਹੈ।

ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ ਮੰਗ ਗਰਮੀਆਂ ਦੇ ਨਾਲ-ਨਾਲ ਸਰਦੀਆਂ ਦੇ ਮੌਸਮਾਂ ਵਿੱਚ ਰਾਤ ਵਿੱਚ 

18 ਘੰਟੇ ਅਤੇ 24 ਘਵੰਟਆਂ ਦੇ ਵਿਚਕਾਰ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 1 ਵਿੱਚ। ਿਾਕੀ 

ਸਾਰੀਆਂ ਿਾਰ ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ ਮੰਗ ਜੁੜੇ ਲੋਡ ਤੋਂ ਿਹੁਤ ਘੱਟ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਹਾਲਾਵਂਕ ਿੱਧ ਤੋਂ 

ਿੱਧ ਲੋਡ ਕਨੈਕਟ ਕੀਤੇ ਲੋਡ ਤੋਂ ਘੱਟ ਮੰਗ ਕਰਦਾ ਹੈ ਵਕਉਵਂਕ ਸਾਰੇ ਖਪਤਕਾਰ ਇੱਕ 

ਿਾਰ ਵਿੱਚ ਵਸਸਟਮ ਦੇ ਆਪਣੇ ਕਨੈਕਟ ਕੀਤੇ ਲੋਡ ਨੂੰ ‘ਚਾਲੂ’ ਨਹੀਂ ਕਰਦੇ ਹਨ।

ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ ਮੰਗ ਦੇ ਵਗਆਨ ਦਾ ਮਹੱਤਿ ਿਹੁਤ ਮਹੱਤਿਪੂਰਨ ਹੈ ਵਕਉਵਂਕ ਇਹ 

ਸਟੇਸ਼ਨਾਂ ਦੀ ਸਿਾਵਪਤ ਸਮਰਿੱਾ ਨੂੰ ਵਨਰਧਾਰਤ ਕਰਨ ਵਿੱਚ ਮਦਦ ਕਰਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ 

ਸਟੇਸ਼ਨ ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ ਮੰਗ ਨੂੰ ਪੂਰਾ ਕਰਨ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

ਪਾਿਰ ਸਟੇਸ਼ਨ ਅਤੇ ਇਸਦੇ ਜੁੜੇ ਲੋਡ ਦੇ ਰੂਪ ਵਿੱਚ ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ ਮੰਗ ਦਾ ਅਨੁਪਾਤ 

ਮੰਗ ਕਾਰਕ ਿਜੋਂ ਜਾਵਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ; ਗਵਣਤ ਨਾਲ

ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਇਹ ਹਮੇਸ਼ਾ ਇੱਕ ਤੋਂ ਘੱਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਪਲਾਂਟ ਉਪਕਰਣਾਂ ਦੀ ਸਮਰੱਿਾ 

ਨੂੰ ਵਨਰਧਾਰਤ ਕਰਨ ਲਈ ਮੰਗ ਕਾਰਕ ਦਾ ਵਗਆਨ ਮਹੱਤਿਪੂਰਨ ਹੈ।

ਔਸਤ ਿੰਗ

ਇਹ ਉਸ ਸਮੇਂ ਦੀ ਵਮਆਦ ਵਿੱਚ ਵਦਨਾਂ ਦੀ ਸੰਵਖਆ ਨਾਲ ਭਾਗ ਕੀਤੇ ਇੱਕ ਮਹੀਨੇ 

ਵਿੱਚ ਕੁੱਲ ਮੰਗ ਹੈ।

ਇੱਕ ਵਨਸ਼ਵਚਤ ਅਿਧੀ ਲਈ ਲੋਡ ਦੀ ਲੋੜ ਦਾ ਪਤਾ ਲਗਾਉਣ ਲਈ ਇੱਕ ਮਹੀਨੇ 

ਦੀ ਔਸਤ ਮੰਗ ਵਚੱਤਰ 2 ਵਿੱਚ ਹੈ। ਇਹ ਸਪੱਸ਼ਟ ਹੈ ਵਕ ਔਸਤ ਲੋਡ ਦੀ ਲੋੜ ਸਾਰੇ 

ਮਹੀਵਨਆਂ ਦੀ ਖਪਤ ਵਿੱਚ ਇਕਸਾਰ ਨਹੀਂ ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ ਇਹ ਿਾਤਾਿਰਣ ਦੀਆਂ 

ਸਵਿਤੀਆਂ ‘ਤੇ ਵਨਰਭਰ ਕਰਦੀ ਹੈ; ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਸਰਦੀਆਂ, ਗਰਮੀਆਂ, ਮਾਨਸੂਨ ਦੇ 

ਮੌਸਮ।

ਲੋਿ ਫੈਕਟਰ

ਇਲੈਕਟਰਰੀਕਲ ਇੰਜਨੀਅਵਰੰਗ ਵਿੱਚ ਲੋਡ ਫੈਕਟਰ ਨੂੰ ਵਨਰਧਾਰਤ ਸਮੇਂ ਦੀ ਵਮਆਦ 

ਵਿੱਚ ਪੀਕ ਲੋਡ ਦੁਆਰਾ ਿੰਡੇ ਗਏ ਕੁੱਲ ਲੋਡ ਿਜੋਂ ਪਵਰਭਾਵਸਤ਼ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। 

ਇਹ ਉਪਯੋਗਤਾ ਦਰ, ਜਾਂ ਵਿਜਲੀ ਊਰਜਾ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਦੀ ਕੁਸ਼ਲਤਾ ਦਾ ਮਾਪ ਹੈ; 

ਘੱਟ ਲੋਡ ਫੈਕਟਰ ਇਹ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਵਕ ਲੋਡ ਇਲੈਕਵਟਰਰਕ ਵਸਸਟਮ ‘ਤੇ ਕੋਈ 

ਦਿਾਅ ਨਹੀਂ ਪਾ ਵਰਹਾ ਹੈ, ਜਦੋਂ ਵਕ ਖਪਤਕਾਰਾਂ ਜਾਂ ਜਨਰੇਟਰ ਜੋ ਇਲੈਕਵਟਰਰਕ 

ਵਡਸਟਰਰੀਵਿਊਸ਼ਨ ‘ਤੇ ਵਜ਼ਆਦਾ ਦਿਾਅ ਪਾਉਂਦੇ ਹਨ, ਦਾ ਲੋਡ ਫੈਕਟਰ ਵਜ਼ਆਦਾ 

ਹੋਿੇਗਾ।

ਇੱਕ ਿੱਡੇ ਿਪਾਰਕ ਵਿਜਲੀ ਵਿੱਲ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰਦੇ ਹੋਏ:

•  ਵਸਖਰ ਦੀ ਮੰਗ = 436 ਵਕਲੋਿਾਟ

•  ਿਰਤੋਂ = 57 200 kWh

•  ਵਿਵਲੰਗ ਚੱਕਰ ਵਿੱਚ ਵਦਨਾਂ ਦੀ ਸੰਵਖਆ = 30

ਇਸ ਲਈ:

•  ਲੋਡ ਫੈਕਟਰ = { 57 200 kWh/ (30 d x 24 ਘੰਟੇ ਪਰਰਤੀ ਵਦਨ x 436 

kW) } x 100% = 18.22%

ਭਵਭਿੰਨਤਾ ਕਾਰਕ

ਵਿਵਭੰਨਤਾ ਕਾਰਕ (ਜਾਂ ਸਮਕਾਲੀਤਾ ਫੈਕਟਰ KS) ਇਸ ਸੰਭਾਿਨਾ ਦਾ ਇੱਕ ਮਾਪ ਹੈ 

ਵਕ ਸਾਜ਼ੋ-ਸਾਮਾਨ ਦਾ ਇੱਕ ਖਾਸ ਟੁਕੜਾ ਸੰਜੋਗ ਨਾਲ ਵਕਸੇ ਹੋਰ ਸਾਜ਼-ਸਾਮਾਨ ਵਿੱਚ 
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ਚਾਲੂ ਹੋ ਜਾਿੇਗਾ। ਕੁੱਲ ਵਸਸਟਮ ਲਈ ਇਸ ਨੂੰ ਜੋੜ ਦੇ ਅਨੁਪਾਤ ਿਜੋਂ ਪਵਰਭਾਵਸ਼ਤ 

ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ ਵਸਸਟਮ ਦੇ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਸਿ ਵਡਿੀਜ਼ਨਾਂ ਦੇ ਵਿਅਕਤੀਗਤ ਗੈਰ-

ਇਤਫ਼ਾਕ ਿੱਧ ਲੋਡ ਪੂਰੇ ਵਸਸਟਮ ਦੀ ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ ਮੰਗ ਤੱਕ।

ਵਿਵਭੰਨਤਾ ਫੈਕਟਰ ਲਗਭਗ ਹਮੇਸ਼ਾ 1 ਤੋਂ ਿੱਡਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ ਸਾਰੇ ਵਹੱਸੇ ਇੱਕੋ 

ਸਮੇਂ ਇੱਕ ਹੋਣ ਲਈ ਪੂਰੇ ਲੋਡ ‘ਤੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ।

ਪਲਾਂਟ ਉਪਯੋਗਤਾ ਕਾਰਕ

ਉਪਯੋਗਤਾ ਕਾਰਕ ਜਾਂ ਿਰਤੋਂ ਕਾਰਕ ਉਸ ਸਮੇਂ ਦਾ ਅਨੁਪਾਤ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜਦੋਂ ਸਾਜ਼-

ਸਾਮਾਨ ਦਾ ਇੱਕ ਟੁਕੜਾ ਿਰਤੋਂ ਵਿੱਚ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਉਸ ਦੇ ਿਰਤੋਂ ਵਿੱਚ ਆਉਣ 

ਿਾਲੇ ਕੁੱਲ ਸਮੇਂ ਦਾ ਅਨੁਪਾਤ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਜੇਕਰ ਪਵਰਭਾਸ਼ਾ ਵਿੱਚ ਅਕਸਰ ਸਮੇਂ ਦੇ 

ਨਾਲ ਔਸਤ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਅਨੁਪਾਤ ਿਰਤੀ ਗਈ ਊਰਜਾ ਦੀ ਮਾਤਰਾ 

ਿਣ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਵਜਸ ਨੂੰ ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ ਿਰਤੀ ਜਾਣ ਿਾਲੀ ਸੰਭਿ ਨਾਲ ਿੰਵਡਆ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ। ਇਹ ਪਵਰਭਾਸ਼ਾਿਾਂ ਿਰਾਿਰ ਹਨ।

ਉਪਯੋਗਤਾ ਕਾਰਕ, Ku, ਅਵਧਕਤਮ ਲੋਡ ਦਾ ਅਨੁਪਾਤ ਹੈ ਜੋ ਵਸਸਟਮ ਦੀ 

ਦਰਜਾਿੰਦੀ ਸਮਰਿੱਾ ਿੱਲ ਵਖੱਵਚਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਲੋਡ ਫੈਕਟਰ ਦੀ ਧਾਰਨਾ 

ਨਾਲ ਨੇਵੜਓਂ ਜਵੁੜਆ ਹੋਇਆ ਹੈ। ਕਾਰਕ ਉਸ ਲੋਡ ਦਾ ਅਨੁਪਾਤ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੋ 

ਸਾਜ਼ੋ-ਸਾਮਾਨ ਦਾ ਟੁਕੜਾ ਅਸਲ ਵਿੱਚ ਵਖੱਚਦਾ ਹੈ (ਸਮਾਂ ਔਸਤ) ਜਦੋਂ ਇਹ ਉਸ 

ਲੋਡ ਲਈ ਕੰਮ ਕਰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਇਹ ਵਖੱਚ ਸਕਦਾ ਹੈ (ਵਜਸ ਨੂੰ ਅਸੀਂ ਪੂਰਾ ਲੋਡ ਕਵਹੰਦੇ 

ਹਾਂ।

ਉਦਾਹਰਨ ਲਈ, ਇੱਕ ਿੱਡੀ ਮੋਟਰ - 15 kW - ਇੱਕ ਵਨਰੰਤਰ 12 kW ਲੋਡ 

ਚਲਾਉਂਦੀ ਹੈ ਜਦੋਂ ਿੀ ਇਹ ਚਾਲੂ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਮੋਟਰ ਲੋਡ ਫੈਕਟਰ ਵਫਰ 12/15 = 

80% ਹੈ। ਉਪਰੋਕਤ ਮੋਟਰ ਵਦਨ ਵਿੱਚ ਵਸਰਫ਼ ਅੱਠ ਘੰਟੇ, ਸਾਲ ਵਿੱਚ 50 ਹਫ਼ਵਤਆਂ 

ਲਈ ਿਰਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ, ਓਪਰੇਸ਼ਨ ਦੇ ਘੰਟੇ ਵਫਰ 2800 ਘੰਟੇ ਹੋਣਗੇ, ਅਤੇ ਪਰਰਤੀ 

ਸਾਲ 8760 ਘੰਟੇ ਦੇ ਅਧਾਰ ਲਈ ਮੋਟਰ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਦਾ ਕਾਰਕ 2800/8760 = 

31.96% ਹਿੋੇਗਾ। 2800 ਘੰਟੇ ਪਰਰਤੀ ਸਾਲ ਦੇ ਅਧਾਰ ਦੇ ਨਾਲ, ਮੋਟਰ ਿਰਤੋਂ 

ਕਾਰਕ 100% ਹਿੋੇਗਾ।

ਪਾਿਰ ਪਲਾਂਟ ਯੂਟੀਵਲਟੀ ਫੈਕਟਰ ਵਿੱਚ ਵਿਜਲੀ ਿਾਜ਼ਾਰ ਤੋਂ ਪਲਾਂਟ ਦੀ ਮੰਗ ਦੇ 

ਅਨੁਸਾਰ ਿੱਖ-ਿੱਖ ਹਨ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.12.194
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ਪਾਵਰ (Power)  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.13.195 & 196
ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ  (Electrician) - ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ ਅਤੇ ਰੀਲੇਅ

ਰੀਲੇਅ ਦੀਆਂ ਭਕਸਮਾਂ ਅਤੇ ਇਸਦੀ ਕਾਰਵਾਈ  (Types of relays and its operation)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

•  ਰੀਲੇਅ ਦਾ ਵਰਗੀਕਰਨ ਦੱਸੋ

•  ਰੀਲੇਅ ਦੀਆਂ ਭਕਸਮਾਂ ਅਤੇ ਉਹਨਾਂ ਦੀ ਵਰਤੋਂ ਦੀ ਸੂਚੀ ਬਣਾਓ

•  ਓਵਰ ਕਰੰਟ, ਭਿਫਰੈਂਸ਼ੀਅਲ, ਅਰਥ ਫਾਲਟ, ਦੂਰੀ ਅਤੇ ਗੈਰ-ਭਦਸ਼ਾਵੀ ਰੀਲੇਅ ਦੇ ਸੰਚਾਲਨ ਦੇ ਭਸਿਾਂਤ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ

•  ਰੀਲੇਅ ਦੀਆਂ ਭਵਸ਼ੇਸ਼ਤਾਵਾਂ ਦੱਸੋ

•  ਵੋਲਟੇਜ ਰੀਲੇਅ ਦੇ ਅਿੀਨ ਇੱਕ ਓਵਰ ਵੋਲਟੇਜ ਦੇ ਸੰਚਾਲਨ ਦੇ ਭਸਿਾਂਤ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ 

•  ਰੀਲੇਅ ਦੀ ਸਮਾਂ ਗੁਣਕ ਸੈਭਟੰਗ ਦੀ ਜ਼ਰੂਰਤ ਨੂੰ ਭਬਆਨ ਕਰੋ।

ਜਾਣ-ਪਛਾਣ

ਰੀਲੇਅ ਉਹ ਤੱਤ ਹੈ ਜੋ ਸਰਕਟ ਵਿੱਚ ਅਸਧਾਰਨ ਸਵਿਤੀ ਦੇ ਰੂਪ ਵਿੱਚ ਮਵਹਸੂਸ 

ਕਰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਬਰਰੇਕਰ ਦੇ ਸੰਚਾਲਨ ਦਾ ਹੁਕਮ ਵਦੰਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਨੁਕਸ ਮਾਤਰਾਿਾਂ 

ਅਰਿਾਤ, ਸੀਟੀ ਆਉਟਪੁੱਟ ਕਰੰਟ ਅਤੇ ਪੀਟੀ ਆਉਟਪੁੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਦੀ ਵਿਆਵਿਆ 

ਕਰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਰੀਲੇਅ ਵਿੱਚ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਸੈੱਟ ਅਤੇ ਸਮਾਂ ਗੁਣਕ ਸੈਵਟੰਗ ਦੇ ਮੁੱਲ ਦੇ 

ਅਨੁਸਾਰ ਸੰਚਾਲਨ ਲਈ ਬਰਰੇਕਰ ਦੇ ਵਟਰਰਵਪੰਗ ਸਰਕਟਾਂ ਨੂੰ ਕਮਾਂਡ ਭੇਜਦਾ ਹੈ।

ਰੀਲੇਅ ਦਾ ਵਰਗੀਕਰਨ

ਰੀਲੇਅ ਨੂੰ ਮੁਿੱ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਭਤੰਨ ਸ਼ਰਰੇਣੀਆਂ ਭਵੱਚ ਸਰ਼ਰੇਣੀਬੱਿ ਕੀਤਾ ਭਗਆ ਹੈ; 

ਉਹ ਇਸ ਅਨੁਸਾਰ ਹਨ: 

1 ਮਾਤਰਾ ਸੰਵੇਭਦਤ:ਿਰਤਮਾਨ, ਿੋਲਟੇਜ, ਵਕਵਰਆਸ਼ੀਲ ਸ਼ਕਤੀ, 

ਪਰਰਤੀਵਕਵਰਆਸ਼ੀਲ ਸ਼ਕਤੀ ਅਤੇ ਰੁਕਾਿਟ

2  ਭਟਰਰਭਪੰਗ:ਤਤਕਾਲ ਯਾਤਰਾ, ਦੇਰੀ ਿਾਲੀ ਯਾਤਰਾ ਉਲਟ ਸਮਾਂ ਜਿਾਬ ਅਤੇ 

ਵਨਸਵ਼ਚਤ ਸਮਾਂ

3  ਓਪਰਭੇਟੰਗ ਭਸਿਾਂਤ:ਇਲੈਕਟਰਰੋ ਮੈਗਨੈਵਟਕ ਰੀਲੇਅ, ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਰੀਲੇਅ, 

ਿਰਮਲ ਰੀਲੇਅ ਅਤੇ ਸਵਿਰ ਜਾਂ ਵਡਜੀਟਲ ਰੀਲੇਅ

ਭਕਸਮਾਂ ਜਾਂ ਰੀਲੇਅ:ਲੋੜ ਅਨੁਸਾਰ ਕਈ ਤਰਹਰਾਂ ਦੇ ਰੀਲੇਅ ਿਰਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ; 

ਉਹ ਹਨ: 

1  ਮੌਜੂਦਾ ਰੀਲੇਅ ਉੱਤੇ

2  ਓਿਰ ਿੋਲਟੇਜ ਰੀਲੇਅ

3  ਅੰਡਰ ਿੋਲਟੇਜ ਰੀਲੇਅ

4  ਵਡਫਰੈਂਸ਼ੀਅਲ ਰੀਲੇਅ

5  ਧਰਤੀ ਨੁਕਸ ਰੀਲੇਅ

6 ਦੂਰੀ ਰੀਲੇਅ

7  ਇੰਪੀਡੈਂਸ ਰੀਲੇਅ

8  ਦਾਿਲਾ ਰੀਲੇਅ

9  ਪਰਰਤੀਵਕਵਰਆ ਰੀਲੇਅ

ਰੀਲੇਅ ਟਰਾਂਸਵਮਸ਼ਨ ਲਾਈਨਾਂ, ਟਰਾਂਸਵਮਸ਼ਨ ਉਪਕਰਣਾਂ ਅਤੇ ਸਬ ਸਟੇਸ਼ਨ 

ਉਪਕਰਣਾਂ ਦੀ ਸੁਰੱਵਿਆ ਲਈ ਸਵਿੱਚ ਗੇਅਰ ਸੁਰਵੱਿਆ ਨੈਟਿਰਕ ਲਈ 

ਿਰਵਤਆ ਜਾਣ ਿਾਲਾ ਮੁੱਿ ਉਪਕਰਣ ਹੈ। ਟਰਰਾਂਸਵਮਸ਼ਨ ਲਈ ਅਤੇ ਸਬਸਟੇਸ਼ਨ 

ਵਿੱਚ ਿੰਡਣ ਲਈ ਿਰਤੇ ਜਾਂਦੇ ਉਪਕਰਨ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਟਰਾਂਸਫਾਰਮਰ, ਲਾਈਟਵਨੰਗ 

ਅਰੇਸਟਰ, ਅਰਿ ਸਵਿੱਚ, ਆਈਸੋਲਟਰ, ਸੀਟੀ ਅਤੇ ਪੀਟੀ ਆਵਦ; ਬਹੁਤ ਮਵਹੰਗੇ 

ਹਨ ਅਤੇ ਨੁਕਸਾਨ ਤੋਂ ਲਗਾਤਾਰ ਸੁਰਵੱਿਆ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ। ਬਦਲਣਾ ਜਾਂ ਮੁਰੰਮਤ 

ਕਰਨਾ ਆਸਾਨ ਨਹੀਂ ਹੈ ਅਤੇ ਿਪਤਕਾਰਾਂ ਨੂੰ ਵਨਰਵਿਘਨ ਸਪਲਾਈ ਪਰਰਦਾਨ 

ਕਰਨਾ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ, ਇਹਨਾਂ ਯੰਤਰਾਂ/ਉਪਕਰਨਾਂ ਦੀ ਸੁਰਵੱਿਆ ਬਹੁਤ ਜ਼ਰੂਰੀ ਹੈ

ਓਿਰ ਕਰੰਟ, ਓਿਰ ਿੋਲਟੇਜ ਅਤੇ ਅੰਡਰ ਿੋਲਟੇਜ ਫਾਲਟ ਦੇ ਕਾਰਨ:

ਓਿਰ ਕਰੰਟ, ਓਿਰ ਅਤੇ ਅੰਡਰ ਿੋਲਟੇਜ ਜਾਂ ਧਰਤੀ ਦੇ ਨੁਕਸ ਦੇ ਕਈ ਕਾਰਨ ਹਨ; 

ਨੁਕਸ ਦੀ ਵਕਸਮ ਅਤੇ ਕਾਰਨ ਪਰਰਭਾਿ ਸਾਰਣੀ 1 ਵਿੱਚ ਸੂਚੀਬੱਧ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ

ਸਾਰਣੀ 1.

ਐੱਸ ਨੰ. ਨੁਕਸ ਦੀ ਭਕਸਮ ਕਾਰਨ ਪਰਰਿਾਵ

1 ਪੜਾਅ ਤੋਂ ਵਨਰਪੱਿ ਛੋਟਾ - ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਅਸਫਲਤਾ

- ਭਾਗ ਅਸਫਲਤਾ

- ਮਨੁੱਿੀ ਗਲਤੀ

- ਲਾਈਨ ਵਿੱਚ ਉੱਚ ਮੌਜੂਦਾ ਿਹਾਅ.

- ਅੱਗ

2 ਟਰਾਂਸਵਮਸ਼ਨ ਲਾਈਨਾਂ ਵਿੱਚ ਪੜਾਅ ਤੋਂ ਪੜਾਅ 

ਛੋਟਾ

- ਰੁਿੱ ਦੀਆਂ ਸ਼ਾਿਾਿਾਂ ਲਾਈਨ ‘ਤੇ ਵਡੱਗਦੀਆਂ ਹਨ 

- ਟਾਿਰ ਲਾਈਨਾਂ ‘ਤੇ ਸੱਪ ਪਾਰ ਕਰਦੇ ਹਨ ਅਤੇ

- ਪੰਛੀ ਵਡੱਗਦੇ ਹਨ

- ਤੇਜ਼ ਹਿਾਿਾਂ

- ਕੁਦਰਤੀ ਆਫ਼ਤ

- ਦੰਗੇ, ਅਤੇ ਮਨੁਿੱੀ ਨੁਕਸ

- ਬਹੁਤ ਉੱਚ ਮੌਜੂਦਾ ਪਰਰਿਾਹ

- ਅੱਗ

- ਸਾਜ਼ੋ-ਸਾਮਾਨ ਦਾ ਵਿਆਪਕ 

ਨੁਕਸਾਨ
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ਐੱਸ ਨੰ. ਨੁਕਸ ਦੀ ਭਕਸਮ ਕਾਰਨ ਪਰਰਿਾਵ

3 ਪੜਾਅ ਤੋਂ ਜ਼ਮੀਨੀ ਨੁਕਸ - ਇਨਸੂਲੇਸ਼ਨ ਅਸਫਲਤਾ

- ਕੰਪੋਨੈਂਟ ਅਸਫਲਤਾ

- ਲਾਈਨ ਵਿੱਚ ਉੱਚ ਮੌਜੂਦਾ ਿਹਾਅ

- ਅੱਗ

- ਘੱਟ ਿੋਲਟੇਜ

4 ਵਬਜਲੀ ਦਾ ਤੂਫ਼ਾਨ ਆਵਦ; - ਕੁਦਰਤੀ ਆਫ਼ਤ - ਬਹੁਤ ਉੱਚ ਮੌਜੂਦਾ ਪਰਰਿਾਹ

- ਅੱਗ

- ਉੱਚ ਿੋਲਟੇਜ ਸਪਾਈਕਸ

5 ਭਾਰੀ ਬੋਝ ਨੂੰ ਅਚਾਨਕ ਹਟਾਉਣਾ - ਵਫਊਜ਼ ਅਸਫਲਤਾ - ਉੱਚ ਿੋਲਟੇਜ

6 ਰੇਟ ਕੀਤੇ ਪੱਧਰ ਤੋਂ ਿੱਧ ਲੋਡ ਿਧਾਉਣਾ - ਮਨੁਿੱੀ ਗਲਤੀ - ਲਾਈਨ ਵਿੱਚ ਘੱਟ ਿੋਲਟੇਜ 

- ਓਿਰ ਲਵੋਡੰਗ ਲਾਈਨ

ਰੀਲੇਅ ਲਈ ਵਰਤੇ ਗਏ ਸੈਂਸਰ

ਰੀਲੇਅ ਕੁੱਲ ਲਾਈਨ ਿੋਲਟੇਜ ਜਾਂ ਲੋਡ ਕਰੰਟ ਨੂੰ ਸਿੀਕਾਰ ਨਹੀਂ ਕਰ ਸਕਦਾ ਹੈ। 

ਵਬਜਲਈ ਮਾਤਰਾ ਦਾ ਇੱਕ ਛੋਟਾ ਵਜਹਾ ਵਹੱਸਾ ਸੈਂਸਰਾਂ ਰਾਹੀਂ ਰੀਲੇਅ ਨੂੰ ਸਪਲਾਈ 

ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇੱਕ ਮੌਜੂਦਾ ਟਰਰਾਂਸਫਾਰਮਰ ਜੋ ਵਕ CT ਅਤੇ ਇੱਕ ਸੰਭਾਿੀ 

ਟਰਰਾਂਸਫਾਰਮਰ PT ਿਜੋਂ ਜਾਵਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਿਰਤਮਾਨ ਰੀਲੇਅ ਅਤੇ ਿੋਲਟੇਜ 

ਰੀਲੇਅ ਵਿੱਚ ਸੈਂਸਰਾਂ ਦੇ ਉਦੇਸ਼ ਨੂੰ ਪੂਰਾ ਕਰਦਾ ਹੈ। ਲੋਡ ਸਵਿਤੀਆਂ ਦੇ ਅਨੁਸਾਰ 

ਰੀਲੇਅ ਨੂੰ ਸੈਂਵਸੰਗ ਮਾਤਰਾ ਦੀ ਸਪਲਾਈ ਕਰਨ ਲਈ ਿੱਿ-ਿੱਿ ਇੰਪੁੱਟ ਅਤੇ 

ਆਉਟਪੁੱਟ ਅਨੁਪਾਤ ਅਵਭਆਸ ਵਿੱਚ ਹਨ।

ਮੌਜੂਦਾ ਰੀਲੇਅ ਦਾ ਕੰਮ ਕਰਨ ਦਾ ਭਸਿਾਂਤ

ਸਬਸਟੇਸ਼ਨ ਅਤੇ ਟਰਾਂਸਵਮਸ਼ਨ ਲਾਈਨਾਂ ਵਿੱਚ ਵਿਆਪਕ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਿਰਤੀ ਜਾ ਰਹੀ 

ਇਲੈਕਟਰਰੋ ਮੈਗਨਵੈਟਕ ਰੀਲੇ ਤਬਾਹੀ ਦੀਆਂ ਸਵਿਤੀਆਂ ਤੋਂ ਸੁਰੱਵਿਆ ਪਰਰਦਾਨ 

ਕਰਦੀ ਹੈ। ਆਧਵੁਨਕ ਸਵਿਰ ਜਾਂ ਵਡਜੀਟਲ ਰੀਲੇਅ ਦਾ ਨਿੀਨਤਮ ਸੰਸਕਰਣ ਹੁਣ 

ਰਿਾਇਤੀ ਇਲੈਕਟਰਰੋ ਮੈਗਨਵੈਟਕ ਰੀਲੇਜ਼ ਤੋਂ ਕੁਝ ਵਦਨ ਪੁਰਾਣਾ ਹੈ, ਵਕਉਂਵਕ ਉਹਨਾਂ 

ਦੀਆਂ ਬਹੁਤ ਸਾਰੀਆਂ ਤਰੱਕੀਆਂ ਇਲੈਕਟਰਰੋ ਮੈਗਨੈਵਟਕ ਰੀਲੇ ਨਾਲ ਤੁਲਨਾ 

ਕਰਦੀਆਂ ਹਨ। (ਵਚੱਤਰ 1)

ਵਚੱਤਰ 2 ਇੱਕ ਇਲੈਕਵਟਰਰਕ ਮੈਗਨੈਵਟਕ ਰੀਲੇਅ ਦੀ ਫਰੰਟ ਪੈਨਲ ਸੈਵਟੰਗ 

ਵਦਿਾਉਂਦਾ ਹੈ।

1 ਸਮਾਂ ਗੁਣਕ ਸਵੈਟੰਗ (TMS)

2  ਯਾਤਰਾ ਦਾ ਝੰਡਾ

3  ਅਲਮੀਨੀਅਮ ਘੁੰਮਾਉਣ ਿਾਲੀ ਵਡਸਕ

4  ਪਰਰਤੀਸ਼ਤ ਨੁਕਸ ਮਾਤਰਾ ਿਾਰ ਹਿਾਲਾ ਡਾਇਲ

5  ਸੈਵਟੰਗ ਪਲੱਗ ‘ਤੇ ਟੈਪ ਕਰੋ

6  ਇਨਪੁਟ ਫਾਲਟ ਮਾਤਰਾ (VONI)

7  ਸੰਪਰਕ ਪਲੱਗ ਟਰਮੀਨਲ

ਇੱਕ ਵਨਸ਼ਵਚਤ ਘੱਟੋ-ਘੱਟ ਸਮੇਂ ਦੀ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਦੇ ਨਾਲ ਉਲਟ ਸਮਾਂ ਸੰਚਾਲਨ 

ਦੇਣ ਿਾਲੀ ਮੌਜੂਦਾ ਰੀਲੇਅ ਉੱਤੇ ਇੱਕ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਵਕਸਮ ਵਚੱਤਰ 1 ਵਿੱਚ ਹੈ। ਇਸ 

ਵਿੱਚ ਜ਼ਰੂਰੀ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ ਦੇਣ ਲਈ ਮਾਮੂਲੀ ਸੋਧ ਦੇ ਨਾਲ ਇੱਕ ਏਸੀ ਊਰਜਾ 

ਮੀਟਰ ਵਿਧੀ ਸ਼ਾਮਲ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਰੀਲੇਅ ਵਿੱਚ ਦੋ ਇਲੈਕਟਰਰੋਮੈਗਨੇਟ ਹੁੰਦੇ ਹਨ। 

ਉਪਰਲੇ ਇਲੈਕਟਰਰੋਮੈਗਨੇਟ ਦੀਆਂ ਦੋ ਵਿੰਵਡੰਗਾਂ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਨ, ਇਹਨਾਂ ਵਿੱਚੋਂ ਇੱਕ 

ਪਰਰਾਇਮਰੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਸੁਰਵੱਿਅਤ ਕਰਨ ਲਈ ਲਾਈਨ ਵਿੱਚ ਇੱਕ CT ਦੇ 

ਸੈਕੰਡਰੀ ਨਾਲ ਜੁੜੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਅੰਤਰਾਲਾਂ ‘ਤੇ ਟੈਪ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਟੈਵਪੰਗ ਇੱਕ ਪਲੱਗ ਸੈਵਟੰਗ ਵਬਰਰਜ ਨਾਲ ਜੁੜੀਆਂ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਨ ਵਜਸ ਦੁਆਰਾ 

ਿਰਤੋਂ ਵਿੱਚ ਮੋੜਾਂ ਦੀ ਸੰਵਿਆ ਨੂੰ ਐਡਜਸਟ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ, ਵਜਸ ਨਾਲ ਲੋੜੀਦੀ 

ਮੌਜੂਦਾ ਸਵੈਟੰਗ ਵਮਲਦੀ ਹੈ। ਪਲੱਗ ਵਬਰਰਜ ਨੂੰ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ 25% ਦੇ ਕਦਮਾਂ ਵਿੱਚ 

50% ਤੋਂ 200% ਤੱਕ ਮੌਜੂਦਾ ਰੇਂਜ ਦੇਣ ਲਈ ਟਵੈਪੰਗ ਦੇ ਸੱਤ ਭਾਗ ਦੇਣ ਦਾ ਪਰਰਬੰਧ 

ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਜੇਕਰ ਰੀਲੇਅ ਨੂੰ ਧਰਤੀ ਦੇ ਨੁਕਸ ਲਈ ਜਿਾਬ ਦੇਣ ਦੀ ਲੋੜ 

ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਤਾਂ 10% ਤੋਂ 70% ਜਾਂ 10% ਦੇ ਕਦਮਾਂ ਵਿੱਚ 20 ਤੋਂ 80% ਤੱਕ ਸੀਮਾ ਦੇਣ 

ਲਈ ਕਦਮਾਂ ਦਾ ਪਰਰਬੰਧ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਹਰੇਕ ਟੈਪ ਨੂੰ ਵਨਰਧਾਰਤ ਮੁੱਲ CT 

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.13.195 & 196
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ਦੀ ਪੂਰੀ-ਲੋਡ ਰਵੇਟੰਗ ਦੇ ਪਰਰਤੀਸ਼ਤ ਦੇ ਰੂਪ ਵਿੱਚ ਦਰਸਾਏ ਗਏ ਹਨ ਵਜਸ ਨਾਲ 

ਵਰਲੇਅ ਜਵੁੜਆ ਹੋਇਆ ਹੈ ਅਤੇ ਉਪਰੋਕਤ ਮੁੱਲ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ ਵਜਸ ਨਾਲ 

ਵਡਸਕ ਘੁੰਮਣਾ ਸ਼ੁਰੂ ਕਰਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਵਟਰਰਪ ਸਰਕਟ ਨੂੰ ਬੰਦ ਕਰਦੀ ਹੈ।

ਇਸ ਤਰਹਰਾਂ ਵਪਕ-ਅੱਪ ਕਰੰਟ ਮੌਜੂਦਾ ਸੈਵਟੰਗ ਨਾਲ ਗੁਣਾ ਕੀਤੇ ਗਏ CT ਦੇ ਦਰਜਾ 

ਪਰਰਾਪਤ ਸੈਕੰਡਰੀ ਕਰੰਟ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਉਦਾਹਰਨ ਲਈ ਮੰਨ ਲਓ ਵਕ 

150% ਦੀ ਮੌਜੂਦਾ ਸੈਵਟੰਗ ਿਾਲਾ ਇੱਕ ਓਿਰ ਕਰੰਟ ਰੀਲੇ 500/5A ਦੇ ਇੱਕ 

CT ਦੁਆਰਾ ਇੱਕ ਸਪਲਾਈ ਸਰਕਟ ਨਾਲ ਜਵੁੜਆ ਹੋਇਆ ਹੈ। CT ਦਾ ਦਰਜਾ 

ਵਦੱਤਾ ਵਗਆ ਸੈਕੰਡਰੀ ਕਰੰਟ 5 A ਹੈ ਅਤੇ, ਇਸਲਈ, ਵਪਕ-ਅੱਪ ਮੁੱਲ 1.5 x 5 

ਭਾਿ, 7.5 A ਹੋਿੇਗਾ। ਇਸਦਾ ਮਤਲਬ ਹੈ ਵਕ ਉਪਰੋਕਤ ਮੌਜੂਦਾ ਸੈਵਟੰਗ ਦੇ ਨਾਲ, 

ਰੀਲੇਅ ਅਸਲ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਲਈ ਕੰਮ ਕਰੇਗੀ।

ਵਰਲੇਅ ਕਰੰਟ 7.5 ਏ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਜਾਂ ਿੱਧ। ਇਸੇ ਤਰਹਰਾਂ 50, 100 ਅਤੇ 200% 

ਦੀਆਂ ਮੌਜੂਦਾ ਸਵੈਟੰਗਾਂ ਲਈ ਰੀਲੇਅ ਕਰਰਮਿਾਰ 2.5A, 5 A ਅਤੇ 10 A ਦੇ ਵਰਲੇਅ 

ਕਰੰਟ ਲਈ ਕੰਮ ਕਰੇਗੀ। ਮੌਜੂਦਾ ਸੈਵਟੰਗ ਦੀ ਵਿਿਸਿਾ ਦੁਆਰਾ ਕੀਤੀ ਗਈ ਹੈ 

ਲੋੜੀਂਦੇ ਟੈਪ ਮੁੱਲ ‘ਤੇ ਵਬਰਰਜ ਸਾਕਟ ਦੇ ਸਪਵਰੰਗ ਲੋਡ ਕੀਤੇ ਜਬਾਵੜਆਂ ਦੇ ਵਿਚਕਾਰ 

ਇੱਕ ਵਪੰਨ ਪਾਉਣਾ। ਜਦੋਂ ਸਿੇਾ ਵਿੱਚ ਰੀਲੇਅ ਦੌਰਾਨ ਸੈਵਟੰਗ ਮੁੱਲ ਨੂੰ ਬਦਲਣ ਦੇ 

ਉਦੇਸ਼ ਲਈ ਵਪੰਨ ਨੂੰ ਿਾਪਸ ਵਲਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਰੀਲੇ ਆਪਣੇ ਆਪ ਉੱਚ ਸਵੈਟੰਗ 

ਨੂੰ ਅਪਣਾ ਲੈਂਦਾ ਹੈ, ਇਸ ਤਰਹਰਾਂ ਸੀਟੀ ਦਾ ਸੈਕੰਡਰੀ ਓਪਨ ਸਰਕਟ ਨਹੀਂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਸਮਾਂ ਗੁਣਕ ਸੈਭਟੰਗ

ਇਹ ਸੈਵਟੰਗ ਰੀਲੇਅ ਵਿੱਚ ਕੀਤੀਆਂ ਵਕਸੇ ਹੋਰ ਸਵੈਟੰਗਾਂ ਨੂੰ ਬਦਲੇ ਵਬਨਾਂ ਚੁਣੇ ਗਏ 

ਸਮੇਂ ਨੂੰ ਘਟਾਉਣ ਵਿੱਚ ਵਰਲੇ ਦੀ ਮਦਦ ਕਰਦੀ ਹੈ। ਟਾਈਮ ਮਲਟੀਪਲੇਅਰ ਰੀਲੇਅ 

ਨੂੰ ਬਰਰੇਕਰ ਨੂੰ ਤੇਜ਼ ਕਰਨ ਵਿੱਚ ਮਦਦ ਕਰਦਾ ਹੈ ਜੇਕਰ ਨੁਕਸ ਦੀ ਮਾਤਰਾ ਟੈਪ 

ਸੈਵਟੰਗ ਦੁਆਰਾ ਚੁਣੀ ਗਈ ਨੁਕਸ ਮਾਤਰਾ ਦੇ 50% ਤੋਂ ਿੱਧ ਹੈ।

ਅੰਤਰ ਸੁਰਭੱਿਆ ਰੀਲੇਅ

ਵਡਫਰੈਂਸ਼ੀਅਲ ਪਰਰੋਟੈਕਸ਼ਨ ਜਨਰੇਟਰਾਂ, ਟਰਾਂਸਫਾਰਮਰਾਂ, ਬੱਸਬਾਰ ਅਤੇ 

ਟਰਾਂਸਵਮਸ਼ਨ ਲਾਈਨਾਂ ਨੂੰ ਅੰਦਰੂਨੀ ਨੁਕਸ ਦੇ ਪਰਰਭਾਿਾਂ ਤੋਂ ਬਚਾਉਣ ਦਾ ਇੱਕ 

ਬਹੁਤ ਹੀ ਭਰੋਸੇਮੰਦ ਤਰੀਕਾ ਹੈ। ਆਮ ਓਪਰੇਵਟੰਗ ਹਾਲਤਾਂ ਵਿੱਚ ਸੀਟੀ ਦੁਆਰਾ 

ਕਰੰਟ ਇੱਕੋ ਵਜਹਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਲਈ ਰੀਲੇਅ ਅਰਿ ਕੋਈ ਵਿਵਭੰਨ ਕਰੰਟ ਨਹੀਂ. 

ਇਹ ਬਾਹਰੀ ਨੁਕਸ ਦਾ ਿੀ ਮਾਮਲਾ ਹੈ। ਜਨਰੇਟਰਾਂ ਨੂੰ ਨੁਕਸ ਤੋਂ ਜ਼ਮੀਨ ਤੱਕ 

ਬਚਾਉਣ ਲਈ ਵਿਵਭੰਨ ਸੁਰਵੱਿਆ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕੀਤੀ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ। ਸਬਸਟੇਸ਼ਨਾਂ 

ਵਿੱਚ ਬੱਸਬਾਰਾਂ ਦੀ ਵਿਵਭੰਨ ਸੁਰਵੱਿਆ ਹਰੇਕ ਆਉਣ ਿਾਲੀ ਲਾਈਨ ਲਈ ਇੱਕ 

ਸੀਟੀ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰਦੀ ਹੈ। ਸਾਰੀਆਂ ਆਉਣ ਿਾਲੀਆਂ ਕਰੰਟਾਂ ਨੂੰ ਜੋਵੜਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ 

ਅਤੇ ਸਾਰੀਆਂ ਬਾਹਰ ਜਾਣ ਿਾਲੀਆਂ ਕਰੰਟਾਂ ਦੇ ਜੋੜ ਨਾਲ ਤੁਲਨਾ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਵਡਫਰੈਂਸ਼ੀਅਲ ਪਰਰੋਟੈਕਸ਼ਨ ਰੀਲੇਅ ਦਾ ਆਮ ਯੋਜਨਾਬੱਧ ਵਚੱਤਰ ਵਚੱਤਰ 3 ਵਿੱਚ ਹੈ।

ਟਰਰਾਂਸਵਮਸ਼ਨ ਲਾਈਨ ਵਿੱਚ ਿਰਤੇ ਜਾਣ ਿਾਲੇ ਪਾਿਰ ਟਰਰਾਂਸਫਾਰਮਰਾਂ ਦੀ 

ਸੁਰੱਵਿਆ ਲਈ ਵਡਫਰੈਂਸ਼ੀਅਲ ਰੀਲੇਅ ਦੀ ਸਿਾਪਨਾ ਵਚੱਤਰ 4 ਵਿੱਚ ਹੈ।

ਦੂਰੀ ਰੀਲੇਅ / ਦਾਿਲਾ ਰੀਲੇਅ

ਇੱਕ ਟਰਾਂਸਵਮਸ਼ਨ ਲਾਈਨ ਦੀ ਰੁਕਾਿਟ ਇਸਦੀ ਲੰਬਾਈ ਦੇ ਅਨੁਪਾਤੀ ਹੁੰਦੀ 

ਹੈ, ਦੂਰੀ ਦੇ ਮਾਪ ਲਈ ਇਹ ਇੱਕ ਰੀਲੇਅ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰਨਾ ਉਵਚਤ ਹੈ ਜੋ ਇੱਕ 

ਪੂਰਿ-ਵਨਰਧਾਰਤ ਵਬੰਦੂ (ਪਹੁੰਚ ਵਬੰਦੂ) ਤੱਕ ਇੱਕ ਲਾਈਨ ਦੀ ਰੁਕਾਿਟ ਨੂੰ ਮਾਪਣ 

ਦੇ ਸਮਰਿੱ ਹੈ, ਅਵਜਹੀ ਰੀਲੇਅ ਨੂੰ ਇੱਕ ਦੂਰੀ ਰੀਲੇਅ ਿਜੋਂ ਦਰਸਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ 

ਅਤੇ ਵਸਰਫ ਰੀਲੇਅ ਸਿਾਨ ਅਤੇ ਚੁਣੇ ਹੋਏ ਪਹੁੰਚ ਵਬੰਦੂ ਦੇ ਵਿਚਕਾਰ ਹੋਣ ਿਾਲੇ 

ਨੁਕਸਾਂ ਲਈ ਸੰਚਾਵਲਤ ਕਰਨ ਲਈ ਵਤਆਰ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ ਇਸ ਤਰਹਰਾਂ ਿੱਿ-

ਿੱਿ ਲਾਈਨ ਭਾਗਾਂ ਵਿੱਚ ਹੋਣ ਿਾਲੇ ਨੁਕਸਾਂ ਲਈ ਵਿਤਕਰਾ ਪਰਰਦਾਨ ਕਰਦਾ ਹੈ

ਰੀਐਕਟੇਂਸ ਰੀਲੇਅ (ਜਾਂ) ਸ਼ਿੇਿ ਪੋਲ ਟਾਈਪ ਗੈਰ-ਭਦਸ਼ਾਵੀ ਰੀਲੇਅ

ਰੀਐਕਟੇਂਸ ਰੀਲੇਅ ਇੱਕ ਵਸੱਧੀ ਰੇਿਾ ਦੀ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਹੈ ਜੋ ਵਸਰਫ਼ ਸੁਰੱਵਿਅਤ ਰਿੇਾ 

ਦੇ ਪਰਰਤੀਵਕਵਰਆ (XL) ਨੂੰ ਜਿਾਬ ਵਦੰਦੀ ਹੈ ।ਇਹ ਗੈਰ-ਵਦਸ਼ਾਿੀ ਹੈ ਅਤੇ ਸਮੁੱਚੀ 

ਸੁਰੱਵਿਆ ਨੂੰ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਤੋਂ ਸੁਤੰਤਰ ਬਣਾਉਣ ਲਈ ਇੱਕ ਵਟਰਰਵਪੰਗ ਰੀਲੇਅ ਦੇ ਰੂਪ 

ਵਿੱਚ ਦਾਿਲਾ ਰੀਲੇਅ ਨੂੰ ਪੂਰਕ ਕਰਨ ਲਈ ਿਰਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਇਹ ਿਾਸ ਤੌਰ ‘ਤੇ 

ਛੋਟੀਆਂ ਰੇਿਾਿਾਂ ‘ਤੇ ਲਾਭਦਾਇਕ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਵਜੱਿੇ ਨੁਕਸ ਚਾਪ ਪਰਰਤੀਰੋਧ ਰਿੇਾ ਦੀ 

ਲੰਬਾਈ ਦੇ ਬਰਾਬਰ ਤੀਬਰਤਾ ਦਾ ਕਰਰਮ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਵਰਲੇਅ ਸਵਿਚਗੀਅਰ ਸੁਰੱਵਿਆ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਮਹੱਤਿਪੂਰਨ ਵਹੱਸਾ ਵਦੰਦਾ ਹੈ। 

ਇਲੈਕਟਰਰੋਮੈਗਨੈਵਟਕ ਰੀਲੇਅ ਸੁਰਵੱਿਆ ਰੀਲੇਅ ਦੀ ਪਵਹਲੀ ਪੀੜਹਰੀ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ 

ਵਿੱਚ ਬਹੁਤ ਸਾਰੇ ਵਹਲਾਉਣ ਿਾਲੇ ਵਹੱਸੇ ਹਨ ਅਤੇ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਦੇ ਵਸਧਾਂਤਾਂ ਵਿੱਚ ਕੰਮ 

ਕਰਦੇ ਹਨ। ਇਲੈਕਟਰਰੋਮੈਗਨਵੈਟਕ ਰੀਲੇਅ ਇੱਕ ਸਮੇਂ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਫੰਕਸ਼ਨ ਵਜਿਂੇ ਵਕ 

ਓਿਰ ਕਰੰਟ, ਓਿਰ ਿੋਲਟੇਜ ਜਾਂ ਘੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਲੈ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਡਰਾਅ ਬੈਕ 

ਨੂੰ ਸਵਿਰ ਜਾਂ ਵਡਜੀਟਲ ਰੀਲੇਅ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਦੁਆਰਾ ਦੂਰ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜੋ ਮਲਟੀ 

ਫੰਕਸ਼ਨ ਲਈ ਿਰਵਤਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ, ਅਤੇ ਨਾਲ ਹੀ ਇਲੈਕਟਰਰੋਮੈਗਨੈਵਟਕ 

ਰੀਲੇਅ ਨਾਲੋਂ ਿਧੇਰੇ ਸਹੀ ਹੈ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.13.195 & 196
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ਪਾਵਰ (Power)  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.13.197 & 198
ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ  (Electrician) - ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ ਅਤੇ ਰੀਲੇਅ

ਸਰਕਟ ਤੋੜਨ ਵਾਲੇ - ਭਹੱਸੇ - ਫੰਕਸ਼ਨ - ਭਟਰਰਭਪੰਗ ਭਵਿੀ (Circuit breakers - parts - functions- tripping 
mechanism)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

•  ਸਰਕਟ ਬਰੇਕਰ ਬਾਰੇ ਸਭਥਤੀ

•  ਵੱਿ-ਵੱਿ ਭਕਸਮਾਂ ਦੇ ਸਰਕਟ ਤੋੜਨ ਵਾਭਲਆਂ ਦੀ ਸੂਚੀ ਬਣਾਓ

•  ਹਰੇਕ ਸਰਕਟ ਬਰੇਕਰ ਦੇ ਭਹੱਭਸਆਂ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ

•  ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ ਦੇ ਸੰਚਾਲਨ ਦੇ ਭਸਿਾਂਤ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ

•  ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ ਦੀ ਵਰਤੋਂ ਅਤੇ ਵਰਤੋਂ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ।

ਸਰਕਟ ਤੋੜਨ ਵਾਲਾ

ਸਰਕਟ ਤੋੜਨ ਿਾਲੇ ਇਲੈਕਟਰਰੀਕਲ ਯੰਤਰ (ਜਾਂ) ਉਪਕਰਣ ਹੁੰਦੇ ਹਨ, ਜੋ ਵਬਜਲੀ 

ਦੇ ਸਰਕਟ ਨੂੰ ਬਣਾਉਂਦੇ ਜਾਂ ਤੋੜਦੇ ਹਨ। ਇੱਕ 240 ਿੋਲਟ ਵਸੰਗਲ ਫੇਜ਼ ਵਸਸਟਮ 

ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਘੱਟ ਰੇਟ ਿਾਲਾ ਵਸੰਗਲ ਪੋਲ ਸਵਿੱਚ ਸਰਕਟ ਨੂੰ ਤੋੜਨ ਜਾਂ ਬਣਾਉਣ 

ਲਈ ਿਰਤ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਪਰ ਇਸ ਸਵਿਤੀ ਵਿੱਚ ਸੰਪਰਕਾਂ ‘ਤੇ ਵਸੱਟੇ ਿਜੋਂ ਵਨਕਲਣ 

ਿਾਲੀ ਚੰਵਗਆੜੀ ਬਹੁਤ ਘੱਟ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਨਾਲ ਸਰਕਟ ਜਾਂ ਸੰਪਰਕਾਂ ਵਿੱਚ ਕੋਈ 

ਅੱਗ ਨਹੀਂ ਲੱਗੇਗੀ ਵਕਉਂਵਕ ਕਰੰਟ ਬਹੁਤ ਘੱਟ ਹੈ।

ਪਰ ਭਾਰੀ ਬੋਝ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ; ਕਵਹੰਦੇ ਹਨ ਵਕ ਇੱਕ ਸਰਕਟ ਵਿੱਚ ਸੈਂਕੜੇ ਐਂਪੀਅਰ 

ਿਵਹ ਰਹੇ ਹਨ ਵਜਸਦੇ ਸੰਪਰਕ ਵਿੱਚ ਆਉਣ ਿਾਲੀ ਚਵੰਗਆੜੀ ਭਾਰੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ 

ਅਤੇ ਇਸ ਨਾਲ ਵਬਜਲੀ ਦੀ ਅੱਗ ਲੱਗ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਇਸ ਸਮੱਵਸਆ ਨੂੰ ਦੂਰ ਕਰਨ 

ਲਈ ਸੰਪਰਕਾਂ ‘ਤੇ ਚਵੰਗਆੜੀਆਂ ਨੂੰ ਵਨਯੰਤਵਰਤ ਜਾਂ ਬੁਝਾਇਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ 

ਹੈ, ਜਦੋਂ ਕੋਈ ਲੋਡ ਬਣਦਾ ਹੈ ਜਾਂ ਟੁੱਟਦਾ ਹੈ। ਇੱਕ ਸਰਕਟ ਨੂੰ ਕੰਟਰੋਲ ਵਿੱਚ 

ਬਣਾਉਣ ਜਾਂ ਤੋੜਨ ਲਈ ਿਰਵਤਆ ਜਾਣ ਿਾਲਾ ਉਪਕਰਨ ਜਾਂ ਯੰਤਰ ਵਜਸ ਸਮੇਂ 

ਇਹ ਨਤੀਜੇ ਿਜੋਂ ਅੱਗ ਨੂੰ ਰੋਕਦਾ ਜਾਂ ਬੁਝਾਉਂਦਾ ਹੈ, ਨੂੰ ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ। ਬਰੇਕਰਾਂ ਦਾ ਨਾਮ ਅੱਗ ਨੂੰ ਕਾਬੂ ਕਰਨ ਲਈ ਿਰਤੇ ਜਾਣ ਿਾਲੇ ਬੁਝਾਉਣ ਿਾਲੇ 

ਮਾਵਧਅਮ ਦੇ ਨਾਮ ‘ਤੇ ਰਵੱਿਆ ਵਗਆ ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ (1) ਏਅਰ ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ, 

(2) ਆਇਲ ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ, (3) ਿੈਵਕਊਮ ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ ਅਤੇ (4) ਸਲਫਰ 

ਹੈਕਸਾਫਲੋਰਾਈਡ (SF6) ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ।

ਏਅਰ ਸਰਕਟ ਬਰੇਕਰ (ACB): ਇੱਕ ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ ਜੋ ਕੁਦਰਤੀ ਹਿਾ ਜਾਂ 

ਧਮਾਕੇ ਿਾਲੀ ਹਿਾ ਨੂੰ ਇੱਕ ਚਾਪ ਬੁਝਾਉਣ ਿਾਲੇ ਮਾਵਧਅਮ ਿਜੋਂ ਿਰਤਦਾ ਹੈ, ਨੂੰ 

ਏਅਰ-ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਤੇਲ ਸਰਕਟ ਬਰੇਕਰ ਦੀ ਿਾਂ 15KV ਤੱਕ ACB ਦੀ ਵਿਆਪਕ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਿਰਤੋਂ ਕੀਤੀ 

ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ OCB ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਿਾਂਗ ਬੁਝਾਉਣ ਿਾਲੇ ਤੇਲ ਕਾਰਨ ਅੱਗ ਲੱਗਣ 

ਦੀ ਕੋਈ ਸੰਭਾਿਨਾ ਨਹੀਂ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

ਏਅਰ- ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ ਉਦਯੋਗਾਂ ਦੇ ਨਾਲ-ਨਾਲ ਪਾਿਰ ਵਸਸਟਮ ਵਿੱਚ ਸਰਕਟ 

ਦੇ ਿੱਿ-ਿੱਿ ਭਾਗਾਂ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਟਰਰਾਂਸਫਾਰਮਰ, ਮੋਟਰਾਂ, ਜਨਰੇਟਰ/ਅਲਟਰਨੇਟਰ 

ਆਵਦ ਦੇ ਵਨਯੰਤਰਣ ਅਤੇ ਸੁਰੱਵਿਆ ਲਈ ਵਿਆਪਕ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਿਰਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ 

ਅਤੇ ਵਸਸਟਮ ਨੂੰ ਸਵਿਰ ਅਤੇ ਭਰੋਸੇਮੰਦ ਬਣਾਉਂਦੇ ਹਨ। ਹੋਰ ਕੰਪੋਨੈਂਟ ਿੀ ਸਰਕਟ 

ਬਰੇਕਰ ਵਜਿੇਂ ਵਫਊਜ਼, ਰੀਲੇਅ, ਸਵਿੱਚ ਆਵਦ ਨਾਲ ਜੁੜੇ ਹੋਏ ਹਨ।

ਹਵਾ ਦਾ ਭਨਰਮਾਣ - ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ

Fig.1 ਵਿੱਚ ACB ਦੇ ਬਾਹਰੀ ਲੇਬਲ / ਵਹੱਸੇ

1  ਬੰਦ ਬਟਨ (O)

2  ਚਾਲੂ ਬਟਨ (I)

3  ਮੁੱਿ ਸੰਪਰਕ ਸਵਿਤੀ ਸੂਚਕ

4  ਊਰਜਾ ਸਟੋਰੇਜ਼ ਵਿਧੀ ਸਵਿਤੀ ਸੂਚਕ

5  ਰੀਸੈਟ ਬਟਨ

6  LED ਸੂਚਕ

7  ਕੰਟਰੋਲਰ

8  “ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ” “ਟੈਸਟ” ਅਤੇ “ਅਲੱਗ-ਿਲੱਗ” ਸਵਿਤੀ ਲੈਵਚੰਗ/ਲਾਵਕੰਗ ਵਿਧੀ 

9  ਉਪਭੋਗਤਾ ਪੈਡਲੌਕ

10  ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ, “ਟੈਸਟ”, ਅਤੇ ਅਲੱਗ-ਿਲੱਗ ਸਵਿਤੀ ਦਾ ਸੰਕੇਤ

11  ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ ਟੈਸਟ ਅਤੇ ਅਲੱਗ-ਿਲੱਗ ਸਵਿਤੀ ਸੰਕੇਤ ਸੰਪਰਕ

12  ਨੇਮ ਪਲੇਟ

13  ਵਡਜੀਟਲ ਵਡਸਪਲੇ

14  ਊਰਜਾ ਸਟੋਰੇਜ ਹੈਂਡਲ

15  ਬਾਹਰ / ਮੋਰੀ ਵਿੱਚ ਵਿੱਚੋ
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16  ਰੌਕਰ ਵਰਪੋਜ਼ਟਰੀ

17  ਵਟਰਰਪ ਰੀਸੈਟ ਬਟਨ

ਏਅਰ ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ ਦੀ ਅੰਦਰੂਨੀ ਉਸਾਰੀ

ਵਚੱਤਰ 2 ਵਿੱਚ ਇੱਕ ACB ਦੇ ਅੰਦਰੂਨੀ ਵਹੱਸੇ

1  ਸ਼ੀਟ ਸਟੀਲ ਸਵਹਯੋਗੀ ਬਣਤਰ

2  ਸੁਰਵੱਿਆ ਵਟਰਰਪ ਯਵੂਨਟ ਲਈ ਮੌਜੂਦਾ ਟਰਰਾਂਸਫਾਰਮਰ

3  ਪੋਲ ਗਰੁੱਪ ਇਨਸੂਲਵੇਟੰਗ ਬਾਕਸ

4  ਹਰੀਜ਼ੱਟਲ ਦੁਰਲੱਭ ਟਰਮੀਨਲ

5  ਸਵਿਰ ਮੁੱਿ ਸੰਪਰਕਾਂ ਲਈ ਪਲੇਟ

6  ਵਫਕਸਡ ਆਰਵਸੰਗ ਸੰਪਰਕਾਂ ਲਈ ਪਲੇਟਾਂ

7  ਮੁੱਿ ਚਲਦੇ ਸੰਪਰਕਾਂ ਲਈ ਪਲੇਟ

8  ਆਰਵਸੰਗ ਸੰਪਰਕਾਂ ਨੂੰ ਵਹਲਾਉਣ ਲਈ ਪਲੇਟਾਂ

9  ਆਰਵਸੰਗ ਚੈਂਬਰ

10  ਸਵਿਰ ਸੰਸਕਰਣ ਲਈ ਟਰਮੀਨਲ ਬਾਕਸ - ਕਢਿਾਉਣ ਯੋਗ ਸੰਸਕਰਣ 

11  ਪਰਰੋਟੈਕਸ਼ਨ ਵਟਰਰਪ ਯਵੂਨਟ ਲਈ ਸਲਾਈਵਡੰਗ ਸੰਪਰਕ

12  ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ ਬੰਦ ਕਰਨ ਅਤੇ ਿੋਲਹਰਣ ਦਾ ਵਨਯੰਤਰਣ

13  ਬੰਦ ਝਰਨੇ

14  ਬਸੰਤ ਲੋਵਡੰਗ ਪਰਰਬੰਧ

15  ਮੈਨੂਅਲ ਰੀਲੀਵਜ਼ੰਗ ਲੀਿਰ

ਏਅਰ ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ ਦੇ ਸੰਚਾਲਨ ਦਾ ਭਸਿਾਂਤ

•  ਜਦੋਂ ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ ਜਾਂ ਤਾਂ ਆਮ ਸਵਿਤੀ ਵਿੱਚ ਜਾਂ ਨੁਕਸ ਿਾਲੀ ਸਵਿਤੀ 

ਵਿੱਚ ਸਰਕਟ ਨੂੰ ਿੋਲਹਰਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਮੁੱਿ ਸੰਪਰਕਾਂ ਵਿਚਕਾਰ ਕੁਝ ਚਾਪ ਪੈਦਾ 

ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਲੋਡ ਿੱਲ ਕੁਝ ਕਰੰਟ ਿਹਾਅ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਵਜਸਨੂੰ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ।ਪਵਰਿਰਤਨ ਮੌਜੂਦਾਚਾਪ ਦੁਆਰਾ.

•  ਇਸ ਚਾਪ ਅਤੇ ਕਰੰਟ ਨੂੰ ਿਾਸ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਫਾਲਟ ਸਵਿਤੀ ਦੇ ਦੌਰਾਨ ਦਬਾਇਆ 

/ ਿਤਮ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਨਹੀਂ ਤਾਂ ਫਾਲਟ ਲੈਿਲ ਦੀ ਤੀਬਰਤਾ ਿਧੇਰੇ 

ਹਿੋੇਗੀ ਅਤੇ ਸਰਕਟ ਨੂੰ ਨੁਕਸਾਨ ਪਹੁੰਚਾਉਂਦੀ ਹੈ ਵਜਸ ਨਾਲ ਇਲੈਕਵਟਰਰਕ 

ਅੱਗ ਲੱਗ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

•  ਆਰਕ ਦੀ ਵਮਆਦ ਦੇ ਦੌਰਾਨ ਮੁਿੱ ਸੰਪਰਕਾਂ ਵਿੱਚ ਕੁਝ ਿੋਲਟੇਜ ਵਦਿਾਈ 

ਵਦੰਦਾ ਹੈ ਵਜਸਨੂੰ ਕਵਹੰਦੇ ਹਨਤਬਦੀਲੀ ਿੋਲਟੇਜ, ਜੋ ਵਕ ਰੇਟ ਕੀਤੇ ਵਸਸਟਮ / 

ਸਪਲਾਈ ਿੋਲਟੇਜ ਤੋਂ ਿੱਧ ਹੋਿੇਗਾ।

•  ਚਾਪ ਨੂੰ ਬੁਝਾਉਣ ਲਈ, ਇਸ ਪਵਰਿਰਤਨ ਿੋਲਟੇਜ ਨੂੰ ਘਟਾਇਆ ਜਾਣਾ 

ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਜਾਂ ਆਰਕ ਿੋਲਟੇਜ ਨੂੰ ਿਧਾਇਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਚਾਪ ਨੂੰ 

ਬਣਾਈ ਰਿੱਣ ਲਈ ਲੋੜੀਂਦੀ ਘੱਟੋ-ਘੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਨੂੰ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈਚਾਪ 

ਿੋਲਟੇਜ. ACB ਵਿੱਚ, ਆਰਕ ਿੋਲਟੇਜ ਨੂੰ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਵਤੰਨ ਤਰੀਵਕਆਂ ਨਾਲ 

ਿਧਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

•  ਹਿਾ ਦੁਆਰਾ ਚਾਪ ਪਲਾਜ਼ਮਾ ਨੂੰ ਠੰਢਾ ਕਰਕੇ ਆਰਕ ਿੋਲਟੇਜ ਨੂੰ ਿਧਾਇਆ 

ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਚਾਪ ਪਲਾਜ਼ਮਾ ਦਾ ਤਾਪਮਾਨ ਘਟਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਚਾਪ ਨੂੰ 

ਬਣਾਈ ਰੱਿਣ ਲਈ ਿਧੇਰੇ ਿੋਲਟੇਜ ਦੀ ਲੋੜ ਪਿੇਗੀ।

•  ਆਰਕ ਚੂਟ ਵਿੱਚ ਚਾਪ ਨੂੰ ਕਈ ਲੜੀ ਵਿੱਚ ਿੰਡਣ ਨਾਲ ਚਾਪ ਿੋਲਟੇਜ 

ਿਧੇਗਾ।

•  ਚਾਪ ਮਾਰਗ ਨੂੰ ਲੰਮਾ ਕਰਕੇ ਆਰਕ ਿੋਲਟੇਜ ਨੂੰ ਿਧਾਇਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। 

ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਚਾਪ ਮਾਰਗ ਦੀ ਲੰਬਾਈ ਿਧਾਈ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਚਾਪ ਮਾਰਗ ਦਾ ਇਸਦਾ 

ਵਿਰੋਧ ਿਧਦਾ ਹੈ ਇਸਲਈ ਚਾਪ ਿੋਲਟੇਜ ਿਧ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਕੁਝ ACB ਵਿੱਚ ਸੰਪਰਕ ਦੇ ਦੋ ਜੋੜੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ। ਮੁਿੱ ਜੋੜਾ ਮੌਜੂਦਾ ਅਤੇ ਤਾਂਬੇ 

ਦਾ ਬਵਣਆ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਸੰਪਰਕ ਦਾ ਇੱਕ ਿਾਧੂ ਜੋੜਾ (Arc contact) ਕਾਰਬਨ 

ਦਾ ਬਵਣਆ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਜਦੋਂ ਬਰਰੇਕਰ ਿੋਵਲਹਰਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਮੁਿੱ ਸੰਪਰਕ ਪਵਹਲਾਂ 

ਿੱੁਲਹਰਦਾ ਹੈ। ਅਤੇ ਚਾਪ ਸੰਪਰਕ ਸੰਪਰਕ ਵਿੱਚ ਰਵਹੰਦਾ ਹੈ। ਜਦੋਂ ਚਾਪ ਸੰਪਰਕ ਿੱਿ 

ਕੀਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ ਤਾਂ ਆਰਵਸੰਗ ਸ਼ੁਰੂ ਹੋ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਇਸ ਲਈ ਪਵਰਿਰਤਨ ਿੋਲਟੇਜ ਘਟਾ ਵਦੱਤਾ ਜਾਿੇਗਾ।

ਏਅਰ ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ ਦੀ ਵਰਤੋਂ ਅਤੇ ਵਰਤੋਂ

•  ਇਸਦੀ ਿਰਤੋਂ ਪੌਵਦਆਂ ਦੀ ਸੁਰੱਵਿਆ ਲਈ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ

•  ਇਹ ਇਲੈਕਟਰਰੀਕਲ ਮਸ਼ੀਨਾਂ ਦੀ ਆਮ ਸੁਰੱਵਿਆ ਲਈ ਿਰਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ

•  ਏਅਰ ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ ਦੀ ਿਰਤੋਂ 15KV ਤੱਕ ਵਬਜਲੀ ਿੰਡ ਪਰਰਣਾਲੀ ਵਿੱਚ 

ਿੀ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ 

•  ਘੱਟ ਅਤੇ ਉੱਚ ਿੋਲਟੇਜ ਅਤੇ ਮੌਜੂਦਾ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨਾਂ ਵਿੱਚ ਿੀ ਿਰਵਤਆ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ। 

•  ਇਹ ਟਰਰਾਂਸਫਾਰਮਰਾਂ, ਕੈਪੇਸੀਟਰਾਂ ਅਤੇ ਜਨਰੇਟਰਾਂ ਦੀ ਸੁਰਵੱਿਆ ਲਈ 

ਿਰਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਏਅਰ ਸਰਕਟ ਬਰੇਕਰ ਦੀਆਂ ਭਕਸਮਾਂ

•  ਪਲੇਨ ਏਅਰ ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ

•  ਏਅਰ ਬਲਾਸਟ ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ

ਪਲੇਨ ਏਅਰ ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ: ਇਸ ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ ਵਿੱਚ ਸੰਪਰਕ ਦੇ ਦੁਆਲੇ 

ਇੱਕ ਚੈਂਬਰ ਵਫੱਟ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਚੈਂਬਰ ਿਜੋਂ ਜਾਵਣਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ”ਚਾਪ ਚੂਤ”. 

ਚਾਪ ਚੂਤ ਕਵੂਲੰਗ ਨੂੰ ਪਰਰਾਪਤ ਕਰਨ ਵਿੱਚ ਮਦਦ ਕਰੇਗਾ। ਆਰਕ ਚੂਟ ਕੁਝ 

ਵਰਫਰਰੈਕਟਰੀ ਸਮੱਗਰੀ ਤੋਂ ਬਣਾਇਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.13.197 & 198
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ਚਾਪ ਚੂਤ ਨੂੰ ਧਾਤੂ ਿੱਿ ਕਰਨ ਿਾਲੀਆਂ ਪਲੇਟਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰਕੇ ਕਈ ਛੋਟੇ 

ਕੰਪਾਰਟਮੈਂਟਾਂ ਵਿੱਚ ਿੰਵਡਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈਚਾਪ ਸਪਵਲਟਰਅਤੇ ਵਚੱਤਰ 3 ਦੀ ਤਰਹਰਾਂ 

ਇੱਕ ਵਮੰਨੀ ਚਾਪ ਚੁਟ ਿਾਂਗ ਵਿਿਹਾਰ ਕਰੋ। ਸ਼ੁਰੂਆਤੀ ਚਾਪ ਚਾਪਾਂ ਦੀ ਇੱਕ ਲੜੀ 

ਵਿੱਚ ਿੰਵਡਆ ਜਾਿੇਗਾ ਅਤੇ ਚਾਪ ਿੋਲਟੇਜਾਂ ਨੂੰ ਵਸਸਟਮ ਿੋਲਟੇਜ ਨਾਲੋਂ ਉੱਚਾ ਬਣਾ 

ਦੇਿੇਗਾ। ਉਹ ਘੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨ ਵਿੱਚ ਤਰਜੀਹੀ ਵਿਕਲਪ ਹਨ।

ਆਇਲ ਸਰਕਟ ਬਰੇਕਰ (OCB)

ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ ਜੋ ਇੰਸੂਲੇਵਟੰਗ ਤੇਲ (ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਟਰਰਾਂਸਫਾਰਮਰ ਆਇਲ) ਨੂੰ ਚਾਪ 

ਬੁਝਾਉਣ ਿਾਲੇ ਮਾਵਧਅਮ ਿਜੋਂ ਿਰਤਦੇ ਹਨ, ਨੂੰ ਤੇਲ ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ। OCB ਦੇ ਮੁੱਿ ਸੰਪਰਕ ਤੇਲ ਦੇ ਹੇਠਾਂ ਿੁੱਲਹਰ ਜਾਂਦੇ ਹਨ ਅਤੇ ਉਹਨਾਂ ਦੇ ਵਿਚਕਾਰ 

ਇੱਕ ਚਾਪ ਮਾਵਰਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਚਾਪ ਦੀ ਗਰਮੀ ਆਲੇ-ਦੁਆਲੇ ਦੇ ਤੇਲ ਨੂੰ ਭਾਫ਼ 

ਬਣਾਉਂਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਉੱਚ ਦਬਾਅ ‘ਤੇ ਇਸ ਨੂੰ ਹਾਈਡਰਰੋਜਨ ਦੇ ਗੈਸਾਂ ਵਿੱਚ ਿੱਿ ਕਰ 

ਵਦੰਦੀ ਹੈ।

ਹਾਈਡਰਰੋਜਨ ਗੈਸ ਸੜਨ ਿਾਲੇ ਤੇਲ ਨਾਲੋਂ ਲਗਭਗ ਇੱਕ ਹਜ਼ਾਰ ਗੁਣਾ ਿੱਧ 

ਹੈ। ਇਸਲਈ, ਤੇਲ ਨੂੰ ਚਾਪ ਤੋਂ ਦੂਰ ਧੱਕ ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇੱਕ ਫੈਲਣ ਿਾਲਾ 

ਹਾਈਡਰਰੋਜਨ ਗੈਸ ਬੁਲਬੁਲਾ ਸੰਪਰਕਾਂ ਦੇ ਚਾਪ ਿੇਤਰ ਨੂੰ ਘੇਰ ਲੈਂਦਾ ਹੈ। ਚਾਪ 

ਦਾ ਵਿਨਾਸ਼ ਦੋ ਪਰਰਵਕਵਰਆਿਾਂ ਦੁਆਰਾ ਪੂਰਾ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਸਭ ਤੋਂ ਪਵਹਲਾਂ, 

ਹਾਈਡਰਰੋਜਨ ਗੈਸ ਦੀ ਉੱਚ ਤਾਪ ਸੰਚਾਲਕਤਾ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਚਾਪ ਨੂੰ ਠੰਢਾ ਕਰਦੀ 

ਹੈ, ਇਸ ਤਰਹਰਾਂ ਸੰਪਰਕਾਂ ਦੇ ਵਿਚਕਾਰ ਮਾਵਧਅਮ ਦੇ ਡੀ-ਆਈਓਨਾਈਜ਼ੇਸ਼ਨ ਵਿੱਚ 

ਸਹਾਇਤਾ ਕਰਦੀ ਹੈ।

ਦੂਜਾ, ਗੈਸ ਤੇਲ ਵਿੱਚ ਗੜਬੜ ਪੈਦਾ ਕਰਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸਨੂੰ ਸੰਪਰਕਾਂ ਦੇ ਵਿਚਕਾਰ 

ਸਪੇਸ ਵਿੱਚ ਧੱਕਦੀ ਹੈ, ਇਸ ਤਰਹਰਾਂ ਵਚੱਤਰ 4 ਦੇ ਰੂਪ ਵਿੱਚ ਚਾਪ ਨੂੰ ਿਤਮ ਕਰ 

ਵਦੰਦਾ ਹੈ। ਨਤੀਜਾ ਇਹ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਵਕ ਚਾਪ ਬੁਝ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਸਰਕਟ ਕਰੰਟ ਵਿੱਚ 

ਰੁਕਾਿਟ ਆਉਂਦੀ ਹੈ।

ਇੱਕ ਚਾਪ ਬੁਝਾਉਣ ਵਾਲੇ ਮਾਭਿਅਮ ਵਜੋਂ ਤੇਲ ਦੇ ਫਾਇਦੇ

i  ਇਹ ਤੇਲ ਨੂੰ ਗੈਸਾਂ ਵਿੱਚ ਕੰਪੋਜ਼ ਕਰਨ ਲਈ ਚਾਪ ਊਰਜਾ ਨੂੰ ਸਿੋ ਲੈਂਦਾ ਹੈ ਵਜਸ 

ਵਿੱਚ ਿਧੀਆ ਕਵੂਲੰਗ ਗੁਣ ਹੁੰਦੇ ਹਨ।

ii  ਇਹ ਇੱਕ ਇੰਸੂਲੇਟਰ ਦੇ ਤੌਰ ਤੇ ਕੰਮ ਕਰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਮੁਿੱ ਸੰਪਰਕਾਂ ਦੇ ਵਿਚਕਾਰ 

ਛੋਟੇ ਕਲੀਅਰੈਂਸ ਦੀ ਆਵਗਆ ਵਦੰਦਾ ਹੈ। iii ਆਲੇ ਦੁਆਲੇ ਦਾ ਤੇਲ ਚਾਪ ਦੇ 

ਨੇੜੇ ਕੂਵਲੰਗ ਸਤਹ ਨੂੰ ਪੇਸ਼ ਕਰਦਾ ਹੈ।

ਇੱਕ ਚਾਪ ਬੁਝਾਉਣ ਵਾਲੇ ਮਾਭਿਅਮ ਵਜੋਂ ਤੇਲ ਦੇ ਨੁਕਸਾਨ।

i  ਇਹ ਜਲਣਸ਼ੀਲ ਹੈ ਅਤੇ ਅੱਗ ਲੱਗਣ ਦਾ ਿਤਰਾ ਹੈ।

ii  ਇਹ ਹਿਾ ਦੇ ਨਾਲ ਇੱਕ ਵਿਸਫੋਟਕ ਵਮਸ਼ਰਣ ਬਣਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

iii  ਆਰਵਸੰਗ ਉਤਪਾਦ (ਵਜਿਂੇ ਵਕ ਕਾਰਬਨ) ਤੇਲ ਵਿੱਚ ਰਵਹੰਦੇ ਹਨ ਅਤੇ ਇਹ 

ਇੰਸੂਲੇਵਟੰਗ ਤੇਲ ਦੀ ਗੁਣਿੱਤਾ ਨੂੰ ਵਿਗਾੜਦਾ ਹੈ।

iv  ਸਮੇਂ-ਸਮੇਂ ‘ਤੇ ਇੰਸੂਲੇਵਟੰਗ ਤੇਲ ਦੀ ਜਾਂਚ ਅਤੇ ਬਦਲਣ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

ਤੇਲ ਸਰਕਟ ਬਰੇਕਰ ਦੀਆਂ ਭਕਸਮਾਂ

a ਪਲੇਨ ਬਰੇਕ ਆਇਲ ਸਰਕਟ ਬਰੇਕਰ

b  ਆਰਕ ਕੰਟਰੋਲ ਆਇਲ ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ।

ii  ਘੱਟ ਤੇਲ ਸਰਕਟ ਤੋੜਨ ਵਾਲੇ

ਪਲੇਨ ਬਰੇਕ ਆਇਲ ਸਰਕਟ ਬਰੇਕਰ: ਪਲੇਨ-ਬਰਰੇਕ ਆਇਲ ਸਰਕਟ 

ਬਰਰੇਕਰ ਵਿੱਚ ਮੁੱਿ ਸੰਪਰਕ ਟੈਂਕ ਵਿੱਚ ਪੂਰੇ ਤੇਲ ਦੇ ਹੇਠਾਂ ਰਿੇੱ ਜਾਂਦੇ ਹਨ। ਸੰਪਰਕਾਂ 

ਦੇ ਿੱਿ ਹੋਣ ਦੀ ਲੰਬਾਈ ਵਿੱਚ ਿਾਧੇ ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ ਚਾਪ ਵਨਯੰਤਰਣ ਲਈ ਕੋਈ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ 

ਪਰਰਣਾਲੀ ਨਹੀਂ ਹੈ। ਚਾਪ ਦਾ ਵਿਨਾਸ਼ ਉਦੋਂ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜਦੋਂ ਸੰਪਰਕਾਂ ਦੇ ਵਿਚਕਾਰ ਇੱਕ 

ਨਾਜ਼ੁਕ ਗੈਸ ਪਹੁੰਚ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਪਲੇਨ - ਬਰੇਕ ਆਇਲ ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ ਸਭ ਤੋਂ ਪੁਰਾਣੀ ਵਕਸਮ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸਦਾ 

ਵਨਰਮਾਣ ਬਹੁਤ ਹੀ ਸਧਾਰਨ ਹੈ। ਇਸ ਵਿੱਚ ਸਵਿਰ ਅਤੇ ਵਹਲਦੇ ਹੋਏ ਸੰਪਰਕ ਹੁੰਦੇ 

ਹਨ ਜੋ ਇੱਕ ਮਜ਼ਬੂਤ ਮੌਸਮ ਵਿੱਚ ਤੰਗ ਧਰਤੀ ਿਾਲੇ ਟੈਂਕ ਵਿੱਚ ਬੰਦ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਵਜਸ 

ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਿਾਸ ਪੱਧਰ ਤੱਕ ਟਰਰਾਂਸਫਾਰਮਰ ਤੇਲ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਤੇਲ ਦੇ ਪੱਧਰ ਤੋਂ 

ਉੱਪਰ ਇੱਕ ਏਅਰ ਕੁਸ਼ਨ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

ਏਅਰ ਕੁਸ਼ਨ ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ ਵਿੱਚ ਅਸੁਰੱਵਿਅਤ ਦਬਾਅ ਪੈਦਾ ਕੀਤੇ ਵਬਨਾਂ ਚਾਪ 

ਗੈਸਾਂ ਲਈ ਕਾਫ਼ੀ ਜਗਹਰਾ ਪਰਰਦਾਨ ਕਰਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਉੱਪਰਲੇ ਤੇਲ ਦੀ ਗਤੀ ਨੂੰ 

ਿੀ ਸਿੋ ਲੈਂਦਾ ਹੈ। ਵਚੱਤਰ 5 ਇੱਕ ਡਬਲ ਬਰੇਕ ਪਲੇਨ ਆਇਲ ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ 

ਵਦਿਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਇਸਨੂੰ ਡਬਲ ਬਰਰੇਕ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ ਇਹ ਲੜੀ ਵਿੱਚ ਦੋ 

ਬਰਰੇਕ ਪਰਰਦਾਨ ਕਰਦਾ ਹੈ।

ਕੰਮ ਕਰਨ ਦਾ ਅਸੂਲ

ਆਮ ਓਪਰਵੇਟੰਗ ਹਾਲਤਾਂ ਵਿੱਚ, ਸਵਿਰ ਅਤੇ ਚਲਦੇ ਸੰਪਰਕ ਬੰਦ ਰਵਹੰਦੇ ਹਨ 

ਅਤੇ ਆਮ ਸਰਕਟ ਕਰੰਟ ਨੂੰ ਸੰਭਾਲਦੇ ਹਨ। ਜਦੋਂ ਕੋਈ ਨੁਕਸ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਚਲਦੇ 
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ਸੰਪਰਕਾਂ ਨੂੰ ਵਟਰਰਵਪੰਗ ਵਿਧੀ ਦੁਆਰਾ ਹੇਠਾਂ ਵਿੱਵਚਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇੱਕ ਚਾਪ ਪੈਦਾ 

ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਤੇਲ ਨੂੰ ਹਾਈਡਰਰੋਜਨ ਗੈਸ ਵਿੱਚ ਿਾਸ਼ਪੀਕਰਨ ਕਰਦਾ ਹੈ। ਚਾਪ ਵਿਨਾਸ਼ 

ਨੂੰ ਹੇਠ ਵਲਿੀਆਂ ਪਰਰਵਕਵਰਆਿਾਂ ਦੁਆਰਾ ਪੂਰਾ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

i  ਚਾਪ ਦੇ ਦੁਆਲੇ ਉਤਪੰਨ ਹਾਈਡਰਰੋਜਨ ਗੈਸ ਦਾ ਬੁਲਬੁਲਾ, ਚਾਪ ਨੂੰ ਠੰਡਾ 

ਕਰਦਾ ਹੈ।

ii  ਗੈਸ ਤੇਲ ਵਿੱਚ ਗੜਬੜ ਪੈਦਾ ਕਰਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਚਾਪ ਨੂੰ ਿਤਮ ਕਰਨ ਵਿੱਚ 

ਮਦਦ ਕਰਦੀ ਹੈ। 

iii  ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਸੰਪਰਕਾਂ ਦੇ ਿੱਿ ਹੋਣ ਕਾਰਨ ਚਾਪ ਲੰਬਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਚਾਪ ਿੋਲਟੇਜ 

ਿਧਦਾ ਹੈ।

ਨਤੀਜਾ ਕੁਝ ਨਾਜ਼ੁਕ ਪਾੜੇ ‘ਤੇ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਚਾਪ ਬੁਝ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਸਰਕਟ ਕਰੰਟ 

ਵਿੱਚ ਵਿਘਨ ਪੈਂਦਾ ਹੈ।

ਨੁਕਸਾਨ

i  ਪਾੜੇ ਦੀ ਲੰਬਾਈ ਵਿੱਚ ਿਾਧੇ ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ ਚਾਪ ਉੱਤੇ ਕੋਈ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ ਵਨਯੰਤਰਣ 

ਨਹੀਂ ਹੈ। 

ii  ਇਹਨਾਂ ਤੋੜਨ ਿਾਵਲਆਂ ਵਿੱਚ ਲੰਬੇ ਅਤੇ ਅਸੰਗਤ ਆਰਵਸੰਗ ਟਾਈਮ ਹੁੰਦੇ 

ਹਨ।

iii  ਰੁਕਾਿਟ ਦੀ ਗਤੀ ਘੱਟ ਹੈ।

ਇਹਨਾਂ ਨੁਕਸਾਨਾਂ ਦੇ ਕਾਰਨ, ਪਲੇਨ - ਬਰੇਕ ਆਇਲ ਸਰਕਟ ਬਰੇਕਰ ਵਸਰਫ 

ਘੱਟ - ਿੋਲਟੇਜ 11 ਕਿੇੀ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨਾਂ ਤੋਂ ਿੱਧ ਨਾ ਹੋਣ ਲਈ ਿਰਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ 

ਵਜੱਿੇ ਉੱਚ ਬਰਰੇਵਕੰਗ-ਸਮਰੱਿਾ ਮਹੱਤਿਪੂਰਨ ਨਹੀਂ ਹਨ।

ਵੈਭਕਊਮ ਸਰਕਟ ਬਰੇਕਰ (VCB)

ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ ਜੋ ਿੈਵਕਊਮ ਨੂੰ ਚਾਪ ਬੁਝਾਉਣ ਿਾਲੇ ਮਾਵਧਅਮ ਿਜੋਂ ਿਰਤਦਾ ਹੈ, 

ਨੂੰ ਿੈਵਕਊਮ ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਿੈਵਕਊਮ ਸਭ ਤੋਂ ਉੱਚੀ ਇੰਸੂਲਵੇਟੰਗ ਤਾਕਤ ਪਰਰਦਾਨ ਕਰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਵਕਸੇ ਿੀ ਹੋਰ 

ਮਾਵਧਅਮ ਨਾਲੋਂ ਿਧੀਆ ਚਾਪ ਬੁਝਾਉਣ ਿਾਲੀਆਂ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ ਰੱਿਦਾ ਹੈ। ਜਦੋਂ 

ਇੱਕ ਬਰਰੇਕਰ ਦੇ ਸੰਪਰਕ ਿੈਵਕਊਮ ਵਿੱਚ ਿੋਲਹਰੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ, ਤਾਂ ਰੁਕਾਿਟ ਤੁਰੰਤ 

ਿਾਪਰਦੀ ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ ਸੰਪਰਕਾਂ ਵਿਚਕਾਰ ਡਾਈਇਲੈਕਵਟਰਰਕ ਤਾਕਤ ਦੂਜੇ ਸਰਕਟ 

ਬਰਰੇਕਰਾਂ ਨਾਲੋਂ ਕਈ ਗੁਣਾ ਿੱਧ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

ਤਕਨਾਲੋਜੀ ਵਸਰਫ ਮੱਧਮ ਿੋਲਟੇਜ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨ ਲਈ ਢੁਕਿੀਂ ਹੈ. ਉੱਚ ਿੋਲਟੇਜ 

ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨ ਲਈ, ਿੈਵਕਊਮ ਤਕਨਾਲੋਜੀ ਵਿਕਵਸਤ ਕੀਤੀ ਗਈ ਹੈ।

ਵੈਭਕਊਮ ਸਰਕਟ ਬਰੇਕਰ ਦਾ ਭਸਿਾਂਤ

•  ਜਦੋਂ ਬਰਰੇਕਰ ਦੇ ਸੰਪਰਕ ਿੈਵਕਊਮ (107 ਤੋਂ 105 ਟੋਰ) ਵਿੱਚ ਿੋਲਹਰੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ, 

ਤਾਂ ਧਾਤੂ ਿਾਸ਼ਪਾਂ ਦੇ ਆਇਨੀਕਰਨ ਦੁਆਰਾ ਸੰਪਰਕਾਂ ਦੇ ਵਿਚਕਾਰ ਇੱਕ ਚਾਪ 

ਪੈਦਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਸੰਪਰਕਾਂ ਦੇ ਇਲੈਕਟਰਰੌਨਾਂ ਅਤੇ ਆਇਨਾਂ ਦੇ ਸੁਮੇਲ 

ਦੁਆਰਾ। ਹਾਲਾਵਂਕ, ਚਾਪ ਜਲਦੀ ਬੁਝ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਕਉਵਂਕ ਧਾਤੂ ਿਾਸ਼ਪ, ਤੇਜ਼ੀ 

ਨਾਲ ਠੰਡਾ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਜਸ ਨਾਲ ਡਾਈਇਲੈਕਵਟਰਰਕ ਤਾਕਤ ਦੀ ਜਲਦੀ 

ਵਰਕਿਰੀ ਹੋ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

•  ਿੈਵਕਊਮ ਦੀ ਮੁਿੱ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾ ਹੈ, ਵਜਿੇਂ ਹੀ ਿੈਵਕਊਮ ਵਿੱਚ ਚਾਪ ਪੈਦਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, 

ਿੈਵਕਊਮ ਦੀ ਡਾਈਇਲੈਕਵਟਰਰਕ ਤਾਕਤ ਦੀ ਤੇਜ਼ੀ ਨਾਲ ਵਰਕਿਰੀ ਦੇ ਕਾਰਨ 

ਇਹ ਜਲਦੀ ਬੁਝ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

ਵਭੈਕਊਮ ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ ਦੀ ਉਸਾਰੀ

ਵਚੱਤਰ 6 ਿੈਵਕਊਮ ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ ਦੇ ਿਾਸ ਵਹੱਸੇ ਵਦਿਾਉਂਦਾ ਹੈ

•  ਇਸ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਿੈਵਕਊਮ ਚੈਂਬਰ ਦੇ ਅੰਦਰ ਮਾਊਂਟ ਕੀਤਾ ਸਵਿਰ ਸੰਪਰਕ, 

ਮੂਵਿੰਗ ਸੰਪਰਕ ਅਤੇ ਚਾਪ ਢਾਲ ਸ਼ਾਮਲ ਹੁੰਦੇ ਹਨ।

•  ਚਲਣ ਯੋਗ ਮੈਂਬਰ ਨੂੰ ਇੱਕ ਸਟੀਲ ਦੀ ਘੰਟੀ ਦੁਆਰਾ ਸੀਲ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, 

ਵਨਯੰਤਰਣ ਵਿਧੀ ਨਾਲ ਜਵੁੜਆ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਲੀਕ ਦੀ ਸੰਭਾਿਨਾ ਨੂੰ ਿਤਮ 

ਕਰਨ ਲਈ, ਿੈਵਕਊਮ ਚੈਂਬਰ ਦੀ ਸਿਾਈ ਸੀਵਲੰਗ ਨੂੰ ਸਮਰੱਿ ਬਣਾਉਂਦਾ ਹੈ।

•  ਇੱਕ ਕੱਚ ਦੇ ਭਾਂਡੇ ਜਾਂ ਿਸਰਾਵਿਕ ਭਾਂਡੇ ਨੂੰ ਬਾਹਰੀ ਇੰਸੂਲੇਵਟੰਗ ਬਾਡੀ ਿਜੋਂ 

ਿਰਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

•  ਚਾਪ ਢਾਲ ਬਾਹਰੀ ਇੰਸੂਲਵੇਟੰਗ ਕਿਰ ਦੀ ਅੰਦਰਲੀ ਸਤਹਰਾ ‘ਤੇ ਵਡੱਗਣ ਿਾਲੇ 

ਧਾਤੂ ਿਾਸ਼ਪਾਂ ਨੂੰ ਰੋਕਦੀ ਹੈ।

ਵੈਭਕਊਮ ਸਰਕਟ ਬਰੇਕਰ ਦਾ ਕੰਮ

•  ਜਦੋਂ ਬਰਰੇਕਰ ਿੁੱਲਹਰਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਚਲਦੇ ਸੰਪਰਕ ਨੂੰ ਸਵਿਰ ਸੰਪਰਕ ਤੋਂ ਿੱਿ 

ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਸੰਪਰਕਾਂ ਦੇ ਵਿਚਕਾਰ ਇੱਕ ਚਾਪ ਪੈਦਾ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਚਾਪ ਦਾ 

ਉਤਪਾਦਨ ਧਾਤੂ ਆਇਨਾਂ ਦੇ ionization ਦੇ ਕਾਰਨ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਸੰਪਰਕਾਂ 

ਦੀ ਸਮੱਗਰੀ ‘ਤੇ ਵਨਰਭਰ ਕਰਦਾ ਹੈ।

•  ਚਾਪ ਜਲਦੀ ਬੁਝ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ ਧਾਤੂ ਿਾਸ਼ਪ, ਿੋੜਹਰੇ ਸਮੇਂ ਵਿੱਚ ਫੈਲ ਜਾਂਦੇ 

ਹਨ ਅਤੇ ਚਲਦੇ ਅਤੇ ਸਵਿਰ ਮੈਂਬਰਾਂ ਅਤੇ ਚਾਪ ਸ਼ੀਲਡਾਂ ਦੀਆਂ ਸਤਹਾਂ ‘ਤੇ 

ਸੰਘਣੇ ਹੋ ਜਾਂਦੇ ਹਨ।

•  ਵਕਉਂਵਕ ਿੈਵਕਊਮ ਵਿੱਚ ਡਾਈਇਲੈਕਵਟਰਰਕ ਤਾਕਤ ਦੀ ਤੇਜ਼ ਚਾਪ ਵਰਕਿਰੀ 

ਦਰ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਿੈਵਕਊਮ ਬਰਰੇਕਰ ਵਿੱਚ ਚਾਪ ਦਾ ਵਿਨਾਸ਼ ਸੰਪਰਕਾਂ ਦੇ ਇੱਕ ਛੋਟੇ 

ਵਿਛੋੜੇ (0.625 ਸੈਂਟੀਮੀਟਰ) ਨਾਲ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

VCB ਦੀ ਅਰਜ਼ੀ

•  22KV ਤੋਂ 66KV ਤੱਕ ਦੇ ਬਾਹਰੀ ਕਾਰਜਾਂ ਲਈ ਿੈਵਕਊਮ ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ 

ਲਗਾਏ ਜਾਂਦੇ ਹਨ।

•  ਇਹ ਪੇਂਡੂ ਿੇਤਰਾਂ ਵਿੱਚ ਵਜ਼ਆਦਾਤਰ ਅਰਜ਼ੀਆਂ ਲਈ ਢੁਕਿੇਂ ਹਨ।

ਸਲਫਰ ਹੈਕਸਾਫਲੋਰਾਈਿ (SF6) ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ

ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ ਜੋ ਸਲਫਰ ਹੈਕਸਾਫਲੋਰਾਈਡ ਗੈਸ (SF6) ਨੂੰ ਇੱਕ ਚਾਪ ਬੁਝਾਉਣ 

ਿਾਲੇ ਮਾਵਧਅਮ ਿਜੋਂ ਿਰਤਦੇ ਹਨ, ਨੂੰ SF6 ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।
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ਸਲਫਰ ਹੈਕਸਾਫਲੋਰਾਈਡ ਗੈਸ (SF6) ਇੱਕ ਇਲੈਕਟਰਰੋਨੇਗੇਵਟਿ ਗੈਸ ਹੈ ਅਤੇ 

ਮੁਫਤ ਇਲੈਕਟਰਰੌਨਾਂ ਨੂੰ ਜਜ਼ਬ ਕਰਨ ਦੀ ਇੱਕ ਮਜ਼ਬੂਤ ਪਰਰਵਿਰਤੀ ਹੈ। ਜਦੋਂ 

ਬਰਰੇਕਰ ਦੇ ਸੰਪਰਕ ਿੋਲਹਰੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ

ਇੱਕ ਉੱਚ ਦਬਾਅ ਵਿੱਚ ਸਲਫਰ ਹੈਕਸਾਫਲੋਰਾਈਡ (SF6) ਗੈਸ ਮਾਵਧਅਮ ਅਤੇ 

ਉਹਨਾਂ ਦੇ ਵਿਚਕਾਰ ਇੱਕ ਚਾਪ ਮਾਵਰਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

SF6 ਗੈਸ ਚਾਪ ਵਿੱਚ ਸੰਚਾਲਕ ਮੁਕਤ ਇਲੈਕਟਰਰੌਨਾਂ ਨੂੰ ਕੈਪਚਰ ਕਰਦੀ ਹੈ 

ਅਤੇ ਅਚੱਲ ਨਕਾਰਾਤਮਕ ਆਇਨ ਬਣਾਉਂਦੀ ਹੈ। ਚਾਪ ਵਿੱਚ ਇਲੈਕਟਰਰੌਨਾਂ ਦੇ 

ਸੰਚਾਲਨ ਦਾ ਇਹ ਨੁਕਸਾਨ ਚਾਪ ਨੂੰ ਬੁਝਾਉਣ ਲਈ ਇੰਸੂਲੇਸ਼ਨ ਤਾਕਤ ਨੂੰ ਤੇਜ਼ੀ 

ਨਾਲ ਸੁਧਾਰਦਾ ਹੈ।

ਸਲਫਰ ਹੈਕਸਾਫਲੋਰਾਈਡ (SF6) ਸਰਕਟ ਬਰੇਕਰ ਉੱਚ ਸ਼ਕਤੀ ਅਤੇ ਉੱਚ ਿੋਲਟੇਜ 

ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨਾਂ ਲਈ ਬਹੁਤ ਪਰਰਭਾਿਸ਼ਾਲੀ ਹੁੰਦੇ ਹਨ।

SF6 ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ ਦਾ ਭਨਰਮਾਣ

ਇੱਕ ਸਲਫਰ ਹੈਕਸਾਫਲੋਰਾਈਡ (SF6) ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਚੈਂਬਰ ਵਿੱਚ 

ਵਫਕਸਡ ਅਤੇ ਮੂਵਿੰਗ ਸੰਪਰਕ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਵਚੱਤਰ 7 ਵਿੱਚ ਹੈ। ਚੈਂਬਰ ਨੂੰ 

ਆਰਕ ਇੰਟਰਪਸ਼ਨ ਚੈਂਬਰ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਸਲਫਰ ਹੈਕਸਾਫਲੋਰਾਈਡ 

(SF6) ਗੈਸ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਸਲਫਰ ਹੈਕਸਾਫਲੋਰਾਈਡ (SF6) ਗੈਸ ਨਾਲ 

ਜਵੁੜਆ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਭੰਡਾਰ.

ਜਦੋਂ ਬਰਰੇਕਰ ਦੇ ਸੰਪਰਕਾਂ ਨੂੰ ਿੋਵਲਹਰਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਿਾਲਿ ਮਕਵੈਨਜ਼ਮ ਸਰੋਿਰ 

ਤੋਂ ਉੱਚ ਦਬਾਅ ਿਾਲੇ ਸਲਫਰ ਹੈਕਸਾਫਲੋਰਾਈਡ (SF6) ਗੈਸ ਨੂੰ ਚਾਪ ਰੁਕਾਿਟ 

ਚੈਂਬਰ ਿੱਲ ਿਵਹਣ ਦੀ ਇਜਾਜ਼ਤ ਵਦੰਦਾ ਹੈ।

ਸਵਿਰ ਸੰਪਰਕ ਇੱਕ ਿੋਿਲਾ ਵਸਲੰਡਰ ਿਾਲਾ ਸੰਪਰਕ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਇੱਕ ਚਾਪ ਵਸੰਗ 

ਨਾਲ ਵਫੱਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਚਲਦਾ ਸੰਪਰਕ ਪਾਵਸਆਂ ਵਿੱਚ ਆਇਤਾਕਾਰ ਛੇਕ ਿਾਲਾ 

ਇੱਕ ਿੋਿਲਾ ਵਸਲੰਡਰ ਿੀ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਛੇਕ ਸਲਫਰ ਹੈਕਸਾਫਲੋਰਾਈਡ ਗੈਸ (SF6) 

ਨੂੰ ਨਾਲ-ਨਾਲ ਅਤੇ ਚਾਪ ਦੇ ਪਾਰ ਿਵਹਣ ਤੋਂ ਬਾਅਦ ਉਹਨਾਂ ਵਿੱਚੋਂ ਬਾਹਰ ਵਨਕਲਣ 

ਦੀ ਇਜਾਜ਼ਤ ਵਦੰਦੇ ਹਨ।

ਸਵਿਰ ਸੰਪਰਕ, ਮੂਵਿੰਗ ਕੰਟੈਕਟ ਅਤੇ ਆਰਵਸੰਗ ਹਾਰਨ ਦੇ ਵਟਪਸ ਤਾਂਬੇ - 

ਟੰਗਸਟਨ ਚਾਪ ਰੋਧਕ ਸਮੱਗਰੀ ਨਾਲ ਲੇਪ ਕੀਤੇ ਜਾਂਦੇ ਹਨ। ਵਕਉਂਵਕ ਸਲਫਰ 

ਹੈਕਸਾਫਲੋਰਾਈਡ ਗੈਸ ਮਵਹੰਗੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਇਸ ਲਈ ਬਰਰੇਕਰ ਦੇ ਹਰੇਕ ਓਪਰੇਸ਼ਨ 

ਤੋਂ ਬਾਅਦ ਢੁਕਿੀਂ ਸਹਾਇਕ ਪਰਰਣਾਲੀ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰਕੇ ਇਸ ਨੂੰ ਮੁੜ ਕੰਡੀਸ਼ਨ 

ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਮੁੜ ਦਾਅਿਾ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

SF6 ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ ਦਾ ਕੰਮ ਕਰਨਾ

ਬਰਰੇਕਰ ਦੀ ਬੰਦ ਸਵਿਤੀ ਵਿੱਚ, ਸੰਪਰਕ ਲਗਭਗ 2.8 kg/cm2 ਦੇ ਦਬਾਅ ‘ਤੇ 

SF6 ਗੈਸ ਨਾਲ ਵਘਰੇ ਰਵਹੰਦੇ ਹਨ।

ਜਦੋਂ ਬਰਰੇਕਰ ਿੁੱਲਹਰਦਾ ਹੈ, ਚਲਦੇ ਸੰਪਰਕ ਨੂੰ ਿੱਿ ਕਰ ਵਲਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ 

ਸੰਪਰਕਾਂ ਦੇ ਵਿਚਕਾਰ ਇੱਕ ਚਾਪ ਮਾਵਰਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਚਲਦੇ ਸੰਪਰਕ ਦੀ ਗਤੀ 

ਨੂੰ ਇੱਕ ਿਾਲਿ ਦੇ ਿੁੱਲਣ ਦੇ ਨਾਲ ਸਮਕਾਲੀ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜੋ ਭੰਡਾਰ ਤੋਂ ਚਾਪ 

ਰੁਕਾਿਟ ਚੈਂਬਰ ਤੱਕ 14kg /cm2 ਦਬਾਅ ‘ਤੇ SF6 ਗੈਸ ਦੀ ਆਵਗਆ ਵਦੰਦਾ ਹੈ।

SF6 ਗੈਸ ਦਾ ਉੱਚ ਦਬਾਅ ਦਾ ਪਰਰਿਾਹ ਚਾਪ ਮਾਰਗ ਵਿੱਚ ਅਚੱਲ ਨਕਾਰਾਤਮਕ 

ਆਇਨ ਬਣਾਉਣ ਲਈ ਤੇਜ਼ੀ ਨਾਲ ਮੁਕਤ ਇਲੈਕਟਰਰੌਨਾਂ ਨੂੰ ਸੋਿ ਲੈਂਦਾ ਹੈ ਜੋ 

ਚਾਰਜ ਕੈਰੀਅਰਾਂ ਿਜੋਂ ਬੇਅਸਰ ਹੁੰਦੇ ਹਨ। ਨਤੀਜਾ ਇਹ ਹੁੰਦਾ ਹੈ ਵਕ ਸੰਪਰਕਾਂ 

ਵਿਚਕਾਰ ਮਾਵਧਅਮ ਤੇਜ਼ੀ ਨਾਲ ਡਾਈਇਲੈਕਵਟਰਰਕ ਤਾਕਤ ਨੂੰ ਸੁਧਾਰਦਾ ਹੈ ਅਤੇ 

ਚਾਪ ਦੇ ਵਿਨਾਸ਼ ਦਾ ਕਾਰਨ ਬਣਦਾ ਹੈ।

ਬਰਰੇਕਰ ਓਪਰੇਸ਼ਨ ਤੋਂ ਬਾਅਦ (ਅਰਿਾਤ ਚਾਪ ਦੇ ਵਿਨਾਸ਼ ਤੋਂ ਬਾਅਦ), ਿਾਲਿ 

ਮਕਵੈਨਜ਼ਮ ਨੂੰ ਸਵਪਰਰੰਗਜ਼ ਦੇ ਇੱਕ ਸਮੂਹ ਦੁਆਰਾ ਬੰਦ ਕਰ ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

SF6 ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ ਦਾ ਫਾਇਦਾ

SF6 ਗੈਸ ਦੀਆਂ ਉੱਤਮ ਚਾਪ ਬੁਝਾਉਣ ਿਾਲੀਆਂ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ਤਾਿਾਂ ਦੇ ਕਾਰਨ, ਸਲਫਰ 

ਹੈਕਸਾਫਲੋਰਾਈਡ ਗੈਸ ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰਾਂ ਦੇ ਤੇਲ ਜਾਂ ਏਅਰ ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰਾਂ 

ਨਾਲੋਂ ਬਹੁਤ ਸਾਰੇ ਫਾਇਦੇ ਹਨ। ਉਹਨਾਂ ਵਿੱਚੋਂ ਕੁਝ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਗਏ ਹਨ।

1  ਅਵਜਹੇ ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰਾਂ ਦਾ ਆਰਵਸੰਗ ਸਮਾਂ ਬਹੁਤ ਘੱਟ ਹੁੰਦਾ ਹੈ।

2  ਵਕਉਂਵਕ SF6 ਗੈਸ ਦੀ ਡਾਈਇਲੈਕਵਟਰਰਕ ਤਾਕਤ ਹਿਾ ਨਾਲੋਂ 2 ਤੋਂ 3 ਗੁਣਾ 

ਵਜ਼ਆਦਾ ਹੈ, ਅਵਜਹੇ ਬਰਰੇਕਰ ਬਹੁਤ ਿੱਡੇ ਕਰੰਟਾਂ ਨੂੰ ਰੋਕ ਸਕਦੇ ਹਨ।

3  SF6 ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ ਆਪਣੇ ਬੰਦ ਗੈਸ ਸਰਕਟ ਦੇ ਕਾਰਨ ਅਤੇ ਏਅਰ 

ਬਲਾਸਟ ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ ਦੇ ਉਲਟ ਿਾਯੂਮੰਡਲ ਨੂੰ ਕੋਈ ਵਨਕਾਸ ਨਾ ਹੋਣ 

ਕਾਰਨ ਸ਼ੋਰ ਰਵਹਤ ਕਾਰਿਾਈ ਵਦੰਦਾ ਹੈ।

ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰਾਂ ਦੀ ਭਟਰਰਭਪੰਗ ਭਵਿੀ (Tripping mechanism of circuit breakers)

ਉਦੇਸ਼:ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ ਤੁਸੀਂ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

•  ਭਟਰਰਭਪੰਗ ਮਕੈਭਨਜ਼ਮ ਦੀ ਜ਼ਰੂਰਤ ਦੱਸਣਾ

•  ਭਟਰਰਭਪੰਗ ਭਵਿੀ ਦੀਆਂ ਭਕਸਮਾਂ ਦੱਸੋ।

ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰਾਂ ਦੀ ਭਟਰਰਭਪੰਗ ਭਵਿੀ

ਯਾਤਰਾ ਭਵਿੀ:ਨੁਕਸਦਾਰ ਸਵਿਤੀ ਵਿੱਚ ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ ਨੂੰ ਸਿੈਚਵਲਤ ਜਾਂ ਹੱਿੀਂ 

ਲੋੜੀਂਦੇ ਸਮੇਂ ‘ਤੇ ਬੰਦ ਕਰਨ ਲਈ ਵਟਰਰਪ ਮਕੈਵਨਜ਼ਮ ਨੂੰ ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ ਵਿੱਚ 

ਸ਼ਾਮਲ ਕੀਤਾ ਵਗਆ ਹੈ।

ਵਚੱਤਰ 1 ਵਿਿਸਿਾ ਵਦਿਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਜਦੋਂ ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ ਬੰਦ ਹੁੰਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ 

ਮਕਵੈਨਜ਼ਮ ਵਲੰਕੇਜ ਦੀ ਇੱਕ ਪਰਰਣਾਲੀ ਦੁਆਰਾ ਸਵਿਤੀ ਵਿੱਚ ਬੰਦ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਇਸ 

ਲਾਕ ਨੂੰ ਵਟਰਰਪ ਬਾਰ ਨੂੰ ਚੁੱਕ ਕੇ ਛਵੱਡਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.13.197 & 198
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ਵਟਰਰਪ ਬਾਰ ਨੂੰ ਵਟਰਰਵਪੰਗ ਲੀਿਰ ਨਾਲ ਜੋਵੜਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜੋ ਬਦਲੇ ਵਿੱਚ ਹੱਿੀਂ 

ਚਲਾਇਆ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਵਟਰਰਵਪੰਗ ਲੀਿਰ ਨੂੰ ਆਮ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਬੰਦ ਰਵੱਿਆ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ। ਜਦੋਂ ਵਟਰਰਪ ਬਾਰ ਨੂੰ ਚੁਵੱਕਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਵਿਧੀ ਬਰਰੇਕਰ ਸੰਪਰਕਾਂ ਨੂੰ ਿੋਲਹਰਦੀ 

ਹੈ।

ਯਾਤਰਾ ਕੋਇਲ:ਜਦੋਂ ਵਰਮੋਟ ਓਪਰੇਸ਼ਨ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਤਾਂ ਵਟਰਰਪ ਕੋਇਲ ਿਰਤੇ 

ਜਾਂਦੇ ਹਨ। ਵਟਰਰਪ ਕੋਇਲ ਛੋਟੇ ਸੋਲਨੋਇਡ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਜਾਂ ਤਾਂ AC ਜਾਂ DC ਸਪਲਾਈ 

ਦੁਆਰਾ ਸੰਚਾਵਲਤ ਹੁੰਦੇ ਹਨ। ਵਚੱਤਰ 2 ਵਟਰਰਪ ਕੋਇਲ ਵਿਧੀ ਦੇ ਆਮ ਪਰਰਬੰਧ ਨੂੰ 

ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਇੱਕ ਪਲੰਜਰ ਸੋਲਨੋਇਡ ਦੇ ਅੰਦਰ ਸੁਤੰਤਰ ਰੂਪ ਵਿੱਚ ਘੁੰਮਦਾ ਹੈ। 

ਜਦੋਂ ਵਟਰਰਪ ਸਵਿੱਚ ਦੁਆਰਾ ਸੋਲਨੋਇਡ ਨੂੰ ਊਰਜਾਿਾਨ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ ਪਲੰਜਰ 

ਉੱਪਰ ਿੱਲ ਿਧਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਲਾਕ ਨੂੰ ਛੱਡ ਵਦੰਦਾ ਹੈ ਜੋ ਵਟਰਰਪ ਬਾਰ ਨੂੰ ਰਿੱਦਾ ਹੈ। 

ਇਸ ਤੋਂ ਇਲਾਿਾ ਵਟਰਰਪ ਕੋਇਲ ਸ਼ਾਰਟ ਸਰਕਟ/ਓਿਰਲੋਡ ਅਤੇ ਅੰਡਰ-ਿੋਲਟੇਜ 

ਰੀਲੇਅ ਦੁਆਰਾ ਿੀ ਵਕਵਰਆਸ਼ੀਲ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਹੇਠਾਂ ਵਦੱਤੇ ਪਵੈਰਆਂ ਵਿੱਚ 

ਦਵੱਸਆ ਵਗਆ ਹੈ।

ਸ਼ੰਟ ਭਟਰਰਪ ਕੋਇਲ:ਸ਼ੰਟ ਵਟਰਰਪ ਕੋਇਲ ਲਈ ਇੱਕ ਸਹਾਇਕ ਸਪਲਾਈ, ਇੱਕ 

C.T ਅਤੇ ਇੱਕ ਰੀਲੇਅ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਰੀਲੇਅ ਨੂੰ ਸਮਾਂਬੱਧ ਸੁਰੱਵਿਆ ਦੇਣ 

ਲਈ ਸੈੱਟ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ। ਵਰਲੇਅ ਵਟਰਰਪ ਕੋਇਲ ਸਰਕਟ ਨੂੰ ਬੰਦ ਕਰ ਵਦੰਦਾ 

ਹੈ ਜਦੋਂ ਲੋਡ ਕਰੰਟ ਵਨਰਧਾਰਤ ਮੁੱਲ ਤੋਂ ਿੱਧ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਹ ਰੀਲੇਅ ਵਚੱਤਰ 3 

ਵਿੱਚ ਹੈ।

ਸੀਰੀਜ਼ ਭਟਰਰਪ ਕੋਇਲ:ਲੜੀਿਾਰ ਵਟਰਰਪ ਕੋਇਲ ਮਕਵੈਨਜ਼ਮ ਵਚੱਤਰ 4 ਵਿੱਚ ਹੈ 

ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਸਪਵਰੰਗ ਦੁਆਰਾ ਵਨਯੰਤਵਰਤ ਇੱਕ ਪਲੰਜਰ ਦੇ ਨਾਲ ਇੱਕ ਲੜੀ 

ਦੇ ਸੋਲਨੋਇਡ ਹੁੰਦੇ ਹਨ। ਜਦੋਂ ਲੋਡ ਵਿੱਚ ਕਰੰਟ ਬਹੁਤ ਵਜ਼ਆਦਾ ਹੋ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ 

ਪਲੰਜਰ ਿਧਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਵਿਧੀ ਨੂੰ ਵਟਰਰਪ ਕਰਦਾ ਹੈ।

ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ ਨੂੰ ਵਟਰਰਪ ਕਰਨ ਲਈ ਜ਼ਰੂਰੀ ਕਰੰਟ ਨੂੰ ਇੱਕ ਪੇਚ ਦੁਆਰਾ 

ਵਨਯੰਵਤਰਰਤ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਜੋ ਪਲੰਜਰ ਨੂੰ ਵਨਯੰਤਵਰਤ ਕਰਨ ਿਾਲੇ ਸਪਵਰੰਗ ਦੇ 

ਤਣਾਅ ਨੂੰ ਅਨੁਕੂਲ ਬਣਾਉਂਦਾ ਹੈ। ਟਾਈਮ-ਲੈਗ ਨੂੰ ਡੈਸ਼ ਪੋਟ ਦੀ ਸਵਿਤੀ ਦੁਆਰਾ 

ਐਡਜਸਟ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਜੋ ਤੇਲ ਦੇ ਇਸ਼ਨਾਨ ਵਿੱਚ ਪਲੰਜਰ ਦੇ ਵਪਸਟਨ 

ਨੂੰ ਰੱਿਦਾ ਹੈ।

ਵਤੰਨ-ਪੜਾਅ ਦੇ ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰਾਂ ਵਿੱਚ, ਵਤੰਨ ਲੜੀਿਾਰ ਵਟਰਰਪ ਕੋਇਲ, ਵਤੰਨ ਡੈਸ਼ 

ਪੋਟਸ, ਵਤੰਨ ਪਲੰਜਰ ਹੁੰਦੇ ਹਨ। ਉਹ ਯਾਤਰਾ ਵਿਧੀ ਨੂੰ ਇਕੱਠੇ ਜਾਂ ਸੁਤੰਤਰ ਤੌਰ ‘ਤੇ 

ਚਲਾ ਸਕਦੇ ਹਨ।

ਅੰਿਰ ਵੋਲਟੇਜ ਰੀਲੀਜ਼ ਕੋਇਲ:ਅੰਡਰ-ਿੋਲਟੇਜ ਰੀਲੀਜ਼ ਕੋਇਲ ਦੀ ਿਰਤੋਂ 

ਸਿਾਪਨਾਿਾਂ ਵਿੱਚ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ ਵਜੱਿੇ ਅਸਧਾਰਨ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਘੱਟ ਿੋਲਟੇਜ ਦਾ ਪਤਾ 

ਲਗਾਉਣ ਅਤੇ ਅਲੱਗ ਕਰਨ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਅੰਡਰ-ਿੋਲਟੇਜ ਵਟਰਰਪ ਕੋਇਲ 

ਦਾ ਵਨਰਮਾਣ ਵਚੱਤਰ 5 ਵਿੱਚ ਹੈ, ਉੱਪਰ ਦੱਸੇ ਗਏ ਵਟਰਰਪ ਕੋਇਲਾਂ ਦੇ ਸਮਾਨ ਹੈ, 

ਵਸਿਾਏ ਵਕ ਪਲੰਜਰ ਨੂੰ ਇੱਕ ਕੋਇਲਡ ਸਪਵਰੰਗ ਦੁਆਰਾ ਿੰਭੇ ਦੇ ਟੁਕੜੇ ਤੋਂ ਦੂਰ 

ਰੱਵਿਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਆਮ ਓਪਰੇਵਟੰਗ ਹਾਲਤਾਂ ਵਿੱਚ, ਸੋਲਨੋਇਡ ਊਰਜਾਿਾਨ ਹੁੰਦਾ 

ਹੈ ਅਤੇ ਪਲੰਜਰ ਨੂੰ ਬਸੰਤ ਦੀ ਤਾਕਤ ਦੇ ਵਿਰੁੱਧ ਰੱਵਿਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਜਦੋਂ ਸਪਲਾਈ 

ਿੋਲਟੇਜ ਵਡੱਗਦਾ ਹੈ, ਤਾਂ ਅੰਡਰ-ਿੋਲਟੇਜ ਰੀਲੀਜ਼ ਕੋਇਲ ਸਪਵਰੰਗ ਤਣਾਅ ਦੇ 

ਵਿਰੁੱਧ ਪਲੰਜਰ ਨੂੰ ਹੇਠਾਂ ਰਿੱਣ ਦੀ ਸਵਿਤੀ ਵਿੱਚ ਨਹੀਂ ਹੋਿੇਗਾ। ਇਸ ਤਰਹਰਾਂ 

ਪਲੰਜਰ ਉੱਪਰ ਿੱਲ ਿਧਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ ਨੂੰ ਵਟਰਰਪ ਕਰਨ ਲਈ ਵਟਰਰਪ 

ਬਾਰ ਨੂੰ ਧੱਕਦਾ ਹੈ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.13.197 & 198
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ਪਾਵਰ (Power)  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.13.199
ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ  (Electrician) - ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ ਅਤੇ ਰੀਲੇਅ

CBs ਦੀ ਮੁਰੰਮਤ ਅਤੇ ਰੱਿ-ਰਿਾਅ (Repair and maintenance of CBs)

ਉਦੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

•  ਇੱਕ OCB ਦੇ ਰੱਿ-ਰਿਾਅ ਅਤੇ ਮੁਰੰਮਤ ਕਰਨ ਲਈ ਭਵਿੀ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ 

•  ACB ਅਤੇ VCB ਦੀ ਜਾਂਚ ਅਤੇ ਰਿੱ-ਰਿਾਅ/ਮੁਰੰਮਤ ਨੂੰ ਅਪਣਾਉਣ ਦਾ ਤਰੀਕਾ ਦੱਸੋ

•  SF6 ਸਰਕਟ ਬਰੇਕਰਾਂ ਦੀ ਸਭਥਤੀ ਅਤੇ ਉਹਨਾਂ ਦੀ ਮੁਰੰਮਤ ਅਤੇ ਰੱਿ-ਰਿਾਅ ਦੀ ਪਰਰਭਕਭਰਆ ਦੀ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ।

ਵਕਸੇ ਿੀ ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ ਦਾ ਬੁਵਨਆਦੀ ਕੰਮ ਸਰਕਟ ਬਣਾਉਣਾ ਅਤੇ ਤੋੜਨਾ 

ਹੁੰਦਾ ਹੈ। ਵਡਜ਼ਾਇਨ ਅਤੇ ਓਪਰਵੇਟੰਗ ਪਰਰਵਕਵਰਆ ਸਰਕਟ ਵਿੱਚ ਬਰੇਵਕੰਗ/

ਮਵੇਕੰਗ ਲੋਡ ਕਰੰਟ ‘ਤੇ ਵਨਰਭਰ ਕਰਦੀ ਹੈ। ਬੁਝਾਉਣ ਿਾਲੇ ਮਾਵਧਅਮ (ਤੇਲ, ਹਿਾ, 

ਿੈਵਕਊਮ ਜਾਂ ਗੈਸ) ਦੀ ਚੋਣ ਅਤੇ ਿਾਲੀਅਮ ਮੁੱਿ ਕਾਰਕ ਸ਼ਾਮਲ ਹਨ ਅਤੇ ਬਰਰੇਕਰ 

ਦੀ ਸਹੀ ਕਾਰਗੁਜ਼ਾਰੀ ਅਤੇ ਲੰਬੀ ਉਮਰ ਨੂੰ ਬਣਾਈ ਰੱਿਣ ਲਈ ਸਹੀ ਰੱਿ-ਰਿਾਅ 

ਬਹੁਤ ਮਹੱਤਿਪੂਰਨ ਹੈ।

ਤੇਲ ਤੋੜਨ ਵਾਲੇ ਦਾ ਰਿੱ-ਰਿਾਅ ਅਤੇ ਮੁਰੰਮਤ

ਇਹ ਇਲੈਕਟਰਰੀਕਲ ਪਰਰੋਟੈਕਸ਼ਨ ਸਰਕਟ ਵਿੱਚ ਿਰਤੇ ਜਾਣ ਿਾਲੇ ਸਰਕਟ 

ਬਰਰੇਕਰ ਦੀ ਪਵਹਲੀ ਪੀੜਹਰੀ ਹੈ ਅਤੇ ਇਹ ਅਜੇ ਿੀ ਿਰਤੋਂ ਵਿੱਚ ਹੈ। ਉੱਚ ਇੰਸੂਲੇਵਟਡ 

ਤੇਲ ਮੁੱਿ ਬੁਝਾਉਣ ਿਾਲਾ ਮਾਵਧਅਮ ਹੈ ਅਤੇ ਤੇਲ ਸਟੋਰੇਜ ਦੀ ਸਾਂਭ-ਸੰਭਾਲ ਕਾਫ਼ੀ 

ਮੁਸ਼ਕਲ ਹੈ। ਿਾਰ-ਿਾਰ ਸ਼ੁੱਧੀਕਰਨ, ਰੀਕੰਡੀਸਵ਼ਨੰਗ, ਰੀਵਫਵਲੰਗ ਅਤੇ ਲੀਕ ਪਰੂਫ 

ਸਟੋਰੇਜ ਆਵਦ ਬਰਰੇਕਰ ਨੂੰ ਹਮੇਸ਼ਾ ਵਸਹਤਮੰਦ ਰੱਿਦੇ ਹਨ। ਇਸ ਤੇਲ ਸਟੋਰੇਜ, 

ਰੀਕੰਡੀਸ਼ਨ ਅਤੇ ਰੀਵਫਵਲੰਗ ਦੀ ਸਮੱਵਸਆ ਦੇ ਕਾਰਨ, ਤੇਲ ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ ਨੂੰ 

ਆਧਵੁਨਕ ਿੈਵਕਊਮ ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ ਨਾਲ ਬਦਲ ਵਦੱਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਸ ਵਸਰੇ ‘ਤੇ 

ਸਮੱਵਸਆ ਵਨਪਟਾਰਾ ਚਾਰਟ OCB ਦੇ ਸੁਚਾਰੂ ਰੱਿ-ਰਿਾਅ ਅਤੇ ਮੁਰੰਮਤ ਨੂੰ ਪੂਰਾ 

ਕਰਨ ਵਿੱਚ ਮਦਦ ਕਰੇਗਾ।

ACB, ਅਤੇ VCB ਦਾ ਰਿੱ-ਰਿਾਅ ਅਤੇ ਮੁਰੰਮਤ

ਏਅਰ ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ ਕਈ ਤਰਹਰਾਂ ਦੀਆਂ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨਾਂ ਵਿੱਚ ਪਾਇਆ ਜਾਂਦਾ 

ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਬਹੁਤ ਘੱਟ, ਘੱਟ, ਮੱਧਮ ਅਤੇ ਉੱਚ ਮੌਜੂਦਾ ਐਪਲੀਕੇਸ਼ਨ। ਚੈਂਬਰ ਵਿੱਚ 

ਆਰਕ ਚੂਟਸ ਿਾਲੀ ਕੁਦਰਤੀ ਹਿਾ ਬਹੁਤ ਘੱਟ ਅਤੇ ਘੱਟ ਤੋਂ ਦਰਵਮਆਨੇ ਸਰਕਟ 

ਬਰਰੇਕਰ ਵਿੱਚ ਉਪਯੋਗੀ ਪਾਈ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। EHT ਲਾਈਨਾਂ ਲਈ ਬਹੁਤ ਉੱਚ ਿੋਲਟੇਜ 

VCB ਨੂੰ ਬਹੁਤ ਵਿਆਪਕ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਿਰਵਤਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ACBs ਚਾਪ ਚੁਟਵਕਆਂ ਲਈ ਿਰਤੀ ਜਾਂਦੀ ਕੁਦਰਤੀ ਹਿਾ ਜਾਂ ਜ਼ਬਰਦਸਤੀ ਹਿਾ 

ਦੋਿੇਂ ACB ਚੈਂਬਰ ਵਿੱਚ ਆਮ ਹਨ, ਪਰ ਉੱਚ ਿੋਲਟੇਜ ਵਿੱਚ ACB ਮਜਬੂਰ ਜਾਂ 

ਕੰਪਰੈੱਸਡ ਏਅਰ ਬਲੋ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਏਸੀਬੀ ਨੂੰ ਚਲਾਉਣ ਲਈ 

ਕੰਪਰੈੱਸਡ ਹਿਾ, ਏਅਰ ਚੈਂਬਰ, ਏਅਰ ਕੰਪਰਰੈਸ਼ਰ ਪੈਦਾ ਕਰਨ ਲਈ ਜ਼ਰੂਰੀ ਹੈ।

OCB ਦੇ ਸਵਿਰ ਅਤੇ ਚਲਦੇ ਸੰਪਰਕਾਂ ‘ਤੇ ਿੀ ਰਿੱ-ਰਿਾਅ ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। 

ਕੰਡਕਟਰਾਂ ਵਿੱਚ ਸੰਪਰਕਾਂ ਦੇ ਵਟਪਸ ਨੂੰ ਭਾਗ ਬਣਾਉਣ ਲਈ ਵਮਸ਼ਰਤ ਧਾਤ ਦੀ 

ਿਰਤੋਂ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਪਰ ਿਰਤੋਂ ਵਿੱਚ ਇਹ ਸੰਪਰਕ ਅੰਸ਼ਕ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਵਪਘਲ ਜਾਂਦੇ 

ਹਨ ਜਾਂ ਿਰਾਬ ਹੋ ਜਾਂਦੇ ਹਨ ਜਾਂ ਅਕਸਰ ਮੁਰੰਮਤ ਕਰਦੇ ਹਨ ਨਹੀਂ ਤਾਂ ਬੁਝਾਉਣ 

ਦਾ ਸਮਾਂ ਤੇਜ਼ੀ ਨਾਲ ਿਧ ਜਾਿੇਗਾ।

ਲੋਵਡੰਗ ਸਵਪਰਰੰਗਸ ਅਤੇ ਮੈਨੂਅਲ ਓਪਰਵੇਟੰਗ ਲੀਿਰਾਂ ਦੇ ਤਣਾਅ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕੀਤੀ 

ਜਾਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਜੇਕਰ ਕੋਈ ਮਕੈਨੀਕਲ ਵਹੱਸਾ ਨੁਕਸ ਪਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਤਾਂ 

ਉਹਨਾਂ ਨੂੰ ਠੀਕ ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਕੋਇਲਾਂ, ਇਲੈਕਟਰਰੋਮੈਗਨੇਟ ਅਤੇ ਹੋਰ 

ਵਬਜਲੀ ਦੇ ਵਹੱਵਸਆਂ ਦੀ ਪਰਰਭਾਿਸ਼ੀਲਤਾ ਲਈ ਜਾਂਚ ਕੀਤੀ ਜਾਣੀ ਹੈ। ਵਿਸਵਤਰਰਤ 

ਮੁਰੰਮਤ ਅਤੇ ਰਿੱ-ਰਿਾਅ ਲਈ ਇੱਕ ਵਿਆਪਕ ਸਿੇਾ ਪਰਰਿਾਹ ਚਾਰਟ ਨੱਿੀ ਕੀਤਾ 

ਵਗਆ ਹੈ।

SF6 ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ ਦਾ ਰਿੱ-ਰਿਾਅ ਅਤੇ ਮੁਰੰਮਤ

ਇਹ ਇੱਕ ਉੱਨਤ ਸੰਸਕਰਣ ਹੈ ਅਤੇ ਮੁੱਿ ਤੌਰ ‘ਤੇ ਇਨਡੋਰ ਸਬਸਟੇਸ਼ਨ ਲਈ 

ਿਰਤਣ ਲਈ ਸੰਿੇਪ ਹੈ। ਵਕਉਂਵਕ SF6 ਗੈਸ ਜ਼ਵਹਰੀਲੀ ਹੈ, SF6 ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ 

ਨੂੰ ਸੰਭਾਲਣ ਿੇਲੇ ਸਹੀ ਸੁਰਵੱਿਆ ਯੰਤਰਾਂ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕੀਤੀ ਜਾਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ।

ਲੋਵਡੰਗ, ਵਟਰਰਵਪੰਗ ਵਿਧੀ ਲਗਭਗ VCB ਅਤੇ ਏਅਰ ਬਲਾਸਟ ACB ਦੇ ਸਮਾਨ 

ਹੈ। ਇਸ ਕੇਸ ਵਿੱਚ ਿੀ ਵਜ਼ਕਰ ਕੀਤੇ ਰੱਿ-ਰਿਾਅ ਅਤੇ ਮੁਰੰਮਤ ਦੀ ਪਾਲਣਾ ਕਰਨੀ 

ਪੈ ਸਕਦੀ ਹੈ।

SF6 ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ ਵਿੱਚ ਮੁਿੱ ਰੱਿ-ਰਿਾਅ ਦੀ ਲੋੜ ਗੈਸ ਨੂੰ ਸੰਭਾਲਣਾ ਜਾਂ 

ਚਾਰਜ ਕਰਨਾ ਹੈ। ਵਕਸੇ ਿੀ ਗੈਸ ਦੀ ਅਸਫਲਤਾ ਦੇ ਮਾਮਲੇ ਵਿੱਚ SF6 ਦੀ ਕੁੱਲ 

ਤਬਦੀਲੀ ਦੀ ਲੋੜ ਨਹੀਂ ਹੈ। ਓਪਰੇਸ਼ਨ ਦਾ ਿਧੇਰੇ ਚੱਕਰ ਗੈਸ ਦੀ ਤਾਕਤ ਨੂੰ 

ਘਟਾਉਣ ਦਾ ਕਾਰਨ ਬਣੇਗਾ ਅਤੇ ਗੈਸ ਦੇ ਦਬਾਅ ਨੂੰ ਘਟਾਉਣਾ ਿੀ SF6 ਸਰਕਟ 

ਬਰਰੇਕਰ ਦੀ ਅਸਫਲਤਾ ਦਾ ਕਾਰਨ ਹਿੋੇਗਾ।

SF6 ਚਾਰਟ ਸਰਕਟ ਬਰਰੇਕਰ ਦੀ ਸੰਬਵੰਧਤ ਅਸਫਲਤਾ/ਮੁਰੰਮਤ ਨੂੰ ਦਰਸਾਉਂਦਾ ਹੈ।

ਐੱਸ. ਨੰ. ਨੁਕਸ ਦੀ ਭਕਸਮ ਕਾਰਨ ਪਰਰਿਾਵ/ਉਪਚਾਰ

1 ਤੇਲ ਵਿੱਚ ਬਹੁਤ ਵਜ਼ਆਦਾ ਗਰਮੀ - ਮਾੜੀ ਡਾਇਲੈਕਵਟਰਰਕ ਤਾਕਤ - ਲੰਬੇ ਸਮੇਂ ਵਿੱਚ ਟੈਂਕ ਦੇ ਅੰਦਰ ਭਾਰੀ ਚਵੰਗਆੜੀ ਵਮਆਦ

- ਤੇਲ ਬਦਲੋ
2 ਤੇਲ ਦਾ ਪੱਧਰ ਤੇਜ਼ੀ ਨਾਲ ਘਟ ਵਰਹਾ ਹੈ - ਟੈਂਕ ਵਿੱਚ ਲੀਕ - ਲੀਕ ਨੂੰ ਵਗਰਰਫਤਾਰ ਕਰੋ

3 ਟੈਂਕ ਦੇ ਹੇਠਾਂ ਸਲੇਜ ਵਡਪਾਵਜ਼ਟ - ਵਮਲਾਿਟੀ ਤੇਲ, ਬਹੁਤ ਪੁਰਾਣਾ 

ਤੇਲ ਭਵਰਆ ਹੋਇਆ

- ਟੈਂਕ ਦੇ ਹੇਠਾਂ ਕੋਈ ਸਹੀ ਸੰਪਰਕ ਨਹੀਂ ਹੈ

- ਤੇਲ ਨੂੰ ਵਫਲਟਰ ਕਰੋ

ਸਮੱਭਸਆ ਭਨਪਟਾਰਾ ਚਾਰਟ - 1
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ਐੱਸ. ਨੰ. ਨੁਕਸ ਦੀ ਭਕਸਮ ਕਾਰਨ ਪਰਰਿਾਵ/ਉਪਚਾਰ

4 ਵਿੱਚ ਚੰਵਗਆੜੀ ਜਾਰੀ ਹੈ ਦੇ ਬਾਅਦ 

ਇਲੈਕਟਰਰੋਡ ਸੰਪਰਕ ਸਰਕਟ ਬਣਾਉਣਾ

- ਕੰਡਕਟਰ ਵਟਪ ਿਰਾਬ

- ਕੋਈ ਸਹੀ ਸੰਪਰਕ ਨਹੀਂ

- ਦਬਾਅ ਬਸੰਤ ਨੁਕਸ

- ਿਵਧਆ ਤੇਲ ਤਾਪਮਾਨ

- ਟੈਂਕ ਦੇ ਟੁੱਟਣ ਿੱਲ ਅਗਿਾਈ ਕਰਦਾ ਹੈ

- ਬਸੰਤ (ਜਾਂ) ਸੰਪਰਕ ਵਟਪ ਨੂੰ ਠੀਕ ਕਰੋ

5 ਦਸਤੀ ਤੋੜਨਾ ਨਹੀਂ ਕੰਮਕਾਜ - ਲੋਵਡੰਗ ਬਸੰਤ ਨੁਕਸ 

- ਲੋਵਡੰਗ ਵਿਧੀ ਨੁਕਸਦਾਰ

- ਕੋਈ ਤੋੜ ਨਹੀਂ ਹੈ ਸੰਭਿ ਹੈ

- ਠੀਕ ਕਰੋ

6 ਨੁਕਸ ਦੀ ਸਵਿਤੀ ਵਿੱਚ ਕੋਈ ਵਟਰਰਵਪੰਗ ਨਹੀਂ - ਨੁਕਸਦਾਰ ਵਟਰਰਵਪੰਗ ਵਿਧੀ

- ਨੁਕਸਦਾਰ ਵਟਰਰਵਪੰਗ ਕੋਇਲ

- ਨੁਕਸ ਦੀ ਸਵਿਤੀ ਜਾਰੀ ਰਹੇਗੀ

- ਲਾਈਨ ਵਿੱਚ ਜੁੜੀ ਮਸ਼ੀਨ ਨੂੰ ਨੁਕਸਾਨ 

ਪਹੁੰਚਾਓ
7 ਕਾਰਿਾਈ ਦੌਰਾਨ ACB ਵਿੱਚ ਬਹੁਤ ਉੱਚੀ 

ਆਿਾਜ਼

- ਚੈਂਬਰ ਵਿੱਚ ਨਾਕਾਫ਼ੀ ਹਿਾ ਦਾ ਪਰਰਿਾਹ 

ਹਿਾ ਦਾ ਦਬਾਅ

- ਇੱਕ ਿਾਰ ਇਸਨੂੰ ਚਲਾਉਣ ਤੋਂ ਬਾਅਦ 

ਲਗਾਤਾਰ ਿਾਈਬਰਰੇਸ਼ਨ।

- ਹਿਾ ਦਾ ਦਬਾਅ ਬਣਾਈ ਰੱਿੋ
8 ਟੁੱਵਟਆ ਹੋਇਆ ਸੰਪਰਕ - ਬਹੁਤ ਵਜ਼ਆਦਾ ਗਰਮੀ

- ਿਾਧੂ ਬਸੰਤ ਤਣਾਅ 

- ਵਮਸ ਅਲਾਈਨਮੈਂਟ

- ਮੂਵਿੰਗ ਸੰਪਰਕ ਸਵਿਰ ਸੰਪਰਕ ਨਾਲ ਸੰਪਰਕ 

ਬਣਾਉਣ ਵਿੱਚ ਅਸਫਲ

- ਸੰਪਰਕ ਬਦਲੋ

9 ਇਲੈਕਟਰਰੋਡ ਵਟਪ ਦਾ ਵਪਘਲਣਾ - ਬਹੁਤ ਵਜ਼ਆਦਾ ਕਰੰਟ ਭਾਰੀ 

ਚੰਵਗਆੜੀ ਪੈਦਾ ਕਰਦਾ ਹੈ 

- ਘਟੀਆ ਵਮਸ਼ਰਤ ਧਾਤ

- ਚਾਪ ਬੁਝਾਉਣਾ ਹੈ ਸੈੱਟ ਮੁੱਲਾਂ ਤੋਂ ਅੱਗੇ 

ਿਧਾਇਆ ਵਗਆ

- ਬਹੁਤ ਵਜ਼ਆਦਾ ਕਰੰਟ ਦੇ ਸਰੋਤ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕਰੋ

- ਵਮਆਰੀ ਵਮਸ਼ਰਤ ਧਾਤ ਦੀ ਿਰਤੋਂ ਕਰੋ

- ਚਾਪ ਨੂੰ ਬਣਾਈ ਰੱਿੋ ਚੰਗੀ ਸਵਿਤੀ ਵਿੱਚ 

ਬੁਝਾਉਣ ਿਾਲਾ ਮਾਵਧਅਮ

10 ਦੇ ਰੁਕ-ਰੁਕ ਕੇ ਵਟਰਰਵਪੰਗ

ਤੋੜਨ ਿਾਲਾ

- ਰੀਲੇਅ ਵਿੱਚ ਗਲਤ ਸਵੈਟੰਗ 

- ਵਡਫਲੈਕਵਟਿ ਜਾਂ ਨੁਕਸਦਾਰ ਲਵੋਡੰਗ 

ਸਪਵਰੰਗ

- ਨੁਕਸਦਾਰ ਚਲਣਾ

ਵਿਧੀ

- ਸਵੈਟੰਗ ਨੂੰ ਠੀਕ ਕਰੋ 

- ਬਸੰਤ ਅਤੇ ਲਵੋਡੰਗ ਵਿਧੀ ਦੀ ਮੁਰੰਮਤ ਕਰੋ

11 ਤੋੜਨ ਿਾਲੇ ਵਿੱਚ ਝਟਕਾ - ਧਰਤੀ ਨੁਕਸ -  ਸਹੀ ਧਰਤੀ ਕਰੋ ਕੁਨੈਕਸ਼ਨ

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.13.199
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ਪਾਵਰ (Power)  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬਭੰਿਤ ਭਸਿਾਂਤ  2.14.200 - 202
ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ  (Electrician) - ਇਲੈਕਭਟਰਰਕ ਵਾਹਨ

ਿਾਰਤ ਭਵੱਚ EV ਭ੍ਰਰਸ਼ ਅਤੇ EV ਚਾਰਭਿੰਗ (EV scenario in India and EV charging)

ਉ੍ੇਸ਼ : ਇਸ ਪਾਠ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਇਸ ਦੇ ਯੋਗ ਹੋਿੋਗੇ

•  ਿਾਰਤ ਭਵੱਚ EV ਭ੍ਰਰਸ਼ ਬਾਰੇ ਭਵਆਭਿਆ ਕਰੋ

•  EV ਚਾਰਭਿੰਗ ਬੈਟਰੀਆਂ ੍ਾ ਮੂਲ ਭਸਿਾਂਤ ੍ੱਸੋ

•  EV ਚਾਰਭਿੰਗ ਲਈ ਸੁਰੱਭਿਆ ਲੋੜਾਂ ਬਾਰੇ ੍ੱਸੋ।

ਇਲੈਕਭਟਰਰਕ ਵਾਹਨ ੍ੀ ਿਾਣ-ਪਛਾਣ

ਹਾਲ ਹੀ ਦੇ ਸਾਲਾਂ ਵਿੱਚ, ਗ੍ਰੀਨ ਹਾਊਸ ਗੈਸ ਦੀ ਸਮੱਵਸਆ ਿਧਦੀ ਜਾ ੍ਹੀ ਹੈ 

ਅਤੇ ਭਾ੍ਤ ਅਤੇ ਵਿਸਿ਼ ਪੱਧ੍ ‘ਤੇ ਗੈਸੋਲੀਨ ਦੇ ਬਾਲਣ ਦੀ ਦ੍ ਿੀ ਵਦਨੋ-ਵਦਨ 

ਿਧਦੀ ਜਾ ੍ਹੀ ਹੈ, ਵਜਸ ਕਾ੍ਨ ਜਨਤਾ ਨੂੰ ਿੀ ਆ੍ਵਿਕ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਨੁਕਸਾਨ ਝੱਲਣਾ 

ਪੈ ਵ੍ਹਾ ਹੈ, ਆਟੋਮੋਬਾਈਲ ਬਣਾਉਣ ਿਾਲੀਆਂ ਅਤੇ ਨਿੀਆਂ ਕੰਪਨੀਆਂ ੍ਿਾਇਤੀ 

ਿਾਹਨਾਂ ਵਿੱਚ ਬਦਲਣ ਲਈ ਆਪਣੇ ਯਤਨ ਕ੍ਦੀਆਂ ਹਨ। ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਿਾਹਨ 

ਜੋ ਭ੍ੋਸੇਯੋਗ ਹੱਲ ਪ੍ਰਦਾਨ ਕ੍ਦੇ ਹਨ.

ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਿਾਹਨ ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਮੋਟ੍ਾਂ ਨਾਲ ਚਲਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇੱਕ 

ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਿਾਹਨ ਵਿੱਚ ਬੋ੍ ਡ ਦੇ ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਸ੍ੋਤ ਤੋਂ ਪਾਿ੍ ਵਿੱਚਦਾ ਹੈ, 

ਇਹ ਗੈਸੋਲੀਨ ਿਾਹਨ ਨਾਲੋਂ ਿਧੇ੍ੇ ਵਟਕਾਊ ਅਤੇ ਮਸ਼ੀਨੀ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਸ੍ਲ ਹੈ। 

ਇਹ ਗੈਸੋਲੀਨ ਨਾਲੋਂ ਵਜ਼ਆਦਾ ਈਂਧਨ ਕੁਸ਼ਲਤਾ ਵਦੰਦਾ ਹੈ ਵਕਉਵਂਕ ਇਹ ਅੰਦ੍ੂਨੀ 

ਬਲਨ ਇੰਜਣ ਿਾਂਗ ਵਨਕਾਸ ਪੈਦਾ ਨਹੀਂ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। ਹਾਲਾਵਂਕ, ਆਟੋਮੋਬਾਈਲ 

ਉਦਯੋਗ ਪੂ੍ ੀ ਤ੍ਹਰਾਂ ਸ਼ੁੱਧ ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਿਾਹਨ ਉਤਪਾਦਨ ਿੱਲ ਨਹੀਂ ਿਧ ਵ੍ਹਾ 

ਹੈ, ਵਕਉਂਵਕ ਇਿੱੇ ਵਬਜਲੀ ਊ੍ਜਾ ਨੂੰ ਸਟੋ੍  ਕ੍ਨ ਲਈ ਮੌਜੂਦਾ ਬੈਟ੍ੀ ਤਕਨਾਲੋਜੀ 

ਦੀ ਸਮਵੱਸਆ ਹੈ।

ਹਾਲਾਂਵਕ ਅੱਜਕੱਲਹਰ ਸਾਡੇ ਦੇਸ਼ ਅਤੇ ਵਿਸ਼ਿੀਕ੍ਨ ਵਿੱਚ ਹਾਈਵਬ੍ਰਡ ਅਤੇ 

ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਿਾਹਨਾਂ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਿਧ ੍ਹੀ ਹੈ।

ਇਲੈਕਭਟਰਰਕ ਵਾਹਨ:ਇਸ ਵਕਸਮ ਦਾ ਿਾਹਨ ਪ੍ਰੋਪਲਸ਼ਨ ਲਈ ਇੱਕ ਜਾਂ ਇੱਕ 

ਤੋਂ ਿੱਧ ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਮੋਟ੍ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਿਾਹਨ ਉਹ 

ਆਟੋਮੋਬਾਈਲ ਹਨ ਜੋ ਬੈਟ੍ੀਆਂ ਵਿੱਚ ਊ੍ਜਾ ਸਟੋ੍ਾਂ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਦੇ ਹੋਏ ਇੱਕ 

ਜਾਂ ਇੱਕ ਤੋਂ ਿੱਧ ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਮੋਟ੍ਾਂ ਦੁਆ੍ਾ ਚਲਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਭਾ੍ਤ ਨੂੰ ਜੈਵਿਕ ਬਾਲਣ ਆਧਾਵ੍ਤ ਅ੍ਿਵਿਿਸਿਾ ‘ਤੇ ਵਨ੍ਭ੍ਤਾ ਘਟਾਉਣ ਦੀ 

ਲੋੜ ਹੈ। 2021-22 ਲਈ ਭਾ੍ਤ ਦਾ ਕੱਚੇ ਤੇਲ ਦਾ ਆਯਾਤ 163.91 ਵਬਲੀਅਨ 

ਡਾਲ੍ ਲਗਭਗ 13,000,00 ਕ੍ੋੜ ੍ੁਪਏ ਸੀ।

ਭਾ੍ਤ ਨਾਲ ਸਬੰਧਤ ਹਿਾ ਗੁਣਿੱਤਾ ਸੂਚਕਾਂਕ ਦੱਸਦੇ ਹਨ ਵਕ ਭਾ੍ਤ ਦੇ ਕਈ 

ਸ਼ਵਹ੍ਾਂ ਦੀ ਹਿਾ ਹੁਣ ਵਸਹਤਮੰਦ ਨਹੀਂ ਹੈ। ਆਟੋਮੋਬਾਈਲ ਨਾਲ ਸਬੰਧਤ ਪ੍ਰਦੂਸ਼ਣ 

ਇਸ ਦਾ ਇੱਕ ਕਾ੍ਨ ਵ੍ਹਾ ਹੈ।

ਭਾ੍ਤ ਦੇ ਕੁਝ ਸਵ਼ਹ੍ਾਂ ਵਿੱਚ ੍ ਵਹਣ ਿਾਲੇ ਲੋਕ ਸ਼ੋ੍  ਪ੍ਰਦੂਸ਼ਣ ਤੋਂ ਪ੍ਰਭਾਵਿਤ ਹੋ ੍ ਹੇ 

ਹਨ। ਕੁਝ ਭਾ੍ਤੀ ਸ਼ਵਹ੍ਾਂ ਵਿੱਚ ਵਿਸਿ਼ ਵਿੱਚ ਸਭ ਤੋਂ ਮਾੜੇ ਸ਼ੋ੍  ਪ੍ਰਦੂਸ਼ਣ ਪੱਧ੍ 

ਹਨ ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਿਾਹਨ ਸ਼ਵਹ੍ਾਂ ਵਿੱਚ ਸ਼ੋ੍  ਪ੍ਰਦੂਸ਼ਣ ਦੇ ਪੱਧ੍ ਨੂੰ ਘਟਾਉਣ ਵਿੱਚ 

ਯੋਗਦਾਨ ਪਾ ਸਕਦੇ ਹਨ।

ਿਾਰਤ ਭਵੱਚ EV ੍ੀ ਮੌਿੂ੍ਾ ਸਭਿਤੀ

ਭਾ੍ਤੀ ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਿਹੀਕਲਜ਼ (EV) ਮਾ੍ਕੀਟ ਇੱਕ ਬਹੁਤ ਹੀ ਸ਼ੁ੍ ੂਆਤੀ 

ਪੜਾਅ ‘ਤੇ ਹੈ ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਕੁੱਲ ਆਟੋਮੋਬਾਈਲ ਵਿਕ੍ੀ ਦਾ ਵਸ੍ਫ 2% ਹੈ। ਭਾ੍ਤੀ 

ਈਿੀ ਮਾ੍ਕੀਟ ਦਾ 95% 2 ਅਤੇ 3 ਪਹੀਆ ਿਾਹਨਾਂ ਦਾ ਦਬਦਬਾ ਹੈ। ਭਾ੍ਤ ਵਿੱਚ 

EV ਬਾਜ਼ਾ੍ 2 ਅਤੇ 3 ਪਹੀਆ ਿਾਹਨਾਂ ਦੇ ਿੰਡਾਂ ਵਿੱਚ ਵਿਦੇਸ਼ੀ ਅਤੇ ਘ੍ੇਲੂ ਮੂਲ ਦੇ 

ਨਿੇਂ ਵਿਡਾ੍ੀਆਂ ਦੇ ਪ੍ਰਿੇਸ਼ ਨੂੰ ਦੇਿਣ ਲਈ ਵਤਆ੍ ਹੈ।

2012 ਵਿੱਚ ਹਾਈਵਬ੍ਰਡ ਅਤੇ ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਿਾਹਨਾਂ ਨੂੰ ਉਤਸ਼ਾਵਹਤ ਕ੍ਨ 

ਲਈ ਨੈਸ਼ਨਲ ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਮਵੋਬਵਲਟੀ ਵਮਸ਼ਨ ਪਲਾਨ (NEMMP) 2020 

ਦੀ ਸਿਾਪਨਾ ਕੀਤੀ ਗਈ ਸੀ। 2018 ਦੀ ਸ਼ੁ੍ ੂਆਤ ਵਿੱਚ ਵਬਜਲੀ ਮੰਤ੍ਾਲੇ ਨੇ 

ਚਾ੍ਵਜੰਗ ਬੁਵਨਆਦੀ ਢਾਂਚੇ ਅਤੇ 2030 ਤੱਕ 30% ਤੋਂ ਿੱਧ ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਿਾਹਨਾਂ 

ਦਾ ਟੀਚਾ ਵਨ੍ਧਾ੍ਤ ਕ੍ਨ ਲਈ ਇੱਕ ਨੀਤੀ ਫ੍ੇਮ ਿ੍ਕ ਬਣਾਉਣ ‘ਤੇ ਵਧਆਨ 

ਕੇਂਦਵ੍ਤ ਕ੍ਨ ਲਈ ਨਿਾਂ ੍ਾਸ਼ਟ੍ੀ ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਮੋਵਬਵਲਟੀ ਪ੍ਰੋਗ੍ਾਮ ਲਾਂਚ 

ਕੀਤਾ।

EV ਚਾਰਭਿੰਗ ਬੇਭਸਕ ਭਿਊਰੀ

EV ਚਾ੍ਵਜੰਗ ਕਾ੍ ਦੀ ਬੈਟ੍ੀ ਨੂੰ ਵਬਜਲੀ ਪਹੁੰਚਾਉਣ ਲਈ EV ਚਾ੍ਵਜੰਗ 

ਉਪਕ੍ਨ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਨ ਦੀ ਪ੍ਰਵਕਵ੍ਆ ਹੈ AM EV ਚਾ੍ਵਜੰਗ ਸਟੇਸ਼ਨ EV ਨੂੰ 

ਚਾ੍ਜ ਕ੍ਨ ਲਈ ਇਲੈਕਟ੍ਰੀਕਲ ਗਵ੍ੱਡ ਵਿੱਚ ਟੈਪ ਕ੍ਦੇ ਹਨ। EV ਚਾ੍ਵਜੰਗ 

ਸਟੇਸ਼ਨਾਂ ਲਈ ਤਕਨੀਕੀ ਸ਼ਬਦ ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਿਹੀਕਲ ਸਪਲਾਈ ਉਪਕ੍ਣ 

(EVSE) ਹੈ।

ਈਵੀ ਨੂੰ ਚਾਰਨ ਕਰਨ ੍ੇ ਤਰੀਕੇ

EV (ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਿਹੀਕਲ) ਨੂੰ ਚਾ੍ਜ ਕ੍ਨ ਦੇ ਵਤੰਨ ਤ੍ੀਕੇ

i  ਵਟ੍ਰਕਲ ਚਾ੍ਵਜੰਗ ਵਿਧੀ

ii  AC ਚਾ੍ਵਜੰਗ ਵਿਧੀ (AC ਮੇਨ ਤੋਂ ਚਾ੍ਵਜੰਗ)

iii  ਡੀਸੀ ਚਾ੍ਵਜੰਗ ਵਿਧੀ

ਇਲੈਕਭਟਰਰਕ ਵਾਹਨ ੍ੀਆਂ ਭਕਸਮਾਂ

i  ਬੈਟ੍ੀ ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਿਾਹਨ (BEVs)

ii  ਪਲੱਗ-ਇਨ ਹਾਈਵਬ੍ਰਡ ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਿਾਹਨ (PHEVs)

iii  ਹਾਈਵਬ੍ਰਡ ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਿਾਹਨ (HEVs)

ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਟ੍ਰੈਕਸ਼ਨ ਮੋਟ੍ ਈਿੀ ਵਿੱਚ ਿ੍ਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ। ਵਜਆ਼ਦਾਤ੍ EVs 

ਲਗਭਗ 32 amps ਲੈ ਸਕਦੇ ਹਨ ਅਤੇ ਲਗਭਗ 25 ਮੀਲ ਦੀ ੍ੇਂਜ ਪ੍ਰਤੀ ਘੰਟਾ 

ਚਾ੍ਜ ਕ੍ ਸਕਦੇ ਹਨ ਇਸਲਈ 32 amp ਦਾ ਚਾ੍ਵਜੰਗ ਸਟੇਸ਼ਨ ਬਹੁਤ ਸਾ੍ੇ 

ਿਾਹਨਾਂ ਲਈ ਇੱਕ ਿਧੀਆ ਵਿਕਲਪ ਹੈ।

ਆਮ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਘ੍ ‘ਤੇ ਚਾ੍ਜ ਹੋਣ ਿਾਲੀਆਂ ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਕਾ੍ਾਂ ਲਗਭਗ 7200 

ਿਾਟ ਵਬਜਲੀ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਦੀਆਂ ਹਨ ਜੋ ਮੋਡ ਅਤੇ ਹੋਮ ਚਾ੍ਜ੍ ਦੇ ਆਧਾ੍ ‘ਤੇ 

ਿੱਿ-ਿੱਿ ਹੋ ਸਕਦੀਆਂ ਹਨ।
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ਇੱਕ ਚਾ੍ਵਜੰਗ ਸਟੇਸ਼ਨ ਵਜਸ ਨੂੰ ਚਾ੍ਜ ਪੁਆਇੰਟ ਜਾਂ ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਿਹੀਕਲ 

ਸਪਲਾਈ ਉਪਕ੍ਣ (EVSE) ਿੀ ਵਕਹਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ, ਉਹ ਉਪਕ੍ਣਾਂ ਦਾ ਇੱਕ 

ਟੁਕੜਾ ਹੈ ਜੋ ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਿਾਹਨਾਂ (ਵਬਜਲੀ ਕਾ੍ਾਂ, ਇਲੈਕਟ੍ਰੀਕਲ ਟ੍ੱਕਾਂ, 

ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਬੱਸਾਂ, ਨੇੜਲੇ ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਿਾਹਨਾਂ ਅਤੇ ਹਾਈਵਬ੍ਰਡ ਵਿੱਚ ਪਲੱਗ 

ਸਮੇਤ) ਚਾ੍ਜ ਕ੍ਨ ਲਈ ਵਬਜਲੀ ਸਪਲਾਈ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। ).

ਹਾਈਭਬਰਰਡ ਇਲੈਕਭਟਰਰਕ ਵਾਹਨ (HEVs)

ਅੱਜ ਦੇ ਹਾਈਵਬ੍ਰਡ ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਿਹੀਕਲਜ਼ (HEVs) ਇੱਕ ਜਾਂ ਇੱਕ ਤੋਂ ਿੱਧ 

ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਮੋਟ੍ਾਂ ਦੇ ਸੁਮੇਲ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਅੰਦ੍ੂਨੀ ਕੰਬਸ਼ਨ ਇੰਜਣ ਦੁਆ੍ਾ 

ਸੰਚਾਵਲਤ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਜੋ ਬੈਟ੍ੀਆਂ ਵਿੱਚ ਸਟੋ੍  ਕੀਤੀ ਊ੍ਜਾ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਦੇ ਹਨ। 

HEVs ਉੱਚ ਈਂਧਨ ਦੀ ਆ੍ਵਿਕਤਾ ਅਤੇ ਘੱਟ ਟੇਲਪਾਈਪ ਵਨਕਾਸੀ ਦੇ ਲਾਭਾਂ ਨੂੰ 

੍ਿਾਇਤੀ ਿਾਹਨਾਂ ਦੀ ਸ਼ਕਤੀ ਅਤੇ ੍ੇਂਜ ਦੇ ਨਾਲ ਜੋੜਦੇ ਹਨ। (ਵਚੱਤ੍ 1)

ਪਲੱਗ-ਇਨ ਹਾਈਭਬਰਰਡ ਇਲੈਕਭਟਰਰਕ ਵਾਹਨ (PHEVs)

ਪਲੱਗ-ਇਨ ਹਾਈਵਬ੍ਰਡ ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਿਹੀਕਲਜ਼ (PHEVs) ਬੈਟ੍ੀਆਂ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ 

ਇੱਕ ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਮੋਟ੍ ਅਤੇ ਦੂਜੇ ਬਾਲਣ ਨੂੰ ਪਾਿ੍ ਦੇਣ ਲਈ ਕ੍ਦੇ ਹਨ, ਵਜਿਂੇ 

ਵਕ ਇੰਟ੍ਨਲ ਕੰਬਸ਼ਨ ਇੰਜਣ (ICE) ਵਿੱਚ ਪਾਿ੍ ਕ੍ਨ ਲਈ ਗੈਸੋਲੀਨ। ਿਾਹਨ 

ਆਮ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ਉਦੋਂ ਤੱਕ ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਪਾਿ੍ ‘ਤੇ ਚੱਲਦਾ ਹੈ ਜਦੋਂ ਤੱਕ ਬੈਟ੍ੀ 

ਲਗਭਗ ਿਤਮ ਨਹੀਂ ਹੋ ਜਾਂਦੀ ਅਤੇ

ਵਫ੍ ਕਾ੍ ਅੰਦ੍ੂਨੀ ਕੰਬਸ਼ਨ ਇੰਜਣ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਨ ਲਈ ਆਪਣੇ ਆਪ ਬਦਲ 

ਜਾਂਦੀ ਹੈ। (ਵਚੱਤ੍ 2)
Fig 1
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ਬੈਟਰੀ ਇਲੈਕਭਟਰਰਕ ਵਾਹਨ (BEVs)

ਇੱਕ ਬੈਟ੍ੀ ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਿਾਹਨ (BEVs), ਸ਼ੁੱਧ ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਿਾਹਨ, ਵਸ੍ਫ 

ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਿਾਹਨ ਜਾਂ ਸਾ੍ੇ ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਿਾਹਨ ਇੱਕ ਵਕਸਮ ਦਾ ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ 

ਿਾਹਨ (EV) ਹੈ ਜੋ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ ਤੌ੍ ‘ਤੇ ੍ੀਚਾ੍ਜਯੋਗ ਬੈਟ੍ੀ ਪੈਕ ਵਿੱਚ ੍ਸਾਇਣਕ 

ਊ੍ਜਾ ਸਟੋ੍ ਾਂ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਦਾ ਹੈ, ਵਜਸ ਵਿੱਚ ਪ੍ਰੋਪਲਸ਼ਨ ਦਾ ਕੋਈ ਸੈਕੰਡ੍ੀ 

ਸ੍ੋਤ ਨਹੀਂ ਹੁੰਦਾ (ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਹਾਈਡ੍ਰੋਜਨ ਵਫਊਲ ਸੈੱਲ , ਕੰਬਸ਼ਨ ਇੰਜਣ ਆਵਦ) 

(ਵਚੱਤ੍ 3)

Fig 3
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EV ਮੂਲ ਕੰਮ ਕਰਨ ੍ਾ ਭਸਿਾਂਤ

ਇੱਕ ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਿਾਹਨ ਇਲੈਕਟ੍ਰੀਕਲ ਊ੍ਜਾ ਨੂੰ ਮਕੈਨੀਕਲ ਊ੍ਜਾ ਵਿੱਚ 

ਬਦਲਣ ਦੇ ਮੂਲ ਵਸਧਾਂਤ ‘ਤੇ ਕੰਮ ਕ੍ਦਾ ਹੈ। ਪਵ੍ਿ੍ਤਨ ਦੀ ਇਸ ਵਡਊਟੀ ਨੂੰ ਪੂ੍ਾ 

ਕ੍ਨ ਲਈ ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਵਸਸਟਮ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਮੋਟ੍ ਿ੍ਤੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

EV ਚਾਰਿਰਸ ੍ੇ ਮੁੱਿ ਿਾਗ

•  ਬੈਟ੍ੀ

•  ਪਾਿ੍ ਪਵ੍ਿ੍ਤਨ ਵਸਸਟਮ

•  ਸਾਫਟਿੇਅ੍

ਲੀਡ ਐਭਸਡ ਬੈਟਰੀ ਲਈ EV ਬੈਟਰੀ ਵੋਲਟੇਿ 12V ਹੈ, ਆਮ ਤੌ੍  ‘ਤੇ 

ਵਜੱਿੇ ਵਲਵਿਅਮੀਅਨ ਬੈਟ੍ੀ ਪੈਕ ਲਈ 400-800 V ਦੇ ਵਿਚਕਾ੍ ਹੁੰਦਾ ਹੈ। 

ਵਲਿੀਅਮ-ਆਇਨ ਬੈਟ੍ੀ ਸਮ੍ੱਿਾ KWH (ਵਕਲੋ ਿਾਟ ਘੰਟੇ) ਵਿੱਚ ਮਾਪਦੀ ਹੈ। 

ਔਸਤ ਸਮ੍ੱਿਾ ਲਗਭਗ 40 kwh ਹੈ, ਪ੍ ਕੁਝ ਕਾ੍ਾਂ ਵਿੱਚ ਹੁਣ 100 kwh ਦੀ 

ਸਮ੍ੱਿਾ ਹੈ।

EV ਬੈਟ੍ੀਆਂ 1,00,000 ਅਤੇ 2,00,000 ਮੀਲ ਜਾਂ ਲਗਭਗ 15 ਤੋਂ 20 ਸਾਲਾਂ 

ਤੱਕ ਚੱਲਣ ਦਾ ਅਨੁਮਾਨ ਹੈ।

ਇੱਕ ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਕ੍ੰਟ ਚਾ੍ਜ ਕਣਾਂ ਦਾ ਇੱਕ ਪ੍ਰਿਾਹ ਹੈ। ਇੱਕ ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ 

ਕ੍ੰਟ ਦਾ ਆਕਾ੍ ਚਾ੍ਜ ਦੇ ਿਹਾਅ ਦੀ ਦ੍ ਹੈ

ਚਾ੍ਜ ਦੀ ਮਾਤ੍ਾ (Q) = ਮੌਜੂਦਾ (I) x ਸਮਾਂ (t)

(ਸ) = ਇਹ

ਬ੍ਸਾਤ ਦੇ ਮੌਸਮ ਵਿੱਚ ਤੁਹਾਡੀ ਗੱਡੀ ਚਲਾਉਣ ਵਿੱਚ ਕੋਈ ਸਮਵੱਸਆ ਨਹੀਂ ਹੈ

ਈ.ਿੀ. ਨਾਲ ਹੀ ਸਭ ਤੋਂ ਮਾੜੀ ਸਵਿਤੀ ਵਿੱਚ ਿੀ ਕਾ੍ ਵਿੱਚ ਬਹੁਤ ਸਾ੍ੀਆਂ 

ਸੁ੍ੱਵਿਆ ਪ੍ਤਾਂ ਹੁੰਦੀਆਂ ਹਨ ਅਤੇ ਬੈਟ੍ੀ ਸੁ੍ੱਵਿਅਤ ੍ਹੇਗੀ ਅਤੇ ਆਪਣੇ ਆਪ 

ਨੂੰ ਿੱਿ ਕ੍ ਲਿੇਗੀ ਜੇਕ੍ ਵਬਲਕੁਲ ਪਾਣੀ ਆ ਜਾਿੇ।

ਪਬਵਲਕ ਚਾ੍ਵਜੰਗ ਸਟੇਸ਼ਨਾਂ ਦਾ ਕੰਮ ਕ੍ਨਾ

•  ਗਵ੍ੱਡ ਤੋਂ ਵਬਜਲੀ ਅਲਟ੍ਨੇਵਟੰਗ ਕ੍ੰਟ (AC) ਿਜੋਂ ਵਡਲੀਿ੍ ਕੀਤੀ ਜਾਂਦੀ 

ਹੈ ਪ੍ EV ਨੂੰ ਡਾਇ੍ੈਕਟ ਕ੍ੰਟ (DC) ਦੀ ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਇੱਕ ੍ੀਕਟੀਫਾਇ੍ 

ਨੂੰ ਇੱਕ ਦੂਜੇ ਨੂੰ ਬਦਲਣ ਲਈ ਗਵ੍ੱਡ ਅਤੇ ਬੈਟ੍ੀ ਦੇ ਵਿਚਕਾ੍ ਬੈਠਣ ਦੀ 

ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ। ਘ੍ ਅਤੇ ਤੀਜੀ ਵਧ੍ ਦੇ ਲੋਕਾਂ ਲਈ ਇਹ AC-ਤੋਂ-DC ਚਾ੍ਜ 

ਕ੍ ਵ੍ਹਾ ਹੈ

•  ਪਵ੍ਿ੍ਤਨ EV, ਆਨ-ਬੋ੍ਡ ੍ੀਕਟੀਫਾਇ੍ ਦੁਆ੍ਾ ਕੀਤਾ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। 

੍ੀਕਟੀਫਾਇ੍ ਦੁਆ੍ਾ ਚਾ੍ਜ ਪੋ੍ਟ ‘ਤੇ AC ਕ੍ੰਟ ਨੂੰ ਬੈਟ੍ੀ ਲਈ DC ਵਿੱਚ 

ਬਦਵਲਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.14.200 - 202
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•  ਸੁਪ੍ਚਾ੍ਜ ਆਨ-ਬੋ੍ ਡ ੍ੀਕਟੀਫਾਇ੍ ਨੂੰ ਪਾਸ ਕ੍ਕੇ, ਉੱਚ ਿੋਲਟੇਜ, 

ਉੱਚ ਮੌਜੂਦਾ DC ਵਬਜਲੀ ਵਸੱਧੇ ਈਿੀ ਦੀ ਬੈਟ੍ੀ ਨੂੰ ਪ੍ਰਦਾਨ ਕ੍ਦੇ ਹਨ। 

ਇਹ ਸੁਪ੍ਚਾ੍ਜ੍ ਨੂੰ ਬੈਟ੍ੀ ਵਿੱਚ ਵਬਜਲੀ ਨੂੰ ਓਨੀ ਤੇਜ਼ੀ ਨਾਲ ਧੱਕਣ ਦੀ 

ਆਵਗਆ ਵਦੰਦਾ ਹੈ ਵਜੰਨੀ ਬੈਟ੍ੀ ਇਸਨੂੰ ਲੈ ਸਕਦੀ ਹੈ- ਆਮ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਘ੍ ਦੀ 

ਚਾ੍ਵਜੰਗ ਨਾਲੋਂ ਦਸ ਗੁਣਾ ਤੇਜ਼। (ਵਚੱਤ੍ 4)

•  ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਦੇ ਹੋਏ, ਜੋ ਵਕ ਿਧੇ੍ੇ ਊ੍ਜਾ ਕੁਸ਼ਲ ਹੈ, ਟੈਕਸੀਆਂ ਨੂੰ 

ਚਾ੍ਜ ਕੀਤਾ ਜਾ ਸਕਦਾ ਹੈ ਵਕਉਂਵਕ ਉਹ ਟੈਕਸੀ ੍ੈਂਕ ਿਜੋਂ ਜਾਣੀ ਜਾਂਦੀ ਹੈ, ਜਾਂ 

ਹੌਲੀ-ਹੌਲੀ ਚੱਲਦੀ ਕਤਾ੍ ਵਿੱਚ ਉਡੀਕ ਕ੍ਦੀਆਂ ਹਨ ਵਜੱਿੇ ਯਾਤ੍ੀਆਂ ਦੀ 

ਉਡੀਕ ਕ੍ਨ ਲਈ ਡੱਵਬਆਂ ਦੀ ਲਾਈਨ ਲੱਗ ਜਾਂਦੀ ਹੈ।

•  ਪ੍ਰੋਜੈਕਟ ਦਾ ਉਦੇਸ਼ ਇੰਡਕਸ਼ਨ ਤਕਨਾਲੋਜੀ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਕੇ ਿਾਇ੍ਲੈੱਸ 

ਚਾ੍ਵਜੰਗ ਨੂੰ ਸਿਾਵਪਤ ਕ੍ਨਾ ਹੈ। ਚਾ੍ਵਜੰਗ ਪਲੇਟਾਂ ਉਸ ਜ਼ਮੀਨ ਵਿੱਚ 

ਲਗਾਈਆਂ ਜਾਂਦੀਆਂ ਹਨ ਵਜੱਿੇ ਟੈਕਸੀ ਿੜੀ ਹੁੰਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਟੈਕਸੀ ਵਿੱਚ ਇੱਕ 

ਵ੍ਸੀਿ੍ ਲਗਾਇਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ। ਇਹ 75 ਵਕਲੋਿਾਟ ਤੱਕ ਚਾ੍ਜ ਕ੍ਨ ਦੀ 

ਆਵਗਆ ਵਦੰਦਾ ਹੈ।

•  ਪ੍ਰੋਜੈਕਟ ਦੁਨੀਆ ਵਿੱਚ ਵਕਤੇ ਿੀ ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਟੈਕਸੀਆਂ ਲਈ ਪਵਹਲਾ 

ਿਾਇ੍ਲੈੱਸ ਫਾਸਟ-ਚਾ੍ਵਜੰਗ ਬਵੁਨਆਦੀ ਢਾਂਚਾ ਹਿੋੇਗਾ, ਅਤੇ ਸਾ੍ੇ EV 

ਡ੍ਾਈਿ੍ਾਂ ਲਈ ਿਾਇ੍ਲੈੱਸ ਚਾ੍ਵਜੰਗ ਤਕਨਾਲੋਜੀ ਦੇ ਹੋ੍  ਵਿਕਾਸ ਵਿੱਚ 

ਿੀ ਮਦਦ ਕ੍ੇਗਾ।

•  Fortnum charge & Drive ਲੰਬੇ ਸਮੇਂ ਤੋਂ ਟੈਕਸੀ ਫਲੀਟ ਦੇ ਵਬਜਲੀਕ੍ਨ 

ਨੂੰ ਸਮ੍ੱਿ ਬਣਾਉਣ ਲਈ ਟੈਕਸੀ ਉਦਯੋਗ ਨਾਲ ਕੰਮ ਕ੍ ਵ੍ਹਾ ਹੈ।

ਪਬਭਲਕ ਚਾਰਭਿੰਗ ਸਟੇਸ਼ਨ (ਭਚੱਤਰ 5)

EV ਚਾਰਭਿੰਗ ਸੁਰਭੱਿਆ ਲੋੜਾਂ

ਗਲੋਬਲ ਸੁ੍ੱਵਿਆ ਮਾਪਦੰਡ ਹੇਠ ਵਲਿੇ ਅਨੁਸਾ੍ ਵਚੰਵਨਹਰਤ ਕੀਤੇ ਗਏ ਹਨ:

1  ਅਣਇੱਛਤ ਵਾਹਨ ੍ੀ ਆਵਾਿਾਈ

•  ਡ੍ਾਈਿ੍ ਨੂੰ ਸੰਕੇਤ ਜਦੋਂ ਿਾਹਨ ਨੂੰ ਪਵਹਲੀ ਿਾ੍ “ਐਕਵਟਿ ਡ੍ਾਈਵਿੰਗ 

ਸੰਭਿ ਮੋਡ” ਵਿੱਚ ੍ੱਵਿਆ ਜਾਂਦਾ ਹੈ।

•  ਜੇਕ੍ ਿਾਹਨ ਅਜੇ ਿੀ “ਐਕਵਟਿ ਡ੍ਾਈਵਿੰਗ ਸੰਭਿ ਮੋਡ” ਵਿੱਚ ਹੈ ਤਾਂ 

ਿਾਹਨ ਨੂੰ ਉਤੇਵਜਤ ਕ੍ਦੇ ਸਮੇਂ ਡ੍ਾਈਿ੍ ਨੂੰ ਵਸਗਨਲ ਵਦਓ।

•  ਿਾਹਨ ਚਲਾਉਣ ਦੀ ਵਦਸ਼ਾ ਦੇ ਡ੍ਾਈਿ੍ ਨੂੰ ਸੰਕੇਤ

2  ਸ੍ਮਾ ਸੁਰਭੱਿਆ

•  ਵਸੱਧੇ ਸੰਪ੍ਕ ਤੋਂ ਸੁ੍ ੱਵਿਆ

•  ਸ੍ੀ੍ਕ ੍ੁਕਾਿਟ/ਪਹੁੰਚ ਸੁ੍ ੱਵਿਆ

•  ਮਾ੍ਵਕੰਗ (ਉੱਚ ਿੋਲਟੇਜ ਤਾ੍ਾਂ/ਕੇਬਲਾਂ ਦੀ ਐਨਕਲੋਜ਼੍/ਵਬਜਲੀ 

ਸੁ੍ੱਵਿਆ ੍ੁਕਾਿਟਾਂ ਅਤੇ ੍ੰਗ ਕਵੋਡੰਗ)

•  ਅਵਸੱਧੇ ਸੰਪ੍ਕ ਦੇ ਵਿਲਾਫ ਸੁ੍ੱਵਿਆ

•  ਵਨਊਨਤਮ ਅਲੱਗ-ਿਲੱਗ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ

•  ਬਾਲਣ ਸੈੱਲ ਅਲੱਗ-ਿਲੱਗ ਪ੍ਰਤੀ੍ੋਧ ਵਨਗ੍ਾਨੀ

•  ਪਾਣੀ ਦੇ ਪ੍ਰਭਾਿਾਂ ਤੋਂ ਸੁ੍ੱਵਿਆ

3  ਭਵਸਫੋਟਕ ਘਟਨਾਵਾਂ ਨੂੰ ਿਤਮ ਕਰਨਾ

• ਿਾਈਬ੍ਰੇਸ਼ਨ (ਕੰਪੋਨੈਂਟ ਟੈਸਟ)
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•  ਓਿ੍ ਚਾ੍ਜ ਸੁ੍ੱਵਿਆ

•  ਓਿ੍ ਵਡਸਚਾ੍ਜ ਪ੍ਰੋਟੈਕਸ਼ਨ

•  ਿੱਧ ਤਾਪਮਾਨ ਸੁ੍ ੱਵਿਆ

•  ਮੌਜੂਦਾ ਸੁ੍ੱਵਿਆ ਤੋਂ ਿੱਧ

4  “ਰੀਚਾਰਿਯੋਗ ਊਰਿਾ ਸਟੋਰੇਿ ਭਸਸਟਮ (REESS)”

•  ਇੰਸਟਾਲੇਸ਼ਨ ਇਕਸਾ੍ਤਾ/ਸੁ੍ੱਵਿਆ

•  ਪ੍ਰਭਾਿ ਸੁ੍ ੱਵਿਆ ਲਈ ਮਾਊਂਵਟੰਗ ਵਟਕਾਵਣਆਂ ‘ਤੇ ਪਾਬੰਦੀ ਲਗਾਉਂਦੀ 

ਹੈ।

•  REESS ਨੂੰ ਸੜਕ ਦੇ ਮਲਬੇ ਦੇ ਸੰਪ੍ਕ ਤੋਂ ੍ੱਵਿਆ/੍ੱਵਿਆ

•  ਜੁੜੇ ੍ਵਹਣਗੇ ਅਤੇ ਯਾਤ੍ੀ ਡੱਬੇ ਵਿੱਚ ਦਾਿਲ ਨਹੀਂ ਹੋਣਗੇ • ਬੈਟ੍ੀ 

ਪਲੇਸਮੈਂਟ ਪ੍ਰਬੰਧਨ

ਇਲੈਕਭਟਰਰਕ ਵਾਹਨਾਂ ੍ੇ ਿਾਰਤੀ ਸੁਰੱਭਿਆ ਮਾਪ੍ੰਡ

ਕੁਝ ਬੁਵਨਆਦੀ ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਿਾਹਨ ਸੁ੍ੱਵਿਆ ਲੋੜਾਂ ਹੇਠ ਵਲਿੇ ਅਨੁਸਾ੍ ਹਨ

•  ਵਬਜਲੀ ਦੇ ਝਟਕੇ ਤੋਂ ਵਕ੍ਾਏਦਾ੍ ਦੀ ਸੁ੍ੱਵਿਆ

•  ੍ੀਚਾ੍ਜਯੋਗ ਊ੍ਜਾ ਸਟੋ੍ ੇਜ ਪ੍ਰਣਾਲੀਆਂ ਲਈ ਸੁ੍ ੱਵਿਆ ਲੋੜ

•  ਇਲੈਕਟ੍ਰੀਕਲ ਆਈਸੋਲੇਸ਼ਨ

•  ਬੈਟ੍ੀ ਦੀ ਇਕਸਾ੍ਤਾ

•  ਵਨ੍ਮਾਤਾਿਾਂ ਅਤੇ/ਜਾਂ ਐਮ੍ਜੈਂਸੀ ਜਿਾਬ ਦੇਣ ਿਾਵਲਆਂ ਲਈ ਸਭ ਤੋਂ ਿਧੀਆ 

ਅਵਭਆਸ ਜਾਂ ਵਦਸ਼ਾ-ਵਨ੍ਦੇਸ਼।

ਇਲੈਕਭਟਰਰਕ ਵਾਹਨਾਂ ੍ੇ ਫਾਇ੍ੇ

1  ਈਸੀਓ ਦੋਸਤਾਨਾ - ਵਕਉਂਵਕ ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਿਾਹਨ ਬਲਨ ਲਈ ਬਾਲਣ ਦੀ 

ਿ੍ਤੋਂ ਨਹੀਂ ਕ੍ਦੇ, ਇਸ ਲਈ ਕੋਈ ਵਨਕਾਸ ਜਾਂ ਗੈਸ ਵਨਕਾਸ ਨਹੀਂ ਹੁੰਦਾ।

2  ਨਵਿਆਉਣਯੋਗ ਊ੍ਜਾ ਸ੍ੋਤ - ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਿਾਹਨ ਨਵਿਆਉਣਯੋਗ 

ਊ੍ਜਾ ‘ਤੇ ਚੱਲਦੇ ਹਨ, ਵਜੱਿੇ ੍ਿਾਇਤੀ ਆਟੋ-ਮੋਬਾਈਲ ਜੈਵਿਕ ਇੰਧਨ ਦੇ 

ਬਲਨ ‘ਤੇ ਕੰਮ ਕ੍ਦੇ ਹਨ ਜੋ ਵਿਸ਼ਿ ਦੇ ਬਾਲਣ ਸਟਾਕਾਂ ਨੂੰ ਘਟਾਉਂਦੇ ਹਨ।

3  ਘੱਟ ਸ਼ੋ੍ ਅਤੇ ਵਨ੍ਵਿਘਨ ਗਤੀ - ਵਬਜਲੀ ਬਾਲਣ ਨਾਲੋਂ ਬਹੁਤ ਘੱਟ ਮਵਹੰਗੀ 

ਹੈ ਵਜਿੇਂ ਵਕ ਗੈਸੋਲੀਨ ਅਤੇ ਡੀਜ਼ਲ ਜੋ ਵਨਯਮਤ ਕੀਮਤਾਂ ਦੇ ਿਾਧੇ ਦੇ ਅਧੀਨ 

ਹਨ।

4  ਘੱਟ ੍ੱਿ-੍ਿਾਅ - ਵਕਉਂਵਕ ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਕਾ੍ਾਂ ਵਿੱਚ ਘੱਟ ਚੱਲਣ ਿਾਲੇ ਵਹੱਸੇ 

ਹੁੰਦੇ ਹਨ, ਪ੍ੰਪ੍ਾਗਤ ਆਟੋ ਪਾ੍ਟਸ ਦੀ ਤੁਲਨਾ ਵਿੱਚ ਟੁੱਟਣ ਅਤੇ ਅਿੱ੍ੂ 

ਘੱਟ ਜਾਂਦੇ ਹਨ।

5  ਸ੍ਕਾ੍ੀ ਸਹਾਇਤਾ - ਸ੍ਕਾ੍ਾਂ ਨੇ ਸੋਵਚਆ ਵਕ ਵਿਸ਼ਿ ਨੇ ਗ੍ਰੀਨ ਪ੍ਰੋਗ੍ਾਮ 

ਦੇ ਵਹੱਸੇ ਿਜੋਂ ਲੋਕਾਂ ਨੂੰ ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਿਾਹਨ ਚਲਾਉਣ ਲਈ ਉਤਸ਼ਾਵਹਤ 

ਕ੍ਨ ਲਈ ਟੈਕਸ ਬ੍ੇਕਾਂ ਵਦੱਤੀਆਂ ਹਨ।

ਇਲੈਕਭਟਰਰਕ ਵਾਹਨਾਂ ੍ੇ ਨੁਕਸਾਨ

1  ਉੱਚ ਸ਼ੁ੍ੂਆਤੀ ਲਾਗਤ - ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਿਾਹਨ ਲਗਾਤਾ੍ ਮਵਹੰਗੇ ਹੁੰਦੇ ਹਨ 

ਅਤੇ ਬਹੁਤ ਸਾ੍ੇ ਿ੍ੀਦਦਾ੍ ਮੰਨਦੇ ਹਨ ਵਕ ਉਹ ੍ਿਾਇਤੀ ਆਟੋਮੋਬਾਈਲਜ਼ 

ਿਾਂਗ ਮਵਹੰਗੇ ਨਹੀਂ ਹਨ।

2  ਚਾ੍ਵਜੰਗ ਸਟੇਸ਼ਨ ਦੀਆਂ ਸੀਮਾਿਾਂ- ਵਜਨਹਰਾਂ ਲੋਕਾਂ ਨੂੰ ਲੰਬੀ ਦੂ੍ ੀ ਦੀ ਯਾਤ੍ਾ 

ਕ੍ਨ ਦੀ ਜ਼੍ ੂ੍ਤ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਉਹ ਆਪਣੀ ਯਾਤ੍ਾ ਦੇ ਤੌ੍  ‘ਤੇ ਮੱਧ ਵਿੱਚ ਲੋੜੀਂਦੇ 

ਚਾ੍ਵਜੰਗ ਸਟੇਸ਼ਨਾਂ ਨੂੰ ਲੱਭਣ ਬਾ੍ੇ ਵਚੰਤਤ ਹੁੰਦੇ ਹਨ ਜੋ ਹਮੇਸ਼ਾ ਪਹੁੰਚਯੋਗ 

ਨਹੀਂ ਹੁੰਦੇ ਹਨ।

3  ੍ੀਚਾ੍ਜ ਕ੍ਨ ਵਿੱਚ ਸਮਾਂ ਲੱਗਦਾ ਹੈ - ਪ੍ੰਪ੍ਾਗਤ ਆਟੋਮੋਬਾਈਲਜ਼ ਦੇ 

ਉਲਟ ਵਜਨਹਰਾਂ ਨੂੰ ਆਪਣੇ ਗੈਸ ਟੈਂਕਾਂ ਨੂੰ ਭ੍ਨ ਲਈ ਵਸ੍ਫ ਕੁਝ ਵਮੰਟਾਂ ਦੀ 

ਲੋੜ ਹੁੰਦੀ ਹੈ, ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਿਾਹਨਾਂ ਨੂੰ ਚਾ੍ਜ ਕ੍ਨ ਵਿੱਚ ਕਈ ਘੰਟੇ ਲੱਗ 

ਜਾਂਦੇ ਹਨ।

4  ਸੀਮਤ ਵਿਕਲਪ - ਿ੍ਤਮਾਨ ਵਿੱਚ ਵਦੱਿ ਸ਼ੈਲੀ ਜਾਂ ਅਨੁਕੂਵਲਤ ਵਭੰਨਤਾਿਾਂ ਦੇ 

੍ੂਪ ਵਿੱਚ ਚੁਣਨ ਲਈ ਬਹੁਤ ਸਾ੍ੇ ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਕਾ੍ ਮਾਡਲ ਨਹੀਂ ਹਨ।

5  ਘੱਟ ਡ੍ਰਾਈਵਿੰਗ ੍ੇਂਜ - ਜਦੋਂ ੍ਿਾਇਤੀ ਆਟੋਮੋਬਾਈਲਜ਼ ਦੇ ਮੁਕਾਬਲੇ 

ਇਲੈਕਵਟ੍ਰਕ ਿਾਹਨਾਂ ਦੀ ਡ੍ਾਈਵਿੰਗ ੍ੇਂਜ ਘੱਟ ਹੁੰਦੀ ਹੈ।

ਪਰਰੋਿੈਕਟ ੍ਾ ਕੰਮ (Project work)

ਉ੍ੇਸ਼:ਇਸ ਪ੍ਰੋਜੈਕਟ ਦੇ ਅੰਤ ਵਿੱਚ, ਤੁਸੀਂ ਯੋਗ ਹਿੋੋਗੇ

•  ਚੁਣੇ ਗਏ ਪਰਰੋਿੈਕਟ ਲਈ ਪਰਰੋਿੈਕਟ ਭਰਪੋਰਟ ਭਤਆਰ ਕਰਨ ੍ੀ ਯੋਿਨਾ

•  ਸਰਕਟ ਡਾਇਗਰਰਾਮ/ਲੇਆਉਟ ਡਾਇਗਰਰਾਮ ਭਿੱਚੋ

•  ਿਰੀ੍ੀ ਿਾਣ ਵਾਲੀ ਸਮੱਗਰੀ/ਕੰਪੋਨੈਂਟ ੍ੇ ਭਨਰਿਾਰਨ ੍ੀ ਸੂਚੀ ਬਣਾਓ 

•  ਲਾਗੂ ਕੀਤੀ ਿਾਣ ਵਾਲੀ ਕਾਰਵਾਈ ੍ੀ ਯੋਿਨਾ ੍ੀ ਸੂਚੀ ਬਣਾਓ

•  ਪਰਰੋਿੈਕਟ ਭਰਪੋਰਟ ਭਤਆਰ ਕਰੋ ਅਤੇ ਇਸ ਨੂੰ ਿਮਹਰਾ ਕਰੋ।

ਪਰਰੋਿੈਕਟ ੍ੀ ਚੋਣ ਅਤੇ ਇਸ ਨੂੰ ਲਾਗੂ ਕਰਨਾ

•  ਪ੍ਰੋਜੈਕਟ ਦੇ ਿੇ੍ਵਿਆਂ ਵਿੱਚ ਚ੍ਚਾ ਕ੍ੋ - ਲੋੜ, ਮਾ੍ਕੀਵਟੰਗ ਸਹੂਲਤ, 

ਲਾਗਤ ਦੀ ਸ਼ਮੂਲੀਅਤ, ਸਮੱਗ੍ੀ ਦੀ ਉਪਲਬਧਤਾ ਅਤੇ ਭਵਿੱਿ ਦੇ ਵਿਕਾਸ 

ਅਤੇ ਵਿਸਿਾ੍ ਦੀ ਉਮੀਦ।

•  ਕੰਮ ਸ਼ੁ੍ ੂ ਕ੍ਨ ਲਈ ਲੋੜੀਂਦੀ ਸਾ੍ੀ ਸਮੱਗ੍ੀ ਅਤੇ ਔਜ਼ਾ੍ ਇਕੱਠੇ ਕ੍ੋ।

•  ਪ੍ਰੋਜੈਕਟ ਵਿੱਚ ਸ਼ਾਮਲ ਸਾ੍ੇ ਮੈਂਬ੍ਾਂ ਦੁਆ੍ਾ ਸਵਹਮਤੀ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ ਅਤੇ 

ਸਬੰਧਤ ਅਿਾ੍ਟੀ ਦੀ ਪ੍ਰਿਾਨਗੀ ਪ੍ਰਾਪਤ ਕ੍ਨੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ।

•  ਇੱਕ ਵਨ੍ਧਾ੍ਤ ਸਮਾਂ ਸਾ੍ਣੀ ਦੇ ਅੰਦ੍ ਕੰਮ ਨੂੰ ਲਾਗੂ ਕ੍ਨ ਲਈ ਇੱਕ 

ਕਾ੍ਜ-ਮੁਿੀ ਯੋਜਨਾ ਵਤਆ੍ ਕ੍ੋ ਵਜਸ ਨੂੰ ਸਾ੍ੇ ਮੈਂਬ੍ਾਂ ਦੁਆ੍ਾ ਸਿੀਕਾ੍ 

ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਹੈ ਅਤੇ ਸਬੰਧਤ ਇੰਸਟ੍ਰਕਟ੍ ਦੀ ਪ੍ਰਿਾਨਗੀ ਿੀ ਲੈਣੀ ਹੈ।

•  ਯੋਜਨਾ ਅਨੁਸਾ੍ ਪ੍ਰੋਜੈਕਟ ਨੂੰ ਪੂ੍ ਾ ਕ੍ੋ।

•  ਯੋਜਨਾ ਅਤੇ ਐਗਜ਼ੀਵਕਊਸ਼ਨ ਦੇ ਅਨੁਸਾ੍ ਪ੍ਰੋਜੈਕਟ ਦੀ ਜਾਂਚ ਕ੍ੋ, 

ਕੈਲੀਬ੍ੇਟ ਕ੍ੋ ਅਤੇ ਪੂ੍ਾ ਕ੍ੋ। 

•  ਪ੍ਰੋਜੈਕਟ ਨੂੰ ਸ੍ਿੋਤਮ ਮੁਕੰਮਲ ਅਤੇ ਚੰਗੀ ਕਾ੍ੀਗ੍ੀ ਦੇ ਨਾਲ ੍ੱਿੋ।
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ਪਰਰੋਿੈਕਟ ਭਰਪੋਰਟ ੍ੀ ਭਤਆਰੀ

•  ਵ੍ਪੋ੍ਟ ਵਕਸੇ ਜਾਣੇ-ਪਛਾਣੇ ਵਿਸ਼ੇ ਨਾਲ ਜੁੜੀ ਇੱਕ ਸ਼ੁ੍ੂਆਤੀ ਜਾਣਕਾ੍ੀ 

ਨਾਲ ਸ਼ੁ੍ ੂ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ ਅਤੇ ਮੌਜੂਦਾ ਹਾਲਤਾਂ ਵਿੱਚ ਇਸਦੀ ਮਹੱਤਤਾ ਨੂੰ 

ਉਜਾਗ੍ ਕ੍ਨਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ।

•  ਮਾ੍ਕੀਵਟੰਗ ਅਤੇ ਇਸਦੇ ਿਪਾ੍ਕ ਉਪਯੋਗਾਂ ਦੇ ਸਬੰਧ ਵਿੱਚ ਇੱਕ ਸ੍ਿੇਿਣ 

ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਹੈ।

•  ਇੱਕ ਸੰਿੇਪ ਕਾ੍ਜ ਵਸਧਾਂਤ ਅਤੇ ਇਸਦੀ ਕਾ੍ਿਾਈ ਨੂੰ ਵ੍ਪੋ੍ਟ ਵਿੱਚ 

ਦ੍ਸਾਇਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। 

•  ਵ੍ਪੋ੍ਟ ਵਿੱਚ ੍ੱਿ-੍ਿਾਅ, ਮੁ੍ੰਮਤ ਅਤੇ ਸਮੇਂ-ਸਮੇਂ ‘ਤੇ ਸ੍ਵਿਵਸੰਗ ਆਵਦ ਨੂੰ 

ਉਜਾਗ੍ ਕ੍ੋ।

•  ਲਾਗਤ ਵਬਨਾਂ ਵਕਸੇ ੍ਾਿਿੇਂਕ੍ਨ ਦੇ ਸਬੰਵਧਤ ਲਈ ਪ੍ਰਤੀਯੋਗੀ ਅਤੇ 

ਵਕਫਾਇਤੀ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ।

•  ਪ੍ਰੋਜੈਕਟ ਵਿੱਚ ਵਬਨਾਂ ਵਕਸੇ ਿੱਡੇ ਬਦਲਾਅ ਦੇ ਇੱਕ ਉੱਨਤ ਸੰਸਕ੍ਣ ਵਿੱਚ 

ਹੋ੍  ਵਿਸਿਾ੍ ਲਈ ਲਚਕਤਾ ਹੋਣੀ ਚਾਹੀਦੀ ਹੈ।

•  ਵ੍ਪੋ੍ਟ ਨੂੰ ਹਿਾਲਾ ਵਕਤਾਬਾਂ ਅਤੇ ਿੈੱਬਸਾਈਟ ਿੇ੍ਵਿਆਂ ਨਾਲ ਸੂਚੀਬੱਧ 

ਕੀਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। 

•  ਵ੍ਪੋ੍ਟ ਨੂੰ ਪੂ੍ ਾ ਕ੍ੋ ਅਤੇ ਜਮਹਰਾਂ ਕ੍ੋ

ਪਰਰੋਿੈਕਟ ੍ੇ ਕੰਮਾਂ ੍ੀ ਸੂਚੀ

1  ਬੈਟ੍ੀ ਚਾ੍ਜ੍/ਐਮ੍ਜੈਂਸੀ ਲਾਈਟ

2  ਟੈਂਕ ਪੱਧ੍ ਦੇ ਨਾਲ ਮੋਟ੍ ਪੰਪ ਦਾ ਵਨਯੰਤ੍ਣ

3  DC ਿੋਲਟੇਜ ਕਨਿ੍ਟ੍ SCRs ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਦੇ ਹੋਏ

4  ੍ੀਲੇਅ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਦੇ ਹੋਏ ਤ੍ਕ ਵਨਯੰਤ੍ਣ ਸ੍ਕਟ

5  ਸੈਂਸ੍ਾਂ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਕ੍ਦੇ ਹੋਏ ਅਲਾ੍ਮ/ਸੂਚਕ ਸ੍ਕਟ

ਨੋਟ:

1  ਨਮੂਨਾ ਪ੍ਰੋਜੈਕਟ ਦੇ ਕੁਝ ਕੰਮ (ਵਸ੍ਫ਼ ਸੰਕੇਤਕ) ਹ੍ੇਕ ਸਮੈਸਟ੍ ਦੇ ਵਿ੍ੁੱਧ 

ਵਦੱਤੇ ਗਏ ਹਨ।

2  ਇੰਸਟ੍ਰਕਟ੍ ਆਪਣੇ ਿੁਦ ਦੇ ਪ੍ਰੋਜੈਕਟ ਨੂੰ ਵਡਜ਼ਾਈਨ ਕ੍ ਸਕਦੇ ਹਨ ਅਤੇ 

ਅਵਜਹੇ ਨਿਂੇ ਪ੍ਰੋਜੈਕਟ ਨੂੰ ਵਡਜ਼ਾਈਨ ਕ੍ਨ ਲਈ ਸਿਾਨਕ ਉਦਯੋਗ ਤੋਂ ਿੀ 

ਜਾਣਕਾ੍ੀ ਲਈ ਜਾ ਸਕਦੀ ਹੈ।

3  ਪ੍ਰੋਜੈਕਟ ਵਿੱਚ ਵਿਸ਼ੇਸ਼ ਿਪਾ੍ ਵਿੱਚ ਿੱਧ ਤੋਂ ਿੱਧ ਹੁਨ੍ ਨੂੰ ਮਾਣ ਨਾਲ ਸ਼ਾਮਲ 

ਕ੍ਨਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ ਅਤੇ ਇਸ ਵਿੱਚ ਕੁਝ ਸਮੱਵਸਆ ਹੱਲ ਕ੍ਨ ਦੇ ਹੁਨ੍ 

ਨੂੰ ਸ਼ਾਮਲ ਕ੍ਨਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਟੀਮ ਿ੍ਕ ‘ਤੇ ਜ਼ੋ੍  ਵਦੱਤਾ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ 

ਹੈ: ਤਾਲਮੇਲ/ਸਵਹਯੋਗ ਦੀ ਸ਼ਕਤੀ ਨੂੰ ਜਾਣਨਾ, ਇੱਕ ਸਮੂਹ (ਘੱਟੋ-ਘੱਟ 4 

ਵਸਵਿਆ੍ਿੀਆਂ ਦਾ ਸਮੂਹ) ਵਿੱਚ ਕੰਮ ਸੌਵਂਪਆ ਜਾਣਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਸਮੂਹ 

ਨੂੰ ਯੋਜਨਾਬੰਦੀ, ਐਗਜ਼ੀਵਕਊਸ਼ਨ, ਯੋਗਦਾਨ ਅਤੇ ਵਸਿਲਾਈ ਦੀ ਿ੍ਤੋਂ ਦਾ 

ਪ੍ਰਦ੍ਸ਼ਨ ਕ੍ਨਾ ਚਾਹੀਦਾ ਹੈ। ਉਨਹਰਾਂ ਨੂੰ ਪ੍ਰੋਜੈਕਟ ਵ੍ਪੋ੍ ਟ ਪੇਸ਼ ਕ੍ਨ ਦੀ 

ਲੋੜ ਹੈ।

4  ਜੇਕ੍ ਇੰਸਟ੍ਰਕਟ੍ ਮਵਹਸੂਸ ਕ੍ਦਾ ਹੈ ਵਕ ਿਾਸ ਪ੍ਰੋਜੈਕਟ ਨੂੰ ਲਾਗੂ 

ਕ੍ਨ ਲਈ ਉਸ ਤੋਂ ਿੱਧ ਸਮੇਂ ਦੀ ਲੋੜ ਹੈ ਤਾਂ ਉਹ ਉਸ ਅਨੁਸਾ੍ ਵਹੱਸੇ/

ਉਪ-ਅਸੈਂਬਲੀਆਂ ਵਤਆ੍ ਕ੍ਨ ਦੀ ਯੋਜਨਾ ਬਣਾ ਸਕਦਾ ਹੈਢੁਕਿਾਂ ਸਮਾਂ 

ਅ੍ਿਾਤ, ਵਪਛਲੇ ਸਮੈਸਟ੍ ਵਿੱਚ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ ਜਾਂ ਆਮ ਿਪਾ੍ ਪ੍ਰੈਕਟੀਕਲ 

ਦੇ ਅਮਲ ਦੌ੍ ਾਨ ਹੋ ਸਕਦਾ ਹੈ।

ਪਾਵਰ - ਇਲੈਕਟਰਰੀਸ਼ੀਅਨ - (NSQF ਸੰਸ਼ੋਭਿਤੇ - 2022) -  ਅਭਿਆਸ ਲਈ ਸੰਬੰਭਿਤ ਭਸਿਾਂਤ 2.14.200 - 202
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